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1 I}воднлrI LIАс,гь
1.1 Настояt_тIая методика поверки (далее - МП) устанавливает методы и средства

первичной и перрrо/{Ll.тесttой поверок комплексов аппаратно-программных (ТРАФИК-СКАНЕР-
К> (далее - коп{llJlt]i(сы),

Первичlrойr поверке подлежат комплексы, выпускаемые из производства и вьIходящие из

ремонта,
Периодttческой поверке подлежат комплексы, находящиеся в эксплуатации и на

хранеIIии,
1.2 Интервал N,Iежду rIоверками 1 (один) гол.

2 опЕрАциI{ l1оl]Ерки
Гlри проведеtII,lи гIоверки комплексов должны быть выполнены операции, укшанные в

таблице 1.

Таблица 1 - Операчии поверки комплексов

] Iаи mlettclBalI!le операции

Пункт
мп

Проведение операчий при

первичной
поверке

периодической
поверке

внешний оомо,гр 8,1 да да
опробование 8.2 да да
Определение абсолlотной гtогрешности измерений
скорос]-и дви)Itени я T,pal I с tlo р,гно го средства

8.3 да да

Опреде.llеl-tlte абсо;l loтrlоt:t t tо I,pe ш ности Il ри вязки

текущего,временli коi\lплсliсil к шкtLпе времени
UTc (SU)

8.4 да да

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
3,1 При проведении поверки использовать средства измерений и вспомогательное

оборулование, пр9дставлеIIIIые в таблице 2,

НаимегtоваtIие и,гип (условное обозначение) основного или вспомогательного средства
поl]ерltи; сlбозttачение нормативного документа, регламентирующего технические

требоваttлtя, и (или) метрологические и основные технические характеристики средства

flалыlомер .ltазерt"tый Leica DISTO D5, диапазон измерений расстояний (0,05 - 200) м,

диаметр JIазерrIого Jlуча, не более: б мм на расстоянии 10 м,30 мм на расстоянии 50 М, б0 ММ

Госуларсгвсltlttыii э,I алон елиницы скорости движения транспортных средств. УСТаНОвка ДЛЯ

поверки изN,Iерит9лсй скорости движения транспортных средств радиолокационных п1-25,

пределы доllускаеN4ой абсолютной погрешности имитации скорости * 0,03 км/ч

З.2 f{опускае,гся использовать аналогичные средства поверки, которые обеспечат

измерение соо,t-ве,гствуlощих параметров с требуемой точностью.
3.J Средсr,ва поLrерки должны быть исправны, поверены и иметь свидетельства о поверке

в соотвегствии с ПР 50 2.006-94,

4 трЕБоl}.,tниJ{ к квАлиФикАции повЕритЕлЕЙ
4.1 Поверка доля(на осуществляться лицами, аттестованными в качестве поверителеЙ в

установленном порядке и имеющим квалификационную группу электробезопасности не

ниже второйl, допуск к работе на высоте при выполнении п.п. 8.1,8.2,8.4 мП и прошедшие

инструктаж по TextlLlke безопасности на рабочем месте.

4,2 Перед IIрOвеllением поверки поверитель должен предварительно ознакомитЬСя с

докуI\,lентом кКопltt;tеl(сы аппаратно-программные кТРАФИК-СКАНЕР-К>. РУковоДСТВО ПО

эксп.цуатi}цлi и. l)Э 42 7 8 -00бб 687 8690 -20 l 5 > (далее * РЭ).

Таблица 2



5 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ
5.1 При провелении поверки необходимо соблюдать требования безопасности,

реглаIчtентируемые Межотраслевыми правилами по охране труда (правила безопасности) ПОТ Р
M-016-200l, ПОТ Р М - 012-2000, РД 15З-34.0-03,150-00, а также требования безопасности,
приведённые в эксплуатационной документации на комплексы.

5.2 Размещение и подкJIючение измерительных приборов разрешается производить
только при выключенном питании.

6 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ
6. l При проведении поверки комплекса соблюдать следующие условия:
- температура окружающего воздуха от минус l0 до 30 'С;
- относительная влажность воздуха от 30 до 80 %;

- атмосферное давление от 630 до 795 мм рт. ст;

- скорость ветра не более 10 м/с.

7 ПОДГОТОВКА К ПРОВЕДЕНИЮ ПОВЕРКИ
7.1 Перед проведением операций поверки необходимо произвести подготовительные

работы, оговоренные в РЭ на комплекс и в руководствах по эксплуатации применяемого
оборудования.

8 ПРОВВДВНИЕ ПОВЕРКИ
8.1 Внешний осмотр
8,1.1 Внешний осмотр поверяемого комплекса проводить визуально.
При этом проверить:

- комплектность, маркировку и наличие пломбировки (наклейки);

- отсутствие видимых механических повреждений составных элементов поверяемого
комплекса, влияющих на их нормальную работу;

- правильность соединения составных частей комплекса;
- прочность крепления составных частей комплекса;

- состояние лакокрасочных покрытий и четкость маркировок.
8.1.2 Проверку комплектности поверяемого комплекса проводить сличением

действительной комплектности с данными, приведенными в разделе 4 документа кКомплекс
аппаратно-программный (ТРАФИК-СКАНЕР-К). Формуляр. ФО 42'78-006-6б878690-2015)
(далее - ФО);

8.1.3 Проверку маркироваrIия и пломбирования (наклейки) произволить путем внешнего
осмотра и сличением с данными, приведенными в разделе 13 РЭ.

8.1.4 Результаты внешнего осмотра считать положительными, если:

- комплектность соответствует разделу 4 ФО;
- маркировка и пломбировка (наклейка) соответствует разделу l3 РЭ;

- отсутствуют видимые механические повреждения составных элементов поверяемого

комплекса, влияющих на их нормt}льную работу;
- составные части поверяемого комплекса соединены в соответствии с Рэ;

отсутствует заслонение антенны ГЛОНАСС/GРS приемника металлическиМи

элементами конструкции;
- составные части поверяемого комплекса прочно закреплены;

- нет повреждений лакокрасочных покрытий и маркировки четкие.
В противном случае результаты внешнего осмотра поверяемого комплекса считать

отрицательными и последующие операции поверки не проводить.



8.2.Опробование

8.2.1 Проверка идентификационньD( дtlнньD( (признаков) специализированного ПО
8.2.1.1 Проверку версии установленного специализировtlнного ПО осуществJIять путем

соединения ПК поверяемого комплекса с компьютером, который имитирует рабочее место
4дш{инистратора (дшее - АРМ оператора), как это укшано в РЭ.

8.2.1 .2 Выполнить последовательно следующи е операции :

- подкJIючить поверяемый комплекс к сети электропитания пугем вкJIючения сетевого
выкJIючатеJUI;

- при помощи RDP установить соединение АРМ оператора с ПК поверяемого комплекса,
применив пароль администратора дJuI авторизации в операционной системе поверяемого
комплекса;

осуществить переход в информационное меню поверяемого комплекса под
управлением АРМ оператора, как это описzlно в РЭ;

- найти в директории 0/oProgramFiles%\ISS\TrafficScanner\ файл SpeedWatch.exe и
определить его версию, результат определения версии зафиксировать в рабочем журнале;

- найти в длректории %ProgramFiles%\ISS\TraffrcScanner\ файл CameraManager.dll и
определить его версию, результат определения версии зафиксировать в рабочем журнzlпе;

- найти в директории %ProgramFiles%\ISS\Securos\ файл Sklogic.dll и определить его
версию, результат определения версии зафиксировать в рабочем журнtlле.

8.2. l .3 Выключить электропитание поверяемого комплекса.
8.2.1.4 Результат проверки идентификilIионньж дzlнньD( (признаков) специЕIлизированного

ПО сtIитатъ положитеJьным, если значения идеrrпафикационньD( данньD( (признаков)
метрологически значимьtх модулей специi}лизированного ПО, которые поJгrIены в Tl. 8.2.I.2,
cooTBeTcTByIoT значениям, укzванным в таблицах З,4,5.

Таблица 3

В противном случае результаты проверки идентификашонньD( дtlнньD( (признаков)
специчrлизированного ПО поверяемого комплекса считать отрицательными и последующие
операции поверки не проводить.

8.2.2 Тестовым транспортным средством (далее -ТС) осуществить не менее трех
проездов через зону контроJIя поверяемого комплекса при скоростях 60, l 00, l 20 км/ч.

8.2.3 Проверить наличие в журнале блока управления, зафиксированньIх данных
скорости ТС. Результаты проверки зафиксировать в рабочем журнале.

I4денпrфикшIионные дtlнные (признаки) Значение

Идентификационное наименование ПО Sklogic.dll
Номер версии (идентификационньй номер) ПО 8.7.45 и выше

Щифровой идентификатор ПО

Таблица 4

Идентификационные данные (признаки) Значение

Идентификационное наименование ПО SpeedWatch.exe

Номер версии (идентификационньй номер) ПО 1.0.0 и выше

Щифровой идентификатор ПО

Таблица 5

I4деrrшrфикшIионные дчtнные (признаки) Значение

Идентификационное наименование ПО CameraManager.dll

Номер версии (идентификационньй номер) ПО 8.7.45 и выше

Щифровой идентификатор ПО



8.2.4 Тестовым тС осуIJIествитЬ не менее трех проездоВ через стоп-линию при
запрещающем сигнале светофора.

8.2.5 Проверить наличие зафиксированных данных о проезде ТС через стоп_линию в
ЖУрн.tле блока управления. Результаты проверки зафиксировать в рабочем журнале.

8.2.6 Тестовым Тс осуществить не менее трех проездов по полосе во встречном
направленииили при движении по полосе для маршрlтных ТС.

8.2.7 Проверить наличие зафиксированных данных о проезде тестового ТС по полосе во
Встречном направлении или при движении по полосе для маршрутных ТС в журнtlле блока
управления. Результаты проверки зафиксировать в рабочем журнале.

8.2.8 выполнить п.п. 8.2.2 8.2.7 для всех зон, контролируемьтх поВеряемыМ
комплексом.

8.2.9 Поверка соосности камеры Автокам Про и измерителя скорости транспортньгх
средств радиолокационного DR5 00S

8.2,9,| Установить дальномер лазерный Leica DISTO D5 (лалее - Leica DISTO D5) на
измеритель скорости транспортных средств радиолокационный DRSOOS так, что бы его
ОПТИЧеская осЬ была параллельна оси измерителя скорости транспортньIх средств
радиолокационного DR5 00S.

8.2.9.2 Включить Leica DISTO D5. Наблюдать на поверхности дороги пятно от лtверного
луча Leica DISTO D5.

8.2.9.З Включить камеру Автокам Про. На матрице камеры Автокам Про наблюдать
изображение пятна от лазерного луча.

8.2.9.4 Результаты проверки считать положительными, если изобрФкение пятна от
лазерного луча до краев матрицы камеры Автокам Про равно половине количества пикселей
матрицы по горизонтали и вертикaши (находится в центре матрицы).

8.2.9,5 Выполнить п.п. 8.2.9.1 - 8.2.9,4 для всех камер Автокам Про и измерителей
скорости транспортных средств радиолокационного DR5O0S, входящих в комплект
поверяемого комплекса,

8.2.10 Результаты опробования считать положительными, если:

- результат пpoBepкll идентификационньж данньtх (признаков) специализированного ПО
положительный;

- при всех проездах тестового ТС через зону контроля комплекса полученные значения
скорости движения ТС зафиксированы в журнале блока управления;

все нарушения, связанIIые с проездом тестового ТС через стоп-линию при
запрещающем сигнiше светофора, зафиксированы в журнале блока управления;

все нарушения, связанные с проездом тестового ТС по полосе во встречном
направлении (при движении по полосе для маршрутных ТС), зафиксированы в журнале блока
управления.

результаты проверки соосности камер Автокам Про и измерителей скорости
транспортньгх средств радиолокационньж DRSOOS положительные.

В противном слrIае результаты опробования считать отрицательными и последующие
операции поверки не проводить.

8.3 Определение абсолютной погрешности измерений скорости движения
транспортного средства

8.3.1 Определение абсолютной погрешности измерений скорости движения
транспортного средства проводить в соответствии с документом кИнструкция. Измерители
скорости транспортньгх средств радиолокационные DRSOOS. Методика поверки DRSOOS RUS
МП).

8.З,2 Результаты поверки считать положительными, если на измеритель скорости
транспортных средств радиолокационный DRSOOS, входящий в комплект поверяемого
комплекса, имеется действующее свидетельство о поверке в соответствии с ПР 50.2.006-94.

В противном случае результаты поверки считать отрицательными и последующие
операции поверки не проводить.



t.4 Опреде.ltеншс rбсолютflой погреrцпостя прпвязки текуцего арешепв KoMtuIeKc! к
шкrл€ sремеflи UTc (sU)

8.4.1 Прверить наличие действуюцего свидfiельства о повсрке а соотвстствиrt с ПР
50.2.006-94 на ГЛОt{АСС/GРS приемвик, входящего в комплект поЕеряемого компл€кса.

При отсутствии действуюIцею свидстельства о поверке рqзультаты поверкlt считать
отрпцательвыми и посjlедуюцше операции повсрки не прводить.

8.4.2 Убсдrпься в том, что ПК блока управления поверяемого комплекса
сrrнхрвизIrрован со шкапоfi времсни ГЛОНАСС.

8.4.3 Убедиться в,гом, что ГЛОНАСС/GРS приемвик сиlй|юнlf,}ирЕа8 со rцкалой
врмснlt U'ГС (SU).

8,4.4 Соединrrгь ГЛОНАСС/GРS приемник со средством отображения тоtlllого вреrdеви

к} комIшекm поверяемого комплекса. Помесгrь средсгво отобрsr(oвttя mчною врGidеЕя TaKl

чтбы отобрахаемые на табло звачения бьшЁ рllзличямы на мовиюре пов€ря€мого ко плекса.
8.4.4 Выполнить поверяемьlм комплексом l0 снимков с иrrервалом (l5 -20) секунд

(i = 1,2, 3,.... l0).
Е.4.5 Зафвксировать в рабочем rкурнале со сtlимков:

- зиачения врмени формирмния кадра поверяемым комплексом - t|, ;

- значения врмени ГЛОНАСС/GРS лрисrrника - ti .

8.4.6 Рассчитать звачения абсолютной погрешности привязкfi текущего времени

комttлекса к шкме врмени UTC (SU) - А| , в секунла.х, по Формуле

^l 
= ti -tl, (l)

Результаты расчета зафиксировать в рабочем ,(урruле.

8.4.7 Рвультаты испыгФlий cttиTaTb лоложmельtrыми, еслц значения Д| находtтся в

пределах + l с.
В пртиввом случае рсзультаты поверки считать оФlцательЕыми.

9 Оформлеllве результатов поверкrr

9.1 Комlrлекс апларатво-программный (Трафик-скаfiер-К> признаеrся годllымt если в

ходе поверки все результаты полоl{ительные.
9.2 На комплекс аппарIrо-прграммrrый (Трафик-скаrrерК> призвадвьдr годньвr,

вцддсrcя в Свидqтельство о поверке по форме в соотвеrcтвии с ПР 50.2.006-94.
9.3 Комплекс sппаратно-прграммный rrТрафик-сканер-К)), имеющим отrtцательные

резуJътаты поверки. в соотаетствии с ПР 50.2.006-94 s обращевие не допускается и на неrо

выдаsтся Извещение о непригодности к применению с указанием причив fiепригодности по

форме в соответствии с ПР 50.2.006-94.

Ьчальяttк лаборатории 202 ФГУП "ВНИИФТРИ" 7Ь-r-*-.r- " 
о. Колотыгrв


