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насmяцая методпкs пов€рки распросграяяется на гирrшаформы гводезчческtе

GYROMAT 50ОО (далее , гироплiтфрмш) п устаЕавлlrаает idетоды и средст&r первЕчЕой и

перподич€ской поаерок.
Иffсрвал между перrrодlltl€скrtми поверкtши , одItн год.

l. Оперrчпв поверкп
При првелении поверкп выполнЕть операцпи. указsявые в таблttцс l,

Таблица l

2. Срслsтвr поверкп
При прsедеЕЕп поВеркrr доJDкllы прtlмеЕяться 7тшовы и вспомогатеJIьные средства,

прив€деIшые s таблице 2.
таблпца 2

Допускаепся прlLченяаь dру?uе

мепроло?uческш харакперuспuх с
мепоduкu поверlа

поsерь,al, обеспечuваlоцце

фоеце йворяющей tпребванuяu
среdсtпва опреdеленuе

цаспояlцеi

3. Требоваtrвr к квrлпфr|кацшш поверrrтс,tеfi

к проsедевию поверки допускаются лица, rвучrrвшuе экспJtуатационвые доку!|еfiы ва

пrрплаформш, }rмеюц}rе достаючцые знанпя и опыт работы с Ехми,

4. Требовrвшл безопеспостп

При првелаrшп поверки веобходоrо соблодать:

- ,pсOir"ob по т€шtике фзопасности, указаflвые в рукоЕодств€ по эксturуатации ва

поверяемую гирплеlфрму и используемы€ средства поверкх;

- прааrrла по текlике бgюпасtlосги, дейgгв},Iощхе на месте поверки;

- й""-" no **"r*е бgзопаспостш при произволстве топограбо-г€одезr rескrrх рбqг ПrЬ
7З (Изд. dlедра)), М., l9?3 г.);

_ ГОСТ l2.1.040-8З;
_ гост 12.2.007.Ф,75.

5. Условвr поверкн
Пов€рха долх(на прводiтьс' в кпfiматиqсских условиях, соотвsтств),юцrrх рбочему

дlапазоЕу, указsцвому s эксплуатационноЕ и техflичесхой докумеЕтацив на гироrшатформы ш

flа средстm rD( поверкп:
- b.ro"purlp" о*рlтсающсй сршl ,'С ..............""""""""""от миlrусл2О до п;пос 50;

- отвосIlтЕrшlая BJlaжBocTb воздуха" . Ее боле€ 80;

- aTмoclbepвoe дашеflие, кПа (мм рг.Ф.) ............."""""""",84,0"106,7 (6З0"800);

Наямевовапяе операцши поаерки

Опрделение абсолютной погрешности

Определснхе значеrЕя приборвой поqюявпой

J{g пуЕIсд
докл,(elтга
по поверке

наяменование эта.поЕовt вспоi{опlтеJlьвьrх средств пов€рки и rrx осllовкые
метрологические и техническле хар8кт€рхстики

гЬrнпы 9талоrlвоm астряомо-геодезкttеского полигов4 преде,JIы допускаемой

абсоJпогfl ой логрешвости астDопомическl{х аецщ!9Е j-!]_



- Е}мq)€!шя доJDiквы цlюводчться при отс}тствяи осадков, порыsов ветра и колфапий

изб;аr(ешя в зрцтеrьвоfi тубе устstlоЕленпого на гироплаФорму тахеомgтра

(теодо,Iшга):
- поверяоrая гиртчитфрма лолжва бьть заrчпщена от пр'lмьй со,IЕg,IяъD, ,Iучеи,

6. Подготовка к поверке
Перл прведеняем поЕерки должны бьгь вьполнепы след/юlцде подrотовгтеJIьвые

рботы:
- прверЕrь Еалиttие действуощих свидетельств о поверке Еа средстм поверки;

- гtrроrшатформу п средства поверки привести в рабочсе состояЕие в соответствпи с Ех

экqшуатациоЕпой докумеЕтацией;
- гrроплаформу и средства поверки вьцер}кивают на месте 

_проведеяия 
пове[юtlвых

опсращй в течеЕие вр€меЕи, устаноыIеяного в эксплуатационЕой докумеЕгаш!п;

- гпроплаформа и этzшоttы должцы быть уст,ttlовпеяы ва спецItiDIьньтх осяоваsиях

(фувламеггах), яе подвергtlющихся мехаяическим (вибрация, деформация, сдвиги),

7. Проведеппе поверкп
7.1. Ввешd осмотр

При вuешеМ осмотре должно быгь установлеко соответствие rирплmформы

след/юцш, тр€боваяяФr :

- испрaвЕость Еерек.лючателей, рабоry подсветок, испразrlость разъемов и ыlспIЕйх со-

е,шrr€JБшФ( кабелеЙ;

- отс).тствrе коррзпв, мехавиЧеских повр€ждениfi и другпх дефеrrов, влrяюцILY Еа

эксплуатащовЕые я мsтрологические характеристики;

- ЕilJlп.tве маркt{ровки и комIUIектttости согласно требовашrям эксrшуатациоltяой

док},IL!еrггдшя;
- й"Ь- оr**" 

'*еомета 
(теодоли]а)l отс}тствяс вflеlоних п внугреяяш< её дефекюв,

7.2, Опробоваше
Прп опрбоваЕпи долкяо быь установлево соответствие гпроплатtфрмы следуювшм

требовашяl:
- отс}тсавие kaчol я смещеЕий яеподви)кно соедиtlенпых дsталей Е элемеятов;

- плавЕость, равЕомер$остъ двш{ениJl подви)ýlых часгей;

- идеrrвфшсаrцrоввые даЕныс прграммвого обеспечеяия (да,rее -

cooTBgIcTBoBaTb дlшвь!i,r, пр!tведённым в таблице 3.

Иlенпuфuкацuоttньtе dанные ПО tltozyп быпь получены lвумя пупямu:

1, фч вмюченuч zuроппапфор:tlы Nо спарпово,ч ,кране оlпобрqасаепся номер версuu

вспренноzо ПО:
2. через uнперфеitс поjlьзовапе.lа, пройdя по слеdуюцлLч пу!кm!"l меню: KMain Мепu, ,>

<Systeп Slоtцsr, 
'-> <Firпy,are Versionl. В оmкрыааечс' uнформацuонном окне

оiобро*оu^"" "u"rеuвм 
uнфорuацuя с померо,ц версuц BclпpoeHtozo ПО-

7З. Опредслевпе м€трлогпческпt хlрактGрпстЕк
Перл,aм *u* пр*rсryпчr" * оор"лaп""по мсФологgчесl@х ха!актерпстик ЕеобходЁмо

выполЕпть оIедующе операция по установке поверяемой гирплатформы:

- устаповЕтъ lrITaTrB ва Iryнкт этtцонного аfiрономо-пеодезического полltrояа в

предварIrгоъЕо опlеЕгрирвать его. всmв8ть Koprryc гпрплатфорllБI в кольцо lштirтиа8,

Iipu"j*r" ,rош..оr"йе кабе,тя передачи даявых межлу гирплатформой п Taxeoмclpoм

(тЪолоЬ"r1, про оообходиrrосги, подхлrочить его, ВкJtюwть гироплатформу и тахеомегр

(тýодолrт);

ПО) лоtоквы

Табmца з.

яаrд,rеноваяие По
ПО, flе fiиже



- прявести гирплатформу в горпзонтаJIьное положевце, исЕользуя электрошrsпtr Е]ш

)tOд(оствой }ровеЕь TaD(eoмeтpa (теодолита), путем вращеЕпя поJIъемЕых впýов
гЕрплаформы. ВыполяитЬ коЕrроль этой опера,цпи с помощью электрпllого }ровlrя

тахеомgгра (теололrrга) в ,!Еух прогrtвопоЛожЕых положеЕшlХ rrугем его врzццеЕпя Еа

l80';
- окон.&rт€льао отцеrгрировать гирплаформу Еад пrЕlсгом измерений с помоliьlо

i\{ехilЕЕItеского отв€са Елп с исхользомпием огrЕческой цеЕIрIrрующсй системы. После

цеЕтrр&ш{, сЕова пров€р!tть горизовтчlлыlость llнcтp},llleвTa,

7J.l. Опрсле,лепие абсолютяой погрешrrос,пl шзшерепвй аrЕм}та

дш определеяия абсолотяой поФешности измер€вЕй азпм}та в качестве эталова

I{clloJщyeтc' значенис астроЕоМиtlеского азим},1а, погреЕIвостъ опрсдсления которого Ее

превъ,шаgг * l ".

В прцессе взмер€нш; выцоrrпrпотся слелlющие оперцЕи:
- зацуск шрскоп4 после чего сJIедящtц сисIема поворачпвttет верхнюю часть корпуса

гвфплатформЫ вместе с устtlllовлевным на Еей Taxeoмsтpoм (теодолrrом) воr?уг

вергикаJtьцоfi оси и выстatвляет mрtшатформу в опрлелеtшом поло)кеяlли oTBoclfTGJIbEo

вlшразлепия на север; в компьютере гироплаформы фиксируеrся отсчет по

mр8оIттаJIыlому круry тахеометра (теодолита) (Е) (см. Прилохение к наfiояЕей

мgтодItке поверкп), соотвsтств}rочшй ориеflтациЕ Koplryca Еа север;

- черз 2-3 минуты aвтoматически заIryскается процесс оцределения <вулевого поло,(еЕ!tя

по,Фес{D> гироскопа, в резуJътате чего оflределяется отсчет цо горизонтаJlьному круry

тахеомстра iтеододита), соотвеrcтs}Tоций точЕому Еаправлению на север rrЛrr (см,

Приложен}tе'к Еастоящей метолrrке поверки) и угол отrоIовевия корпуса гхроплафорrБr

от точного llаправлеrия па север rrPl (см. Прилоrкение к uастоящей методике пов€рIФ);

- зрцTеJшlуо Ффу тахеометра (теололита) fiаr€aтfi па цоъ, опредеJlяющ},lо оряеЕтпруемос

Еаправлеяrе; в комtlьюltре гпрплатформы trрi этом _фиксируются отсчет по

горизоЕтальному круry Tаxeoмeтpa (теодолита) <Zrr (см. Прилоlrсеяие к вастолцей

мстодrке повсркп), соотвgrgтв)поций этому направ,lевию;

- в компьtотере г,l,tрплатформы выч,rсляется азrrмуr ориеЕIируемого валраrления d-") Ео

формуле:
Д,,,,,=N+z,rде

,{-. - язмерсняое значеЕис азимуlа, ...О;

л зяачевяе горизоптllJIьяого угла тахеометра (теоаолиTа), соответствующее точiому

,r"opu-"""to ," 
""""р, 

..." (см. Прхло}кение к насrощей мgюдике поверке);

z звачение горизоЕтаJьвого угла Tirxeoмsтpa (теололята), соота€тýтlуоцее

кrпраsJrеЕIrЮ tla орпевтЕрующую цедь, ..." (см. ПрилоIкеЕие к вастоящей мgгодп(е

доверке).

- выtIЕсл|{тъ значевие абсолютЕой цоФешвости язмерецЕя азшqта по формуле:

^А= 
д"," - А*".,rде

^,4 
зrIаченис абсолютЕой ýоr!ешIrости измерения азимца, ",О;

l* - измернное зпач9дЕе азим}та, ..,О;

,40ейй- ?ТaЦОНПОе зЕаЧеЕие аСТроIIОМПчсСКОГо аЗЕМ}та, ","

Выполяить вышеописацttые операции не меяее пяти раз для к&кдого из возможItьD(

рФtФ{ов измсрений гuрплатформы.
для кажлого из ржrшов измерrшй зzt окоr"втеJrьЕый резу,ьтат принять вапбольшее

получеЕпо€ значеЕке Д,4.



окотчатезьвьй резуrьтат зяачсниЯ абсолюпlой погреuIЕости IвмереЕЕй азпм)та д'Iя

кажцою и3 режllмоВ пе до,IDкея преввшат"' 
Р"*^, l Рехоrм 2 Режим 3

Прлеrш допускаемой абсолоmой погрсшпости
вмерешй аlшлут4 мгон (...')
Прлоlп<mсrьяость ЕзмсреЕпй, irин:

- прl первом вмер€Епи
- при последaющlх Езi4ерениях

+ 0,8 (2,6) + 5 (l62) * l0 (З2,4)

Е.3. Прц отицато,tъяьD( рзультtrтах пов€рки

примеЕенпю и Еа Еей вьцаsтся извсщеliие

указаЕItем осцовЕьD( прлгшн.

Нача,ъЕик отдеда коорд}rЕацви работ
по обеспеtrешо едиЁства измереЕий
ООО <сДвтопрогресс-М> Лаrrшивоs В.А.

5
2

,1

4
9
6

прч превыwенttч rхсlзанно?о преdела Оопускqе ой абсолюlпной по?реutноспu

"nnonnu.o 
оi"роцuч no i. l,з.z ч повпорллtлlь п- 7.3.] наслпояцеi мапоdшсu В с,аучае

повпорноzо превыulенчя указонлых преёеlов zuроппапформа счuпаейся пе проtuеdutей

воверку.

7.З.2. ОпредеJrепце Зпачеппя прпборвоЙ посtоянrtоЙ гцроплаформьl.
опр"л"пеr*" значения приборной постоянной Д тrrрплатфорrrы выцоlrвить в

соOтвgгствии с метод{кой, издох(еяной в докумеt{tе <Гироплатфорлш геодезшЕIеские

GYRoMAT 5000. Руководство по эксллуатацииr,
Попученвое звачеЕие в€лпr!лtны Е ввести в память гирплаформы в соответствии с

указаяшlиЕ, ЕзJIоr(еЕпыми излохенной в докумевт€ <<rирrпrаформы геодезиIIескце

GYRoMAT 5000. Руководство по эксплуатации,).
Посде вв€дешя зЕачеrrия приборной постоянвой гироплатфорлв вьшrолштъ опорации

по п. 7.J.l Еасющей мстодЕкп.

8. Оформлепше реrультатов поверкg

8.1. Результаты поверш оформляЬiя протоколом, составлевЕым в виде сводвой табrшцы

резуштatтов поверrq по каждому п}tlкry раздела 7 настояцей методtкя поверкп с )rказаЕием

lutсловьD( зкlчевий резуJътатов измерсниfi и их оцеякя по сраавеяию с цредъявлеиliыми

трсбоваппял.

t.2. Пplr полохшгеrькьо< р€зулътатах гирплатформа.призвается годЕой к прпмеЕевltю и на

flе€ вьiдасIся свядgгеJБство о поверке устrновленвой формы,

гирплатформа прuзнается вепрпгодпой к

о непригодпости устаяовлепной формы с



Приложенпе (обязательное)

Измеренuе I

Истинный
гсографическrrй
север €n

ъ

Направлснrrс на цепь

Измеренuе 2

Истинный
геограtllн.lеский
север

Направленl.tе на цель

Орлtентачлtя на
север корпуса Ну;ь горизонта.пьного

круга тахеометра
(теодолита)

Z 1У.rаrо"*а
на чель)

Нуль горltзонта-,Iьно го

Z (Y.ra"ou,,a
на цс-,ть)


