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1 ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ

настоящий документ распространяется на комплекс измерительный программно-

технический (кипт) кдзимут 2> (лалее Комплекс) всех вариантов исполнения и устанавливает
\{егодик)'. порядок и содержание их первичной и периодической поверок.

[1ервичн1,1о поверк), комплекса проводят по настоящей методике на предприятии

изготовителе в объеме сог.цасно Таблице l.
Интерва,r между поверками 2 года.

2 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ

при проведении поверки комплекса проводят операции, указанные в таблице 1:

Таблица l

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ

з.l При проведении поверки применяют средства измерениЙ и приспОсоблениЯ

указанные в таблице 2:

Таблица2.

N9 Наименование операции Nч пункта
методики

Первичная
поверка

Периодическая
поверка

Внешний осмотр 7.| Да Да
1 опробование ].2 Да Да

J идентификация По Комплекса -11.3 Да !а
4 Проверка метрологических

хаDактеристик
Да Да

4.1 Опрелеление отклонения шкаJIы
времени Комлекса от шкаJIы

UTC(SU)
7.4 Да Да

4.1 Опрелеление погрешности
канаJIа измерений скорости в

(зоне контроля)
7.5 Нет Да

l 4.2 ()преле.llен ие погрешности
измерения скорости по
измери,геJIьноNlу участку лороги

7.6 Нет Да

наименование Краткие характеристики
l . Рулетка измерительная мет{}ллическая

р3Oн2г
2-ой класс точности

2. Лазерный дапьномер Leica DISTO D8 прелелы допускаемой погрешности измерении

пасстояний + 1.0 ММ

3. Частотомер универсальный GFС-80l0Н Прелелы относительной погрешности по

частоте опорного генератора + 5, 10-6 з4 ]?д9с.
4. Курвиметр полевой КП-230С Пределы допускаемой абсолютной

погрешности длины пути * (0,005,L + 0,01 ) м.

где L - действительное значение измеряемой
величины. м

5. Осциллограф чифровой АКИП-4l l5llA Полоса пропускания25 МГц, время

нарастания переходной характеристики l4 нс.

диапазон установки коэффичиентов развертки
от 25 нс/дел до 50 с/дел, пределы допускаемой
относительной погрешности коэффичиента
DазвеDтки + 0.0l %

J
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6. Аппаратура навигационно-временная
потребителей глоба,,tьных навигационных
спутниковых систем ГЛОНАСС/GРS
/GALILEO/SBAS NvO8C-CSM-DR

Предел допускаемого среднего

квадратического отклонения случайной

составляющей инструментальной погрешности
синхронизации ШВ к ШВ UTC(SU).
UTC(USNO), системным ШВ систем

ГЛоНдСС и GPS +15 нс; пределы

инструментальной погрешности (по уровню
вероятности 0,95) определения скорости + 0.1

м/с.

7. Приспособление-микролифт лля
\,становки и наводки jIазерного дальномера
на цель

Штативная головка Mantiotto 410 с точным
позиционированием

8. Селектор кадровых синхроимпульсов
Азимут СКИ-1

Прелназначен для выделения кадровых
синхроимпульсов из композитного
видеосигн.}ла стандарта PAL

9. Переносной компьютер типа "Ноутбук" Удовлетворяющий требованиям к аппаратному

обеспечению АРМ "Наладчик" согласно
тБдд.466534.0l0 ро 2

з.2 Вместо указанных в таблице 2 срелств поверки допускается применятЬ другие

ана,,1огичные средства поверки, обеспечиваюшие определение метрологических характеристик

с требуемой точностью.
з.з Все средства поверки должны быть исправны. поверены и иметь свидетельства о

поверке или оттиск поверительного клейма на приборе или в технической локументации.

4 ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЯ

4.1 К проведенИю поверкИ допускаюТся лица, ат-гестованные в качестве поверителей.

4.2 Персонал, проволящий поверку, должен знать и основные принципЫ работЫ

комплекса. быть компетентным в вопросах эксплуатации комплекса и его поверки в

соответствии с настоящей методикой.

5.1 При

установленные
кОхрана труда.
потребителей>.

Таблица 3

5 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ

проведении поверки должны быть соблюдены требования безопасности,

госТ 27472 (ст сэВ 5725). Средства автотранспортные специаJIизированные.

эргономика>, и <правила безопасности при эксплуатации электроустановок

б условия повЕрки

6.1 Условия поверки приведены в таблице 3.

Температура окружающего воздуха, ОС:

- В помещении. где установлены вычислительный модули
( исllолнение Азимут -02.ХХ.ХХ.ХХ)

- на открытом воздухе, где установлены тв датчики и

вычислительный модуль (исполнение

+5

-40

+40

+50

Относительная влажность воздуха при 25 "С,ОА
- В помещении, где установлены вычислительный модули

(исполнение Азимут -02.ХХ.ХХ.ХХ)
- на открытом воздухе, где установлены тв датчики и

вычислительный модуль (исполнение Азимут -01.хх.хх,хх)

до 80

до 95

4
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7 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ

7.1 Внешний осмотр

при проведении внешнего осмотра установить соответствие поверяемого комплекса

следующим требованиям :

- комплектность комплекса и его компонентов соответствует указанной в паспорте на

данный комплекс;
- отсутствие механических повреждений Тв датчика, линий связи, элементов комплекса, в

том числе, заземления, отсутствие незакрепленных предметов;
- соответствие монтажа комплекса его технической документации (лля установленных

кtlмплексов):
- н&lичие действующих клейм. пломб. электронных ключей, заводских номеров на

шиJьдах KoMlloHeHToB комплекса:

7.2 Опробование

проверку проводить на смонтированном оборуловании в месте установки Комплекса.

опробование проводить на комплекте оборулования комплекса в полном составе, согласно

комплектации указанной в паспорте Комплекса, при этом:

о оценить возможность функционирования комплекса с учетом значений внешних

влияющих факторов, температуры, давления, освещенности.
о в случае. если питание Комплекса отключено, включить питание комплекса.

лождаться выхода Комплекса на рабочий режим согласно круковолства по эксплуатации)
'ГБДД.466534.010 РЭ и АРМа кНаладчик> ТБ[!.466534.010 РО2.

. подключить ноутбук к Комплексу согласно круководства по эксплуатации).
о з?пусти,гь и подключить к Комплексу АРМ ((Наладчик)

. В дрм кналадчик> перейти к страницу кмониторинг). В окнах страницы

кмониторинг> должны отображаться транспортные средства, номера которых были

распознаны Комплексом
о убедиться на примере проходящего транспорта. что распознавание комплексом

госуларственного регистрационного знака (грз) проходящих транспортных средств

производится и ведется измерение скорости транспортных средств.

Согласно укiLзаниям <Руководства по эксплуатации)) и АРМ кНаладчик>. на экран

монитора комплекса вывести информачионные окна по соответствующим KaHaJqaM визуа],Iьного

контролЯ и измеренИй скоростИ со всеЙ необходимой информацией:
- изображение распознанного транспортного средства;

- значение его скорости;
- распознанный государственный регистрационный знак.

результаты опробования считать положительными, если наблюдается совпадение номеров

в контрольной строке и на изображении транспортного средства на экране монитора.

Вид информационного окна приведен на рисунке 1.
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прtамечонuе:
()пl-б,r,rr,,tuа провоОumь ():п всех KoHmp1.1upye.|tblx п():lос u направ,,lенuй dвuженuя поверяе,|lо?о

K().1ll1.,le ксu.

lIpu tлеlлвччttоtt повеl)ке кutlu:tu, зlluчеIluе llз.|lepetltt()it с,коросmu равно ну-цю.

7.3 Идентификация ПО комплекса
7.3.1 Используя АРМ "Наладчик", перейти
7.З.2 На странице система в подразделе

значимой части ПО считать версию файла.

на страницу "Система".
"идентификационные данные метрологически

Идентифихационны€ данные

Иr,,tя фалtла

Версl.tя

мGтрýflогически значимой части ПО

iusrllib/l iЬmеtгоlоgу. so

2 1.0

7.3.З Результаты
соответствуют указанным
Таблица 4

считать положительными, если
в таблице 4.

!8,М,'!1 1! 2*:5+ l з8?8ёс159

t&-a4.t{ ti)ж:g}

Рисунок l - <Рабочее окно)

Не менее 2.1.0

идентификационные данные
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7.4 ОпреДеление отклонения шкалы времени Комплекса от шкалы UTC(SU).

7.4.| Убедиться что вычислительный модуль Комплекса синхронизирован со шкалой

временИ глонАсС. ДлЯ этогО в АРМ <Наладчик> перейти на страницу (Дата и время) и

убедиться, что значения указанные в таблице "Синхронизация" соответствуют таблиuе 5,

Таблица 5

Пример корректных значений приведен на рисунке 2.

& acjll: ll

Дата, вреr,lя:

1]9 ]j-1 : jtr 1 -t

ii 49

часо!ой поrс

i]i.:i+{i 3.]

C,l: aa н tt т;

Сйнхронизация

],tсточник c}lHx рониtа ции

EEi

Ппдробнее

Оrклоненяе. 1,1c

-с 00Е

несiабильноеть, t!c

i] i?i,

Поол, с{йхр,, с

РисуноК 2 - СтранИца (Дата и время) АРМ кНаладчик)

7.4.2 Собрать измерительную схему согласно рисунку 3

рисунок З - Измерительная схема для определения погрешности канаJIа измерения времени

,7

Колонка Значение

Источник синхронизации PPS

отклонение от -1 до *l мс

Посл. синхр. не более 60 с

эталонный
источник

секундных
импульсов

(PPS) Осциллограф
двухканальный

вычислительный
модуль

КИПТ <Азимут>
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7.4.з Убедиться что эталонный источник секундных импульсов (навигачионный

приемник) синхронизирован со шкалой времени UTC (SU),

7 .4.4 Настроить дву(канальный осциллограф :

7.4.4.1установить коэффициенты горизонтального отклонения l вОЛЬТ/ ДеЛеНИе ДЛЯ

обоих канаJIов осчиллографа.

7.4.4.2 Установить типы входов (постоянный ток>> (DC),

7 .4.4.З Установить развертку 500 мкс/деление,

7.4.4.4 УсТановитЬ тип синхрОнизации (автоматическzUI), (по переднему фронту>.

(источник кана_п l >.

7.4.5 По изображению на экране осциллографа убелиться, что разность передних фронтов

секундных импуJIьсов не превышает l мс (рисунок 4),

KaHa!'I 1 - импульс эт,lлонного источника секундных импульсов,

канаJI 2 - импулЬс вычислИтельного модуля кипТ кДзимут 2>

Рисунок 4 - Осциллограмма секундных импульсов

результаты считать положительными, если разность передних фронтов секундных

импульсов не превышает 1 мс.

7.5 Определение погрешности измерения скорости в зоне контроля

ПогрешнОсl.ь измерения скорости рассчитывается по формуле (7.5.1):

6=J6,'*d,'. (7.5.I)

где

6, - относительная погрешность измерения расстояния;

6,, - относительная погрешность измерения времени,

7.5.1 Определение относительной погрешности измерения расстояния в зоне контроля:

- в ((зоне контроля), в направлении движения автомобилей, установить автомобиль,

перелний ГРЗ, должен находиться в нижней трети изображения;
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- опреде-пиlь среднюю точку. при помощи рулетки (таблиuа 2), используемого ГРЗ и

спроеllировать ее на поверхность кзоны контроля) с помощью отвеса, отметив на ней

точк), <Х> (рису,нок 5).

Живое видео

Старт измераний

L,iархерэt

Пс,{аз5;вать L1

Стоп измёрений

НO,dёр пlл Изtп9рённая длина отреэка, MrJ

Точка кХ>, проекция
срелнеЙ точки ГРЗ,
отмеченн:ш на
поверхности (зоны
контроля)

рисунок 5 - Нанесение проекции средней точки Грз на поверхность <зоны контроля)

- в диалоге <Живое видео) дРМ <Наладчик)) нажать кнопку кСтарт измерений>;

- убедиться, что ГРЗ распознан верно, в противном случае нажать кнопку <Старт

измерений) повторно; _

- переместить автомобиль вдоль направления движения автотранспорта по поверяемои

полосе движения на2-з метра и вновь спроецировать среднюю точку Грз на поверхность

кЗоны контроля), отметив на ней точку KY>;

- в диалоге <Живое видео) дРМ <Наладчик) нажать кнопку кСтоп измерений), считать

измеренное значение, записать его в таблицу б в графу <!'лина, рассчитанная

измерительным комплексом);
- с помощью рулетки (таблича 2) измерить длину отрезка между точками Х и y, результат

записать в таб.r-Iицу б в графу к!лина, измеренная рулеткой>,
Таблица 6

- используя укiвания <Руководства по экспJIуатации) и АРМ кНа"lадчик)) выполнить

расчет длины этого же участка <Зоны контроляD с помощью измерительного комплекса.

при этом на экран монитора ноутбука выводится окно расчета длины участка, см, рис,6,

.Щлина отрезка XY
Nb

Измер.
ffлина. | Длиrа, рассчитанная

измереннаJI l измерительным

рулеткой [Zp],MM | коrrrл"ксом [IK], мм

Абсолютная | Относительная
погрешность | по.р.шность

измерения [А], мм | измерения|Ь,|%

l

2

J
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Комплекс

Живое вlлдео

Старт измерений
/ l,]ap(epb

пс.,а]. аа-э L ]

Стоп изм€рений

Номер пiп Измеренная длина отрезка

}ж*
- j;*lýl

телевизионный
датчик

рисунок б - окно расчета длины участка с помощью измерительного комплекса

- повторить данный замер три piвa, вычислить абсолютную и относительную погрешность

измерения длины участка, при этом:

дбсолютНую погреШность измерения расстояния определить по формуле (7,5,2):

А: LK - Lp Q,5,2)

относительную погрешность измерения расстояния определить по формуле (7,5,3):

6, =A.l00 % (7.5.3)'Lp

7.5.2 Определение относительной погрешности измерения времени

времени следования кадровых синхроимпульсов).

7 .5.2.1 СобратЬ измерительн},Ю схему согласно рисунку 7,

(погрешности

Панель
коммутации

вычислительный
модуль

осциллограф .""fii|i,l'ro,1o.o"

рисунок 7 - Измерительная схема для определения погрешности следования кадровых

синхроимпульсов.

l0
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Селектор синхроимпульсов подключается к сервисному разъему поверяемого KaHa"Ia.

\,становленному на коммутационной панели комплекса,

Вход одного из канаJIов осциллографа (таблица 2) подключается к рuLзъему кВЫХОД

ВИДЕО) селектора, вход Klnput) электронно-счетного частотомера (таблиuа 2) подключается к

разъему кВЫХОД КСИ) селектора

7.5.2.2 Включить осциллограф и частотомер. По осциллограмме убедиться в наличии

видеосигнil,ча на входе селектора (смотри рисунок 8),

Рисунок 8 - Осциллограмма видеосигнала.

7.5.2.з Подготовить частотомер к проведению измерений в соответствии с руководством

по эксплуатации.
7.5.2.4 Установить частотомер в режим измерения периода следования импульсов (Кнопка

ослабления чувствительности входного сигнаJIа кАТТ l/l, l/10) в положении |l|0, кнопка

управления фильтром нижних частот (LPF оN/оFF) в положении ON, переключатель режимов

i,PKBQIPKID> в положении PRID, кнопка выбора времени счета <Gate Time> в положении 1

сек. ).

7.5.2.5 В соответствии с руководством по эксплуатации частотомера, произвести три

измерения периода следования кадровых синхроимпульсов

для каждого измерения рассчитать абсолютную и относительную погрешность

сJlедования кадровых синхроимпульсов

лт =|T,,,n,uu, - Т-,,| (7.4.4)

(7.4.5).6, = 
ЬТ .l00%

'т
Результаты внести в таблицу 7.

J'аблица 7

ll

периол следования кадровых синхроимпульсов

Nlr

Измер.
/fействительный

период
следования
[Та"лrп,"1, МС

Измеренный периол
с-педования [Г,,r,,], мс

Абсолютная
погрешность

измерения [АТ], мс

относительная
погрешность

измерения I6,),%

1 20

2 20

J z0
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из результатов измерений выбрать тот, которому
относительной погрешности.

соответствует максимаJIьное значение

7,5.3 РассЧитатЬ относитеЛьную погрешность измерения скорости по формуле 7.5.1.

результаты считать положительными, если значение относительной погрешности

l.rзмерения скорости не превыш ает + 2 Yо.

Операчии по пункту 1.5. повторить для всех измерительных канаJIоВ поверяемогО

комплекса.

7.6 Определение погрешности измерения скорости по измерительному участку
дороги.

__л_

а--f,
-_-

l,, - Расстояние между рl,бежами контроля.

L1 - РасстОяние оТ точкИ фиксачиИ ГРЗ вО (входной> зоне контроля до опоры.

L, - РассТояние от точкИ фиксаuиИ ГРЗ В (выходной> зоне контроля до опоры.

Io измеряется при помощи курвиметра (таблиuа 2), L, L, рассчитываются Комплексом

исходя из калибровочных параметров каждого измерительного КаН€1,IIа, входящего в

рубежи контроля.
рисунок 9 - Измерение скорости по измерительному участку.

при измерении Комплексом срелней скорости на участке дороги, относительную

погрешность измерения скорости рассчитать по формуле (7,6,1):

(7.6.1)

где

6,_ - относительная

6r, - относительная

погрешность

погрешность

_-

измерения расстояния;
измерения времени.

вкд 2-1 ., вкд 2-

--_

l2
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относительную погрешность измерения времени рассчитать по формуле:

. Аr0 +AI, +М
о, - '' .100% 

"', Lo+Lr_L,

(7.6.2)

где ДZ - максимаJIьнzuI погрешность измерения времени (1 мс);

7,nin = I- минимальное время, за которое ТС пройдет расстояНие междУ

Цпu,

рубежами
где I,, - расстояние между рубежами контроля;

I,',,,., - верхНий предел измерения скорости (255 км/ч),

относительную погрешность измерения расстояния рассчитать по формуле (7,6,3):

(7.6.3)

где Д/о рассчитать из точностных характеристик применяемого курвиметра (для

курвиметра КП-230-0l ( 

^a0 
= 0,005'0 + 10 ), мм

М,, М, определить следующим образом:

7.6.1 Определить точку А6, КЗк начаJIо отсчета Al, (лля (въезда) на участок) или М, (лля

(выезда) с участка)

f.I...II.IIIr.II

Ad

rlr___]IIII _l_

Lr. Lz _расстояние от опоры с тв датчиками до начала зоны контроля рисунок 8

рисунок l0 - Опрелеление базовой точки Дб При установке модуля Тв датчика над полосой

движения.

В случае если модуль ТВ датчика установлен над измеряемой полосой движения. точку Аd

определиТь как проекциЮ модулЯ ТВ датчика на полотно дороги (рисунок l l ),

I

*I

lз
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Cd
t'E f- f

Ed Dd

x.r _

od
Опора,

i на которую установлены
] модули ТВ датчиков

РисуноК 1 l - ОпреЛеление оазБвоГтЪчки Аб при установк; молуля-ТВ датчика под углом к

полосе движения

в случае если модуль Тв датчика установлен под углом к измеряемой полосе движения"

точку Д4 наЙти на перпендикуляре (OaE.), построенном от опоры, на которой установлены

модули ТВ датчиков (точка О6) к направлению движения ТС (Рис. l0).

flдя этого:
о Выбрать точки Са И Dc лежащие на линии направления движения Тс. В качестве такой

линии может быть выбрана линия разметки, борлюр, на стороне дороги.

противоположной от опоры. Расстояние CaDa выбрать в пределах l0-20 метров" при этом

,ou*" Сб И Dб должнЫ лежатЬ по разные стороны от линии оаЕо. С помощью рулетки

или лазерного дальномера измерить расстояния ооСо, OoDa И CaDo" рассчитать

расстояние DбЕб по формулам:

Ad

,,'\

Ir__l!rIIfI_IfIffr

(7.6.4).

OuC u + o,1 D,l + с dD,lгде р=

DaEu = (7.6.5)

По линиИ CcDa ОТМерить отреЗОк DбЕ6. отметить на проезжей части точку Еа.

От точки Еа до опоры построить линию ооЕа. Точку Аб выбрать как пересечение середины

полосы движения и линии ОаЕс.
в слl,чае если на рубеже контроля измерение производится по нескольким полосам.

;l()Il}скается оIlреде-llять точк}' Etl ОДИН раз для всех контролируемых полос движения,

|4
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7.6.2. Определить погрешность Д/r (^r, )

о В (зоне контроля), в направлении движения автомобилей, установить автомобиль,

передний грз которого должен быть полностью виден на изображении с

соответствующего ТВ датчика.
. определить среднюю точку используемого Грз и спроектировать ее на поверхность

зоны контроля, отметив на ней точку <В6>

о с помощью рулетки (таблича 2) измерить расстояние дсвс, которое и булет являться

расстоянием L, (Lr)
о В диа,чс-lге кЖивое видео) дРМ кНа,,lадчик) нажать кнопку кИзмерить Ll>. убедиться

ч.го ГРЗ распознан верно. считать измеренное значение. записать его в таблиuу 8,

ПровестИ измерение Lt длЯ каждогО из (входНых) канаJIов, и Lz ДлЯ каждого иЗ

(выходных)) KaHiLloB. После этого выбрать значения Lt,/LtTaкиe, чтоб 6/.l была максимальной

и L2 ,/L2 такие, чтоб 5,., была максимальной. Согласно формулам (7,6,1) - (7,6,3) рассчитать

оТносиТеЛЬнУюПоГрешносТЬизМеренияскоростинаУчасТке.

результаты считать положительными, если значения относительной погрешности

измерений скорости на участке находится в пределах + 1,5 0/о,

8. ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

8.1.Рез1;lьтаты IIоверки оформить протоколом. по форме. изложенной в приложении 1 к

настоящей методике поверки.

8.2. При положительных результатах поверки оформить <свидетельстве о поверке). в

соответсТвии С приложениеМ l к <ПоРядку проведения поверки средств измерений,

требований к знаку поверки и содержанию свидетельства о поверке, утвержденному
приказоМ Министерства проМышленности и торГовли РФ от 2 июля 2015 г. N l8l5),
Раздел <Метрологические характеристики) заполнить следующим образом :

Ксrмплекс измерительный программно-технический кАзимут 2 - хх.хХ,ХХ> серийный номер

Nc

YcтaHoB;teH (алрес)l

Фиксирует нарушения П!fl (нужное подчеркнуть)

превышение транспортным средством (тс) установленной скорости движения:

В зоне контроля;
На измерительном участке.

Таблица 8.

.Щлина отрезка АбВб
относительная

ошибка измерения.

|6,,1,%

Абсолютная
ошибка измерения.

|lLlf, мм

,Щлина, рассчитанная
измерительным

комплексом [I7K], мм

!лина, измеренная

рулеткой [l7p], мм

l5



коuплёкс $6€g.01aмп моlldцrc

Повер€н по каtlал}, измср€них времени (н},{(ное подчеркн}ть) Да / Нет

погрешность и]мереflия арсмеви пе прсвышает tl мс

Поверн в вапlявлении

Полоса l к ул. Кирова
полоса 2 от ул. кироsа
измеDите-lьный \часток (описапяе)

Поверсlr как средство язмсрения cKopocтrr в цслом (rtyJкHoe подчеркlt}ть)

Погрешвость измер€ния cкopocтn трsцспорtных средств в зове коятр]l, не превышает:

в Jиапазоне свыше 5до l00 км/ч

s:lиапазонс свыше l00 до 255 кмiч

Да / Нет

2_0 KM/.l

* 2.0 %:

ПOгрецlность из!!срения cкopocтlt транспортцьБ средств на измсрliтельвом участхе не

п реltы lllaeт:
в _lиапазоне свыше 5д() l00ку/ч * 1,5 км/ч

в ди.tлазоне свыше l00 до 255 км/ч + 1,5 %

8.З. При отрицаrcльню( ЁзультатФ( поверкt по KattaJry измеревия врсменп, офрмляется

Извещение о неприIодвост!{ к прllмеllеяию !{а комплекс а цслом с ),казаЕием причвв, согласtiо

приложению 2 к <Порялку пров€денt|я поверки средств измерений, требоваший к знаку

пirверки И содержаfiию свидстельства о поверке, утrержденному прлказом

Мшнхстерства промышлснности и торговли РФ от 2 июля 20l5 г, N l8l5>,
при отрицатепьных резу,:rьтатах поверки к!lнала измереfiи, скорости иJп

"зr,apnraro"oro 

'1,"u"T*u. 
офоjмлiется Извещешис о неприголlостll, с указанием [lсречня

ll]меритсiьных каналов. пршедших поверку с отицате"lьным рс]ультатоil, а тzц же ставится

соответств},ющtlя отметка в паспорге. Еспи все каналы измсреrtия скорсти и ltзмерительные

участхи прчLIiи пов€рку с отрицательным результатоil, въцасгся извецение о непригодвости

на комплекс а целом. соглtlсво прилоr(еиию 2 к (порядку проведения поверки средств

измсре8ий, требований к знаку поверки и содсржанию свидетельства о поверке,

;;;;;;;;;;"r;}' приказом Мивис,.ерi,"а промы,член'ости и торговлrr РФ от

2 июля 20l5 r. N l8l5D. с указаrием причин.

llачлlьнr!li lleшTpa испьпаший и повсрки
Фl'Уtl <ВtlИl4Ф'|'РИ" А.В. Апр€.rев

lll
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Приложение 1

протокол

Метрологической поверки КИПТ "Азимут 2"

установленного

1. Общие данные.

1.1. Наименование вида
<Азимут 2 - _r,

1.2, Серийный номер Nч

установлен в районе адреса

изделия: Комплекс измерительный программно-техническии

1.3. Изготовитель: ооо <Технологии безопасности дорожного движения))

2. Поверка отклонения шкалы времени Комплекса от шкалы UTC(SU),

отклонения шка]'Iы времени Комплекса оТ шка]'Iы UTC(SU)

3. Поверка погрешности измерения скорости в зоне контроля

3.1. Опрелеление относительной погрешности измерения расстояния в зоне

контроля

Канал Ns

нoсTьизМеpенияpaссToянияBЗoнекoнTpoлякaнаЛaNn-

Канал Ns

нoсTЬизМеpенияpaсстoянияBзoнекoнTpoЛякaнaЛaNo-

l7

от

дата выпуска

%

Щлина отрезка XY
относительная
погрешность

измерения [6, \%

Абсолютная
погрешность

измерения [А], мм

[лина. рассчитанная
измерительным

комплексом [IK]. мм

!лина,
измеренная

[Ip].MM

Щлина отрезка XY
относительная
погрешность

измерения 16,1,%

Абсолютная
погрешность

измерения [А], мм

.Щлина, рассчитаннаrI
измерительным

комплексом [ZK], мм

flлина.
измеренная

[l,p],MM

о//о
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KaHa,r Ns

максимальная относительная погрешность измерения расстояния
%

в зоне контроля канала Nb_

KaHa,T Ns

Максимальная относительная погрешность
о,//о

измерения расстояния в зоне контроля

Канал Jt

максима,rьная относительная погрешность измерения расстояния в зоне контроля канала Jф

KaHa,,l Jф

о/7о

flлина отрезка XY
относительная
погрешность

измерения 16,7,%

Абсолютная
погрешность

измерения [А], мм

!лина. рассчитанная
измерительным

комплексом [l,K], мм

!лина,
измеренная

[Ip],MM

.Щлина отрезка XY
относительная
погрешность

измерения |6,],%

Абсолютная
погрешность

измерения [А], мм

!лина, рассчитанная
измерительным

комплексом [IK], мм

,Щлина,
измеренная

[l,p],MM

.I[лина отрезка XY
относительная
погрешность

измерения [6,],%

Абсолютная
погрешность

измерения [А], мм

.Щлина, рассчитанн€Ul
измерительным

комплексом [lK], мм

[лина,
измеренная

Ilp],MM

.Щлина отрезка XY
относительная
погрешность

измерения 16, \%

Абсолютная
погрешность

измерения [А], мм

.Щлина, рассчитаннаrI
измерительным

комплексом [IK], мм

Щлина,
измеренная

Ilp],MM

о/
/(l

l8
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Кана,ч Jrlb

!лина or резка XY
JVg

Измер.
.Il,лина,

измеренная

Ilp],MM

.Щлина, рассчитанная
измерительным

комплексом [ZK], мм

Абсолютная
погрешность

измерения [А], мм

относительная
погрешность

измерения [Ь,\%

l

2

з
l

Максима:tьная относительная погрешность измерения расстояния в зоне контроля канала Nn-

Канал Ns

максимальная относительная погрешность измерения расстояния в зоне контроля канала Jф

%

з.2. Опрелеление относительной погрешности измерения времени (погрешности

времени следования кадровых синхроимпульсов),

относительная погрешность измерения времени о,/
/{l

3.3. Погрешность измерения скорости рассчитывается по формуле

6:
где

6r_ - относительнаJI погрешность измерения

6., - относительная погрешность измерения

%

Б; -Е':

расстояния;
времени.

l9

[лина or

Длина.
измеренная

Ilp].MM

.Il,лина, рассчитанная
измерительным

комплексом [lK], мм

,резка XY

измерения [А], мм

относительная
погрешность

измерения [6,\%

Nь

Измер.

2

1
_)

Периол следован ия кадровых синхро1,Iм пульсов

относительная
погрешность

измерения [6, ],
о,//0

Абсолютная
погрешность

измерения [АТ],
мс

Измеренный период
следовани я |Turu),

.Щействительный
период

следования

|T6r;,rn,uf, МС

%
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4. Поверка погрешности измерения скорости по измерительному участку дороги

4.1. Определение относительной погрешности измерения расстояния от точки

фиксачии Грз В зоне контроля до опоры модуля Тв датчика детализирующего
Каналы входной группы

Канал Ns

максима,rьная
опоры N9_

относительнtul
%

погрешность измерения расстояния от точки фиксачии Грз до

Канал Jф

ffiсиTелЬнtшПoГpешнoстЬиЗМеpенияpaссToянияoTToЧкификсauииГPЗдo
опоры Nч

Канал Ns

максимаqьная относительная погрешность измерения расстояния от

о//о

!лина отрезка АбВб

относительная
ошибка измерения.

[6,,].%

Абсолютная
ошибка измерения,

|ZLlf,MM

,Щлина, рассчитаннаJI
измерительным

комплексом [1,7K], мм

fl,лина,
измеренншI

[tlp]. мм

.Щлина отрезка АбВб

относительная
ошибка измерения.

Id,,]. %

Абсолютная
ошибка измерения,

|/L1l,MM

.Щлина, рассчитанная
измерительным

комплексом [Z7K]. мм

Длина.
измеренная

[l77l]. мм

[лина отрезка АбВб

относительная
ошибка измерения.

|6,,],%

Абсолютная
ошибка измерения,

|/L1l,MM

flлина, рассчитанная
измерительным

комплексом [l7K], мм

flлина,
измеренная

[l7p]. мм

фиксаuии

tlгtсlры Nl о,//0
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максимальная
опоры Jt

максимальная
tlгtоры Nч

максимальная

относительная погрешность измерения
%

2D ТБДД.466534.01 0.МП. MemoOuKa поверкч

расстояния от точки фиксачии ГРЗ до

KaHa:r Jф

относительная
%

Каналы выходной группы

KaHa,r Ns

"-р.-"".r" "r".рения расстояния от точки фиксачии ГРЗ до

погрешность измерения расстояния от точки фиксаuии Грз до

KaHa,r Nc

максимальная ffiешнoсTЬизМеpенияpaссToянияoTToЧкификсauииГРЗдo
опоры Nb

KaHa,,r Jllb

о,/
/ll

относительная
%

Щлина отрезка АбВб

относительная
ошибка измерения,

[6,, ]. %

Абсолютная
ошибка измерения,

|rZLlf,MM

.Щлина, рассчитанная
измерительным

комплексом [l7K]. мм

fl,лина,
измеренная

[l7p]. мм

Длина отрезка АбВб
относительная

ошибка измерения.

|6,,],%

Абсолютная
ошибка измерения,

|/L1l,MM

Щлина, рассчитаннаrl
измерительным

комплексом [1,7K], мм

!,лина,
измереннаJI

[Z7p], мм

[лина отрезка АбВб
относительная

ошибка измерения,

|6,,,),%

Абсолютная
ошибка измерения,

|lL1],MM

.Щлина, рассчитаннaUI
измерительным

комплексом [Z1K], мм

,Щлина,
измереннаJI

[l7p], мм

Длина отрезка АбВб
относительная

ошибка измерения,

|6,,],%

Абсолютная
ошибка измерения,

|ZLlf,MM

,Щлина, рассчитаннЕUI
измерительным

комплексом [1,7K], мм

!лина,
измереннаrI

[l7p], мм

опоры Nл

2\
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Расстояние между рубежами контроля lo =

Аa0 рассчитана из точностньгх

курвиметра КП-230-01 (Мо = 0,005'0 + l0 )

Максимальные значения измеренной

хнчческчй < Ь тБДД.466534.01 0.МП. МеmоOчка

Канал J\Ъ

от точки фиксачии ГРЗ до

мм

N4 акс и пл апьная относ ительная погрешность измерен ия расстояния
оIIоры Nu_ _%

Максима,,tьная относительнаJI
о/о

Госуларственный поверитель

J(арактеристик применяемого курвиметра (для

абсолютной погрешности измерения расстояния
мм

мм

погрешность измерения скорости на участке Комплекса

(-_)

AI, :
bL.:

мм при Lr:
мм при L, =

макси м a,r ьное значен ие относительной погрешности измерения расстояния

6
Д/п + Д/| +Аr.

100%:I-- Ln+L,,-L,
максима,rьное значение относительной погрешности измерения времени

6, = 
ЬТ .l00 %:' 
4n,n

о,//о

максиlчlа-rьное значение относительной погрешности измерен ия скорости

%

201

[лина отрезка АбВб

J\'9

Изм.
!лина. | !лина, рассчитанная

измереннаJI | измерите.]ьным

[t7p]. мм | компле*сом [I7K]- мм

Абсолютная | Относительная
ошибка измерения, | 

ошибка измерения,

[/L1].MM l t6,,].o/o

1

2

aJ
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