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1ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распростр&rяется на комплексы iшпаратIrо-

программные кУраган-Юг> (далее - комплексы), изготавливаемые ООО кНПП кМВС>,
г. Краснодар, и устанавливает методику, поряJlок и содержание шх первичной и периодической
поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ |-2022, Tlo
государственной поверочной схеме для средств измерепий времени и частоты, }твержденной
приказом Росстандарта Nч 2З60 от 26.09.2022, ГЭТ l99-2018 по государственной повероIшой
схеме для координатно-временных средств измерений, утвержденной приказом Росстандарта
Ns 2831 от 29.12.2018,

1.3 При определении метологических харакtеристик поверяемого средства измерений
ИСПОЛЬЗУется мЕтод непосредственного сравнения резуJьтата измеренItя поверяемого средства
измерений со значением, определенным эталоном.

1.4 В результате поверки должны быть подтверждены следующие метрологические
требования, приведенные в таблице l.

Таблица l - Подтверждаемые метрологические требования

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВВРКИ
2.1 При проведении поверки должны быть вьшолнены операции, указаЕные в таблице 2.
Таблица 2 - Операции проведения поверки

2

Значение

пределы допускаемой абсолютной погрешности синхронизациивнутренней
шк;L,Iы времени комплексов с национальной координированной шкалой
времени UTC(SU), с

.Щоверительные границы абсолютной погрешности (при ловерительной
вероятЕости 0,95) определения координат местоположения комплексовв
плане, м*

.Щиапазон измерений скорости двихения ТС, км/ч от 0 до 255
пределы доrryскаемой погрешности измерений скорости движения Тс:
- абсолютной в длапазоне от 0 до 100 кйч вкпочительно, кп,t/ч

- относительной в диапщоне свьпце 100 до 255 rм/ч, %

f')

+2

где * - метрологическilя харакгеристика определена по сигнarла]r{ от спугников Gps и
ГЛОНАСС, принимаемьrх одновременно, при значениях PDOP S 3

Проведение операции при
поверке

первичной периодической
Внешний осмотр средства измерений 7 да

Подготовка к поверке и опробование средства
измерений

8 да да

Проверка прогрall\.lмного обеспечения средства
измерений 9 да да

определение метологических харiмтеристик и подтверждение соответствия средства
измерений мsтрологическим требованиям

Наименование характеристики

+2

+7

Наименование операций Номер
пylrKTa

методики

да



Наименование операчий Номер
пунюа

методики

Проведение операции при
поверке

первичIrои периодическои
- определение абсолютяой погрешности
синхронизации внутренней шкалы времени
комплексов с национа,тьной коор.щнированной
шкмой времени UTC(SU)

да да

- определение доверительньrх границ
абсолютной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) определепия координат
местоположения комплексов в плаIlе

10.2 да да

- определение абсолютной погрешности
измерений скоросм движения ТС

l0.з да да

Оформление результатов поверки 1l да да

2,2 Объем первичной и периодической поверки опредеJuIется исходя из измерительньD(
Задач, решаемых комплексом. !ля комплекса, применяемого для контролJI скорости движения
транспортньD( средств (далее - ТС) поверка производится в полном объеме. .Щ,,rя комплексц в
измерительньD( задачах которого отсугствует контроль скорости движения ТС, поверка
метологических характеристик производится по пп. l0.1, l0.2. Измерительные зада.п,r,

решаемые комплексом, отражены в интерфейсе прогрЕtL{много обесшечения комплекса.
2.3 ПРи поверке допускается проведение поверки меньшего tмсла измеряемьгх велиtмн,

КОТОРые используотся при эксплуатации по соответствующим пун Kтzl}t настоящей методики
поверки. Соответствующм зitпись должЕа быть сделана на основании решения
эксплуатирующей организации в эксплуатационньIх документatх и сведениях о результатах
поверки, передаваемых в Федеральный информационньй фонд по обеспечепию единства
измерений.

2.4 .ЩЛЯ КОмплекса, применяемого для контоJIя скорости движения ТС в случае изменения
СХеМ MoHTzDKa, а также изменения местоположения комплекса, производится внеочереднбI
поверка в объеме периодической поверки.

2.5 В случае добавления контроля скорости движения ТС в измерительные задачи,
решаемые комплексом, проводится поверка по п. 10.3

2.6 Поверка по п. 10.3 осуществ]u{ется только по месту эксплуатации комплекса.
2.7 При получении отицательЕьIх результатов поверкй по :побому пункry таблицы 2,

поверка прекращается и комплекс признаётся непригодЕым к примеЕению.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки комплекса должны бьггь подготовлены к работе в соответствии с

руководствами по эксплуатации.
З.2 Условия проведения поверки должны соответствовать требованияrл

эксплуатационной док}а{ентации поверяемого средства измерений, требованиям правил
содержания и применения применяемьж для поверки этitлонов и требованиям
эксплуатационньн док}ъ,lентов применяемых для поверки средств измерений и
вспомогательньIх технических средств.

3.3 Поверка производится ilккредитованными организациями в устalновленном порядке.

3
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4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАJIИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ
повЕрку

4.1 К проведению поверки допускаются лица с высшим или средним техническим
образованием, аттестовчlнные в качестве поверителей в области радиотехнических средств
измерений и изrlившие настоящую методику, докуN{ептацию на комплекс и
экспJryатационн)До докyli{ентацию на используемые средства поверки.

5 МЕТРОЛОГИtIЕСКИЕ И ТЕХНИtIЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К
СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ

5.1 fl,T я поверки примеЕять средства поверки, приведенные в таблице 3.

Таблица З - Средства поверки
Операчии
поверки,

требlтощие
применение

средств поверки

Метрологические и техяиrIеские
требовшrия к средствiл},l поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

п. l0 Определение
метрологических
харакгеристик

Средства измерений, применяемые в

качестве эта,лонов и предназначенные

для воспроизведения единиц времени
и шкалы времени,
синхронизированньD( по сипlалам
Гнсс ГЛоНАсС с абсолютIrой
погрешностью синхронизации шкalлы

выходного сигнма не более +0,6 с

Средства измерений, применяемые в

качестве эталонов коордипат в плане,

доверительные границы абсо.гпотной

погрешности определения координат
при доверитеJIьной вероягносги 0,997 в

плшrе не более а2300 мм

Средства измерений скорости в

диrшазоне от 0 до 255 rол/ч,

абсоrпотная погр€шность измеренlUI
скорости не более +0,б км/ч

Средства
диапазоItе

измерений

до 100
расстояния в

м, пределы

Рабочий эталон 5-го разряда
по ГПС NIя средств
измерений времени и частоты,

угвержденной приказом
Росстандарта от 26.09.2022
],lъ 2360
Источники первичного
точного времени УКУС-ПИ
02,ЩМ, рег. N9 60738-15
комплексы эталонные

формирования и измеренrlя

радионавигационньD(
парап.tетров ЭФИР,
рег. N9 82567-21, рабочий
эталон 1-го разряда (Приказ
Росстшrдарта от 29 .12 .2018
Nэ 283l)
GNSS-приемники
спуп{иковые геодезические
многочастотные GCX3, рг. Nl
68539-17
Аппаратура навигационно-
времеЕнм потребителей
глобальньпr нaшигtulионньD(

сп}тниковьIх систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/
SBAS NvO8c-McM, NvO8c-
CSM, рег. Ns 52614-13

.Щальпомер лазерный ADA
Cosmo 100, рег. Nэ 69904-17
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Операции
поверки,

требующие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средстваr4 поверки,

необходимые для проведения IIоверки

допускаемой абсолютяой
погрешЕости не более * 10 мм
Средства измерений периода и

разности периодов следовtlния
импульсов, IIределы допускаемой
относительной погрешности
измерения периода не более 2,5,10а

Частотомер универсмьный
CNT-91, рег. Nч 41567-09

Вспомогательные средства поверки
п. 3 Контроль

условий поверки

пп. 8 - 10

п. 10 Определение
метрологических
характеристик

Средства измерений температуры
окружающей среды в диапазоне
измерений от -l0 до +50 ОС,

абсо.lпотная погрешность не более l
ос

Персональньй компьютер (да;lее -
пк)

Индикатор времеЕи с точностью
отображения времени не менее 0,1 с
Средства измерений расстояний в

диапазоне до 1000 мм, абсоrпотная
погрешность не более + 0,5 мм

Измерители влФкности й
температуры ИВТМ-7,
рег. Nэ 15500-12

Переносной компьютер типа
<Ноlтбук>
Индикатор времени <ИВ-1>

Линейка измерительнаJI

металлическая ГоСТ427 -'7 5

Примечание - ,Щопускается использовать при поверке др)тие },твержденные ц
аттестованные этzlлоны единиц величин, средства измерений }твержденного типа и
поверенЕые, удовлетворяющие метрологическим требованиям, указанным в таблице.

б ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении поверки необходимо собJподать:
- требования по технике безопасности, yказанЕые в эксплуатационной докуruентации

(далее - ЭД) Еа используемые средства поверки;
- прzвила по технике безопасности, действ)тощие на месте поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмоте комплекса устаЕовить:
- комплектность средства измерений и наличие маркировки (заводской номер, тип)

п}тём сличения с Э.Щ на средство измерений, наJIитме поясняюпшх надписей;
- цедостность пломб, разъемов и внешних соедиЕительньD( кабелей;
- отсугствие коррозии, механических повреждений и других дефеюов, влияющих на

эксплуатационЕые и метрологические характеристики.
7.2 Результаты поверки по раздеJry 7 считать положительными, если результаты

внешнего осмота удовлетворяют п. 7.1.

5

Переченъ рекомендуемых
средств поверки
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МП 65]-23-027 (ГСИ. Ко-uплексы алlпаDаmно-п е кУраzан-Юz>. Меmоduка повеDкчлl

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Проверить подкJIючение электропитания комплекса. Включить и выполнить операции
по запуску программного обеспечения (ПО) комплекса согласяо руководству по эксплуатации.

8.2 Убедиться, что в иrrтерфейсе ПО комплекса выводятся результаты:
- наименов:tние и обозначецие типа комплекса;
- заводской номер комплекса;
- зЕачения даты и времени;
- зЕачение координат комплекса,
8.3 Результаты поверки по ра}делу 8 считать положительЕыми, если обеспечивается

выполнение 1ребований, переt{исленньIх в пункте 8.2. При поJryчении отрицательньIх

результатов д{L,Iьнейшее проведение поверки прекраrцают.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО
ИЗМЕРЕНИЙ

ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА

9.1 Используя интерфейс програDrмного обеспечения (далее - ПО) полуrить
идентификациопное данные (признаки) ПО.

Результаты поверки по р:вделу 9 считать положительными, если идентификационные
дапные (признаки) ПО соответствуют приведенньш в таблице 3.

Таблица 3 - Идентификационные данные ПО

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ЬРАКТЕРИСТИК
СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ
СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МВТРОЛОГИtIЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1Определение абсолютной погрешности синхронпзации внутренней
шкалы времени комплексов с национальной координированной шкалой временп
UTc(SU)

10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1.

6

Значение

Скорпион
Номер версии (идентификационный номер) ПО не ниже 16.19.з9
I-{ифровой идентификатор ПО (контрольная сумма исполЕяемого кода)

Источник
питания

пк

Комплекс

укус_
пи_O2дм

ив-1
Источник
питания

Рисlток l - Схема проведения измерений

илентификационные дllнные (признаки)

Идентификационное наименование ПО
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10.1 .2 обеспечить мzжсимальн}'ю радиовидимость сигналов нiвигационньD( космических
аппаратов глонАсс в небесной полусфере. В соответствии с ЭД Еа комплекс и
УКУС-ПИ 02,,ЩМ подготовить их к работе.

10.1 .3 Сформировать 3 фотографии с интервiшом ме)r<ду кадрzми не менее 1 мин.,
например, ktlk показано на рисунке 2,

; -.-_

Время, пр нное
видеокадру

Время, отображаемое
индикатором времени (ИВ-l )

Рисlток 2 - Пример кадра с изображением (ИВ-1 D

10.1.4.Щля каждой из фотографий срzlвнить значение шкалы времени комплекса ТЕ* и
значение шкалы времени УКУС-ПИ 02дм Ъ (времени, установленного на кИВ-l>).
определить абсопотную погрешность синхронизации вrтугренней шкirлы времени комплексов
с национальной координированной шкалой времеЕи UTC(SU) как развицу между значениями
шкал ДТ по формуле (с yreToM поясного времени):

ДТ: Т6* - Т,

l0.1.5 Результаты поверки по п. 10.1 считатЬ lIоложительными, если абсолютная
погрешность синхронизации внуrренней шкitлы времени комплексов с национальной
координироваНной шкалой времени UTC(SU) для всех измерений находится в пределах +2 с.

l0.2 Определенше доверштельных гранпц абсолютпой погрешности (при
доверптельной вероmностп 0195) определепия коордппат местоположенпя комплексов в
плане

l0.2.1 Обеспечить макспмальную радиовидимость сигн{l,лов нalвигационньD( космических
аппаратов в небесной полусфере. Перед проведением измерений не менее чем на 30 мин,
запустить комплекс.

10.2.2 С помощью геодезического приемника определить зЕачения широты и долготы
(L и В) расположения комплекса, разместив антевну приемника рядом с комплексом (на

расстоянии l Gt2 см). Расстояние контролируется линейкой.

7
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10.2.3 С помощью интерфейса ПО комплекса в течение 30 мин. произвести не менее 200
измерений координат местоположения комплекса (NMEA сообщений).

10.2.4 Определить абсолютн}то погрешность определения координаты В (широта) лля
строк, в KoTopbD( значеfiие PDOP < 3, по формуле:

ЬВ,= В,_ в,,

где А В, - абсолютнм погрешность определения широты, градус единицы плоского угла
(лалее-градус);

Brcf - зн?ч€ние широты, измеренное комплексом в i-ьй момент времени, градус;
Bl - знztчение широтьц измеренЕое геодезическим приемником В в i-й момент

времени, градус.

Дналогичньшl образом определить абсопютн},rо погрецшость определения коорд.rнаты L
(лолгота).

10.2.5 Перевести значеЕия абсолютньж погрешностей в метры по формулам:

- для широты:

А.в,
|- е2а

(1 - "' 
. sin' в,', )

з

дl , а .соs BreI

1-e2,sin2 В.u

где ДВi, Аr, - абсолютнzu погрешность определения широты и долготы в i-ьй момент
времени, градус;

а - большая полуось общеземного эллипсоида (WGS-84: а: б378l37 м);
е - эксцентриситет общеземного эrшипсоида (WGS-84: е2 = 0,00669437999).

- дJIя долготы:

10.2.6 Рассчитать математическое ожидtlние абсолютной
широты по формуле:

мв Iдв,

погрешности определения

l=l

хдq -м,)'
о-

N_l

Аналогичньтм образом определить СКО результата определения долготы.

_bB,.rT.
180

1

_ЬL,.п.
l80

Аналогичньп,t образом рассчитать систематическ),ю погрешЕость определения долготы.
10.2.7 Определить среднее квадратическое отклонение (СКО) результата определения

широты по формуле:

8
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10.2.8 Опрелелить абсолютную погрешность (при доверительной вероятности 0,95)
определеншI координат местоположения комплекса в плане по формуле:

п + М| + Mi +2. Бг-7,)р

10.2.9 Результаты поверки по п. l0.2 считать положительными, если значения абсопотной
погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположения
комплексов в плztне находятся в пределах *7 м.

10.3 Определение дпапазона п погрешности измерепий скорости движенпя ТС
10.3.1 Вариант 1 - Определение диaшазона и погрепшости измерений скорости движения

ТС наryрным мЕтодом.
l0.3.1.1 Разместить комплекс на опоре. Настроить комплекс в соответствии с руководством

по эксплуатации
l0.3.1.2 Разместить ТС в зоне контоJIя комплекса, остановить ТС и заглl,rпить двигатель.

Измерить комплексом значение скорости неподвижного ТС. Зафиксировать измеренное
комплексом значение скорости.

10.3.1.3 Подкrпочить lшпаратуру навигационно-временн},ю поцебителей глобагьньтх
навигационньD( сп}тниковьD( систем ГЛОНАСС/GРS/GАLILЕО/SВАS NVO8C-MCM,
NVO8C-CSM и NVO8C-CSM-DR (навигационный приемник) к переЕосному компьютеру (ПК) с

УСТilновленным прогрtlJt{мным обеспечением (ПО) лля записи дilнньD( в фаЙл навигационного
приемЕика" и разместить их в ТС.

10.3.1.4 Установить частоту вьцачи данньIх нilвигационным приемником (темп решения)
l0 Гц. Начать зiшись данньD( с навигационною приемника.

l0.3.1.5 Проехать на ТС зону контроJIя комплекса не меЕее 3 раз с разньп,tи скоростями в
змвленном диапазоЕе, при этом значения скорости должны бьпь минимально и максимально
возможЕыми на данЕом }частке.

Прlьuечанuе - Рекоменdуеmся вьtбuраmь мuнuuсиьно tl максlL|лально возлrоlсньlе скоросmu
dВuЯСенuЯ ТС ocHoBbtBшcb, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносtпч учасmнuков
dвu.lюенuя во время uспьtmанuй,

10.3.1.6 На месте проведения испьпаний, полупать данные с комплекса. Определить время

фиксации и скорость ТС для всех проездов.
10.3.1.7 Остановить зalпись данньD( с навигационною приемника. Выбрать из зaшисмньD(

данньж с навигационного приемника данные, соответств},ющие MoMeHTalM времени,
зафиксиромнньD( комплексами, для всех проездов.

l0.3.1.8 Значение абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС в диaшазоне
от 0 до 100 км/ч вкrпочительно, дш каждого проезда pacclиTaTb по формуле:

bV, -_V, _Vэ,

где Vi - значение скорости движения ТС, измеренное комплексом дrя i-го проездц
выраженное в км/ч;

Vэi - значение скорости движения ТС, измеренное с применением навигациоЕною
приемника, выраженпое в км/ч.

10.3.1.9 Значение относительЕой погрепrности измерений скорости движения ТС в

диalпазоне свыше l00 до 255 км/ч включительно, дJIя каждого проезда рассчитать по формуле:

9
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EVi = l00%, (Vi - Vэi)Л/эi

10,3.2 Вариант 2 - Определение диzшalзона и погрешности измерений скорости движения
ТС расчетньrм методом.

Погрешность измерений скорости движения ТС определяется как с}ъ,tма относительньж
погрешностей формllрокlния межкадровою интервма и измерения расстояния в зоне концоJIя,
определенньrх незlвисимо др}т от друга.

10.3.2.1 Опрелеление ошIоситеJтьной пофешности измерения расстояния в зоне контроJIя
проводить в след},ющем порядке:

- разместить комплекс на опоре. Настроить комплекс в соответствии с руководством по
эксплуатации;

- открыть в ПО комплекса окно <Поверка>;

Лазерныl"t даьномер
Комплекс.------*|

расположеrпtе Грз

г---llIllll
il!
llIl

г--
I

-l
I
I
I
I
I

L, Lц

Lц

Рисlъок 3 - Схема проведения измерений

- установить лазерный дальномер на штативную юловку, в соответствии с рисlъком 3;

- устalновить на лазерном дальномере режим измерения расстояниJt от передней
поверхности прибора (см. руководство по эксплуатации используемою дальЕомера);

- в зоне KoHTpoJul устalновить ТС так, чтобы передний государственный регистрачионньй
знак (далее - ГРЗ) находился в положении 1, в соответствии с рисунком 3, передние tсолеса

автомобиля устirновить в положение (прямо);
- с помощью лазерною дмьномера произвести измерение раССтОЯНИЯ Lэi! ОТ Лазерною

дЕlльномера до ГРЗ ТС;
- в ПО комплекса н кать кнопку (CTapTD;

- переместить ТС вперед так, чтобы ГРЗ оказался в положении 2, в соответствии
с рисунком 3, заrем зафиксировать ТС неподвижно;

l0
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- в ПО комплекса нажать кнопку (Стоп). ПО комплекса произведет расчет пройденною
пуги, значение будет отобрФкено в поле (расстояние, измеренное комплексомD;

- С помощью лазерног0 дiuьномера произвести измерение расстояНИЯ Lэi2 ОТ Л;ВеРНОГО

д.цьномера до ГРЗ ТС.
10.3.2.2 Повторить измерения по пункry 10.3.2.1 три раза.
10.3.2.3 !ля всех измерений рассчитать расстояЕие, измеренное дальномером Li по

формуле:
Li=Lэit-Lэiz

10.3.2.4 Для всех измерений определить абсоrпотн)то погрешность измерения расстояния
комплекса в зоне контрля Д по формуле:

Д=L*-Li,

где LK - расстояние, измеренное комплексом, мм;
Li - расстояттие, измеренное дzIJIьномером, мм.

10.3.2.5 Для всех измерений определить относительную погрешность измерения

расстояЕия комплекса в зоне контроля бL по формуле:

а, = A.too и,'Li

где А - абсолютнtц погрешность измерения расстояния, мм;
Li - расстояние, измеренное дальномером, мм,

10.З.2.6 Определение относительной погрешности формировапия межкадрового
интервала (интервала между синхроимпульсами) проводить в следующем порядке:

- Подключить частотомер к комплексу;
- Провести не менее трех измерений межкадрового интервала в течение 5 мин}т.
10.3.2.7 Определить абсолютн},ю погрешность формироваяия межкадрового интервала

АТ для всех измерений по формуле:
АТ = ТЕ*lц - Т. ,

ГДе Т6*19 - ИЗмеРеННОе ЗНаЧеНИе МеЖКаДРОВОГО ИНТеРВаЛа;

Тэ - уст?новл9нное значеЕие межкадрового интервала (зависит от устzlЕовленного в По
комплекса значенлul частоты кадров с секунду).

l0.З.2.8 Опрделить относительн},ю погрешность погрешность формирования
межкадрового иптервала Бт дrя всех измерений по формуле:

ý,=Ц t00%.-тз

где АТ - абсолютнм погрешность формирования межкадрового интервала;

тэ - Устоновл€нное значение межкадрового интервала.
Из всех результатов измерепий относительной погрешности Ет и Бr-

максимllльные значение.
выбрать

10.3.2.9 Рассчитать относительн}.ю погрешность измерения скорости по формуле:

а:|а.|+|а.I

ll



10.З.2.10 Рассчитать абсолютн}то погрешЕость измерения скорости движения ТС ДV для
скоростей 100,255 км/ч по формуле:

где б - относительн€rя погрешЕость измерения скорости;
V - значение скорости из ряда l00, 255 км/ч.

1 0.3.2. 1 1 Рассчитать относительЕ},Iо погрешЕость измерения скорости движения ТС J для
скорости 255 п,r/ч включитеJIьно по формуле:

л 
^v0=т 100 %,

где ДV - абсо:потная погрешность измерения скорости для скорости 255 км/ч;
V - значение скорости 255 км/ч.

10.З.3 Результаты поверки по п. 10.3 считать положительными, если:
- значения абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС д;rя скоростей от 0

до 100 км/ч вклюtlительно для всех измерений нitходятся в пределах +2 км/ч;

- значения относительной погрешности измерений скорости движения ТС для скоростей
свыше 100 до 255 км/ч вкJIючительно дJIя всех измерений находятся в пределах +2 О%.

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
l1.1 Результаты поверки комплекса подтверждalются сведениями о р€зультатarх поверки

средств измерений, вкJIюченными в Федеральньй информачионньй фонд по обеспечению
единства измерений. По змвлению владельца комплекса или лица представившего его на
поверку, вьцается свидетельство о поверке и (или) в паспорт комплекса вносится зtшись о

проведенной поверке, заверяемм подписью поверителя и знаком поверки, с указанием даты
поверки, или вьцается извещение о непригодности к примепению средства измерений.

1 1,2 Результаты поверки оформить по уст:rновленной форме.

Начальник нио-6 ФГУП кВНИИФТРИ> В.И. .Щобровольский
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AV=6.V/l00%,


