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r. оБщиЕ положЕния
Настоящая метолика поверки (МП) устанавrпrвает порядок прведения и оформления р-

зультатов поверки систем измерительпьпк <КАСКА,Щ-СИСТЕМАD (дшtее - система) и устанав-
ливает методrку ее перви.пrой и перио.щlческой поверок.

Системы пр€дrазначены для измерний вибропермещения, вибрскорости, виброУско-

рения абсоrпотной вибрации, виброперемещения относительной вибрачии, частоты вращения,

относительного .lп нейдrою перемещения, угла накJIона сипIlшов сиjн постоянного и перемен-

ного элеюрического токц сигп:tлов напряжен}tя постоянного и переменного элекгрического

токц частоты импульсньD( сигналов, а такrке для регистрации и отображения результатов изме-

рений и расчетнь,D( велиIшн.
Производство серийное.
состав измерrrтельньrх каналов (ик) системы приведеп в описttнии типа средства изме-

рений. Перчень ИК и их основные технические характеристики приведеЕ в техни.Iеской докУ-

меЕтации на систему.
Системы состоят из следующлх уровней:
а) первиrпrые измеритеJIьные пробразоватеrш (ПИП);
б) вторичной элекгрической части ИК (ВИК).
ИК силы постоянного электрI{tIеского ток4 си.лы персменного электриIIеского тока,

напряжения постоянного электрического тока, н{шряжения переменного электрического токц

частотЫ импульсньD( сигнltлов не включают ПИП и состояг только из компонентов втори,шой

части системы.
Метрологические характеристики (IvD{) и основные технические характеристики си-

стемы и ее измеритеJIьньD( компонентов приведены в опис:lнии типа средства измерний и в

технической докумектlщии на нее.

системы подлежат покомпонентной (поэлементной) поверке (кроме Ик в состав кото-

рьо< входят ПИП, тип которьп< не утвержден, в том IшсJIе: ИК угла наклона с ПИп вк-600, ик
измерения относитеJьного липейного перемещения с IIип вк-308, а так же ИК силы постоян-

ногоэлеКгрическоготокцсилыпеременЕогоэлеКгрическоготокцнапряжепияпостояЕного
элеrгрическоготоканапряжениJIпеременногоэлеКгриtrескоготока'частотыпмпУльсньD(сиг-
Ha:roB):

1) кажльй ИК системы условно подр.tздеJIяют на ПИП и ВИК;
2) проверлот нtuиtlие действlтоIщrх сведений о прведенной поверки на ПИП утвер-

жденного тшlа СИ, входящие в состав ИК системы;
3) проволят эксперимеЕтаJьную проверку погршностей ВИК;
4) п!инимают ршение о годности каждого отдельного ИК,
результаты проверки каждого Ик системы сш{таются положительными, если:

-ПИПУтВержденноготипаСИповереныиимеютдействУющиесведепЕяорезУльТатах
поверки;

- погрепшостъ ВИК не превышает доrryскаемьD( зпачений в условил( поверки, либо

имеют действ}тощие сведения о резуJьтатФ( поверки.
Поверку ИК в части ИК угла наклона с ПИП вк_600, ИК измерения относительного JIII-

нейного перемещения с ПИП ВК-308 проводят сквозным методом,

поверку Ик измерения вибраtци доrryскастся прводить кiж сквозным методом, т{lк и

покомпонентным (поэлементньпr,r) методом.
ПоверкУ ИК силы постоянного электриtlеского токц сЕJIы переменного электрического

токанапряженияпостоянногоэлеКгрическоготоканапря,кенияпеременногоэлеКтрическоГо
тока, частоты ИмпуJIьсных сигнarлов проводят rryтём эксперIdt еятальной проверки погрешности

ВИК и принягИя р€шенItЯ о годяости гryтём сравЕеЕия с пределами доrryскаемой погреIшtости

в условиях поверки.

.Щоrryскается проведение поверки отдеJIьньD( ИК в соответствии с письмепным змвле_

нием владеJIьца системы с обязательньп,r укrr:}апием информации об объёме проведённой по-

верки в перечне поверенньл< ИК.
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ИК системы, прошедшие поверкУ с оlрицательЕым результатом, выводятся из эксплуа-тации и не включаются в перечень поверенных ИК.
периодическую поверку системы выполняют в процессе эксплуатации системы.
после ремонта системы. аварий, если эти события могли повлиять на метрологические

характеристики Ик, а также после замены ее измерительных компонентов проводят первичн\ к)
поверку системы. .Щопускается проводить поверку только тех ИК, которые под""рa-п".о y*uron-
ным выше воздействиям. Нанесение зпака поверки на средство измерений не предусмотрено.

СистемЫ измерительные кКАСКА,Щ-СИСТЕМА) прослеживается к Государственным
первичньм эталонitм, укЕrзанным в таблице l.

таблица l - Госуларственные первичные эталоны (гпэ), к которым прос.t]еживаются систе\tы
изме ительные кКАС -СИСТЕМА)

Приказ Росстан:арта.
щий t'IlC

ЛЬ l520 от 28.07.2023 г.

Ns 209l от 0l . l 0.20l 8 г.

Ng l706 от l8.08.20]З l

Ns 668 от l7.0].202] l

]ф 2360 от 26,09.2022 г.

Ns 2840 от 29. l2.20l 8 l

Разdел l (Изменённм реdакцuя, Изм. ЛЬ 1)

2. ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
Перечень операций, которые выполняют при поверке ИК, приведен в таб.rице 2

Таблица 2

Номер пl,нк га

настоящей ре-
комендации

6.з

3 ТРЕБОВДНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

3.1 ЭкспериментrUIьЕые работы по определению метрологических характеристик ИК
выполняют в нормztльньп условиях измерений соответствующих условиям эксп-IIуатации си-
стемы:

- температура окружающей среды от +l5 до +25 оС:

- относительная влажность ло 80 %;
_ атмосферное давление от 84.0 до 106.7.

_+

Номер по ре-
естру наименование этilлона

гэт 13_2023 ГПЭ единицы ического ия

гэт 4_9l
ГПЭ единицы силы постоянного э-цекгрического
тока

гэт 89-2008 гпсэ единицы элекц}ического напряжения
в диапазоне частот l0 -3. l07 Гцвольта

гэт 88_20l4 ГПСЭ единицы силы электрического тока в диапа-
зоне частот 20-1 .106Гц

гэт |-2022 ГПЭ единпц времени, частоты и национальной
шкаJIы в ени

гэт 58-20l8 гпсэ единиц длины. скорости и ускорения при ко-
лебательном движении твердого тела

гэт 22-2014 ГПЭ единицы плоского чгла
гэт 2-20l 0 гпэ единицы дrины - метра

Наименование операции
Обязательность проведения

при поверке
первичной периодической

внешний осм Да Да 6.1
подготовка к пове кеио бование Да Ла 6.2
п ве ка ного обеспечения Да Да
Определение метрологических харaктери-
стик и подтверждение соответствия средства
tiз\1 ии гическим ваниям

Да Да 6._+

Ns 2772 от 27,12.20]18 г.

J\Ъ 2482 от 26.1 l .20l 8 l .



3.2 KoHTpolb климатических условий проводится непосредственно пер€д проведением
экспериментаJIьньпt работ и в прцессе rтх выполнения. Заrrосяг измернные значенЕя в прто-
кол и проверяют их соответствие условиям, указапным в п.3.1. При обнаружении несоответ-
ствий дапьвейrш.rе работы приостанавJшмют до устапения причин, вызвавцIих Еесоответ-
ствия.

4 МЕТРОЛОГШIЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К
СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ

4.1 В таблице 3 приведены рекомен.ryемые для поверки системы средства поверки.
Таблица 3 - Реком по ки

Перечень peKoMeHdye-

мых среdсmв поверкu
Номер
пункmа
мп

Мепролоzuческuе u пехнuческuе mребованtм к cpeD-

спвсlм поверкu, необхоduмые dля провеdенuя поверкu

6.4.1,6.4.з
Рабочий эталон единицы постоянного токц кыtибра-
тор постоянного ток4 2-ого разряда согласIrо приказу
Росстандарта от 01.10.2018 г. Ns 2091

Калибратор многофунк-
циояа:ьньй MCS-R,
рег, Nч22231-02

6.4.2
рабо.шй эталон ед{ницы постоянного элекгриче-
ского Еaшряжения, 3-ого разряда согласно приказу
Росстшrдарта Nэ l520 от 28.07.2023 г
Рабочий этalлон единицы переменного элекгриче-
ского напряжения, ка:Iибратор, 3-го разряда согласно

}lЪ l706 от 18.08.2023 г.приказу Росстандарта

Кмибратор многофунк-
ционапьнъпi Fluke
5720А, рег. ].lЪ 52495-13

Рабочий эталон ед{ницы перемеппого элекгри.lе-
ского ток4 каrшбратор, 3-го разряла согласно при-
казу Росстапдарта Ns 668 от 17.03.2022 г.

6.4.1

Генератор сигнzlлов
призволъной формы
АFG315lС рег. Ns
б3658-16

Рабочий эталон частоты имIryльсного сигЕzlлц гене-

ратор, 5-го разряда соглaюно Приказ Росстандарта от
26.09.2022 г. Jф 23б0

6.4.5

Поверо.пtая виброуста-
новка 2 разряда

Поверошrая виброустаllовка 2 разряда в соответствии
с ГПС, утвержленной приказом Росстандарта Nч 2772
от 27.12.2018 г.

6.4.8

Система лазернzlя изме-

рительнlц )(L-80, рег. Nч

з5з62-|з
6.4.6

Головка оптическаJI де-
литеJIьн:ц О.ЩЭ-5, рег,
Ns 7305-79

Рабочий этalлон единицы плоского угл4 4 разряла со-
гласно приказу Росстандарта от 26.1 1.2018 г. Ns 24826.4;|

3.1
Средство измерений абсолютного давления, абсо-

ость не более *2 5 гПаJIютнiц погрешн
Срдство измерений температуры окружающего воз-

ость пе более *0,3 ОСпо
з.l

Термогигрометр ИВА-6
мод. ИВА-бН-Д, рег.
м 4б434-1l

з.1
Средство измерений относительной влФкности окру-

ость не более +29lожающего по

6.4.2,6.4.4

Рабочий эталон едипицы длины, 2 разряда согласно
приказу Росстапдарта от 29,12.2018 г. Ng 2840

4.2 !оrryскасгся использовать ипые средствir поверки, не приведеЕные в таблице 2, с

метрологическими и техническими характеристиками, обеспе,швllющими требуемую то,пlость

передаtш единиц веJIичин поверяемой системы: погрешность ср€дств поверки, испоJъзуемьD(

для эксперименпrльньD( проверок погрешности, не долlrша бьгrь более 1/3 (дtя средств поверки

Ns 3-6 не более 1/2) пряела контролируемого значения погрешuости в условил( поверки.

4.3 Срлства измерний, примеIlяемые при поверке, доmrо{ы быгь повертты и иметь

действующие сведения о результатaD( поверки в ФИФ ОЕИ. Эталоrrы единиц величин, доJDIоIы

бьrгь аттестоваrrы в соответствии с Положением об эта:rонах единшI веJшчин, испоJlьзуемьD(
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в сфере государственного регулировarншI обеспечения едп{ства измереIrиЙ, угвер)rцеЕным по-
стаповлением Правитеrьства Российской Федерации от 23 сентября 2010 г. Ns 7З4 <Об этало-
Halx единиц веJIичин, используемьD( в сфере государственного реryJшрования обеспечения един-
ства измерений>. Срлства измерний, применяемые в качестве эталопов единиц веJIпчин,

должны бьrть поверены в качестве эталонов единиц вели.шн п имЕть действуюIщ,Iе сведения о

резуJIьтатах поверки в ФИФ ОЕИ и удовлетворять требовши.шl.t точности государственньD( по-
верочных схем.

Разdаt 1 (Пзменёнпм реdакцuл, Изм- Jto 1)

5 ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЕ ПО ОБЕСIIЕIIЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

5.1 При проведении поверки системы собrподают требования безопасности, }казанные
в технической доку {ентации на систему, ее компоненты, примеЕяемые средства повеРКИ И

вспомогательное оборудование.

6 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ

6.1 BпeutHufr осллоmр

При проведении внешпего осмота должЕо бьrгь установлсно:
- комIшектlостьсистемы,
- отсутствие механшIескrх поврежденпй, коррзии, нарушения покрыплй, надrrисей,

отсутствие друпдх дефектов.

6.2 Поёzоmовка к поверке u опробованuе
6,2.1 Перл Еачilлом поверки поверитель должен изrшть руководство по эксILтryатации

поверяемой системы, этalлонов п других технических средств, испоJIьзуемьD( при поверке,

ЕастояuýIю методику поверки, прlвила техЕики безопаспости и строго их собrподать.

6,2.2 Перед экспериментаJIьной проверкой погрепшосм ИК все измерительные компо-

ненты, испоJъзуемые э11шоны и вспомогательЕые технцtIеские средства должны быгь подго-

товлены к работе в соответствии с указанI{ями экспJryатационпой документации на эти средства

измерений.
б,2.3 Проверяот Е:lлиIше следуюIцих докумеЕtов:
- перецIя ИК, входящих в состав системы, подлеж цю( поверке, с указанием заводскпх

номеров комплектуюIщrх их измеритеJIьньD( компонентов;- 
- экспJryатационной документация на измерительные компоненты в составе ИК и на си-

стему в целом;
- протоколов прельцý.rцей поверки (при периодической поверке);

- протоколов измереяий фактических значений, и црапиц их измеЕенлUI, температуры,

вл:DкностивоздУхцнzлпряжевпяпитilниявпомещения'('вкоторьD(размещеныизмеритеJIьные
компоненты кzlнllлов;

- сведений о резу;тьтапж поверки IIИП утвержлеЕного типа-

6.2.4 При опробовании ИК системы проверяется:
- работЬспосЬбность ПИП в соответствии с технrrческой докумеrгшцлей наПИП;
- работоспособность ВИК в соответствии с технической документацией на ВИК;
- работоспособность каналов связи;
- работоспособность пргр:lммного обеспечения.
результаты опробовшrия с,штаются положительпьми, если Ик системы фунщионируют

в соответствии с экспJryатдIионной документацией.

6.3 Проверка проерuwtlноzо обеспеченuл
Проводят проверку идентификационньD( ддrньж прогр:ммного обеспечения Еа соответ-

ствие табrпrце 2.
Табrшца 2 - Идентификационные дшrные ПО
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Идентификационные данные
(признаки)

Значение

Иденмфикационное наимено-
вание По

ВиКонт Сфера
К;пrеlгг

ВиКонт Сфера Ктш-
еrгг Web

ВиКонт Сфера Ба-
стион

Номер версии (идеrгпr фикшlи-
онпьй номер) ПО, не ниже

1.1.4.1 2.0.00

Цифровой идентификатор ПО отсутствует отсутствуsт отсутствует

6.1 Опреdаrcнuе меrпролоzчческuх харакtперuсmuк u поdпвержdенuе сооmвепrclrrвuя

СИ меmролоzчческuм mребованttял+l

6 .4 . 1 Проверка ND( ИК силы постоянного элекгриtlеского тока и ИК силы переменЕого

тока
проверку Мх по дшrному rryнкry проводяг в изложенной ниже последовательности:

- собиршот схему измерений согласно рисунку 1; 
_

- выбирают 5 поверяемьD( точек xi, равномерЕо распределенньrх по диапазоЕу измерении

(0-10, 25, 50, 75, 90-100 %о дишtазона измерениЙ);' 
- на вход ВИК подшот от каlибратора значение сигнала сиJш постояяного/переменЕого

ТОКа IEx.i, соответствующее прверяемой то.{<е XBx-i на частоте, дIя сигнarла переменного токц

равной средrе геометрическому значению рабочего диапазова ч,rстот;

- сtштыв:lюТ значение результата измерний X".,r,i ИК в единицrж измеряемого физиче-

ского пара {етра на АРМ;
- для каждой проверяемой точки расс!штывают значение абсоrпотной погрешности А; :

Д;= Хаы.т. i -XBx.t (1)

и значение приведенной погрешности Ti :

)fuьп<. i -XBx.i .100% (2)fi Хв-Хн

гдеХв,Хн-значепиеверхпейипихсrейгршIФIД{lшазонаизмернийфизического
параметра cooTBeTcTBeIrHo ;

- зllносят в пртокол зпачения x6 
"rь 

Xui , Ц, f ti

- повторяют измерепl{я дIя каждого Х; ПЯь раз, определяют яапбольшее значение при-

веденной погрешпости yi ;

- ecJпl для каждой проверяемой точ<и вьшоJIIuется неравеЕство l yil 3 lуд-l, ГД€'lr'доп -
пределы доrryскаемой осповной приведепной погр€шности, то Ик с.штают пршедщlм по-

верку.

I,*i(X",.i) хвыхl

рисунок l - Схема подtлюченlrя при определеЕии lvfl( Ик преобразоваяия сигнzlлов

салы постоянного/пермепного тока

6.4.2ПроверкаlчD(ИКнtшряжевияпостоянIlоготокаиИКнzшрлкеIlияперемеппого
тока

ПроверкУlчD(подшrяомУпУнКryпрводятвизложепнойнижепоследомтеJIьности:
- iобирают схему измерений согласпо рисунку 2;

- выбираот 5 почaр""*Ь rоra* Xi, равномерно распределеЕньD( по д{апазопу измерений

(0-10, 25, 50, 75, 90_100 7о ДИаТIаЗОНа Измерений);

на вход ВИК подают от кмибратора значение напряжения постоянного иJIй перемея-

ного тока UBx.il СООТВОТСТвующее проверяемой токе XBx,i Еа ч(ютоте, для сигнала Еапряжепия
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переменного токц равной средrе геометрическому значению рабочего диlш }она чaютот;

- сIштывiлют значеIrие результата измерений b x.i Вик в едrницiлх измеряемого физиче-
ского парllметра на Арм;

-дш ка]кдой проверяемой точки рассlштыв:lют значение абсоrпотной погрешности по

формуле (1) и значенпе приведенвой погрешностЕ по формуле (2):

_ зilносят в протокол значенuя X""ri,Xui, \, yi;

- повторяют измер€ния для кФIцого Х; ПЯТЬ РаЗ, опредеJIяют нzlибольшее значение при-

веденной погрешности /1 ]

- если для каrtqдой проверяемой точки выполшIется неравенство l yil S lyo-|, гдё /доп -
пределы доrryскаемой основной приведенной погрешности, то Ик считшот прошедцшм по-

верку.

U"*i(X"*i) X"",r.i

рисунок 2 - Схема подктпоченrlя при определении lvfl( Ик преобразоваяия сигнмов
напряжения постояrrпого/переменпого тока

6.4.3ПроверкаlчD(ВИКпреобр}овапIrясигн:шоВсилыпостоявногоТокаиВИКсилы
переменного тока.

Прверку lvD( по даlrному rrункгу прводяг в изложенной ниже последоватеJьности:

- собирают схему измерений соглlюно рисунку 3;

- выбирают 5 поверяемьD( точек Xl, равномерно рiюпределенI$D( по диIшазону измерении

(0-10,25, 50, 75,90-100 О% диапазона измерений);

- на вход ВИК подают от калибратЪра значение сигнlша сиJIы постоянного тока IBx,i, со-

ответствующее проверяемой тоIк€ xBx.i на базовой частоте Пип, для сипrала переменного тока;

- сlштывают звачение резуль;а измеревий X"".*.i ВИК в едlницlD( измеряемого физи.Iе-

ского параметра на АРМ;
- дlя каждой проверяемой точки рlюсIштывают значение абсошопrой погрешпости по

формуле (l);
- ЗilноСЯт в ПроТОКол ЗНаЧеНuЯ X""rpXui, Ц;
- повторяют измерения для каЖ,ЩОГО Х; пять раз, опредеJIяют Еlмбольшее значение при-

веденЕой погrrешности уa ;

- если для кФl(дой проверяемой точ<и выполюlется НеРбВеНСТВО А; < 20 мкА, где, то

ВИК считают прошедIшм поверку.

I"*i(X"*i) X"",*i

Рисунок 3 - Схема подкrпочения при определении МХ ВИК преобразоваЕиJI сигЕllлов

силы постоянного/перменного тока

б . 4 . 4 Проверка lvD( ВИК пробразованиJI сигн,lлов напряжениJI переменного тока

irр*й Mi вик пробразоваlrия н,шр",кения переменного тока прводят в изложен-

ной ниже последоватеJьности:
- собирают схему измеренЕй согласно рисунку 4;

- выбирают 5 поверяемьD( точек Xi, равномерно распределенньD( по д{lшазоЕу измерепии

(0-10, 25, 50, 75, 90-100 7о диШlаЗова измерний);
rru,*од ВИК подшот от каJIибратора значеЕие tмпJIитуды нtшрJDкеflия переменного

токз UBx.b соответствующее про"ер"еI\{ой ,ойе Х"* i на базовой частоте ПИП;
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тают прошедшим поверку.
U",,i(Х"я) X""r*i

хвыхl

Рисунок 4 - Схема подкrпоченЕя при определении lvD( ВИК пробр }овzlния сигналов

Еaшряжения переменного тока

6.4 . 5 Прверка IrD( ИК частоты имrryльсного сигпала и ВИК частоты вращения,

прверку Пd lk преобразования ч.ютоты имrryльсного сигнtlла прводят в изложенпой

ниже последоватеJIьности:
- собирают схему измерениЙ согласно рисунку 5;

- выбир от 5 поверяемьD( точек Xi, равномерно распределенньD( по длапазону измер€Еии

(0-10, 25, 50, 75, 90-100 О/о диапазона измерениЙ);' 
- Еа вход ВИК подают от генератора зпачение частоты имтIуJьсного сигнала FBx.i, СооТ-

вФствующее проверяемой то,п(е x0x.i;

- сIштывllют зЕачение резуJIьтата измерений x.-,.i ВИК в ед,rпицах измеряемого физиче-

ского параI\{етра на АРМ;
- для каждой проверяемой точю,I из ,щlzшазона от 0,01 до 1 Гц вкпоч. рассчитьвалют зна-

чение абсоrпотпой погрешности по формуле (1);

- дJIя каждой проверяемой точки из.щапазона измерений св. 1 до 500 Гц расс,штьвают
значеЕие относЕтельноЙ погрешности по формуле:

,. = 
b*'i - h*'i. 100о/о (3)

)bx.i

- зalносят в протокол 3НаЧеНИЯ X"o,r;,X"ri, бi, Щ,'

- ИК с.штают пРОШеДПИIt{ ПОВерку, если для кФ(дой проверяемой точки вьшолняется нс-

равеIIство:
- для диzшд}она измерниЙ от 0,01 дО 1 Гц вк.lпоч. l 

^i 
l < lАдоп|, где Адоп- ПРе-

делы допускаеМой абсоrпотной погрешностп, пер€веденные в едiницы измерений физи-

ческого параметра;
- для д{апшоЕа измерний св. 1 до 500 Гц l бl l S |dооп |, где бооп- предеJIы допус-

каемой относительной погршности.

РисУнок5-СхемаподкrпоченияприопределеЕииND(ИКчастотыимrryльсногосигнала
и ВИК частоты вращения.

6.4.6 Прверка иК измерний rшнейrтьп< пермещений с IIип вк-308
ПроверкУИКизмернпйлипейньп<пермеЩенийпроводятметодомЕепосредствеппого

сличения с системой лазерной ,пrr"рrпraп"оой XL-80 (лалее - интерферметр) в изложенной
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- сIштывают значеЕие результата измерний X"r,,.i ВИК в едlпицlD( и3меряемого физичс-
ского параметра на АРМ;

_ для каждой проверяемой точки рlюстштыв.tют значеЕие абсоrпотноЙ погрешности по

формуле l;
- заносят в протокол значения Х""r;, Х"r; , Щ,'

- повторяют измеренпя для каlr(дого Х; пять раз, определ.шот нмбоrьшее значение абСО-

rпотной погршности Д, ;

_ если для каэt<дой прверяемой точ<и выпоJIIIяется неравенство дi < 5 мкв, то ик сшr_

4*l(X"*i)



ниже последомтеJьности:
- подкJIючают ПИП согласно руководству по эксшryатации;
- корrryс ПИП устalнllвливalют неподвюкrо;
- подвижнуо часть пробразоватеJlя крепят к каретке с отФкателем интерферомегра на

горизоrrта:lьноЙ напрilвJIяющей, расположенноЙ парiлJIлельЕо направлению измерний;
- преобразоватеJь устiшalвJlивaлют в Еулевое положение, показtмIlя шrтерферомЕтра об-

ЕуJIяют;
- выбирают 5 поверяемьD( точек Li, равпомерно распределенньD( по диапirзоЕу измерении

(0-10, 25, 50, 75, 90-100 Ой дrшrазона измерений);
- значения пермещений .Li, ЗаДаЮт с oTKJIoHeI eM, пе превышающпм +2Yо От верхнего

предела измерений канzlла последовательно от меньших к большим, и фиксируют измеренпые

значения перемещения по lrокл}iши-ям КДНiЛЗ Хrди ; И иrrгерферометра Д, ;,

- для кrшалов с преобразователями BK_3l8.20 допоJIнительно проводятся измерения пе-

ремещений при обратном ходе;

-длякаждойпроВеряемойТоIIкиiвы.шсллотзначенияприведеннойпогрешIrосмизме.
рениЙ по формуле:

", 
= 

Х"'"' 
.- 

Х"'' 
. 100уо (4)"L

где L - верхний предел измерений кана.па;

- заносЯт в пРОТОКОЛ ЗНаЧеНИЯ Х"." i, Хэ,, i, Tti
- если для каждой прверяемой точки выполняется HePaBеHCTBO /; < 2,5О/о, то ИК счr-

тают прошедцим поверку.'До **-ou . пi.обр*о"чr.п^пи ВК-з 18.20 вьтчис.шпот значение варишIии по формуле:

f, уу

где yj - значепие приведенпой погрешности измернпй па обратном ходе,

- есJIи дlя каждой проверяемой то.п<и выполЕяются НеРаВеНСТВа /; < 2,5о/о,Yс < 1о/о, то

ИК с.п,tтаот пршедшим поверКУ.

б.4.7 Проверка ИК измерний угла наклона с пип вк_600

Провер-ку ЙК измерений угла накJIона проводят методом прямьв измерений с помопью

головки оптической д"*r"*"ой одэ-5 (далее - делитеJIьная головка) в изложенной нпже

последов:lтелыlости :

- ПИП поlщrпочают согласно руководству по эксшryатации и закрепJlяют на установоч-

ной платформе перпенд{кулярно оси врдцения деJштельной головки;

- при помощи реryл{рвочIrьD( винтов ПИП устанавJшвается в Еулевое положение;

- 
"оrб"р*о, 

10 поверяемьп< точеК Дп ь равномерно распределенньD( по ,щапазону изме-

рений;
- делительвой головкой последовательпо устrlнilвливают значепия д,''i' и фяксируют из-

меренные системой значения угла наклоltа Х!з* 
';

- для каrrцой проверяемой то,п<и i вьт,шсляют значения приведенпой погреIшrости изме-

рений по формуле (2);

- завосят в пртоКОл ЗНаЧеНИЯ Xn"" ;, Хr, i , 1r'ti

- есJIи для каr<дой прверяемой точки выпоJIIIяется неравенстВо /l ( 30/о, то ИК считают

прошедшим поверку.

б.4.8 Проверка ИК измерний виброперемещения отвосЕтельной вибрации ВК-306

Прверку ИК измерпиi вибропермещени,I относительной вибрации ВК-30б проводяг

^{"rодоr'прйй 
и."ерrrпй при помоIщr поверочяой виброустаповrо в излохенной ниже по_

следоватеJIьности :
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- закрепJIяют на вибростоле вибрустановки образец мегаJш4 относительную вибрацию
которого ИК должеп измерятъ. Плоскость образца метаJIла доJD{сrа бьrгь перпендlкУJIярна К

нzшравлению колебанlй вибростола. Пип с помощью спецпulльного кронштеfo{а ycт raBJItl-

вают над образцом метаJIла на расстолrии, укд}анпом в паспорте, таким образом, чгобы направ-

ление оси чувствптельности Пип совпада.llо с папрllвлением колебапий вибростола;

- в соответствии с экспJIуатационной документацией под(JIючttют ПИП. Выбирают 5

проверяемьD( точек значеqий вибропермещений s, равномеряо распределенньD( в дl:шазоне
измерниЙ (10, 25, 50, 75, 90 % диапаЗона измерний). С.пrтьшают измеренные значения вибр-
пaр"""щa*" rrри помощи ВИК и определлот относительЕую погрсшность б по формуле:

6 = 
5"."-S""д .rоо. * (6)

S."д

где Sn." - значение виброперемещенrlя, измеренное системой, мкм;

Sr"д- arur"""" вибрперемещения, заданное эталонпой вибрустановкой, мкм,

Заносrг поlryченные зпачения Sr"д, Srr" и 6' в протокол;

-неравномерностьчастотнойхарактеристикиопр€деJUIютнеменеечемЕадесятизначе.
ниях рабочего дичшщоfiа частот Ик, вк.lпочая ниlсrий и верхний пределы диaшазона при значе-

ниях виброперсмещения не менее Еижнего предела измерсЕий. ПоследоватеJьно задают значе-

ния вибрпермещенпя на ч:ютотах рабочего диапазона. Дlя каждого значеншI частоты счЕты-

вiлют измеренные значения вибрперемещен- и вьrtIисJпют неравномерность частотной харак-

терисмки т по формулам:
.'rл, - 

Si-So"' .,66_ 9, (7)
, -fo Sb,.

yдь = 2О, l9 fi, лЬ (S)

где si - значение вибрпермещеIrия, пзмер€нное системой на i.той чaютоте, мкм;

.Sбаз- ЗНаЧеНИе вибропермещеншI, измеренное системой на базовой частоте, мкм,

Зшrосяг поrryченные значения 56"r, S;, }zо16и 1lдб в пртокол;
.ИКсчитшотпрошеДtrимповеркУ'есJшпоJryченныезначенияотпосительнойпогреш-

ности Б не превышают +1,5 Ой, перавномерность частотной харакгеристики }zor5 в.щиапазоне ча-

стот от 2,5.Fн до 0,75.Fв нс првьппаег *7 7о И НеРаВНОмерность чzютотной характеристики }zo5

в ди:шазоне рабочих частот пе превыrпает +3 дБ.

6.4.9 Полrвержление соответствия метрологпческим требованияrt

Результаты поверки ИК системы считают полож,rтольными: если сведения о резуJьтатztх

поверки ,riеобразо"аrелей (латчиков), вкпючены в Федераьньй информационньй фонд по

обеспечецию ед{нства измерний, а результаты экспериментiлльЕьп проверок мх вик по

п.6.4.3 - б.4.4 поло:rgтельные; rп.rбо ИК прошел поверку по п. 6.4,l - 6.4.2, 6.4.5 - б.4.8 с поло-

жительным результатом.
Если в процессе проверки документации по п. 6.2 обнаруlклваот преобразователь (дат-

.п.rк) с истекшим сроком действия сведений о результатaж поверки, то ИК, в cocтttB которого

входит такой компоЕент, призЕilют проше.щим поверку с отрицатеJIьным резуJьтатом до

устрш{ения выявлепною HecooTBeTcTBlUl.
Разlелl б (Изменёнпол реdакцttл, Изм" ЛЬ 1)
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7.1 При положЕтельньD( результатirх поверки система признается годной к эксплуата-

ции, оформ:иются результаты поверки согласЕо Приказу Np 25l0 от з1.07.2020 г. Минпром-

торга России. Нанесение знака поверки на средство измерений не предусмотено,
7.2 При отричательньD( р€зультатarх поверки система признается непригодвой к экспJry-

атации, оформлrюiся рrупuтurы поверки согласно Приказу М 2510 от з1.07.2020 г. Минпром-

торга России.

7 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
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