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l. оБщиЕ положЕния
1.1 Настоящм методика поверки распросlрапяется на комплексы измерительные с

видеофиксацией кпаркрайт-с> (далее - комплексы), изготtвливаемые обществом с огра-
ниченной ответственностью кРекогна-Индастриал> (ООО <Рекогна-Индастриал )),
г. Москва, и устанавливает методику, порядок и содержание их первичной и периодической
поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ 1-2022 по госу-
дарственной поверочной схеме для средств измерений времени и частоты, утвержденной
приказом Росстандарта Jф 23б0 от 26.09.2022: ГЭТ 199-2018 по государственной повероч-
ной схеме дJIя координатно-временных средств измерений, 1твержденной приказом Рос-
стандарта JФ 2831 от 29.12.20l8.

l.з При определении метрологических харакгеристик поверямого средства измере-
ний используется метод непосредственного сравнеЕия результата измерения поверямого
средства измерений со значением, определенным эталоном.

1.4 В результате поверки должны быгь подтверждены следующие метрологические
требования, приведенные в таблице 1.

таблица l -по ждаемые м огические ования
Наименование характеристики Значение

,Щиапазон измерений скорости движения транспортньн срелств (ТС) в
зоне контоля по видеокадрам, п.r/ч от 0 до 350
пределы допускаемой абсолютной погрешности измереяий скорости
движения ТС в зоне контоля по видеокадрам, кл,t/ч

Пределы доrryскаемой абсолютной погрешности сшйронизации
шкалы времепи комплексов с национальной шкалой коордlнировllн-
ного времени UTC (SU), с *l
.Щоверительные границы абсолютной погрешности (при доверительЕой
вероятЕости 0,95) опрлеления координат места расположения ком-
плекса в плане в динаNrическом режиме фабочий диапазоп скоростей
от l до 150 км/ч)*, м +4 5

,Щоверительные границы абсолютной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) опрделения координат места расположения ком-
плекса в плarне в статическом режиме*, м *3

,Щиапазон измерений иЕтервaL,Iов времени, с от 1 до 8б400
Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений интерва-
лов времени, с

.Щиапазон измерений собственной скорости движения комплекса, км/ч
Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений собствен-
ной скорости движения комплекса, км/ч

диапазон измерений расстояния от видеоблока комплекса до Грз,
находящегося перед комплексом в одной полосе дороги, м от 2 до 15

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений расстояния
от видеоблока комплекса до ГРЗ, находящегося перед комплексом в од-
ной полосе дороги, м +0,5

t - метрологическzUI характеристика определена по сигнalлaм от спутников GPS и

ГЛОНАСС, принимаемьD( одновремеЕно, при значениrтх PDOP < З

2

+2

+l

от 0 до 150

+l
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2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
2,1 При проведении поверки должЕы бьпь вьшолнены операции, указанные в таб-

Таблица 2- ечень оп ации по ки

лице 2.

обязательность выпол-
неЕия операций

Номер соот-
ветствующего

раздела
(путкта) мето-

дики
поверки

Наименование операции поверки

Первичнм
поверка

Периоли-
ческzuI

поверка
ства из}tе Да Да

,7

Подготовка к поверке и опробование сред-
Да !а 8

Проверка программного обеспечения (дмее
Да Да

пределение меlрологических характеристик и подтверждение соответствия средства
нии огически}tизv ваниям

о

Определение абсолютной погрешности
синхронизации шкалы времени комплекса
с национа,тьной шкалой координирован-
ного ени UTC(SU

.Ща l0.1

Определение абсолютной погрешности
(при ловерительной вероятности 0,95)
определения координат места расположе-
ния комплекса в плаIlе в динЕl}rическом ре-
жиме (рабочий диапазон скоростей от 1 до
l50 км/ч

Да Да 10.2

Определение абсо.lпотной погрсшности
(при доверительной вероятности 0,95)
определения координат места расположе-
ния комплекса в плане в статическом ре-
жиме

Да Да l0.з

Определение диапазона и абсолютной по-
грецности измерений скорости движения
тс в зоне ко .rIя по видео

Да Да 10.4

пределение диапазона и абсолютной по-
грешности измерений собствепной скоро-
сти движения комплекса

о
Да Да l0.5

определение диапазона и абсолютной по-
грешности измерений расстояния от виде-
облока комплекса до ТС, находящегося пе-

комплексом в одной полосе ги

Да Да 10.6

еление диапaвона и абсолютной по-
шности изм овв ении

Опред
Да l0.7

льтатов по кио о м"]ение Да Да I1

J

Внешний осмотр

ства измерений

- ПО) средства измерений 9

Да

Да



2,2 При полrlеЕии отрицательньп результатов поверки по любому из пунктов таб-
лицы 2 комплекс признается непригодным к применению и нilпрiвJurется в ремонт.

2.3 Предусматривается возможность проведения периодической поверки для мень-
шего числа измеряемых величин. Объем периодической поверки определяется эксплуати-
рующей оргапизацией в зависимости от применения комплекса. На основании решения экс-
плуатирующей организации соответствующм запись должна быть сделана в эксплуатаци-
oHHbD( док}wеЕтах и сведения переданы в Федеральный информационный фонд по обеспе-
чению единства измерений.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3. l Условия проведения поверки должны соответствовать рабочим условиям эксплу-

атации поверяемых комплексов и используемьiм средствам поверки. Срелства поверки
доjIжны быть подготовлены к работе в соответствии с р)ководства}.fи по их эксплуатации.

4 ТРЕБОВЛНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускttются лица, аттестованные в качестве поверителей

в области радиотехнических средств измерений и из)п{ившие настоящую методику, доку-
ментацию на комплекс и эксплуатационн},ю док),N{ентацию на используемые средства по-
верки,

5 МЕТРОЛОГИIIЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 При проведении поверки должны применяться средства поверки, указанные в
таблице 3.

Таблица 3-Т ования к с ствам по ки
Операции поверки, тре-
бlтощие применение
средств поверки

Метрологические и технические те-
бования к средствам поверки, необхо-
димые для проведения поверки

Перечень рекоменду-
емых средств по-
верки

пп. 7 - l0 Контроль
условий поверки

Средства измерений температуры
окружающей среды в диaш:воне изме-

рний от ]0 до +50 ОС, с абсолютной
погрешностью не более 0,2 'С;
Срелства измерений относительной
влажности возд}ха в диапазоне изме-

рений от 0 до 98 % с погрешностью не
более 2 Уо

Измерители влажно-
сти и температуры
ивтм_7,
рг. Nо 15500-12;
Измеритеrм парtмет-

рв микроклимата
Мsтеоскоп-М,
рег. N9 32014-11

_+
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п.10 Определение метро-
логических характери_
стик и подтверждение со_
ответствия средства из-
мерений метрологиче-
ским ,гребованиям

Средства измерений, применяемые в
качестве этЕtлонов и предназначенные
для воспроизведения единиц времени
и шкalлы времени, синхронизирован-
ных по сигналам Гнсс
ГЛОНАС с абсолютной погрешно-
стью синхронизации шкаJIы времеЕи
выходного сигна}ла не более *1 с;
Срелства измерений, применяемые в
качестве этаJlонов и предназначенные
лля формирования координат потреби-
теля ГНСС с пределом допускаемой
погрешности формирвания коор;ш-
нат местоположениJl в плане не более
1,5 м;

Средства измерений длины базиса в

режиме (Статика) в плzше в ди€lпiвоне
от 0 до 30000 м с абсолютной погреш-
ностью (при доверительной верятно-
сти не менее 0,95) не более
2 (З,0 + 0,5 10{,D) мм, где D - измеря-
емое расстояние в мм

Срлства измерний, предназначенные
л,rя измерний скорсти потебителя с

|прлелами допускаемой инст) ен-
тaцьнои погрешности измерения ско-

| рости не более t0,3 м/с;

Срдство измерений расстояний в

диапазоне до 15 м с погрешностью не
более +0,2 м

Рабочий эта,rон коор-
динат местоположе-
ния 2 разряда по ГПС
мя координатно-
временных средств
измерений, угвер-
жденной приказом
Росстандарта N 28З 1

от 29.12.2018.
Алпаратура геодези-
ческм спутниковfuI
РriпСе i50,

рег.М75443-19;
GNSS-приемник
спугниковьй геоде-
зический многоча-
стотный GCX3,
рег. Nэ 68539-17;
Аппаратура навига-
ционно-временн{UI
потребителей гло-
бальньтх нчвигацион-
ньгх спугниковьD( си_
стем ГЛоНАСС/
GPS/GALILEO/SBAS
NvO8c-cSM-DR,
рег. Ne 52614-1З;
,Щальномер лазерньй
Leica DISTO,
рег. Nэ 74357-19

вспомогательные техни-
ческие средства

Индикаторы врецени с точностью
отображения времени не менее 1 с;
Срелство измеревий расстояний в
ди:шазоне до 1000 мм с;
Компьютер

Индикатор времени
кИВ-l >;

линейка по
гост427-,75
Переносной компью-
тер типа "Ноrтбrтt"

5.2 Все средства поверки должны быгь исправны, поверены и иметь сведения о ре-
зультатах поверки в Федеральном информационном фонде по обеспечению единства изме-

рений.
5.3 .Ilопускается использовать при поверке другие }твержденные и аттестованные

5

Источники первич-
ные точного вре-
мени УКУС
пи 02дм,
рег. Nя 60738-15;
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этZLIIоны единиц величин, средства измерений утвержденного типа' поверенные, удовлетво-
ряющие метрологическим требованиям, указанным в таблице З.

6 ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 Во время подготовки к поверке и при ее прведении необходимо соблюдать пра-
вила техники безопасности, действующей на месте поверки и требования по технике без-
опасности, указанные в эксплуатационной документации на используемые средства по-
верки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При проведеЕии внешнего осмота должно бьпь установлено соответствие ком-

плекса след},ющим требованиям:
о комплектностькомплексадолжнасоответствоватькомплектности, 1казанной

в паспорте;
. на корпусах компонентов комплекса должны бьпь нанесепы маркировка и за-

водской номер, пломбировка должна быть в целостЕости;
. компоненты комплекса не должны иметь механи.Iеских повреждений и дру-

гих дефекrов, влияющих на их работу.
7.2 Результаты поверки по разделу 7 считать поло)ю{тельными, если обеспечивается

выполнение всех переIшслеЕньD( в п)чкте 7.1 требований.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе в соответствии с р}ководством по эксплуатации.

8.2 Проверить вкJIючение электропитания комплекса. Включить и выполнить опера-
ции по запуску прогрilммного обеспечения комплексов согласно р}ководству по эксплуа-
тации.

8.3 Убедиться, что видеокаN{еры из состава комплекса находится в рабочем
состоянии и с них передается изображение с наJIоженным значением текущего времени и

координат комплекса.
8.4 Результаты поверки по разделу 8 считать положительными, если комплекс

удовлетворяет выше перечисленньтм требованиям.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Проверить соответствия зttявленньtх иде}гпrфикационItьD( дalнньD( (идентифика-

ционное нiмменоваЕие, номер версии, цифровой идентификатор) ПО комплекса в соответ-
ствии с руководством по эксплуатации комплекса.

9.2 Результаты поверки по разделу 9 считать положительными, если идентификаци-
онные данные ПО соответств}тот идентификационным данным, приведенным в таблице 4,

с учетом комплектЕости поставки комплекса.

6

МП 65]-23-0]4. кГСИ. Компцексьt uзмерumельньtе с вudеофuксаuuей <ПаркРайп-Сll.
МепоDuка noBepKull



МП б51-23-011. кГСИ. Компцексьl uзмеDumельньtе с вudео фuкс ацuе й к П аркр айm-с >

Илентификачи-
онные данные
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Значение
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не ни.же

1,1

не ни]ке
1.1

не ниже
1.0

не нюке
1.5

не нюке
|.z

Цифровой иден-
тификатор ПО
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Таблица 4 - Иденти икационные данные По

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРЛКТЕРИСТИК СРЕДСТВЛ
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Опрелеление абсолютtlой погрешностIl синхронпзации шкаJIы времени
комплекса с национальной шкалой координированного времени UTс(SU)

l0.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком l.

lгц
индикатор

времени sIRF
укус_пи

02дм н
источник
питания

Рисlпок l - Схема проведения поверки

l0.1.2 Обеспечить максимальную радиовидимость сигналов нilвигационньD( косми-
ческих аппаратов ГЛОНАСС в небесной полусфере. В соответствии с руководством по экс-

плуатации на комплекс и УКУС-ПИ 02ДМ подготовить их к работе.
10.1.3 В течении l0 минуг сформировать 5 фотографий с изображением индикатора

времеЕи.
10.1.4 Для каждой из фотографий сравнить значение времени комплекса Тк и значе-

ние времени укус-пИ 02дм т,. Опрелелить абсо.lпотнlто погрешность сиIIхронизации
внугренней шкil,.tы времени комплекса с национальной шкалой координированного вре-

мени UTC(SU) как разницу между значениями шкал по формуле (с yreToM поясного вре-

мени):
АТ=Т*-Т.

l0.1.5 Результаты поверки по п. l0.1 считать положительными, если абсолютнм по-

грешность синхронизации внугренней шкалы времени комплекса с национальной шкалой
координированItого времени UTC(SU) находится в пределах +l с.

комплексllсточник
Питания

х=tx

= 
qх

}9 б

>яБ

ori
=:
s.ч
Е*
,s. фvoз5
евoF
>Е

Идентификаци-
онное наимено-
вание По

Номер версии
(идеrrгификаци-
онный номер)
по

не ниrке
4.з

7



10.2 Определевпеабсолютнойпогрешпости (прв доверптельной вероятпостrr
0195) опрелелепия коордпнат места располоrкепшя комплекса в плапе в дпнамическом
рех{име (рабочпй диапазоп скоростей от l ло 150 км/ч)

l0.2.1 Для комплекса исполнений l, 2,4, 5 подключить имитатор сигнllлов глобаль-
ных навигационньD( спrтниковьн систем (ГНСС) из состава рабочего этarлона координат
местоположения 2 разряла непосредственно ко входу навигационного приемника на ком-
пьютерном блоке.

.Щля комплекса исполнения 3 собрать схему в соответствии с рисунком 2, подключив
переизл}4{alющ},ю антенну к имитатору сигналов ГНСС из состава рабочего эталона коор-
динат местоположения 2 разряда.

вч_сиmал

пср еи зJ!чча юща I
iillTcllril

рабочий объем
KflMepbl

экранированной

l

Рисlъок 2 - Схема проведения измерений

10.2.2 Подготовить сценарий имитaшIии с пар:rметрами, приведенными в таблице 5,
в соответствии с р}ководством по эксплуатации на имитатор сигналов ГНСС.

Таблица 5 - Сцена имитации

Il}ttlTaTop
cIl гн:1.Ilов

Наименование пара}.tетра Значение параметра

Формируемые сп}тниковые
навигационные сигналы

ЛОНАСС в частотном диап€воне Ll (код СТ),
GPS в частотном диапiвоне Ll (код С/А)

Продолжительность сценария, мин з0

6
6

.Щискретность зalписи, с 1

сигнzL,Iы

нет

МП 65I-23-0]1. кГСИ, Комmексы uзмерumельньlе с вudеофuксаuuей кПаркРайm-С>.
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мп 65 1-2 -0I1. кгсИ. Ко-uппексьt uзме льньtе с Bud] poblkcatltle u( апкРа п-С

Наименование параметра Значение параметра

Модель движения двИЖеНИе ПО ОКР)DКНОСТИ С ПаРaМеТРаI\{И ЦеНТРа:
- широта 56'00'00" N;
- долгота 37О00'00" Е;
- высота 200 м;
и ралиусом 5000 м

Скорость движения по окружности, км/ч 150

Меmоduка поверкu>

10.2.3 Запустить сценарий имитации на имитаторе сигналов ГНСС и записать сооб-
щения NMEA навигационного приемника из состава комплекса с частотой l Гц.

10.2,4 Из зшIисанного файла с измерениями выбрать измерения координат местоцо-
ложения (сообщения S**GGА или $**RMC) по широте и долготе на общем иЕтерваJIе вре-
мени с измерениями из протокола сценария имитатора сигн:Llов ГНСС и PDOP < 3 (сооб-

цения NMEA S**GSA).
10.2.5 Рассчитать абсолютн),rо погрешность определения широты по формуле:

B,"f ,

где Bi - широт4 измереннatя комплексом, О;

Bref - ШИРОТа из сценария имиТаТОРа СИгналов ГНСС, О.

10.2.6 Рассчитать абсолютнуто погрешность определения долготы по формуле:
' 

^I,=L,_Lц,
ГДе 

'i - 
дОлгОТа, ИзмереIшМ КОМПЛексом, О;

Iref 
- ДОЛГОТа ИЗ СЦеНаРИЯ ИМИТаТОРа СИГНаЛОВ ГНСС, О.

10.2.7 Перевести поJIученные значения абсолютной погрешности определения ши-

роты и долготы в метры по формулам соответственно:

- в,_
^д

_ 
^В,

,/a 1- е'

l80 (t-"'.sin'вr)

(

^в

l
з,

л/, _^L, 7т а.соs В4,

180 |-ez .sin2 Во, '

мв l
N Io4,

t=l

м Iдr,,L

9

N

а.

где bBi, bLi- абСолютная погрешЕость определения широты и долготы
на i-ую эпоху, О;

а - большая полуось общеземного эллипсоида, м;
е - эксцентриситет общеземного эллипсоида.

10.2.8 Рассчитать математическое ожидание абсошотной погрешности определе-

ния широты и долготы по формулам соответственно:

l

где N- количество измереяий.
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меmоduка поверкuу

хдq-м,)'
l=lо-

N-1

Z(M,-M,)'
oL

N_1
10,2. l0 Опрелелить абсолютную погрешность (по уровню вероятности 0,95) опреде-

ления координат местоположения комплекса в плilне по формуле:

М} + М| +2. oi+o|
l0.2.1 l РеЗультаты испьпаний считать положительными, если значение абсолютной

погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположе-
ния комплекса в плане в динaltirическом режиме фабочий диапазон скоростей от l до
l50 км/ч) находится в пределах +4,5 м.

l0.3 Определепше абсолютной погрешности (прш доверштельной вероятностп
0195) определения коордппат места располоr(еппя комплекса в плапе в статпческом
режиме

10.3.1 Перел проведением измерений не менее чем на 30 мин. запустить комплекс.
Обеспечить максимальн}.ю радиовидимость сигЕiUIов навигационньп космических аппара-
тов в небесной полусфере.

10.3.2 Определить значения цIироты и долготы (L и В) расположения комплекса, раз-
местив антенну приемника рядом с комплексом (на расстоянии 1о+2 см), расстояние кон-
тролируется линейкой:

- при применении GNSS-приемника спугникового геодезического многочастотного
GCX3, значения ширты и долготы сlмтываются с экр!ша контоллера;

- при применении аппаратуры геодезической спутниковой РriпСе i50, значения ши-
роты и долготы определяются в соответствии с кМетодикой измерения координат местопо-
ложения пункта геодезического) рвержденной ФtУП кВНИИФТРИ) 05.08.2015
Ns ФР. 1.27.201 6,22б81.

10.3.3 С помощью интерфейса ПО комплекса произвести измерение не менее l00
значений координат.

l0.3.4 Провести операции по п. l0.2.5 - l0.2.10.
l0.3.5 Результаты поверки по п. l0.3 считать положительными, если значения абсо-

лютной погрешности (при ловерительной вероятности 0,95) определениrI координат места
расположения комплексов в плане в статическом режиме находятся в пределах *3 м.

10.4 Определешие диапазона п абсолютной погрешности пзмеренпй скоросгп
двпжения транспортных средств в зопе коцтроля по впдеокадрам.

Поверка по данной характеристики проводится для исполнений 1,2, З, 4 с ycTalloв-
леЕным модулем кИзмерение скорости по видеокадр!l},l ), имеющими в cocтElвe видеоблоки
модели VВЕ, оснащенные вйдеокамерами с объективами с фокусньп\,r расстоянием 35 и
50 мм.

l0

10.2.9 Рассчитать СКО абсолютной погрешности определепия широты и долготы по
формулам соответствеЕно:

По=t
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l0.4.1 Подкпrочить навигационный приемник к ПК с установленным ПО для записи
дЕlнньн в файл с этого приемЕика, и разместить их в ТС.

10.4.2 Установить частоry вьцачи данньIх навигационным приемЕиком (темп реше-
ния) 10 Гц. Начать запись дzlпньIх с навигациоItного приемника.

10.4.3 Проехать на ТС зону контроJIя не менее 5 раз с разньтми скоростями, при этом
две скорости должны бьrгь минима:lьно и максиммьно возмохными на данном у{астке.

Примечание - РекЬмендуется выбирать минимально и максимально возможные ско-

рости движения ТС основьтвмсь, в перв},ю очередь, на обеспечении безопасности участни
ков движеЕия во время поверкц.

10.4.4 Остановить запись дllнньD( с н{lвигационного приемника. По данньь,r с ком-
плекса определить время фиксации ТС в зоне контоJlя для всех проездов.

l0.4.5 Выбрать из зiшисанньtх данньD( с навигационного приемника данные, соот-
ветств},ющие MoMeETzl},t времени, зафиксированньIх комплексом, для всех проездов.

10.4.6.Щля каждого проезда рассчитать зЕачение абсолютной погрешности 
^ 

и, из-

мерений скорости движения ТС в зоне контроля no 
"пд"о*члр* 

по формуле:. 
^V, 

=n, -Vэ, 
,

где Иi- значение скорости в зоне контроля, измеренное комплексом для i-го проезда,
выраженное в км/ч,

Иэ,- значеЕие скорости измеренЕое навигационЕьIм приемником для i-го проезда.
10.4,7 Результаты поверки по пункту 10.4 считать положительными, если абсолют-

ная погрешность измерний скорости для каждого из пяти проездов в зоне контоля для
скоростей от 0 до 350 км/ч не более +2 км/ч.

10.5 Опрелеление дпапазона и абсолютной погрешпостп измеренпй собственной
скорости двIlжеliшя комплекса.

Поверка по данной характеристики проводится только д,ш исполнений 4 и 5.

10.5.1 Разместить комплекс в ТС. Настроить комплекс в соответствии с руковод-
ством по эксплуатаIии.

10.5,2 Подкrпочить нчlвигационный приемник к ПК с установленньп, ПО для записи
данньD( в файл этого приемника и разместить приемник в ТС.

10.5.3 Установить частоту вьцачи данньrх навигalционным приемником (темп реше-
ния) l0 Гч. Начать запись дzшных с навигациоIIного приемника.

10.5.4 Проехать на ТС участок дороги, фиксируя комплексом поп}тные и встречные

танспортные средства. Рекомендуется выбирать минимально и максимально возможные
скорости движения ТС основываясь, в перв),ю очередь, па обеспечении безопасности у{аст-
ников движения во время поверки.

10.5.5 Выбрать не менее l0 кадров, зафиксированньD( комплексом, на которьп< отоб-

ражается собственная скорость и время.
10.5.6 Остановить запись данных с Еавигационпого приемника.
10.5,7 Выбрать из зiшисанньIх данньD( с навигационного приемника данные, соот-

ветствующие MoMeHTan времени на кадрarх, зафиксированньIх комплексом.
10.5.8 Значение абсоrпотной погрешности измерений собственной скорости движе-

ния в диапазоне от 0 до 150 км/ч рассчитать по формуле:
bV, =V, -Vэ,

где Vi - значение скорости движения ТС, измеренное комплексом в i-ый момент вре-
мени, вырФкенное в км/ч;

Vэi - значение скорости движения ТС, измеренное с примеIrением навигационного
приемника" выражепное в кйч.

l0.5.10 Результаты поверки по пункгу 10.5 считать положительными, если значения

1l



абсолютной погрешности измерений собственной скорости движения комплексов в диапа-
зоне от 0 до 150 км/ч находятся в пределах +l rо,r/ч,

10.6 Определение диапазопа и абсолютной поfрешпости lrзмерений расстояния
от видеоблока комплекса до ТС, паходящегося перед комплексом в одной полосе до-
роги

Поверка по данной характеристики проводится только для исполнений 4 и 5, имею-
щими в составе видеоблоки модели VBE, оснащеЕЕые видеокамерами с объективами с фо-
кусным расстоянием lб и 25 мм.

10.6.1 Настроить комплекс в соответствии с руководством по эксплуатации.
10.6.2 Разместить даJlьномер прило)ю-{в к нижней части видеоблока так, чтобы rх

передние края находились в одной плоскости. Точкой отсчета дальномера выбрать (верх-
ний край).

10.6.3 Разместить вспомогательное ТС перед видеоблоком комплекса так, чгобы рас-
стояние между видеоблоком комплекса и ГРЗ вспомогательного ТС было 2 +0,1 м. Рассто-
яние контролируется дальномером.

10.6.4 Зафиксировать расстояние, измеренное комплексом и показапия дальномерa
10.6.5 Повторить опер {ии по пунктzl}4 10.6.2 - 10.6.4 для расстояний 5 м, 10 м и

l5 м от видеоблока комплекса до вспомогательного ТС.
10.6.6 Значение абсолютной погрешности измерений расстояния от видеоблока ком-

плекса до ТС, находяцегося перед комплексом в одной полосе дороги рассчитать по фор-
муле:

ДS=St-Sэ,
где SK - расстояние, измеренное комflлексом, м;
Sэ - расстояние, измеренное дальномером, м.
l0.6.7 Результаты поверки по п}.нкту 10.6 считать положительными, если значение

абсолютпой погрешности измерений расстояния от видеоблока комплекса до ТС, находя-
щегося перед комплексом в одной полосе дороги в диапЕвоне от 2 до 15 м находится в пре-

делах *0,5 м.

10.7 Опрелеленпе дпапазона и абсолютпой погрешпостш измерений интервлIов
времени

Поверка по данной характеристики проводится для исполнений с установленвьп.r
модулем <Измерение интервЕrлов времени >.

10.7.1 Собрать схему в соответствии с рис)цком 3, расположив государственный ре-
гистрационный знак (ГРЗ) рядом с индикаторов времени <ИВ-1> в зоне видимости ком-
плекса.

lгц
Ипдикатор

врем€я
укус-пи

02дм н
источнпк
питания

Рисlтrок 3 - Схема проведения поверки
10.7.2 Обеспечить максимальн}.ю радиовидимость сигнalлов нilвигшIионньD( косми-

ческих аппаратов ГЛОНАСС в небесной полусфере. В соответствии с р}ководством по экс-
плуатации на комплекс и УКУС-ПИ 02ДМ подготовить их к работе.

10.7.3 С помощью ПО комплекса сформировать две фотографии с изображением ин-
дикатора времени (ИВ-1). Интервм времени выбрать произвольным и примерно равЕым
1секунде.
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l0.7.4. Зафиксировать значение интерва!,Iа времени Y*, рассчитalнного комплексом и
отображенного в окне интерфейса ПО комплекса. Рассчитать значение этalлонного интер-
BaJ,Ia времени Y1 как разность между показмиями <ИВ-1> на фотографиях. Определить аб-
соJlютIl},ю погрешность измерений интервалов времени как разницу между значениями
шкал по формуле:

AY: Y*- Y..
l0.7.5 Повторить операции по пп 10.7.3, 10.'7.4 ьм интерв.rлов времени 5 мшlр и

30 минlт.
10.7.6 Результаты поверки по п. 10.7 считать положительными, если абсолютная по-

грешность измерений интервмов времени находится в пределах +1 с,

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
1 l .l Результаты поверки комплекса полгвержд:lются сведевиями о результатах по-

верки средств измерений, включенными в Фелера,тьньй информачионньй фонд по обеспе-
чению единства измерений. По заявлению владельца комплекса или JIица, представившего
его Еа поверку, на комплекс наносится знак поверки, и (или) вьцается свидетельство о по-
верке комплекса, и (или) в паспорт вносится запись о проведенной поверке, заверяемаJI под-
писью поверителя и знаком поверки, с указанием даты поверки, или вьцается извещение о
непригодности к применеЕию средства измерений.

1 1.2 Результаты поверки оформляются по установленЕой форме.

Начальник нИо-6 ФГУП кВНИИФТРИ> В.И, .I[обровольский

lз

МП 65]-23-0]1. кГСИ. Комппексьt uз.uерuпельные с вudеофuксаuuей кПаркРайп-Су
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