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l оБщиЕположЕния
Настояцая методика поверки (МП) устанавливает порядок проведения и оформлепия

результатов поверки системы измерительной дш стендовьD( испьгганий ОСевОГО ШаРНИРа И РПЛ
(clry_3l4) (далее - система) и устанавливает методику ее первичяой и периодической поверок.

система предназначена шtя измерения сил сжатия и растяжения, угла, напряжения

разба:lанса тензомоста, частоты следовalния имrryльсов, интервалов времени, а также дJuI

реrистации и отображения результатов измерений и расчетньD( величин.

Производство единичное, заводской JllЪ 01.

Состав измерительньD( кЕшалов (ИК) системы приведен в описании типа средства

измерений. Перечевь Ик приведен в технической докумеЕтации на систему.
Система состоит из следующих уровней:
а) первичные измеритеJIьные преобразователи (ПИП);
б) вторичная элекгрическм часть ИК (ВИК);
МетрологичесКие характеристики (NDQ и основные технические характеристики

системы и ее измерительных компонентов приведены в описании типа средства измерений.

ИК подчежат покомпонентной (поэлементной) поверке:

1) каждый ИК системы условно подразделяют на ПИП и ВИК;
2) проверяют нlцичие сведений о действующей поверке на пип, входящие в состав

поверяемьгх ИК системы;
3) проволят экспериментrlльную проверку погршностеЙ ВИК;
4) принимают решение о годности каждого отдельного ИК.

,Щопускается проведение поверки отдельньD( ИК системы в соответствии с письменным

заявлением владельца системы с обязательньпr.l указанием информачии об объёме проведённой

поверки при оформлении её результатов.
.щогryскается совмецение операчий первичной поверки и операuий, выполняемьн при

испытtшиях в целях утверждениJI типа.
периодическую поверку системы вьшолняют в процессе её экспrryатации. После

ремонта системы, аварий, если эти собьггия могли повлиять на метрологические

характеристики ИК прволят её первичную поверку. ,Щоrryскается проводить поверку тоJIько

',ei ик, которые по,щерглись указанным вьппе воздействиям. При замене Пип, проверяют

наличие действующих свидетельств о поверке на устzlнавливаемые Пип,
Система просле>юлмегся к ГосУдарственным первиtIньш этalлонам, укавмным в таблице 1.

Таблица 1 - Г нные п эталоЕы к кото п вtlются системы

1

наименование эт€tлонаНомер по
гпэ единиц в частоты и национальной шкалы в ениени.1 гэт 1_2022

гпэ единицы СИЛЫ ПОСТОЯНЕОГО ЭЛ еского токагэт 4_912

гпэ единицы эле кого яжения3 гэт l3_01

N
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Наименование операции

Проведение операции
первичнаJI
поверка
(после

ремонта)

периодическаJI
поверка

Подготовка к поверке и опробование Да Да
Внешний осмотр 7 Да Да
Проверка ПИП и ВИК ИК системы 8 Да Да
Проверка ПИП системы 8.1 Да Да
Определение ND( ВИК системы 9 Да Да
Определение МХ ИК силы 9.1 !а !а
Определение МХ ИК напряжения разбаланса
тензомоста

9.2 Да Да

Определение МХ ИК угла 9.з Да Да
Проверка МХ функчии измереЕия интервалов
времени

9.4 Да Да

Проверка МХ функции измерениJI частоты
следования имrryльсов

9.5 Да Да

Проверка програN{много обеспечения средства
измерений

10 Да Да

Подтверждение соответствия метологическим
требованиям

11 Да Да

Оформление результатов поверки 12 Да !а

2 ОПЕРАIIИИ ПОВЕРКИ
2.1 При проведеЕии поверки должЕы вьшолнять операции, указашше в таблице 1

Таблица 1

3 МЕТРОЛОГШIЕСКИЕ И ТЕХНИIIЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ

3.1 Средства поверки приведены в таблице 2.

Nч гryнкта
мп

6
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Таблица 2

3.2 .Щопускается использовать иные средства поверки, не приведеЕные в табличе 2, при

собrподении следуюших условий: погрешность средств поверки, испоJIьзуемьгх для

экспериментальньIх прверок погрешЕости, не долlюrа бьггь более 1/3 предела контолируемого
значения погрешности в условиях поверки;

3.3 Средства измерений, применяемые при поверке, должны бьrгь поверены и иметь

действующие сведениЯ о результатаХ поверкИ в ФИФ ОЕИ (или свидетельства о поверке),

Средсiва измерений, применяемые в качестве этztлонов единиц величин, должны бьпь
поверены в качестве эталонов единиц величин, иметь действующие сведения о результатах
поверки в ФИФ оЕИ (или свидетельства о поверке) и уловлетворять требования!{ точности

государственньrх повероIшьтх схем.

Номер
пункlпа

мп

Мепролоzuческuе u пехнuческuе mребованuя к
среOсmвам поверкu, Heoбxodutlbte dля
провеdенuя поверкu

Перечень peKoMeHdyeMblx
среdсmв поверкu

9.3

Средства измерений с функцией
воспроизведения сиJIы постоянного тока от
0,001 до 20,000 мА, пределы допускаемой
относительной погрешности воспроизведепЕя
силы постоянного тока (I) +(0,0002,L+3,n) мА,
гле Iк-формируемое значение, п -значение
единицы младшего разряда.

Калибратор промышленных
процессов универсальньй
АКИП-7301, рег. Jll! 368l4-08

9.|,9.2

Средства измерений с функчией
воспроизведения нормировtlнньrх
электических сигнаJIов, моделирующих
сигналы полномОстовьD( тензометрическrх
датчиков. Предельт воспроизведенЕя
коэффичиента преобразования: *0,5; +1 ; +2; +5;

+10 мВ /В. Класс точности 0,025.

9.4, 9.5

Средства измерений частоты переменЕого тока
в ди:шдlоне от 0,1 до 50 Гц
Пределы лопускаемой относительной
погрешности измерения частоты
Б"р"" = +(2. l0J) %
Средства измерений иЕтервalлов времени в

диапазоне от 0,00l до 106 с.

Прлелы допускаемой относительной
погрешности измереЕия иптервалов времени
Бвре,' = +(2, l0') %

Частотомер элекrронно-счетный
Ч3-85/5, рег. Nэ 56478-14

вспомоzаmельньtе с еdсmва пове u

5.1

Срелства измерений температуры
окружающего воздуха в диапазоне от -20 до
+55 ос, предел абсоrпотной погрешности
измерения темпераryры +0,4 ОС;

Средства измерений относительной влФкности
в диапазоне от 5 до 95 7о, предел абсопотной
погрешности измерения относительной
влажности *2 7о.

Средства измерений атмосферного дzrвлен ия в

диалазоне от 80 до 106 кПа предел основной

допускаемой погрешности измерений
атмосферн ого д{lвления: *200 Па

Измеритель комбинированньй
(TESTO l75-Hl), рег. J,'lЪ 48550-
11

Барометр-анероил БАММ-1, рег.
Ns 5738-76

Ка,тибратор К3б07,
рег. Nч 41526-09
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3.4 Срелства поверки должны бьгь внесены в рабочее помещение не менее чем за

l2 часов до начarла поверки.

4 ТРЕБОВЛНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
4.1 При проведении поверки необходимо соблюдать требования техники безопасности,

предусмотренные <Правилами технической экспJryатации электоустановок потребИТеЛей> И

(ПОТ Р M-0l6-200l. РД 15З-34.0-03.150-00. Межотраслевыми Правилами по охране труда
(Правила безопасности) при экспJryатации электоустановок>. ГОСТ 12.2.007.0-'75, ГОСТ Р
12.1.019-2009, ГОСТ l2.2.09l -2002 ll требования безопасности, }т:ванные в техническоЙ

документации на применяемые этalлоны и вспомогательное оборудование.
4.2 Любые подкJIючения приборов проводить только при отключенном напряжении

питания системы.
внимАниЕ! На открытых контактах клеммцых колодок системы ндпряжение

опасное дJIя жизни - 220 В.
4.3 К поверке доIryскаются лица, изуIIившие руководство по эксплуатации (РЭ) на

систему, знttющие принIшп действия используемьIх средств измерений и прошедпие
инстуктaDк по технике безопасности (первичньй и на рабочем месте) в установленЕом в

организации порядке.
4.4 К поверке допускаютсЯ лица, освоивШие рабоry с используемЫМИ СРеДСТВtllt{И

поверки, изучившие настоящую МП и имеюцце достаточн},ю ква,тификачию.
4.5 Лица, участвующие в поверке системы, должны проходить обучение и аТГеСтациЮ ПО

технике безопасности и производственной санитарии при работе в условиях её размещения.

5 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДНИЯ ПОВЕРКИ
5.1 При проведении поверки должны соблrодаться следующие условия:

температура окруж.lющего воздуха, Ос от +10 до +30;

относительнм вл.Dкность воздуха при температуре 25 ОС,О/о от 30 до 80;

атмосферное дtlвление' мм рт. ст. (кПа) от 730 дО 785 (от 97,3 ло 104,6).

6 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВЛНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИИ
6.1 При по.Iготовке к поверке:
- проверить налиtше сведений о действующей поверке средств поверки;

- проверить целостность электических цепей измерительного канала (ИК);

- вкJIючить питание измеритеJIьных преобразователей и аппараryры системы;
- перед нача,лом поверки измерить и занести в протокол поверки условЕrl окружаюшей

срелы (темпераryра, влФкность воздуха и атмосферное давлепие).
6.2 При опробовании системы необходимо:
вкJIючитъ систему, подав нlшряжение питllния на компоненты ВИК;
заrryститъ ПО Гарис.
результаты опробовшrия считать положительными, если По Гарис загтускается и в окне

кПо текущиМ д и В> отображаетсЯ информачия с лействующими значениями измеряемьD(

величитt.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотре проверить:
- отсутствие механических повреждений;
- испрalвность органов управлеI!ия (четкость фиксаuии положения перекJrючателей и

кнопок);
- отсутствие нарушений экранировки шаrшй связи;

- отсутствие обугливапия изоJlяции на ввешних токоведущих частях системы;

- отсутствие неудовлетворитеJьного креIшения разъемов;
- заземление стойки управления системы;

5
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- наличие товарного знака изготовитеJIя и зiводского номера системы.
'1.2 Результаты осмота сIштать положительными, есJш выпоJшяются

вышеперетшсленные трбования. В противном сJIгrае поверка не проводится до устраIrениrl
вьUIвленньж недостатков.

8 ПРОВЕРКА ПИП И ВИК ИК СИСТЕМЫ
8.1 Проверка ПИП системы
Сведения о комплекгности поверяемого ИК приведены в формуляре системы.

Метрологические характеристики ПИП из комплеюа ИК при поставке системы указаны в

таблице 3:

Таблица 3

Результаты проверки ПИП системы по данному IryHKTy считаются положитеJIьными,

если ПИП, входящие в состав проверяемого ИК, имеют действующие сведениrl о поверке.

Если в процессе проверки обнаруживают ПИП, не имеюIций действуюrцих сведений о

поверке, то Ик системы, в состав которого входит тaжой Пип, признают прошедшим поверку с

о,грицательн ьм результатом,

9 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МХВИК СИСТЕМЫ
9.1 Опреdеленuе Iy|X ВИК сцпы
проверку мх вик силы проводят в изложенной ниже последовательности:

Я.i.t ioOpar" функциональную схему для проверки No( виК силы, согласно рисунку 1

Приложения А.
Ка.шrбратор К3607 под<.rrю,пrть ко входу БНП-Е поверяемого ИК,
9,1.2 Включить компьютер с предустЕlновленньшr,r По: MSOffice, Гарис,

9.1 .3 Запустить ПО Гарис.
9.1.4 Открыгь таблицу дагмков. В строке поверяемого ИК нажать кнопку

<Гралуировка>.
9.1.5 Для каждой точки измерения j из табJпIцы 4:

- установить на калибраторе К3607 значение выходного сигнаJIа Fj, соответствуюшее

значению сиJы Nj;

б

Измеряемм
величина

.Щиапазон измсрепий
(ди)

пип

Тип Вьтходной
сигнал

Характеристики
погрешности

1 z J 4 5

Сила

номинальпое
значеЕие верхлего
предела диaшазона

измерений, кН:
50, 125,250

U10

от -2 до
2 мВ/В

Категория точности по
гост 28836-90

0,04

номина.тьное
значение верхнего
предела диапазона

измерений, кН:
5;10; 20; 50;100

Uз Кат. точ. 0,2

номинальное
значение верхнего
предела диапазона

измерений, кН:
20;50;100

дст5002
от - 1,5 до
1,5 мВл Кат. точ. 0,05

Угол от _20" до +20" иу-6,7
от4до
20 мА А=+20'(0,33')
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- измер9нное системой значеЕие силы Ь из окна (По текущим А и В> записать в
протокол поверки (если показания измеряемого зЕачения не стабильные, то в качестве
измеренного значения зalписьвается значение, максимllльно откJIоняющееся от номинмьного);

- рассчитать приведеIIную к верхнему предеJry погрешность у; измерений силы по
формуле:

.,,, = 
*],- *j . t00% ( l)'' N,o"

Для дат"тlrка типа U, значение выходного сигнzUIа дтuI зЕачения 0 кН составляет 0 мВ/В,
дJlя номинаJIьного значения сжатия и растяжениJI значение вьD(одного сигнаJIа составляет
минус 2 MBiB и 2 мВ,/В соответственно.

Таблица 4

9.1.8 ВИК считают прошедшим поверку, если в каjкдой из проверяемьD( точек

выполняется неравенство: ]у;l + lупипl < 0,5 Уо, где Yпип - предель] доrryскаемой приведенной

погрешности ПИП в соответствии с таблицей 3.

9,2 Опреdеленuе МХ ВИК напряэtсенuя разбаланса пензомосmа
Проверку МХ ВИК напряжения разба:rанса тензомоста проводят в изложенноЙ ниже

последовательIJости:
9.2.1 Собрать функпиональвую схему для проверки МХ ВИК напряжения разбшtанса

тензомоста, согласно рисунку 1 Приложения А.
Калибратор КЗ607 по.щлючить ко входу БНП-Е поверяемого ИК.
9.2.2 Вктпо.птть компьютер с предустановленньrм По: MSOffice, Гарис.
9.2.3 Загryстить ПО Гарис.
9.2.4 Открьпь таблш{у датчиков. В строке поверяемого ИК нажать кнопку

кГралуировка>.
9.2.5 М каждой то.п<и измерения j из табпrцы 5:

- устzlновить на кыIибраторе К3607 значение вьrходIlого сигнала напряжеЕия раЗбаЛаНСа
тензомоста F';, соответствующее номин{lльному значению нас,гроенной физической величины
Nl;

- измеренное системой значение напряжения разба,.rанса тензомоста в единицм
измерения настроенной физической велиIмны \ из окна <По текущим д и В> зzшисать в

протокол поверки (если показания измеряемого зЕачениJI не стабидьные, то в качестве

измеренного значения записывается значение, максимаJIьно откJIоняющоеся от номина,тьного);
- рассчитать приведенную к верхнему пределу погрешность 1 измерений напряжения

разбалатrса тензомоста по формуле 1.

7

Точка
измерения, j

Заданное
калибратором

зЕачение напряжения

разбаланса тензомоста
F.;, мВЛ

номина;rьное
значение силы

Ц, кН
(в соответствии
с диtlпtlзоIlом

пигг)

Измеренное
системой

зЕачение силы \,
кн

Приведенная
погрешность

yj,%

1
,) -NHoM

-1 - 0,5 N ном
3 0 0

4 1 0,5,N ном
5 2 N ном

2
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То.жа
измерения, j

Заданное ка,rибратором
значение напряжения

разбаланса тензомоста
F;, мВД

номина:lьное
значение

физической
величины N;

Измеренное
системой значеЕие

физической
веrш.п-rны Х;

Приведенная
погрешность

\,уо
1 -5

2 -2
3 0

4 2

5 5

Таблица 7

9.2.6 ВИК считaют прошедшим поверку,
выполняется неравенство: lv;l < О,З.

если в каждой из проверяемых точек

9,3 Опреdеленuе МХ ВИК yzaa
Проверку МХ ВИК угла проводят в изложенной ниже последовательности:
9.3.1 Собрать функциона.llьную схему дJuI проверки МХ ВИК угла, согласIJо рисунку 2

Приложения А.
Калибратор АКИП-7301 подкJIIоIмть ко входу БНП-Е поверяемого ИК.
9.3.2 Вкпrочить компьютер с предустЕlновленньпr.r ПО: MSOffice, Гарис.
9.3.3 Затryстить ПО Гарис.
9.З.4 Открьrгь табrшшу датtIиков. В строке поверяемого ИК нажать кнопку

кГрадуировка>.
9.3.5 fатчик уг лаIlIУ -67 имеет настраиваемьй диапазон и вьтходной сигнал 4 - 20 мА.

Для каждой точки измерения j из таблицы 6:

- установить на кашабраторе АКИП-7301 значение силы постоянного тока Fj,
соответствующее значению угла Nj;

- измеренное системой значеЕие угла Щ из окна кПо текущим А и В> записать в

протокол поверки (если показания измеряемого значения не стабильные, то в качестве

измереЕного значенI,1я записывается значение, максимalльно отклоЕяющееся от номипа.тlьного);

- рассчитать привелеЕIIую к верхнему пределу погрешшостъ измерений }тла Yj по формуле 1

Q.{HoM : 20 ")
Таблица 6

9.з.7 вик считают прошедшим поверку, если в каждой из проверяемых точек

выполняетсЯ неравецствО lyil + lyпипi < О,5 О/о 9/о, где Упхп - пределы допусмемой приведенной

погршносм ПИП в соответствии с таблицей 3.

9.1 Проверка пОzреulносmu функцuu uзмереншl utmepoaJloB временu

поверка функчии по данному пункту провод{тся методом сличенllя, при этом два

события с определенньlм интервалом времени между ними задаются от встроенного uифро-

Точка
измерения,

j

3аданное
калибратором
значение силы

постОяНного тОКа Fj,
мА

номинмьное
значение угла Ц,

Измеренное
системой значение

угла Ь, о

Приведенная
погрешность yj,

%

1 4 -20

2 8 _10

3 |2 0

4 16 10

5 20 20
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:ц{ilлогового преобразоватеJu{ (ЩАII) (метрологические характеристики ЦАП не нормируются)
системы, сигнал подается на эталонньй частотомер и одЕовремеЕно отображается в диalлоговом
окне измеряемого параI,tетра. Функция измереЕия интервtIлов времени может бьпь
сформирована из любьп< 2 входньгх сигнtIлов системы.

В одной системе может бьпь реализовано несколько измерений интерваJIов времени
между сигнала}.{и с помощью этой функции.

Для каждой фувкции системы вьпIолняют следующие операции:
9.4.i Подключить вьIход I-{АП системы на эталонньй частотомер в режиме измерения

счета времени между двумя собьпиями.
9.4.2 Запустить ПО Гарис.
9.4.3 Загryстить файл <Поверка времениD. В диа,тоговом окне измеряемого параметра

отображаются зЕачения счета времени, измеренные системой.
9.4.4 В ПО Гарис для операuий проверки Ее предусмотрена возможность

автоматизировalнного задания двух собьггий через определенный интервал времени, поэтому
собьггия по даЕному rryнкту устанавливается вручную. Измеренные зЕачения при этом будут
отличаться от номиЕацьных на время реакции и на}катия кнопки оста{овки оператором.

Дrя каждой проверяемой точки выполняют следующие опершци:

- переводят значение вьD(одного сигнала первого ЦАП в верхний уровеЕь;

- по истечении заданного времени перевомт значение вьIходного сигнала второго I{АП
в верхний уровень;

- считывают измереЕное системой значеЕйе временного интервaIла Т*ол, и измеренное

частотомером значение временного ИНТеРВ&ЛО Тчаст, считаIlное зЕачение зaшосят в таблицу 7 и 8,

в соответствии с поверяемым поддиапазоном;
Таблица 7

1

номина:rьное значение
входного сигнала T"u".,

с

Измеренное зЕачение
ВхоДного сигнма Т*о",

с

Пределы
допускаемой

приведенной к ВП
погр€шяости lzT, 7о

Приведеннм к
вп

погрешность
Yi, Yо

1 1

з

J 5

4 7

5 l0
Таблица 8

9

1

номинаltьное значение
ВхоДного сигнала T"u".,

с

Измеренное значение
входного сйгIl&ло Тком,

с

Пределы
дотryскаемой

относительной
погрешности 6r, О/о

относительная
погрешность

6 i, О/о

1 10

2 60

600
- за оценкУ приведенноЙ погрешностИ r; функции в iй проверяемой точке принимalют

значение, вьг{исляемое по формуле:
тком -т част

Tt= . 100%
R

здесь R - верхяий предел диапазона измерений.

функчию считают прошедпей поверку, осли в каждой из проверяемьIх точек

выпо;IIIяется неравенство l}ril < lyrl, г,Ще lzT - пределы допускаемой приведенной погрешности,

нормируемые в технической документации;

2

J



ст314.171.20.000 мп 10

- за оценку относительной погрешЕости бl функции в i-й проверяемой то.тке приItимают
значение, вычисJIяемое по формуле:

6;=
r Kot( r ча(т .100о/о

тчаст

Функцию считают прошедшей поверку, если в каждой из проверяемьпt точек
выполняется яеравенство |6,1 < |6,pl, где dпр - пределы допускаемой
погрешности, нормируемые в технической докумеЕтации.

9.5 Проверка поzреulносmей функцuu uзмеренuя часпоmьl прurlоJlсенuя на?рузкu
Поверка функrrии по данному rryнкry проводится методом сличения, при этом

синусоидыrьньй сигнал задaшной частоты от (ЦАП) (метрологические характеристики ЩАП не
нормируются) системы подается на этшlонньй частотомер и одновременно отобрФкается в

диаJIоговом окне измеряемого параI\{етра. Функrrия измереяия частоты может бьпь
сформирована из любого входного сипtала системы.

В одной системе может быть реализовано несколько измерений частоты (л,rя разньп< ИК)
с помощью этой фупкrши.

Для каждой функции системы выполняют следующие операIии:
9.5.1 Подкпlочить вьо<од ЦАП системы на-эталонньй частотомер.
9.5.2 Заrrустить ПО Гарис.
9.5,3 Запустить файл <Поверка частота нагрузки), В диа"rоговом окне измеряемого

параметра отобрФкаются значения фазового сдвига, измереЕЕые системой.
9.5,4 М каждой проверяемой тоIжи выполнJIют следующие операции:

- считывают измеренное системоЙ значение частоты приложения нагрузки F"п". и
значение частоты сипlала с частотомера Fчаст, счит?нные значения заносят в таблиuу 9;

Таблица 9

- за оценку приведеЕной погрешности у; функции в i-й проверяемой то.псе приIlимают

значение, вьr.мсJIяемое по формуле: г -гr сист r част ,
}/, = --:=]---_:::. 100о/о

здесь R=50 Гц - верхяий предел диalпазова измерений.

функчию считают прошедшей поверку, ecJm в каждой из проверяемьrх точек

выполняется неравенство l},il < lr,l, Г.Ще /т - пределы догryскаемой приведенной погрешности,

нормируемые в технической документдIии.

10 ПРОВЕРКД ПРОГРДММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВД ИЗМЕРЕНИЙ
На ПЭВМ системы заrrуститъ файл Garis.exe и открыть о*"о ? кО програrr,rме> (меню

справка -> О программе Гарис). Идентификационные Еаименования отображаются в верхней

части окна <<О прогрzш\,rмoD.

относительной

l
номинальное

значение частоты
tЦЛ, Гц

Измеренное
частотомером

значение входного
сигна,та F.,ч.r, Гц

Измеренное
системой
входного

сигнала Fсп"r, Гц

Прелелы
догryскаемой

приведенной к
вп

погрешности rT,
%

1 0 1

+0,5
2 1

з 10

4 25

5 50

Приведенная
кВП

погрешность
li, о/о
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Метрологrтчески значимzц часть ПО системы представrrяЕт собой:
- модуль GarisGrad.dll - фильтiulия, градуировочные расчеты;
- модуль GaгisAspf.dll - вьr.Iисление zlмплитуды, статики, фазы, частоты и других

ИНТеГРаJIЬНЬD( ПаРaШt{еТОВ СИГНaШа;

- модуJIь GaгislnteФreter.dll - интерпретатор формул лля вьFIисJшIемьIх канаJIов.

Илентификапионные дzшные (признаки) метологически значимой части ПО указаны в

разделе 17 формуляра.
.Щля вьrчисления чифрового илентификатора (хеш-суммы) файла метопогически

значиМоГо програN{много компонента исполы}овать данные По Гарис, которое cilМo вычисляет
хеш-суммы по ашоритму md5.

11 ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ
МЕТРОЛОГИIIЕСКИМ ТРЕБОВЛНИЯМ

СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

ИК системы считllют соответствующим метрологическим требованиям, если ПИП ИК
поверены на момент проведения поверки системы, и экспериментальная проверка прошла с
положительным результатом (п.9. l, п. 9.2, r1.9.3).

Измерительные функlrии системы стIитают соответствующим метролОгиЧеСКИМ

требованиям, есJIи экспериментаJIьнм проверка прошла с положительным результатом (п.9,4, п.

9.5).

12 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

Результаты поверки оформляются протоколом поверки свйодной формы.
Сведения о результат ( поверки направJurются в Фелеральный информашионный фонл по

обеспечению единства измерений.р
По заявлению владельца средства измерний или лица, представившего его на ПОВеРКУ, На

средство измерений вьцаётся :

- в сJцлае положlтгельных результатов поверки - свидfiельство о поверке установленного
образца;

_ в сл)лае о,фяцательных результатов поверки - извещение о непригодности К Применению

установленного образuа с указанием причин непригодности.

Зам. начальника отдела 20l ФГБУ кВНИИМС>

Велуrчий ияженер отдела 20l ФГБУ кВНИИМС>

г7 Ю.А. Шатохина

А.С, Смирновa-1. (

,1
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Приложение А

Фуякциона.ltьные схемы проверки МХ ИК системы комплектным методом

РисуноК 1 - Функциона.Пьная схема для проверки NO( ИК силы и напряжения разбаланса
тензомоста.

Бнп_ЕКалибратор К3607 Стойка управления

Калибратор АКИП-7301 Бнп_Е Стойка управления

Рисунок 2 - Функшиона,тьвzuI схема д'rя проверки МХ ИК угла


