
СОГЛАСОВАНО

Первый заместитеJrь гепераJrьного директора -
заместптеJIь по научной работе

ФГУп(<BнииФтРи)

А.Н. Щипунов

2022 r.пfu,

Госуларственндя спстема обеспечения едппства шзмерепий

Тахографы <ШТРИХ-ТахоRUS-ОL>

Методпкд поверкп

мп 8501_22_05

р. п. Менделеево
2022 r,

о



1 Общпе сведенпя
1.1 Настоящм методика поверки примеЕяется для поверки тахографов (ШТРI/D(-

TaxoRUS-OL> (далее - тахографы), изготовленньD( обществом с ограниченной
ответственностью кНТЩ кИзмеритель> (ООО кНТЩ <Измеритель>), Московскм область,
г. Красногорск, примеЕяемьD< в качестве рабочих средств измерений, и устанавливает методику
их первичной и периодической поверки.

1,2 Ремизация данной методики поверки обеспецjваЕт прослеживаемость к
Государственному первиIIному эталоЕу едивиц времени, частоты и национмьной шкалы
времени ГЭТ 1-2022 в соответствии с ГосударственноЙ поверошIоЙ схемоЙ для средств
измерений времени и частоты, утвержденной приказом Федерального агентства по
техническому реryлированию и метрологии от 26 сентября 2022 года IЬ 2360.

1.3 Реа"тизация данной методики поверки обеспечивается применением прямого метода
измерений.

1,4B результате поверки должны быть подтверждены сле.цующие меIрологические
требования, приведенные в таблице l ,

Таблица 1

2 Перечеrrь операчий поверкп
2.1При проведении поверки долrr<ны бьrгь вьшолнены операции, укiванные в

таблице 2,

2

Нмменование характеристики Значение

,Щоверительные грrlницы абсолlотной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) измерений интервала времени в диапазоне от б0 до 86400 с, с +4

Пределы допускаемой абсо:потной погрешности измерений скорости* в

диalпaвоне от 20 до 180 кйч по сигпыIalь.l нalвигационньtх космических аппаратов
глоба,тьньп< навигационньIr( спутниковых систем (ла;lее - ГНСС) при
геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3 , км/ч

+2

,Щоверительные границы абсоrпотной инстумеЕтапьной погреrшrости (при

доверительной вероятности 0,95) измерений скорости в ди:шазоне от 20 до 180

км/ч по импульсному сигнаIry датчика движения, кrи/ч +2

.щоверительные границы абсопотной инструментальной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположения по
каждой коорд,Iнатной оси при работе по сигнаJIам ГНСС при геометическом

дшения то!шости PDOP < 3 м +3

,Щоверительные граяицы абсошотной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) определения коорд{нат местоположения по каждой
координатноЙ оси при работе по сигналам ГНСС при геомЕтрическом факторе
ухудшения тоIшости PDOP < 3, м

.Щоверительные границы относительной инстументzrльной погреrrrности (при

доверительной вероятЕости 0,95) измерений пройденного rryти в диапазоне
от l до 9 999 999,9 yx1,o/o +1

Пределы доIryскаемой абсоrпотной погрешности синхронизшIии внутренней
шкалы времени с национальной шкалой координированного времени UTC(SU)

аботе по сигналам ГнСс ГЛонАСС/GРS, си
а1

,Щоверительные грмицы абсолютной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) синхронизации шкаJIы времени вЕутеннего опорного
генератора тахографа со шка;rой времени блока СКЗИ при работе по сигнzlла}{

+2

* - плановая состatвJlяющая

*15

ГнСс ГЛонАсС/GРS, с



Таблица 2 - оп по ки
обязательность вьmоJIнения

операций поверки при
Номер раздела (rryнкта)

методики поверки, в
соответствии с которьш
выполняется операция

поверки

Наименование операции поверки
первичной

поверке
периодической

поверке

7да да
Внешний осмотр средства
измерений

да 8да
Подготовка и опробование
средства измерений

9да
Проверка программного
обеспечения

да

l0
Определение метрологических
харакгеристик и подтверrцение
соответствия средства измерений
метрологическим требованиям

l0.1дада

Определение абсо.тпотной
погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) измерений
интервzIла времени в диЕшазоне от
б0 до 86400 с

l0.2да да

Определение абсо.lпотной
погрешности измерений скорости
в диапазоне от 20 до l80 кл"/ч по
сигналам ГНСС при
геометическом факторе
ухудшения тоtшости PDOP < 3

l0.3дада

Определение абсоrпотной
инструмент:лльной погршности
(при ловерите.rьной вероятности
0,95) измерений скорсти в

диапазоне от 20 до 180 км/ч по
имтryльсному сигнаrry датrшка
движения

l0.4дада

Определение абсолотной
инструмент:rльной погрешности
(при ловерительной вероятности
0,95) опрелеления координат
местоположениJI по каждой
координатной оси при работе по
сигналам ГНСС при
геометическом факгоре

дшения точности PDOP < 3

l0.5дада

Определение абсолютпой
погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) опрелеления
координат местоположения по
каждой координатной оси при

работе по сигналal}.l ГНСС при
геометическом факторе

точности PDOP < 3дшения



обязательность вьшоJIнения
операций поверки при

Наименование операции поверки
первичной

поверке
периодичеокой

поверке

Номер раздела (гryнкта)
методики поверки, в

соответствии с которьш
вьшолняется операция

поверки
определение относительной
инстументarльной погрешности
(при доверительной вероятности
0,95) измерений пройденного rryти

да да

Определение абсолютной
погрешности синхронизlulии
внутренней uIкаJIы времени с
национапьной шкалой
координировalнного времени
UTC(SU) при работе по сигнала}.{
ГНСС ГЛОНАСС/GРS

да да 10.7

Определение абсолотной
погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) синхронизации
шкalлы времени вЕутреннего
опорного генератора тахографа со
шкалой времени блока средства
криrпографической защиты
информации (лалее - СКЗИ) при
работе по сипrшам ГНСС
ГЛОНАСС/GРS

да да l0.8

п олжение таблицы 2

2.2 При получении оlфицательньtх резуJIьтатов при вьшолнении :побой из операций
поверка прекращается и тмограф бракуется.

4 Требования к специаJIистам, осуществляющим поверку
4.1 К провелению поверки тахографов догryскается инженерfiо-технический персонал

со средним или высшим техничоским образованием, ознакомлеrшьrй с руководством по
экспJrуатации (да.пее - РЭ) и документацией по поверке, имеющrrй прzrво на поверку
(аттестованньшrли в качестве поверителей).

5 Метрологпческше п технические требовsпия к средствам поверки
5.1 При проведении поверки применяют средства измерений и вспомогательное

оборудование, укa}запные в таблице 3.

4

l0.6

3 Требованпя к условttям проведенця поверкп
З.1 Поверка проводится в рабочих условиях экспJryатации поверяемьD( тalхографов и

используемьгх средств поверки.



Таблица3-Сведенияос пове

5.2 .I[опускается применение lшzlлогиIшьD( ср€дств поверки, обеспечивдощих

определение метрологических характеристик с требуемой тоIшостью.

5.3 Все средства поверки и блоки Скзи должны быгь исправны, поверены в

соответствии с лействующим зaконодательством.

б Требования по обеспечепию безопаспостп проведевпя поверки
б.l При проведении поверки должны бьпь соблюдены тебования безопасности в

соответствии с ГоСТ 12.3.0l9-80.
6.2 При проведении поверки необходимо принять меры защиты от статического

напряжения, использовать {lнтистатические заземленные браслеты и заземлённую оснастку.

7 Внешвпй осмотр средства измеренпй
7.1 При внешнем осмотре проверить:
- отсутствие мехапическt{х поврждений и ослабления элементов, четкость фиксачии

их положения;
- чёткость обозначений, чистоту и исправность разъёмов и гнёзд, валиtше и

целостность печатей и пломб;
- наличие маркировки согласно требованпям экспJryатационной дохум_ентации'

- нalличие записи о положительпьD( результатах поверки блока СКЗИ в Федеральном

информационном фонде по обеспечению единства измерений с неистекшим сроком действия.

7.2 Результаты поверки считать положительfiыми, если выпоJIIIяются требования

п. 7.1 .

5

Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

Операчии поверки,
требующие

применение средств
поверки

Рабочий эталон 4-го рaц}ряда в
соответствии с приказом Федерального
агептства по техническому

регулиров:lнию и метрологии от
26,09.2022 г. ]Ф 2360

Частотомер
универса.пьньй CNT-9 1 R

Рабочий эталон 3-го разряJIа в

соответствии с приказом Федершtьного
lгеЕтства по техниtIескому

реryлированию и метрология от
26.09,2022 г. ]ф 2360

Источник первичньй
точного времени УКУС-
пи 02дм

Рабочий эта,тон 4-го разряда в
соответствии с приказом Федерального
aгентства по техЕическому

реryлировirнию и метологии от
26.09.2022 г. Ns 2360

п.l0 Определение
мЕтологических
характеристик и
подтверждение
соответствия
средства измерений
метологическим
требованиям

Срелство визуализацииРазрешающая способность индикации
оцифровки метки времени не менее 0,1 с

Персональньй компьютер
(пэвм)

оС Windows хР,7, l0,
мное обеспечение TachoMaster

источник питilния
постоянного тока

.Щиапазон воспроизведения напряжения
постоянного тока от 8 до 36 В

п.l0 Определение
метрологических
характеристик и
подтверждение
соответствия
средства измерений
метрологическим
,гребованиям

Метрологические и технические
требования к средстваь{ поверки,

необходимые для проведения поверки

Генератор сигнаJIов
произвольной формы
зз522в

В с помо z апел ь н ы е сре dc mв а



8 Подготовкд к поверке п опробоваппе средствд измеренпй
8.1 Подготовка к поверке
Перел прведением поверки необходимо выполнить следующие подготовитеJIьЕые

работы:
- выполнитъ операции, оговоренные в РЭ поверяемого тахографа по по,щотовке его к

работе;
- выполнить операции, оговоренные в РЭ на примеIшемые средства поверки по ю(

подготовке к измерениям;
- осуществить прогрев приборов для устalновления их рабочих режимов.

8.2 Опробовшrие
8.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1

сигнtlлов ГЛОНАСС/GРS в верхней поrryсфере.
Обеспечить радиовидимость

Рисунок 1 - Схема проведения измерений при опробовании

8.2.2 Вкrпочпть тахограф, визуalльно убедиться в отсутствии ошибок по результатам
прохождения вЕутревних тестов и в индикации текущего времени и даты на лисплее тахографа.

8.2.3 Результаты опробовапия считать положительными, если ВыпоJIIIяются требования

п.8.2.2.

9 Проверка прогрrммпого обеспеченпя
9.1 Для прверки программного обеспеченшr, устаноыIенного на тахографе,

пеобходимо прItзвести рrюпечатку или просмотреть на дiсплее техпи.Iеские данные
тахограф4 для этого выполнить следующие действия:- 

-Iru*uru оопку <GВ> на передней панели тахографа, чгобы войти в меню тахографа;

- выбрать меню <Печать> и HzDKaTb кнопку <GEl> на передней панели тахографа;

- выбрать меню ктехяические данные) и нажать кнопку <EEl> на передней паяели

тахографа;- 
_ выбрать тип вьrвода информации <приrгер> или <экран> и наrкать кнопку KGEI> на

передней пане.тпr тахографа;
- дождаться окончания печати или с помощью кц6119ц (]I) и кЕ> на передней панели

тахографа просмотреть информачшо на дисплее.
9.2 Результаты поверки сtштать полохительными, если номер версии проФzммного

обеспечения тахографа соответствуют данным, приведенным в таблице 4.

6

Антеппа
авигацшонная

F
F
дс
h

Тахограф

Исто.ltlпк пЕтдшпя

Значениеикационные данные изнаки
не ниже v,l3 7бкационньй но ого обеспеченияиденти

Таблица 4

А1, л3, А5

номер версии



l0 Определепне метролопlческпх хардктеристIlк и подтверrкдение соответствия
средства пзмерений метрологическпм требованиям

l0.1 Определенпе абсолютной погрешпости (прп доверптельной вероятности 0195)

измерений пптервала времени в диапазоне от 60 до 8б400 с
10.1.1 Собраь схему в соответствии с риqпп<ом 2.

Рисунок 2 - Схема прведения измерений при определении абсолютной погрешности
измерений интервала времени и абсоrпотной инструмеIrтальной погрешности измерений

пройденного пути

l0.1.2 В соответствии с РЭ генератора сигналов ЗЗ522В, насцоить генератор сигнаЛОВ

33522В на вылачу последоватеJтьности прямоугольнь,D( имrryльсов с ПаР:МеТРlll\{И:

- частота следования имtryльсов: 100 Гц;
- lllrrllлитуда импульсов: 2 В;
- постоянное смещение: 2 В;
- лпительность имrryJьса: 200 мкс;
- время нарастания (спада) фронта импульса (от l0 до 90 %): 40 мкс.
10.1.з В соответствии с РЭ частотомера уIIиверсального CNT-9lR настроить

частотомер универса.пьньгй CNT_9IR на счет импульсов. Установить уровень срабатывания

циггера 2,5 В,
10.1.4 Начать воспризведение последовательности прямоугольньD( импульсов на

генераторе сигналов ЗЗ522В.
io.t.s Фиксировать последовательность имrryJIьсов (входное возлействие) тахографОМ

и частотомером универсальным CNT-91R.
l0. 1.6 остановить воспроизведение последовательности прямоугольньD( импульсов на

генераторе сигнчlлов 33522В после истечения интервала времени равного 60 с. На табло

частотомера универс:цьного CNT_91R должно бьггь значение количества измеренньп

имrryльсов в диапазоне от 5900 до б100. Обнулить показ.rния чlютотомера CNT-9IR. Расс,п,tтать

действительпое значение интервала врем еНИ (Ifl ьь^") По формуле (l):

То u"*^u(j)--#, (l)

где МО _ количество имтryльсов, измеренное частотомером универсаJIьным CNT_91R

в j-oM измерении.
l0.1.7 Выполвить действия п.п. 10.1.4-10.1.6 повторно (лва раза).
10.1 .8 Опрелелить систематическую составJIяющую погрешности измерения интервала

времени по формулам (2) и (3):

,7

Исто.lшЕк пЕтаЕпяТахограф

Геператор
сигналов 33522В

Частотомер
Упrrверсальпый

CNT-91R



ZTo (il _тО (j)_To u"a"."(i), (2)

(3)

(4)

1
dгп ZzT" 0,N

где ТПмь,"( - действrтельное значение интервала времени Bj-oM измерении, с;

ТЛ61 - пзмеренное значение интервlца времени из фйла *,ddd, вьгружепяого
из тахографа в соответствии с п.11 руководства по экспJryатации
часть 4 (количество секунд зrшиси скорости движения в j-oM

измерении), с;
N - количество измерний 0= l . . .Ц N=3).

10.1.9 Опрелешrть средIее квадратическое откJtонение (СКО) результата шмереншI
интерв.rла времени по формуле (4):

о
|{ьтО {il-aTo)'

N_1т

l0,1.10 ОпрелеЛить абсолютнУю погрешность (при доверительной вероятности 0,95)

измерений интерв.чtа времени по формуле (5):

п, = x(|aT'|+z.o,). (5)

10.1.1 1 Результаты поверки сIштать положительными, если значения абсо.rпотной

погрешности (при доверительной вероятности 0,95) измерений интерв:ша времени наход.*тся в

доверительных границах +4 с.

10.2 Опрелелепие абсолютной погрешпостп измерепий скорости в диапдзопе от 20

до 180 кlrdч по сигпаJIам ГНСС прп геометрическом факторе ухудшенпя точпостн
PDOP < з

10.2.1Результаты поверки считать положительными (значения абсо.lпотной

пофешности измерений скорости в диzшазоне от 20 до 180 кr,/ч по сигпалаIt, ГНСС при

."о"arр".r"a*о" факгоре ухудшениJl точности PDOP < 3 находятся в пределах +2 км/ч), еспI

имеется зzлпись о положительньж результатaD( поверки блока СКЗИ в Федера:lьном

информационном фонле по обсспечению единства измерений (значения доrryскаемой

абсолютной погрешности измерений скорости в д{апазоне скоростей от 0 до

180 км/Ч np, рчбоr" по сигнала}.l глондсС (L1, код СТ) и GPS (L1, кол С/А) при

геометрическом факторе pDop не более 3 находятся в пределм +2 км/ч) с неистекшим сроком

действия.

10.3 Опрелелепие абсолютной ипструментiльной погрешности (при

доверптельной вероятности 0,95) измереппй cKopocTrr в дпапдзоне от 20 до 180 км/ч по

импульсrrому сшгIlа.пу датчика движения
10.3.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3,

8



IIсточвпк пвтавЕяГенератор
сt!гна.IIов 33522В Тахограф

Е

Рисунок 3 - Схема проведения измерений при определении абсоrпотной инструtлентальной
поФешности измерений скорости по дат.шку движения

f K.V
3600 , (6)

гле 1{- текущее уст:lновленное значение характеристического коэффичиентц имп/км;
И= l80 кtr./ч.

10.3.3 Начать воспроизведеЕие последовательности прямоугольньн имrryJIьсов на
генераторе сигналов 3З 522В.

l 0.3.4 Остановить воспроизведение последовательности прямоугольньD( импульсОв На

генераторе сигнllлов 33522В после истечения иIrтервaца времепи равного 20 с.

10.3.5 Используя измерительн},ю информачшо о скорости из файла 
*.ddd тахографа

(выгрузка файла из тахографа в соответствии с п.11 РЭ часть 4), определить систематическУЮ
составляющую инстументальной погрешности измерений скорости по импульсному сигнаIry

датчику двихения по формулам (7) и (8):

дл/(i, j) _V(i, j)-Vo"o"."(i) 
, (7)

(8)

rде Vмьл"(j) - действи,гельное значение скорости в j-oM измерении, кlr,t/ч;

V(i, j) - :rвмеренпое значение скорости в i-ьшi момент времени в j-oM измерении,

кlr/ч;
N - кошлчествО секунд з:шиси результатов измерний скорости в *.ddd фйле в

j-oM измерении.
10.3.б Опрлеrпrть СКО рзультата измерений скорсти по имrryльсному сигнаT

датчика движения по формуле (9):

Mg=}iz1,1i,11,

|{brr{i,)-arr{il'
onil= (9)

l0.3.7 ОпрелеЛить абсоrпотную инстументzUьную погрешность (при доверительной
вероятности 0,95) измерний скорости по импуJIьсному сигналу датчика движения по

формуле (10):

9

10.3.2 В соответствии с РЭ генератора сигн:tлов ЗЗ522В, настошть генератор сигнzlлов
33522В вылачу последовательности прямоугольньж импульсов (параметры приведены в п.

l0.1.2) частотойf вьтчисляемой по формуле (6):

ff_/



п" =t(lalr(il|+2.o"Q) (l0)

l0.3.8 Вьшолнить действия п.п. 10.3.2 - 10.3.8 д;rя значений скорости V = 100 кйч и
V = 20 км/ч.

10.3.9 Результаты поверки считать положительными, если значения абсолютной
инстументальной погрешпости (при доверительной вероягности 0,95) измерений скорости в

диапазоне от 20 до l80 п,r/ч по импульсЕому сигнапу датчика движения находятся в

доверительньп границах +2 км/ч.

l0.4 Определенrrе абсолютной инструмептальпой погрешностп (прп
доверптельной верогтпости 0,95) определенпя коордпндт местополоr(еншя по каrrцой
коордпнатной осп прrr работе по сшгналrм ГНСС прш геометрическом фrкгоре ухулшения
точности PDOP S 3

l0.4.1Результаты поверки считать положительными (значения абсолrотной
инструментtцьной погршности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат
местоположения по каждой координатной оси при работе по сигнalлaм ГНСС при
геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3 находятся в доверительньD( грalницaж
+3 м), если имеется з.шись о поло)lс{тельньD( результатах поверки блока СКЗИ в Федеральном
информачионном фонле по обеспечению единства измерений (значения абсолютной
инстументiLпьпой погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат
местоположеншt по каждой координатной оси при работе по сигналаIчl ГЛОНАСС (L1, кол СТ)
и GPS (Ll, кол С/А) при геометрическом факгоре PDOP не более 3 находятся в доверитеJIьньD(
границах *3 м) с неистекшим сроком действия.

10.5 Опрелапешrrе абсолютной погрешпости (прш доверите,.тrьпоfi
вероятпости 0,95) определешия коордпнsт местоположения по каждой координатпой ocrr
при работе по сигпаJIам ГНСС прп геометрпческом факгоре ухудшеппя точпостrr
PDOP < 3

10.5.1Результаты поверки считать положитеJIьными (значения абсолютной
погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположепия
по каждой коордипатной оси при работе по сигналаJt{ ГНСС при геометрическом факгоре
ухудшения точности PDOP < 3 находятся в доверительньD( гр!lниц.D( +l5 м), если имеется
запись о положительньн результатах поверки блока СКЗИ в Федеральпом информационном
фонле по обеспечению единства измерений (при доверительной вероятности 0,95) определения
координат местоположения по каждой координатной оси при работе по сигналам ГЛОНАСС
(Ll, кол СТ) и GPS (Ll, код С/А) при геометрическом фаюоре PDOP не более 3 находятся в
доверительньrх границах +l5 м) с неистекшим сроком действия.

10.б Опрелелепrrе относительной иrrструментальной погрешности (при
доверптельвой вероятностп 0,95) пзмерений пройденпого rrути

10.6.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2.
10.6.2 В соответствии с РЭ генератора сигналов ЗЗ522В, настоить генератор сигнalлов

33522В на вьцачу последовательности прямоугольньD( импульсов с пара},tетами:
- частота следования импуJIьсов - l гле / рассчлтывается по формуле (6)

для V=l80 кv/ч;
- aмплитуда импульсов: 2 В;
- постояпное смецение: 2 В;
- длительность импульса: 200 мкс;
- время нараст:lния (спада) фронта имrryльса (от 10 до 90 %): 40 мкс/
10.6.3 В соответствии с РЭ частотомера уЕиверсzrльного CNT-9IR нас,гроить

частотомер универсальньй CNT-9lR на счет импульсов. Установить уровень срабатьвания
1риггера 2,5 В. Начать воспроизведение последовательности прямоугоJтьньD( имrryльсов на



геЕераторе сигналов ЗЗ522В, Фиксировать последовательность импуJIьсов (входное
воздействие) тахографом и частотомером универсzrльньш CNT-91R. Остановить
воспроизведение последовательности прямоугольньIх импульсов на генераторе сигналов
33522В после измерения тахографом пройденного пути протяженность 1 км (контрошrровать
по дисплею тахографа). Измеренное значение пройденного пути считать прогрalммньш
обеспечением TachoMaster в разделе кНастройка Тахографа - Осповные>.

10.6.4 Вьтполнить действия п. 10.6.2 повторно (лва раза).
1 0.6.5 Вьтчислить относительнуlо инструментальную погрешность (при доверительной

вероятности 0,95) измерениЙ проЙденного пути в следующеЙ последовательности.
l0.б.6 Опрелелить систематическую составJuIющую инстумента.пьной погрешности

измерений пройденного гryти по импульсному сигнаrry датчика двихения по формулам (1l) и
(12):

ZL(i) - L(i)_ Lо"о"л"(i) , (1l)

dL Zzъcil , ( 12)

( l5)

,д" L*n-1) = ^щj)к - действительное значение пройденного rryти в j-oM измерении, м;

MQ) - колuчество импульсов, измеренное частотомером уЕиверс:IJIьньш CNT-9lR
в j-oM измерении;

Z(7) - измеренное значеЕие пройденного пути в j-oM измерении, м;
1{- текущее устalновленное значение харalктеристического коэффичиента, имп/км;
N - количество измерний 0= l . . .Ц N=3).

10.б.7 Опрелелить СКО результата измерений пройденного пути по формуле (13):

oL (lз)

l0.6.8 Опрлелить инструментальную погрешность (при доверительной вероятности
0,95) измерений пройденного пуги по формуле (14):

п, _х(|аr|+2.о,) (l4)

10.6.9 Опрелелrть относитеJIьную инстументarльную погрешность (при
доверительной вероятности 0,95) измерений пройденного пути по формуле (15):

п L

пL .l00%
( Lo"o"."(j)\
l. ln .1

I
10.б.l0 Результаты поверки считать положитеJIьными, если значения относительной

инстумент.rльной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) измерений пройденного
пути нФ(одятся в доверительньD( границах +l 7о.

ll

N

|{ьr{il-ац'
N_1



10.7 Опреде.лешпе абсолютной погрешЕостш спнхроIrпздции вrrугренней шкдJIы
времени с пrционаJtьной шкалой коордtlнированпоrо временп UTC(SU) прп работе по
сIлгнаJIам гнсс ГлонАсс/GРS

l0.7.1Результаты поверки считать положительЕыми (значения абсоrпотной
погрешности синхронизации внутренней шкалы времени с национальной шка.пой
координировllнного времени UTC(SU) при работе по сигнlцчl},l ГНСС ГЛОНАСС/GРS
нurходятся в пределах +2 с), если имеется запись о положительных результатах поверки блока
СКЗИ в Федера,тьном информачионном фонде по обеспечению единства измерений (значения
абсолютпой погрешности сrтIхронизации внутренней шкалы врсмени с нациоЕальной шкалой
координированного времени UTC(SU) при работе по сигналаь{ ГНСС ГЛОНАСС/GРS
нalходятся в пределах *2 с) с неистекшим сроком действия.

10.8 Определение абсолютной погрешности (при доверительпоfi вероятности 0,95)
сипхронпзацпи tпкаJIы времени внутреннего опорного генераторд тахографа со шкалой
времени блока средства криптографической защиты информацrrи (далее - СКЗИ) пря
работе по сиrншIам ГНСС ГЛОНАСС/GРS

l0.8.1 Собраь схему в сюответствшI с рисуш<ом 4. Срелство визуализации должпо иметь
разрешающую способность индикации оцифровки метки времени не менее 0,1 с.

Рисунок 4 - Схема проведения измерений при определении абсоrпотпой погрешности
синхронизации шкаJIы времени внутреннего опорного генератора тzD(ографа со шкшrой

времени блока СКЗИ

10.8.2 обеспе.п.rть рФIиовидимость сигн:lлов навигационньп космических :шпаратов
ГЛОНАСС и GPS в верхней полусфере. В соответствии с эксплуатационной документацией на
тахограф и УКУС-ПИ 02.ЩVl полготовить их к работе. Настроить УКУС-ПИ 02ДМ на вьцачу
шкirлы времени, синхрнизирваппой с национальной шка.пой координировllнного времени
UTc(SU).

10.8.3 В течение не менее тех минут снимать на средство видеофиксации средство
визуzллизации и табло тахографа с индикацией шкалы времени внутеннего опорного
генератора тахографа.

10.8.4 Определить систематическую состaвляюIцую погрешности сиЕхрониздIии по

формулам (16) и ( 17):

/T(j) =T(D-Tu"*^"(j), (16)

ZzT(il,dт_!.
nr

(l7)

Антенна
навигационная

Fskrа тип с

источник питанпяТахограф

Средство
видеофиксации

Срелство
визуал изации укус_пи 02 дм

l2



где Тьь,пв(i) - действительное значение шкаш UTC(SU) со средства визуализации в
j-ьй момент времени, с;

Т() - визумtlзпровalнное тахографом вj-й момент (момент смены целого тмсла
миrгут) времени значение шкалы времени UTC(SU), с;

N - количество измерений.
l0.8.5 Опрелелrrть СКО синхроЕизации по формуле (l8):

|rю{il-ат)2
j=1

N_/ (18)

l0,8.6 Опрелелить абсолютную погрешность (при доверительной вероягности 0,95)
синхронизации шкалы времени внутреннего опорного генератора тахографа с национа.пьной
шкалой координиров{шrного времени UTC(SU) при работе по сигналаIr, ГнСс ГЛонАсс/GРS
по формуле (19):

п, =x(laTl+2.o,). (l9)

10.8.7 Абсолютная погрешность (при доверительной вероятности 0,95) синхронизации
шкalлы времени внутреннего опорного генератора тахографа со шкалой времени блока СКЗИ
при работе по сигнtц.lм ГНСС ГЛОНАСС/GРS наход.lтся в доверительньrх гр.rницах +2 с
(результаты поверки считать положительными), если значения абсолотной погрешЕости
синхронизации шкалы времени внутреннего опорного генератора тахографа с национапьной
шкалой координиров.lнного времени UTC(SU) при работе по сигналам ГНСС ГЛОНАСС/GРS
не превьrшают +4 с.

l1 Оформленпе результатов поверки
l1.1Сведения о результатzrх поверки тахографов перед.lются в Федершьный

информационньй фонл по обеспечению единства измерений в соответствии с порядком
создzlния и ведения Федерального информационного фонда по обеспечению единства
ИЗМеРеНИЙ, передачи сведепиЙ в него и внесения изменениЙ в дапные сведения, предоставлсния
содержащихся в Еем документов и сведений, предусмотренным частью 3 статьи 20
Федермьного закона Ns l02-ФЗ.

11.2По заявлению владельца тмографов или лиц4 предстzlвившего их на поверку,
положительные результаты поверки, оформляют з:шисью в паспорте, удостоверенной
подписью поверитеJur и нанесением знака поверки или вьцalют свидетельство о поверке по
установленной форме, соответствующей действующему зaконодательству.

l1.3 По заявлению владельца тахографов или лица представившего их на поверку, в
сJryчае отрицательньtх результатов поверки, выдается извещение о Еепригодности к
применению средства измерений.
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