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1ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ

1.1 Настоящая методика поверки МП 26.5l.бб.190-000714|778912-2023

распрстаЕяется Еа комплексы мобильные фото-вилеофиксачии SC-iMVS-RM3
(далее - комплексы), изготавливаемые Обществом с ограниченной ответственностью
<СМ Системс> (ООО (СМ Системс>), г. Москв4 и устанавJIивает объем и методы первичной и
периодической поверок.

1.2 В результате поверки дол{<ны быгь подгверждены следующие метрологические
хар:lктеристики, указiшные в таблице 1 .

Таблица l

1.3 Прослежимемость результатов измерений при поверке комплексов обеспечивается:

- к государственному первичному спещ,rаjlьному зталону ед{ницы д.rшны ГЭТ 199-2018 в

соответйвш1 с государственной повер.пrой схемой для координатно-временньD( средств

измерrпп1, лверяцеrrпой приказом Росстандарта m 29.12.2018 Ns 283 l ;

- к государственЕому первичному этzллону едиIlиц времени, частоты и национальной

шкалы времени Гэт |-2022 В соответствии с государственной поверочной схемой дlя средств

измерпий времени и частоты, 1твержденной приказом Росстандара от 26.09.2022 J\lb 2360.

1.4 Поверка комплексов по пунктам 10.1 - 10.3 прводится методом непосредствеI lого
сличения с этltлонными средствllми измерений.

наименование ха стики
Пределы допускаемой абсолютной погрешности синхронизации внутреннеи

шкалы времени комплексов с национaльной шка:lой координиров:lнного
в ени UTC SU с

,Щоверительные грапицы допускаемой абсолютной поФешности (при

не более 3 очий диапазон с й от l до 150 кйч ,м
,щоверительпые границы допускаемой абсолютной пофешности (при

доверительной вероятности 0.95) опрелеленЕя координат местоположеЕия
комплексов в плане в статическом режиме при геометрическом факторе PDOP
не более 3, м

Наименование операции поверкй

обязательность выполнения
операций при

Номер разлела (пункта)
методики поверки, в

соответствии с которым
вьшолЕяется операция

поверки

первичной
поверке

периодической
поверке

внешний осм с из Да .Ща 7

Подготовка к поверке и опробовшlие
средства измерений

Да Да 8

2 IIЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

2.1 При проведении поверки должны бьrть выполнены операции, указанные в

таблице 2.

Таблица 2

Значение

доверительной вероятности 0,95) определения коордrнат местоположения
комплексов в пл.ше в динамическом режиме при геометрическом факторе PDOP



Нмменование операции поверки

обязательность вьшоJIнения
операций при

Номер раздела (пункта)
методики поверки, в

соответствии с которым
вьшолIUtется операция

поверки

первичяой
поверке

периодической
поверке

Проверка програ},rмного обеспечения
(далее - ПО) средства измерений Да Да 9

Определение абсоrпотной
погрешности сипхронизации
внутренней шкалы времени
комплексов с Еациональной шкалой
коордиЕировчlнного времени
UTc (SU)

Да Да 10.1

Определение абсолотной
погрешности (при доверителъной
вероятности 0,95) определения
координат местоположеЕия
комплексов в плане в динzlN{ическом

режиме при геометрическом факторе
PDOP не более 3 фабо.п-tй диrшазоIt
скоростей от 1 ло 150 tол/ч)

!а Да 10.2

Да Да

Полгверждение соответствия
средства измерепий
метрологическйм требованиям

Да Да 1l

з

Продолжение таблицы 2

2.2 Проведение поверки для меньшего числа измеряемьD( велиIшн, которые
используются при экспJIуатации комплексов, не допускается.

2.3 ,Щопускается проводить поверку по пункта},r l0.1 - 10.3 в лабораторных условиях.

2.4 Внеочерлн},ю поверку, обусловлеппую ремонтом комплексов, проводить в объеме
перви.пrой поверю,l.

2.5 В слуrае получения отрицательньD( результатов по ;побому пункту табличы 2
комrrпексы браIqтотся и нaшрчlвJIяются в ремонт.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

3.1 Поверка проводится при рабочих условиях эксплуатации поверяемьD( комплексов и
используемьж средств поверки. Средства поверки должны быь подготовлены к работе в

соответствии с руководстваN{и по их эксплуатации.

Определение абсоrпотной
погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) определения
координат местоположения
комплексов в плане в статическом

режиме при геометрическом факторе
PDOP не более 3

10.3
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4 ТРЕБОВАНИЯ К СIIЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ

4.1 К провелению поверки допускrrются лица являIощиеся специалистlll\,lи органа

метрологической службы, юридического лица или ин.щlвидумьного предпринимателя,

zккредитовilнного на пр:lво проведения поверки, непосредственно осуществJUтющие поверку

средств измерений.

4.2 Персонап, проводящий поверку, должен быгь ознzжомлен с р}ководством по

экспJryатации комплекса и настоящей методикой поверки.

5.1 При проведении поверки должны примеЕяться средства поверки, указанные в

таблице 3.

Таблица 3

Операчии поверки,
требlтощие

применение средств
поверки

Перечень рекомендуемьIх
средств поверки

Средства измерений

п. 10.1 Определение
абсоrпотной
погрешности
синхронизации
внутревней шкалы
времени комплексов с
национмьной шкалой
координировапного
времени UTC (SU)

Источники единиц времени и шкaUIы

времени, сивхронизированIlьD( по
сигналаN.{ ГнСс ГЛонАсс/GРS с

абсолютной погрешностью
синхронизации пIкаJIы времени

вьD(одного сигнала оlноситеJъно пIкалы
времени UTC(SU) не более 0,6 с

Исто.шики
точного
укус-пи
рег. JФ б0738-15

первичные
времени

02дм,

п. 10.2 Определение
абсолютной
погрешности (при

доверительной
вероятности 0,95)
определения координат
местоположения
комплексов в плане в

динамическом режиме
при геометрическом

фаюоре PDOP не
более 3 фабочий
диапазон скоростей
от 1 до 150 км/ч)

Рабо.ме эталонь1 едияиц КООРДИНаТ

местоположения 2 разряла по
Государтвенной поверо.пrой схеме для
координапrо-временньD( средств

измернrлi, угв. Приказом Росстандарга

от 29.12.2018 Nq 2831 с абсоrпотной
погрешностью формирования
координат местоположения потребителя
ГНСС в системе координат WGS-84 не

более 1,5 м

комплекс эталонный

формирования и измереЕия

радионавигационньD(
параметров ЭФИР,

рег. Jt 82567-21

5МЕТРОЛОГИIIЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

Метрологгтческие и техЕические
требования к средств.rм поверки,

необход.rмые для проведения поверки
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5.2 Все средства поверки должны быгь исправны, поверены, результаты поверки

подIверждаются сведениями о результатФ( поверки средств измерений, вкJIюченными в

Федеральный информшдионньй фонл по обеспечепию единства измерений.

5.3 .щоrryскается применение других средств поверки с метологическими и

техническими характеристиками, обеспечивающими требуемую тоIшость передачи единиц

велиIшн поверяемому средству измереНИй.

Операции поверки,
трбующие

применение средств
поверки

Метрологические и технические
трфования к средствап.r поверки,

необходrмые для проведения поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Срелства измерений времени

прохождепия сигнала от спугпика до
приемной аtттенны, вычисления
значения расстояния до спугника
и определения на их основе координат
с абсолотноЙ пофешностью
определения координат (при

доверительной вероятности 0,95) в

режиме <Автономный> в плане Ее

более 2000 мм

Аппараryра геодезrт.rеская

сrrуtниковая кЕFТ Ml Plus>

(далее - геодезический
приемник), рег. Jt 76892- 19

Вспомогательные технические средства

Термогигрометр автоЕомньй ИВА-6 исполнение ИВА-6Н с

удлинитеJьным кабелем КУ-1 или КУ-2 модификация -Д2,
рг. М 82393-21: диапазоп измерений относительной влажности от 0

до 98 %; пределы допускаемой основной абсолютной погрешности

измеревий относительной влФкности при температуре 23 ОС !2 О/о ь

поддиапазопе от 0 до 90 Уо, +З Уо в поддиапазоне свыше 90 ю 98 Yо;

пределы допускаемой дополЕrrгельной абсолютной погрешности

измерний относительной влажности при изменении температуры

на l ОС в пределrж измерниЙ температуры +0,| Уо; диапазон

измерений температуры от минус 20 до п.lпос 50 ОС; прелелы

допускаемой абсолютпой погрешности измерений температуры
+0,2 ОС; д,iапазон измерний атмосферного давления от 600

до 1200 гПа; пределы допускаемой абсоrпотной погрешносм
измерений атмосферного лавления *2 гПа
Индикатор времени ИВ-1 (лалее - индикатор времени): отображение

времени в формате цI:MM:cc.Mc (ч: от 0 ло 23; мин: от 0 до 59; с: от 0

до 59; мс: от 0 ло 9999)

Линейка измеритеJIьнllя метаJlлическм (далее - линейка),

рег. Nq 20048-05: предел измерний 1000 мм; откJIонения

от номинмьяьD( значений длины шкalлы и расстояний межлч:побым
штрихом и начмом или концом шкалы t0,2 мм

Продолжение таблицы 3

п. l0.3 Опрделение
абсолютной
погрешности (при

доверительной
верятности 0,95)
определения коордlнат
местоположения
комплексов в плане в

статическом perorмe
при геометрическом

факгоре PDOP не
более 3



б трЕБовАная
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

(УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ

6.1 При проведеЕии поверки комIшексов следует соблюдать требования безопасности,

устанавлимемые руководством по эксплуатации на комплексы и руководствalми по

экспJryатации испоJьзуемого при поверке оборулования.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 При проведепии внешнего осмотра проверить соответствие комплексов следующим
требоваrrиям :

- отсугствие механических повреждеt{rпi и ослабление элемеIrтов креIшениJr, четкость

фиксачии ж положения;

- четкость обозпачений, чистотУ и испрarвностЬ разъемов и гнезд, Еаличие и

целостность печатей и пломб;

- наличие маркировки согласно требованпям эксплуатационной докрrентации.

7.2 Результаты поверки считать положитеJIьIIыми, если комплексы удовлетвОРЯЮТ
перетмсленным в пункте 7.1 трбоваttиям.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

8.2 Опрбование

8.2.1 Подrспо.плть впешний персона;rьньй компьютер (да;lее - ПК) к комrшексу
по веб-интерфейсу с помощью прtlв адr1инистатора согласно руководству по экспlryатации. В
правой панели рабочего окна веб-интерфейса откроются данные о месте расположения
комплекса а при переходе во вкJIадку кустройства> в правой панели рабочего окна
веб-интерфейса откроются данные о наименовдIие и заводском Еомере комплекса.

8.2.2 Заводской номер комплекса указдrный в правой пшrели рабочего окна
вб-интерфейса, должен совпФIать с заводским номерм, зtшисiшным в паспорте комплекса.

8.2.3 Проверить наJIичие изображения с каr(дой камеры фото-видеофиксации.

8.3 Результаты поверки по данному пункту сIштать
обеспечивается соответствие всех перечисленньп< в пункте,гребований.

положительЕыми, если

6

8.1 Подготовка к поверке

8.1.1 Перл прведением поверки поверитель доJDкен изуtlить руководства по

эксплуатации поверяемьD( комплексов и испоJъзуемьD( средств поверки.

8.1.2 Подготовить комплексы к работе в соответствии с р}ководством по эксIlrryатации,

проверить вкJIючение электропитlшия комплексов.
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9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

9,1 Проверить соответствия заJIвленньD( илентификационIIьD( дalнньD( (признаков)

метологи.lески зна.шмой части ПО в следующей последовательности:

- проверить идентификационное нitименов:lние метрологически ЗНаЧИМОй ЧаСТИ ПО В

соответствии с руководством по экспJryатдIии;

- цроверить номер версии (идеrrшфикационньй номер) метрологически значимой

части ПО в соответствии с руководством по экспJIуатации.

9.2 Результаты поверки сlштать положительными, если идентификационпые данные
(признаки) метрологически значимой части ПО соответствуют иденпrфиКаuионным дilННЫМ,

приведенным в руководстве по экспJryатации комплекса и данным, приведенньш в таблице 4.

Таблица 4

10 ОПРЕД,ЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРЛКТЕРИСТИК

10.1 Определение абсоrпотной погрешпости сиЕхронизации внугренней шкilлы времеЕи

комплексов с национшьной шкалой коор,шrЕирванного времени UTC (SU)

10.1.1 Поlц<rпо.плть псточник перви*rьй точного времени YKYC-IIИ 02Д4
(далее - исто.пrик времеlш) к индrкатору времени.

l0.1.2 Вкrпотtть источник времени и индикатор времени.

10.1.3 обеспеч{ть радиовидимость сигналов ЕавиIационнъ,D( космиIIеских lшпаратов

ГЛОНАСС и GPS в верхней поrтусфере лля источника времени.

10.1.4 Убедиться, что источник времени сиЕхрнизирокlн со шкмой времени

UTc (Sц.

10.1.5 Поместить индикатор времени в поле зрения камеры комплекса.

10.1.б В адресноЙ строке браузеРа на вЕешнеМ персональноМ компьютере (далее - IIК)
ввести соответствуюIщлй камер URL-алрес и вводом в окпе lвторизации имени пользоватеJIя и

пароJlя выполнить вход в систему упр:вления камерй.

10.1.7 В системе управления камерой выполнить пастройку изображения и убедиться
в четкости показаний индикатора времени на экране внешнего ПК.

10.1.8 Осуществить вьD(од из системы управления камерй и перйти в По комплекса.

10.1.9 ЗапустиТь процесС автоматической съемки, в По комrшекса выбрать вк.ладку

кСобьгпrя> и соответствующее комплексу Еаименокмие устрйства. Убедиться в пояыIении в

окне прогрiлммы фиксируемых комплексом собьгпtй.

Иденти икационные данные Значение

Иденти икационное наименование По
Ном версии иденти икационньй ном )по не ниже 2.2.0

Щифровой илентификатор ПО (контрольнм сумма
исполняемого кода)

odh-client
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10.1.12 Операчии по пунктам l0.1.5

фото-видеофиксацltи.

10.1.11 провести для каждой камеры

10.t.13 Осуществить вьD(од из По комплекса выключить истоtlник времепи и

индикатор времени,

10.2 Опрделение абсоrпотной погрешности (при доверrrгеъной веряпrости 0,95)

опредеJIеIrия коордшlат месюположения комIшексов в Iшане в /trfiltlмическом режиме при

геомсгри.lеском факгор PDOP не более 3 (рбо,шй шапазон скоростей m 1 ло 150 юл/ч)

10.2.1 Подключить имитатор сигнltлов ГНСС (из состава рабочего эталона е.шlЕиц

координат местоположения 2 разряда) к комплексу согласно рисунку 1.

Рисlъок 1

10.2.2 По,щоювлrь сценарrй шдrrлцоr с парамсграми, приведенными в табJпrце 5,

в соответствии с руководсгвом по эксшryатацпr на иI\Дrвтор сигIlilлов ГНСС, при этом

кокгроJп1ромтЬ, .rгобы значеrШе геометршIескОго факгора уху,щения тOтIносги не превьппало 3.

Таблица 5

Имитатор
сигналов Гнсс

наименование ха стики Значение

Продолжительность
10 мин (движение по кругу ралиусом 5 км

Фо ые сигна.пы Гнсс глонАсс (L1, пт), GPS (L1 , с/А)
Параметры среды
нIвигационньD( сигнalлов

распространения стандартнаl модель

Формируемые
дополнепий

сигналы фlнкчиональньп нет

Нача.лrьные координаты в системе координат
WGS-84:
широта
долгота
высота над эллипсоидом, м

произвольнaц
произвольнzц
п

10.1.10 В ПО комплекса перйтп во вкJIа,щ(у <Отчеты) и сформировать отчет за период

вр€мени не меЕее 5 мин работы комплекса. По комплекса произведет вьгрузку отчета в

формате Excel.

10.t.1l В поJIrlенном отчете выбрать не менее 5 сформированньD( кадров в течение

не менее 5 мин.

10.2.3 Осуществить запись NМЕд-сообщений во внугренЕюю память с частотой

l сообщение в 1 с для комплекса с последr'ющей вьтгрузкой фаЙла с измерительнОЙ

информачией.

Комплекс

со скоростью l пд/ч)
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10.2.4 Повторить действия, прпведенные в п}ъю.rх 10.2.2 - 10.2.3, мя сценариев
имитации со скоростями движения 75 и 150 кt r/ч.

10.2.5 Выбрать из измереяных значений коорд{нат местоположения комплекса в плане
в каждом файле не менее 100 сток измерительной информации с геомgгрическим фактором
PDOP не более 3.

11ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ

11.1 Прочещры обработки результатов измерений, поJryченнъD( при определении

абсоrпотной погрешности сиЕхронизации внуценней шкалы времени комплексов с

национмьной шкалой координированЕого времени UTC (SU)

11.1.1 Сравнить в i-й момент времени значениJl времеЕи Zэ (изображение индикатора
времени на кадре) с времеЕем формироватlия кадра zk (значение времени, зzшисtlяное в нижнем
поле кадра), рассчитать абсолютЕ},Iо погрешность сиtтхронизации внугренней шкulлы времени

комплексов с национальной шкалой коордлнировalнного времени UTC (SU) по формуле (1):

ДТi=Тцi-Тзi, (1)

rде lTi - значение абсоJпотной погрешности сиЕхронизации внугренней шкаш
времеЕи комплексов с национа.пьной шкалой координировalнного времени UTC (SU);

7*i - время, присвоенное комплексом i-му кадру;

Zr; - значение времени по ишlикатору времени на Ём кадре.

11.2 Результаты поверки по определению абсолютной погрешности синхронизации
внутреЕЕей шкалы времени комплексов с националъной шкмой координировalнного времени

UTc (SU) считать положительными, если дJIя всех измерений значеЕиJI абсолютной

погрешности сиЕхронизации внутренней шкалы времени комплексов с национа,тьяой шка,чой

координироваНного времени UTC (SU), поJrгIенные по п}цкту 1 1. 1, находится в пределах *2 с.

10.З Определение абсоrпотной погрешности (при ловерительной вероятности 0,95)
определения коордиЕат местоположениJI комплексов в плане в статическом РеЖиме ПРИ

геометрическом факторе PDOP не более 3

10.3.1 Разместить антенну геодезического приемника Еа расстоянии не более 10 см от
антенны поверяемого комплекса. Расстояние между антепнzl},tи контолировать линейкой-

10.3.2 С помощью геодезического приемника определить деЙствительные значения

широты Во и долготы Lo координат местоположения комплекса в плilне.

10.3.3 Провести зzшись коордиЕат местоположения в плапе (tпирота, долгота),
измеренньD{ комплексом, согласно РЭ в течение 5 мин с частотой 1 сообщение в 1 с.

10.3.4 Выбрать из измеренIlьD( значеЕий коорд,Iнат местоположения комплекса в пЛаНе

не менее 100 строк измерительной информации с геометрическим фаrгором PDOP не более 3.
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11.3 Прочелуры обработки резуJьтатов измерений, полrIеЕньD( при определеЕии

абсолютной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат

местоположеЕия комIшексов в плане в динамическом режиме при геометрическом факrор
PDOP не более 3 (рабочий длапазон скоростей от l до 150 кйч)

1 1.3.1 Pacc.пrTaTb абсолютвую погрешность определения широты по формуле (2):

АВ1 - Вцi - Bgi, (2)

где Двi - значение абсоrпотной погрешпости определеЕия пшрты, градус единицы

плоского угла (даJIее - градус);

i - эпоха измерений;

в,а1 - измеренное комплексом зпачение широты в i-bшtr момент времени, градус;

Boi - действительное значение ширты в i-ьй момент времени, градус,

1 1.3.2 Рассчитать абсолютЕую погрешность определения долготы по формуле (3):

ДL1 = L", - 1о,, (3)

Г.Ще AL1 - ЗНаЧеЕие абсоmотной погрешносги определения долготы, градус;

L1; - Измеренное комплексом значение долготы в iьй момент времени, фадус;

Loi - деЙствительное значеЕие долготы в i-ьrй момент времени, градус,

1 1.3.3 Первести поJrrIеЕIrые значения разностей в метры по формулам (4), (5):

лD, _ ABi.T а,(1-е2) (4)-"i - rBo JG;Бб;F,
лI, _ ДLl,т a,(1-e2),coýBol (5)лti- 1s0 Jа_е,-;БтF,

где ABi - абсоrпотпая погрешность опр€деления широты на i-ю эпоху, гралус;

ALi - абсоrпотная погрешЕость определения долготы на i-ю эпоху, гралусl

а - большм полуось общеземного эJшипсоида, м (WGS-84: а = б378137 м);

е - эксцеЕтриситsт общеземного эJUIrrпсоида (WGS-84: е2 = 0,00669437999),

11.3.4 Рассчптать систематическ},ю погрешностъ определеIrия широты по

формуле (б), долготы по формуле (7):

.xI!, 
^Bi,

.ri!, ALi,

(6)

гдеN-шслопзмерениЙ.

11.3.5 Расс.лrтать СКО рзультата определения пшрты по формуле (8), лолготы по

формуле (9):

ЕЁJдвi-мв)'

M,=i

Mr=i (7)

ов= N-1
(8)



11

E|!,(ali-Mr1oL= (9)

(10)

N_1

11.3.6 Рассчитать абсолютную погрешность (при доверительной вероятности 0,95)
определения координат местоположения комплексов в плане в длн{lмическом режиме при
геометическом фаюоре PDOP не более 3 фабочий диапазон скоростей от l до l50 кйч) по
формуле (10):

П=t м в +м +2. ов2 + oLz( L )

11.4 Результаты поверки по определению абсолютной поФешности (при
доверительной вероятности 0,95) опрлеления координат местоположеЕия комплексов в плане
в динамическом режиме при геометрическом фаюоре PDOP не более 3 фабочий диапазон
скоростей от 1 до l50 rш/ч) считать положитеJIьными, если значения абсолlотной погрешности
(при доверительной вероятности 0,95) определения коордипат местоположения комплексов в
плане в динамическом режиме при геометическом фаrгоре PDOP не более 3 (рабочий
диапазон скоростей от 1 до 150 км/ч), полl^rенные по п}цкту l1.3, находятся в пределах +7 м.

l1.5 Прочелуры обработки результатов измерний, полr{енных при определении
абсолютной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат
местоположения комплексов в плане в статическом режиме при геометическом факторе PDOP
не более З

l1.5.1 Выполнить операции по п}ъкгам l1.3.1 - l 1.3.6 для статического режима

1l.б Результаты поверки по определению абсопотlой поФешности (при
Доверителъной вероятности 0,95) опрделенlrя координат местоположения комплексов в плане
в статическом рехиме при геометрическом факторе PDOP не более 3 считать положительными,
если значение абсолютной поIрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения
координат местоположенпя комплексов в плане в статическом режиме при геометрическом
факторе PDOP не более 3, полученное по пункту 11.5, находится в пределах +7 м.

12 оФормлЕниЕ рЕзультлтов повЕрки
l2.1 Результаты поверки комплекса подтверждаются сведеЕиями о результатrD( поверки

средств измерений, включенными в Федераьный информачионный фонд по обеспечению
единства измерений. По змвлению владеJIьца комплекса или лица, представившего его на
поверку, вьцается свидетельство о поверке комплекса и (или) в паспорт вносится зIшись о
провеленной поверке, заверяемая подписью поверитеJuI и знаком поверки, с указанием даты
поверки, иJш вьцается извещение о непригодности к применению срлства измерений.

l2.2 Результаты поверки оформляются по установленной форме.

Заместитель начальника НИо-10 - нача,тьник
НИЦ ФГУП (ВНИИФТРИ)) Е.В. Рак
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