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l Обrцпе сведения
1.I НастояцМ методика поверки применяется д,ця поверки тахографов

rr нtlго(lr,нкr lllorla]bg ьН (с функчиямИ автомобильноГо компьютера и ДСН) (МдК-l ) (дапее -
гахограt}ы). изготовленныХ акционерным обществом кШТРИХ-М> (ДО кШТРИХ-М,,).
\4осковская об-ласть. г. Красногорск и обществом с ограниIlенной ответственностью

кТранспортный проекг) (ООО <Транспортньй проеrг>), г. Москв4 применяемых в качестве

рабочих средств измерений. и устанавливает методику их первичной и периодической

поверки.
1.2 Реа.rизация данной методики поверки обеспечивает прос,чеживаемость к

Государственному первичному этal'tону единиц времени. частоты и национzшьной шка"lы

Bpelvteнll гэт | -2о22 в соответствии с Государственной поверочной схемой для средств

изrtерений времени и частоты. утвержденной прикaвом Федерального агентства по
-гехн}iческо}'rч 

регулиров:iнию и метологии от 2б сентября 2022 года Ns 2360,

l,з Реапизация данной методики поверки обеспечивается применением пря}tого

rte,I,o.1la измерений.
1.4 В результате поверки должны бьrгь подтверждены следующие метрологические

r ребованлtя. приведенные в таблице l.
Таб.,rица l

наиttенование х cTllKll

flовериr,е"rьные границы абсолютной погрешности (при доверительной
Rе trя гносr,rt 0-95 Il,}\l ний llнTe BzLl а в мени в диапазо не от 60 до 86400 с. с

l1ре.rс,rы,tопl,скаемой абсолютной погрешности измерени й скорости* в

-tllallaзOlle o,1 20 до ]80 км/ч по сигналам навигационных космических аппаратов

г--lооil.,lьньlх навигационньж спwниковых систем (далее _ гнсс) при

гео\lе1, lIческо\f ак го е дшения точности PDOP < 3. км/ч

toBe1-1ttTе-lьные границы абсолютноЙ инструмента,,,lьноЙ погрешности (при

:lоверите .-tьной вероятности 0.95) измерений скорости в диапазоне от 20 до 180

K\{,:tl IIо I]\1п
"IbcHo\l

си гн zL,I датчика движения. км/ч

[оверите_rьные
,lоверите.rьной

границы абсолютной инструl!{ентiulьной погрешности (прtI

вероятности 0.95) опрелеления координат местополо,кения по

ка;к.tой коор.'lинатной оси при работе по сигнапам Гнсс при геометрическом

ilKl () .]шения точности PDOP < З .м
flовсllttте"lыtые границы абсолютной погрешности (при доверитеjIьной

sероятности 0.95) определения координат местоположения по каждои

i *оЬр:l"натной оси при работе по сигналам ГНСС при геометрическом факторе
\ \\ _1lllсIItlя 11)чности PDOP l 3. м

!,оверпте_rьные границы относительно й инструментальной погрешности (при
п\ти в диапазоне

i :tоверttтеrьной вероятности 0,95) измерений пройденного

о,r | ,ro 9 999 999.9 Krr. %

!оверите_Tьные границы абсолютной погрешности (при доверительной

верOя,|,I loc,l и 0.95) синхро низации шк!lлы времени внутреннего опоряого

] teHepaTopa тахографа со шкilлой врмени блока СКЗИ при работе по сигналам

|'Н('(' Г,IIоI lACC'GPS. с

* t1,1ановаясоставляющая

2 Перечень операчий поверки
2.1 [1ри проведении поверки долrIшы

габ:l п це 2.

быть выполнены операции. указанные в

]

значенrlе

+4

+2

+2

tз

+15

+1

l1ре:tе:rы J,опускаемой абсолютной погрешности синхронизации вн

шкаlы вреIrенИ с национальной шкrLпой координированного времени

боrе tttl сигнаtам ГНСС ГЛоНАСС/GРS. сi}

утреннеи
UTC(SU)

ll ll

+2



Таблица 2 - Оп по ки
обязательность выпоJIнеЕия

операций поверки при
Номер разлела (пункта)

методики поверки, в
соответствии с которым
вьmолЕяется операция

поверки

Наименование операции поверки
первичной

поверке
периодической

поверке

да 7
Внешний осмотр средства
измерений да

да 8
Подготовка и опробовzlние
средства измерений да

да да 9
Проверка програ}.rмЕого
обеспечения

10

Определение метрологических
характеристик и подтверждепие
соответствия средства измерений
метрологическим требоваяиям

да 1 0 1да

Определение абсоrпотной
погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) измерений
интерва.ла времени в диапапоне от
60 до 86400 с

10.2да

Определение абсолютной
погрешности измерений скорости
в диапазоне от 20 до l80 км/ч по
сигналаN{ ГНСС при
геометическом факторе
ухудшения тоIшости PDOP < 3

l0.3да да

Определение абсолютной
инструментальной погрешности
(при доверительной вероятности
0,95) измерений скорости в

диапазоне от 20 до 180 км/ч по
импульсному сигнаIry датчика
движения

дада

Определение абсолютной
инструмеЕтarльной погрешности
(при доверительной вероятности
0,95) определениJI координат
местоположения по каждой
координатной оси при работе по
сигнала l ГНСС при
геометическом факторе
ухудшения точности PDOP < 3

10.5дада

Определение абсолютной
погрешности (при ловерительной
вероятности 0,95) определения
координат местоположения по
каждой координатной оси при

работе по сигналам ГНСС при
геометрическом факторе

дшения точносм PDOP < 3уху

з

да

10.4



обязательность выполнения
операций поверки при

Номер разлела (пункта)
методики поверки, в

соответствии с KoTopbIM

выполняется операция
поверки

периодической
поверке

Наименовдrие операции поверки

10.6да

Определение относительной
инструментальной погрешности
(при доверительной вероятности
0,95) измерений пройденного rrrги

10.7да да

Определение абсоrпотной
погрешности синхронизации
впутренней шкzrлы времени с
национальной шкмой
координировtlнного времени
UTC(SU) при работе по сигналам
ГНСС ГЛОНАСС/GРS

10.8дада

Определение абсолютной
погрешности (при доверительной
вероягности 0,95) синхронизачии
шкаJIы времени внутреннего
опорного генератора тахографа со
шкалой времени блока средства
криптографической защиты
информации (далее - СКЗИ) при

работе по сигна.пам ГНСС
ГЛОНАСС/GРS

п должение таблицы 2

2.2 Прч поJryчении отрицательньtх результатов при выполнении rпбой из операций

поверка прекрIшIается и тахограф бракуется.

3 Требованпя к усповиям проведепия поверкп
З.1 Поверка проводится 

" рiбо.rпх условиях экспJryатации поверяемых тахографов и

используемьD( средств поверки.

4 Требовяппя к спецпаJrистам, осуществляющим поверку
4.1 К проведению поверки допускается инженерно-технический персонirл со средним

или высшим ,ai"nr"a*n" образованием, являющийся специаJIистal!{и органа метроломческой

сrryжбы, юридического лица или индивидуiUIьного предприниматеJIя, alккредитовzlнного на

право проведения поверки, непосредственно осуществJIяющие поверку средств измеренпй.

4.2 Персонал, проводящий поверку, должен бьпь ознакомлен с руководством по

эксплуатzulии (лалее - РЭ) тахографов и настоящей методикой поверки,

5 Метрологические п технпческие требования к средствrм поверкп

5.1 При проведении поверки применяют средства измерений и вспомогательное

оборудование, указанные в таблице 3.

4

первичной
поверке

да



Операции поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средства}.l поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень
рекомендуемьD(
средств поверки

Рабочий этыlон 4-го рzвряда в
соответствии с приказом Федерального
aгентства по техническому реryлировtшию
и метроJ]огии от 26.09.2022 г. Nq 2360

Генератор сигнaIлов
произвольной формы
зз522в

Частотомер
универсаJIьньй CNT-
9lR

Источпик первичпьй
тоtшого времеЕи

УКУС-ПИ 02Л\4

п.10 Определение
метологических
характеристик и
подтверждение
соответствия средства
измерений
метрологическим
требованиям

Рабо.мй эталон 4-го разряда в
соответствии с приказом Федерального
aгентства по техническому реryлированию
и метрологии от 26 .09 .2022 г. Ns 23 60

в с по м о z аmе ль н bt е с ре d с rпв а
Источник питzшия
постоянного тока

п.8 Подготовка к
поверке и опробование
средства измерений

Срелство
визуа!,Iизации

Разрешающм способность индикации
оцифровки метки времени не менее 0,1 с

Персона"rьный
компьютер (ПЭВМ)

оС Windows хР,7, 10,

программное обеспечение TachoMaster
источник питания
постояЕЕого тока

п.10 Определение
метрологических
характеристик и
подтверждение
соответствия средства
измерений
метрологическим
требованиям

Таблица3-Сведенияо пов ки

5.2.Щоrryскается применение аналогиtшых средств поверки, обеспечивающих
определение метрологических характеристик с требуемой точностью.

5.3 Все средства поверки и блоки СКЗИ должны бь,rгь исправны, поверены в

соответствии с действующим законодательством.

6 Требования по обеспечению безопасности проведения поверки
6.1При проведении поверки должны быгь соблrодены требования безопасности в

соответствии с ГоСТ 12.3,019-80.
6.2 При проведении поверки необходимо принятъ меры защиты от статического

н:шряжения, использовать антистатические заземленные браслеты и заЗеМЛёНЕУЮ ОСНаСТКУ.

7 Внешнпй осмотр средства пзмерений
7.1 При внешнем осмоте проверить:
- отсутствие механических повреждений и ослабления элементов, четкость фиксации

их положения;
- чёткость обозначений, чистоту и исправность разъёмов и гнёзд, наличие и

целостность печатей и пломб;
- наличие маркировки согласЕо требованиш,t экспJryатационной документации;
- нatличие записи О положительньrх результатах поверки блока СКЗИ в Федераьном

информационНом фонде по обеспечениЮ единства измерений с неистекшим сроком действия.
7.2 Результаты поверки ctIиTaTb полож}lтельпыми, если выполняются ,требования

п. 7.1 .

5

Рабочий этапон 3-го разряда в
соответствии с прик{вом Федера,rьного
агентства по техническому реryлированию
и метрологии от 26.09.2022 г. ]ф 2360

.Щиапазон воспроизведения нzlлряжениJI
постоянного тока от 8 до 36 В

.Щиапазон воспроизведения напряжения
постоянЕого тока от 8 до зб В



8 Подготовка к поверке и опробование средства измерений
8.1 Подготовка к поверке
Перед проведением поверки необходимо вьшолнить следующие подготовитеJIьIIые

работы:
- вьmоJIнить операции, оговоренные в РЭ поверяемого тахографа по подготовке его к

работе;
- выполнить операции, оговоренные в РЭ на применяемые средства поверки по их

подготовке к измерениям;
- осуществить прогрев приборов дJ.Iя устilновления их рабоIшх режимов.

8.2 Опробование
8.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. Обеспечить радиовидимостъ

сигналов ГЛОНАСС/GРS в верхней потryсфере.

Рисунок l - Схема проведеЕия измерений при опробовшrии

8.2.2 Включить тахограф, визуально убедиться в отсутствии ошибок по результата},r
прохождения внутренних тестов и в индикации текущего времени и даты надисплее тахографа.

8.2.3 Результаты опробования считать положительными, если выпоJIIIяются требованИЯ

п. 8.2.2.

9 Проверка программпого обеспечения
9.1 Щля проверки програJrrмного обеспечения, устllновленного на тахографе,

необходимо произвести распечатку или просмотреть на дисплее технические дzlнные
тахографа, дJIя этого выполнить следующие действия:

- нажать кнопку <EEl> на передней панели тахографа, чгобы войти в меню тахографа;

- выбрать меню <Печать> и HaDKaTb кнопку <G!> на передней панели тахографа;
- выбрать меню кТехнические дilнные) и H:DKaTb кнопку KEEI> на передней панели

тахографа;
l выбрать тип вывода информации <принтер> или <экран> и E.DKaTb кпопку <GEl> на

передней панели тахографа;
- дождаться окоIг{atния печати или с помощью кнопок кЕ> и <П> на передней п'rнели

тахографа просмотреть информацию на дисплее.
9.2 РезультатЫ поверкИ сIштатЬ положительныМи, если номеР ВеРСИИ ПРОГРаIr,rМЕОГО

обеспечения тахографа соответствуют дЕшIIым, приведеЕным в таблице 4.

Иденти икационные данные знаки Значение

номер версии (идентификацио нньй номер прогрtlNIмIrо го обеспечения) не ниже v.1376

Аптеппа
авlIгациоЕная

А1, А3, _{5

Тахограф

Таблица 4

6

l-

,
lд

Источнпк IIЕтflнпя



10 Опрелеление метрологических характеристик и подтвер?rцение соответствия
средства измерений метрологическим требованиям

Рисунок 2 - Схема проведения измерений при определении абсо.тпотной погрешности
измерениЙ интервала вреМени и абсоrпотной инструментальной погрешности измерений

пройденного пути

l0.1.2 В соответствии с РЭ генератора сигналов ЗЗ522В, настоить генератор сигналОв

33522В на вылачу последовательности прямоугольньD( имrryльсов с параметами:
- частота следования импульсов: l00 Гц;
- амплитуда импульсов: 2 В;
- постоянное смещение: 2 В;
- д.Iительность имtryльса: 200 мкс;
- время нараст.lвия (спала) фронта импульса (от 10 ло 90 %): 40 мкс.
10.1.3 В соответствии с РЭ частотомера универсzлльного CNT-9lR настроить

частотомер универса.пьный CNT-9lR на счет имrryльсов. Установить уровень срабатывания

триггера 2,5 В.
10.1.4 Начать воспроизведение последовательности прямоугольньD( импульсов на

генераторе сигналов ЗЗ522В.
i0.1.5 Фп*"оровать последовательность имrryJIьсов (входное воздействие) тахографом

и частотомером универfiцьным CNT-glR.
l0.1.6 остановить воспроизведение последовательности прямоугольных имгryльсов на

генераторе сигнzlлов 33522В после истечения интервала времени р:вного 60 с. На табло

частотомера универсального QNT-p1R должно бьггь значение количества измеренпьD(

имгryльсо; в диапазоне от 5900 до бl00. Обrулить показ:lния частотомера CNT-9lR. Рассчитать

действительное значение интервarла врем ен:и (Тfl *ьпв) по формуле (1):

То u"o,."(J)=ж, (l)

гrc МQ _ количество имrryльсов, измеренное частотомером универсtшьным cNT-9lR
в j-oM измерении.

l0.1,7 Выполнить действия п.п. 10.1.4-10.1.6 повторно (лва раза).
10.1 .8 Определить систематическую составJIяющую погрешностrr измерения интервала

времени по формулам (2) и (З):

Источппк пцтаЕпяТахограф

Геператор
сшгЕалов 33522В

Частотомер
Унпверсальпый

CNT-91R

Е

Е

l0.1 Опреле.ление дбсолютной погрешностп (при доверптельной вероятностп 0,95)
измерепий интерваJIа времени в дпапазоне от 60 до 86400 с

l0. l .l Сбрrь схему в соответствии с риqтп<ом 2.

1



/тО (j) -тО (j)-Tn u"o","(i), (2)

(3)dгП ZzT" (i),
N

rде Тfl d"ь-"(il - действительное значение интервала времени в j-oM измерении, с;

/62 - измеренЕое значение интерваJIа времени из файла 
*.ddd, вьгруженного

из тахографа в соответствии с п.l1 руководства по экспJryатации
часть 4 (количество секунд зtшиси скорости движения в j-oM
измерении), с;

N - ко.lплчество измерений С=1 ...Ц N=3).
10.1.9 Опрелелить среднее квадратическое откJIонение (СКО) результата измерения

интервала времени по формуле (4):

|{ьтО {il-aT')'
от (4)

N-1

10.1.10 Опрелелить абсошотrrую погрешность (при доверительной вероятности 0,95)

измерений интервала времени по формуле (5):

п, _t(laTn|+z.o,). (5)

l0.1.1l Результаты поверки считать полохительными, если значения абсоrпотной

погрешности (при доверительной вероятности 0,95) измерений интермла времени находятся в

доверительньD( границах +4 с.

10.2 определение абсолютной погрешности измерений скорости в диапазоне от 20

до I80 км/ч по сшгнаJIам ГНСС при геометршческом факгоре ухудшевrrя точностп
PDOP s з

10.2.1Результаты поверки считать положительЕыми (значения абсолютной
погрешности измерений скорости в диапа}оне от 20 до 180 кйч по сигнала},t ГНСС при

геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3 находягся в пределzD( +2 ю/ч), если

имеетсЯ запись О положительньD( результатarх поверки блока СКЗИ в Федеральном
информачионНом фонде по обеспечению единства измерений (значения догryскаемой
абсолютной погрешности измерений скорости в диzшазоне скоростей от 0 до
l80 км/Ч при работе по сигналап,r глонАсС (L1, кол СТ) и GPS Ф1, код С/А) при

геометрическом факгоре pDop не более 3 находятся в пределах *2 км/ч) с неистекшим сроком

действия.

10.3 Определеппе абсолютной инструментальяой погрешностп (при

доверительной вероятности 0,95) измерений скоростп в дпапазове от 20 до 180 км/ч по

имIryльсному сигна.пу датчика движения
10.3.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.

8



Генератор
свгпалов 33522В Тахограф

в

Рисунок 3 - Схема проведения измерений при определении абсолютной инструмента.lьной
погрешности измерений скорости по датtшку движения

10.3.2 В соответствии с РЭ генератора сигн:Iлов ЗЗ522В, настроить генератор сигнarлов

33522в вьlлачу последовательности прямоугольньж импульсов (параметры приведены в п.

10.1 .2) частотойf вы.шсляемой по формуле (б):

f K.r/
3600 , (6)

где К - текущее устаповленное значение характеристического коэффициента, имп/км;
И= 180 км/ч.

10.3.3 Начать воспроизведение последовательности прямоугольньD( импульсов на

генераторе сигн:lлов ЗЗ 522В.
1 0.3.4 остановить воспроизведение последовательности прямоугольньD( имгryльсов на

генераторе сигнalлов 33522В после истечения интервzша времени равного 20 с.

iO.З.5 Испоп"зУя измерительную информачию о скорости из файла 
*.ddd тахографа

(вьгрузка файла из тахографа в соответствии с п.11 Рэ часть 4), определить систематическую

составляющую инстументальной погрешности измерений скорости по импульсному сигналу

датtIикт движеЕия по формулам (7) и (8):

lV (i, j ) = V(i, j) - Vo"*."(l ), (7)

(8)

где VMa"."(i) - Действrгельное значепие скорости Bj-oM измерении, кйч;
. V(i,7) - измерепное значение скорости в i-ый момент времени в j-oM измерении,

кrr/ч;
N - количество секунд з:шиси р€зультатов измерений скорости в *.ddd файле в

j-oM измерении.
10.3.6 ОпрелеЛить СКО результата измерений скорстИ по импульсному сигнаIry

дат.Iика движения по формуле (9):

*0,=*| /V(i,),

|{br.{i,)-arl{il'
on1) = N-1

(9)

10.3.7 Опрелелить абсолютную инсlрументirльную погрешность (при доверительной

вероятности 0,95) измерпий скорости по импуJIьсному сигнапу датчика дви,(ения по

формуле (10):

9
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п, _+(|d|/(il|+z,о"Q) (10)

10.3.8 Выполнrтгь действия п.п. 10.3.2 - 10.3.8 для значений скорости V = 100 км/ч и
V = 20 км/ч.

10.3.9 Результаты поверки считать положительными, если значения абсолютноЙ
инстул{ентальной погрешности (при доверительной верятности 0,95) измерений скорости в

диапазоне от 20 до 180 км/ч по имrryльсному сигналу датчика движения находятся в

доверительньD( граничах +2 км/ч.

10.4 Опрелеление абсолютной пнструментальпой погрешности (при

доверпте.пьной вероятпостп 0,95) определенпя координат местоположепия по каяцой
коордrrпатпой оси прп работе по спгналам Гнсс при геомегрпческом факгоре ухудшеппя
точностп PDOP 

= 
3

10,4.1результаты поверки сtштать положительными (значения абсоrпотной

инструментмьной погрешности (при ловерительной вероятности 0,95) определения координат
местоположения по каждой координатной оси при работе по сигнмаl\{ ГНСС при

геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3 находятся в доверительньrх границIlr(

*3 м), если имеется зaшись о положительньtх результатах поверки блока СКЗИ в Федеральном
информачионном фонде по обеспечению е.щlнства измерений (значения абсолютной
инстументaльной погрешпости (при доверительной вероятности 0,95) определения координат

,есrЬположе"- по ках<дой координатной оси при работе по сигндIам глонАсС (Ll, код СТ)
и GPS (L1, ко.п С/Д) при геометрическом факторе PDOP не более 3 находягся в доверитеJIьньD(

границах +3 м) с неистекшим сроком действия.

10.5 Определение абсолютной погрешпостп (при доверrrте,льпой
вероятвостП 0,95) определепия коордпнат местоположения по каrrцой координатной оси

прп работе по сигпаJIам Гнсс прш геомецlическом факторе ухудшенпя точностll
PDOP s 3

10.5.1Результаты поверки считать положительными (значения абсолютной

погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определеIrия координат местоположения

по iаждой координатной оси при работе по сигнала { ГНСС при геометрическом факгоре

ухудшения точности PDQP < 3 находятся в доверитеJьньD( грапицzж +l5 м), есш имеется

запись о положитеJIьЕьrх результатах поверки блока СК3И в Федермьном информационном

фонде по обеспечению единства измерений (при доверительной вероягности 0,95) определения

координат местоположения по каждой координатной оси при работе по сигналам глонАсс
(Ll, кол ст) и GPS (L1, код с/д) при геометическом фактор PDOP не более з находятся в

доверительньD( грапицах +15 м) с неистекшим сроком действия.

10.б Опреле.пепие отпосительпой пнстр5rментальной погрешностп (при

доверптельпой вероятпости 0,95) измереппй пройлепяого rrупr
10.6.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2.

l0.б.2 В соответствии с РЭ генератора сипlatлов ЗЗ522В, настроrгь геЕератор сигналов

33522В па вьцачу последовательности прямоугольньrх импульсов с ПаРа;t{еТРllI\rИ:

- частота следов.шия импульсов - f, rrc / расс,штъ,вается по формуле (6)

для V:l80 км/ч;
- аltплитуда импульсов: 2 В;
- постоянное смещение: 2 В;
- длительность имrryJlьса: 200 мкс;
- времJI нарастllния (спала) фронта импульса (от 10 до 90 %): 40 мкс,
10.6.3 В соотвfiствии с РЭ частотомера универсмьпого CNT-9IR настроить

частотомер универсальный (NT-91R на счет имrryльсов. Установить уровень срабатывания

l0



триггера 2,5 В. Начать воспроизведение последовательности прямоугольньD( имrryльсов на
генераторе сигнtцов ЗЗ522В. Фиксировать последовательность имrryльсов (входное
воздействие) тахографом и частотомером универсaulьным CNT-91R. Остановить
воспроизведение последовательности прямоугольньrх имrryJьсов на генераторе сигНzlЛОВ

33522В после измерения тахографом пройденного пути протяженность 1 км (контроrпlровать
по дисплею тахографа). Измеренное значение пройленного rryти считать прогрilммным
обеспечением TachoMaster в разделе кНасцойка Тахографа - Основные>.

l0.6.4 Вьшолнить действия п. l0.б,3 повторно (лва раза).
10.6.5 Вьrчrrслить относитеJIьЕую инструментtlJьную погрешность (при доверительноЙ

вероятности 0,95) измерений пройденного пути в следующей последовательности.
10.6.6 Определитъ системати.{ескую состlвJIяющую инстумента.qьной погрешности

измерений пройденного Iryти по импульсному сигнаIry датчика движенпя по формулам (l l) и
(l2):

/L(j)=L(j)-Lo"o,."ý) (l 1)

dL Zzrcil , ( 12)

,о, r***(j) =Y - действительное значение пройдеrrного rryти в j-oM измерении, м;

Мý) - количество импульсов, измеренное частотомером универсzлльным cNT-g1R

в J_oM измерении;
I(7) - измеренное значение пройденного пути в j-oM измерении, м;

К- текущее установленное значение характеристического коэффичиента, имп/км;

N - количество измерений 0:1 .. .Ц N:3).
10.6.7 Определить СКО результата измерений пройденного rryти по формуле (13):

oL

п L
.100%

(13)

(при

( 15)

|{br{il-at)'

п

l0.б.8 ОпрлелИть иIrструментальIrую пофешность (при доверительпой вероятности

0,95) измерений пройденного п}ти по формуле (14):

п, _x(ldt|+r.o,). (14)

l0.6,9ОпределитЬ относительЕую инструментальЕую погрешность

доверительноЙ вероятностИ 0,95) измерений пройденного rгупд по формуле (15):

L

( L""о"л"(j)\

l.N],

10.б.10 Результаты поверки считать положительными, если значения относительной

инструментальной погршности (при доверительной вероятности 0,95) измерений пройленного

пути нrrходятся в доверительньD( грапицм +1 Уо.

ll

I

N

N_1



10.7 Определение абсолютной погрешности сппхроншзации вrrугренней шкалы
временп с вациональной шкалой коордиппрованного Bpeмetlп UTC(SЦ прп работе по
спгнаJIам гнсс глонАсс/GРS

10.7.1Результаты поверки считать положительными (значения абсо.lпотной
пофешности синхронизации внутренней шкalлы времени с на-lионмьной шкалой
координированного времени UTC(SU) при работе по сигнtцд,t ГНСС ГЛОНАСС/GРS
нalходятся в пределах +2 с), если имеется зalпись о положитсльных результатarх пОвеРКи блока
СКЗИ в Федера.lIьном информачионном фонле по обеспечению единства измерениЙ (значения

абсоrпотной погрешности синхронизации внутренней шкzlлы времени с национальной шкшlой

координированного времени UTC(SU) при работе по сигнiлJIам гнсс глонАсс/GрS
находятся в пределах *2 с) с неистекшим сроком действия.

10.8 Опредапение абсолютной погрешностп (при ловерпте.льной верояпrостп 0,95)

спнхронпзацип шкаJIы времепll вrrутрепнего опорного генератора тахографа со шкдлой
времени блока средства криптографической защиты ипформации (далее - СКЗИ) прп

работе по спгнаJIам ГНСС ГЛОНАСС/GРS
10.8.1 Сбраь схему в cooTBeTcTBlIи с рисуrп<ом 4. Средство визуализации должно иметь

разрешающуЮ способность ишшкации очифровки метки времени ве менее 0,1 с,

Рисунок 4 - Схема проведения измерений при опрелелении абсолlотной погрешности

синхронизации шкалы времени внутеннего опорного генератора тarхографа со шкалой

времени блока СКЗИ

10.8.2 обеспечИть радиовидиМость сигнzlлоВ навигационньD( космических zшпаратов

глондсс и GPS в u.р*".й поlryсфере, В соответствии с эксплуатационной документацией на

тахограф и YKYC-IIИ 02ДМ подготовить их к работе. Настроить укус-пИ 02.ЩМ на вьцачу

шкалы времени, синхронизированной с национальной шка.пой координированного времени

UTc(SU).
10.8.з В течение не менее трех миIIут снимать на средство видеофиксации средство

визуitлизации и табло тахографа с индикацией шкчшы времени вЕутреннего опорного

генератора тахографа.
10.8.4 Определить систематическую составJUIющy.Iо погрешности сиЕхронизzшии по

формулам (l6) и ( l7):
/T(j)=T(j)-To"o,^"(il, (16)

dT-1.
N ZzTcil, (17)

ArrTeHпa
навигациоппая

источник питанияТахограф

Ё
Средство

видеофиксации

укус_пи 02 дмСредство
визуализации

l2

Fsk.r тUп с



rде Тмьпв(i) - действительное значение шкалы UTC(SU) со средства визуализаIши в
j-ьй момент времени, с;

T(j) - вязумпзпров.tнное тахографом в j-й момент (момент смены целого числа
минут) времепи значение шкалы времени UTC(SU), с;

N - количество измерений.
10.8.5 Определить СКО синхронизации по формуле (l8):

|{bT{il-aT)2
j=1

(l8)N-]

10.8,б Опрелелить абсоrпотrrуlо погрешность (при доверительной вероятности 0,95)
синхронизации шкaшы времени внутреннего опорного генератора тахографа с национа.пьной
шкалой координиров:lнного времени UTC(SU) при работе по сипllллlм ГНСС ГЛОНАСС/GРS
по формуле ( 19):

п, -х(|аТ|+r.о,). (l9)

10.8.7 Дбсолютная погрешность (при ловерительной вероятности 0,95) синхронизацИИ
шкалы времени вIlутренЕего опорного генератора тахографа со шкалой времени блока Ск3и
при работе по сигналам ГНСС ГЛОНДСС/GРS Еаходлтся в доверительньrх грдrицах +2 с

(результатЫ поверкИ сIштать положительными), если значения абсоrпотной погрешности
сивхронизации шкалы времени внуlреннего опорного генератора тахографа с национа.llьной

шкалой координировzlпного времени UTC(SU) при работе по сигЕitл.м ГНСС ГЛОНДСС/GРS
не превышают +4 с.

11 Оформление результатов поверкп
l1.1 Сведения о результатirх поверки тахографов передzlются в Федермьньй

информачионньй фонл по обеспечению едипства измерений в соответствии с порядком

созданшl и ведения Федерапьного информационного фонда по обеспечению ед{нства

измерений, передачи сведений в него и внесения изменений в данные сведения, предост:вления

содерх(ащихся в нем документов и сведений, предусмотенным частью 3 статьи 20

Федера.пьного закона Ns 102-ФЗ.
11.2по заявлепию владельца тахографов или лицц представившего их на поверку,

положительные результатЫ поверки, оформляюТ записью в паспорте, удостоверенной
подписЬюпоВерIIгеJIяинанесениемзнакапоВеркииливьЦ:лютсвидетельстВооповеркепо
установленной форме, соответствующей действующему законодательству.

l1.3 По заявлению владеJъца тахографов или лица представившего их на поверку, в

сJryчае отрицатеJтьньж резуJIьтатов поверки, вьцается извещение о непригодЕости к

примеЕению средства измерений.

Начальник отделения нио-8 ФгУП (ВниИФТРи)
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