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1 Общяе положеппя

1.1 Настоящая методика поверки (далее - метолика) распространяется на систему измери-
тельrrую СИ-СТ37 зав. jt 00l (далее - система), изготовленную ООО (НПП (ПАРК-ЦЕНТРD,
и устапавливает периодr.шость, объем и порядок ее перви.пrой и периодической поверки.

1.2 Система подлежит перви.пtой поверке при вводе в эксплуатацию или после ремопта
и период{ческой в прчессе эксшryатации.

1.3 ,I[оrryскается проведение поверки отдеJIьньн измеритеJIьньD( кaшatлов (лалее - ИК)
из состава системы в соответствии с з:UIвлением владельц3' с обязательньп.t }кtr}анием
в сведениях о результатах поверки в Федеральном информачионном фонле по обеспечению
единства измерепий (ла;rее - ФИФ ОЕИ) информации об объеме прведенной поверки.

1 .4 ИК избьrгочного давлеЕия, температ}ты (с термопреобразователями сопртивления),
виброскорости, силы постоянного тока (с шунтами), кругящего момента силы подвергаются
покомпонентной (поэлементной) поверке: демонтироваЕЕые первиIIные измерительяые проб-

разователи - в лабораторньD( условиях; втори.Iная частъ - комплексный компонент, вкJIючаrl

линии связи - Еа месте эксплуатации системы.
1.5 Входящие в состав системы первrчные измеритеJIьпые пробразоватеrпr угверr(денно-

го типа (барометр рабошrй сстевой БРС-lМ-l, дат.шки давленпя МИffД-l3Л и МИДА-l5, дат-
чики давления тензорезистивЕые дРZ, преобразователь измеритеJБньй давления 3онД-20,
термопреобразователи сопротивления ТСП-0l96, блок электронньй БЭ-40-4М и вибропреобра-
зователи МВ-43 или аппаратура измерения poтopнbD( вибраций ИВ-Д-СФ-3М, шунты измери-
тельные стационарные взммозalменяемые 75.ШИСВ и 75,ШИСВ.l, счетчики-расходомеры мас-
совые ЭЛМЕТРо_Фломак, датпк круrящего момента силы ТF214), должны поверяться в соот-
ветствии с установлеппыми дtя ню( интервалilми между поверкiми (ИМП) и иметь zlктуальпые
сведения о положительЕьD( резуJIьтатах поверки в ФИФ ОЕИ,

1.6 При опрелелении метрологических характеристик системы используются метод непо-
средственного срIвненшl результата измерний со значением, измеренным эталоном, для ИК
углового перемещенlrя и метод прямьD( измерений величин, воспроизводимьD( мерами, для ИК
избыточного давления, температуры, нlшряжения постоянного токц электричесКОГО СОПРОТИВ-

ления, силы постоянного тока, частоты переменного тока.
1.7 ОбеспечлваЕтся прослеll<иваемость ИК системы к Госуларственным первичным эт:tло-

Halb,l:

- едипицы давления-паскаJIя ГЭТ 23-2010, в соответствии с Государственной поверочнОЙ

схемой для средств измерний избьггочного давления до 4000 МПц угверlкленной приказом
ФедершIьного агентства по Texниtlecкoмy реryлиров:lнию и метрологии Л! 2б53 от 20 окгября
2022 года;

- единицы температуры в диапазоне от 0 до 3200 "С ГЭТ 34-2020 и единпцы температуры-
кельвина в дл:шазоне от 0,3 до 2'1З,16 К ГЭТ З5-202l, в соответствии с Государственной пове-

рочпой схемой для средств измерений температуры, угвержленной прика:}ом Федермьного
tгентства по техпическому реryJIированию и метрлогии JФ 3253 от 2З декабря 2022 rода1'

_ единицы элеrгрического сопротивления ГЭТ 14-2014, в соответствии с Госулартвенной
поверочной схемой для средств измерений элекгрического сопротивления постоянного и пере-
менного токц угвержлепной приказом Федерального агеЕтства по техническому реryлирова-
нию и метологии ]Ф 3456 от 30 декабря 2019 года;

_ единицы элеrгрического н.шряжения ГЭТ 13-2023, в соответствии с ГосударственноЙ
повер.rrrой схемой дtя средств измерений постолrпого электического напряженrtя
и электродвихсущей силы, рвержденной приказом Федершlьного aгентства по техничеСКОМУ

реryлированию и метрологии Nч 1520 от 28 rюля 2023 года;
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- едиЕицы времени, частоты и национальной шкалы времени ГЭТ 1-2022, в соответствии
с Государственной поверочной схемой для средств измерений времени и частоты. }твержден-
ной приказом Федерального агентства по техническому рсгулированию и метрологии Ns 2360
от 26 сентября 2022 rодq'

- единицы силы постоянного электрического тока ГЭТ 4-9l, в соответствии
с Государственной поверочной схемой дtя средств измерний силы постоянного элекгричеСКО-

го тока в ди:шазоне от 1,10-1б до 1OOA, угвержденной приказом Федера,тьного агентства
по техническому регулированию и метрологии JФ 209l от 1 октября 2018 года;

- единицЫ плоскогО угла ГЭТ 22-2014, в соответствии с Государственной поверочной

схемой для средств измерений плоского угла, утвержденной приказом Федера"тьного агентства

по техническому регулировzlнию и метологии Ns 2482 от 26 ноября 20l8 года.

2 Перечень операчий поверки

2.1 При первичной и периодической поверке вьшолнить операции, 1кiванные в таблице l

Таблица l - и пов

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. }Ф лубл. Подп, и дата

4

первич-
ной по-

7Давнешний осм
8подготовка к по ваниекеио
9Дап ка ного обеспечения по

l0определение метрологических харitктеристик и под_

тверждение соответствия средства измерений метро-
ованиямлогическим

l0.1ДаДа
Определение метологических харaжтеристик
ИК атмосферного давления.
Количество ИК - 1

l0.2ДаДа
Определение метрологических характеристик
ик избыгочного давления.
Количество ИК - 17

l0.3ДаДа

Определение метрологических характеристик
ик напряжения постоянного тока, соответствующего
значениям абсолютного давления.
количество Ик - l

l0.4ДаДа

определение метрологических характеристик
ИК темпераryры (с термопреобразователями сопро-

тивления),
Количество ИК - l3

l0.5ДаДа

опрелеление метрологических харакгеристик
ик сопротивления постоянному току, соответствую-

щего значениям темпераryры, измеряемой термопре-

образователями сопротивления по ГоСт 665l -2009,

количество Ик - l

l0.6ДаДа
определение метрологических характеристик
ИК сопротивления постоянному току.
Количество ИК - 5

обязательность
выполнения

опердIии поверки
при

Номер разлела
(пункта) мето-
дики поворки,
в соответствии
с которым вы-
полняется опе-
рациJI поверки

периоди-
ческой
поверке

Наименование операции поверки

Да
ДаДа
Да
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обязательность
выполнения

операции поверки
и

Номер раздела
(пlнкта) мето-
дики поверки,
в соответствии
с которым вы-
полняется опе-

япо ипоке

первич-
ной по-

Наименование операции поверки

10.7ДаДа

напряжения постоянного тока, соответствующего

значеIlиям температуры, измеряемой термоэлектри-

ческими пробр".о"чrе*"о ХА и ХК
по ГоСТ Р 8.585-200l.

Определение метологических характеристик ик

Количество ИК - 53

10.8ДаДа
Определение метрологических харirктеристик

ик частоты переменного тока, соотвfiствуюцеи зна-

чениям частоты вращения роторов,
Количество ИК - 3

10.9ДаДа
Определение метрологических характери

ИК частоты переменного тока,

стик

Количество ИК - 2

Да
Определение метрологических характеристи

ИК виброскорости.
Количество ИК - 24

к

10.1lДаДа
Определение метрологических характеристи

ИК вапряжения постоянного тока
к

Количество Ик - l0

l0.12Да!аОпределение метологических характеристик

ИIi силы постоянного тока (с шlптами),
Количество ИК - 4

10,1 зДа
Определение метрологических харtжтери сти к

Количество ик- 10

l0.14ДаДа
Определение метрологических характерис

ИК углового перемещения.
Количество ИК - 1

тик

l0.15ДаДа
Определение метрологических характеристик

ИК интервала времеЕи.
Коrпrчество ИК - 5

l0.1бДаДа
Определение метрологических характеристик

ИК расхода.
Количество ИК - 2

10.17ДаДа
Определенис метологических характеристик

ИК кругяrчего момента силы,

Количество ИК - 1

l0.18Дасредства измерениисоответствия
ебованиям

Подтверждение
м гическим

Инв. Ns под,t. Подп. и дата Взам. инв. J.lb Инв. Np дубл. Подп. и дата

2.2Пр1,1несоотВетствиИ харzжтеристик системы установленным цебованиям по rпобому

,. nyrктou таблицы l поверка пia*рчrшч"ra" и лоследуюIшiе операции не выпоJп{яются. за ис_

*"a""a, оформления результатов по пуъкry 11,1 настояцей методики,

периоди-
ческой

l0.1 0Да

Даик силы постоянного тока.

Да
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3 Требованпя к усJtовиям проведенпя поверки

3.1 При проведении поверки должны соблюдаться следующие условия
от +l5 до +25;

от 45 до 80;
от 84 до l06.

- относительнм влalкность, О/о ...,.....
- атмосферное давление, кПа

4 Требования к спецпалистам, осуществляющим поверку

4.1 К провелению поверки допускllются лица, изучившие эксплуатационн}.ю докр!ента_
цию на систему, имеющие необходим}то ква.пификацию в области измерений давления, темпе-

рат}ры'атакжеэлектрических'механических,геометическихвеличиниПрошедшиеинстУк.
T:DK по технике безопасности.

5 Метрологпческпе ш техническпе требованпя к средствам поверкп

5.1 При проведении поверки должны бьrгь применены средства поверки, приведенные

в таблице 2.

Таблица 2 - С ва по ки

Операчии поверки,
требlтощие применение

средств поверки

Метрологические
и технические тебования

к средств:rм поверки,
необходимые для проведенЕя

Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

Срелства измерний темпера-
туры окружающей среды
в диапазоне измерений
oT+l5 оС до +25оС с абсо-
лютной погрешяостью не бо-
лее *1 ОС.

Срлства измерепий относи-
тельной влaDкности воздуха
в диапlвоне от 45 о/о до 80%
сабсолютной погрешностью
не более *2 о%.

Срелства измерений атмо-
сферного дalвления в ди.ша-
зоне от 84 до 106 кПа с абсо-
лютной погрешностью не бо-
лее +0,5 кПа

Термогигрометры ИВА-6
модификаций ИВА-бБ2-К,
рег. N 46434-1l

Термогигромецы ИВА-б
модификачий ИВА-6Б2-К,
рег. Nэ 46434-1l

Барометры рабочие сетевые
БРС-lМ молификачий
БРС-lМ-l, рег. Nэ 16006-97

п. 10.2.1 Определение метро-
логических характеристик
ик избыточного давления
комплектным способом

Срелства воспроизведения
избыгочного давления в диа-
пазоне от -0,1 д9 +] МПц
к.пасс точности не хуже 0,05.

Калибраторы давления
портативные
Метран 501-ПК,Щ-Р,

г. М 22307-09

л. |0.2.2 Определение метро-
логических характеристик
ик избьпочного давления по-
элементЕым способом

Калибраторы промьIшлен-
ных процессов уIiиверсаJIь-
ные АкИП-730l,
рег. JФ 368l4-08

Инв. Ns подл Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nе дубл. Подп. и дата

поверки

п. 8.4 Коrrтроль условий про-
ведения поверки

Средства воспроизведения
силы постоянного тока в диа-
пазоне от 4 до 20 мА, класс
точности не хуже 0,05, на,ти-

чие режима потребления тока
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Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

Операции поверки,
требуюшие применение

средств поверки

Калибраторы промьIшлен-
ньrх процессов }тrиверсаJlь-
ные АкИП-7301,
рег. Nч 36814-08

Срелства воспроизведения
нzlлряжения постоянного тока
в диапtвоне от 0 до 5 В, класс
точности не хуке 0,05

п. l0.3 Опрелеление метроло-
гических харllктеристик
ИК напряхения постоянного
тока, соответствующего зна-

чениям абсоJIютного даыIения
Калибраторы температlры
JOFRA серии RTC-R моде-
лей RTC-156B и RTC-700B.

рег. Nэ 4б576-1l

Срелства воспроизведеЕия
температуры в диапазоне
от -30 оС дб +200 оС с абсо-

лютной погрешностью не бо-
0,1-0,3 "скомплекгным способом

Меры электрического со-

противления многозначные
типа Мс 3055,

рег, Nэ 79562-20

Средства воспроизведения
сопротивления постоянному
току в диапазоне от l до
200 Ом, класс точности
не хуже 0,02, дискретность

уст:lновки значений сопро_

тивления не более 0,0l Ом

п. l0.4.2 Определепие метро-
логических харlжтеристик
ИК температуры (с термопре-
образователями сопротивле-
ния) поэлементным способом

Ка,тибраторы температуры
JOFRA серии RTC-R моде-

лей RTC-I56B и RTC-700B.

рег. Nэ 46576-1 1.

Меры электрического со-

противления многозначные
типа МС з055,

рег. Nч 79562-20

Срелства воспроизведения
температуры в диапазоне
от 0 оС до +200 "С с абсолют-

ной погрешностью не более

+(0,1_0,3) "с.
Срелства воспроизведения
сопротивления постоянному
току в диапазоне от l до
200 Ом, кJIасс точности
не хуже 0,02, дискретЕость

установки значений сопро_

вления не более 0,01 Омти

п. 10.4.3 Определение метро-
логических характеристик ИК
температуры (с термопреобра-
зоватеJIями сопротивления) с

приемникzl},tи температ}ры
П-77 вар.2

Меры электрического со-

противления многозначныL
типа МС з055,

рег. }Ф 79562-20

Срелства воспроизведения
сопротивления постоянному
току в диапазояе от l до
200 Ом, кJIасс точности
не хуже 0,02, дискретность

устalяовки значений сопро-
тивjIения не более 0,0l Ом

п. l0.5 Опрелеление метроло-
гических характеристик
ИК сопротивления постоян-
ному току, соответств},ющего
значениям температуры, из-

меряемой термопреобразова-
теJlями сопротивления
по ГоСТ б651-2009

Меры элеrгрического со_

противления многозначны0
типа Мс 3055,

рг. JФ 795б2-20

Средства воспроизведения
сопротивления постоянному
току в диапазоне от 1 до
200 ом, кJIасс точности
Ее хуже 0,02, дискретность

устitновки значений сопро-
тивления не более 0 0l ом

п. 10.б Опрелеление метроло-
гических характеристик
ИК сопротивления постоян-
ному току

Ияв. Np подл, Подп. и дата Инв. Nч лубл. Подп. и дата

Метрологические
и технические тебования

к средствам поверки,
необходлмые для проведения

поверки

п. 10.4. l Определение метро-
логических харакгеристик
ИК температуры (с термопре-
образователями сопротивле-
ния) лее

Взам. инв. Jф
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Операчии поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические
и технические тебования

К СРеДСТВallr{ ПОВеРКИ,

необходимые для проведения
поверки

Перечень рекомеЕдуемьD(
средств поверки

Срелства воспроизведения
напряжения постоянного тока,
соответствующего значениям
темпераryры, измеряемой
термоэлекlрическими преоб-

разователями ХА и ХК
по ГоСТ Р 8.585-200l, с абсо-
лютной погрешностью не бо-
лее +0,6б оС, обеспечивающие
компенсацию ЭДС (холод-
HbD()) спаев в месте подкJIюче-
ния

Калибраторьгизмерители
стандартньгх сигналов
КИСС-03, рег. N 20641-1l

п. 10.8 Определение метроло-
гических характеристик
ИК частоты переменного тока,
соответств},ющей значениям
частоты вр цения роторов

Срдства воспроизведения
частоты переменного тока
в диапазоне от 20 до 10000 Гц,
кJIасс точности не хуже 0,03,

сигна,,r синусоида.llьной фор-
мы с alJ\,rплиryдой от 20 мВ до
2в

Генераторы сигнzллов про-
извольной формы 33210А,

рег. JФ 62209-15

п. 10.9 Опрелеление метроло-
гических характеристик
ИК частоты переменного тока

Средства воспроизведения
частоты переменного тока
в диапазоне от 20 до 10000 Гц,
кJIасс точности не хуже 0,03,
сигнalл сиЕусоида.пьной фор-
мы с llмплитудой от 20 мв до
2в

Генераторы сигнrцов про-
извольной формы 332l0A.
рег. М 62209-15

Срелства воспроизведения
силы постоянного тока в диа-
пазоЕе от 4 до 20 мА, класс
точности не хуя<е 0,05

Калибраторы промышлен-
HbD( процессов универсаль-
ные АкИП-730l.
рег. М 368l4-08

п. l0.1 l Опрелеление метро-
логических характеристик
ИК напряжения постоянного
тока

Срелства воспроизведения
нaшряжения постоянного тока
в диапазоне от 12 до 56 В
Средства измерений нttпряже-

ния постоянного тока в диапа-
зоне от 12 до 5б В, кJIасс точ-
ности не хутсе 0,05
Срелства воспроизведения
напряжения постоянного тока
в диапазоне от 0 до 50 мВ,
кJIасс точности не хуж е 0,05

источник питания постоян-
ного тока Б5-3l (вспомога-
тельное)
Мультиметры чифрвые
34401А, рг. Nч 54848-13

Калибраторы промьIшлен-
ньж процессов },ниверсмь-
ные Акип-7301,
рег. М 368l4-08

п. l 0.12 Определение метро-
логических харiктеристик
ИК силы постояЕного тока
(с шунтами)

Срелства воспроизведения
н{lпряжения постоянного тока
в диапазоне от 0 до 75 мВ,
кJIасс точности не хуже 0,05

Калибраторы промьIшлен-
HbD( процессов }циверс:rль-
ные АкИп-7301,
рег. Nч 36814-08

Инв. Jф подл Подп. и дата Взам. инв. Nр Инв. .},l! лубл. Подп. и дата

п. l0.7 Опрелеление метоло-
гических хараrгеристик ИК
напряжения постояпного тока,
соответствующего значениям
температуры, измеряемой
термоэлекцическими преоб-

разоватеJlями ХА и ХК
по ГоСТ Р 8.585-200l

п. l0.10 Определение метро-
логических характеристик
ИК виброскорости
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Операчии поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические
и технические требовапия

к средстваь{ поверки,
необхо,шrмые для проведения

поверки

Перечень рекомендуемьтх
средств поверки

п. l0.13 Определение метро-
логических характеристик
ик силы постоянного тока

Срелства воспроизведения
силы постоянного тока в диа-
пzвоне от 4 до 20 мА, класс
точности tie хуже 0,05, на.ли-

чие режимов генерации и по-
,гребления тока

Калибраторы промышлен-
ных процессов универсаль-
ные АКИП-730l,
рег. Nэ З68l4-08

п. l0. l 4 Опрелеление метро-
логических харaктеристик
ИК ллового перемещенпя

Средства измерений угловьж
перемещений в диапазоне
от 0О до 360О с абсолютной по-
грешностью ,1g 66л99 *0,3О

Преобразователи угловьгх
перемещений ЛИР-1l70К
сус,гройствами шифровой
индикаlши ЛиР-5l0А-00,

г. Nq 64111-16

п. l 0.15 Определение метро-
логических характеристик
ИК интерва,та времени

Срелства воспроизведения
интервzlла времени в диапа_
зоне от 0,5 до l25 с с абсо-
лютной погрешяостью не бо-
лее *0,0l с

Генераторы сигнаJtов про-

извольной формы 332l0A,
рег. Nэ 62209-15

п. l0.1 7 Определение метро-
логических характеристик
ИК крутяшего момента силы

Срелства воспроизведения
нaшряжения постоянного тока
в диапд}оне от 0 до 5 В, класс
точности не х е 0,05

5.2.ЩляпроведепияпоВеркииспользоватЬтехнологическиекабелиДляпоДФючения
средств'по".р*"ккабельвойсетисистемы'проГраммУметрлоГическихиспЬпаний
ь+з.zзlоtsвs.О0l55_01 в соответствии с ее руководством оператора

643.23101985.00155_01 34 01 и программу управления испьп:tниями (пуи) из состава комплек_

та ПРогР.lIt{много обеспечения дсутп_И 64з,2310l985.00154-0l в соответствии с ее руковод-

ством оператора 643.23l0l985.00154_0l 34 0l,
5.3 lIрИ проведениИ поверкИ допускаетсЯ применятЬ другие средстВа измерений, удовле_

творяющие по точности и диапазону измерений требованиям настоящей методики,

5.4 При поверке должны использоваться средства измерний угвержденньп типов и атте-

стовaшные эталоны величин.
5.5ИспользУемыеприповеркесредстваизмеренийдолжныбыгьповереныииметьсВеде-

ния о положительньD( результатах поверки в ФИФ оЕИ (знак поверки),

б Требоваппя ýсловпя) по обеспеченпю безопасностll проведепия поверки

6.1Припроведенииповеркинеобходимособлюдатьтребованиябезопасности,Установ-
ленные кправилаrп no охране туда при эксплуатации элекгроустановок>, кправилalми техни-

ческой эксплу*ччпп rпaЙоуar*оuЪ* потрЪбителей>, экспJryатдIионной доц^rентацией

на систему, эксплуатационной док}""еrrаrrией на средства поверки, действ}тощими инструкци-

ями по технике безопасности для конкретного рабочего места,

Инв. N подл. Инв, Nэ лубл. Подп. и дата

Калибраторы промышлен-
ньв процессов универсаJIь-
ные АкиП-730l,

, N9 368l4-08

Подп. и дата Взам. инв, Ns
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7 Внешнпй осмотр

7.1 При внешнем осмоте проверить:
- соответствие системы комплекгу поставки, вкJIюч{lя эксплуатационные локрленты (ру-

ководство по эксплуатации и формуляр);
- отсугствие механическы повреждений и дефекгов, отрицательно влияющих на работо-

способность системы;
- наличие на лицевой стороне шкафа измерительного оборудования фирмевной таблички

с наименованием и зzlводским номером системы;
- соответствие заводского номера системы номеру, ук t,шному в формуляре на систему,

7.2 Результаты внешнего осмота считать положительными, если вьшолняются все выше_

перечисленйе требования. При несоблюлении JIюбого из вышеперечисленньD( 
,требований си-

стема бракуется и к дarльпейшей поверке не допускается,

8 Подготовка к поверке и опробовавпе

8.1ПрипоДГотовкекпоВеркепроВеритьналиlше.жтУальньпсВеДенийоположительньD(
результатIц поверки в ФИФ ОЕИ:

- используемьж средств поверки;
- первиtIньЖ измерительньD( преобразоватеЛей из состава системы, приведенЕьD(

в таблице 3.

Табrмца3-ДанныеопервичньtхизмерительньD(преобразоВателяхУгвержденноготипа
из состава системы

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. }ф Инв. Jt лубл. Подп. и дата

oBaTe,,IbительныйИзм
Регистрачионньй

номер
в ФИФ оЕИ

Типнмменовшrие Ик

16006_97Бчий сетевой БРС-lМ-lБаного давленияИК атмос
|,lбз6-17_lзпк давления М

_l5давления

66467 -\7Преобразователь измеритель
_20зо

ньй давления

62292-]15ЗИСТИВНЫЙ APZДатч ик давления тензо

ИК избыточного давления

56560_ 14Термопреобразователь сопротивления

тсп-0l9б
ИК температуры
(с термопреобразователями

влениясоп
Блок электронный БЭ-40-4 м
Ви п ватель МВ-43
Аппараryра измерениJl роторfiьй ви

-сФ-3мив_
брачийИК виброскорости

787l 0-20ьмноныиь стациизмт нарш ерителун
1си вш75в,7 сшиыи 5еняемамзаимв озс в

ик силы постоянного тока

47266-16Счетчик-расхоломер массовьй
ЭЛМЕТРо-ФломакИК расхола

38903-15.I[атчик кругяшего момента силы

TF2l4
ИК кругяшего момента
силы
Примечавие - Поверка первичньD( измерительных

установленной в описании типа

в ФИФ ОЕИ для конкретногоиз состава системы проводится по методике поверки,

на преобразователь или в соответств}тощей записи

ги ионного ном а

преобразователей рвержденяого типа

l0

50730_ 1 7

82483_2l
16985_08

44044- l0
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8.2 Подготовить средства поверки к работе в соответствии с технической документацией
на используемые средства поверки.

8.3 обеспечить оперативную связь между оператором у монитора компьютера

и оператором, задающим контрольные значения эталонньп сигналов на входах Ик системы.
-8.4 

iоaдчrr, проконтолировать и записать в протокол поверки (см. приложение Б) усло-
вия прведения поверки, приведенные выше в рzвделе 3.

Ъ.S Пр" проведении поверки необходимо rштьвать, что мера сопротивления мс 3055

имеетненУлевоеначальноесопротивление'поэтомУзначениясопротивления'УстЕшавливаемые
на мере в ходе поверки оператором, должны уст:tнавливаться с }пrетом наличия этого нач,tльно-

го сопротивления.
8.6опрелелениемЕтрологическиххараКгеристиквыполнятьпоочереднодлявсехИКси.

стемы (в произвольном порядке следования Ик), в зависимости от типа Ик, в соответствии

с разделом кПоверка> ЛТКЖ.41 1711.053 РЭ1,
8.7 После проведения поверки верн}ть систему в штатное состояние (восстановить от-

кJIюченяые для проведения поверки чепи),

8.8.Щля проведения опробования подать питание на АСУТП-И, система вкJIю!мтся авто-

матически.
Опробование рекомендуется проводить при работе Асутп_и с испытьваемым изделием,

С использованием ПУИ проверить:

- наличие положительньн результатов диагностики аппаратньD( средств системы;

- нмичие и соответствие результатов измерений по всем ИК системы текуIцему состоя_

нию испытываемого изделия, испытательного стенда и условиям окружаюшей среды;

- совпадение результатов измерений Ик атмосферного дiвления с показаниями на лице-

вой панели барометраЪРС-lМ-I (при режиме отображения Брс_lм-l в мм рт, ст,),

Результаты офобования сlштать положительными при выполнении всех вышепереlмс-

ленньD( требований, в противном сJryчае система бракуется и направляется в ремонт,

.щопускается проводитъ опробование непосредственно в ходе проведевия проверок по

раздеJDl 10 настояцей методики,
ПерелпослелУюцимиоперациямиопределенияметрологиЧескиххарактеристикпроГреть

систему в течение 0,5 ч.

Подп. и дата Взам. инв. J''lb Инв. Nя лубл. Подп. и дата
Инв. Ns подr.
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9 Проверка программного обеспеченшя

9.1 Проверка ПО системы осушествJIяется путем проверки идентификационньD( дllнпьШ
(признаков) програп.{мньD( компонентов ПО системы, oTHeceHHbD( к метрологически значимым.

9.2 Подать питмие на АСУТП-И, система вк,Iючится автоматически,

9.3 Запустить на компьютере программу метологических испьпаний в соответствии с ее

руководством оператора 643.2З 1 0 1 985.00l 55-0 1 34 0 1.

9.4 На экран компьютера будет выведено окпо с идентификационной информачией По.

9.5 Сравнить выведенную на экран компьютера идентификшtионн,ую. информачию

(наименование ПРОГРаIr{МЫ, no".p u.р"пй, имя файла, контольн},ю cl'}rMy MD5) с рисlнком l

или, для последутощих версий ПО, с зaшисью в разделе кособые отметки) формуляра системы

лткж.4117l1.053 Фоl.
9.б РезультатЫ проверкИ считатЬ положительными, если выводимrrя на экран илентифика-

ционнzrя информачия полностью соответствует рисунку 1 или, для пос1:|у9ТУ* версий ПО,

записи В раздеJIе кособые отметки)) формуляра системы лткж.41 1711.053 Фоl, в противном

слгlае система бракуется и направJlяется в ремонт,

систЕмА 143мЕритЕльнАя си€т37
Програrпа rотрологичсспlх испьlтаний

Ворсия 1.Ц)

ооо "нпп "пАрк-цЕнр"
htф :rrwww.раrс-сспtъ.rрЬ,ru

stondз7 mctr,exo зв65242сЕF38А1 0FЕ60DбвFЕ2762 вАА7 Норма

ок отшена

рисlъок 1 - окно с идентификационной информацией По

Инв. Ns подл. Подп. и дата Инв. No лубл. Подп. и дата

ма Мо5ольнаяИмя

Взам. инв. Nq

Результат проверки
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l0 Определеппе метрологическпх характерпстик и полIверr.ценпе соответствия

средства пзмереншй метрологпческпм требованпям

10.1 Опрелеление метрологиIlеских характеристик ИК атмосферного лавления вкJIючает:

- проверку нtlличия действутощей поверки барометра рабочего сетевого Брс-lм-1, вы-

полненноЙ по установленНой методике (см. выше примечание к таблице 3); за погрешность

прошедшего nouap*y Брс_lм_1 сrштать модуль пределов допускаемой основной абсоrпотпой

nb.p"rroa- ьрi_liи-r в соответствии с его описанием типа; зафиксировать погрешЕость

в ,чблице протокола поверки (см. приложение Б);

.проверкУотсУгстВияискаженийизмерительнойинформачиивторичнойчастьюповеряе.
мого ИIi no слЬлующей методике: запустить на компьютере ПУИ и проверить совпаление зна-

чений атмосферного дzlвлено" no no""p"eMoMy ИК, сообщаемьв ПУИ, с показаниями

на лицевоЙ пйели БРС-lМ-1 (при режиме Ьтображения Брс_lм_l в мм рт, ст,),

РезУльтатыопреДелеЕияметрологическиххарактеристикИКатмосферяогодаВлениясчи-
татьположительнымиприналичииактУальньвпопо*'..п"""орезУльтатовповеркиБРС.lМ.l
и положrгельньD( результатов проверки отс}тствия искажений измерительной информаrии

вторичной частью поверя""о.о йк, в противном сл)чае система бракуется и направляется

в ремонт.

10.2 Опрелеление метрологических харzlктеристик Ик избьпочного давления

определение метрологических характеристик Ик избьпочного давления выполнять ком-

плектным способом или поэлементньпv способом. Определение метологических харlжтери-

стик иК избьпочного давления с датчиком давления "",ор"п,*u,ьш 
APZ, имеющим цифро-

вой интерфейс, выполнять только комплектным способом,

10.2.1опрлелеЕиемеЦологическиххар.ктеристикИКизбыгочногодавлеЕиякомплект.
ньпr,t способом

l) 3апустить на компъютере программу метрологических испьпаний и дальнейшие дей-

ствия выполIU{ть с ее использованием,
2)Влиа.поговомокнепрограммыметолоГическихиспьпilниЙвыбратьповеряемыйИК,

комплектньй способ, очиститi,iбл"чу p"yn"TaToB измерений,

З) Собрать .*."у, про".оЙйiч рпЪуп*. 2-для кЬмплекгного способа. Ка,чибратор лав-

ления подкпюrшr" * Iпrуr,"ру iu*n*u д*пa""" выбрaшного ИК, прелварительно откпюlмв дат-

чик от магистрали давления,
4)ПослеловательноДляВсехповеряемьтхточок,сообЩаемыхпроГраммойметрологиче.

скrхиспьпzlний,УстановитьнакмибраторедавлениятребУемыезначениядавления.Запустить
процессизмерениЙвсоответствии"р1".оuол.,uо".оператора.НаэкранкомпьютеравыВодятся
значениЯ поверяемоЙ точки, результата измерении n пЪ.рй"оa- измерений выбранного ИК,

описание алгоритма поlцч9пп" p"yn",u,u измер€ний и формулы вьнисления погрешности из-

мерений приведены в rryнкге 10,18,

5) Зафиксировать р,;;;;;;;;; измерений в файле машинного пртокола, Из полl^rенньп

для всех поверяемых ,о",* ,"ч.r""l,lй погрешности измерений выбрать максимальное

по абсолютноЙ величиЕе значепие и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см, при_

ложение Б).
б) ПовторитЬ действиЯ по п},Екг,lм 2F5) для всех ИК избьпочного давления, поверяемьгх

комплектным способом.
7) Результаты определения считать положитеJIьными, если максимальное значение, при-

веденноЙ * 
"op"npylor""y 

,nu"""Io Цýl по,р""ости измерниЙ избьпочного давлевия

в рабочем диапазоне "r"йй й" всех Ик нrrходится в допускаемых пределах, приведенньrх

в таблице А.1 приложепи" А, u np-"noм слrlае система бракусгся и направляется в ремонт,

Инв. Nb подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nя лубл. Подп. и дата
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КомпьютерКроссовое
оборулование

!ат.шк APZ
(цифровой
интерфеЙс)

Ка.либратор
дzlвлеЕия

пип
избьпочного

давления

Ка.тибратор
давления

Компьютеруиу 2002Кроссовое
оборудование

а) Схема опрелелеЕиJI метрологических характеристик комплектным способом

б) Схема определениJI мЕтрологических характеристик поэлемевтным способом

ПИП - первичный измерительньй преобразователь

рисунок 2 - Схема определения метологических харzктеристик

ик избьпочного давления

Инв. М лубл. Подп. и дата
Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns

пип
избьпочного

давления

Компьютеруиу 2002Кроссовое
оборулование

Калибратор
силы постоян-

ного тока



лткж.4l l711.053 д1 l5

10.2.2 Опрелеление метологических харакгеристик ИК избьпочного давления поэле-
ментным способом вкJIючает:

- проверку нalличия действуюцей поверки на входяшше в состав ИК первичные измери-
теJIьные преобразователи даыIения МИ!Д-l3Ц, МИДД-15, ЗОНД-20, APZ, вьтполненной по

установленной методике (см. вьrше примечание к таблице 3);
- определение привеленной погрешности измерений силы постоянного ток& соответству-

ющей значепиям избьпочного давлениJI;
- расчет cyl{Mapнblx значений приведенной погрешности измерений избьпо.шого давле-

ния.
1) Запустить на компьютере программу метрологических испьпаний и дмьнейrпие дей-

ствия выполнять с ее использованием.
2) В диа.поговом окне прогрaммы метрологических испьпапий выбрать поверяемьй ИК,

поэлементньй способ, очистить табличу результатов измерений.
3) Собрать схему, приведенную выше на рисунке 2 для поэлементпого способа. Ка.пибра-

тор силы постоянного тока с использованием технологического кабеля ПОДКJIЮЧИТЬ

к соединитеJIю кабеля выбраlrного ИК, предварительно откJIючив кабель от дат.Iика, соглаСнО

таблице подкJIючения средств поверки р!вдела <Поверка> ЛТКЖ.41 171 1.053 РЭ1. Ка:Iибратор
силы постояIlного тока использовать в режиме потребления тока.

4) Последовательно для всех поверяемых точек, сообщаемьrх прогрaммоЙ метрологиЧе-
ских испьгтаний, устаrовить на ка.пибраторе требуемые значения силы постояннОГО ТОКа, СООТ-

ветствующей значениям избыгочного давления. Запустить процесс измерений в сООТВеТСТВИИ

с р}товодством оператора. На экран компьютера выводятся значения поверяемой точки, ре-
зультата измерений и погрешности измерений выбранного ИК (без датчика). Описание алго-

ритма пол)пrения результата измерений и формулы вычисления погрешности измерений приве-

лены в пlнкте l0.1 8.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из полУrенньrх
для всех поверяемых точек значений погрешности измерний выбрать МаКСИМаlЛЬНОе

по абсолютной величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при_

ложение Б).
6) За погрешность прошедшего поверку датчика считать модуль пределов ДопУскаеМОЙ

основной приведенной поФешности дат.Iика в соответствии с его описанием типа. Рассчитать
в соответствии с пункгом 10.18 погрешность датчика приведеняую к нормир}тощему значению
ИК, и зафиксировать ее в таблице протокола поверки (см. приложение Б).

7) Рассчитать значение суммарной погрешности измерений Ик в соответствии с п}ъкгом
l0.18 и занести его в таблицу протокола поверки (см. приложение Б).

8) Повторить действия по пунктам 2|7) лля всех Ик избыгочного давления, поверяемьж

поэлементным способом.
9) Результаты определения считатъ положительными, если максимalльное значение приве-

денной К нормир},ющему значению Ик, погрешности измерений избьпочного давления
в рабочем ди:шазоне измерений для всех ИК находится в допускаемьж пределах, приведенньrх

в таблице Д.l приложения Д, в противном случае система бракуегся и нarправлJIется в ремонт.

Инв. J,,lЪ под.ll. Подп. и дата Взам. инв. Ns Ипв. Nэ лубл. Подп. и дата
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l0.3 Определение метологических характеристик ИК нlшряжения постоянного тока, со-
ответств}.ющего значениям абсоrпотного давления

l) Запустить на компьютере программу метрологических испьпаний и дальнейшие дей-
ствия вьmолнять с ее использованием.

2) В диа.rоговом окне програIt мы метрологических испьпtlний выбрать поверяемый ИК,
очистить таблицу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведеЕную на рисунке 3. Калибратор напряженlrя постоянного тока
с использовшIием техпологического кабеля подкJIючить к входу выбранного ИК согласнО Таб-

лице подкJIючения средств поверки раздела кПоверка> ЛТКЖ.4l 171 1.053 РЭ1.

----_+г

Компьютеруиу 2002Кроссовое
оборулование

Калибратор
Еапряжения

постоянного тока

ПИП - первичный измерительньй преобразователь

Рисунок 3 - Схема опрелеления метрологических характеристик
ик напряжения постоянного тока, соответствующего значениям абсолютного давления

4) Последовательно для всех повсряемьж точек, сообщаемьж прогрilммой метрологиче-

ских испьттаний, установить на калибраторе требуемые значения нtшряжеЕия постоянного тока,

соответствующего значениям абсо:потпого дirвления. Запустить процесс измерений

в соответствии с руководством оператора. На экран компьютера выводятся значения поверяе-

мой точки, результата измерений и погрешности измерений выбранного Ик. описмие алго-

ритма получения результата измерениЙ и формулы вьтlIисления погрешности измерений приве-

дены в пункте 10.1 8.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из полуrенньп

для всех поверяемьD( точек значений погрешности измерений выбрать мalксимalльное

по абсолютноЙ велиtшне значение и зафиксироваТъ его в таблице протокола поверки (см. при-

ложение Б).
6) Результаты определенI,iя считать положительными, если мIжсимальное значение, при-

веденной к верхнему пределу диzшазона значений, погрепшости измерений нzшряжения посто-

янного тока, соответств},ющего значениям абсолютного давления, в рабочем диаплlоне измере-

ниЙ находится в допускаемьж пределах, приведенньrх в таблице д.1 приложения Д,

в противном слгIае система бракуется и нalправляется в ремонт.

Ипв. Np подл Подп. и дата Взам. инв. Jф Инв. Nэ лубл Подп. и дата

lб

пип
абсолютного

давлеЕия
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10.4 Опрелеление метрологических хар.lктеристик ИК температуры (с термопреобразова-
телями сопротивлепия)

Определепие метрологических характеристик ИК температуры (с термопреобразователя-
ми сопротивления) выполняь комплектным способом или поэлементньь.l способом. Определе-
ние метологическю( характеристик ИК температуры (с термопреобре}оватеJuIми сопротивле-
ния) с приемниками температ}ры П-77 вар.2 вьтполнять комплектным способом или по метО-

лике пункга 10.4.3.

10.4.1 Опрелеление метологических характеристик ИК температ}ры (с термопреобразо-
вателями сопротивлениJI) комплектным способом

1) Запустить на компьютере программу метологических испьпаний и дальнейшие дей-
ствия выполнять с ее использованием.

2) В диалоговом окне прогр.ll\.tмы метологических испьп:tний выбрать поверяемьй ИК,
комплекгньй способ, очистить табличу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведеfiную на рисунке 4 для комплектrого способа. Датчик темпера-

ryры выбранного ИК поместить в калибратор температуры, предварительно демонтировав дат-
чик со штатного места стеЕда.

4) Послеловательно для всех поверяемых точек, сообщаемьIх прогрtlммоЙ метрологиЧе-
ских испытаний, установить па калибраторе требуемые значения температуры. Запустить про_

цесс измерений в соответствии с руководством оператора. На экрап компьютера вьводягся зна_

чения поверяемой точки, результата измерений и погрешности измерений выбранного ИК.
Описание алгоритма получения результата измерений и формулы вьr.Iисления погрешности иЗ-

мерений приведены в гryнкте l0.18.
5) Зафиксировать результаты измерений в фйле мtlшинного протокола. Из полуrенных

для всех поверяемьD( точек значений погрешности измерений выбрать МаКСИМаЛЬНОе

по абсолютной величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при-

ложение Б).
6) Повторить действия по пунктilм 2F5) для всех ИК температуры (с термопреобр.вовате-

JIями сопротивления), поверяемых комплекгньпr,t способом.
7) Результаты определения считать положительными, если мalксимllльное значение по-

грешности измерений температуры в рабочем диапазоне измерений для всех ИК находится
в допускаемьIХ пределirх' приведенньD( в таблице Д.l приложенИя Д, в противНОМ сл)п{ае си_

стема бракуется и направJIяется в ремонт.

Подп. и дата Взам. инв. Ng Инв. JФ лубл. Подп. и датаИнв. Jф подл.
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Кмибратор
температуры

тс

КомпьютерКроссовое
оборудование

уиу 2002

а) Схема опрелеления метрологических характеристик комплектrьш способом

б) Схема определения метрологических характеристик поэлементным способом

ТС - термопреобразователь сопротивления

Рисунок 4 - Схема опрелеления метрологических характеристик
ИК температуры (с термопреобразователями сопротивления)

Инв. J'Ф подл, Подп. и дата Взам. инв. J,,lb Инв. JФ лубл. Подп. и дата

Компьютеруиу 2002Мера
сопротивпения

Кроссовое
оборулование
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10.4.2 Определение метологических харlжтеристик ИК температуры (с термопреобразо-
вателями сопротивления) поэлементньтм способом вкJтючает:

- проверку наличия действующей поверки термопреобразователей сопротивлеЕия
ТСП-019б, вьrполненной по устчlновленной методике (см. выше примечание к табличе 3);

- определение абсолютной погрешности измерений сопротивления постоянному току, со-
ответствующего значениям температ}?ы;

- расчет суммарньrх значений погрешности измерений температуры (с термопреобразова-
телями сопротивления).

1) Запустить на компьютере программу метрологических испьгганий и дальнейшие дей-
ствия вьшолнять с ее испоJтьзованием.

2) В диаlоговом окне прогр.!N{мы метрологических испшаний выбрать поверяемьй ИК,
поэлементньй способ, очистить таблицу результатов измерений, указать начальное значение
сопротивления меры сопротивления.

3) Собрать схему, приведенную выше на рисунке 4, дIя поэлементного способа. Меру со-
противления с испоJтьзоваt{ием технологического кабеля подклюц{ть к соединителю кабеrп
выбранного ИК, предварительно откJIючив кабель от дат.шка температуры, согласно таблице
подкJIючения средств поверки раздела <Поверка> ЛТКЖ.4l l7l 1.053 РЭ1.

4) Последовательно дJIя всех поверяемьD( точек, сообщаемьD( програIч{мой меrрологиче-
ских испытilний, установить на мере сопротивления требуемые значения сопротивления. Запу-
стить процесс измерений в соответствии с р}ководством оператора. На экран компьютера вы-
вомтся значения поверяемой точки, результата измерений и погрешности измерений выбран-
ного ИК. Описание алгоритма полу{ения результата измерений и формулы вычисления по-
грешности измерений приведены в пункте l0.1 8.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинпого протокола. Из полуlенньгх
дJUI всех поверяемьD( точек значений погрешности измерений выбрать мzжсимщIьное
по абсоlпотной величине значение (без датчrrка температуры) и зафиксировать его в таблице
протокола поверки (см. приложение Б).

б) За погрешность прошедшего поверку термопреобразователя сопротивления ТСП-019б
ctlиTaTb модуль пределов допускаемой основной абсолютной погрешности дат.шка
в соответствии с его описанием типа, зафиксировать погрешность в таблице протокола поверки
(см. приложение Б).

Рассчитать в соответствии с пунктом 10.18 погрешность датчика, приведеЕную
к нормир},ющему значению ИК, и зафиксировать ее в таблице протокола поверки (см. прило-
жение Б).

7) Рассчитать зпачение срлмарной погрешности измерений ИК в соотвgгствии с пунктоМ
10.18 и занести его в таблицу протокола поверки (см. приложение Б).

8) Повторить действия по пyHKTElI\,t 2|7) мя всех ИК температуры (с термопреобразовате-
лями сопротивJIения), поверяемьIх поэлементньш способом.

9) Результаты определения ctlиTaTb положительными, если максимальное ЗНаЧеНИе ПО-

грешности измерений температуры в рабочем ди.tпазоне измерений &1я всех ИК находится
в допускаемьIх пределах, приведенньD( в таблице А.1 приложения А, в противном слгrае си-
стема бракуется и направляется в ремонт.

Инв. Np подл. Подп. и дата Взам. инв. М Инв, N лубл. Подп. и дата

лткж.411711.053 д1
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10.4.3 Определение метрологических характеристик ИК температ}ры (с термопреобразо-
вателями сопротивления) с приемниками температ}ры П-77 вар.2

Опрелеление метрологических характеристик ИК температуры (с термопреобразователя-
ми сопротивления) с приемникttlrи температ}ры П-77 вар. 2 вшпочает:

- alBToHoMHoe определение действительньп< значений абсолютной погрешности измерениЙ
температуры приемникаJ\.{и температ}ры П-77 вар. 2 в пяти точках диапазона измерений ИК,
в состав которьж оIIи входяг, с использовalпием ка,тибраторов температ}ры по методике
ГОСТ 8.461-2009 кГСИ. Термопреобразователи сопротивления из платины, меди и никеля. Ме-
тодика поверю,I>;

- определение абсоrпотной погрешности измерений сопротивления постоянному току, со-
ответств},ющего значениям температуры;

- расчет с}ъ{марньtх значений погрешности измерений темпераryры (с термопреобразова-
теJuIми сопротивления) с приемникаN{и температуры П-77 вар.2,

1) Запустить на компьютере программу метрологических испьrганий и да"Tьнейшие дей-
ствия выполнять с ее использовапием.

2) В диа:lоговом окне прогрzll\{мы метологических испытаний выбрать пОвеРЯеМЬЙ ИК,
поэлементньй способ, очистить таблицу результатов измерениЙ, указать начlлЬНОе ЗНаЧеНИе

сопротивления меры сопротивления.
3) Собрать схему, приведенн},ю выше на рисунке 4, для поэлементного способа. Меру со-

противления с использовatнием технологического кабе:rя подключrть к соединиТе.ГПо кабеЛЯ

выбранного Ик, предварительно откJIючив кабель от датчика температуры, согласЕо таблице

подключения средств поверки реtдела <Поверка> ЛТКЖ.41l711.05З РЭl,
4) Послеловательно для всех поверяемьfх точек, сообщаемьIх прогрzlJt{мОЙ МеТРолОгИЧе-

ских испьгтаний, установить на мере сопротивления требуемые значения сопрОтиВЛеНия. ЗаПУ-

стить процесс измерений в соответствии с руководством оператора. На экран компьютера вы_

водятся значения поверяемой точки, результата измерений и погрешности измерений выбран-

ного ИК. описание алгоритма полуIения результата измерений и формулы вычисления по-

грешности измерений приведены в п}ъкте 10.18.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из полуlенньrх

для всех поверяемых точек значений погрешности измерений выбратъ максимаJIьное

по абсолютной величине значение (без датчика температуры) и зафиксировать его в таблице

протокола поверки (см. прилохение Б).
6) За погрешность приемников температуры П-77 вар. 2 (л,тя которьrх пол)ченные значе-

ния абсолютньD( погрешностей не превысили допускаемые пределы абсолютной погрешности
в соответствии с их этикеткой) считать модуль пределов допускаемой основной абсотпотной

погрешности датчика в соответствии с его этикеткой:
о 0,84 оС дтя ИК с диапазоном измерений от 0'С до п:пос 120 оС;

. 1,20 "С для ИК с диапазоном измерений от 0 ос до пrпос 200'С.
Рассчитать в соответствии с п}цктом 10,18 погрешность датчика, приведеннl+о

к нормирующему значению ИК, и зафиксировать ее в таблице протокола поверки (см. прило-

жение Б).
7) Рассчитать значение срrмарной погрешности измерений Ик в соответствии с пунктом

10.18 и занести его в таблицу протокола поверки (см. приложение Б).

8) Повторить действия по п}тктzlI\,r 2|7) для всех ИК температуры (с термопреОбразовате-

JIями сопротивления) с приемникаN{и температуры П-77 вар.2,
9) Результаты определения считать положительными, если максимальное значение по-

грешности измерений температ}ры в рабочем диапазоне измерений для всех ИК находится
в допускаемьD( предела(, rIриведенньD( в таблице Д.1 прилохения Д, в противном с-Iтучае си-

стема бракуется и направляется в ремонт.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Инв. Nч лубл. Подп. и датаВзам, инв. Ns
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l 0.5 Определение метрологических харакгеристик ИК сопротивления постоянному току,
соответствующего значениям температ}?ы, измеряемой термопреобразователями сопротивле-
ния по ГоСТ 6651-2009

1) Заrryстить на компьютере программу метрологических испьпаний и дaлльнейшие дей-
ствия выпоJIнять с ее использовiмием.

2) В лиа;rоговом окне прогр.lJt{мы метрологических испьггмий выбрать поверяемый ИК,
очистить табличу результатов измерний, указать начаJIьное значение сопротивления меры со-
противления.

3) Собрать схему, приведенную на рисунке 5. Меру сопротивления с использованием тех-
нологического кабеля подклюrшть к входу выбранного ИК, согласно таблице подкJIючения
средств поверки раздела кПоверка> ЛТКЖ.4l 171 1.053 РЭl .

тс l_-_-_+

КомпьютерМера
сопротивJIения

ТС - термопреобразователь сопротивления

Рисlъок 5 - Схема опрделения метологических характеристик
ИК сопротивлеЕия постоянному току, соответств},ющего значениям температуры,

измеряемой тсрмопреобразователями сопротивления по ГОСТ бб5 1-2009

4) Последовательно для всех поверяемьж точек, сообщаемьтх программой
метрологических испьгганий, устzlновить на мере сопротивления требуемые значения

сопротивлеЕиЯ. ЗапуститЬ процесс измерений в соответствии с руководством оператора.

На экраН компьютера выводятся значения поверяемой точки, результата измерений

и погрешности измерений выбранного Ик. описание алгоритма пол1пlения результата
измерениЙ и формулЫ выtшслениЯ погрешности измерсний приведепы в пункге l0.18.

5) Зафиксировать результаты измерний в файле машIинного протокола. Из поrrуlенпьп<

для всех поверяемьгх точек значений погрешности измерений выбрать максимальное
по абсолютвоЙ велиIмне значение и зафиксироваТь его в таблице протокола поверки (см. при-

ложение Б).
6) Результаты определения cImTaTb положительными, если м{ксим:tльное значение абсо-

лютной погрешности измерений сопротивления постоянному току, соответств},ющего значени-

ям температуры, выраженной в едипицах индlцируемой температуры, в рабочем диапазоне из-

мер€ний ИК находlтгся в допускаемьD( пределд1(, приведенньD( в таблице Д.1 приложения Д,

в противном сrr}чае система бракуегся и напрzrвJIяется в ремонт.

Инв. Jф подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nя лубл. Подп. и дата

лткж.4l l711.053 дl
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l 0.6 Опрелеление мgгрологических харarктеристик ИК сопротивления постоянному току

1) Запустить на компьютере программу метрологических испьпаний и дмьнейшие дей-
ствия выполнJIть с ее использовапием.

2) В диалоговом окне прогр.ммы метологических испьпаний выбрать поверяемый ИК,
очистить таблицу результатов измерепий, }казать начальное значение сопротивления меры со-
противлеЕия.

3) Собрать схему, приведенную на рис}.нке б. Меру сопротивления с использованием тех-
нологического кабеля подключить к входу выбранного Ик, согласно таблице подключенrul
средств поверки рzвдела кПоверка> ЛТКЖ.4l l71 1.053 РЭ1.

Рисуъок б - Схема опрелеления метологических характеристик
ИК сопротивления постоянному току

4) Послеловательно дltя всех поверяемьrх точек, сообщаемьп прогрIlммой метрологиче-
ских испьшаний, устмовить на мере сопротивления требуемые значения сопротивления. Запу-

стить процесс измерений в соответствии с р}товодством оператора. На экран компьютера вы-

водятся значения поверяемой точки, результата измерений и погрешности измерений выбран-

ного ИК. описание алгоритма поJryчения результата измерений и формулы вычисления по-

грешности измерений приведены в пункте l 0.1 8.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из пол1^Iенньrх

для всех поверяемых точек значений погрешности измерений вьбрать максимzlJlьное

по абсолютноЙ величине значеЕие и зафиксироваТь его в таблице протокола поверки (см. при-

ложение Б).
6) Повторить лействия по пунктам 2)-5) для всех иК сопротивления постоянному току.

7) РезультатЫ определениЯ cImTaTb полоrс4тельныМи, если мltксимальное значение приве-

денной к Вп погрешности измерений сопротивления постоянному току в рабочем диапазоне

измерениЙ для всех ИК находится в допускаемьrх пределах, приведенньD( в таблице A.l прило-

жения А, в противном слriае система бракуется и напраыIяется в ремонт.

Подп. и дата Взам. инв. М Инв. Nэ лубл Подп. и дата

Компьютеруиу 2002Кроссовое
оборулование

Мера
сопротивления

Инв. JФ подл.
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тока

Кроссовое
оборулование

ТП - термоэлектрический преобразователь

Рисlъок 7 - Схема определения метологических характеристик
ИК напряжения постоянного тока, соответствующего значениям температуры,

измеряемой термоэлекгрическими преобразоватеJuIми ХА и ХК по ГОСТ Р 8.585-200l

4) Последовательно дlя всех поверяемых точек, сообщаемьrх прогр:tlvtмоЙ метолоГиче-
ски)( испьпаний, установить на калибраторе требуемые значения температуры. Ка.пибратор

воспроизводит значения напряжения, соответств},ющие значениям заданной температуры
с ),t{eтoм компенсации Э.I[С кхололньrхD спаев в месте подкJIючения. Запустить процесс и3ме-

рений в соответствии с руководством оператора. На экран компьютера вывошlтся значения по-
веряемоЙ точки, результата измерениЙ и погрешности измерениЙ выбранного ИК. Описапие
алгоритма полуtеIrпJI результата измереЕий и формулы вьнислениrl погрешнОСТИ ИЗМСРеПИЙ

приведевы в пункге 10.18.
5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из поrгУlенньrх

для всех поверяемьIх точек значсний погрешности измерений выбрать мМСИМalЛЬНОе

по абсолютной велиIшне значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при-

ложение Б).
б) Повторить действия по пункгаь{ 2)-5) для всех ИК н:шряженпя постоянного токц соот-

ветствующего значениям темпераryры, измеряемой термоэлектрическими преобразОватеJUIМИ

ХА и ХК по ГоСТ Р 8,585-2001.
7) Результаты определения считать положительными, если максимаJlьное зпачеНИе

абсолrотной погрепшости измерений напряжения постоянного тока, соответСТВУЮЩеГО

значениям температуры. выраженной в единицах индичируемой температуры. в рабочем
диапазоне измерений шUl всех ИК находится в допускаемьD( пределaD(, приведенньж
в таблице д.l приложения д, в противном случае система бракуется и нaшравляется в ремонт.

Инв. М подл Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. М лубл Подп. и дата

10.7 Определение метологических характеристик ИК напряжения постоянного тока, со-
ответств}.ющего значениям температ}ры, измеряемой термоэлектрическими преобразователями
ХА и ХК по ГоСТ Р 8.585-200l

1) Запустить на компьютере программу метрологических испьпаний и дальнейшие дей-
ствия выполнять с ее использовalнием.

2) В лиалоговом окне прогрalммы метрологических испьпzlний выбрать поверяемьй ИК,
комплектньй способ, очистить табличу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведеннlто на рисунке 7.

Использовать кашбратор нzшряжения постоянного тока, обеспечивающий компенсацию
Э.ЩС кхололньн)) спаев в месте подкJIючепия.

Ка.лrибратор нaшряжения постоянного тока с использовмием технологического кабеля

подкJIючить к входу выбранного ИК согласно таблице подкJIючениJI средств поверки раздела
<Поверка> ЛТКЖ.41 l71 1.053 РЭ l.

Компьютер
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l0.8 определение метологических характеристик Ик частоты переменного тока, соот-
ветствуюrцей значениям частоты вршцения роторов

l) Запустить на компьютере программу метрологиtlеских испьпаний и дальнейшие дей-
ствия выполнять с ее использованием.

2) В лиалоговом окне программы метрологических испьпаний выбрать поверяемый ИК,
очистrrть таблицу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведенную на рис}цке 8. Генератор сигяалов сиIrусоидальной формы
с использованием технологического кабеля подкJIючить к сое.щ{нитеJIю кабеля соответствую-
щего ИК, предварительно откJIю.Iив кабель от датIIик4 согласно таблице подкJIючения средств
поверки раздела кПоверка> ЛТКЖ.4l17l1.053 РЭl. Устшrовить на вьжоде генератора необхо-
димую zlJr.rплиryду вьжодного сигнала. Использовать alмпJrитуду выr(одного сигнала, измерен-
н}то при штатной работе системы, или минима]тьнуо ампJгrrтуду сигнала, при которой наблю-
даrотся устойчивые адекватные результаты измерний ИК, реличенную на 20 О/о.

Рисуъок 8 _ Схема опрелеления метрологических характеристик ИК частоты переменного тока
и ИК частоты переменного тока, соответств),ющей значениям частоты вращения роторов

4) Послеловательно длlI всех поверяемьв точек, сообщаемьrх программой метологиче-
ских испытzrний, установить на геператоре требуемые значения частоты. Запустить процесс из-
мерений в соответствии с руководством оператора. На экран компьютера выводятся значения
поверяемой точки, результата измерений и погрешности измерений выбранного ИК. Описание
алгоритма полriения результата измерений и формулы вычисления погрешности измерений
приведены в пунюе l0.18.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из полуrенньrх
для всех поверяемьн точек значений погрешности измерений выбрать максимальное
по абсолютной величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при-
ложение Б).

6) Повторить действия по пунктаl{ 2)-5) для всех ИК частоты перемевного тока, соответ-
ствующей значениям частоты вращения роторов.

7) Результаты определения ctlиTaTb положитеJIьными, если максимыьное значение ОТНО-

сительной погрешности измерений частоты перемеЕного токц соответствующеЙ ЗнаЧеВИЯМ Ча-

стоты врauцения роторв, в рабочем диапазоне измерений для всех ИК находится в допускае-
мьй пределarх, приведенньD( в таблице Д.1 приложения Д, в противном случае система бракует-
ся и направляется в ремонт.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Np Инв. },(! лубл. Подп. и дата

уиу 2002 КомпьютерКроссовое
оборулование

Генератор
сигнаJ,Iов

сиtryсоидальной

формы
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10.9 Определение метрологических характеристик ИК частоты переменного тока

l) Запустить на компьютере програь{му метрологических испьпаний и дaцьнейшие дей-
ствия выполItять с ее использованием.

2) В диалоговом окне програJ\{мы метрологических испьп:tний выбрать поверяемый ИК,
очистить таблицу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведенн}.ю выше на рисунке 8. Генератор сигнzlлов синусоидальноЙ

формы с использовtlнием технологического кабеля подкJIючить к соединителю кабеля соответ-
ств}.ющего ИК, предварительно откJIючив кабель от датчика, согласно таблице подключения
средств поверки рrвдела кПоверка> ЛткЖ.4ll7l1.053 РЭl. Установить на вьIходе генератора
необходимую al}rплитуду вьD(одного сигнttла. Использовать амплитуду вьrходного сигнала, из-
меренпую при штатной работе системы, или минимztльн},ю zlJr.rплиryду сигнiша, при которой
наб.гподаются устойчивые адекватные результаты измерений ИК, увеличенную на 20 О/о.

4) Последовательно для всех поверяемьж точек, сообщаемьж програJ\{мой метрологиче-
ских испьпаЕий, установить на генераторе требуемые значения частоты. Запустить ПРОЦеСС ИЗ-

мерений в соответствии с р}ководством оператора. На экран компьютера выводяТСЯ ЗНаЧеНИЯ

поверяемой точки, результата измерений и погрешпости измерений выбранного ИК. Описание
!rлгоритма получения результата измерений и формулы вычисления погрешности измерений
приведены в гry'rrкте 10, l8.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из полl"rенньrх

для всех поверяемьп точек значенпй погрешности измерпий выбрать МаКСИМalЛЬНОе

по абсолютной величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при-
ложение Б).

6) Повторить действия по пунктам 2ts5) для всех Ик частоты переменного тока.
7) Результаты определения считать положительньши, если мaжсимальное значение отно-

сительной погрешности измерений частоты переменного тока в рабочем диапазоне ИЗМеРеНИЙ

для всех ИК находится в допускаемьD( пределах, приведенньD( в таблице A.l прилОЖеНИЯ А,
в противном случае система бракуется и направляется в ремонт.

l0. l0 Опрелеление метрологических хар:ктеристик ИК виброскорости

Определение метологических характеристик ИК вибрскорости выполняется поэлемент-
ньш способом и вкJIючает:

- проверку н.lличия действующей поверки блока электронного БЭ-40-4М и вибропреобра-

зователей МВ_43 из состава аппаратуры измерения роторньп вибрачий (ДИРВ), выполненной
по установленным методикам поверки (см. выше примечание к таблице 3) и.гпл проверку нали_
.тия действlтощей поверки ДИРВ типа ИВ_Д-СФ-3М, выполненной по установленной методике

поверки (см. выше примечание к таблице 3) с лополнительным определением относительНОЙ

погрешности преобразовапий виброскорости в значения силы постоянного тока на аНалогОвОМ

вьп<оде АИРВ;
_ определение приведенной погрешности измерний силы постоянного тока СООТВеТСТВУ-

ющей значенияr-л виброскорости ;

- расчет ср{марньтх значений погрешности измерений виброскорости.

1) Запустить на компьютере программу метологических испьпаний и дальнейшие дей-
ствия вьшоJIIIять с ее использованием.

2) В диалоговом окне програýrмы метологических испьпаний выбрать поверяемьй ИК,
очистить таблицу результатов измеренrтй.

3) Собрать схему, приведенную Еа рисунке 9. Ка,тибратор силы постоянного тока с ис-
пользоваIlием технологического кабеля подкJIючить к соединитеJIю кабе:rя выбранного Ик,
предварительно откJIючив кабель от АИРВ, согласно таблице подкJIючения средств поверки

Инв. Ns подл Взам. инв. Ns Подп. и дата
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раздела (Поверка)) ЛТкж.4ll711.05з РЭ1. Калибратор силы постоянного тока использовать
в режиме генерации тока.

Рисlнок 9 - Схема опрелеления метологических характеристик ИК виброскорости

4) Последовательно для всех поверяемьж точек, сообщаемьrх програJt{моЙ метРОЛОГИЧе-

ских испьпаний, устаrrовить на ка,rибраторе требуемые значения силы постоянногО ТОка, СоОт-

ветств}тоrцей значениям виброскорости. Запустить процесс измерений всоответствии
с руководством оператора. На экран компьютера выводятся значения поверяемой точки. ре-
зультата измерений и погрешности измерений выбранного ИК (без ДИРВ). Описание аJIгорит_

ма поJDвения результата измерений и формулы вычисления погрешности измерений приведе_

ны в пункте l0.1 8.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из полуrенньrх

для всех поверяемьIх точек значений погрешности измерний выбрать максимальное
по абсолютноЙ величиве значение и зафиксироваТь его в таблице протокола поверки (см. при-

ложение Б).
6) за погрешность дирв, состояцей из прошедших поверку вибропреобразователей

МВ-43 и блока элекгронного БЭ_40-4М угвержденньIх типов, считать модуль пределов догDrс_

каемой приведенной погрешности АиРВ, рассчитанной в соответствии с пунктом l0.18, зафик-

сировать поФешЕость в таблице протокола поверки (см, приложение Б).

за погрешность прошедшей поверку дирв ив_д_сФ_3м угвержленного типа считать
модуль допускаемой основной относительной погрешности измерений АИРВ в соответствии
с ее описанием типа (в сл}пiае, если полученнм относительнzul пофешность преобразовмий
виброскорости в значения силы постоянного тока на аналоговом вьD(оде АИРВ не превышает

основной относительной погр€шности измерений Аирв). Рассчитать, в соответствии с пунктом
l0.18, погрешность ДИРВ, приведенную к нормируюшему значению ИК, и зафиксировать се

в соответствующем столбце таблицы протокола поверки (см. приложение Б),

7) Рассчитать значение су!tмарной погрешности измерений ИК в соответствии с п}'НКТОМ

10.18 и занести его в таблицу протокола поверки (см. приложение Б),

8) Повторить действия по п}цкт.lм 2l'7) мя всех ИК виброскорости.
9) Результаты определенI,tя cImTaTb положительными, если мzксимzlльное значение, пРИ-

веденной к ВП, погрешности измерений виброскорости в рабочем диaшазоне измерепий для
всех ИК наход{тся в допускаемьD( пределах, приведенIlьD( в таблице Д.l приложения Д,
в противном сJryчае система бракуется и напрalвJIяется в ремонт.

10.1 1 Опрелеление метрологических харчжтеристик ИК напряжения пОСТОЯННОГО ТОКа

l) 3апустить на компьютере программу метологических испьпаний и дальнейшие дей-
ствия вьшолнять с ее использованием.
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2) В диалоговом окне прогрaлJ\.lмы метрологических испытаний выбрать поверяемьй ИК,
очистить таблицу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведонную на рисунке 10. Ка.либратор нiшряжения или источник пи-
тalния постоянного тока с вольтметом постоянного тока с использованием технологического
кабеля подк.lпочить к цешIм соответствующего ИК, предварительно откJIючив цепи от источни-
ка пIтатно измеряемого нiлпряжения, согласно таблице подкJIючения средств поверки рiвдела
кПоверка> ЛТКЖ.4l17l1.053 РЭ1. Необходимая погрешность установки вьD(одного напрюке-
Еия истоtшика пит:мия состllыlяет не более +0,1 В.

4) Последовательно для всех поверяемьD( точек, сообщаемьD( программой метрологиче-
ских испьпаний, установить на ка,тибраторе напряжения или источнике питания требуемЫе
значения нaшряжения постоянного тока. Запустить процесс измерений в соответствии
с руководством оператора. На экран компьютера вьводIтся значения поверяемой точки, ре-
зультата измерений и погрешности измерений выбранного ИК. Описание алгоритма поJryчения

результата измерений и формулы вьr.Iисления погрешности измерний приведены в п}цкте
10.18.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из полуrенньrх
для всех поверяемьп точек значений погрешности измерний выбрать мlксиммьное
по абсоrпотной величине значенпе и зафиксировать его в таблице пртокола поверки (см. при-

ложение Б).
б) Повторить лействия по пунктtм 2)-5) для всех ИК нzшряжения постоянного тока.
7) Результаты определения считать положитеJIьными, если мaжсимальное значеНИе ПРИВе-

денной к нормир},ющему значению ИК погрешности измерсний напряжения постоянного тока

в рабочем диапазоне измерений дltя всех ИК находлтся в допускаемых пределarх, привеДеННЬD(

в таблице Д.l приложения Д, в противном случае система бракуется и напрalвляется в ремопт.

а) в диапазоне измерений от 12 до 56 В

б) в диапазоне измерений от минус 2 до пrпос 48 мВ

Рисlъок 10 - Схема определения метрологических характеристик
ИК напряжения постоянного тока
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l0.12 Опрелеление метологических харzlктеристик ИК силы постоянного тока (с шlпта-

Определение метрологических характеристик ИК силы постоянного тока (с шунтами) вьг
полняется поэлементным способом и вкJIючает:

- проверку н&Iичия действующей поверки uTyrrToB 75.ШИСВ, 75.ШИСВ.l, вьmолненной
по устаповленной методике (см. выше примечание к таблице 3);

_ определсние приведенпой погрешности измерений напряжения постоянного тока, соот-
ветствующего значениям силы постоянного тока;

_ расчет суNrмарного значения приведенной погрешности измерений ИК силы постояннОгО
тока (с пryнтами).

l) Запустить на компьютере программу метрологических испьrганий и дальнеЙшие деЙ-
ствия вьшолнять с ее использовllнием.

2) В диалоговом окне програ!{мы метрологических испьпаний выбрать поверяемый ИК,
очистить таблицу результатов измеренкй.

3) Собрать схему, приведенную на рис}iнке 11. Калибратор напряжения постоянногО ТОКа

с использованием технологического кабеля подкJIюттить к цепям кабеrrя выбранного ИК, прл-
варительно откJIюIIив кабель от ш}нта, согласно таблице подкJIючения средСТВ ПОВеРКИ РrВДеЛа
кПоверка> ЛТКЖ.4l l7l 1.053 РЭ1.

Рисунок l l - Схема определения метологических харaжтеристик
ИК силы постоянного тока (с шlтrтами)

4) Послеловательно для всех поверяемьп точек, сообщаемьrх программой метологиче-
ских испытаний, установить на калибраторе требуемые значения нaшряжения постоянного тока,

соответств}.ющегО значенпяМ силы постояНного тока. Запустить процесс измерений

в соответствии с р}товодством оператора. На экран компьютера выводягся значения поверяе_

мой тош<и, результата измерениЙ и погрешности измерений выбранного ИК (без шунта), Опи-

сапие alлгоритма пол)чения результата измерений и формулы вычисления погрешности изме-

рений привелены в пункге l0.18.- 
5) ЗафиксироватЬ результаты измерений в файле мaшинного пртокола. Из полl"rенньтх

дJIя всех поверяемьгх точек значений погрешности измерений выбрать максим!lльное

по абсо.тпотноЙ величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см, при-

ложение Б).
6) За погрешность прошедшего поверку ш},нта считать модуль пределов допускаемои ос-

новной, приведенной к Вп, погрешности ш}ъта в соответствии с его описанием типа. Рассчи-

Инв. Л! подл. Подп. и дата Взам. инв. Jф Инв. Nч лубл. Подп. и дата
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тать в соответствии с пункгом 10.18 погрешность ш},нт4 приведенную к нормир},ющему значе-
нию ИК, и зафиксировать ее в таблице протокола поверки (см. приложение Б).

7) Расс.штать значение суммарной погрешности измерений ИК в соответствии с пуЕктом
10.18 и занести его в таблицу протокола поверки (см. приложение Б).

8) Повторить действия по п},нктiль{ 2l7) мя всех ИК силы постояяного тока (с шунтами).
9) Результаты определения считать положительными, если максимальное значение, ПРИ-

веденной к нормир}.ющему значению ИК, погрешности измерений силы постоянного тока
(с шунтами) в рабочем диапазоне измерений для всех ИК находится в допускаемьrх пределах,
приведеrrньD( в таб.rшце A.l приложения А, в противном слr{ае система бракуется
и напрarвJIяется в ремонт.

10.1 3 Опрелеление метологических характеристик ИК силы постоянного тока

l) Запустить на компьютере программу метологических испьпаний и д{rльнейшие дей-
ствия выполЕять с ее использованием.

2) В диалоговом окне программы метрологических испьп:rний выбрать повеРЯеМЫЙ ИК,
очистить табличу результатов измерений.

3) Собрать схему, приведенную на рисунке 12. Ка.,тибратор силы постоянного тока с ис-

пользованиеМ технологическОго кабелЯ подкJIючитЬ к входу выбранного ИК согласно таблице

подкJIючения средств поверки р:вдела <Поверка> лткж,4l l71 1.053 РЭ1. Ка,тибратор силь! по-

стоянногО тока испоJIьзоВать в соответствующем режиме (генсраuии тока или потребления то-

ка), указанноМ в таблице подоючениЯ средстВ поверки раздела <Поверка>

лткж,411711.05з рэ1.

Рисучок l2 - Схема опрделения метологических характеристик
ик силы постоянного тока

4) Послеловательно длЯ всех поверяемьD( точек, сообщаемьrх прогрall\,tмой метологиче_
ских испытzlний, установить на калибраторе требуемые значениJl силы постоянного тока. 3апу-

стить процесс измерений в соответствии с руководством оператора. На экран компьютера вь!-

водятсЯ значониЯ поверяемоЙ точки, результата измерний и погрешности измерений выбран-

ного ИК. описание алгоритма поJryчения результата измерений и формулы вычислеЕия по-

грешности измерений приведены в пункте 10.18.

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из пол}"rенньгх

дJUI всех поверяемьIх точек значений погрешности измерений выбрать максимаJ'Iьное

по абсолютноЙ велиtшне значение и зафиксироваТь его в таблице протокола поверки (см, при-

ло}(ение Б).
б) Повторить лействия по п}ъктам 2)-5) дlя всех ИК силы постоянного тока,

7) Результаты определения считать положительными, если максимаJIьное зЕачение приве-

денной к нормирующему значению Ик погрешности измерений силы постоянного тока

в рабочем диaшазоне измерений для всех Ик находится в допускаемых пределrrх, приведенньн

в таблице Д,1 приложенИя Д, в противнОм случае система бракуется и направляется в ремоЕт.
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рисlъок 13 - Схема определения метрологических характеристик
ИК углового перемещения

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного пртокола. Из полученньв

дJIя всех поверяемьrх точек значепий погрешности измерений выбрать максимальное

по абсоrпотноЙ величине значение и зафиксироваТь его в таблице протокола поверки (см. при-

ложение Б).
6) Результаты определения считать положительными, если максимarльное значение абсо-

лютной погрешности измерений углового перемещения в рабочем диапазоне измерений для Ик
находится в допускаемьD( пределах, приведенньD( в таблице Д.l приложения Д, в противном

сJryчае система бракуется и нaшравJlяетс, в ремонт.

Взам. инв, Лq Ипв. Nэ лубл Подп. и дата
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l 0. l4 Опрелеление метологических характеристик ИК углового перемещения
l) Запустить на компьютере программу метрологических испытаний и дальнейшие дей-

ствия выпоJIнять с се использованием.
2) В димоговом окне прогрall\,tмы метологических испьпаний выбрать поверяемьй ИК,

очистить таблицу результатов измерений.
3) Собрать схему, приведенн},ю на рисунке 13. Исполнительный механизм выбранного ИК

откJIючить от штатной нафузки и демонтировать со штатного места стенда. Подключить пр-
образователь }тловьD( перемещений ЛИР-l170К с устойством цифровой индикшIии
ЛИР-510Д-00 к вьD(оду исполнительного мехilнизма. Установить исполнительныЙ механизм
в нулевое положение (вручную, или с помощью рукоятки упр:вления двигателем, или пульта

управления), и прtlнять дllнное положение за нулевое значение ЛИР-l 170К.
4) Последовательно для всех поверяемьtх точек, сообщаемьrх прогрaммоЙ метологиче-

ских испьпаний, установить на вьжоде исполнительного механизма требуемые ЗнаЧеНИЯ УГЛО-

вого перемещения (вруrную, или с помощью рукоятки управления двигателем, или пульта

управления), контролируя их по лиР_510А-00. Запустить процесс измерений в соответствии
с руководством оператора. На экран компьютера выводятся значения поверяемой точки. ре-
зультата измерепий и погрешности измерений выбранного ИК. описание алгоритма поJIучения

результата измерений и формулы вычисления погрешности измерений приведены в п}нкте
10.18.

Инв. JФ подл. Подп. и дата
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Рисlток 14 - Схема определения метрологических харакгеристик
ИК интерва.па времени

5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола. Из поrrгlенньп<

для всех поверяемьIх точек значений погрешности измерепий выбрать мrксимальное
по абсопотноЙ величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. при-

ложение Б).
6) Повторить действия по пункта},t 2|5) лля всех ИК интервала времени.

7) Результаты определения считать положитеJIьными, если максима.lьное значение абсо-

лютной погрешности измерний интервала времени в рабочем диiшазоне измеревий для всех

ИК находится в допускаемьD( пределах, приведенньD( в таблице A.l приложения А,
в противном сJIriае система бракуется и нarпрzлвJulется в ремонт.

10.l б Определение метрологических характеристик ИК расхода

Определение метологических хар.rктеристик ИК расхода вк.JIючает:

- проверку нalличия действуюцей поверки счетчиков-расходомеров MaccoBblx элмЕтро_
Фломак, выполненной по установленной методике (см. вьтше примечание к таблице 3); за по-

грешностЬ прошедшегО поверкУ ЭЛМЕТРо-Фломlж считать модуль пределов допускаемой ос-

новной относительной погрешности ЭЛМЕТРо-Фломак в соответствии с его описанием ти_

па; зафиксироватъ погрешность в таблице протокола поверки (см. приложепие Б);

- проверку отсугствия искажений измерительной информации вторичной частью поверяе-

мьгх ИК по след},ющей методике:
1) Запустить на компьютере программу Соrsеrчiсе из комплекта поставки элмЕтро-

Фломак, устаIlовитЬ соединение с ЭЛМЕТРо-Фломак, вкJIючить режим имитации, задать зна-

чение расхода дIя проверки (заланное значение результата измерений отобрrDкается на индика-

торе ЭЛМЕТРо-Фломак), завершить выполнение программы Соrsеrчiсе.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nэ дубл. Подп. и дата

КомпьютерyLry 2002Кроссовое
оборулование

Генератор
сигналов

прямоугольной

формы

l0. l 5 Опрелеление метрологических хар:жтеристик ИК интервала времени
1) Запустить на компьютере программу метологических испыганий и дirльнейшие дей-

ствttя выполнять с ее использованием.
2) В лиатоговом окне программы метрологических испьп!lпий выбрать поверяемьй ИК,

очистить таблицу результатов измерений.
3) Собрать схему, приведенн},ю на рис}нке 14. Генератор сигн.rлов прямоугольной формы

с испоJIьзованием технологического кабеля подкJIючить к цепям соответствующего ИК, ПРеД-

варительно отк.лючив их от штатно измеряемьD( сигнalлов, согласно таблице пО.IКJIЮЧеНИЯ

средств поверки раздела <Поверка> ЛТКЖ.411711.053 РЭl. Установить амплитуду сигнала
прямоугольноЙ формы (4,8t0,2) В.

4) Послеловательно для всех поверяемьrх точек, сообщаемыr( программоЙ метрологиче-
ских испьпаний, установить Еа генераторе значенllя частоты, соответствующие требуемым 3на-

чен}шм интервала времени. 3апустить процесс измерений в соответствии с руководством опе-

ратора. На экр;lн компьютера выводятся значения поверяемой точки, результата иЗмеРеНИЙ

и погрешности измерений выбранного ИК. Описание аJIгоритма получения результата измеРе-

ний и формулы вычисления погрешности измерений приведены в rгуrкге 10.18.
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l0.17 Опрелеление метрологических хараюеристик Ик кругящего момента силы

опрелеление метологических характеристик Ик крутящего момента силы выполняется

поэлементным способом и вкjпочает:
- прверку нzлличия действуюшей поверки датчика круIящего момента силы TF2l4, вьь

полненной по уст:lновленной методике (см. выше примечание к таблице 3);

- определение погрешностИ измерений напря)кения постоянного тока, соответствующего

значениям кругящего момента силы;
- РаСЧеТ СУIt{Марного значения погрешности измерений ИК крlтяrпего момента силы.

l) Запустить на компьютере прграмму метологических испьгганий и дальнейшие дей-

ствия вьшолнять с ее использованием.
2) В диалоговОм окне програМмы метрологических испьпllний выбрать поверяемый ИК,

очистить таблицу результатов измерений.
3) Собрать схему, приведенную на рисунке 15. Ка.пибратор н.шряжения постоянного тока

с использовчlнием технологического кабеля подкIIючить к цепям выбранного ИК. прелвари-

тельно откJIючив цепи от датчика кр}тящего момента силы, согласно таблице подкпючения

средств поверки раздела <Поверка> ЛТКЖ.4l l71 1.053 РЭ1.

рисупок l 5 - Схема опрделения метрологически)( характеристик
ИК кругяrшего момента силы

Инв. Ns подл Взам. инв. Ns Инв. Nэ лубл. Подп. и дата

,Щатчик крутя-
щего моме}тта
силы TF214

Компьютеруиу 2002
Калибратор
напряr(ения
постоянного

тока

Примечапие _ Подробное описание работы с программой Corservice приведено в разлеле 4
кПоверка> ЛТКЖ.41 l7l l .053 РЭ1.

2) Запустить на компьютере ПУИ и зафиксировать значение расхода по проверяемому
ИК, сообщаемое ПУИ, завершить рабоry ПУИ.

3) Проверить совпадение результатов измерений по пункт.м l) и 2) с rleтoм ед{ниц вели-
lшн.

4) Повторить действия по пунктzl},t lF3) для цех значений расхода - нижний предел, се-

редина, верхний предел ди:шазона измерений ИК.
5) По окопчании проверки запустить на компьютере программу Соrsегчiсе, установитЬ со-

едлнение с ЭЛМЕТРО-Фломzк и отключить режим имитации.
6) Повторить действия по пунктапl 1)-5) для всех ИК расхода.
результаты определения метологических харaжтеристик Ик расхола считать положи-

тельными при на],Iиtlии актуальньD( положI{гельньD( результатов поверки ЭЛМЕТРо-Фломак и

при положитеЛьпьrх результатах проверки отс}тствия искажений измерительной информаuии

вторичной частью поверяемого Ик, в противном слуiае система бракуется и направляется

в ремонт.

Кроссовое
оборулование

Подп. и дата
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4) Последовательно для всех поверяемьrх точек, сообщаемых прогрllммой метрологиче-
ских испьп:ший, установить на калибраторе требуемые значения напряжения постоянного тока
соответствующего значеЕиям кругящего момента силы. Запустить процесс измерений
в соответствии с руководством оператора. На экран компьютера выводятся значения поверяе-
мой точки, результата измерений и погрешности измерений выбранного ИК (без датчика). Опи-
сarние алгоритма полrlеншr результата измерений и формулы вьцислсния погрешности изме-

рений приведены в пункте 10.18.
5) Зафиксировать результаты измерений в файле машинного протокола.
6) За погрешность прошедшего поверку датчика считать модуль пределов допускаемой

основной, приведенной к ВП, погрешности датчика в соответствии с его описанием типа. Рас-
считать в соответствии с пунктом 10.18 абсолютн},ю погрешность датчика и зафиксировать ее

в таблице протокола поверки (см. приложение Б).
7) В диапазоне измерений от 50 до 400 Н,м включ.: из полrlенньrх для всех поверяеМЬгх

точек значений абсолютной погрешности измерений выбрать максимальное по абсолютноЙ ве-

личине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. приложение Б); рассчи-
тать значение с}алмарной приведенной погрешности измерений ИК в соответствии с пУнКгОм
l0.18 и запести его в таблицу протокола поверки (см. приложение Б).

В диапазоне измерений св. 400 до 1000 Н,м: из поJryченньD( для всех поверяемьD( точек
значений абсолютной погрешности измерений в соответствии с пунктом l0.18 рассчитать зна-

ченпя ср{марной абсолютной погрешности измерений Ик (с латчиком), рассчитать значения

сlтлмарной относительной погрешности измерений ИК, выбрать максимаJIьное по абсолютной
величине значение и зафиксировать его в таблице протокола поверки (см. приложение Б).

8) Результаты определения считать положительньIми, если максимальНЫе ЗНаЧеНИЯ, ПРИ-

веденной к нормирующему значению Ик, погрешности и относительной погрешности измере-

ний кр)тящего момента силы в рабочем диапазоне измерений нaжодятся в допУскаемьIх преде-

лaD(, приведеНньп в таблице Д.l приложения Д, в противном слrIае система бракуется

и направляется в ремонт.

10.1 8 Полтвержление соответствия средства измерений метрологическим требованиям

l0. l 8.1 Алгоритм обработки результатов измерений

10.18.1.1 Алгоритм обработки для всех типов ИК, кроме ИК интервала времени

на каждом поверяемом Ик измерения проводятся не менее чем в пяти точках, равномерно

распределенньн по рабочему ди:шазону измерений. Значения поверяемьD( точек сообшаются

оператору программой метрологических испьпаний и фиксируются в мalшинном протоколе по-

верки (см. приложение Б).

В каждой Totкe проводится по 80 измерений следующим образом:
_ из УИУ 20О2 лlлц дат.Iика давления тензорезистивного APZ, имеюЩего uифРОВоЙ ИНТеР-

фейс, запраrпцзаются 80 результатов набrподений (отсчетов);
- для кФlцого из полу{енньD( 80 результатов наблюдений вычисляется откJIонение резуль-

тата наблюдения от действительного (эталонного) значения;
- стоится вариационпый ряд для 80 пол}^lенньD( отклонепий;
- обрасываlотся лва крайншх (по одlому с каждой стороны) члена вариационвого ряJlа;

- за результат измерений принимается тот результат набrподения, полуrенный
из УИУ 2002 lalot датчика давлепия тензорезистиввого APZ, имеюЩего uифровоЙ ИНТефеЙС,

для которогО абсолютное откJIонепие от действительного зЕачения будет максимально.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв, Jф Инв. JФ лубл Подп. и дата
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l0.1 8. l .2 Алгоритм обработки лrrя ИК интерва.та времени

На каждом поверяемом ИК измерения проводятся пе менее чем в пяти точках, равномерно
распределенньrх по рабочему диапазону измерений. Значения поверяемьн точек сообщаются
оператору программой метрологических испьпаний и фиксируются в мilшинном протоколе пО-

верки (см. приложение Б).

В каждой точке проводится по пять измерений следующим образом:
- из УИУ 2002 запрашиваются пять результатов наблюдений (отсчетов);
_ для каждого из поJIrlенньrх пяти результатов наблюдений вьгlисляется ОтКJIОНеНИе Ре-

зультата наблюдения от действительного (эталонного) значения;
- за результат измерениЙ принимается тот результат наб.шодения, полученный

из УИУ 2002, мя которого абсолютное откJIонение от действительного значеЕия будет макси-
мально.

10.1 8.2 Расчет погрешностей

10.1 8.2.1 Расчет абсолютной погрешности

Значевие абсолютной погрешности измерений А вычисляется по формуле (l):

Д= Хи - Хд,

где Хи - результат измерений, определенньй в п. 10.18.1;

Хд - деЙствительное значение измеряемоЙ величины.

(l)

l0. l 8.2.2 Расчет отпосительной погрешности

Значепие относительной погр€шности измерений б вьгчl,tсляется по формуле (2):

ý = (Ы Хи).l00,

где Д - значение абсолютной погрешности, определенное в п. l0.18.2.1;
Хи - результат измерений, определенньй в п. 10,l 8.1 .

(2)

l 0.1 8.2.3 Расчет приведенной погрешности

Значение, приведенной к НЗ, погршности измерний т вьгIисJIяется по формуле (3):

у = (ДЛЗ),100, (3)

где Д - значеЕие абсоrпотной погр€шности, определенЕое в п. l0.18.2.1;
НЗ - нормирующее значение.

Соответственно, значение абсолютной погрешности Д (при известной у) вьгчисляегся

по формуле (4):
Д = (1,НЗ) / l00, (4)

где Д - значение абсолютной погрешности;

т - значение, приведенной к НЗ, погрешпости;
НЗ - нормирующее значение.

Инв. Ns подл Подп. и дата Взам. инв. JllЪ Инв. М лубл Подп. и дата
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Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. М Инв. }Ф лубл. Подп. и дата
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l0.18.3.1 Приведепная к НЗ, погрешность ИК избьггочного давления вьгшсJIяется
по формуле (5):

yl = |тдl | + |тиl |, (5)

где yl - приведенная к Нз, погрешность Ик избьrгочного дiвления;

тдl - приведенная к Н3, погрешность даттшка давJIения;

Yиl - приведепНая к НЗ, погрешность ИК силы постоянного токц соответствlтощей значе-

ниям избьпочного давления.

При этом, приведенная к НЗ, погрешность дагшка дalвления выIIисJuется по формуле (6):

тдr =тш (ДИДЗ), (6)

где yдl - приведенная к НЗ, погрешrrость дат.шка давления;

тд,| - приведепнaur к ди:шазону измерений (.ЩИ) погрешность датIшка давления согласно

его описzlпию типа;

ДI - диапазон измерений датчика д:вления, для которого нормируЕтся его погрешность;

НЗ - нормирутощее значение (одинаковое для всех состzвJUIющ{х погрешности, вьIтшсJIя-

емьп по формулам (5) и (6) лля каждого конкр,тного ИК).

1 0. 1 8.3.2 дбсоrпотная погр€шность ИК температуры (с термопреобразователями сопро-

тивления) вычисляется по формуле (7):

Д2 = |Ад| + |Диz|, (7)

где Дz - абсолютнм погрешность Ик темпераryры (с термопреобразователями сопротивле-

ния);
Дд - абсолютнм погрешностЬ термопреобразоватеJIя сопротивления (для ТСП-0l9б - со_

гласно описанИю типа, дШ П-77 вар. 2 - согласно этикетке);
диz - абсоrпотная погрешпость Ик сопртивления постоянному току, соответствующего

значениям температуры.

приведенная к Нз, погрешность Ик темпераryры (с термопреобразователями сопротивле-

ния) вьтчисляется по формуле (8):

Tz: |yд| + |тиz|, (8)

где Y2 - приведенная к НЗ, погрешность ИК темпераryры (с термопробразоватеJUIми сопро-

тивления);

тд - приведенная к НЗ, погреrпность термопреобразоватеJIя сопротивлеI я;

yи2 - приведенная к Нз, погрешность Ик сопротивления постоянному току, соответству_

ющего значеIlиям температуры.

10.18.з.З Приведенная к ВП, погрешность ИК виброскорсти вычисляgтся по формуле (9):

Yз = lYдI + lYизl, (9)

где тз - приведенн!rя к Вп, погршность Ик виброскорости;

тд] - приведенная к Вп, погрешность (численно равнм относительной п_огрешности как

максимапьной из возможньпt) АЙРВ, состоящей из вибрпробразомтелей МВ-43 и блока

электронного Бэ40-4М угвержденных типов, определенная по гост Р 8.б69-2009 (ГсИ.
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Виброметры с пьезоэлекгрическими, инд}кционными и вихретоковьпrи вибропреобразователя-
ми. Методика поверки) и Iшсленно равнм 11,11 7о (при работе МВ-43 в диап.воне рабочих
температур от +20 ОС до +l50 "С), или, приведсннztя к ВП, погршность АИРВ ИВ-Д-СФ-3М
утвержденного типа согласно ее описанию типа;

yиз _ приведеннм к НЗ, погрешность ИК силы постоянного ток4 соответствуюЩеЙ значе-
ниям виброскорости.

10.18.3.4 привеленная к нз, погрешность ик силы постоянного тока (с шунтами) вьнис_

ляется по формуле ( 10):

1а = |yда| + |yил|, (l0)

где Y4 - приведенная к НЗ, погрешность ИК силы постоянного тока (с шунтами);

тд4 - приведенная к Нз, погрешность шунта согласно его описalнию типа;
yи4 - приведенная к Нз, погрешность Ик напряжения постоянного тока, соответств},ющего

значениям силы постоянного тока.

l0.18.3.5 в диапазоне измерний от 50 до 400 н.м вкJIюч., приведенная к нз, погрешность

ИК кругящего момента силы вьЕисляется по формуле (1 l):

ys : (lДдsl + |Диs|) / НЗ, (l1)

где т5 - приведенная к Нз, погрешность Ик кругящего момента силы;

Ддs - абсолютная погрешность датчика кругящего момента силы ТF214 согласно его опи-

санию типа;
диs - абсо:потнau погрешность Ик напряжения постоянного тока, соответствующего зна-

чения\.1 кр}тящего момента сrлы;
НЗ:400 Н м.

В диапазоне измерений св. 400 до 1000 Н м относительная погрешность ИК кррящего
момента силы вьFIисJIяется по формулам (12) и (13):

tr5 = |Ад5| + |Диs|, (12)

Es =Дs /ИЗ, (l3)

где Дs - абсоrпотнм пофешность ИК кругящего момеЕта силы;

Ддs - абсотпотнlц погрешностъ датчика кругящего момента силы ТF214 согл:tсно его опи-

санию типа;
диs - абсолютнzu погрешность Ик напряжения постоянного токц соответствующего зна-

чениям кругящего момента силы;
бs - относительнм погрешность Ик кррящего момента силы;

ИЗ - измеренное значение кр}тящего момента силы.

Инв. Jф подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nя лубл. Подп. и дата
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l0.18.4 Метрологические требования системы подтвержд:lются выполнением пунктов,

указанньж в таблице 4
Таблица 4

Инв. J,,lЪ подл Подп. и дата Взам. инв. J,,lЪ Инв. Jtb лубл. Подп. и дата

оп
заключение

ении соответствияп кта
наименование

Результат определения метрологических характеристик ИК атмосфер-
ного давления считllют положительньш, если полгIенные значения
абсолlотной погрешности измерений атмосферного давления в рабо-
чем диапазоне измерений нахошгтся в пределах или р:lвны допускае-

ной в описании типа
Результат определениJI метологических характеристик ИК избыгоч-
ного давления считают поло)lо{тельным, если полr{енные значения
приведенной погрешности измерений избьпочного давления в рабо-
чем диапазоне измерений находпся в пределarх или равны допускае-
мои п веденнои по нои в описании типаности изм

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК избьпоч-
ного дarвления

Результат определения метологических харaжтеристик ИК напряже-

ния постоянного тока соответствующего значениям абсолютного

давления, считalют положительным, если поJIученные значения, при-

веденной к верхнему пределу диапазона значепий, погр€шности изме-

рений напряжения постояпIlого ток4 соответствующего значениям

абсолютного давления, в рабочем диапазоне измерений находятся

в пределzrх или равны допускаемой, приведенной к верхнему пределу

диапазона значений, погрешности измерений, указанной в описании
типа

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК напряже-
ния постоянного то_

ка, соответствующе_
го значениям абсо-
JIютного давления

туры (с термопреобразоватеJulми сопротивления) считают положи-

тельным, если поJryченные значения абсоrпотной и привеленной к ВП
погрешности измерений температуры в рабочем диапазоне измерений

нalходятся в прсделarх или равны допускаемьш абсолютной и приве-

Результат определения метрологических харllктеристик ИК темпера-

остям изм ний, анным в описании типаденной к ВП по
Результат определения метрологических характеристик
ления постоянному току, соответствующего значениям температ}ры,
измеряемой термопреобразователями сопротивления по

гост бб51-2009, считают поло)юпельным, если полуlенные значения

абсолютной погрешности измерений сопротивления постояяному то-

ку, соответствующего значениям температ}ры, выражепной
в единицarх индичируемой температуры, в рабочем диапа:}оЕе измере-

ний находятся в пределФ( иJш рiшны допускаемой абсолютной по-

грешности измерений, указанной в описании типа

ИК сопротив-Определение метро-
логических характе-

ристик ИК сопро-
тивления постоян-
ному току, соответ-
ств},ющего значени-
ям температуры, из-
меряемой термопре-
образователяvи со-
противления по
гост б651-2009

результат определения метологических характеристик
ления постоянному току считают положительным, если поJrrIенные

значения, приведенной к Вп, погрешности измерений сопротивления

постоянному току в рабочем диалазоне измерений находятся в преде-

лах или равны допускаемой, приведенной к Вп, погрешности измере-

ИК сопротив-

ной в описании типаний,

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК сопро-
тивления постоян-
ному току

Определение метро-
логических характе_

ристик ИК атмо-
сферного давления

мой абсолютной погрешности измерений,

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК темпера-

ryры (с термопреоб-

разоватеJlями сопро-
тивления)
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наименование
пункга

заключение
опо ждении соответствия

Определение метро-
логических характе_

ристик ИК нzшряже-
ния постоянного то-
кц соответствуюше-
го значениям темпе-

ратуры, измеряемой
термоэлекгрически-
ми преобразовате-
ЛЯМИ ХА И ХК ПО

гост р 8.585-200l

Результат определения метрологических харzжтеристик ИК напряже-
ния постоянного тока, соответств},ющего значениям температуры, из_

меряемой термоэлекгрическими пробразоватеJIями ХА и ХК по
ГОСТ Р 8.585-2001, считаlют положительным, если полriенные зна-
чения абсоrпотной погрешности измерений нlшряжения постоянного
тока, соответствующего значениям температуры, выраженной в еди-
ницllх индицируемой тсмпературы, в рабочем ди:шазоне измерений
находятся в пределarх или рatвны допускаемой абсоrпотной погрешно-
сти измерений, указанной в описании типа

значенЕям частоты
вращения роторов нои по шности изм ний, азмной в описании типа

Результат определения метрологических характеристик ИК частоты

переменного тока, соответствующей значениям частоты врашения ро-
торов, считают положительным, если полrIенные значенйя относи-
тельной погрешности измерений частоты переменного тока" соответ-

ствутощей значениям частоты вращения роторв, в рабочем диапaвопе
измерений находятся в пределarх или равны допускаемой относитель-

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК частоты
переменного тока

Результат определения метролоrических харaжтеристик ик частоты

персменного тока считzlют положительным, если полгIенные значе-

ния относительной погрешности измерний частоты перемепного тока

в рабочем диЕшазоне измерений находятся в пределarх или равны до-

пускаемой относительной погрешности измерений, 1казанной в опи-

сании типа
Определение метро-
логических
ристик ИК
корости

характе-
виброс-

Результат определения метрологических характеристик ИК виброско-

рости считitют положительньIм, если полr{енные значения, приведен_

ной к ВП, погрешности измерений виброскорости в рабочем диапа-
зоне измерениЙ находятся в пределах или равны лопускаемой. приве-

денной к ВП, по шности изм ой в описании типа

ния постоянного то-
ка

Результат определения метрологических харrlктеристик ИК напряже-

ния постоянного тока счит{lют положительным, если полr{енные зпа-

чения приведенной погрешности измерений нiшряжения постоянного
тока в рабочем диtшазоне измерений находятся в пределzrх или рaвны
допускаемой приведенной погрешности измерений, дазанной в опи-

сании типа
Определение метро-
логических характе-

ристик ИК силы по-
стоянного тока
(с шlътами)

ИК силы по-

стоянногО тока (с шртами) считают положительным, если полrIен-
ные значения, привеленной к Вп, погрешности измерений силы по-

стоянного тока в рабочем диапазоне измерений находятся в пределzrх

или рalвны допускаемой, приведенной к ВП, погрешности измерсний,
ой в описании типа

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК силы по-
стоянного тока

Результат определения метрологических характеристик ИК силы по-

стояЕного тока сtмтzrют положительным, есJIи пол)л{енные значения,
приведенной к ВП, погрешности измерний силы постоянного тока

в рабочем диапазоне измерений находятся в пределах или равны до-
пускаемой, приведенной к ВП, погрешности измереЕий, указанной
в описании типа

Подп. и дата Взам. инв. J'{Ъ Инв. Nя лубл. Подп. и дата

Определение метро-
логических хараюе-

ристик ИК частоты
переменного тока,
соответств}тощей

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК напряже-

Результат определеЕия метологических характеристик

Инв. Ns подл,
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наименование
пункта

заключение
о подтверждении соответствия

Определение метро-
логических характе_

ристик ИК углового
перемещения

результат определения метрологических характеристик Ик углового
перемещения считают положительным, если пол).ченные значения
абсолютной погрешности измерений углового перемещения в рабочем
диапазоне измерений пФ(одятся в пределах или равны допускаемой
абсолютной погрешности измерений, утазан нои в описании типа

Опредсление метро-
логических характе-

ристик ИК интерва-
ла времени

результат определенrrя метологических характеристик Ик интерва,T а

времени считttют положительным, если поJryченные значения абсо-
rпотной погрешности измерений интервала времени в рабочем диапа-
зоне измерений находпся в пределах или равны допускаемой абсо-
rпотной погрешности измерений, указан ной в описании типа

Определение метро-
логических характе-

ристик ИК расхола

Результат определения метологических харtктеристик ИК расхола
сtlитalют положительным, если полученные значения относительной
погрешности измерений расхода в рабочем диапазоне измерений
находятся в пределах или равны допускаемой относительной погреш-
ности изм ий, а:}аннои в описании типа
Результат определения метологических характеристик ИК кругяшего
момента силы считают положительным, есJIи пол)пlенные значения
относительной и приведенной к ВП погрешности измерений кр}тяше-
го момента силы в рабочем диапазоне измерений находятся в преде-

лiж или равны допускаемьш погрешностям измерений, указанным
в описании типа

l1 Оформлепие результатов поверки
l1,1 Результаты поверки оформляют протоколом (рекомендуемм форма протокола при-

ведена В приложениИ Б). Свеления о результатах поверки, в цеJUD( подтверждения поверки,

должны быгь передшlы в ФИФ оЕИ. При положительньп результатах поверки по требованию

заказчика оформляетсЯ свидетельствО о поверке установленной формы. При отицательньD( ре-
зультатФ( поверки вьцается извещение о непригодности к применению.

l l .2 Знак поверки, номер записи со сведениями о результатах поверки в ФИФ ОЕИ указы-
вalются в протоколе поверки и, по требованию зaжазчика, в свидетельстве о поверке.

Руководитель сектора
ФГУП кВНИИМ им..Щ.И. Менделеева> П.Н. Мичков

Инв. JФ подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nэ луб.r. Подп. и дата

39

Опрелеление метро-
логических хар:жте-

ристик ИК кр}тяще-
го момента силы

.-sl-1
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Приложение А
(обязательное)

Перечень шзмеряемых парsметров

В таблице A.l используются следующие сокращения:
ВП - верхний предел диlшarзона измерений;

,ЩИ - диапазон измерепий;
ИЗ - измеренное значение;
НЗ - нормирующее значение.

Таблица A.l

Инв. М под-ll Инв. М лубл Подп. и дата

Наименование параметра
обозначение

параметра

Пределы
лопускаемой
погрешности

измерепий
ИК атмосферного давлен ия

1 .Щавление атмосферного
воздуха

Р атм
от 95 до 107 кПа

(от 7l0 ло 800 мм рт. сф
+0,067 кПа

*0,5 мм .ст
ИК избьпочного давления

2 Разрежение возд}ха в
боксе

Р__разр от 0 до 0,006 кгс/см2 +4%отВП

Рв вхlи от -0,1 ло +0,2 кгс/см2 +0,7 О/о ОТ ДИ

4 Избьгго.лrое давление
воздуха на входе в двига-
тель 2

Рв вх2и oT -0,1 до +0,2 кгс/см2 +0,'l Yо от ДИ

5 Избьпочное давление
возд}ха на входе в двига-
тель 3

Рв вх3и от -0,1 до +0,2 кгс/см2 +0,7 О/о ОТ !И

6 Избьrгочное дalвление
воздуха на входе в двига-
тель 4

Рв вх4и от -0,1 до +0,2 кгс/см2 +0,7 % от ДИ

7 Избьrточное давление
воздуха Еа входе в двига_
тель 5

Рв вх5и от -0,1 до +0,2 кгс/см2 +0,7 % от.I[И

8 .Щавление масла на входе
в двигатель (во II и III опо-
ру)

Рм вх от 0 до 10 кгс/см2 +l 7о от ВП

Рм вх бак от 0 до 2,5 кгс/см2 *l %отВП

1 l Давление масла на вы-
ходе из отка(мвающей ма-
гистрали

Рм вых отOдо3кгс/см2

A.l Перечень измеряемьD( параметров системы измерительной СИ-СТ37 приведен
в таблице A.l .

Подп. и дата Взам. инв, Jф

,Щиапазон измерений

3 Избьпочное давление
возд},ха на входе в двига-
тель 1

l0 .Щавление масла на входе
в маслобак двигатеJIя

+l %отВП



лткж.4l1711,053 дl

обозначение
параметра .I[иапазон измерений

Прелелы
допускаемой
погрешности

измерений
12 .Щавление в полости ре-
д}ктора

Рмзел от -0,85 до +2,5 кгс/см2 +1 %отВП

13 .I[авление в масляной
полости II и III опоры

Рм оп
+l %отНЗ

(НЗ = 1 кгс/см2)
14 .Щавление топлива на
входе в двигатель (в НР)

Рт вх от -0,7 до +3 кгс/см2 +l %отВП

l 5 .Щавление дозиров:lнного
топлива (перед РТ)

Рт РТ от 0 до 70 кгс/см2 +1 %отВП

l б .Щавление топлива в I

топливном коллекторе
Рт 1к от 0 до 60 кгс/см2 +l %отВП

l7 .I[авление топлива в II
топливном коллекторе

Рт 2к от 0 до 60 кгс/см2 +l % отВП

Рк от 0 до 12 кгс/см2

+0,3 %
от НЗ=б,5 кгс/см2

в диaшазоне
от 0 до 6,5 кгс/см2

вкJIюч.;
+0,3 % от ИЗ
в диапазоне

св. 6,5
до 12 кгс/см2

l9 .Щавление воздуха в КС
для проверки ГДУ от 0 до 20 кгс/см2 +0,3 % от ВП

ИК ншtряжения постоянного тока, соответствующего значениям абсолютного давления
9 Напряжение постоянного
тока, соответств},ющее зна-
чениям абсолютного дatвле-
ния масла на входе в двига-
тель (за фильтром масля-
ньш) по штатному двига-
тельному датчику

Рм вх дв
от 0,5 до 4,5 В

(от 0 до l0 кгс/см2)
+0,5 % от ВП

ИК температуры (с термопреобразователями сопртивления)
20 Температlра воздуха
на входе в двигатель l tB Bxl от -30 оС до +50 оС *0,7 ос

21 Температура воздуха
на входе в двигатель 2

tB вх2 +0,7 ос

22 Температура возд}ха
на входе в двигатель 3

tB вхЗ от -30 оС до +50 ос +0,7 ос

23 Температура воздуха
на входе в двигатель 4

tB вх4 от -30 "С до +50 'с *0,7.с

24 Температlра воздуха
на входе в двигатель 5

tB вх5 от -30 'С до +50 оС +0,7.с

25 Температура возд}ха
на входе в двигатель 6

tB вхб от -30 ОС до +50 ОС +0,7.с

26 Температура возд}ха
на входе в двигатель 7

tB вх7 от -30 оС до +50 "с +0,7 ос

Инв. Np подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nэ лубл. Подп. и дата

41

Наименование параметра

от -0,85 до +0,5 кгс/см2

1 8 .Щавление возд}ха за
компрессором

Рв_глу

от -30 ОС до +50 ОС
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обозначение
параметра ,Щиапазон измерений

Пределы
допускаемой
погрешности

измерений
27 Температура возд}ха
на входе в двигатель 8

tB вх8 *0,7 ос

28 Температура масла на
входе в маслобак двигатеJuI

tM вх бак от 0 ОС до 200 "С

29 Температlра масла на
вьrходе из двигателя (на
вьIходе из отка.тившощей
магистра,ти)

tM вых от 0 оС до 200 оС +1 %отВП

3 l Температура топлива
на входе в двигатель (в НР) tT вх от 0 ОС до l20 'C +l %отВП

txc1 от -30 ОС до +50 ОС +0,6 ос

34 Темпераqра холодного
спм2 txc2 от -30 оС до +50 'с +0,6 ос

ИК сопротивления постоянному току, соответств}тощего значениям температуры,
измеряемой термопреобразователями сопроти вления по ГосТ 665 1-2009

30 Сопротивление постоян-
ному току, соответствую_
щее температ}?е масла на
вьrходе из двигатеJIя по
штатному двигательному
датlмку

tM BbIx дв
от 50.00 до 88,52 ом

(50П: от 0'С ло 200'С)
+0,5'с

ИК сопротивления постоянному току
15l KaHa,,r измерений со-
противления постоянному
току 1

tp1 от 0 до 200 ом +0,1 % от ВП

152 Канал измерений со-
противления постоянному
току 2

tp2 от 0 до 200 Ом +0,1 % от ВП

153 Канал измерений со-
противлеЕия постоянному
току 3

tp3 от 0 до 200 Ом +0,1 % от ВП

154 Кана,т измерений со-
противления постоянному
току 4

tp4 от 0 до 200 ом +0,1 % от ВП

155 Кмал измерений со-
противления постояпному
току 5

tp5 +0,1 % от ВП

Инв, J'.lЪ под,r. Подrr. и дата Взам. инв. J.'lb Инв. Nэ лубл. Подп. и дата

Наименование параметра

от -30 ОС до +50 "С

+1 %отВП

33 Температура холодного
спая l

от 0 до 200 Ом
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Наименование параметра
обозначение

параметра .Щиапазон измерений

Пределы
допускаемой
погрешности

измерений
ИК напряжения постоянного тока, соответств).ющего значениям температуры, измеряемой

термоэлектрическими преобразоватеJuIми ХА и ХК по ГОСТ Р 8,585-2001
35 Напряжение постояЕно-
го тока, соответствующее
значенлlям температуры га_

за за свободной турбиЕой, l

tг1
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 ОС до 1000 "С)
+2 "с

36 Напряжение постоянно-
го тока, соответств}.ющее
значениям температуры га-
за за свободноЙ т}рбиноЙ, 2

|r2
от 0 до 41,276 мВ

(Ь: от 0 "С до l000 "С)
+2.с

37 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значениям температуры га-
за за свободной тlрбиной, 3

tг3
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
t2"C

tг вьrх l 1
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0'С ло 1000'C)
+2 "с

39 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значеЕиJIм температуры га-
за за свободной турбиной,
1-2

tг вьгх 1 2
от 0 до 41,276 мВ

(Ь: от 0 "С ло 1000 "С)
+2 ос

40 Напряжение постоянно-
го тока, соответств),.ющее
значениям температ}ры га-
за за свободной ryрбиной,
1-3

от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

+2 оС

41 Напряжение постояЕно-
го ток4 соответств},ющее
значениям температуры га-
за за свободной ryрбиной,
1_4

tг Bbrx 1 4 от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С до 1000'С)

+2ос

42 Напряжение постоянно-
го тока, соответств}.ющее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
2-|

tг вьu< 2 1
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С до 1000 "С)
+2"с

43 Напряжение постоянно-
го тока, соответствующее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
11

tг вьrх 2 2
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+2 ос

Инв, Nр подл. Подп. и дата Взам. инв. М Инв. JФ дубл, Подп. и дата

38 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},юцее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
1-1

tг вьтх l 3
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обозначение
параметра .Щиапазон измереяий

Пределы
допускаемой
погрешЕости

измерений

tг вьп< 2 3
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+2 оС

45 Напряжение постоянно-
го тока, соответств}к)щее
значениям температуры га_

за за свободной турбиной,
2-4

tгвых24 от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0'С ло 1000'С)

+2 "с

4б Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
з-1

tг вьrх 3 1
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+2.С

tг Bbrx 3 2 от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

+2ос

48 Напряжение постоянно-
го тока" соответств},ющее
значениям температуры га-
за за свободной црбиной,
з_3

от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000'С)

+2ос

tг вьп< 3 4 от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С до 1000 "С)

+2 ос

50 Напряжение постоянно-
го тока, соответств}.ющее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
4-1

tг вьтх 4 1
от 0 до 41,27б мВ

(ХА: от 0'С ло 1000 "С)
+2 "с

51 Напряжение постоянно-
го тока, соответств),ющее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
4-2

tг вьrх 4 2
от 0 до 4l ,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+2 ос

52 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значениям температуры га-
за за свободной qрбиной,
4-з

tг вьо< 4 3
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0'С ло 1000'С)
+2"С

Инв. Ns подл Взам. инв. Ns Инв. Nэ лубл Подп. и дата

44

Наименование параметра

44 Напряжение постоянно-
го тока, соответствующее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
2-з

47 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значениям температуры га-
за за свободной ryрбиной,
з-2

tг вьrх З 3

49 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значеЕиям температуры га-
за за свободной ryрбиной,
з-4

Подп. и дата
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Наименование параметра
обозначение

параметра .Щиапазон измерений

Прелелы
допускаемой
погрешности

измерений

tгвых44 +2ос

54 Напряжение постоянно-
го тока соответств},ющее
значениям температ}?ы га-
за за свободной ryрбиной,
5-1

tг вьrх 5 1 +2 ос

55 Напряжение постоянно-
го токц соответствующее
значеншIм температ}?ы га-
за за свободной ryфиной,
ý_)

tгвьн52 от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

+2'С

56 Напряжение постоянно-
го ток4 соответствующее
значениям температуры га-
за за свободной ryрбиной,
5-3

tг вьп< 5 3
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+2ос

57 Напряжение постоянно-
го тока соответствующее
значенttям температуры га-
за за свободной турбиной,
5-4

tг вьrх 5 4 от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 ОС ло 1000 ОС) +2 ос

tг вьтх б l от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

+2 ос

59 Напряжение постоянно-
го тока, соответств}тощее
значениям температуры га-
за за свободной т}рбиной,
6-2

от 0 до 41,27б мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

+2,с

б0 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значениям температ}?ы га-
за за свободной турбиной,
6-з

tг вьrх б 3
от 0 до 41,27б мВ

(ХА: от 0 ОС ло 1000 "С)
+2 ос

бl Напряжение постоянно-
го тока, соответствующее
значениям температ)?ы га-
за за свободной црбиной,
6-4

tг вьrх б 4 +2"С

Инв. JФ подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Jllb лубл.

53 Напряжение постоянно-
го тока, соответствующее
значеЕиям температуры га_

за за свободной ryрбиной,
4-4

от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 ОС до 1000 "С)

58 Напряжение постояпно-
го тока соответствующее
значениям температуры га-
за за свободной ryрбиной,
6_1

tг_вьгх_6_2

от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

Подп. и дата
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Наименование параметра
обозначение

параметра .Щиапазон измерений

Пределы
допускаемой
погрешности
измерений

tг вьrх 7 l от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 ОС до 1000 "С)

+2"С

63 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значеЕиям температуры га_

за за свободной ryрбиной,
7-2

tг Bbrx 7 2
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0'С ло 1000 "С)

64 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значениям температ}ры га-
за за свободной турбиной,
7-3

tг вьu< 7 3
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0'С до 1000 "С)
+2"с

tг вьтх 7 4 от 0 до 41,27б мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

+2ос

66 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значениям температуры га-
за за свободной ryрбиной,
8_1

tг вьrх 8 l от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

+2 ос

67 Напряжение постоянно-
го тока соответств},ющее
значеЕиям температуры га-
за за свободной турбиной,
8-2

tг вьп< 8 2
от 0 до 4l,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+2 ос

б8 Напряжение постоянно-
го токц соответств}.ющее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
8_з

tгвьж83 от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000'С)

69 Напряхение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
8-4

tг вьгх 8 4 от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0'С ло 1000'C)

+2 ос

70 Напряжение постоянно-
го тока соответствующее
значениям температуры га-
за за свободной ryрбиной,
9-1

tг вьп< 9 1
от 0 до 41,276 мВ

(Ь: от 0 "С ло 1000 "С)

Инв. Nq подл Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. }Ф лубл. Подп. и дата

62 Напряжение постоянно-
го тока, соответств}.ющее
значениям температуры га_

за за свободной турбиной,
7-1

+2'С

б5 Напряжение постоянно-
го тока, соответств}.ющее
значениям температуры га_

за за свободной турбиной,
1-4

+2 ос

+2"С
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Наименование параметра
обозначение

параметра .Щиапазон измерений

Прелелы
допускаемой
погрешности
измерений

tг вьrх 9 2
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0'С ло 1000 "С)
+') ог

72 Напряжение постоянно-
го тока соответствующее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
9-з

tгвых93 от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С до 1000 "С)

+2ос

73 Напряжение постоянно-
го тока, соответствующее
значениям температуры га-
за за свободной ryрбиной,
9-4

tг вьrх 9 4 от 0 до 4l,276 мВ
(ХА: от 0 ОС до 1000 "С)

+2 ос

74 Напряжение постоянно-
го токц соответств},ющее
значеЕиям температ}ры га-
за за свободной турбиной,
10_1

tг вьrх l0 1
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+2'С

75 Напряжение постоянно-
го тока соответствующее
значениям температуры га-
за за свободпой турбиной,
l0-2

tг вых l0 2
от 0 до 41,27б мВ

(ХА: от 0 ОС ло 1000 ОС) +2"С

76 Напряжение постояЕно-
го тока соответствующее
значениям температуры га-
за за свободпой турбиной,
l0_3

tг Bbrx 10 3
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+2 ос

77 Напряжение постоянно-
го токц соответств}.ющее
значениям температуры га-
за за свободной црбиной,
10_4

tг Bbrx 10 4
от 0 до 41,27б мВ

(ХА: от 0'С ло 1000 "С)
+2 ос

78 Напряжение постоянно-
го тока, соответств}.ющее
значениям температ}ры га-
за за свободной турбиной,
l1-1

tг вьп ll 1
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+2 ос

79 Напряжение постол{но-
го токц соответств},ющее
значениям температуры га-
за за свободной ryрбиной,
11-2

от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

+2 ос

Инв. Ns пол,l. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nэ лубл.

7l Напряжение постояIlно-
го токц соответствующее
значениJIм температ}ры га-
за за свободной турбиной,
9-2

tг_вьrх_l 1_2

Подп. и дата
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Наименование параметра
обозначение

параметра ,Щиапазон измерений

Прелелы
допускаемой
погрсшности

измерений
80 Напряжение постоянно-
го тока, соответств},ющее
значениям температуры га-
за за свободной турбиной,
l 1-з

tг вых 1l 3
от 0 до 4l ,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+2,с

81 Напряжение постоянно-
го тока, соответствующее
звачениям температ}ры га-
за за свободной турбиной,
11-4

tг вьrх 11 4
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000'С)
+2 ос

82 Напряжение постоянно-
го тока, соответствующее
значениям температуры га_

за за свободной турбиной,
|2-1

tг вых 12 l от 0 до 41,276 мВ
(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)

12oC

83 Напряжение постоянно-
го токц соответств},ющее
значениям температ}?ы га_

за за свободной турбиной,
12-2

г вьrх 12 2
от 0 до 4l ,27б мВ

(ХА: от 0'С ло 1000 "С)
+2ос

tг вьтх 12 3
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0'С до 1000'C)

85 Напряжение постояllно-
го тока, соответствуощее
значениям температуры га-
за за свободной ryрбиной,
l2-4

tг вых 12 4
от 0 до 41,276 мВ

(ХА: от 0 "С ло 1000 "С)
+z ос

86 Напряжение постоянно-
го тока, соответствующее
значениям температуры
корпуса подшипника гид-

ротормоза, 1

tкп l от 0,б39 до 22,843 мВ
(ХК: от l0 "С ло 300 "С)

+2оС

87 Напряжение постояЕно-
го тока соответствующее
значениям температ}ры
корпуса подшипника гид-
ротормоза, 2

tкп 2
от 0,б39 до 22,843 мВ

(ХК: от 10 "С ло 300 "С)
+2 ос

ИК частоты переменного тока,
соответств ей значениям частоты вращения роторов

88 Частота врапtения рото-
ра ryрбокомпрссора дви-
гатеJlя

птк
от 80,47 до 965,64 Гц
(от l0 % до l20 %)

+0,1 % от ИЗ

Ияв. Ns подл. Взам. инв. Jrlb Инв, Ns дубл. Подп. и дата

48

84 Напряжение постоянно-
го тока, соответствующее
значениям температ}ры га-
за за свободной турбиной,
12-з

+2 ос

Подп. и дата
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Наименование параметра
обозначение

параметра .Щиапазон измерений

Пределы
допускаемой
погрешности

измерений
89 Частота вращения рото-
ра свободной турбины дви-
гатеJIя

ncT
от 566,66 до 7650,00 Гц

(от 10 % до l35 %)
+0,1 % от ИЗ

90 Частота вращения вы-
водного BzUIa

I1BB
от 120,12 до 8108,10 Гц

(от 2% ло |З5 %)
+0,1 % от И3

ИК частоты перемеЕного тока
91 Кана,т измерений часто-
ты переменного тока l ф1 от 20 до 3000 Гц +0,15 % от ИЗ

92 Канал измерений часто-
ты переменного тока 2 ф2 от 20 до 3000 Гц +0,15 % от ИЗ

ИК виброскоро lсти
93 Виброскорость в плос-
кости передней подвески
ВДОЛЬ ПРОДОJIЬНОЙ ОСИ ДВИ-
гателя (тк)

BxlTK от 2 до l00 мм/с +12 % от ВП

94 Виброскорость в плос-
кости передней подвески
вдоль продоJIьной оси дви-
гателя (ст)

BxlcT tl2 % от ВП

95 Виброскорость в плос-
кости передней подвески
вдоль продольной оси дви-
гателя (вв)

BxlBB от 2 до l00 мм/с +l2 % от ВП

96 Виброскорость в плос-
кости передней подвески
вдоль продольной оси дви-
гателя (пф)

Вхlпф от 2 до 100 мм/с +12 % от ВП

97 Виброскорость в плос-
кости передней подвески в
вертикatльном Еаправлении
(тк)

Вуlтк от 2 до 100 мм/с tl2 % от ВП

98 Виброскорость в плос-
кости передней подвески в
вертикальном направлении
(ст)

Вуl ст от 2 до l00 мм/с tl2 % от ВП

99 Виброскорость в плос-
кости передней подвески в
вертикальном направлении
(вв)

Bv'lBB от 2 до l00 мм/с tl2 % от ВП

100 Виброскорость в плос-
кости передней подвески в
вертикальном направлеI]ии
(пф)

Вуlпф от 2 до l00 мм/с +12 % от ВП

Инв. Ns полл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nэ дубл. Подп. и дата

от 2 до 100 MIrr,/c
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Наименование параметра
обозначение

параметра .I[иапазон измерений

Прелелы
допускаемой
погрешности

измерений
10l Виброскорость в плос-
кости передней подвески в

горизонт:lльном нilправле-
нии (тк)

BzlTK от 2 до 100 мм/с +12 % от ВП

102 Виброскорость в плос-
кости передней подвески в
горизонтiUIьном нzлпрzвле-
нии (ст)

Bzl ст от 2 до l00 мм/с +12 % от ВП

l03 Виброскорость в плос-
кости передней подвески в
горизоЕтаJIьном направле-
нии (вв)

от 2 до 100 мм/с tl2% отВП

104 Виброскорость в плос-
кости передrей подвески в

горизонтalльном направле_
нии (пф)

Вzlпф от 2 до l00 мм/с +12 % от ВП

l05 Виброскорость в плос-
кости задней подвески
вдоль продольной оси дви-
гателя (тк)

Вх2тк от 2 до l00 мм/с +12 % от ВП

106 Виброскорость в плос-
кости задней подвески
вдоль продольной оси дви-
гателя (ст)

от 2 до l00 мм/с t12 % от ВП

l07 Виброскорость в плос-
кости задней подвески
вдоль продолъной оси дви-
гателя (вв)

Вх2вв от 2 до 100 мм/с +12 % от ВП

108 Виброскорость в плос-
кости задней подвески
вдоль продольной оси дви-
гателя (пф)

Вх2пф от 2 до l00 мм/с t12 % от ВП

l09 Виброскорость в плос-
кости задней подвески в
вертикальном направлении
(тк)

Вч2тк от 2 до 100 мм/с

1 10 Виброскорость в плос-
кости задней подвески в
вертикtlльном нalправлении
(ст1

от 2 до l00 мм/с tl2 % от ВП

1ll Виброскорость в плос-
кости задней подвески в
вертикальном направлении
(вв)

Ву2вв +l2 % от ВП

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. },(! Инв. JФ лубл Подп, и дата

Bzl BB

Вх2ст

+12 % от ВП

Ву2ст

от 2 до l00 мм/с
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Наименование параметра
обозначение

параметра .I[иапазон измерений

Пределы
допускаемой
погрешности
измерений

1 12 Виброскорость в плос-
кости задней подвески в
вертикllльном нzшравлении
(пф)

Ву2пф от 2 до l00 мм/с +l2 % от ВП

l l3 Виброскорость в плос-
кости задней подвески в
горизонтaцьном направле-
нии (тк)

Bz2TK от 2 до 100 мм/с tl2 % от ВП

l 14 Виброскорость в плос-
кости задней подвески в
горизонт:rльном н:шравJIе-
нии (ст)

от 2 до 100 мм/с tl2 % от ВП

1 15 Виброскорость в плос-
кости задней подвески в
горизонтzL,Iьном направле_
нии (вв)

от 2 до 100 мм/с +l2 % от ВП

l lб Виброскорость в плос-
кости задней подвески в
горизонтальном направле-
нии (пф)

Вz2пф от 2 до 100 мм/с tl2 % от ВП

ИК напряжения постоянного тока
1 19 Напряжение в цепи пи-
тания САУ Ucay от12до34В +2%отВП

120 Напряжение в цепи пи-
тания стендовой сети

Ucc от12до34В +2%отВП

l21 Напряжение в цепи за-
пуска

Uсз от12до34В +2%отВП

122 Напряжение на заIryске
стартер_генератора

от12до56В +2%отВП

123 Напряжение в генера-
торном режиме стартер-
генератора

Uстг г от12до56В +2%отВП

l24 Канал измерений
напряжения постоянного
тока l

tH1 от -2 до +48 мВ
+0,15 % от НЗ
(НЗ = 50 мВ)

125 Канал измерений
напряжения постоянного
тока 2

tH2 от -2 до +48 мВ t0,15 % от НЗ
(НЗ = 50 мВ)

l2б Канал измерений
н:шряжения постоянного
тока 3

tH3 от -2 до +48 мВ
+0,15 % от НЗ
(НЗ:50 мВ)

tH4 от -2 до +48 мВ t0,15 % от Н3
(НЗ = 50 мВ)

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Nр Инв. Jl! лубл. Подп. и дата

Bz2cT

Bz2BB

Uстг з

l27 Канал измерений
нalпряжения постоянного
тока 4



лткж.4l17l1.053 д1 52

Наименование параметра Диапазон измерений

Прелелы
допускаемой
погрешности

измерений
l28 Kaнa.ll измерений
нtшряжения постоянного
тока 5

tH5 от -2 до +48 мВ
+0,15 % от НЗ
(НЗ:50 мВ)

ИК силы постоянного тока (с шунтами)
l29 Сила тока в цепи пита-
ния стендовой сети

Icc от 0 до 150 А +2%отВП

l30 Сила тока стартер-
генератора на запуске

Iстг з отOдо 1000A +l %о от ВП

13l Сила тока стартер-
генератора в генераторяом
режиме

Iстг г отOдо5O0А +1,5 % от ВП

l32 Сила тока в цепи пита-
ния САУ Icay отOдо30А +2%отВП

ик силы постоянного тока
133 Канал измерений сIlлы
постоянного тока l Рр1

l34 Канал измерений силы
постоянного тока 2

Рр2 от4до20мА t0,15 % от ВП

l35 Каяал измерений силы
постоянного тока 3

Рр3 от4до20мА +0,15 % от ВП

Рр4 от4до20мА t0,15 % от ВП

Рр5 от4до20мА t0,15 % от ВП

l38 Канал измерений силы
постоянного тока 6

Ррб от4до20мА t0,15 % от ВП

l39 Канал измерений силы
постоянного тока 7

Рр7 от4до20мА +0,15 % от ВП

l40 Канм измерений силы
постоянного тока 8

Рр8 от4до20мА +0,15 % от ВП

141 Канал измерений силы
постоянного тока 9

Рр9 от4до20мА t0,15 % от ВП

142 Канал измерений силы
постоянного тока l0 Рр10 от4до20мА

ИК углового перем ещения
143 Угол положения РУ.Щ Аруд от 0О до 85О +lo

ИК интервала времеЕи
145 Интервал времени 1 Tl от 0,5 до б2,5 с +0,03 с
146 Интерва:I времени 2 т2 от0,5до5с +0,03 с
147 Интервал времени 3 тз от0,5до3с +0,03 с

l48 Интервал времени 4 т4 от 0,5 до 125 с +0,1 с

l49 Интервал времени 5 т5 от 0,5 до 125 с *0,1 с

ИК расхола
158 Прокачка масла WM от 5 до 40 л/мин +1 %отИЗ
159 Расход топлива Gт от 8 до 220 кг/ч +0,3 % от ИЗ

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. М Инв. Nч лубл. Подп. и дата

обозначение
параметра

от4до20мА +0,15 % от ВП

136 Кана.r измерений силы
постоянного тока 4
137 Кана.п измерений силы
постоянного тока 5

t0,15 % от ВП
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Наименование параметра
обозначение

параметра ,Щиапазон измерений

Пределы
допускаемой
погрешности
измерений

ИК кругящего 
"о"ента 

силы2

150 Кругящий момент силы
на выводяом вltлу двигате-
ля

Мкр от 50 до 1000 Н м

+0,5 % от НЗ
(НЗ = 400 Н,м)

в диапaц}оне
от 50 до 400 Н,м

вкJIюч.;
+0,5 % от ИЗ
в диtшазоне

св. 400
до l000 Н,м

l - рабочий диапазон температур вибропреобразователей от +20 ОС до +l50 ОС

2 - рабочий диапазон датчика крутящего момента силы от +l0 оС до +40 оС

Инв. J,lЪ подл. Подп, и дата Взам. инв. Ns Инв. J',lЪ лубл. Подп. и дата
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Прилоrкенпе Б

(рекомендуемое)

Форма протоколд поверки

Заполнение таблиц протокола поверки показано условно, для рarзличньн типов ИК.

Формы таблиц результатов измерений ИК (приложение к протокоJry поверки) соответ-
ствуют формам мalшинных протоколов, автоматически формируемых программой метрологи-
ческих испыгшlий.

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Np Инв. М лубл. Подп. и дата
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протокол
поверки системы измерительной СИ-СТ37 зав, ]ф 001

l Вид поверки:

2 .Щата поверки:

3 Срелства поверки: ..........
(наименование, заводской номер, диапазон измерений (воспроизведения), погрешность)

4 Условия поверки
Температура окружalющего воздlха, ОС

Относительная влalкность возлца, 7о

Атмосферное лавление, кПа

5 Поверка проводится согласно доку!!енту <ГСИ. Система измерительнм СИ-СТ37.
Методика поверки>. ЛТКЖ.41 171 1.053 Дl .

6 Результаты поверки

6.1 Внешний осмотр

6.3 Результаты проверки ПО

6.4 Определение метрологических характеристик ИК

6.4. 1 Опрелеление метрологических характеристик ИК атмосферного давления

Резуlьтаты проверки отсугствия искажепий измерительпой информации вторичной ча-

стью поверяемого ИК: ...

Результаты свелены в табrпацу 1.

Таблица l - ИК атмос ного давления

6.4.2 Определение метрологических характеристик ИК избьггочного давления

Результаты сведены в таблишу 2.

Примечание - Приведены примеры заполнениJl таблицы дJIя комплектной и поэлементной

Взам. инв. Ns Подп. и дата

предслы допускасмой
абсол|(/гвой погрсшности

измерсяий ИК

максимальнос значение
абсо.irwтrrой поФешносги

измсрсний БРС- lМ- l *

Наимснованис, обозвачение,
диапазон измсрсний ИК

t0,067 кПа
(t0,5 мм рт, ст.)

l Давление атмосфсрного возддц P_aTll,
от 95 до l07 кПа (от 7l0 до 800 мм рг. ст.)

+0_0зз кПа
(t0,25 мм рт, сг,)

* Баромсm рабочий сегевой БРС-lМ-l, зав, Nb..., свидстельство о повсркеМ

поверки.

6.2 Результаты опробовalния

Инв. Jф подл. Подп. и дата Инв. ]llb дубл.
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Наименоваrис, обозначение,
диапазон измсрсt{ий ИК, нормируошес значенис

(тип, заводской номср датчика давлснrtя,
свсдсния о повсркс датчика давления)

Прслелы
доrryскаемой,
привсдсЕной

к НЗ,
пофешности

датчика
дalвлеяия,

о/о

МаксимальЕос
значснис,

приведснной
к Н3,

поrрешности
шмер€вий ИК
(бсз латчика),

%

значсние
(срlмарной),
привсдснной

к НЗ.
погрсшности
измерений

ик,
уб

Пределы
доrryскаемой
(с}аlмарной),
приведенной

к НЗ.
погрешности

измерсний ИК.

2 Разрсжеяис возлlха в боксе, Рзазр, от 0 до 0,006
кгс/см2, нз = 0,006 кгс/см', (зонд_20_дд, 0,25 %, от
0 до 0,0l кгс/см2, зав. N9 ...)

комплекгныи спосоо +4.0

2 Разрежение воздха в боксе, Рjазр, от 0 до 0,006
кгс/см2, нз = 0,006 кгс/см', (ЗоНД-20-ДД 0,25 7о, m
0 до 0,0l кгс/см2, зав. Nч .,., знал поверки ...)

+0.8з4 *4.0

З Избьrгочное давлсние возд}.ха на входе в двиmтель
!, Рв_вхlи, m -0,1 до +0,2 кгс/см2, [В = 0,3 кгс/см2,
(дРZ з42l, 0,1 о/о, от -0,1 до +0,2 кг€/см2,
зав. N9...)

комп,Iектный способ t0,7

З Избьпочнос даsление возд}ха на входс в двиmтоль
l, PB_Bxl и, от -0,1 до +0,2 кгс/см2, к} = 0,3 кгс/см2,
(APz 342l, 0,1 Уо, от -0,l до +0,2 кгс/см2,
зав. N9 ..., знах поверки ...)

t0,12 *0,7

4 Избьпочное давлепие возд).ха на входе в двиmтель
2, Рв_вх2п, oT -0,1 до +0,2 кгс/см2, НЗ = 0,3 кгс/см2,
(APZ 342 l , 0, l О/о, от -0, l до +О,2 кгс/см2,
зав.I!...)

комплсктный способ +0.7

4 Избьпочпое давление возд},ха на входс в двиmтель
2, Рв_вх2и, oT -0,1 до +0,2 кгс/см', НЗ = 0,3 кгс/см2,
(APz З42l, 0,1 О/о, от -0,1 до +0,2 кгс/см2,
зав. Л9..., знак повсрки...)

+0,l2 t0,7

5 Избьmочное давление аозд}ха на входс в двиmтель
3, Рв_вх3и, от -0,1 до +0,2 кгс/см2, к} = 0,3 кгс/см2,
(APZ З42 l , 0, l Уо, от -0, l до +0,2 кгс/см2,
зав. N9...)

комп.,iектный способ +0,7

5 Избьпочнос давление возд}ха на входе в двиmтель
3, Рв вх3и, от -0,1 до +0,2 кг{,/см', нЗ = 0,3 кгс/см2,
(APz З42l, 0, | О/о, от -0,1 до +0,2 кгс/см2,
зав. М..., знак поsерки...)

+0,7

6 Избьпочное давление воздrха на входе в даиmтель
4, Рв_вх4и, от -0,1 до +0,2 кгс/см2, нз = 0,3 кгс/см2,
(APz 342l, 0,1 О/о, от -0,1 до +0,2 кгс/см2,
зав. Nч,..)

комплектный способ *0,7

6 Избьrгочное давлснис воздуха на входе в двиmтель
4, Рв_вх4и, от -0,1 до +0,2 кгс/см2, НЗ = 0,3 кгс/см2,
(APZ З42l, 0,1 7о, от -0,1 до t0,2 кгс/см2,
зав. Ng ..., зЕак повсрки ,..)

+0,12 *0,7

7 Избьпочное давленис воздо(а на входе в двиmтсль
5, Рв_8х5и, от -o,1 до +0,2 кгс/см2, нз = 0,3 кгс/см',
(APZ З42 l , 0, l o/q от -0, l до +0,2 кгс/см2,
зав. .lФ ...)

комплектный способ +0,7

7 ИзбьггочЕос давлсцис воздта на входе в двигатсль
5, Рв_вх5и, от 4,1 до +0,2 кгс/см2, нз = 0,3 кгс/см2,
(APz З42l, 0,1 О/о, от -0,1 до +0,2 кгс/см2,
зав. Лg..., знак поверки..,)

t0, |2 +0.7

8 Давление масла на входе в двиmтель (во [I и III
опору), Рм_вх, от 0 до l0 кгс/см2, [R = l0 кгс/см2,
(МИДд-l3П-В, 0,5 "/q от 0 до l0 кгс/см2,
зав. N9...)

компJектныи спосоо +1,0

8 Давление масла на входе в двигатель (во II и lII
опору), Рм_вх, ог 0 до l0 кгdсм2, НЗ = 10 кгс/см2,
(МИДА-l3П-В, 0,5 9/о, от 0 до l0 кгdсм2,
зав, J,{!.,,, знах поверки...)

t0,5 +1.0

l0 Давлеяис масла на входс в маслобак двигателя,
Рм_вх_бак, от 0 до 2,5 кгс/см2, нз = 2,5 кгс/см2,
(МИДА-l3П-В, 0,5 %, от 0 до 2,5 кгс/см2, зав. Ns...)

комплектный способ :1.0

Инв. Jt подл Подп. и дата Взам, инв. J'{b Инв. Ne дубл Подп. и дата

+0,12

таблица 2 - Ик избьпочного давления
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Наименование, обозначенис,
диапазон измерсний ИК, нормирlтощес значеяие

(тип, заводской номер датчика давления,
сведения о поверке датчика давлсния)

Прелелы
доrrускаемой,
привсдснной

к нз,
поФешности

датчика
даалениl,

о/о

максимальное
значеяие.

привсденной
к НЗ,

погрешности
измерений Ик
(бсз лагчика),

уо

Значение
(с}ъ{марной),
привсденной

к НЗ,
погрсшности
измерений

ик,
уо

l0 Давление масла на входе в мtlслобак двигателя,
Рм_вх_бак, от 0 ло 2,5 кгс/см2, НЗ = 2,5 кгс/см2,
(МИДА-l3П-В,0,5 О/о, отOдо 2,5 кгс/см2, зав, Ns...,

зцак повсрки ...)

+0.5 +1,0

l l Давление масла на выходс из 0ткачивающеИ ма-
гистрап4 Рм_вьrх, от 0 до 3 кгс/см2,
н3 = 3 кгс/см2, (МиДА-l3П-В, 0,5 %, от 0 до 4
кгс./см2, зав. JlЪ...)

комплектныи спосоо +1,0

1 1 .Щавление масла на выходе из откачивающей ма-
гистраJIи, Рм_вьц, от 0 до 3 кгс/см2,
tR = 3 кгс/см2, (МиJЦ-l3П-В, 0,5 7q от 0 ло 4
кгý/см2, зав. N9..., знак поверки ,..)

+0,67 + 1,0

12 .Щавление в полосги редусгора, Рмjед, от -0,85

до +2,5 кгс/см2, нз = 2,5 кгс/см2, (Миlи-Див- l5,
0,25 %, от -l до +3 кгс/см2, зав. ]Ф ...)

+1,0

l2 Давление в полосги рсдуtФора, РмJед, от -0,85

до +2,5 кгс/см2, нз: 2,5 кгс/см', (МидА-lIиВ- l5,
0,25 % , от -l до +з кгс/см2, зав. N9 ..., знак поверки

.)

t0,4 r1,0

l3 Давлсние в масляной полосги II и [Il опоры,
Рм_оп, от -о,85 до +0,5 кгс/см2, НЗ = l кгс/см2,
(МИДА-ДИВ-l5, 0,25 О/о, от -l до +0,6 кгс/см2,
зав. N! .,,)

комплсктныи спосоо ,t 1,0

l3 ,Щавление в масляной полостя II и III опоры,
Рм_оп, от -0,85 до +0,5 кгс./см2, нз = l кгс/см2,
(МИДА-ДИВ- l5, 0,25 7о, от -l до +0,6 кгс/см2,
зав. Ns,.., знак повсрки ...)

+ 1.0

l4 Давление топлива на входе в двигатсль (в НР),
Рг_вх, от -0,7 до +3 кг{./см2, нз : 3 кгс/см2,
(мЩЦ-ДиВ-l5, 0,25 о/о, oT -l до +з кгс/см2,
зав. Nе ...)

комплекгный способ +1,0

l4 Даsленис топлива на входе в двигатсль (в НР),
Рг_вх, от -0,7 до +3 кгс/см2, НЗ = 3 кгс/см2,
(МИДА-Ш,lВ- l 5, 0,25 О/о, от - l до +J кгý/см2,
зав. J{9 ..., знак повсрки.,.)

t0,34 t1,0

l5 Давление дозированного топ,,rива (псрсл РТ),
Рг_РТ, от 0 до 70 кгс/см2, НЗ = 70 кгс/см2,
(МИДА-l3П-В, 0,5 7q от 0 до l00 кгс/см2,
зав. JtЪ ...)

комплекгный способ t1,0

l5 Давлсние дозированного топлива (перед РТ),
Рr_РТ, сrг 0 до 70 кгс/см2, нЗ = 70 кгс/см2,
(МИД1-131-", О,' 

'n 
от 0 до l00 кгс/см2,

зав. Ng ..., знах поверки ...)

+0,7l +1,0

lб Давленис топлива в I топливном коллекгоре,
Рr l к, от О до 60 кгý/см2, НЗ = 60 кгс/см2,
(МИДА-l3П-В, 0,5 7о, от 0 до 60 кгс/см2,
зав. Ns...)

комплсктный способ + 1,0

lб Давление топлива в I топливном коллекгоре,
Рг_lк, от О до 60 кгс/см2, НЗ : 60 кгс/см2,
(МИlЦ-lЗП-В, 0,5 7о, от 0 до 60 кгс/см2,
зав. Nс ..., знак поверки...)

+0,5 +1,0

l7 Давлснис топлива в [I топливном коллеrгорс,
Рг_2к, от 0 до 60 кгс/см2, НЗ = 60 кгс/см2,
(МИДt-131-r, О,' 

'* 
m 0 до 60 кгс/см2,

зав. }Ф ...)

комплекгный способ t1.0

l7 Давлсние топлива в Il топливном коллекгоре,
Рг 2к, от 0 до 60 kгс/см2, НЗ : 60 кгс/см2.
(МИДА-l3П-В, 0,5 %, от 0 до 60 кгс/см2,
зав. Лэ..., знм поверки ...)

+0.5 f 1.0

Инв. Np подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nч лубл Подп. и дата

Прелелы
доrrускаемой
(с}а|марной),
приведенной

к НЗ.
погрешности

измсрений ИК,
уо

комплектный способ

t0,4
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Наимснование, обозначение,
диалазон измерений ИК нормирующсс значсние

(тип, заводской номер датчика давлсния,
сведеншr о повсркс датчика даsлсния)

Прелелы
догryскаемой,
приведенвой

к tR,
поФ€шности

датчика
давлсяия.

%

махсимальное
значение,

приведенной
к НЗ,

погрешности
измсрсяий ИК
(б€з датчика),

%

значение
(срмарной),
пряведенной

к НЗ.
логрешности

измерений
ик.
уо

Прелолы
доrryскасмой
(с}тмарной),
привсдсtIной

к НЗ.
пофсшности

измерений ИК.
о/о

l8 Дазлсние возд}ха за компрессором, Рк, сrt 0 до l2
кгс/см2, +0,З 9/о от tIз = 6,5 кгс/см2 в диапазоне от 0

до 6,5 кгс/см2 включ.; +0,з уо qг и3 в диалазоне
св.6,5 до 12 кгс/см2 (дРz З421,0,1 7q отOдо 12

кгтl/см2, зав. Ns ...)

комп-]ектныи спосоо

l9 Давлснис возд}яа в КС для проверки ГДУ,
Рв_глу, от 0 ло 20 кгс/см2, Н3 = 20 кгс/см2,
(APZ 342 l , 0, l О/о, от 0 до 20 кгdсм2 , зав. Ns

комплсктный способ +0,3

l9 Даsленис возду(а в КС дл, проверки ГДУ,
Рв_гду, от 0 до 20 кгс/см2, НЗ = 20 кгс/см2,
(APZ З42l, 0,1 7о, от 0 до 20 кгdсм2, зав. Jfg ..., знак
поверки...)

+0,12 +0,3

6.4.3 Определение метрологических характеристик ИК напряженIrя постояннОГО ток4 СО-

ответств}тощего значениям абсолютного давления

Результаты сведены в таблицу 3.

таблица 3 - Ик напряжения постоянного тока, соответствующего значениrtм абсолютного

дzlвления

Наимснованис, обознач9ние,

диапазон изм9рений ИК,
вормируощсс значенис

Максимальное значение,
приведенной к [В,

погрешносги tвмерений ИК,
уо

Прслелы логrускаемой,
привелснной к НЗ,

пофсшносги измсрений ИК,
%

9 Напряжение посгоянноm токц соответств},Iощее зна-

чеяиям абсолютного дааленпя мflсла на входс в двига-
тсль (за фильтром масляньIм) по штатному двипlтель-
ному датчику, Рм_вх_дв, от 0,5 до 4,5 В
(от 0 до l О кгс/см2), НЗ : l0 кгс/см2

+0,5

п имечalние - П табличной ы

Инв. Jф подл Подп. и дата Взам. инв. Jф Инв. Nч лубл Подп. и дата

Результаты аRгономного опредслецпя дейсгвm9льных знач

погрешности ltзмерсний тсмперат}рь! приемникzlми темпер

в диапtlзоне измерений Ик, в сосгаа которьж они входJгт

9ний абсо,]тютной
атуры П-77 вар. 2

Наименовш{ие, обозначенис,
диалазон измсрений ИК (тип,

заводской номер датчика
темпсратры)

l2060 90з0Залаваемая тсмпература ОС

Измереннос сопротивленис, Ом

Измереннал температура Т
Абсолютная погрешносгь, ОС

+0.84+0.7l+0,44*0,30
лрrной пофешности
Пределы,]опускаемой абсо-

3l Температ}та топлива на входе
в двиIатель (в НР), tг_вх, от 0 ОС

до l20'c (П-77 вар. 2, зав. Ns ...)

Результаты сведены в таблицу 4.

t0,3

6.4.4 Опрелеление метрологических характеристик ИК температуры (с термопреобразова-

телями сопротивленЕя)

Результаты alвтономного определения деЙствительЕьD( значений абсолютной погрешности

измерений температ}ры приемЕ;ками температ}ры П-77 вар. 2 в диапазоне измерений ИК,

в состав Koтopblx они входят...

0

+0.57
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Примечание - Приведены примеры з:шолнения для комплектного и поэлементного спосо-
ба а также для присмников темпсрат}?ы П-77 вц.2

Таблица4-ИКтемп с ватеjIями

Инв. }ф подл. Подп. и дата Взам. инв. Jф Инв. Nч лубл. Подп. и дата

максимальяое
значсние,

приведсвной
к нз или

абсолl(/гно й.
поФешности

измерений ИК
(бсз латчика)

значсние
(суммаряоП),
прив€дснной

к нз или
абсолgгноf,.
погрсшности

измсрсний
ик

Прслелы
доrryск8смой
(с)тмарноП),
привсдснной

к нз или
абсолlотноfi.
пог?сшности

измсрсний
ик

наимснованис, обозначснис,
диала]он измерений ИК; нормярующее значенис

(тип, зазолской номср датчика тсмперfi}ры,
ном€р свllдстсльства о повсрке датчика темпсраг}ть0

Пр€деrы
доrгускаемой,
приведенной

к НЗ или
абсолtотной,
ПОФСШНОСТИ

датчика
температ}?ы

t0,7 "с
20 Тсмпсратура возд}яа на входе в двигатсль l,
tB_Bx l, от -30 ос до +50 "с (тсп-0l96-м- l 20, класс
доrryска А, зав. N9 ...)

комплектныи спосоо

f0.7'ct0,25 ос
20 Тсмпсраryра воздуха на входе в двига:гсль l,
tB_Bx l , от -30 ос до +50 'С (ТСП-0 l 96-М- l 20, класс
доrryска А, зав. J{s..., знах поверки...)

t0,7 "скомплекгный способ
2l Тсмперагlра возл}яа на вхоле в двига:гсль 2,
tB_Bx2, 0г -30 "с до +50'с (тсп-Olи-м-l20, класс
дотryска А зав. J{9 ...)

t0,7 осi0,25 "с
2l Температ}ра воздяа ва входс в двпгmель 2,
ts_Bx2, от -30 qc до +50'с (тсп-0|96{4-120, класс
дотryска Д заз. Ng .,., знак поверки ...)

*0,7'скомплекгный способ
22 Т€мпсрrrур8 8оздуха на входс в двигатсль З,
tB_Bx3, сг -30'с до +50 "С (ТСП-0196-М-120, класс
доrryска А зав. Л9 ,..)

*0,7 "с+0,25 ос
22 Температура возд}та на входс в двигагель 3,
tв_вхз, от -30 ос до +50 "C (ТСП-0l96-И- l 20, класс
доrryска А" зав. N9 ..., знах повсрки .,.)

*0.7 "скомплекгfiый способ
23 Темпераryра возду(а на входс в двигатель 4,
tB_Bx4, от -30 оС до +50 "с (тсп-0l96-и-l20, класс
доrryска А заs. Ng .,.)

t0,7 ос+0,25 'с
2З Температ}ра воздуха на входе в двигатель 4,
tB_Bx4, от -30'с до +50 "с (тсп-0l9Gм-l20, класс
доrтуска А заs. Ng ,.., знах повсрки ...)

t0.7 оскомплсrгный способ
24 Тсмпсратlра возлца ва входс в дЕигатель 5,
tB_Bxs, от -з0 ос до +50 т (Тсп-Olь04-120, класс
дотrуска А" заs. N9 ...)

+0,7 "сt0,25 "с
24 Температ}ра воздуха на входс в двпгrгсль 5,
tB_Bxs, от -з0 'с до +50 "с (тсп-Olи-м-l20, класс
доrтуска Д заз. Ns ..., знак пов€рки ...)

+0,7'с
25 Температ}ра возд}r(а на аход€ в двигагсль 6,
tв_sх6, от -з0 ос до +50 "С (ТСП-0l96-М-l2о класс
доrryска А зав, N9 ..,)

*0,7 ос*0,25 "с
25 Темпераryра воздуха на входе в двигагсль 6,

tB вх6, от -з0 ос до +50'С (ТСП-0l96-М-l20, класс

дотryска А зав. Ng ..., знак поверки ..,)

+0.7 "скомплскгный способ
26 Темпсратура воздуха на входс в двиmтель 7,

ts_вх7, от -ЗO'С до +50 "С (TcП-0l96-04-120, класс

доrтуска ,\ зав. Ng ,..)

t0,25 ос
26 Температура возд}та яа входе в двиmтсль 7,
tB_Bx7, от .30 ос до +50'с (Тсп-0l96-04-120, класс
дотryска.d зав. Ng ..., знак поверки ...)

*0.7'скомплскгный способ
27 Температура возд)та ва входс в двпгатсль 8,

tB_Bx8, от -30 ос до +50'с (тсп-0l9Ф4-120, класс
доrrуска А зав. J{9 ,..)

t0.7 ос*0,25 ос
27 Тсмператла возд}.(a на входе в двигат€ль 8,
tB_Bx8, (/г -з0 ос до +50 "с (тсп-Olш4-120, класс
дотryска,A" зав. Ns ..., зrrsк пов€рки ..,)

t2,0'cкомплекгный способ28 Температ}ра масла на входе в масл<rбах двигатсJц,
tM вх бак, от 0 ОС до 200 ОС (П-77 вар. 2, зав. }tB ...f

59

комплскгный способ

t0.7 ос
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Наименоваяие, обозначсние,
диапазон измсрснпй ИК; нормирlrощее значевие

(тип, заводской номер д8rчика тсмпФагуры,
номср свидстельствir о поверке датчика тсмпсрат}ры)

максимальнос
значение,

прив€дснной
к нз или

абсолwгной,
поФсшноýти
измерений Ик
(б€з датчика)

Значепис
(с)ъ'марной),
приведенной

к нз или
абсолютной,
погрешности
измерений

ик

Пределы
доrryскаемой
(с}}tмарвой),
прнведенной

к НЗ или
абсолюгной.
ПОФСШНОСТИ

измсрсний
ик

28 Темпсрапра масла на входе в маслобiц двигатсля,
tM вх бак, от 0'С до 200 "С (П-77 вар. 2, заs. N9,..)

+1,2 "с +2.0'с

29 Тсмпсраryра масла на вьD(одс из двигатсля (на
выходе из откачивающсй мтистрали), tM_Bbй,
от 0'С до 200 "С (П-77 вар. 2, зав. N9 ...)

комплектный способ *2,0 ос

29 Тсмпсрат}?а масла на вьD(оде из двигатсля (на
аьводс из откачив:tюцсй маrисграли), Бr_вьв,
от 0 r до 200'С (П-77 вар. 2, зав. Nе ...)

t1,2 "с +2,0'с

Зl Темпсрfilра топлива на входе в двигатель (в НР),
tг вх, от 0 ОС до l20'C (П-77 вsр. 2, зав. Ш9 ...)

комплскгный способ + 1,2 "с
Зl Температ}та топлива на входс в двигатель (в НР),
tг вх, от 0 ФС до l20 "С (П-7? вар. 2, зав. Ns ...)

t0.84'c r1,2 ,с

33 Темпсратlра холодног0 спtц l, Ыcl, от -30 "С до
+50'с (тсп-0l96-04-250, класс доrryска А"
зав. Nл...)

комплектныи спосоо +0,6 ос

33 Тсмпература холодпого спая l, 0(с l, от -30 ОС до
+50 'с (тсп-0l 96-м-250, класс допуска А,
заs. Лs ..., знак повсрки ,..)

,t0,25'c +0.6'с

З4 Тсмпсрат}та холодною спал 2, вс2, от -30 "С до
+50'с (тсп-0l96-250, класс допуска А зав. Ng ...)

комплектный способ +0,6 ос

34 Тсмпсрrryра холодного спая 2, Вс2, от -30 ОС до
+50 ос (Тсп-O1ь250, класс доrryска А за8. ше ...,

зtlак пов€рки ...)

*0,25 "с +0,6.с

6.4.5 Определение метрлогических характеристик ик сопротивления постоянному току,

соответств},ющего значениям температуры, измеряемой термопреобразоватеJUIми сопротивле-

ния по гост 6651-2009

Результаты сведены в таблицу 5.

таблица 5 - Ик сопротивления постоянному току, соответств},ющего значениям темпера-

, изм яемои оп вателями со тивления по ГоСТ 6651-2009

6.4.6 Определепие метрологиЧеских характеристик ИК сопротиыIения постоянЕому току

Результаты сведеЕы в таблицу б.

Таблица6-ИКсо ения постоянно то

Инв. Ns подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nэ лубл. Подп. и дата

Прелслы логryскасмой,
абсолOгной погрешносги

измсрений ИК.
"с

макспмальвос значснис
абсолqгноf, погрешносtи

измерниf, ИК,

Наяменовшlис, обозначснис,
диалазон измсрсЕий ИК

+0.5

88,52 Ом (50П: от 0'С до 200 "С)

Наимсноваяис, обозttачсние.

двапазон измерсrrий ИК,
нормируощсс значение

Макспмальяос значсние,
привсденноf, к НЗ,

погрешносги шмерений ИК.
о/о

Прсделы доIryскасмой,
привсдсквой к НЗ,

погрешносги 9rjмсрений ИК.
о/о

l5l Kaнa.,l измерсний сопрOтltвл€ния посгоянному току
l, от 0 до 200 ом НЗ = 200 ом

l. a0,1

Пре.lелы
.1оцчскаемой.
приве.lенной

к НЗ и:lи
абсо-тlотно й.

пофешности
датчика

температ}ры

30 Сопрmrвлсние постоянному току, соответствующее
температурс масла на выходс пl двигат€rrя по штfiно-
му двигательному дагчику, б.l_вьц_дв, от 50,00 до
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б.4.7 Опрелеление метологических харilктеристик ИК напряжения постоянного тока, со-
ответств},ющего значениям температ}?ы, измеряемой термоэлектрическими преобразователями
ХА и ХК по ГоСТ Р 8.585_2001

Результаты сведены в таблицу 7.

Таблица 7 - ИК напряжения постоянного тока соответств},ющего значениям температуры,
измеряемой термоэлектрическими пробразователями ХА и ХК по ГОСТ Р 8.585-200l

Наимсноаанис, обозначевие,
диапазон измерений ИК

максимальнос
значснис

абсолtогной
ПОФСШНОСТИ

и]мере8ий ИК,
"с

Прелслы
доrryскасмой
абсолtогяой
поrрсшности

измерений ИК,
,с

З5 Напряжение посгоянного тока соответствуоцсс значсниям температуры пlза
за свободной ýрбиной, l, tгl, ХА: от 0 "С до 1000'c

t2,0

6.4.8 Определение метрологических характеристик ИК частоты переменного токц соот-
ветствующей значениям частоты вращен}iя роторов

Результаты сведены в таблицу 8.

Таблица 8 - ИК частоты переменного тока, соответствующеЙ значениям частоты Враще,

ния JUlUp(
Наименованис, обозначение,

лиалазон измерний ИК
максима,тьное значсние.

относкгельной погрешности
измсрсний ИК,

о/о

Пределы доrrускаемой,
mносrгсльной погрсшяости

измsрений l,П(
о/о

88 Часгота врацсния ротора турбокомпрсссора двига-
теля, птк, от 80,47 до 965,64 Гц (от l0 % до l20 %)

t0.1

в

6.4.9 Опрелеление метрологических харiктеристик ИК частоты переменного тока

Результаты сведены в таблицу 9.

Таблица 9 - ИК частоты п нного тока

б.4.1 0 Опрелеление мsтрологических характеристик ИК вибрскорости

Результаты сведены в таблицу l0.

Подп. и дата Взам. инв. J,{b Инв. Nэ лубл. Подп. и дата

Прделы лотtускаемой,
(fгносmельной погрсшносги

измсрсний ИК,
уо

Макскмальнос зrrачение,
0тносrтсльной пог?ешносги

измсрсний ИК,
о/о

наимснованис, обозначение,
диапазон измерсний ИК

+0,159l Канал измереяий частоты персменного тока l, фl,
от 20 до з000 Гц

Инв. J\b подт.



бz

Прсделы
доrтускесмой
(суммарной),
приведенной

к нз,
погр€шности

измерений Ик,
о/о

Прлслы
допускасмоп,
привсдснноЙ

к НЗ,
погрешностll

измеренип
Аирв*.

о/"

максиммьное
значение,

привсденпой
кю,

погрсшности
измсрсний ИК
(бФ АИРВ),

%

3начение
(суммарной),
прив€дснной

к rв,
погр€шности

измсрениf,
ик,
уо

Наимсноваяис, обозначсниq
лиапазон измсрний ИК,
нормирующе€ значснис

Для АИРВ, сосгояцсй из блока элекгронного БЭ-40-4М и sибропрсобразоватслей МВ-43 ых типов
*l2+l l,Il

| АИРВ - Апп8ратура измсрсншr рторньй вибраций ИВ-Д-Сф-3М... заs, Лs.., в сосгаве
- блок элекФонный БЭ-40-4М зав. Nр ..., свидсгельство о поверке N9 ,..;

- вибропрсобразоватсли Мв-43 зав. N9 ..., .,,, ..., ..., .,., ..,, свидетельства о п ,\.

Для АИРВ ИВ-Д-СФ-ЗМ }тsсрждснного типа:
+l2+8

' АИРВ - АппФrгура к}мерения poTopнbD( вибраrшй ИВ-.tl-СФ-3М... заз. JY-.

цетельство о повсркс N9 ,,.

с вибрпреобразоватслями... зав. JVs,.., сви-

Таблица l0 - ИК виб ко сти

Таблица l1 - ИК н постоянного тока

6.4.12 Опрлеление метрологи.Iеских хар,ктеристик ик измерений силы постоянного то-
ка (с шунтами)

таблица 12 - Ик силы постоянного тока с и

Инв. JФ подл Подп. и дата Взам. инв. }Ф Инв. Ns дубл Подп. и дата

Предслы допускасмоfi,
привелснной к Н3,

погрешности измерений ИК,
о/о

Максимальное значенис,
приведевной к }В,

поФешности шмсрсний ИК,
%

Наимснование, обозначеяис,
диапазон измерений ИК,
нормирующсс зяачение

х2l l9 Напряжеrrие в цепи пI,fгания САУ, Ucay,
от 12до34 В,нз=34 в

Значсние
(с},ммарной),
привсдснной

к НЗ,
поФешности

измерениf,
ик,

о/о

Пр€дслы
допускаемоИ
(сWмsрной),
прив€дснноИ

к Н3,
потсшности

измерсний ИК,
уо

Пр€дслы
доrryскаемоИ,
привсденноИ

к НЗ.
ПОФСШНОСТХ

шунта,
%

махсимальное
значенис,

прив€денноП
к НЗ,

погрсшности
измерсний ИК
(бсз чJуtгга),

о/о

Наимснование, обозначсние,
лиалазон измерений ИК,
нормируюше€ зяачсяие
(тхп, зааодской номер,

сведения о повсрке пJуr{га)

х2+0,5

l29 сила тока в цспи пlтания qгсtцовой ссги,
Icc, от 0 до l50 А, НЗ = l50 А, (Пl}цr 75.ШИСВ,
l50 Д 0,5 yq зав. Ns ,.., свцдsтельство о поверке
Ne..,)

*lt0,5

l30 Сила тока стартсрг€нератора ва заIrуске,
Iстг_з, от 0 до 1000 А нз = 1000 А"
(Шуtfг 75.ШИСВ, ! 000 А 0,5 7о, зав. ..., свиде-
тсльgгво о поs€ркс Ng ,..)
l З l Сила тока сfаргср-гснерrгора s rcHepaтop
ном р€жимс, Iqгг_г, от 0 до 500 А
Н3 = 500 Д (Шу{г 75,ШИСВ.l, l000 А 0,2 О/о,

]ав. J{9 ... , свrдсгсльgгво о поверке N9 ...)

лткж.4l17l1.053 д1

6.4.1 l Опрлелепие метрологических характеристик ИК напрлкения постоянного тока

Результаты сведены в таблицу ll.

Результаты сведены в таблицу 12.

+ 1,5t0,2
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Прсдслы
доrrускаемоi,
прив€дснной

к нз,
погрсшности

шуrгга,
о/о

ма(симальяое
значснис,

приведенной
к lB,

погрсlл ности
измсрсяяй ИК
(фз шrrга),

%

значснис
(суммарной),
привсдскной

к I{З,
погрсшности

измср€ний
ик,
уо

Пределы
доrryскаемоfi
(срlм8рной),
приведенfiой

к НЗ,
погрешности

измсрений ИК.
о/о

l32 Сила тока в цепп пrгапия САУ, Icay,
от 0 до 30 Д НЗ = З0 d (Шlттг 75.ШИСВ, ]0 А,
0,5 о/о! зав. л! ..., свидетельство о поверкс л-о ...)

t0,5

б.4.13 Опрелеление метрологических характеристик ИК силы постояпного тока

Результаты сведеIrы в таблицу 13.

таблица l3 - Ик силы постоянного тока

6.4. 14 Определение мЕтрологических характеристик ИК глового перемещения

Результаты сведены в таблицу 14.

Таблица 14 - ИК ового пе ещения

6.4.1 5 Опрелеление метрологических характеристик ИК иrrгерв{rла времени

Результаты сведены в таблицу 15.

Таблица 15 - ИК ени

6.4. 1 б Опрелеление метологических характеристик ИК расхода

Результаты проверки отсугствия искакений измерительной иIrформации вторичной ча-

стью поверяемого ИК: ...

Результаты сведены в таблицу l6.

Инв. Nр подл. Подп. и дата Взам. инв. Jt Инв. J',lb дубл.

Наименоваяие, обозначенис,
диапщон rrзмерепий ИК,
норм ир},ющее звачепие

Ма!(симальнос значскяс,
привсдсrfiой к }В,

потешности lfJмсрсниf, ИК,
о/о

l33 Канал измеряий силы посгояЕноr0 тока l,
ф1,('г4до20мАНЗ=20мА

*0,15

Прсдслы допускасмой
абсолtогной поФешности

измерений ИК

максимальнос значснис
абсолrcrгной погрешносги

измерений ИК

Нмменовапис, обозначенис,
диапазон измерскt{й ИК

l43 Угол полоr(сfiия PylL Арул сг 0'ло 85"

Прсдслы доrrускаемоИ
абсолютноИ поФсщности

гlмерсний ИК,
€

максима.lьнос значснис
абсологной погрешпосги

измсрений ИК,
с

Наимсновалис, обозначсние,
диапазон шмер€ний ИК

t0,0зl45 Иtrгервал времени l, Tl, от 0,5 до 62,5 с

Наименование, обозначенис,
диалазоц вм9реций ИК,
нормир},ющсе зяачение
(тип, заводской номср,

свед€ния о пов€ркс urr,Ега)

Подп. и дата

Пределы допускасмой,
пркведеяной к НЗ,

поф€шносги вмерениf, ИК,
о/о
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Наименоваиие, обозначение,
диапазоЕ измерений Ик, нормирующее значсние

(тип, заводской Еомер датчика расхода,
свсдения о поверкс датчика расхода)

максима.rьнос
значенllе

относптсльяой
поФешности

датчика расход4
о/.

158 Прокачка масл4 wM, от 5 до 40 л/мин, +l О/о от ИЗ
(элМсгDо-Фломах-Ех-S0l5. заs. JФ .... свидетельство о поверкс N9 ...)

t0,56

*0,2 t0,3l59 Расход топлива, Gт, от 8 до 220 кг/ч, +0,3 % qт ИЗ
(ЭлМсrро-Фломак-Ех-S005, зав. N..., свидсtельсгво о поверке Ns .,,)

Таблица 16 - ИК хода

6.4.17 ОпрелелеЕие метрологических хар{lктеристик ИК крутяшего момента силы

Резуrьтаты сведены в таблицу 17.

Таблица l7 - ИК момента си.]Iы

7 Результаты определения метологических характеристик (машинные протоколы)
и рабочие материмы, содержащие данные по погрешности ИК, привелены в приложении
к настоящему протоколу. Расчет погрешностей ИК выполнялся в соответствии с методикой по-
верки Лткж.41 l71 1.053 д1.

8 Выводы

Погрешности измерений всех ИК Системы измерительной СИ-СТЗ7 зав. }lЪ 001

не превышzlют пределов допускаемой погрешности измерений.

Результаты поверки

.Щата очередной поверки

Поверитель

макспмальное
значснис

абсошсrгной
погрсшности

измерсний ИК
(без латчика),

н,м

максимальное
значение

(с}аrмарной),
лриведеяной

к НЗ или
относrгельной,
пофсшности

измсрсяий ИК,
о/.

Прслслы
допускасмой
поrрсшности

измерсt]ий ИК

Наимснование, обозначение,
диапазон измерений ИК (тип, заводской

номер. сведения о поверке Jатчика
кругящсго момснта силы)

максимальное
значснис

абсолlотной
погрешносги

датчика,
Н,м

+0.5 % от нз
(НЗ = 400 Н,м)

вДИот50
до4O0Нмвключ

l50 Крlтящий моме!тт силы на выводном
ва,ту двигателя, Мкр, от 50 до l000 Н,м
(ТF214, зав. Nч..., свrutстсльство о rlоверкс
]с...)

l

Инв. Jф подл. Подп. и дата Взам. инв. М Инв. }Ф лубл. Подп. и дата

.Щолжность ,I|aTa Подпись Фио

Предслы
доtryскасмой

относrгсльной
поr?сшности

измсрсний ИК,
уо

t0,5 % от из
в ДИ св. 400
до l000 Н,м
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Приложение
к протоколу поверки N ... системы измерительной СИ-СТ37 зав. Ns 001

В данном приложении приводттся машинные протоколы.

Пример шаблона машинного протокола дlя всех типов ИК:

01.01.202з си-стз7 зав. t1,001

Давле!tие масла Рlа
ик F0

Коэффициевтц поливома :

а1= ... а2=
а0=

аЗ=

эталонное значение Из!aеренное
значение,
к|с / см2

АбсолDтцая
поIрешцость,

ктс / см2Сила тока, мА Давлевие, к!с/сц2

4.0
8.0

12.0
16. 0
20.0

0.0

,7.5

10.0

0.000з
2.500з
4,9991
?.4985
9.9978

0. 0003
0.0003

-0,0009
-0,0015
_0. 0022

Максtамальвое значение абсолDтной потрешности, кгс/сш2
Нор!@rр}rDщее значевие, кгс/с!а2

Максrбiальное значевие приведеввой погрешности, t
Приведевная погрешвость датчика, t

Приведенная пот,решность ИК, t
Пределы допускае!.ой приведеняой поrрешности ИК, t

-0. 002 2
10.000
-о .022

0. 500
0.522

t1 .000

Правила заполнения шаблона:

- первыЙ столбец (с этыlонньпr значением элекгрическоЙ величины) зlшолняется тоJъ-
ко при типе ИК и способе поверки, шIя которого он необходим;

- строка с нормирующим значением имеет место только для Ик с нормированием при-
веденной погрешности;

- стока с погрешностью датчика (абсолютной или приведенной) имеет место только
при поэлементном способе поверке;

- коэффициенты полинома имеют место только при использовании при измерениях
механизма поJшномов.

Инв. М подл. Подп. и дата Взам. инв. Ns Инв. Nч дубл. Подп. и дата
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15:16:1701.01.202з

силы на выводвом валу двит!ателя Мкр

ик ш150
Крутя!р.tй момёвт

Эталонное зца!Iение Абсопотная
потрешЕость,

Е*ммомент силы, Н*м

-0.141
-0.144
0.164
0. 1з2
0,\92

50. 0
100. 0
200.0
з00.0
400.0

0.25
0. 50
1.00
1,50
2.00

0.192
1.000
400.0
0. з0
t0.50

Максимальвое зЕачевие абсолютЕой погрешвости, Н*м
Абсол-ютЕая потрешвость датqика, Н*!а

Норь@rр}Фщее значение (!lЗ) в диапазоне [50.0-400.0], Н"м
максимальвое звачевие приведецrrоЙ к НЗ потрешвости, Е

Пределы допускаемой приведевяой поIрешцости ик t50.0-400,0], в

эталонное зцачеяие

Момецт силы, HrM

1.114
1.146
! . \11
1.144
1.149

499.886
599.854
699,в2з
?99.856
899.851
999.806

500. 0
600. 0
700.0
800.0
900. 0

1000. 0

3.00
з.50
4.00
4 .50
5.00

АбсолDтяая поIрешвость датчика, Н*м
Изьaереццое зва!Iение в диапазоне [400.0-ВП], Н*м

МаксимальЕое зЕачевие относительвой погрешвости ИК, t
Пределы допускаемой относительной потрешвости ИК [400,0-ВП],

Инв. J',lЪ подл, Подп. и дата Взам. инв, Jф Инв. J,,lb лубл Подп. и дата

66

Си-сТз7 зав. ш001

ИзмереЕное
знаqение,

н*мНапряхение, В

49.859
99.856

200.164
з00.1з2
400.192

Измеренное
знаr,aевие,

н*м

Модуль абсолютной
погрешности ИК
(с датчиком) , 11*мНапрятение, В

1.00
499.89

0 .22
l0.50

пример шаблона машинного протокола для Ик крlтящего момента силы:
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