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1ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
1,1 Настоящая методика поверки распростаняется на системы програ}.rмЕо-аппаратные

упр.lвJIяющие ГIАУК (далее - системы), изготавливаемые ООО (САЙБЕРРИ>, г. Москва,
и устанавJIивает методику, порядок и содержание юr первичной и периодической поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослекиваемость к ГЭТ 1-2022, по
государственной поверочной схеме дJuI средств измерений времени и частоты, угвержденной
приказом Росстандарта Jф 2З60 от 26.09.2022, ГЭТ 199-2018 по государственной повероIшой
схеме для коордиЕатно-временньD( средств измерений, утвержденной приказом Росстандарта
Jф283l от29.12.2018.

1.3 При определении метрологических характеристик поверяемого средства измерений
используется м9тод непосредственного срrlвнения результата измерения поверяемого средства
измерений со значением, определенным этмоном.

1.4 В результате поверки должны быть подтверждены след}.ющие метрологические
требования, приведеяные в таблице 1.

Таблица 1 - Подтвержлаемые мец)ологические требоваIrия

Наименование хар:ктеристики Значение

,Щиапазон измерений скорости движения ТС, км/ч:
- при измереЕии в зоне контроля радиолокационньIм методом *

- при измерении в зоне KoHlpoJUI по видеокадра]\{
- при измерении на контролируемом rIастке дороги

от 1 до 350
от 0 до 350
от 0 до 350

Пределы допускаемой абсолютной погрешпости измерений скорости
движенЕя ТС, км/ч:
- при измереЕии в зоЕе KoHTpoJuI радиолокационньь,t методом *

- при измерении в зоЕе контоJIя по видеокадраI,1
- при измерении на конlролируемом rlастке дороги

+1

+1

+1

Пределы допускаемой абсоrпотной погрешности синхронизации внутренней
шкaUIы времепи систем с национа,,rьной шкалой координировrrнного времени
UTC(SU), мкс +3

,Щоверительные гра{ицы абсолютной погрешности определения координат
местоположения систем в плане (при доверительной вероятности 0,95 и
геомецическом факторе PDOP не более 3), м: **

- в автономном режиме
- в режиме <Кинематика в реальном времени (RTK;> *+*

+з
+1,5

* - если система дооснащена блоком радиолокационным;** - мецlологическiш характеристика определена по сигналам от спуrников GPS и
ГЛОНАСС, принимаемьrх одновременно;
*** - режим обеспечивается при:
- работе по сигнzlл.lI\,l LloF, L2oF ГЛОНАСС; LIC/A,L2C, L5I+Q GPS; ЕlВ+С Galileo; B1I,
B2I BeiDou одновремен}Iо;
- испоJIьзовании дифференциа.llъIrьD( поправок формата RTCM версии 3.2 от поверенной
базовой станции, расположенной на удarлении не более 70 км

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
2.| При проведеЕии поверки должны бьrгь вьшолнены операции, указанные в таблице 2.

Таблица 2 - Операции проведения поверки
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Номер
п}нкта

методики

Проведение операции при
поверке

первичной периодической
Внешний осмотр средства измерений 7 да да

Подготовка к поверке и опробоваrrие средства
измереrтий

8 да да

Проверка программного обеспечепЕrI средства
измерний да да

Определение метрологических харtктеристик и подтверждение соответствия средства
измерений мецологическим требованиям
- определение абсоrпотной погрешности
сиЕхрониз ци внугренней шкzlлы времени
систем с нациопальпой шка;lой
коордшrиров:lнного времеЕи UTC(SU)

да да

- определение доверительньD( границ
абсолютной погрешности определения
координат местоположения систем в плане (при

довери,гельной верятности 0,95 и
геометическом факторе PDOP не более 3) в

alBToHoMHoM режиме

10.2 да да

_ определение доверительньD( границ
абсолютной погрешности определения
координат местоположения систем в плане (при

доверительной вероятности 0,95 и
геометри.Iеском факторе PDOP не более 3) в

режиме <Кинематика в pe:L,IbHoM времени
(RTK))

10.3 да

_ определение диzшазона и погрешности
измерений скорости двиr(ения ТС по
видеокадр:lм в зоне коЕтоJIя

10,4 да да

- определение диaшазона и погрешности
измерепий скорости движения ТС

радиолокационпым методом в зоне KoHтpoJUr

да да

- определение диапазоIt4 погрешности
измерений скорости двихения ТС Еа
коIrтоJIируемом r{астке дороги

l0.6 да да

Оформление результатов поверки 1l да да

2.2 Объем периодической поверки опредеJIяется исходя из измерительньD( задач,

решаемьD( системой. Метрологические характеристикп, определенные в пп. 10.1, 10.2,

поверяются в обязательвом порядке.
2.3 При поверке допускается проведеЕие поверки меньшего числа измеряемьIх BeJшTlиH,

которые используются при экспJryатации по соответствующим п},нктаь{ настоящей методики
поверки. Соответствующм запись должна бьrть сделана Еа основании решения
эксплуатирующей организации в эксплуатационньD( докуItлентах и сведениях о результатurх

J

Наименование операций

9

l0.1

да

10.5
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поверки, передаваемьrх в Федеральный информационньй фонд по обеспечению едицства
измереIrий.

2,4 Для системы, применяемой для измерения скорости движения ТС по видеокадрам в

зоне KoHTpoJUI в слrlае изменения схем MoHTtDKa, а также изменения местоположения системы,
производrтся внеочереднzUI поверка в объеме периодической поверки.

2.5 Поверка по пп. 10.4, 10.б осуществляется тоJIько по месту эксплуатации системы.
2.6 Прtl получеЕии отицательньD( результатов поверки по любому пуrкту таблицы 2,

поверка прекращается и система призЕаётся непригодной к применению.

3 ТРЕБОВЛНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕД,НИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки системы должны бьпь подготовлены к работе в соответствии с

р}ководстваJ\,t и по экспJryатации.
3.2 Условия проведения поверки должны соответствовать требованияr.r

экспJryатационной документации поверяемого средства измерений, требованиям правил

содерх(alпия и применения примеЕяемьж дJtя поверки этzlлонов и тебовalниям
экспJrуатационньD( доч/ментов примеЕяемьrх для поверки средств измерений и

вспомогательньп технических средств.
3.3 Поверка производится zжкредитов.rнными оргaшизациями в устalновленном порядке.

4 ТРЕБОВДНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведеЕию поверки допускllются лица с высшим или средним техническим

образованием, аттестовllнные в качестве поверителей в области радиотехнических средств

измерений и изrIившие настоящую методrку, док}ъ{ентацию на систему и эксплуатационную

документацию на используемые средства поверки.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВЛНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 Щля поверки применять средства поверки, приведенные в таблrrце 3.

Таблица 3 - Средства поверки

Операции
поверки,

трбуючие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые дrя проведения поверки

Перечень рекомендуемьD(
средств поверки

п. 10 Определение
метологических
характеристик

Средства измерений, предназначенные
дJIя воспроизведения единиц времени и
шкалы времени, синхронизироваIlньD(
по сигналitм ГнСс ГЛонАС/GРS с
абсолютноЙ погрешностью
сиЕхроЕизации шкалы времени
вьIходного сигЕаJIа частотой 1 Гц (1

PPS) относительно шкаJIы времени
UTC(SU) в режиме сиЕхронизации по
сигналам ГнсС ГЛонАСС/GРS не
более 1 мкс;
Средства измерений, предназначенные
д'Iя воспроизведения координат

Рабо.п,tй эта.пон 5-го разряда по
ГПС для средств измерений
времени и частоты,

угвержденной приказом
Росстандарга от 26.09.2022
Jl! 2360
исто.лlики первиtшого
точного времени УКУС-ПИ
02.ЩМ, рег. Ns 60738-15

4

комплекс эталопньй

формирования и измерения
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Операчии
поверки,

тебlтощие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствtlм поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

потебителя ГНСС в системах
коордиЕат WGS_84, пз_90.11, Гск-
201l с пределом допускаемой
погрешности воспроизведенЕя не
более 0,5 м;

Средства измерений, предназначенные
для измерений координат с
абсолютноЙ погрецшостью
определения координат (при

доверитеJIьной вероятности не менее
0,997) не более 1,2 м;
Средства измерений, предназначенные
для измерений скорости потребителя с
пределаI,rи доrryскаемой
инструмента-гtьной погрешности
измерения скорости не более +0,1 м/с;

Средства измерений, предназначенные
для имитации и воспроизведения
скорости движениJI танспортньD(
средств в ди:шазоЕе скоростей от l до
350 км/ч с абсолютной погрешностью
имитации скорости не более 0,3 км/ч;
Средства измерений, предназначенные

для измерений длины пройденного
пуги от 1,0 до 999,9 м; пределы

допускаемой абсоrпотной погрешности
измерений длины пройденного ггrти не

более + lM;
Средства измерений, предназначенные

дJIя измерений дJIя измерений и
периода и разности периодов
следования импульсов, полоса
пропускания 500 МГц, диtшазон
значений коэффичиента развертки
от 1 нс/дел до 50 с/дел

радиопaвигационньD(
парап{етров ЭФИР,

рег. J& 8256'7-2|, рабочий
эта.пон 1-го разряда (Приказ
Росстандарта от 29.|2.2018
Nэ 2831)

GNSS-приемники
спугниковые геодезические
многочастотные GCX3,
рг. Ш б8539-17

Аппарацра навигационно-
временнм потребителей
глобальпьп< нltвигационньD(
спугниковьD( систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/
SBAS }.IVO8с-МСМ, ],п/O8с-
CSM, рег. N9 52614-13
Имитаторы парlметров
двихения трalнспортньD(
средств (САПСАН 3М)
литера 2, рег. J,,lЪ 73015-18

Курвиметр дорожньй КП-2З0
Р.ЩТ, рег. N9 5l8З6-12

Осциллограф
запоминшощий

рег. }Ф б4767-16

цифровой
с8_205/4,

Вспомогательные средства поверки
п. 3 Кокгроль

условий поверки
Срелства измерений
окружшощей среды

температуры
в диапазоне

Термометры сопротивлеяия
платиновые вибропрочные

)
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Операции
поверки,

требутощие
применение

средств поверки

Метрологические и технические

тебов{lния к средствам поверки,
необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемьD(
средств поверки

пп,8-10

измерениЙ от -60 до +б5 ОС,

абсолютная погрешность не более 1 
ОС;

Средства измерений относительяой
влlDкности воздуха в диапазоIlе
измерениЙ от 0 до 98 % с
погрешностью не более 2 О/о;

Индикатор времени с точностью
отображения времени до 0,000l с;
Средства измерений расстояний в

диlшазоне до 1000 мм, абсо.rпотная

погрешность не более + 0,5 мм;
Компьютер (лалее - ПК)

этalлонные
2з040-|4

Измерители
температуры

ПТСВ, рег.J,'lЪ

влaDкности и
ивтм-7,

рег. Nч 15500-12

Индикатор времени кИВ-1 >

Линейка измерительнzц
металлическilя ГоСТ427 -7 5

Переносной компьютер типа
кНоутбук>

Примечание - .Щопускается использовать при поверке другие }твержденные и атгестованные
эталоны единиц величин, средства измерений угвержденного типа и поверенные,

удовлетворяющие метологическим требованиям, указанным в таблице.

6 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОIIАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6.1 При проведении поверки необходимо соб.тподать:

- требования по технике безопасности, указанные в экспlryатационной документации
(далее - Э.Щ) на используемые средства поверки;

- правила по технике безопасности, действ}тощие на месте поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмоте системы устмовить:
- комплектность средства измерений и нмичие маркировки (заводской номер, тип) путём

сличения с Э,Щ на средство измерений, наличие поясняющrл< надписей;
- целостность пломб, разъемов и внешних соединитеJьпьD( кабелей;

- отс)пствие коррозии, мехzшических повреждений и других дефеrгов, влиJIющlrх на

эксплуатационные и меlрологические характеристики.
7.2 Результаты поверки по разде.lry 7 считать положительными, если результаты внешнего

осмотра удовлетворяют п. 7.1 .

8 ПОДГОТОВКД К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить систему к работе в соответствии с Руководством по экспJryатации.
8.2 Проверить вкJIючевие электропитания системы. Вк;почить и выполнить операции по

запуску прогрa!ммного обеспечения систем согласно Руководства по эксплуатации.
8.3 Убедиться, что видеокамеры из состава системы находится в рабочем состояЕии и с

них передается изображение с наложеIlным значением текущего времени и координат системы.

6
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8.4 Убедиться, что система работает по сигнiш{м ГЛОНАСС/GРS/Gаlilео/Веidоч
одновременно (информация содержится в cryoкzrx $ХХGSV NMEA протокол4 где ХХ: GN-
ГЛОНАСС, GР-GРS, GA-Galileo, BD-Beidou).

8.5 Результаты поверки по разделу 8 сщлтать положитеJIьными, если система

удовлетворяет выше перечисленньм 1ребованияr.r. При полrIении отицатеJьньD( результатов
дarльнейшее проведение поверки прекращают.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Используя интерфейс программного обеспечения (да;lее - ПО) полуrить

идентификационное данные (признаки) ПО.
Результаты поверки по рarзделу 9 считать положительными, если идентификационные

данные (призн:ки) ПО соответствуют приведеЕнъ,пr в таблице 4,

Таблица 4 - Идентификационные дшrные ПО

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ЬРАКТЕРИСТИК
ИЗМЕРЕНIЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

срЕдствл
ИЗМЕРЕНИЙ

10.1Определение абсолютной погрешности спнхроншзации в}Iугреппей шкалы
временп систем с нацпональной шкалой координированпого времепп UTC(SU)

Испьrгание проводится в 2 этапа.
Этш l- подтверждение тождественности секундньD( импульсов 1 Гц (1 PPS).

критерием тождественности секундпьIх импульсов l гц (1 PPS) явJUlется сходимость

результатов сравнений впугренней шкалы времени системы с национaUIьной шкшtой

координироваНного времени UTс(SU), отображенных на кадре в пределЕrх менее +0,5 с,

поJýп{енЕьD( при корректном отображении календарной даты.
10.1 .1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1 .

Рисl.rrок 1 - Схема проведения измерений

l0.1.2 обеспечить мiжсимальную радиовидимость сигнzlлов нllвигационньD( космических

,шпаратов глондсС и GPS в небесной поrryсфере. В соответствии с Э,Щ на систему и

УКУС-ПИ 02ДМ подготовить их к работе,
10.1.3 В течение з часов системой сделать l0 фотографий инд катора времени <ИВ-l>, в

7

Идентификационные данные (признаки) Значение

Идентификационное нtмменование ПО Spider

Номер версии (идентификационньй номер) ПО 1.0

Щифровой идентификатор ПО (контрольная суN{ма

исполняемого кода)
8cbd205f457fa1 l е8 1 526Ь4ЗаЬ2сOf52

Источник
питания

Система
пАук

пк

укус-
пи_O2дм

ив-l
Истощrик
питlшия



мп 651-23- 044 ( ГС И- Сuсmемы пооzоалtмно-аппаDаmные чпDавляюlдuе ПАУК. Меmо duKa п о ве Dкь)

соответствии с рисунком 2

| в -,-** ,
-еý оaо:;

= sнDЕl o.*l.&txelй

Ф{r9оФп идеаmФяФоо r]o] всйl205rФ7ыrэаi 526ь4заь2с0б2

время, присвоенное
видеокадру

@

Время, mображаемое
индtкатором времени (ИВ-1 ))

Рисlъок 2 - Пример кадра с изобрФкеЕием (ИВ-1)

10.1.4 ,Щля каждой из фотографий срtlвнить значеЕие шкалы времени системы Тфк и
значеЕие национальноЙ rrrка;тоЙ коор,щlнированного времени UTс(SU) Т. (времени,

устtшовлеЕного на (ИВ-l D). Определить значение ДТ как разницу между значеЕиями шкчlл по

формуле (с yreToM поясного времени):
ДТ=Тбt-Тэ

Этап 2 - определение смещения внутренней шкмы времени системы относительно
национшtьноЙ шкалы координированного времени UTC(SU) в пределirх сходимости сек}цдньD(
импульсов 1 Гц (1 PPS).

l0.1.б Собрать схему в соответствии с рисунком З.

PPS Канал 1

PPS KaHar 2

Рисlиок 3 - Схема проведения испьrганий

10.1.7 Убедиться, что система и УКУС-ПИ 02,ЩМ синхронизированы с национальной
шкалой координированного времени UTC(SU).

10. 1.8 Настроить осци:rлограф:

о *.*

укус_пи 02дм
Осциллограф

цифровой
с8-205/4Система

пАук

tr

о

10.t.5 Резуrьтаты поверки по 1 этапу п.10.1 считать положительными, если дJIя всех
проведенньD( измерений, поJIrtенные зЕачения удовлетворяют критерию тождественности
секундньrх импульсов 1 Гц (1 PPS).

8
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10.1.8.1 Установить коэффиIшенты горизоIIтаJIьного отклонения 1 вольт/деление для
обоих каналов осциллографа.

10.1 .8.2 Установить типы входов (постоянный ток)) (DC).
10.1 .8.3 Устшrовить развертку 1 мс/деление.
10.1.8.4 Установить тип сш{хронизации (автоматическzшD, (по переднему фронry>,

(источник кilпал 1D.

10.1.9 Определить абсоJIютную погрешность синхронизации внугренней шкiшы времени

системы с национа.ltьной шкалой координировarнного времени UTC(SU) как разность между
передlими фронтами импуJтьсов l Гц (lPPS).

10.1.10 Результаты поверки по п. 10.1 считать положительными, если абсолютная

погрешность синхрониз Iии внугренней шкzшы времени систем к наIцлонaшьной шкалой
координиров:шного времени UTC(SU) нмод{тся в пределах +3 мкс.

10.2 опрелепенпедоверrrrеJьБп rршлпl абсоrпсrяой погршпосп,r ощtедепеппя к(юрщrат
мосп)пшIоrкеппя сисгем в п.лане (при доверrrrельной вергпrосш 0Р5 п гвомеrршIеском факгор
РIЮР не бопее 3) в aвmнoмlloм рскиме

10.2.1 обеспе.п,lть максимalльную рад.rовидимость сипlалов нllвигационньD( космических

аппаратов в небесноЙ полусфере. Перед проведением измерениЙ не менее чем на 30 мин.

заrryстить систему. В соответствии с РЭ системы устllновить автономньй режим опРеДеЛеНИЯ

координат.
10,2,2 С помощью геодезического приемника определить значения широты и долготы

(L и В) расположения системы, разместив alHTeHHy геодезического приемника рядом с СиСтеМОЙ

(на расстоянии 1Фt2 см). Расстояние контоJIируется линейкой.
10.2.3 Произвести зzшись измерите.lьной информаlии в течение 5 мин. не менее l00

измерений координат с помощью системы и геодезического приемника.

10,2.4 Опрелелить абсолютную погрешность определения координаты В (широта) лля

строк, в KoTopbD( значение PDOP < 3, по формуле:

ЬВ,= В,_ вr,

где А В; - абсолютн:ц погрешность определения широты, градус единицы плоского гла
(лмее-гралус);

Bref - значение широты, измеренное системой в iый момент времени, градус;

Bi - значение широты, измеренное геодезическим приемником В в i-й момент

времени, градус.

Дналогичньпуt образом определить абсолютную погрешность определения координаты L
(долгота).

10.2.5 Перевести значения абсолютньпt погрешпостей в метры по формулам:

- для широты:

^в
п а (|-е2

9

- для долготы:

180 (t-е'.sи'вr)
]

АВ',
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^L,
^L,

7т а. сюS ВrcI

' 180 | - е2 .siп2 В*

где ДВi, ДZl- абсолютнtlя погреIпность определения пшроты и доJIготы в i-ьй момснт
вр€мени, градус;

а - большая полуось общеземного эллипсоида (WGS-84: а = 6378137 м);

е - эксцеЕтиситЕт общеземного эrrлипсоида (WGS-84: е2 = 0,00669437999);

1 " = 0,000004848 l 368 l 1 095З59933 ралиан (arc l ").

10.2.6 Расс.п,rтать математическое ожидание абсолютной погрешности оцределения

широты по формуле:

мв Iдв,1/
'=l

Аналогичньш образом рассчитать систематическ),ю погрешность определения долготы.
10.2.7 Опрелелить среднее квадратическое откJIонение (СКО) результата определепия

широты по формуле:

б-
N_l

Аналогичньп.t образом определить СКО результата определеЕия долготы.
10.2.8 Опреаелить абсолютrтую погрешность (при ловерительной вероятности 0,95 и

геометрическом факторе PDOP не более 3) определения координат местоположения системы В

плане по формуле:

Ёtоq -м,)'

М}+ Mi +2, Je;j,)По=t(

l0.2.9 Результаты поверки по п. 10.2 считать положительными, если значения абсоrпотноЙ

погрешности определения коор.щiпат местоположения систем в плане (пРИ ДОВеРИТеЛЬНОй

вероятности 0,95 и геометрическом факторе PDOP не более 3) в автономном режиме нЕD(одится

в пределах *3 м.

10.3 Опрелеленпе доверптеJIьIIьп гранпц абсолютпой погрешностп опредеJIеппя

коордпнат местополоrкения спстем в плане (при ловерптельпой вероятпости 0195 и
геометрпческом факгоре PDOP не более 3) в режиме <<Кинематика в реаJIьном времени
(RТЮ)

10.3.1 Разместить антенну геодезического приемника на расстоянии не более l0 см от

zlнтенны поверяемой системы, Расстояние ме}кду антеннilми контролировать линейкой.

10.3.2 С помощью геодезического приемника опредеJIить действительные ЗНаЧеНИЯ

широты Во и долготы Lo координат места расположения фазового центра антенны системы в

пл:ше по док}менry кМетодика измерений координат местоположеЕия п}цкта геОДеЗИЧеСКОГО),

регистрационньй номер ФР.1.2'7,2016.2268l в Федеральном информационном фонде по

l0
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обеспечению единства измереIrий (абсолютная погрешность определения координат
местоположения по методике не должна превьrшагь 0,7 м).

10.3.3 Провести зzшись координат местоположения (широтц долюта), измеренпьD(

системой, согJIасно РЭ в течение 5 мин с частотой 1 сообщение в 1 с.

10.3.4 Выбраrь из измеренньD( значений координzп местоположениJI (lшлрота, до.тгота) не
менее 100 строк измерительной информации с геометрическим факгором PDOP не более 3

(информация содержится в строке GSА NMEA протокола), тип решения - 4 (фиксированный
RTK) (информачия содерllслтся в строке GGА NMEA протоlсола).

10.3.5 Произвести операции по 10.2.4 - 10.2.8

10.3.6 Результаты поверки по п. 10.3 считать положительными, есrm значения абсолютной
погрешности определенlUI коордtrrаг месюположешш систем в гIJипе (при доверIIIеJБной верояп{осrи

0,95 и геомегрическом факгоре PDOP не более 3) в режиме <Кинематика в реiшьном времени
(RTK)> нахолится в пределах *1,5 м.

10.4 Опреле.гIеппе дпапазона н погрешностп измереппй скоростш двпженпя ТС по
видеокадрам в зоне контроля

10.4.1 Разместить систему на опоре. Настроить систему в соответствии с руководством по
эксILтryагации.

10.4.2 Подключить навигационньй приемник к переносному компьютеру (ПК) с

установлеЕным прогрzl}tмным обеспечением (ПО) для зaшиси дllнньD( в файл этого приемникц
и разместить их в ТС.

10.4.3 Устаrrовить частоту вьцаtш дtlнньD( нzвигационным приемником (темп решения)
10 Гц. Начать запись дЕlнньD( с навигационного приемника.

10.4.4 Разместить ТС в зоне контоJIя системы, остановить ТС и заглушить двигатель.
Измерить системll},lи зЕачение скорости неподвижного ТС. Зафиксировать измеренное
системlми значение скорости.

10.4.5 Проехагь на ТС зону контроля системы не менее 5 раз с разньтми скоростями, при
этом две скорости должны бьпь минимitльно и максимаJIьно возможпыми на данном rlастке.

Пршuечанuе - Рекоменdуеmся выбuрапь MuHtl,uшbчo u MaKclolculbto воз.uохrсные скороспu
dвuэlсенuя ТС ocHoBbtBшcb, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносmu учасmнuков
dвuэюенuя во время поверкu.

10.4.6 На месте проведениJt поверки, полrшть дzшные с системы. Опредепrть врмя
фиксации и скорость ТС для всех проездов.

10.4.7 Остшlовить запись данньD( с н{lвигационного приемника. Выбрать из з(шисанньD(

данньrх с нЕlвигационЕого приемника данные, соответствующие MoMeHT:t!,l времени,
зафиксированньIх системa \,tи, дIя всех измерений.

10.4.8 Рассчитагь значение абсолrсrгной погрешности измерений скорости движения ТС в
диапазоне от 0 до 350 ю,r/ч вшIючительно, для каждою измерения расФmтать по формуле:

ДVi: Vi - Vэi

где vi - зпачение скорости движения Тс, измерппое системой д;rя iго проезда
выраженное в км/ч;

Vэi - значение скорости движения ТС, измереяное с примеЕением яавигаIIионЕого
приемника, вьтраженпое в кr"r/ч.

1l



10.5 Определепие дидпазонl и погрешности измерений скоростп двшкения ТС
радиолокацпоппым методом в зоне контроля

10.5.1 Подготовить систему к работе в соотвgтствии с РЭ.
10.5.2 Разместить в зоне видимости системы на расстоянии от 0,5 до 50 м имитатор

скорости.
10.5.3 Установить значения имитируемой скорости l кйч.
10.5.4 Зафиксировать измеренное системой значение скорости.

10.5.5 Расс.п,rтать абсоrпотную погрешпость измерения скорости ТС по формуле:

AV;: VKi- Vэi

где Vэi - имитируемм скорость движенЕя ТС, кйч;
VKi - скорость ТС, измеренная системой при имитируемой скорости Vэl, км/ч_

10.5.6 Повторить измерение скорости для ряда имитируемьD( скоростей 20,70, 90, 120,

150, 200, 250, 300, 350 км/ч.
10.5.1 Результаты поверки по п. l0.5 считать положительными, если значения абсоrпотноЙ

погрешности измерепий скорости ТС в зоне контроJIя радиолокационIlым методом для

скоростей от l до 350 rо.r/ч вклю.ллтельно находятся в пределах +1 км/ч.

10.б 0пределеЕпе дшапазона, погрешпости измерений скорости движения ТС па
коштролпруемом участке дороги

Разместить образчы систем на дв)ц опорах, образующих прямолинейньй
контролируемьгй }часток.

10.6.1 Настроить системы в соответствии с руководством по эксплуатации.
10.6.2 По.щlпочить нiвигационный приемник к ПК с устzlновленным ПО для записи

данньIх в файл с этого приемпик4 и ра:}местить lo< в ТС.
10.6.3 Установить частоту вьцачи данньrх нalвигационным приемником (темп решения)

10 Гц. Начать зlшись дzlнньD( с навигационного приемника.
10.6.4 Проехать равномерно на ТС кокгролируемьй )часток не менее 5 раз с разньь,rи

скоростями, при этом дFе скорости должны быть минимально и мЕlксимalльно возмОЖНЫМИ На

данном rlастке.
Прuuечанuе - Рекоменdуепся выбuраmь MuHtл,taJIbHo u максuмаqьно возмоэrсньlе скороСmu

dвuэюенuя ТС основывмсь, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносmu учаспнuков
dвuэrcенuя на конmролuруемом учасmке во время поверкu.

10.б.5 Остшlовить запись дIlнньD( с навигационного приемника.
10.6.б На месте проведения поверки, получить данные с систем. По дalнным с систем

определить время фиксации ТС на въезде и выезде с концоJшруемого }л{астка дJIя всех
проездов.

l0.6.7 Выбрать из залисilнньD( дапньD( с нЕвигациоIlпого приемника данные,
соответствующие интервала}{ времени нФ(ождения ТС на контролируемом rIастке дIя всех
проездов.

10.6.8 Для каждого из проездов определить скорость движения ТС на кошгролируемом

|2
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10.4.9 Результаты поверки по п. l0.4 считагь положитеJIьIIыми, если значения абсошотной
погрешности измерений скорости ТС в зоне контроля по видеокадрам дIя скоростей от 0 до 350

кйч включительно дtя всех измерений нzжодятся в пределах *1 rо,r/ч.



V,

Vлгде J - значение скорости на коIrтроJIируемом yracTke по дalнным с нilвигационного
приемника для i-го проездц вырzDкенное в км/ч;

И/0 
- anur"""" мгновенной скорости по дrrнным с навигационного приемника для i-

го проезд4 выраженное в км/ч;
ly' - коrпrчество значений мгновенной скорости по дalнным с нalвигациоI lого

приемника для i-го проезда,
10.6.9 Дя скоростей в ди:шазоне от 0 до 350 кйч вк.lпочительно рассчитать значение

абсо,lпотной погрешности измерений скорости ТС на контролируемом участке по формуле:

AVi= Vi- Vэi

где Vi - значение скорости на контролируемом }частке, измереЕное системаI\,tи для
i-го проезд4 вьryаженное в rо.r/ч;

Vэi - значение скорости на концолируемом участке, измеренное навигационЕым
приемником, выраженное в км/ч.

10.6.10 Результаты поверки по п. 10.6 считать положительными, если значенIul
абсоrпотной погрешности измерений скорости ТС при измерении на контолируемом yIacTKe
для скоростеЙ от 0 до 350 ь:u/ч вкпочительно нФ(одятся в пределах +l км/ч.

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
11.1 Результаты поверки системы подтверrц:lются сведениями о результатах поверки

средств измерепий, вкJIюченньIми в Федеральный информационньй фонл по обеспечению
единства измерений. По змвлению владельца системы или лицц предстtlвившего его на
поверку, вьцается свидетельство о поверке и (итпл) в паспорт системы вносится зaulись о

проведенной поверке, заверяемrUI подписью поверитеJIя и знаком поверки, с указанием даты
поверки, или вьцается извещение о непригодности к применению средства измерений.

l 1.2 Результаты поверки оформить по установленной форме,

Нача.,tьник НИо-6 ФГУП кВНИИФТРИ>

13

МП 651-23-044 кГСИ. Счсmемы пооzоалпцно-аппараmные vпоавмюшuе ПДУК. Меmоduка поверкu>

}л{астке по данным с навигационного приемника по формуле:

Zlriril
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В.И. .Щобровольский


