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1ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распространяется на контроллеры телеметрические

<ССофт:Сигна,r> (<Ssoft:Sigrralrr) (далее - коrrтрллеры), изготавливаемые Обществом с
ограниченной ответственностью <СервисСофо (ООО <СервисСофт>), и устанавливает
процедуры, проводимые при первичной и периодической поверке контоJrлеров, по
подтверждению соответствия контроллеров метрологическим требованиям, установленным
при утверждении типа.

1.2 При поверке контроллеров должны быть подтверждены метрологические
требования (харакгеристики), установленные при утверждении типа контроJIлеров и

указанные в таблицах А. l -A.2 Приложения А.
1.3 В целях обеспечения прослеживаемости поверяемого контроллера к

государственным первичным этzlлонам единиц величиЕ поверку необходимо проводить в
соответствии с процедурами и требованиями, установленными в настоящей методике поверки,

1.4При проведении поверки обеспечивается прослеживаемость поверяемых
контоллеров к следующим государственным эталонам:

- ГЭТ 13-2023 согласно государственной поверочпой схеме, утвержденной Приказом
Федермьного агентства по техническому реryлированию и метрологии от 28 июля 2023 года
М 1520 кОб утверждении государственной поверочной схемы для средств измерений
постоянного электрического напряжения и электодвихущей сильD) (дмее также - Приказ
Jф 1520);

- ГЭТ 4-9l согласно государственной поверочной схеме, утвержденной Приказом
Федерального агентства по техническому реryлиров:tнию и метрологии от 0l октября 2018
года N 2091 <Об утверждении государственной поверочной схемы для средств измерений
силы постоянного электрического тока в диапазоне от 1 

, 10-16 до 100 А> (да;lее также - При-
каз Ns 209l);

-ГЭТ 1-2022 согласно государственной поверочной схеме, утвержденной Приказом
Федерального агентства по техническому реryлированию и метрологии от 26 сентября 2022
года Jф 23б0 <об утверждении государственной поверочной схемы для средств измерений
времени и частотьD) (далее также - Приказ Nэ 2360).

1.5 Метод, обеспечивающий реыlизацию методики поверки, - прямой метод
измерений.

1.6,,Щопускается проведение первичной (периодической) поверки отдельньн
измерительньж канlцов состава средства измерений в соответствии с зitявлением владельца
средства измерений, с обязательньш указанием в сведениях о поверке информации об объеме
проведенной поверки.
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2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
При прове.шении поверки выполняют операции, указанные в таблице l.

таблица l -оп

среды:

пов l]

3 ТРЕБОВАНИЯ КУСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

3.1 При проведении поверки должны соблюдаться следующие условия окружающей

- температура окружающей среды

- относительная влажltость окружающей среды

от +10 "С до +30 "с;
от30%до80%
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обязательность
выполнения операций поверки

при
Наименование оперaщии по-

верки
первичной по-

верке
периодической

поверке

Номер раздела
(пункта) методики по-
верки, в соответствии с
которым выполняется

операция поверки
Внешний осмотр средства изме-
рений

да да 7

Опробование (при подготовке к
поверке и опробовании средства
измерений)

да да 8

Проверка программного обеспе-
чения средства измерений да да 9

l0

Определение метрологических
характеристик средства измере_
ний и подтверждение соответ-
ствия средства измерений мет-
рологическим требованиям

да Ja

10.2

Определение приведенной (к
диапазону измерений) погреш-
ности измерений силы и напря-
жения постоянного тока

да да

да 10.3

Определение приведенной (к
диапазону воспроизведений) по-
грешности воспроизведений
силы и напряжения постоянного
тока

да

да 10.4

Определение абсолютной по-
грешности измерений количе-
ства импульсов при частоте сле-
дования l 00 Гц

да да 10.5

Определение абсолютной по-
грешЕости измерений времени
встроенньми часами контрол-
лера
Оформление результатов по-
верки да да 11



4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускtlются лица:

- изучившие настоящую методику поверки;

- изучившие эксплуатационную документацию на поверяемые контроллеры и
средства поверки;

- имеющие необходимую квалификацию и опыт в соответствии с требованиями,
изложенными в статье 41 Приказа Минэкономразвития России от 2б.10.2020 года J,,lЪ 707 (Об
утверждении критериев аккредитации и перечЕя документов, подтверждающих соответствие
змвителя, аккредитованного лица критериям аккредитации).

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

Таблица 2 - С а пове ки
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Перечень рекомендуемых
средств поверки

Метрологические и технические те-
бования к средствам поверки, необхо-

димые дJlя проведения поверки

Операции поверки, тре-
бующие примеЕение

средств поверки
Основные средства поверки

Калибратор программируе-
мый П320, регистрацион-
ный номер в Федеральном
информачионном фонде по
обеспечению единства из-
мерений (далее - рег. JФ)

,749з-,79

Рабочий эталон 3-го разряда и выше
согласно Приказу Nll520 в диапазоне
воспроизведений напряжения посто-
янного тока от 5 до l00 В

Рабочий эталон 2-го разряда и выше
согласно Приказу Nр 2091 в диапазоне
воспроизведений силы постоянного
тока от 4 до 20 мА
Рабочий эта,T он 3-го разряда и выше
согласно Приказу Nч1520 в диапазоне
воспроизведений напряжения посто-
янного тока от 0 до 5 В

п. l0.2 Определение
приведенной (к полному
диапазону измерений)

погрешности измерений
силы и напряжения по_

стоянного тока

Рабочий эталон 2-го разряда и выше
согласно Приказу N2091 в диапазоне
измерений силы постоянЕого тока от
4до20мА

Калибратор электрических
сигн.чIов СА71, рег. Nл

53468_13

Рабочий эталон 3-го разряда и выше
согласно Приказу Ns l520 в диапазоне
измерений напряжения постоянного
токаотOдо5В

п. 10.3 Определение
приведенной (к полному
диапазону воспроизве_
дений) погрешности

воспроизведений силы и
напряжеliия постоян-

ного тока

Генератор сигнarлов произ-
вольной формы DG1022Z,

рег. М 56011-20

Рабочий эталон 5-го разряда и выше
согласно Приказу }Ф23б0 воспроизве-
дений элекгрических сигнrlлов с ча-
стотой l00 Гц

п. l0.4 Определение аб-
солютной погрешности
измерений количества
импульсов при частоте

следования l00 Гц

Частотомер электронно-
счетный АкИП-5104/1,

рег, JФ 78953-20

l0.5 Опрелеление абсо-
лютной погрешности
измерений времени
встоенными часами

контроллера

Рабочий эта,rон 5-го разряда и выше
согласно Приказу Nэ2360 в диапазоне
измерений периода от 0,995 до 1,005 с



Операции поверки, тре-
бующие применение

средств поверки

Метрологические и технические тре-
бования к средствам поверки, необхо-

димые для проведения поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Вспомогательные средства поверки
п. 8.1 Контроль условий

поверки (при подго-
товкекповеркеиопро_
бовании средства изме-

рений)

Средство измерений температуры
окружающей среды в диапазоне изме-

рений от +l8 'С до +28 "С с абсолют-
ной погрешностью измерений не бо-
лее *1 ОС;

Срелство измерений относительной
влажности воздуха в диапазоне изме-

рений от З0 % до 80 7о с абсолютной
погрешностью измерений не более *3
/о

Прибор комбинированный
Testo 622, рег. JФ 53505-13

п.8Подготовкакпо-
верке и опробование

средств измерений, п.9
проверка прогрzlммного
обеспечения средства

измерений, п. 10 Опре-
деление метрологиче_
ских характеристик

средства измерений и
подтверждение соответ-
ствия средства измере-
ний метрологическим

требованиям

Воспроизведение напряжения пита-
ния постоянного тока от 3 до 30 В

источник питания посто-
янного тока РSР-б03,

рег. JФ 25З47_1 1

Персональный компьютер
IBM РС; н.rличие интер-

фейсов Ethemet и USB;
операционнаjI система

Windows с установленным
программным обеспече-

нием

Примечания:
l ) .Щопускается использовать при поверке другие утвержденные и атгестованные эта-

лоны единиц величин, повереЕные средства измерений утвержденного типа, аттестованНОе

испытательное оборудование, исправное вспомогательное оборудование, удоВлетворяЮщИе
метрологическим и (или) техническим требованиям, указанным в таблице,

2) .Ц,опускается применять рабочие этalлоны, средства измерений и иные средства по-
верки с меньшим диапазоном величин, согласно указанным в настоящей таблице, в соответ-
ствии с выбранными поверяемыми точками.

6 ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

при проведении поверки необходимо соблюдать требования безопасности, изложен-

ные в экспJryатационных документzrх на поверяемые контроллеры и применяемые средства

поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

Контроллер допускается к дмьнейшей поверке, если:

- внешний вид коItтроlrлера соответствует описанию и изображению, приведенному
в описании типа;

- отсутствуют видимые дефекгы, способные оказать влияние на беЗОПаСНОСТЬ ПРОВе-

дения поверки или результаты поверки.
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Прuмечанuе-Привыявлениидефекгов,способньжоказатьвлияниенабезопасность
проведения поверки или результаты поверки, устанавливается возможность их устранения до прове-
дения поверки. При наличии возможности устранения дефекгов, выявленные дефекгы устраняются, и
конlроллер допускается к дальнейшей поверке. При отсутствии возможности устранения дефектов,
контроллер к дальнейшей поверке не допускается.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Перел проведением поверки необходимо выполнить сле.ryющие
подготовительные работы:

- изучить эксплуатационную документацию на поверяемый контроллер и на
при tеняемые средства поверки;

- выдержать контроллер в условиях окружающей среды, указанЕых в п. З.1, не менее
2 ч, если он находился в кJIиматических условиях, отличttющихся от указанньrх в п. 3.1, и
подготовить его к работе в соответствии с его эксплуатационной документацией;

- подготовить к работе средства поверки в соответствии с указаниями их
эксплуатационной документации;

- провести контроль условий поверки на соответствие требовшrиям, указанным в

разделе З, с помощью оборулования, указанного в таблице 2.

8.2 Опробование контроJIлера проводить в следующем порядке:
- собрать схему, ук }анную на рисунках 1-2 в зависимости от модификации контол-

лера;
- включить питание и вьцержать контоллер во включенном состоянии не менее l0

минут;
- убедиться, что загryск ПО контроллера проводится без ошибок.
Результаты опробования считать положительными, если при загрузке ПО не вьцало

ошибок.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
Проверку программного обеспечения контроллера проводить следующим образом:
- для мод. <ССофт:Сигна.тI> (<Ssoft:Sigrral>>) считать номер версии ПО с экрана персо-

нального компьютера;
- для мод. <ССофт:Сигнал> (<Ssoft:Sipal>) исп. v.Standard, v.SKZ при проверке про-

граммного обеспечения необходимо в командную строку прописать <GЕТ Version>. ответом
контроллера в командной стоке будет отображение общей настойки По, включая его вер-

сию.
- для мод. <ССофт:Сигнал> (KSsoft:Sigrral>) исп. v.PROF, v.Save Епеrgу, v.KIP при про-

верке программного обеспечения необходимо заЙти в раздел <остальные настройки> - <Слу-

жебная информация устройстваD. Данные о По привелены в пункге <softwareversion>.

контроллер допускается к дальнейшей поверке, если программное обеспечение соот-
ветствует требованиям, указанным в описании типа.

l0 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10. l Основные формулы, используемые при расчетrrх
10.1.1 Приведенная (к диапазону измерений/воспроизведений) погрешность изме-

рений/воспроизведений силы и напряжения постоянного тока, 7о, определяется по формуле:

n.. = "n'",] "'". ,оо, (l)
I х Х"

где Хrr" - значение силы и напряжения постоянного тока, измеренное/воспроизведен-
ное контроллером, (мВ, В, мА);
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Х." - значение силы и напряжения постоянного тока, измеренное/воспроизведен-
ное этаJIоном, (мВ, В, мА);

xn - нормирующее значение, равное диапазону измерений/воспроизведений силы
и напряжениJl постоянного тока, (мВ, В, мА).

10.1.2 Абсолютная погрешность измерений количества импульсов (при частоте сле-

дования 100 Гц) и времени встоенными часами, (имп., мс), определяется по формуле:
А1 = Ххзц - Хз1 , Q)

где Xnr" - значение количества импульсов (при частоте следования 100 Гц) и времени
встроенными часами, измеренное/воспроизведенное контроллером, (имп., мс);

Хr, - значение физической величины, воспроизведенное/измеренное этzlлоном,
(имп., мс).

l0.2 Опрелеление приведенЕой (к диапазону измерений) погрешЕости измерений
силы и напряжения постоянного тока

Определение приведенной (к диапазону измерений) погрешности измерений силы и
напряжения постоянного тока проводить при помощи калибратора электических сигналов
CA7l (лалее - эталон/ка.rибратор) и калибратора программируемого П320 (далее - эталон/ка-
либратор) в следующей последовательности:

1) Собрать схему, указанную на рисунках 1-4 и в руковолстве по эксплуатации на
контроллер в зависимости от поверяемого исполнения и диапавона измерений (для мод.
<ССофт:Сигнал> (<Ssoft:Signal>) исп. v.KIP калибратор необходимо подкJ]ючить к измери-
тельным каналам NsNp б (-) ,7 (+), 8(+)).

Рисунок 1 - Схема подключения контоллеров мод. <ССофт:Сигнал> (KSsoft:Sigrrabl) исп.

v.SKZ, v.PROF для определения приведенной (к диапазону измерений) погрешности измере-

ний силы и напряжения постоянного тока в ди:шазоне от 0 до 5 В

РисуноК 2 - Схема подкJlючения контроллеров мод. <ССофт:Сигнал> (<Ssoft:Sigrral>) исп.

v.SKZ, v.PROF для определенИя приведенной (к диапазонУ измерений) погрешности измере-

ний силы и напряжения постоянного тока в диапазоне от 5 до 100 В
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(<Ssoft:Signabl)

Калибратор электри-
ческих сигналов

сА71

источник питания по-
стоянного тока PSP-603

Персональный
компьютер

Контроллер телеметри-
ческий <ССофт:Сигнал>

(<Ssoft:SigTral>)

Калибратор програм-
мируемый П320



Персона.llьный
компьютер

Ка.тибратор электри-
ческих сигн{lлов

CA7l

Контроллер телеметри-
ческий <ССофт:Сигнм)

(<Ssoft:Signal>)

Персональный
компьютер

Калибратор прогрilI\.r-

мируемьй П320

Контроллер телеметри-
ческий <ССофт:Сигнал>

(<Ssoft:Sigтab>)

Рисунок 3 - Схема подключения контроллеров мод. <ССофт:Сигнал) ((Ssoft:Signal>) исп.
v.Save Energy, v.Standard, v.KIP для определения приведенной (к диапазону измерений) по-

грешности измерений силы и }tапряжения постоянного тока в диапазоне от 0 до 5 В

Рисунок 4 - Схема подключения контоллеров мод. <ССофт:Сигнал> (<Ssoft:Signal>) исп,
v.Save Energy, v.Standard, v.KIP для определения приведенной (к диапазону измерений) по-

грешности измерений силы и напряжения постоянного тока в диапазоне от 5 до 100 В

10.3 Определение приведенной (к диапазону воспроизведений) погрешности воспро-
изведений силы и напряжения постоянного тока

Определение приведенной (к диапазону воспроизведений) погрешности воспроизве-

дений силы и напряжения постоянЕого тока проводить при помощи ка.тибратора электриче-
ских сигналов CA7l в следующей последовательности:

l ) Собрать схему, указанную на рисунках 1,3 и в руководстве по эксплуатации на кон-

троллер в зависимости от поверяемого исполнения и диапазона измерений.
2) Задать с контроллера пять значений поверяемых точек, по возможности равно-

мерно распределенных внутри диапавона (поддиапазона) воспроизведений силы и напряхе-
ния постоянного тока. ,Щопускается устzlнавливать значения силы и напряЖеНИЯ ПОСТОяННОГО

тока с отклоненцgц +10 7о по показаниям калибратора, но не выходя за диапазон измерений

контроллера.
3) Зафиксировать измерен}tые калибратором значения силы и Еапряжения постоян-

ного тока.
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2) Воспроизвести с помощью ка.тибратора пять значевий поверяемых точек, по воз-
можности равномерно распределенных внутри диапчвона (поддиапазона) измерений силы и
напряжения постоянного тока. ,Щопускается устанавливать зЕачения силы и Еzlпряжения пО-

стоянного тока с отклонением +10 Ой по показаниям кшtибратора, но не выходя за диапазон
измерений контроллера.

3) Зафиксировать измеренные контроллером значения силы и напряжения постоян-
ного тока.

4) Повторить пункты 2)_3) для всех каналов измерения силы и напряжения постоян-
ного тока контроллера.

5) Рассчитать значение приведенной (к диапазону измерений) погрешности измере-
ний силы и напряжения постоянного тока по формуле (1) для всех поверяемьtх точек.

Контроллер подтверждает соответствие метрологическим требованиям по п. 10.2,

установленньlм при утверждении типа, если поJryченные значения приведенной (к диапазону
измерений) погрешности измерений силы и напряжения постоянного тока не превышают
пределов, указанных в таблице А, l Приложения А.

При невыполнении любого из вышеперечисленных условий по п. 10.2 (когда контрол-
лер не подтверждает соответствие метрологическим требованиям по п. 10.2), поверку кон-
троллера прекращают, результаты поверки по п. l0.2 признают отрицательными.



4) Повторить пункты 2)-3) для всех канаJIов воспроизведения силы и напряхения по-
стоянного тока контроллера.

5) Рассчитать значение приведенной (к диапазону воспроизведений) погрешности
воспроизведений силы и напряжения постоянного тока по формуле (1) л",rя всех поверяемых
точек.

Контроллер подтверждает соответствие метрологическим требованиям по п. 10.3,

установленным при утверждении типа, если полученные значения приведенной (к полному
диапазону воспроизведений) погрешности воспроизведений силы и напряжения постоянного
тока не превышают пределов, указанных в таблице A.l Приложения А.

При невыполнении любого из вышеперечисленных условий по п. 10.3 (когда контрол-
лер не подтверждает соответствие метрологическим требованиям по п. 10.3), поверку кон-
троллера прекращают, результаты поверки по п. 10.5 признaют отрицательными.

l0.4 Определение абсолютной погрешности измерений количества импульсов при ча-
стоте следования 100 Гц

Определение абсолютной погрешности измерений количества импульсов при частоте
следования 100 Гц проводить при помощи генератора сигналов произвольной формы
DG1,022Z (далее - эталон/генератор) в следующей последовательности :

l) Собрать схему, указанную на рисункtlх 5-б и в руководстве по эксплуатации на
контроллер в зависимости от пове яе\lого испоJнения

Рисунок 5 - Схема подключения контроллеров мод. <ССофт:Сигнал)> ((Ssoft:Signab>) исп.
v.SKZ, v.PROF для определения абсолютной погрешности измерений количества импульсов

при частоте следования 100 Гц

Рисунок б - Схема подключений контроллеров мод. <ССофт:Сигнал> (<Ssoft:Signab>) исп.
v.Save Епеrgу, v.Standard, v.KIP для определения абсолютной погрешности измерений коли-

чества импульсов при частоте следования l00 Гц
2) Задать с генератора 3000 импульсов прямоугольной формы с амплитудным напря-

жением 5 В при частоте следования 100 Гц.
3) Зафиксировать измеренное контроллером значение количества импульсов.
4) Рассчитать значеЕие абсолютной погрешности измерений количества имrryльСОВ

при частоте следования 100 Гц по формуле (2).

Контроллер подтверждает соответствие метрологическим требованиям по п. 10.4,

установленным при утверждении типа, если полученные значения абсоlrютной погРеШНОСТИ

измерений количества импульсов при частоте следования 100 Гц не превышаtют пРеДеЛОВ, УКа-
занньIх в таблице А.1 Приложения А.
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При невыполнении любого из вышеперечисленных условий по п. l0.4 (когда контрол-
лер не подтверждает соответствие метрологическим требованиям по п. 10.4), поверку кон-
троллера прекращают, результаты поверки по п. 10.4 призн{lют отрицательными.

Рисунок 7 - Схема подключения контроллеров мод. кССофт:Сигна.п> (<Ssoft:Signalt>) лля
определения абсолютной погрешности измерений времени встроенными часами контроллера

2) Залать через ПО контроллера импульсы частотой 1 Гц с периодом 1 с, синхронизи-

ровtlнные с внутренними часами контроллера.
3) Зафиксировать измеренное частотомером значение периода.
4) Рассчитать значеЕие абсолютной погрешности измерений количества времени

встроенными часами контроллера по формуле (2).

Контроллер подтверждает соответствие метрологическим требованиям по п. 10.5,

установленным при утверждении типа, если полученные значения абсОлЮтнОЙ ПОГРеШНОСТИ

измерений времеЕи встроенными часами контроллера не превышают пределов, указанных в

таблице А,l Приложения А.
При невыполнении любого из вышеперечисленных условий по п. 10.5 (когда контрол-

лер не подтверждает соответствие метрологическим требованиям по п. 10.5), поверку кон-
троллера прекращают, результаты поверки по п. 10.5 признilют отицательными.

Критериями принятия поверителем решения по подтвержденпю соответствия
контроллера метрологическим требованиям, установлепным при }твержденlли типа, яв-
ляются: обязательное выполнеЕие всех процедур, перечислеt{ных в разделах 7 - l0, и соот-
ветствис пол}ченных значений метологических характеристик конlроллеров,гребованиям,

укiванным в пп. l0.2 - l0.5 данной методики поверки.
При невыполнении любой из процедур, перечисленньrх в разделах 7 - l0, и несоот-

ветствии любого из полученньD( значений метрологических характеристик контроллеров тре-

бованиям, указанным в пп. 10.2 - 10.5 данпой методики поверки, принимается решение о несо-

ответствии контроллера метрологическим требованиям, установленным при утверждении
типа.

ll оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
l1.1 Результаты поверки контроллера подтверждаются сведениями, включенными в

Федеральный информаuионный фонд по обеспечению единства измерений в соответствии с
порядком, установленным действующим законодательством.

11.2 При проведении поверки в сокращенном объеме (в соответствии с заявлеЕИеМ

владельца средства измерений) в сведениях о поверке указывается информация, для каких из-
мерительных KaHaJ,IoB выполнена поверка.
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Персональный
компьютер

Частотомер элек-
тронно-счетный
Акип_5104/l

l0.5 Определение абсоrпотной погрешности измерений времени встроенными часilми
контроллера

Определение абсолютной погрешности измерений времени встроенными часами
контроллера проводить при помощи частотомера электронно-счетного АКИП-5104/l (далее -
этмон/частотомер) в слелующей последовательности:

l) Собрать схему, указанную на рисунке 7 и в руководстве по эксплуатации на кон-
троллер.

Контроллер телеметри-
ческий <ССофт:Сигнал>

(<Ssoft:Sigrral>)



l l .3 По заявлению владельца контроллера или лицц представившего его на поверку,
положительные результаты поверки (когда контроллер подтверждает соответствие метоло-
гическим требованиям) оформляют свидетельством о поверке по форме, установленной в со-
ответствии с действующим законодательством, и (или) нанесением на контроллер знака по-
верки, и (или) внесением в паспорт контроллера записи о проведенной поверке, заверяемой
подписью поверителя и знаком поверки, с укiванием даты поверки.

l 1 .4 По зtIявлению владельца контроллера или лица, представившего его на поверку,
отрицательные результаты поверки (когда контоллер не подтверждает соответствие мето-
логическим требованиям) оформляют извещением о непригодности к применению средства
измерений по форме, установленной в соответствии с действующим законодательством.

l 1.5 Протоколы поверки контроллера оформляются в произвольной форме.
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Приложение А
(обязательное)

Ме,rролоl.ические характеристики контроллеров телеметрических ,r<ССофт:Сигlrал> (<Ssoft: Signab>)

Таблица A.l - М огические ха с],ики

исполненис
количество

каналов*
наименование
характеристики

.Щиапазон изме-
рений входного

сигншIа

.Щиапазон вос-
произведений

выходного сиг-
нала

Пределы допускаемой ос-
новной приведенной (к лиа-
пазону измерений/воспро-
изведений) погрешности
измерений/воспроизведе-

ний, О/о

Пределы допускаемой до-
полнительной приведен-
ной (к диапазону измере-
нийlвоспроизведений) по_
грешности измерений/вос-
произведений от воздей-
ствия температуры окру_
жающей среды, О%/10 ОС

20 сила постоян-
ного тока

от4до20мД l0 бит +0,5 +0,4

5 l0 бит от4до20мА +0,5 +0,2

l0
напряжение
постоянного

тока

отOдо5В l 0 би,г +0 +0,2

5
отOдо75мВ l 0 бит +0,65 +0,4

отOдо 100 В +0 3 +0 2

5 10 бит отOдо5В +0,2 +() 4

v.PROF
l2

напряжение
постоянного

тока
tlT 0.1Kl 5l] l0 бит +0,3 +0 2

l2 сила постоян-
ного тока

от4до20мА l0 бит +о5 +0 4

v.Save Energy 5
напряжение по-
стоянного тока

отOдо5В l0 бит +0,3 +0,2

v.Standard

l

напряжение по-
стоянного тока

отOдо5В l0 бит +0,3 +0,2

l отOдо75мВ l0 бит +0,65 +0,4

l от 0 до 100 В l 0 биr, +0,3 +0,2

l l0 бит отOдо5В +0,2 +0,4

l
сила постоя}t-

ного тока
от4до20мА +0,5 +0,2
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исполненис
количество

каllалов*
наименtrвание

характсристики

.Щ,иапазон изме-
рений входного

сигншlа

.Щиапазон вос-
произведений

выходного сиг-
нtlла

Пределы допускаемой ос-
новной приведенной (к диа-
пазону измерений/воспро-
изведений) погрешности
измерен ийlвоспроизведе-

ний, О/о

Пределы допускаемой до-
полнительной приведен-
ной (к диапазону измере-
нийlвоспроизведений) по-
грешности измерений/вос-
произведений от воздей-
ствия температуры окру_
жающей среды, 7oll0 ОС

v.SKZ
l

напряжение по-
стоянного тока

отOдо5В l 0 би,г +0,3 +0,2

I отOдо75мВ l0 бит +0,65 +0,4

l отOдо l00 В l0 бит *0,3 +0,2

v.KI Р 2
напряжсIIис по-
стоянtlого тока

отOдо5В l0 бит +0,2

* - определяется заказом

v.PROF v.Save Епеrgу v.Standard v.SKZ v.KIP
!'иапазон измерений количества импульсов
(при частоте следования 100 Гц), шт.

от 1 до 429496'7295

* 3 на кажлые 3000 имIlульсов
Пределы допускаемой абсолютЕой погрешно-
сти измерений количества импульсов при ча-
стоте следования 100 Гц, шт.

+10
Пределы допускаемой абсолютной погрешно-
сти измерений времени встроенными часаN.{и,

мс

от +18 до +28

от 30 до 98

Ilормальные условия измерений :

- температура окружающей среды, ОС

- относительная влажность, 7о

Таблица А.2 - М Jl()l,иllсскис с,l,ики
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+0,3

Значение
I Iаименоваrtис харакl,сристики


