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Введение

Настоящая метод]
ботки сигнzLлов ТСТ 41,
ливает методику его пе]

Первичная поверI
нами государственной l

Периодическая п(

дится органами метрол(
порядке.

Интервал между

пка пов
14 (далl
)вично]
la БоС
детрол(
lBepKa J

)гическ

ПОВеРКl

ерки (далее - МП) распространяется на блок обра-
эе по тексту - БОС), ТКНЮ.4||7З4.015 и устанав-
i и периодической поверок.
при выпуске из производства осуществляется орга-
lгической службы.
iOC при эксплуатации и после ремонта произво-
,ой службы, аккредитованными в установленном

1ми - 1 год.
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1 Операции и средства поверки

l .1 При проведении поверки должны быть выполнены операции и примене-
ны средства, указанные в таблице 1:

Таблица 1

J\ъ

пlп
наименование

операции

ЁчЕЕdX
-LEhj
ý,>
о.9Ёс) ;] Q"5хс)
^оФ;Fio

rлОF!

Наименование средств по-
верки

обязательность
проведения опера-

ции при

первич-
ной по-
верке

период!I-
ческой
поверке

1 2 _) 4 5 6

1 Внешний осмотр 4.1 Визуально Ща Да

2

Проверка электрическо-
го сопротивления изоля-
ции

4.2
Мегаомметр М4100/1
Uвых: l00B Ща [а

a
J

Опробование и проверка
времени установления
рабочего режима

4.3

Персонаlьrъй комIъютер
(далее ПК), прогрulп4мное

средсгво (лалее ПС)
<d(оrrгроль и мsтрологиrD)
RU.ткню .4| |7 з 4.0| 5 .2лI,
ceKymIoMeD

Ща Да

4
Подтверждение соответ-
ствия программного
обеспечения

4.4

Персонашrъй коп,шьютер

(даrrе" ПК), программное
средgIво (далееПС)
<Кокгроrь и метролопIrD)
RU.ткню .4I |7 з 4.0|5.24 1

5

Проверка диап€вона ча-
стот измерений ампли-
тул виброускорения, от-
носительной погрешно-
сти измерений амплитуд
виброускорения, нерав-
номерности амплитуд-
но-частотной характери-
стики в рабочем диапа-
зоне частот и переход-
ного затухания электри-
ческих сигнЕlлов между
кан€L[ами измерений па-
раметров вибрации

4.5

Генератор Г6-33, воль-
тметр Agilent З440|Л,
ПК, ПС <<Контроль и
метрология)
RU.ткню.41 1 735.0 l 5.2-0|

Ща Ща

Ф
}-
Ф
trt
S
j
L
trtоЕ

ю
q
olz
dit
S
ol-
Фt
S
j
Ф(,
со

Фсt

Ё{оЕ

i
trtоц
z
ciт
S

ткн ю.4 11734.01 5д5
Лист

44зм Лист Ns докчм. Подписt flaTa



Продолжение таблицы

l 2 a
J 4 5 6

6

ГIроверла д{€шff!она ш}мфе-
tшй а,пlштryд вброускоре
ш,tя, сrпrосиrельной погреш-
ноgIи l,вш,rереrпй виброуско

рФil,Iя в рабочем д{€lпtrlоне
апшт.шrryд вйрускореrия

4.6

Генератор Г6-33, воль-
тметр Agilent З4401А,
ПК, ПС <<Контроль и
метрология)
RU.ткню .4||7з4.0|5.2
-01

Ща Ща

7

Определение основной
относительной погреш-
ности измерений ампли-
туд виброускорения

4.7

Генераюр ГG33, воJътмsIр
АgilепtЗ4401Ач ГIIq ПС
<Колrгроrь и мsIрлогиrD)
RU.тIGIю .4l |7 з 4.0l 5 .2л |

Ща Ща

8

Проверка диапазона ча-
стот измерений СКЗ
виброскорости, относи-
телъной погрешности
измерений СКЗ виброс-
корости в рабочем диа-
пазоне частот и АЧХ по-
лосового фильтра от 10

до 1000 Гц

4.8

Генераюр ГG3 3, BoJbTMgtp

Афепt34401Ач ГIIg ПС
<Кокгроль и мсtрологIбD)
RU.ткню .4l 17 з 4.015.2-0 1

Да Да

9

Проверка диап€ц}она ча-
стот измерений СКЗ
виброскорости, относи-
тельной погрешности из-
мерений СКЗ виброско-

рости в рабочем диапа-
зоне частот и крутизны
спада AID( полосового
фильтра от З0 до 400 Гц

4.9

Генераюр ГG3 3, вольтмsгр
Agilent 34401Ач ГЩ ПС
<Конгроль и мsIрлогиrD)
RU.ткню .4I |7 з 4.015.24 1

Да Да

10

Проверка диап€вона из-
мерений СКЗ виброско-

рости и относительной
погрешности измерений
виброскорости в рабо-
чем диап€воне СКЗ
виброскости

4.10

Генераюр Г6-3 3, вольтмsгр
Agilent34401Aч tIIg ПС
<Кокгроль и мstрологиrD)
RU.ткню .4 | 17 з 4.0I 5 .2-0|

Ща Да

11

Определение основной
относительной погреш-
ности измерений СКЗ
виброскорости

4.11

Генераюр ГGЗЗ, вольтмstр
Agilent З4401Аь ГIIq ПС
<Кокгроль и мflрологIбD)
RU.ткню .4I 17 з 4.015.2-0 1

Ща Ща
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Продолжение таблицы 1

1.2 Характеристики средств измерений приведены в Приложении Б.

1.3 Щопускается применение приборов других типов, обеспечиваюших
определение метрологических характеристик с требуемой точностью.

1.4 Средства измерений должны быть поверены и иметь действующие сви-
детельства о поверке.

|2

Определение основной
огносrrельной погрешноии
шмереlпй СЮ вброскоро
Фи наод{ойчzмOrc

4.I2

Генераюр Г6-3З, вOJътмstр
AgilerrtЗzИ0l4IXg ПС
<Коlrгрrь и мstрлогIбD)
RU.ткню .4| |7 з 4.015.24 1

Да Да

lз

Проверка основной от-
носительной погрешно-
сти измерений СКЗ виб-

роускорения на частотах
третьоктавного Dяда

4.|з

Генераюр ГG3 3, воJьтмsгр
Agilent3440lA, ПIq ПС
<Кокгроrь и мsгролог!бD)

RU.ткню .4| |7 з 4.0|5.24 1

Ща Ща

I4

Проверка д{zlпшона шtме-

реtпшi частоты врацениrI,
аI\[IJIеrryдщ входlою
н€щрrDкениrI кЕlнапа rзмере-
шй часtOты вращениrI и
определениrI основной от-
носIтгеlьной поtрецшости
измереtлпi чаgtoты враще-
Iilтя

4.|4
Генераюр DS360, ПК, ПС
<Коrrгроль и мgtрологиrD)

RU.ткню .4| |7 з4.0 |5.2-0 l
Ща Ща

15

Определение входного
сопротивления каналов
измерений частоты вра-
щения

4.15

Генераюр DS360, воJът-
мегр Афепt З4401Аь ПС
<Коrrгроль и меIрлогиrD)
RU.ткню .4l |7 з 4.0|5.2-0 1

Ща Ща
Ф
|-
Ф{
S
с
ctоЕ

ю
q
olz
diЕ
S
ol2

tri
:с
S
j
Ф(9
m

Фq
S
с{оЕ

i
trt
оЕ
z
triЕ
S

ткню.411т34.01 5д5
Лист

ь4зп Лист Ne докум. Подписt !ата



2 Требования без

2.1 К поверке БО,
лей, прошедшие обучеr
эксплуатации БОС.

2.2 При проведен
ные в ГоСТ |2.2.007.0-
опасности".

2.З Установку ср(
питания.

Dпасно(

С допус
tие в ус

ии повс
75 "ИзI

)дств п(

)ти

)каются лица, аттестованные в качестве поверите-
гановленном порядке и изучившие руководство по

lрки необходимо соблюдать требования, изложен-

tелия электротехнические. Общие требования без-

)верки производить при выключенном напряжении
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3 Условия поверк

3.1 При проведен

- ТеМПеРаТУРа OIl

_ относительн€UI

- атмосферное дi

3.2 Перед провед(
верке, должны быть вк.т

плуатационной докумеI

и

ии повс

:ружаю

влажнс

1влени(

]нием п

lючень]
Iтации

рки должны соблюдаться следующие условия:

щего воздуха, ОС

lcTb ВоЗДУха,Yо

:, кПа

15 - 25;

50 -80;
90 - 104;

.оверки средства измерении, используемые при по-
и прогреты в течение времени, указанного в экс-

на соответствующие средства измерений.
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4 Проведение пов

4.1 Внешний ocMr

4.1.1 При проведс

- отсутствие мех
и электрических р€въем

_ соответствие к

в руководстве по эксплr

_ отсутствие зац
поверхностях техничес]

- н€Lличие всех к]

- резьбовые част
вреждений.

4.|.2 БоС не соот
и признается непригодЕ
выше ук€ванных услов}
щение о непригодности

4.2 Проверка элец

4.2.| При проверr
мегаомметр М4100/1 Mt

4.2.2 отсчет пока
одну минуту после его ]

пряжения. Отсчет може
метр поксlзывает, что сс

4.2.З Результат оп
чение сопротивления и:

4.3 Опробование;
сле включения питания

4.З.| Опробовани
после включения питан
Бос.

4.З.2 Собрать cxeI
ния А.

4.3.з Включить и:

Примечание. Здес
понимать выполнение с

включить перс(

ерки

)тр

)нии вн

аничес]
ов, вли

:омплек
п,гацич_

)язнени
(их сре,

эепежн

и элект

ветств)
tым к п,

rй. На н

с ук€вЕ

:тричес_

:е элект
)жду це

заний с
]одклю
т быть
против
,епятIии

эшнего осмотра должно быть установлено:

ffiх повреждений корпуса, соединительных кабелейt
яющих на работоспособность БОС;

:тности и маркировки требованиям, установленным
r БОС;

й и выступающих заусенцев на контактирующих
цств, входящих в состав БОС;

ых элементов;

рических разъемов не должны иметь видимых по-

,ет требованиям технических условий (лалее - ТУ)
эименению, если не выполняется хотя бы одно из
,епригодный к эксплуатации БОС выдается изве-
tнием причин.

кого сопротивления изоляции.

рического сопротивления изоляции подключают
пями <<+27 В Хl8rr, rr+27 В Х19> и корпусом БОС.

0 шк€шы мегаомметра проводят не менее, чем через
чения и подачи на мегаомметр измерительного на
произведен и через меньшее время, если мегаом-
пение изоляции не изменяется.

сqитается попожитепьньтм_ еспи измепенное зна-

Фl-
Ф{
S
j
Lq
оЕ

to
q
olz
diЕ
S
ol
?

iоляции не менее 1 МОм.

а определение времени установления рабочего pe)Klrмa по-

э и определение времени установления рабочего режима
иlI проводить с помощью системы встроенного контроля

иу для проверки в соответствии с рисунком А.1 прилохсе-

lделие.

ь и далее под словами (включить изделие)) надлежит
ледующих действий:

rнальный компьютер;

dlт
S
j
Ф(,
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S
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i
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_ запустить на к(
ствии с руководством о

- в меню <<Метрс

пуск);
- подать на издеJ

жения 27 В.
4.3.4 При подаче _

4.з.5 После оконч
отображения на монито
мер.

4.З.6 Результат оr
ного контроля определI
в€Lла времени между по,
контроля не более 3 миl

4.4 ПодтвержденI

4.4.I,.Щля определ
ПО необходимо выполt

- запустить на к(
ствии с руководством о

- в меню <Метрс
кнопку <Проверить), сч

- проверить соот
менте ТкНЮ.4 |1734.0l
товителю.

4.5 Проверка диаI
сительной погрешности
но-частотной характери
ния электрических сигЕ

4.5.1 Собрать cxel
ния А. Конденсатор С3

4.5.2 Включить и:

4.5.з Установить r

f"*:4 Гц и СКЗ входног(

где Kn - коэффицt

8urn* - максимaLпь

J' -коэффициен
сигнала;

)мпьют
IIepaToI

)логия)

Iие пит

папряж

,ания пI

реПКr

tерации
tла исп]

цачей н
{.

Ie cooTl

ения н(
tить сл(

lМпЬЮТl

ператоI

|лоГиrI))

tитать L

ветствр
5пс. в

Iазона I

эре программу кКонтроль и метрология) в соответ-
la RU.ТКНЮ. 4lI7з4.015.2-01 34 01.

открыть окно <Опробование), нажать кнопку <За-

ание от внешнего источника постоянного напря-

ения питания включить секундомер.

)оверки БОС системой встроенного контроля и
:ообщения <БОС исправен)) остановить секундо-

считается положительным, если система встроен-
)авное состояние БОС и при этом значение интер-
апряжения питания и отображением результата

}етствия программного обеспечения

)мера версии программного обеспечения (далее *
)дующие действия:

эре программу <Контроль и метрология) в соответ*
la RU.ТКНЮ. 4||7З4,015.2-01 34 01;

открыть окно кИдентификация ПО БОС)) нажать
rдентификационные данные ;

te идентификационных данных, указанных в доку-
случае несоответствия следует обратиться к изго-

IacToT измерений амплитуд виброускорения, отно-

Ф
|-
Фq
S
iцоЕ

\о
trI
olz
tri
I
S
ol?

: измерений виброускорения, неравномерности амплитуд-
стики в рабочем диапазоне частот и переходного затуха-
€Lпов между кан€Lлами измерений параметров вибрации.

yIy для проверки в соответствии с рисунком А.2 приложе-
не подключать.

lделие.

Ia генераторе типа Г6-33 частоту входного сигнала системьj
) напряжения U"*, В, рассчитанное по формуле:

tru*:2.Kn.€Iu,n*/( Л,с), (1)

{ент преобразования вибропреобразователя, пКл,с2lм;

ное по ТУ значение амплитуды виброускорения, 500 м/с2;

т, связывающий СКЗ и амплитуду синусоидального

ci
Е

j
Ф
(f)
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С - емкость конденсатора кабеля-эквив€uIента вибропреобразователя, З44 пФ.

Напряжение входного сигн€Lпа контролировать с помощью вольтметра типа
Agilent 34401А.

4.5.4 Произвести измерение виброускорения для канаJIа <k>> измерений па-

раметров вибрации системы. Измерения повторить еще два ршz,, поддерживая па-

раметры входного сигн€Lпа, укuванные в п. 4.5.З. Результаты измерений занести в

таблицу 2.
Примечание - здесь и далее под словами (произвести измерение)) надIIе}кит по-

нимать вьшоJIнение действий с программой <d(онтроль и метрологиrI)) согласно руко-
водству оператора RU.ТКНЮ.4||7З4.015.2-01 34 01 для контролируемого параN{етра.

4.5.5 Повторить измерения в последовательности, изложенной в п.п.4.5.3 и
4.5.4, при всех значениях частот, указанных в таблице 2.

Таблица 2

Частота
входного
сигнала
f**, Гц

au.u*, м/с2
скз

напряжения
IJ"*, в

Измеренное
значение
auirMlC2

au.o.n, м/с2 бu"*Г 
,о/о

4

500

8

10

20

40

80

160

250
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Продолжение таблицы 2

4.5.6 По результатам измерений для каждой из частот вычислить среднее
измеренное значение амплитуды виброускорения, м/с2:

lд
aurp* =; Lau, . (2)

J i=t

Результаты вычислений занести в таблицу 2.

Частота
входного
сигнала
f"*, Гц

aun.,u*, м/с2
скз

напряжения
(J"", в

Измеренное
значение

aui, MlCz
au.o.n, м/с2 6^"t,Г 

rц

500

500

1000

2000

4000

8000

10 000

16 000

20 000

25 600
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4.5.7 Щля каждой из частот вычислить значения относительной погрешности
измерений виброускорения,Yо при максим€Lльном по уровню входном сигнале
3а maxi

au.p.* - ?urnu*
бu^kf = .100

Ou,ou*

Результаты вычислений занести в таблицу 2.

4.5.8 По данным таблицы вычислить значение неравномерности АЧХ, 0%:

а -оgаср.fmах qаср.Гlб0

т- (4)

(J)

аа ср. f 160

где fmax 
- 

частота, на котороЙ измеренное значение амплитуды
виброускорения в таблице 1 максим€Lпьно отличается от ан€Llrогичного параметра
при частоте входного сигнапа f: l60 Гц;

оа cp.f max - результат измерения, максим€Lпьно отличающийся от результата
измерения, полученного начастоте 160 Гц;

о а ср. f 160 - усредненныЙ результат измерения на частоте 160 Гц.

4.5.9 Повторить измерения в последовательности, изложенной в п.п.
4.5.З...4.5.8, для всех каналов измерений параметров вибрации.

4.5.|0 Установить на генераторе типа Г6-33 частоту входного сигнала си-
стемы fr*: 10 000 Гц и СКЗ входного напряжения tJBx, В, рассчитанное по форшrу-
ле (1). Входной сигнzш подать на любой из входов каналов измерения параметров
вибрации. К любому из оставшихся свободным входов канЕLпов измерения пара-
метров вибрации блока обработки сигн€Lпов подключить конденсатор С 1 .

4.5.1l Произвести измерение амплитулы виброускорения. Измерения с под-
ключенным к канаJIу Kk>> конденсатором С1 повторить еще два раза. Результаты
измерениЙ занести в таблицу З.

Таблица 3

Измеренное
значение

aui, Mlcz
au.o.n, м/с2

4.5.|2 По результатам измерений по формуле (2) вычислить среднее измерен-
ное значение амплитуды виброускорениrI. Вычисленное значение занести в таблицу 3,

Фl-
ФqI

S:
Lq
оЕ

to
ct
olz
di
I
S
ol
2

dIt
S
j
Ф(,
d)

(I,(l

L
clоЕ

i
trlоЕ
z.
diI
S

ткню.411тз4.01 5д5
Лист

,1з
д Лист Nэ докум. Подписt !ата



4.5.13 Рассчитать
нzLлами измерений пара

где аыпм 
- 

верхн,
500 м/с2;

&u.p.* 
- усредненI

4.5.|4 Результат о

нала измерений параме:
виброускорения получе
+4оА, значения неравно
ного затухания электриr
вибрации не менее 80 д

4.6 Проверка диаI
ной погрешности измер

роускорения.

4.6.| Собрать cxel

4.6.2 Включить и:

4.6.з Установить
стемы f;*: 1б0 Гц и СК

где Кп - коэффиц

ou 
"* 

- значение ап

Л -коэффициен
сигнzLла;

С - емкость конде

Напряжение вход
Agilent 34401А.

4.6.4 Произвести и

ров вибрации системы пр
ствующего параметра сог
. Измерения повторить r

4.6.5 Повторить и
4.6.4, для других значеЕ

перех0
метров

Iя гран]

tый ре:

пераци
гров ви
нные з.

мернос
{еских
Б.

Izlзoнa ]

ений вl

yIY ДЛЯ

|делие.

на гене
,З вход

иент п,

{плиту

дное затухание электрических сигна_пов между ка-
вибрации, дБ:

6 = 201g 
а"'*
auro.*

.Iца заданного диапазона амплитул виброускорения,

lультат измерений из таблицъl2.

,и считается положительным, если для каждого ка-
брации в диапазоне частот измерений амплитуд
шачения относительной погрешности не превышают
,ти АЧХ не превышают + 5 о^, а значение переход-
сигнuLпов между кан€шами измерений параметров

азмерений амплитул виброускорения и относитель-
аброускорения в рабочем диапiвоне амплитуд виб-

проверки в соответствии с рисунком А.2.

(5)

раторе типа Г6-33 частоту входного сигнала си-
ного напряжения IJu*, В, рассчитанное по формуле:

lJu* : 2.Kn . au,* /1J7.C), (6)

lеобразов ания ви бропрео бразователя, п Кл, с 
2/м 

;

цы виброускорени я, Mlc2;

ФF
Ф{
S
iцоЕ

lo
trI
olz
diI
S
ol2

т, связывающий СКЗ и амплитуду синусоидального

нсатора кабеля-эквивчLгIента вибропреобразователя, 3 44 пФ.

ного сигнала контролировать с помощью вольтметра типа

змерение виброускорения дш канuLла <do> измерений парамет-

и помоцц4 программы <<Контроль и метрологиrI)) для соответ-
ласно руководству оператора RU.ТКНЮ . 4| |7 | | .02З .2-01 34 0 l
эще два раза. Результаты измерений занести в таблицу 4.

змерения в последовательности, изложенной в п.п. 4.6.З и

.ий амплитул виброускорения, указанных в таблице 4.
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гд€ Au" - основная относительная погрешность измерениЙ амплитуд

виброускорения для канапа (k) измерений параметров вибрации блока, 0%;

-1-1dчч.*7 = ldч"И|.u* - максимаltьное значение относительноЙ погрешности

измерениЙ виброускорения в диапазоне частот, О/о, определяемое по таблице l для

данного канzLла;

4n,u* u = 
16^" ou |,nu* - максимzLльное значение относительной погрешности

измерений виброускорения в диап€воне амплитуд,О^, определяемое по таблице З

для данного канаJIа;

lT
6 np = лlа!," + бi - суммарная относительная погрешность приборов

(генераторd 6.,n и вольтметра в режиме измерений переменных напряжений 6r,),

используемых при проведении испытаний, О^.

4.7.2 Результат операции считается положительным, если для каждого кана-
ла измерений параметров вибрации полученные значения основной относитель-
ной погрешности измерений амплитуд виброускорения не превышают *6 О/о.

4.8 Проверка диапазона частот измерений СКЗ виброскоростI.I, определение
относительной погрешности измерений виброскорости в рабочем диапазоне ча-

стот и АЧХ полосового фильтра от 10 до l000 Гц.

4.8.1 Собрать схему для проверки в соответствии с рисунком А.2.

4.8.2 Включить изделие.

4.8.3 Установить на генераторе типа Г6-33 частоту входного сигнала си-
стемы f**: 5 Гц и СКЗ входного напряжения IJ"*, В, рассчитанное по формуле:

IJr* : 2т f;r",v.,',*,2,Kn/C ,

где f"* - частота входного сигнала, Гц;

v..u*- СКЗ виброскорости в соответствии с таблицей 5;

Au" = lrl

Kn - коэффициент преобразования вибропреобразователя, пКл,с2lм;

(в)

(9)

С - емкость конденсатора кабеля-эквившIента вибропреобразователя, 344 пФ.

Напряжение входного сигн€Lпа контролировать с помощью вольтметра типа
Agilent 34401А.

4.8.4 Произвесги измерение СКЗ виброскорости дIя канала <<1о> измеренlй пара-

метров вбраIдаи системы при помоIJи програ}ш/ш <<Кокгроrь и метрологияr) дш соотвsт-

ствующею параI\лflра согласно руководсгву операюра RU.ТКНЮ . 4||71,|.02З.2-0| З4 01 .

Измерения повторить еще два раза. Результаты занести в таблицу 5.1.
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4.6.6 По результатам измерений для каждого значения амплитуды вибро-

ускорения по формуле (2) вычислить среднее значение амплитуд виброускорения.
Результаты вычислений занести в таблицу 4.

4.6.7 .Щля каждого значения амплитуды виброускорения вычислить значения
относительной погрешности измерени й, О/о:

6,- au.p.* - 3u 
"* .100

a^ka -" Ou 
""

Результаты вычислений занести в таблицу 4.

Таблица 4

4.6.8 Повторить измерения в последовательности, изложенной в п.п. 4.6.З

...4.6.7 , для всех канапов измерений параметров вибрации.

4.6.9 Результат операции считается положительным, если для каждого кана-

ла измерения вибрации в диапазоне измерений амплитуд виброускорения полу-
ченные значения относительной погрешности не превышают +З 0й.

4.7 Методика определения основной относительной погрешности измере-
ний амплит}д виброускорения

4.7.| Основная относительная погрешность измерений амплитуд вибро-

ускорения рассчитывается для каждого канапа (k> измерений параметров вибра-

ции при доверительной вероятности 0,95:

(7)

Частота
входного

сигнаJIа tx,
Гц

au 
"*, 

м/с2
скз

напряжения
IJr*, в

Измеренное
значение

aui, MlC2

аа сlr.*.
lz-м/с

бчлt,ч 
rц

160

1

5

50

100

500

ткню.411734.015д5



сти, изложенной в п.п. 4.8.З и
це 5.1.

3 частот вычислить среднее

( l0)

4.8.5 Повторить измерен
4.8.4, при всех значениях част(

4.8.б По результатам изN
измеренное СКЗ виброскорост

Результаты вычислений

Таблица 5.1

ия в последовательно
)т, укzванных в табли

rерений для каждой и
и, мм/с:

1д
У rrr.* =; LY r, .J ;=t

занести в таблицу 5.1
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4.8.7 !ля каждой
сительной погрешности

Результаты вычис

4.8.8 По результа:
эффициенты передачи (

где К11- коэффиц_

Ve cp.Kf - СРедниЙ pr

частоте.

4.8.9 По результа
эффициент преобразова
ле:

где Коr,, - относит

Кк в о- коэффицие,

Результаты вычис

4.8.10 Повторить
4.8.3...4.8.9, для всех ка

4.8.11 Вычисленн
блока должны находит
преобразования Kno, прл

4.8.|2 Результат о

н€Lпа измерений параме:
корости полученные знi
АЧХ полосового фильт1

4.9 Проверка диаI
относительной погрешЕ
стот и крутизны слада }

4.9.1 Собрать cxel

4.9.2 Включить и:

4.9.з Установить t

f"": 15 Гц и СКЗ входнс

4.9.4 Произвести и

из част
:ИЗМерl

iлении:

гам изм

[ильтрt

t{eHT пе

эзульта

там изI
,ния фи

ельный

нт пере

лений:

измере_

,наJIов I

ые отн(
ься в пI
тRепенЕ

от, кроме 5 и 4000 Гц, вычислить значения oTllo-
эниЙ виброскорости, О/о 

длtя канала <k>>:

v -чя _'еср,к 'евх.100. (ll)vv kf -
V" 

"*

}анести в таблицу 5.1.

,ерений, приведенных в таблице 5.1, вычислить ко-
t блока на всех частотах для канала <<k> по формуле:

Ккг: Vе cp.Kf /V. .u*, ( 12)

редачи фильтра блока на частоте fu*i

т измерений СКЗ виброскорости на заданной

лерений, приведенных в таблице 5.1, вычислить ко-
льтра блока относительно частоты 80 Гц по форму-

Коr". : К11/ К1 зg, ( 1 3)

коэффициент преобразования блока;

дачи фильтра блока на частоте 80 Гц.

}анести в таблицу 5.1.

ния в последовательности, изложенной в п.п.
rзмерений параметров вибрации.

)сительные коэффициенты преобразования фильтра
)еделах допустимых отклонений коэффициента
tыхRтабпиlте5l

Ф
t-
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trt
S
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trtоЕ

to
{
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Eiх
S
olz

перации считается положительным, если для каждого ка-
гров вибрации в диап€воне частот измерений СКЗ виброс-
лчениrI относительной погрешности не превышают t4 О/о, а

)а соответствует требованиям ГОСТ ИСО 2954 -97.
Iutзoнa частот измерений СКЗ виброскорости, определение
Iости измерений виброскорости в рабочем диапазоне ча-
[ЧХ полосового фильтра от З0 до 400 Гч

иу для проверки в соответствии с рисунком А.2.

lделие.

Ia генераторе типа Г6-33 частоту входного сигl]аJIа системьI
)го напряжения Uu*, В, рассчитанное по форплуле (9).

змерение СКЗ виброскорости дIя канала <do> измеренIй пара-
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ствующею параN4sгра согласно руководсгву операюра RU.ТIGIЮ . 4l|7I1.02З,2-0I З4 01 .

Измерения повторить еще два раза. Результаты занести в таблицу 5.2.

Таблица 5.2

4.9.5 Повторить измерения в последовательности, изложенной в п.п. 4.9.З w

4.9.4, при всех значениях частот, ук€ванных в таблице 5.2.

4.9.6 По результатам измерений для каждой из частот вычислить среднее

измеренное СКЗ виброскорости по формуле (10).

Частота
входного
сигнапа
f"*, Гц

Vе.а*, мм/с
скз

напряжения
IJ**, в

Измеренное
скз

v.i, мм/С
че cp.n, мм/с 6,,"t,1 , 

О/О

l5

l00

30

40

60

80

160

250

з20

400

800

Фt
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Ё
Ф
(Y,

со
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Результаты вычислений занести в таблицу 5.2.

4.9.7.Щля каждой из частот, кроме 15 и 800 Гц, вычислить значения отно-
сительной погрешности измерений виброскорости, Оk для канала <k> по формуле
(11).

Результаты вычислений занести в таблицу 5.2.

4.9.8 По результатам измерений, приведенных в таблице 5.2, вычислить ко-
эффициент передачи фильтра БОС на частотах 30 и 400 Гц по формуле:

Кзо(+оо) : Vе ср.* / V. *u*, ( l4)

где Кз9lа9о1- коэффициент передачи фильтра БОС на частотах З0 и 400 Гц;

vе cp.n - средний результат измерений СКЗ виброскорости на частотах 30 и
400 Гц;

vе ma* - заданное СКЗ виброскорости на частотах 30 и 400 Гц.

4.9.9 По результатам измерений, приведенных в таблице 5.2, вычислить ко-
эффициент передачи фильтра БОС на частотах 1 5 и 800 Гц по формуле:

KrS(BOO) : (V. ср.к ' Vе mах 30(а00))/( U..o.* 30(400)' V.г,ru*), (15)

где К 15(800г коэффициент передачи фильтра БОС;

\/ средний результат измерений Скз виброскорости на частотах,Ye ср.к \

указанных в таблице 5.2;

Vе,nu* з0(400) - заданное СКЗ виброскорости на частотах 30 и 400 Гц;

vе ср.к з0(400) - средний результат измерений СКЗ виброскоростLI на частотах
30 и 400 Гц;

v. *u* - заданное СКЗ виброскорости на частотах, указанных в таблице 5.2.

4.9.|0 Вычислить значения крутизны спада АЧХ полосового фильтра, дБ по

формуле:

S r s(Boo) 
: 20lg(Кзо(цооДr s(Bool)

4.9.|1 Повторитъ измерения в последовательности, изложенной в П.П.

4.9.З...4.9.10, для всех кан€uIов измерений параметров вибрации.

4.9.\2 Резулътат операции считается положительным, если для каждого ка-

наJIа измерений параметров вибрации в диапазоне частот измерений СКЗ вибРОс-

корости полученные значения относительной погрешности не превышаЮТ *4 Оh, а

крутизна спада АЧХ полосового фильтра не менее 48 дБ/октава.

( l6)

anт
S
j
б
(Y,

с]
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4.10 Проверка диап€вона измерений СКЗ виброскорости и определение от-
носиТельноЙ погрешности измерениЙ виброскорости в рабочем диапазоне СКЗ
виброскорости

4.10.1 Собрать схему для проверки в соответствии с рисунком А.2.

4.10.2 Включить изделие.

4.10.3 Установить на генераторе типа Г6-33 частоту входного сигнала кана-
Ла <<k>> системы f;*: 80 Гц и СКЗ напряжения fJr*, В, рассчитанного по формуле:

LJ"* : 2п f"*,v. u*,2,Kn/C , ( 17)

где f"* - частота входного сигнала, Гц;

vе u* - СКЗ виброскорости, Mlc;

Kn - коэффициент преобразования вибропреобразователя, пКл.с2lм;

С - емкость конденсатора кабеля-эквивЕLлента вибропреобразователя, 344 пФ.

НаПряжение входного сигнuLла контролировать с помощью вольтметра типа
Agilent 34401А.

4.10.4 ПРоизвести измерение СКЗ виброскорости дш канала <do> измеренlй пара-
МsГРОВ ВИбРаIцла системы при помоши tрогрчuчIмы <Коrrrроль и метрологиlD) дIrI соответ-
ствуIощею параN,Isгра согласно руководgIву оператора RU.ТКНЮ. 4||71I.02З.2-0l З4 0].
ИЗМеРения Повторить еще два р€ва. Результаты измерений занести в таблицу 6.

Таблица 6

Частота
входного

сигнала f;*,
Гц

ч. 
"*, 

мм/с
скз

напряжения
fJ"*, в

Измеренное
скз

V.i, мМ/С

V. cp.n,

мм/с
бч"kч,Ц

80

0,6

I,2

l0

50

100

Ф
|-
п,ч
S
j
LцоЕ

lo
q
olz
diЕ
S
olz

dЕ
S

Ё
Ф
с,
d)

Фq
S
i{оЕ

q
trtо
L

z
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S
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4.10.5 Повторить
и 4.|0.4, при всех СКЗ т

4.10.6 По результi
лить среднее измереннс
лений занести в таблиц;

4.10.7 Щля каждог
погрешности:

Результаты занесl

4.10.8 Повторить
п.п. 4.10.3. ..4.I0.7,для .

4.10.9 Результат о
наJIа измерений параме:
полученные значения о,

4.1 1 Определение
виброскорости.

4.1 1.1 основная о

рассчитывается для каж
тельной вероятности 0,ý

где Au" - основна

для канала <<k>> измерен

бu".u*r = |6""ul.._'
измерений виброскорос
(фильтр от 10 до 1000 Г
канала;

du"n.,u* 
" = l'"" ou |.u* 

-

измерения виброскорос
данного кан€ша;

бпр =
л7 л)
о;," + 0i

(генераторd 6,," и вольт
используемых при пров

-1Au.

измере,
rиброск

lTaM из
,е СКЗ -

[6.

оСКЗ.

:и в таб

измере]
всех ка,

пераци
гров ви
гносит€

ocHoBr

тносит(
:дого Ku

)5:

,l\Б
я отно(

ий парi

tIия в последовательности, изложенной в п.п. 4.10.3
:орости, указанных в таблице 6.

мерений для каждого СКЗ виброскорости вычис-
виброскорости по формуле (10). Результаты вычис-

виброскорости вычислить значения относительной

V..p.* - V.r"
4"ы = . 100 (18)

v евх

лицу 6.

1ия в последовательности, изложенной в

нЕLлов измерений параметров вибрации.

и считается положительным, если для каждого ка-
брации в диапазоне измерений СКЗ виброскорости
lльной погрешности не превышают +З О/о.

lой относительной погрешности измерений СКЗ

эльная погрешность измерений СКЗ виброскорости
tнапа измерений параметров вибрации при довери-

ffi (19)

)ительная погрешность измерений виброскорости

1метров вибрации системы, 0/о;

Ф
|-
Фц
S
L{оЕ

to
{
olz
ciЕ
S
ol2

- максимuLпьное значение относительной погрешности

ти в диапазоне частот, 0/о, определяемое по таблице 5.1

ц) и таблице 5.2 (фильтр от 30 до 400 Гц) для данного

- максимшIьное значение относительной погрешности

ги в диап€воне СКЗ, 0/о, определяемое по таблице б для

- суммарная относительная погрешность приборов

метра в режиме измерений переменных напряжений 6r,),

едении испытаний,ОА.

Ф
I
S
j
Ф(,
d)

Фq
S
Е
trtоЕ

q
сtоЕ
2

ci
I
S
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4.11.2 Результат операции считается положительным, если для каждого ка-
ншIа измерения вибрации полученные значения основной относительной погреш-
ности измерения СКЗ виброскорости не превышают +6 О^.

4.|2 Определение основной относительной погрешности измерений виброс-
корости на одной частоте

4.|2.1 Собрать схему для проверки в соответствии с рисунком А.3.

4.|2.2 Включить изделие.

4.|2.З Установить на генераторе типа Гб-33 частоту входного сигнала си-
стемы fu*: 130 Гц и СКЗ напряжения, рассчитанное по формуле (17). Напряжение
входного сигнала контролировать с помощью вольтметра типа Agilent 34401А.

4.|2.4 Произвечги измерение СКЗ виброскорости дIrI канала <do> измеренtй пара-

мgгров вибраrцпа системы ttри помошш програ}д/ы <Коrrгро.гь и мgгрология>) дIя соотвgг-

ствующею парамgrра согласно руководgrву оператора RU.ТКНЮ. 4|17li1.023.2-01 З4 01 ,

Измерения повторить еще два р€ва. Результаты измерений занести в таблицу 7.

4.12.5 Повторить измерения в последовательности, изложенной в п.п, 4.|2.З
и 4.|2.4, для частоты f"*: 600 Гц.

4.12.6 По результатам измерений для каждой из частот вычислить среднее
измеренное СКЗ виброскорости по формуле (10). Результаты вычислений занести
в таблицу 7.

Таблица 7

4.|2.7 .Щля каждой из частот вычислить значения относительной погрешно-
сти измерений СКЗ виброскорости по формуле (1 1). Результаты вычислений зане-

сти в таблицу 7.

4.|2.8 Повторить измерения в последовательности, изложенноЙ В П.П.

4.|2.З...4.\2.7, для всех кан€Lпов измерений параметров вибрации.

4.|2.9 Основная относительная погрешность измерений СКЗ виброскорости
на одной частоте рассчитывается для каждого KaHzLлa <k> измерений парап,lеТроВ

вибрации при доверительной вероятности 0,95:

Частота
входного
сигн€Lла
fo*, Гц

V" r*, мм/с
скз

напряжения
(J"*, мВ

Измеренное
скз

V.i, ММ/С

ч..р.п, мм/с бч"lrf 
,о/о

130

l00

600

Фт
S
j
Ф(9
tr]
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ГДе Au"11- ОСНОВН,

виброскорости на одноi

бч"rч*,/ = |d".o/l.n"*

измерений виброскорос

-=-бпр=rlа!,"+6|,
(генераторл 6,,n и вольт

используемых при пров

4.|2.10 Результат
канала измерений параrr

ные значения основной

4.13 Проверка ос}

роускорения на частота

4.|3.1 Собрать сх,

4.|3.2 Включить l

4.|З.з Установитt
стемы f;* : 4 Гц и СКЗ ,

где Kn - коэффицl

€Iernu* - максимаJIь

С - емкость конде

Напряжение вход
Agilent 3440lA.

4.|З.4 Произвестл
ний параметров вибрацl
логия)) для соответству
RU.ткню . 4|\7 |\.02з.2
измерений занести в та(

Au"lf =

tя отно

i часто,

- макс

тинао

- cyМl

метра I

едении

операц
,IeTpoB,

относи

tовной
к треть

эму дл.'

rзделие

l Но Г€]

цапряж

{ент пр

ное зна

нсатора

Llm (20)

сительная погрешность измерений СКЗ
ге , Yо;

имаJIьное значение относительной погрешности

дной частоте, 0Z;

ларная относительная погрешность приборов

l режиме измерений переменных напряжений 6 r, ),

испытаний,О^.

ии считается положительным, если для каждого
вибрации на каждой одиночной частоте получен-
тельной погрешности не превышают +6 %.

относительной по|решности измерений СКЗ виб-
октавного ряда рабочего диапазона частот.

|проверки в соответствии с рисунком А,2.

{ераторе типа Г6-33 частоту входного сигнала си-
ения, рассчитанное по следующей формуле, В:

IJu* :2, Kn , 8. ru* /С, (2l)

еобразов ания вибро преобр азователя, п Кл, с 
2/м 

;

чение СКЗ виброускорен ия, З54 Ml с2 ;

l кабеля-эквивzLпента вибропреобразователя, З44 пФ.

Фl-
Ф
trt
S
j
L
ctоЕ

to
q
olz
triI
S
ol-

ного сигнапа контролировать с помощью вольтметра тLtпа

t измерение СКЗ виброускорения для канала <<k>> измере-
аи системы при помощи программы <Контроль и метро-
ющего п ар ам етра согласно руководству оператора
-0l 34 01 .Измерения повторить еще два раза. Результаты
iлицу 8.
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Таблица 8

Частота
входного
сигнzLпа
f"*, Гц

Максималь-
ное СКЗ

a.n'u*, м/с2

скз
напряжения

fJ"*, в

Измеренное
скз

а.1, М/С2

а..о *, м/с2 бu"t)\г
о//о,

4,0

з54

5,0

6,з

8,0

10,0

|2,5

16

20

25

3 1,5

40

50

ткню.411734.01 5д5



Продолжение таблицы 8

Частота
входного
сигнzLла
f"*, Гц

Максималь-
ное СКЗ

а.,u*, м/с2

скз
напряжения

tJr*, в

Измеренное
скз

ari, MlC2

а..о.*, м/с2 бч"t|r
%)

бз

з54

80

100

\25

160

200

250

з15

400

500

630

800

ФF
Ф
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Продолжение таблицы 8

4.13.5 Повторить измерения в последовательности, излох<енной в п.IL 4.1З.З
и 4.13.4, при всех значениях частот, укЕванных в таблице 8.

Частота
входного
сигн€UIа
fu", Гц

Максималь-
ное СКЗ

а. *u*, м/с2

скз
напряжения

IJ"*, в

Измеренное
скз

а"1, Mlcz
а. .о *, м/с 2 6 

o"t y'r
, %

1000

з54

1250

1б00

2000

2500

3 150

4000

5000

6300

8000

10 000

S
trцоЕ

i
trtос
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4.|З.6 По результl
третьоктавного ряда вы
ния формуле (2). Резулr

4.1,З.7 Щля каждоi
сительной погрешности
таты вычислений занес:

4.13.8 основная о
ния на 1/3 октавной час
дого канаJIа измерения ]

Au

'ое 
bu"o/rf - осно]

виброускорения на ча
ДЛЯ КаНаЛа <<k>>, Yо;

я :l"U 
u.,K/rf лu* - 

|u 
u"O%.

измерений СКЗ виброус.
частот дJUI канала <<|o>,ol

*
бпр=rlа?""+6i

(генераторz 6.," и вольт

используемых при пров

4.1З.9 Повторить
4. 13.3 . . .4.IЗ .7 , для всех

4.|З.10 Результат
канаJIа измерений параrr

го диап€вона частот поJ
не превышают +6 ОА.

4.14 Проверка диi
сов входного сигн€LIIа Kt

ной относительной поц

4.14.1 Собрать сх,

4.|4.2 Включить l

4.|4.3 Установитt
н€Lпа системы f"*: l Гц
нала прямоугольной фо

4.14.4 Произвести
НИЯ РОТОРНЪD( УЗЛОВ ЦРИ I

tTaM из
числит
,таты в]

t из час
:измер(
ги в таб

ТНоСИТt

готе ра
зибрацl

k%f

ная о1

тоте т

,l."- - n

корени,
l, ОПРО.Д

- сум}

метра I

едении

измере
канап0

мерений СКЗ виброускорения для каждой из частот
ь среднее измеренное значение СКЗ виброускоре-
)Iчислений занести в таблицу 8.

тот третьоктавного ряда вычислить значения отно-
эний СКЗ виброускорения по формуле (З). Резуль-
,лицу 8.

эльная погрешность измерений СКЗ виброускоре-
бочего диапазона частот рассчитывается для каж-
Iи при доверительной вероятности 0,95 :

Г, ,2
,'{[4"-иr,.-J- * (%I, Q2)

,носительная погрешность измерений СКЗ

ретьоктавного ряда рабочего диапазона частот

IаксимuLльное значение относительнои погрешности

I на частоте третьоктавного рядарабочего диапазона
eJuleMoe из таблицы 8 для данного канала;

ларная относительная погрешность приборов

l режиме измерений переменных напряжений бч),

испытаний, Оh.

FIия в последовательности, изложенной в п.п.
в измерений параметров вибрации.

ФF
Ф
ct
S
j
L{оЕ

о
cI
о|z
diЕ
S
olz

операции считается положительным, если для каждого
4етров вибрации на частоте третьоктавного ряда рабоче-
tученные значения основной относительной погрешности

lп€lзона измерений частоты вращения, амплитуды импуль-
lн€ula измерений частоты вращения и определение основ-
)ешности измерений частоты вращения.

эму для проверки в соответствии с рисунком А.4.

лзделие.

, на выходе генератора типа DS3б0 частоту входного сиг-
и амплитуду напряжения tJu*: 4,5 В однополярного сиг-

рмы (меандра).

измерение частоты дIrI канала <do> измерений частоты враще-
tомоцц4 программы <d(онтроль и метроломя)) дJuI соответству-
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(ню. 4l|734.015.2-0l з4 0l.
рений занести в таблицу 9.

)сти, изложенной в п.п. 4,14,З

ряжений, представленных в

ющею пара}{етра сопIасно руков
Измерения повторить еще два

4.|4.5 Повторить измере.
и 4.|4.4, для других значений.
таблице 9.

Таблица 9

одству оператора RU.II
раза.Результаты изме

ция в последовательн(
IacToT вращения и нап

6 
гt, , 

о/о

Ф
}-
Ф(t
S
i
trt
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|_
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trI
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4.14.6 Повторить
и 4.|4.4, для других зна,
таблице 9.

4.|4.7 По результi
значение частоты, Гц:

Результаты вычис

4.14.8 ,,Щля каждоi

измерений,О/о:

Результаты вычис

4.|4.9 Повторить .

4.|4.З...4.|4.7, для всех

4.t4.10 основная
рассчитывается для каж
вероятности 0,95:

где А7-основнз
вращения роторных узл

6, ,"* - |а rо |,"u*

измерений частоты Bpat

6,a=6*,_ oTHocI

4.14.1l Результат
кан€Lла измерений часто
ной погрешности не пр(

4.15 Проверка вх(
ния.

4.15.1 Собрать cxl

4.\5.2 Включить l

4.15.З Перемычко
выходе генератора типа
:5,0 В однополярного с
напряжение u1 вольтме

измере
тений.

ITaM из

лений:

t из час

лений:

измере.
кан€Lп0

относи
дого Ki

,я отно(

ов для

- M€IKI

f,o*:I*r,,

tIия в последовательности, изложенной в п.п. 4.14.З
IacToT вращениlI и напряжений, представленI{ых в

мерений для каждой из частот вычислить средFIее

\, = 1,1

}анести в таблицу 9.

тот вычислить значения относительной погрешtlо-

(23)

(24)

(25)

{ _{
я _r.on '"*.100Uft- r '

JBx

]анести в таблицу 9.

ция в последовательности, изложенной в п.п.
в измерений частоты вращения.

тельная погрешностъ измерений частоты враш{ения

lн€ша <k> измерений частоты при доверительной

)ительная погрешность измерений частоты

канаJIа <k>, О/о;

эимiLпьное значение относительной погрешности

(dr.u*)' * (4,)Р ,
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S
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цениrI для канчLла <k>, О/о;

Iтельная погрешность установки частоты генератора, Уо,

операции считается положительным, если для кая(дого
ты вращения полученные значения основной относитель-
)вышают +0,1о^.

)дного сопротивлениrI канапов измерений частоты враще-

)му для проверки в соответствии с рисунком А.5.

Iзделие.

й К замкнуть добавочный резистор Rдоо. Установить на
DS3б0 частоту f;*: 1000 Гц и амплитуду напряжения U1

игн€Lпа прямоугольной формы (меандра). Измерить
гром типа Agilent 34401А.
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4.|5.4 Разомкнуть перемычку К. Измерить напряжение U2 на частоте f;x:
1000 Гц согласно схеме для кан€Lла (k) измерений частоты вращениrI. Значение
измеренного напряжения IJ2 заности в таблицу 10.

Таблица 10

Ur, В IJz, в R.*, кОм

4.15.5 Вычислить значение входного сопротивлениrI Rr*, кОм, по формуле:

R, -D оооК,, =;7:, (26)
U| 

1

U2

где &оо - номин€Lпьное значение добавочного резистора на рисунке А.5, l0
кОм;

U2 - измеренное напряжение входного сигн€LгIа при разомкнутойI перемычке
к, в.

Результат вычислений занести в таблицу 10.

4.I5.6 Повторить измерения в последовательности, изложенной в

п.п. 4. |5.4.. .4. 1 5.5, для других кан€шов измерений частоты вращения,

4.I5.7 Результат операции считается положительным, если вычисленные
значения входного сопротивления для каждого канаJIа измерений частоты враще-
ния не менее 10 ком.(ý
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5. Оформление ре

4.16 Если БоС по
него вьцается <<Свидетел

оборотной стороне свиl

4.|7 Если БоС по
нию, выписывается <Из

4.18 БОС, не проr

зульта]

результ,
ьство о

Iетельс,

резуль
вещенI

цедшиi

]ов поверки

1TzIM поверки признан пригодным к применению, то на
поверке) по форме, установленной ПР 50.2.006-94. На
гва записывают результаты поверки.

татам поверки признан непригодным к примене-
Ie о непригодности)) по форме ПР 50.2.006-94.

t поверку, запрещается к применению.
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ПРИЛОЖЕНИЕ А
(обязательное)

схЕмы испытАIil,Й

Секундомер

1 - кабель ткНЮ.685661.003

2 - кабель тКНЮ.685622.006

Рисунок А.1. Схема испытаний для опробования БОС
проверки соответствия времени установления рабочего режима

Блок обработки
сигналов (БОС)

ткню.41 17з4.015

Персональный
компьютер

Источник
питания типа

MPS-3005LK-,|
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Рисуl

диапазонов часто,

диапазонов измер
неравномерности
переходного зату)

параметров вибрации;
основной относит

l/3 октавных частотах
основной относит

виброскорости.

х1

т L_
х2

<-т-к
п
L_

<]а-
Зо-

з-

1 - кабель ткНю.685622.007
2 - каdель ткНЮ.685661.оо3
3 - кабель ткнЮ.685622.0об
х1 х2 - пазветвитепь Т_типа

ФF
(ýq
S
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оЕ

q
to
q
о|2
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I
S

Rl , R2 - нагрузка 600 Ом
С1- конденсатор K,l0-43 174 пФ х 1 Уо

IoK А.2. Схема испытаниЙ для проверки:

г измерений виброускорения и виброскорости;
ениЙ амплитуд виброускорения и СКЗ виброскорости;
амплитудно-частотной характеристики ;

(ания электрических сигнчLпов между каналами измерений

ельноЙ погрешности измерениЙ виброускорения на

ельноЙ погрешности измерениЙ виброускорения и
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Рисунок А.3. Схема ис]
сти из

(1 Fr{
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(I,
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1 - кабель ткНЮ.685622.007
2 - кабель ткНЮ.685661.003
3 - кабель ткНЮ.685622.006
4 - устройство коммутации тахометрических сигналов ТКНЮ.468361.002
Х1, Х2, Х3 - разветвитель Т-типа BNC
R1, R2 - нагрузка 600 Ом
R3 - нагрузка 50 Ом

Iытании для проверки основнои относительнои погрешlJо-
мерений виброскорости на одной частоте
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проверки диап€во
проверки амплит)

вращения;
определения осно

вращения кан€Lпов изме]

х1

т

]-

Ф
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S
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2 _ кабель ткНЮ.685661.003

3 - кабель ткНЮ.685622.006
4 - устройство коммуrации тахометрических сигналов ТКНЮ.468361,002

Х'1- разветвитель Т-типа BNC
R1- нагрузка 50 Ом

Рисунок А.4. Схема испытаний для:
на измерений частоты вращения;
,ды входного напряжения канапа измерений час,готы

вноЙ относительноЙ погрешности измерениЙ частоты
эений частоты вращения
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Рисунок А.5. Схе
к

х1

т

Со-

hemet

з-

R1

]]
к

Ф
|-б({
S
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L{оЕ

q
\о
q
olz
dit
S

2 - кабель ткНЮ.685661.003
3 - кабель ткНЮ.685622.006
4 - устройство коммутации тахометрических сигналов ТКНЮ.468З61.002

Х1 - разветвитель Т_типа BNC
R доб. - добавочный резистор С2-29-О,5 'l0 кОм t 1 %

R'l - нагрузка 50 Ом
К - перемычка

ма испытаний, для проверки входного сопротивлеI{ия
анапов измерений частоты вращения
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б ПЕРЕЧЕНЬ СРЕДСТВ ИЗМЕРЕr{VЙИ ОБОРУДОВАНИЯ,
НЕОБХОДЛ4ЫХ ДЛЯ ПРОВЕДЕI.МЯ ПОВЕРКИ

наименование Тип Характеристики

Персональный
компьютер

IBM рс
Pentium-4

Стандартная конфигурация с сетевой
картой Ethernet и звуковой картой

Кабель ткню.б85622.007

Кабель ткню.685бб 1 .00з

Кабель ткню.685622.006
Устройство комму-
тации тахометриче-

ских канaLлов
ткню.4683б1.002

Генератор
СИГНZLЛОВ

специальной
формы

г6_33

fiиапазон частот от 0,001 Гц до 100

кГц, погрешность установки частоты
+ 3,1O-u,F, диапазон амплитуд выход-

ного напряжения от 0,5 до 5,0 В

Генератор
сигнагIов

сложной формы

DS360

,.Щиапазон частот от 0,01 Гц до 200
кГц, погрешность установки частоты
25, |О'6 ;диапазон выходного напряже-
ния от 5,0 мкВ до |4,4 В (размах), по-

грешность +| О/о

Мультиметр Agilent 3440 1А

Щиапазон частот измерений СКЗ пе-

ременных напряжений от 3 Гц до З00
кГц, диапазон измеряемых СКЗ пере-
менных напряжений от 1 мВ до 750 В,

погрешность до *0,15 %

Мегаомметр M4l00/1
Наибольшее значение измеряемого со-

противJIеlмя 20 МОм, выходное напря-
жение 100 В, погрешность + 1Уо

источник питания MPS-3005LK-1
Напряжение от 0 до З0 В, ток от 0 до

5А

Секундомер СОСпр-2б-2-000
Пределы измерений: 60 мин; 60 с; по-

грешность *0,1 с

Нагрузка 50 ом + |о/о

Нагрузка 600 ом + |Yо

Щобавочный
резистор

с2-29-0,5 10 ком * IoA

Конденсатор к10-4з 174 пФ + |о/о
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