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МП 651-23-050 <ГСИ. Комплексы фото-видеофиксации нарtтпений ШШ <Сmелка-360>.
Методика повеDки>

1ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
1.1 Настоящм метод,Iка применяется дJIя поверки комплексов фото-видеофиксации

нарушений ПДД <Стрелка-360> для всех модлфикаIшй (далее по тексту комплексы)
используемьж в качестве рабочих средств измерений и устztнtвливaЕт объем и методы
первичной и периодических поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ |-2022 по

государственной поверотrой схеме дш средств измерений времени и частоты, угвержденпой
приказом Росстандарта Х9 2360 от 26.09.2022, ГЭТ 2l8-2022 по государственной поверочной

схеме для коор.щ{натно-временItьD( средств измерпий, угвержленной приказом Росстандарта
от 28.12.2023 М 2821 и лока.пьной поверочной схеме дJIя средств измерения скорости

движения т:lнспортньD( срелств (ТС).
1.3 .Щля определения метрологических характ€ристик поверяемого комплекса

используется метод непосредственного сравненЕя резулътата измерения поверяемого

комплекса со значением, определенным этarлоном.

|.4 В результате поверки должны бьпь полгверждены следующие метрологические

требования, приведенные в таблицах 1и2.

Таблица 1 - Подтверждаемые метологические требования (мобильное исполпевие)

Наимеяование характеристики Значение
Пределы допускаемой абсолотной погреIшrости сиЕхронизации пIкалы
времени комплексов относитеJIьно Еационаlьной шкмы времени
UTC(SU), с а1

Наименование характеристики Значение
Пределы допускаемой абсоrпотной погрешности сиЕхронизации шкаJIы
времени комплексов относительно национальной шкмы времени
UTC(SU), с +2

.Щоrryскаемые доверитеJIьные границы абсоrпотной погрешности (по

уровню вероятности 0,95) определенrlя координат местоположения
объеrгов в плане*, м *з

.Щиапазон измерений расстояний до объеrгов, м отOдо50
Пределы допускаемой абсо.lпотной погрешности измерений расстояний до
объекгов, м +1

.Щиапазон измерений скорости движения ТС в зоне коктроля, м/ч от l до 350
Пределы допускаемой абсолютной погрешности измереппй скорости
движения ТС, км/ч
-в статическом состояЕии
-в дин:t},lическом состояIlии

+1
-L')

где * - метрологи.Iеская характеристика нормирована для значений геомЕцического факгора
PDOP расположения спупlиков GPS и ГЛОНАСС, сигна;rы KoTopbD( приним.lются
одновременно, не превьппаюrцих 3

Таблица 2 - Полгверждаемые мЕцологические цебования (стациопарпое исполнение)



.Щопускаемые доверительные границы абсолютной погрешвости (по

}ровню вероятности 0,95) определения коордlнат местополохения
объектов в плаяе*, м *з
.Щиапазон измереrтий расстояний до объекгов, м от 0 до l50
Пределы допускаемой абсоrпотной погрешности измерений расстояний до
объекIов, м +1

где * - метрологическaul харaжтеристика нормцровurна для значений геометического факгора
PDOP расположения сгtугников GPS и ГЛОНАСС, сигна;rы которьD( принимаются
одновременно, не превышающих 3

м

2 ПЕРЕIIЕНЬ ОIIЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
2.| ДJlя поверки комплексов фото-вилеофиксаiии нарlтпений ПДД <Стреrп<а-360>

долхны бьггь вьшоJIнены операции, указанные в таблице 3.

Таблица 3 - Операчии поверки

)

Нмменование операций поверки

обязательность выполнениJI

операций поверки при

Номер раздела
(ггщкга) методики

поверки, в

соответствии с

которым
вьшолнlIется

операIия поверки

первичной
поверке

периодической

поверке

Внешний осмот средства измерений Да
,7

Подготовка к поверке и опробовапие
средства измерений

Да 8

Проверка программного обеспечения
(ла.пее ПО) средства измерений

Да 9

Определение абсолютЕой
погрепшосм (по }ровню
вероятности 0,95) определения
координат местоположеЕшI объеrгов
в плzlпе

.Ща Да l 0 l

Определение абсолотной
ПОГРеШНОСТИ СИНХРОНИЗаIЦ.lИ ШКаЛЫ
времени комплексов относитеJIьно
национмьной шкаJш времени
UTc(SU)

Да .Ща l0.2

Определение диашазона и
абсолютной погрешности измерений

рqqстояний до объеюов

.Ща Нет 10.3

Определение диaшазона й
абсолютной погрешности измерений
скорости движения тl!нспортньD{
ср€дств (ТС) в зоне контроJIя

Да Ща 10.4

Оформление результатов поверки .Ща Да 11

МП б51-23-050 <ГСИ. Комплексы фото-видеофиксации наолrпений ШЦ <Сmелка-360>.

.Ща
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мп 651-2з- 050 (ГСи. Коrrrплекс ы фото-вилео наолтпений Пл[ (( з60).
методика поверки>)

2.2 При ýоlrуч9l1ии отрицательньD( резуJътатов поверки по шобому путrкry табмrи 3

комплекс призЕается ЕеIIриго.щым к rц)именеItию и ЕаправJUIется в ремоЕт.
2.3 Прелусматривается возможЕость проведеЕtrя поверки дя меньшего числа

измеряемьD( веJш!иЕ. Объем поверки опрсдсJIяется эксплуатирующей оргоrизацисй в
зlвисимост! от пIжмеЕенШI комIшекса. Определеrие мglропогпqескж харакrерlrстик по
пrr. 10.1, 10-2 обватеlьно длJi всех комплексов. Оuределеше мет;rоломческой
характqристlrки по п. 10.4 производтся только дшl комплексов в мобиьном испоJIЕеЕии.

2.4 Поверка мохет проводиться r<ак на месте экспJryатациЕ, TllK и в лабораторвьп<

условшD( (кроме п, 10.3, 10.4). При проведешти поверки на месте экспlryаицип, демонтаж
комплексов не тебуется.

3 трЕБовАния к условиям провЕшниr{ повЕрки
З,1 Средсгва поверкх KoMIrлeKca доJDIG{ы бьrгь подmовлеrrьт к работе в соответствЕи с

руководствами по эксшryатацаи.
з.2 УсловgЯ проведеIrиJI поверм должны соответствовать требованияr.r

экспlryатациоЕIIой документации поверяемого средства измеревЕй, требовапияи правил
содержаЕиrI и гримеЕениJI применяемьD( дJIя поверки эталонов и цебоваrияrл
эксrrIryатациоЕIlьý доl(р{еЕтов примеЕllемьD( дпя пoBepкtl средсIв шмФешй ,l
вспомогатеJIьньD( техяическю( средств.

З.3 Поверка цроизво.щтся аю(редrтоваЕЕыми оргд{к!ацияt{и в ycTaHoыIeEEoM
поряд(е.

4 ТРЕБОВАЕИrI К СIIЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К гроведевию поверю,r допускаются лиц4 аттестовztЕные в качестве поверителей в

области радgотехнических средств измерений Е из}пйвIпЕе настощ/ю методику,
ДокУмеЕтацию ва комIIлекс и эксIшуатациовную докумеЕ-гацию яа испоJьзуемые средства
Еоверки.

5 мЕтрологшшскиЕ и тЕхничЕскиý трЕБовАния к срЕдствАм
повЕрки

5.1 .Щ.тlя поверки применlIть средства поверкrr, приведенЕые в таб.lмце 4
Таблшrа 4 - ства по ки

Операuии
поверки,

требующие
ц)имепеIrшI

средств поверки

Метрологические и те}снические
требоваrия к средств&v поверки,

яеобход,tмые дrrя проведеIIиJI
поверки

Перчепь ркомеýдуемьD(
средств поверки

п.10
Определекяе
метролоrических
характеристик и
подгверждение
соответствия
средотва
измеревий
метролOгическим
трбованияrr

средства измерекий, применяемые в
качестве рабочж этмояов 5-ого
разряда по ГПС дщ средств
измерений врементl и частоты>

угверждеfiЕой приказом
Росстандарта от 26.09.2022 Ns 23б0, с
абсоrцотвой погрецшостью
сштхронизащaи пIкаJIы времеЕи
выходIоrо сигнма частотой 1 Гц

Истоwикп первичного тотIого
времени УКУС-I1И 02lSr,{, рег.
Ns б0738-15



м )
Метрологические и T€xш{tleclge
требовакия к средствам поверкл,

необходимые для lrроведеЕlrl
поверм

Перечень рекомендуемъD(
средств поверм

(l PPS) отпосиT ельЕо IIrKluБI времени
UТС(ýЦ в режш*е сЕ{хроЕшащ по
сЕгнаrам Гнсс ГлонАСС/GРS не
более *0,6 с;
Срдства измеренrй, применяемые в
качестве рабочих этдIонов 2-го
разряда по ГПС для коордитtажо-
времеЕпьD( средств измереаrй,
}твержденЕой приказой
Росставдарта от 28.12.2023 Ns 282l,
абсо.гсотsая погреЕIЕость
определеЁrJI коорlипат (при
доверитеrьяой вероятr{ости не менее
0,997) пе более 1,5 м;
Средства измерепrй длиЕы
пройдеЕt{ою тrуг!{ от 0,1 до 150 м,
предеJIы доrrускаемой абсоrпотной
погреЕIностЕ измереЕий длиllы
пройдекного щти *0,3 м;
Сред".ва измеренrй для измереrпай
скорости потребителя с цределаI\{и
доrтускаемой яшструмента:ьвой
погрешности хзмерениlI cкopocтlr Ее
болео +0,I йс;

колtплекс

формироваrпrя rl
рад{оIrавиrациоЕЕьD(
парамЕгров

рег. М 82567-21

,Щазrъномеры лазерные Leica
DISTO D5 1 0,рег.}l! 743 57_1 9

Алпарryра навитациоЕIlо-
времеЕЕм потребителей
глобаrьяьч< навЕ]l|циоЕЕьн
сIIугЕиковьD( систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/S BAS
NvO8c-Mcl4 NvO8c-cSM,

эФир,

. Ng 52614-13

эталовilый
измереншI

вспомогательные техвическЕе
п.10
Определеrме
метрологЕческrх
характеристик

Иrrд:катор времени с тоIшостыQ
отображенля времени до 0,1 с;
Средсгэо измерний расстояпий в
диапазоЕе до 1000 мм с
погреЕIýостъю Ее бопее + 0,5 мм;
Компьютер

Индикаmр времени <ИВ-1 >

Jbmefua измерите.,ьнм
мgтал.пrческая ГосТ 427 -7 5

Перепосяой компьютер типа

пп. '| - 10
Коrгроть
условий поверки

Средсrва измерений температуры
окружаюцей среды в дЕапfrrояе
измерений от миlтус 55 "С до
IIJIюс 85 ос с абсошотrrой
погрешЕостью Ее более *1 ОС;

Средства пзмеревий относите.rьпой
влФкЕости возд}ха в диапазове
измереЕпй от 0Оlо до 98 % с

остью не более *2 Yо.

Термомецlы
платrЕовые
эталонные

сопрOтивлеЕIiJI
вибропрочпые

ITTсB,

Измерлтепи влlDкЕости и
температуры ИВТМ-7,
рег.}lЪ15500-12

рг.Nэ 23И0-14

римечаЕие _ доIryскается использовать при поверке др}тие }твержденЕые и атtестова{ные
этaIлоЕы едиЕиц веJIЕЕIиЕ, средства измерений угверждеявого TEIra и повереgные,

ваЕияjч,

п

щие м в таблице.логическим

мп 651-23-050 пГСИ. Ко"r-"*", фоrо-"од*фr*"чци,'.арч*.r*й ШШ пСrр"*ч-36!д

Операrрти
поверки,

трфующие
примеЕениJl

поверки



6 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ ПРОВЕ.Щ,НИЯ
повЕрки

6.1 При проведении поверки необходимо собrподать:
_ требования по технике безопасности, }казанные в эксплуатационной докушлентации

(далее - Э.Щ) на используемые средства поверки;
- прtlвила по техпике безопасности, действующие на месте поверки.

7 ВНЕШН}Й ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмоц)е комплекса устzlновить:
- комплектность KoMIUIeKca и н:tJIичие маркировки (заводской номер, тип) прём

сличениJI с Э.Щ на комплекс, нaIJIичие поясняющих надписей;
- целостность разъемов и внешЕих соединитеJIьньп< кабелей;
- отсугствие коррозии, мехalншIеских повреждений и друпrх дефекIов, вJIиIIющих на

эксплуатационные и метрологические хар,ктеристики.
7.2 РеЗУЛЬТаты поверки по п. 7 считать положительными, есJIи результаты внепшего

осмотра удовлетворяют п. 7.1.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе в соответствии с Руководством по эксплуатации

(далее РЭ).
8.2 ПРОВеРИТЬ ВКлючение элекцопитчlния комплекса. Вкrпо.мть и вьшолнить операции

по заrпуску програ},rмного обеспечения комплекса согласно РЭ.
8.3 УбеДИться, что видеокамеры из cocтtвa комплекса находится в рабочем состоянии и

с них передается изображение с наложенным значением тек)лцего времепи комплекса.
8.4 РеЗУЛЬТаты поверки по п. 8 считать полохс.IтеJlьными, если комплекс удовлетворяет

выше перечисленньпr,r требованиям,

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСIIЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Привести в рабочее состояние комплекс и перевести в режим поверки согласно РЭ.

На экране модуля отображения проверитъ наличие фиксации объектов и сопуrств}.ющие
данные. Перейти в вкJIадку кИдентификационные данные>, в появившемся окне сверить
идентификационные признаки ПО с приведенньпr,tи в табrп.rце 5.

9.2 Результаты поверки по п. 9 считаются положительными, если идентификациоrтяые
признаки ПО соответств}тот приведенным в таблице 5.

Таблица 5 - Идентификационпые данные ПО

10 ОIIРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

ИдентификациоЕные данные (признаки) Значение
Идентификационное нмменование ПО strelkaplus
Номер версии (идентификационньй номер) ПО не ниже 4.00.0з

Щифровой идеrтгификатор ПО (коптрольная с}ъ{ма
исполняемого кода)

мп 651-23-050 <ГСИ. Комплексы фото-видеофиксации ПаР).lдений ШЦ <Стрелка-360>>.
Методика повеDки>



МП 651-2з-050 (ГсИ. комплексы Фото-вилео фиксации наолтпений Шш <Стрелка-3 60 >.

методика поверки))
10.1 Определепие абсолютной погрешности (при доверительной вероятносrи 0,95)

определеппя коордпнат местоположеппя объектов в плане
Привести в рабочее состояние комплекс и перевести в режим поверки согласно РЭ
!ля комruлексов в мобtдьном uсполненuu,

10.1.1 Установить контрольное транспортное средство (да:lее -ТС) вдоль проезжей
части, так, чтобы патрульньй автомобиль (далее - ПА) с установленным комплексом имел
возможность проезда мимо контроrьяого ТС.

10.1.2 С ПОмощью приемника сигналов глобальньп< нaвигационньD( спуIниковьD(
сигнzIлов (далее - приемник), входящего в cocтalB комплекса этalлонного формирования и
измерения радионilвигационньrх параJ\,rецов ЭФИР фазместив антеЕну приемника рядом с
государственным регисlрационным знаком (да,тее - ГРЗ) контрольного ТС на расстоянии
1}а2 СМ; расстояние контроJпrруется линейкой) определить действительные значения широты
В и долготы L координат места расположения ГРЗ контрольного ТС.

Проехать на ПА (в диапазоне скоростей от 20 до 60 кйч) с устzlновленным комплексом
мимо контроJIьного ТС, фиксация комплексом проводится в alвтоматическом режиме.
Поrrу.лать Ее менее 20 значений коорд]нат широты В и долготы L ГРЗ контроlъного ТС.

10.1.3 Расс.п.tтать абсолютн}то погрешность определепия широты по формуле:

Щ=Ir-Ц,
ГДе Z, - ДОЛГОТа' ИЗМеРеННМ КОМПЛеКСОМ, ГРаД;

Zlg1- доmотц измереннiul приемником, град.

1 0. 1.5 Перевести поJIученные значения абсо,:потной погрешЕости определения широты
и долготы в метры по формулам соответственно;

где
эпоху, град;

_ЬВ,.п, l80

а
)

|-е2
Ав,

(t-l.sъ'B,"r)

^L,
^L

7т а.сюsВ "re]

180 | - е2 .stn2 В,

Д_В;, ДZ; - абсолютншI логрешность определения широты и до.тготы на !уто

з

а - большая поlryось общеземного эJшипсоида, м;
е - эксцентиситет общеземпого эллипсоида.

l0.1.б Рассчитать математическое ожиддше абсоrпотной погрешЕости определения
широты и долготы по формулам соответственЕо:

ьВ,_В,_вr,
где В, - широт4 измереннм комплексом, град;

В14 
- 

rпиротц измереннм приемником, град.

10.1.4 Расс.мтать абсоrпотную погрешность определения доlготы по формуле:



1

i=l

t=l

мв Iдв,,N

i
ML

л

где N- количество измерений.

хдq -Mu)'

N_1

N-l

10.1.8 Определить абсоrпотную погрешность (по уровню вероятности 0,95)
определенш{ коордияат местоположения объекгов в плане по формуле:

oL

++п
р

2
вм м +2 Б', + "i)

2

L

,Щля комплексов в спацuонарном uсполненuu,
10.1.9 Въехать на контольном ТС в зону KoHTpoJuI комплекса. Остановиться,

убедиться, тго комплексом произведена фиксация контоJIьного ТС. Фиксация проводIтся в
автоматическом режиме.

10.1.10 С помощью приемника определить действительные значениJI широты В и
долготы L координат места расположения ГРЗ контрольного ТС в плане. Разместить в месте
остановки контроJIьного ТС дорожньй конус дJIя последlтощих остановок. Повторить
операции по п. l0.1.9 не мерее 20 раз.

10.1.11 Полrrить данЕые с комплекса, убедиться, что в пакете данньD( по каждому
событию имеется фотография распознанного ГРЗ контрольного ТС и фотография
контроJIьного ТС с соггlтствутощими дtшными.

l0.1.12 Провести расчеты по формулам 10.1.З * 10.1.8.
10.1.13 Результаты поверки по п. 10.1 считать положитеJIьными, если зцаченлuI

абсолrотной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определениJI коордшlат
местоположения объектов в плане нirходится в лределах +3 м.

10.2 Определенпе абсолютной погрешности синхронпзацпи шкдлы временп
комплексов относптельно национальной шкаJIы времени UТС(SЦ

Привести в рабочее состояние комплекс и перевести в режим поверки согласно РЭ

МП 651-23-050 <ГСИ. Комплексы фото-видеофиксации нарушений ШЦ <Стрелка-360>.
Методика повеDки)

Iдr,,

10.1.7 Рассч.rтать СКО абсоrпотной погрешности определения широты и долготы по
формулам соответствеЕЕо :

ов=

Z(br,-M,)'
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Рисунок 1 - Схема проведения поверки

10.2.2 Обеспецлть мlксимzrльную радиовидимость сигнiIлов навигационньD(
космических zлппаратов в небесной поrryсфере. Перед проведением измерений не менее чем на
30 мин. запустить УКУС-ПИ-O2ЩМ.

10.2.3 Поместить инд{катор времени (ИВ-1) в поле зрения кz!меры,
10.2.4 С помощью интерфейсной прогрtммы комплекса в течении 30 минlт

сформировать пе менее пяти кадров с изображением (ИВ-1 D.

10.2.5 Определить абсолютн}то погрешность сиЕхронизации шкilлы времени комплекса
с национа:rьной rrrкапой времени UTC(SU) по формуле (с ylcToM поясного времени):

^Tc)=Ty(i)_T(i),
гле Тr(|) - значение шкалы времени, воспризведенной УКУС-ПИ 02,ЩtI в j-й vомент

времени, с;
Т*() - значение шкалы времени комплекса в j-й момент времени, с.

10.2.6 Результаты поверки по п. 10.2 считать положитеJIьными, есJIи, для каждого

резуJIьтата измерений, абсоrпотная погрешность синхронизации шкzlлы времени комплекса
относительно национа.lьной шкмой времени UTC(SU) находится в пределах *2 с.

10.3 Опредшенпе дпапдtона п абсолютной погрешности измереппй расстояний
до объеrсгов

Привести в рабочее состояЕие комплекс и перевесм в режим поверки согласно РЭ.
10.3.1 Установить в зоне контроJIя комплекса контоJъное ТС перед ПА (или опорой,

на которой устzшовлеIr комплекс) на расстоянии m 1-10 мстрв. Расстояние контролируется
лазерным дtцьномером (дшее - дальномер). Провести измерение расстояния Sэt от видео
модуJul комплекса до ГРЗ контроJьного ТС с помощью дальномера_

10.3.2 С помощью комплекса измерить расстояние до контрольного ТС S1.

10.3.3 Рассчитать абсолютпую погрешность измерениJI расстояния ДSt по формуле:

10.3.4 Оьехать назад на ПА или контольном ТС на t0-20 метров фасстояние
контолируется да:Iьномером). Провести измерение расстояншl Sэ2 от видеО мОДУJIЯ КОМПЛеКСа

до ГРЗ контрольного ТС с помощью дarльномера.
10.3.5 С помощью комплекса измерить расстояние до контрольного ТС Sz.

10.3.6 Рассчитать абсолютную погрешность измеренЕя расстоянияДSz по формуле:

ДSz=Sz-Sэz

укус_
пи-O2д,Iив_1

Исто.пrик
питания

МП 651-23-050 кГСИ. Комплексы фото-видеофиксации нар}тrrений ШЦ <Сmелка-360>.
Методика поверки>

l0.2.1 Собрать схему в соответствии с рисl,rrком 1.

ДSl=Sr-S.t,

Комплекс
Стрелка-360



МП 651-23-050 <ГСИ. Комплексы rboTo-вип иксации наплтпений ШШ с:Сmелка-3б0>.
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10.3.7 Установить контрольное ТС на расстоянии pzlвHoм максим!лльному значению
ди:шазона измерений расстояний до объектов Sэз Фасстояние контроJIируется да,тьномером):

- для мобильного испоJIненIrI комIшексов S.з = 50 м;
- для стационарного исполнения комплексов S.з = 150 м.
10.3.8 С помощью комплекса измерить расстояние до контрольного ТС Sз;
10.3.9 Рассшатать абсолютную погрешность измеРения расстояния ДSз по формуле:

АSз=Sз-S,,з
10.3.10 Повторить операции по п. 10.3.1 - 10.3.9 для каrцого видео модуJIя входящего в

cocтllB комплекса-
10.3.1l Результаты проверки по п.l0.3 считать положитеJьЕыми, есJIи значения

абсоrпотной погрешности измерний расстояния до объекrов находятся в пределах +l м,

10.4 Определенпе диапазона п абсолютной погрешпостп пзмереппй скоростп
двпrкеппя ТС в зопе концrоля

10.4.1 Привести комплекс в рабочее состояние согласно руководству по эксплуатации,
перевести комплекс в режим поверки.

10.4.2 Установить ПА и KoпTpoJrьнoe ТС на прямолипейном ylacTкe дороги на

расстоянии не ближе 150 м (расстояние контолируется дarльномером) друг от друга так,
чгобы они находлJIись в соседЕих полосах движениrI по нtшравлению др}т к другу.

10.4.3 Подключить нalвигационный приемник к персональному компьютеру с

уст:lновленным прогр:lммЕым обеспечением дtя з:шиси д:шньD( в файл с навигационного
приемника и разместить его в кон,грольном ТС.

10.4.4 Установить частоту вьцачи дЕ!нньD( навигационным приемником (темп решения)
l0 Гц. Начать зlшись данньD( с навигационного приемника.

10.4.5 Проехать Еа KoHтpoJrьHoM ТС мимо fИ. Скорость движеЕия коЕтрольного ТС
при этом долясrа быrь примерно 60 км/ч, скорость движения ПА - 40 км/ч.

Повторить п. 10.4.5 не менее 3 раз с разньпuи скоростями ,щижения контрольного ТС и
ПА, при этом одна скорость должва бьпь мllксимalльно возможной на дalнном rпстке дороги.
(Рекоменdуеmся вьtбuрапь максlluмьно возмоэrную скоросmь dвuэtсенuя конtпрольноzо ТС
ocHotblчMcb, в первую очереёь, на обеспеченuu безопасносmu учасmнuков dвuэlсенuя во время
поверкu,)

10.4.6 Установить ПА и ТС на прямолинейЕом rlастке дороги на расстоянии не бJIиже
150 м так, чтобы коятрльпое ТС догоняло ПА в соседних полосzrх ддижения.

10.4.7 Вьшолнить опережение ПА на контроJъном ТС. Скорость движепия
контрольного ТС при этом должна быть примерно равной 60 кйч, скорость движения fIA -
40 кйч.

10.4.8 Повторить п. 10.4.7 не менее 3 раз с разными скоростями движеЕия
контольного ТС и IIА, при этом одяа скорость должна бьпь максимально возможной на
дalнном )п{асже дороги. (Рекоменdуеmся выбuрапь MaKclLцMbHo возмоэlсную скороспь
dвuэюенuя конmрольно2о ТС ocHoBbtBшcb, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасноспu
учасtпнuков dвuасенuя во время поверкu.)

10.4.9 Остановить зaшись дапньж с Еавигационного приемника.
10.4.10 По данным с комплекса определить время фиксации контрольного ТС для всех

проездов.
10.4.11 Выбрать из записанIlьD( дltнньrх навигациоЕItого приемника данные о скорости

движения контроJIьного ТС, соответствующие момеЕтам фиксации контрольного ТС
комплексом (Vr;).

10.4.12 Расс.плтать значеЕие абсолюшrой погрешЕости измерений скорости
контрольного ТС по формуле:



bV, =V, -Vr, 
,

где: l/i- значение скорости движения контрольного ТС, измеренное комплексом для i-
го проезда, вырaDкеЕЕое в км/ч;

I/л.J' - зпачение скорости по данным с навигационного приемЕика дU{ l-го проезда'
выраженное в км/ч.

10.4.13 Результаты поверки по п.10.4 считать положительными, если значениrI
абсолютной погрешЕости измерений скорости движения ТС в зоне контоJIя в статическом
состояЕии нalходятся в пределах +1 км/ч, а в динамическом состояIlии находятся в предел:ж
+2 км/ч.

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
1 1.1 Результаты поверки комплекса подтверждаются сведениями о результатzrх поверки

средстъ измерений, вкJIюченными в Федеральный информационньй фонд по обеспечению
единства измерений. По заявлению владеJъца комплекса или лица, представившего его Еа
поверку, и (или) выдается свидетельство о поверке и (или) в формуляр комплекса вносится
запись о проведенной поверке, зtверяемчц подписью поверитеJIя и знаком поверки, с

)тазанием даты поверки, или вьцается извещение о непригодности к применению средства
измерений.

1 1.2 Результаты поверки оформить по установленной форме.

Начапьник НИо-6
ФГУП КВНИИФТРИ> В.И. !обровольский

МП 651-23-050 кГСИ. Комплексы фото-видеофиксации нарлтrений ШЦ <Стрелка-360>.
Методика поверки>


