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Стен,щI тормозные силовые РЕМСТО-ТС м|I-з07l07-2021

1 ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ
1.1 Насголцая методлка рirспрgrрапяется на стеЕ,щI юрмозные силовые РЕМСТО-ТС

(да.пее - стенды), призводсгва ИП Ромшrовсюrй Егор Михайлович, Россия, пршrеrrяемьD( в качеств€

рабо.ллх срлсгв измерптй и ycTalнllвJmкleт мето.ФI rп< первишrой и периодrческой поверrоr.
1.2 Настоящм методика поверки разработана в соответствии с требовшrияr,rи Приказа Nч

290'l от 28.08.2020 <Об угвержлении поряда устarновления и изменеIlия иптерв:Iла между
поверкrми средств измерпий, порядка устllltовления, отмены методлк поверкп и внесеIlия
изменений в них, трбоваrrия к методикarм поверки средств измереппй.> и части 7 статьи 12

Федерального закона }Ф 102-ФЗ от 26.08.2008 г. <Об обеспечении единства измерений>.
1.3 Поверка стеIlдов в соответствии с настоящей методикой поверки обеспе.п.rвает

передачу единицы сиJIы методом прямьD( измерений от эталонов 2 разряла в соответствшt с

докуIrlентом кГосударственнаrI поверочнчlя схема для средств измерепrтй силь!)), утвержденным
приказом Федерального aгентства по техническому регулированию и мецологии Ns 2498 от 22
окrября 2019 год4 что обеспечивает прослеживаемость к гэтЗ2-20l l <Госуларственный первrгштьй
эталон единицы силы), и передачу единицы давленIIя - паск:lJIя методом непосредствеIlЕого
сJIи.Iения от этltлонов 4 разряла в соответствии с док}тr{ентом <Госулар,твеннaUI поверочнzlя схема
дIя средств измерений избьrгочного давлеЕия до 4000 МПа>, 1твержленЕым приказом
Федерального агентства по техническому регулиров{lнию и метрологии JtlЪ 2653 от 20 октября 2022
года, что обеспечивает прослеживаемость к гэт23-2010 <Госуларственный первrтчньй этшrон
единицы давления-паскаJIя )).

1.4В результате поверки должны быгь подтверждены метрологические трбовшrия,
приведённые в таблице 1.

Таблица l - М логические ха
Наименование характеристики Значение

Модель рЕмсто_
тс.+_

YсZчмБ

рЕмсто_
тсlб_

YсZчмБ
н т озной сиrrы колеса, кН отOдо 10 отOдо30 отOдо40

изм то озной силы колеса, Ой +3

,Щиапазон измерений массы трzlнспортного средства,
иходящейся на о кг

отOдо
4000

отOдо
13000

отOдо
16000

Прелелы доrryскаемой относительной погрешности
измерений массы трtlнспортного средства, приходящейся
на ось, 7о +з

.Щиапазон илий на о анах н
Пределы допускаемой относительной погрешности

ения, Уо +4

он изм ия дalвления сжатого во МПа ба отOдоl(отOлоl0)

измерений давления сжатого возд}ха, 7о +5

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВВ,РКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
2.1 При проведении поверки средств измерний (да:lее - поверка) дол)IGIы выполнятъся

операции, указiшные в таблице 2.

Таблица 2 - П чень оп ипо ки

истики

7

з

Обязательное проведение
оперiцlии при поверке

периодическойперви.*rой

Номер пункта
методики
поверк!

Наименование эт:lпа поверки

532

Внешний осмотр средства измерений .Ща

рЕмсто_
Tcl3_

YсZчмБ

Пределы допускаемой относительной погрешности

от 0 до 1000чппавления.

измерений усилий на органах

Пределы допускаемой относительной погрешности

4
.Ща



Наименование этапа поверки
Номер пlнкта

методики
поверки

Обязательное проведение
операции при поверке

первичной периодической
Подготовка к поверке и опробование
средства измерений 8 Да Да
Проверка идентификации прогрiлJ\.rмного
обеспечения средства измерений 9 Да .Ща

Определение метрологических характеристик 10

Определение относитеlьной погрешности
измерений тормозной силы колеса .Ща Да
Опрделепие относительной погрешности
измерений усиrшй на оргаЕаrх управления
тормозной системой 10.2 Да !а
Определение относительной погрешности
измерений массы транспортного средства,
приходящейся на ось Да Да
Определепие огносrгеrьной погрrшrосги
измерний давJIенllя сжатого воздцаl) l0.4 Да ,Ща

Стенды тормозные силовые РЕМСТО-ТС мп-з07/0,7-202l

2.2 На основании письменного заJIвления владельца средства измерений, оформленного
в произвольной форме, доrryскается проведение поверки отдеJьньD( измеритеJIьньD( капzlлов или
диilпzвонов измерений из перечня, приведенного в описzшии типа, с обязатеJIьным указанием в
приложении к свидетельству о поверки информашии о KoJIFIecTBe и cocтalBe поверенньD(
измерительных каналов или диапазонов измерений, на основании письменного зlшвления владельца
стенда.

3 трЕБовлния к условиям провЕдЕнItя повЕрки
3.1 При проведении поверки должны собrподаться следующие нормalльные условия

измерений:
- температура окружающей среды,'С от 15 до25;
- относительная влФIсIость воздух4 7о не более 80;
- атмосферное давлепие, кПа (мм рт.ст.) от 75,6 до 106 (от 5б7 до 800);

Прu,uечанuе: условuя uзмеренuй dополнumельно dолэtсны учumываmь mребованuя
экспцуалпацuонньtх dокуменmов на среdсmва поверкu.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 При проведении поверки должЕы применяться средства поверки, приведенные в

таблице 3.
Таблица 3 - Средства поверки

4

10.1

10.3

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускаются лицц изу{ивIIIие эксплуатационные док}менты

на стенды, имеющие достаточные знzlниJl и опыг работы с ними, имеющие квмификацию
поверителя в установленном порядке и прошедшие инструктаж по технике безопасности.



Операция поверки

МЕтрлогические и
технические цебования к

средствilь{ поверки,
необходимые дrя проведения

поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

1 J
п.3 Определение условий
проведения поверки

Средства измерений
температуры. .Щиапазон
измерений от 0 до б0 "С, прдел
допускаемой абсолотной
погрешности измерений не
более 0,4 'С

Измеритель вл{Dкности и
температуры ИВТМ-7М-Д,
рег. Nэ в ФИФ ОЕИ 7l394-
18

Средстм измерений
влtDкности . ,,Щиапазоп
измерний от 20 до 90 %,
предел допускаемой
абсоrпотной погрешности
измерений не более 3 О/o

п.8 Подготовка к
опробование
измерений

поверке и
средства

Средства измерений длины,
рулетки измерительные, (0 - 5)
м,КТ3

Рулетки измерительные
мета"'Iлические торговой
марки "Ка:Iиброн", рег. Nэ в

ФиФ оЕи 71665-18
п.l0.1 Определепие
относительной погреIшности
измерпий тормозной силы
колеса

Рабочие этiшоЕы силы 2

разряда по Приказу
Росстапдарта Ns 2498 от
22.\0.2019, динtlмометры и
измерительные
преобразователи силы.
,Щиапазон измерений от 0,1 до
200 кН, с основной
относительной погрешностью,
не превышающей |/З от
пределов допускаемой
относительной погрешности
стендов.

.Щинамометры электрЕные
ДМ-МГ4,рг.МвФИФ
оЕи 499|з-12

п.l0.2 Определение
относительной погрешности
измерений усилия на органах
упр:вления
п.l0.3 Определение
относительной погрешности
измерений массы

цalнспортного средства,
приходящейся на ось
п.l0.4 Опрделение
относительной погрешности
измерний давления сжатого
воздуха

Рабочий этмон 4-го разряда по
государственной поверочной
схеме д,lя средств измерении
избыточного д.шлен ия для 4000
МПа. 1твержлённой приказом
Росстандарта от 20. l0.2022 г. Ns
265з.
,Щиапазон измерений от 0 до l
МПа, с погрешностью, не
превышающей 1/4 от пределов
допускаемой относительной
погрешности стешlов.

Пробразоватеrпr давленЕя
этiллонные tЦЭ-020, ПДЭ-
020И, рг. Ns в ФИФ ОЕИ
58бб8-14;

Стенды тормозные силовые РЕМСТО-ТС мп-з07l0,7-2021

5.2,Щопускается примеЕение анаJIогичньD< средств поверки, обеспе,шваюЩИх

определевие метологдtiеских харaжтеристик поверяемьD( стендов с требуемой точностью.

5
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б ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЕ ПО ОБЕСIIЕIIЕНИЮ БЕЗОIЬСНОСТИ
IIРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

б.l При проведении поверки должны соблюдаться трбования безопасности, указанные в
экспJryатационной докрлентации на поверяемый стенд и используемые средства поверки.

7 ВНЕШНI,III ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотр€ должно бьпь установлено соответствие стенда следующим

требованиям:
- наJIитше маркирвки (наименование или товарньй зн:ж изготовитеJIя, тип и заводской

номер стенда иJIи его отдельпьD( частей);
- комплектrlость стенда доJDкна соответствовать экспJryатационной докр{еЕтации;
- отсуIствие мех:lническшх повреждений и коррозии корrryсов блоков, входяIrцтх в комплект

СТеНДа СОеДИНИТеЛЬНЫХ ПРОВОДОВ, СИГНаJIЬНЬD( Лlllt{П И ИНДИКаТОРОВ, а Т:КЖе ДРУП.rХ ПОВРеЖДеНИЙ,

влияюпlих на работоспособность;
- нalлитше четких надписей и отметок на органarх упрalвJIения.

Резульtпаtпы счumаlпь поло)rсuпельныJ|ll!, еслu спенd сооtпвепсmвуеm перечuсленнш||l выlltе
mребованtlяu.

8 ПОДГОТОВКЛ К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Перед прведением поверки Ееобходимо выпоJшить следующие подготовительные

работы:
- проверить на.ltичие действующих свидетельств об аттестации или свидетеJIьств о поверке

на
средства поверки;
- убедиться, что стенд установлен в соответствии с р}ководством по ycтzrнoBкe (монтажу и

подключению) изготовителя;
- вьцержать стенд и средства поверки в помещении, где будет проход-lть проводится

поверкц не менее 1 ч;
- привести стенд и средства поверки в рабочее состояние в соответствии с их

эксплуатационной документацией;
- при необходимости, вьшоJIнить для поверяемого стенд4 процед}ра кшlибровки

измеритеJIьньD( датчиков согласно эксплуатационной доrqт,лентации.
8.2 При опробовании должпо быгь установлено соответствие стенда следуюпшм

тбованиям:
- отсуtствие люфтов и смещений подвижньD( частей в узлах и блоках стенда;
- плzlвпость и palBнoMepнocтb движения подвижньD( частей стенда.

Резульmапьt счumаmь полоJlсl,лmельны-цll, еслu сtпенd сооtпвеmспвуеm перечuсленньl]rl выше
mребованuяu.

8.3 Определение средних дraмeTpoB опорньD( роJIиков
8.3.1 Определение сред{их диilметров рJIиков осущестыuIется в след},ющей

последоватеJIьности .

8.3.2 Отметить точки измерений на поверхности роJIиков контастным фломастером.
8.3.3 Измерить с помощью рулетки измерительной диа}rетры й, dz g dз. Измерния

проводить рулеткой измерительной на двух опорньD( роликах по одiому из каждой пары. Точки, в

Koтopbrx по дIине ролика следует измерять длины окружностей и рассчитывать диаметры dt, dz И

dз, выбираются в соответствии с рисlнком 1.

6
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Стенды тормозные силовые РЕМСТО-ТС мп-з07l07-202l

Рисунок 1 - Точки измерений ulя dl, dz п dз

8.3.4 Рассчитать для каждого исследуемого ролика эффективный диаметр ролика 4r и
средний диамеlр ролика dm соглосЕо формулам (1) и (2):

4r= 0,1 dr+ 0,8 dz + 0,1 dз (l)

d6= ф6- ца1 (2)

8.3.5 Занести полученные значения для каждого ролика в протокол поверки

8.З.6 Резульпаmь. счuлпалпь поло)trumельнt*цu, еслu среdн й duаuеmр каасdоzо u? ролuков
сосmавляеm 230+5 мц

9 ПроверкаидекгификацrrппрограммпогообеспечеЕпясредстваизмерений
Проверка идентификационньD( данньD( пргрiut{много обеспечения (да.пее - ПО) проводится

в следующем порядке:
- запустить ПК, входяпц{й в cocTalB стенда;
- зiшустить на ПК ПО кРЕМСТО-ПК>;
- через интерфейс пользователя на стартовом экр:rне выбрать вкJIадку кКонфиryрачия>;
- в появившемся окне считать Еilимепование и номер верии ПО.
Резульtпапы счumаmь поло сапrcльньLцu, еслu налLценованuе u номер Bepcuu ПО

сооlпвеmсmвуюm, указанному в mаблuце 4.

Таблица 4 - Иденти икационные данные ного обеспечения

Идентификационное наименование ПО рЕмсто-пк
Номер версии (иденти фикационньй номер) ПО Не ниже 1.0

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕМЕТРОЛОГИЧЕСКИХХАРАКТЕРИСТИКСРЕДСТВЛ
ИЗМЕРЕНИИ

10.1 Определенпе отпосптеJIьпой погрешЕостп пзмереЕпй тормозпой силы колесд
10,1.1 Определепие погрешности измерений тормозной силы колеса проводится с

помощью эталонного динtш,rометра и устройства нагружающего для поверки датчиков сиJIы в

следующей последовательности.
l0.1.2 Вкпrошлть стенд в соответствии с его экспJryатшшонной дочrментацией,

,7

,l, :0,25 l _
o,5I

где гrач - высот8 неровностей профиля (за величину высоты неровностей профиля
принимается у.щоенн:Ul усредIrенная высота неровностей прфиля). Высота неровностей профиля

}казывается в эксплуатационной докрлентации на стенд.
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10.1.3 Смонтировать на левом блоке роликов поверяемого стенда устройство
нагружzlющее дur поверки датчиков силы в соответствии с экспJIуатационной документацией на
стенд.

10.1.4 Установить этмонньй дина]\.rометр в устройство, нагружitющее для поверки
дагIиков силы в соответствии с экспJIуатационной докуlrлентацией на стенд и этшrонньй
динtlмометр.

10.1.5 Запустить на ПК, вход-пцим в cocTllB стенда, ПО (РЕМСТО-ПК>.
10.1.6 Через интерфейс пользователя ПО (РЕМСТО-ПК> вывести на экран ПК

пок&taш{ия измеряемой тормозной силы колеса.
10.1.7 Нагрlзить эталонньй динап,rометр три раза силой, равной меЕьшему из

значений: верхнему пределу измерений динilI\4ометра или наибольшему значеЕию показаний
динilмомета, приведённому в таблицах 5 - 8. После нагружения и вьцеркки под нагрузкой

разгрузить диЕчrмометр. При этом нагружение / разгружение (приложение нагрузки l снхме
нагрузки) необходимо задilвать таким образом, тгобы достижение требуемой нагрузки
осуществJIялось не менее чем за 40 секунл (dанное правlдlо dейсmвуеm dля всех послеdуlоtцuх по
mексmу наzруJюенuй / разzрусrcенuй).

При первом нагруя(ении вьцержать этшrонньй дин{llvrометр под Еагрузкой не менее l0
миЕуI; при втором и третъем нагружении - 1 - 1,5 минды. Перерьв между Еагружениями должен
состatвJIять 3 - 3,5 минlты.

10.1.8 Последовательно задавая по показдшям этtlлонного динамомета усилия на
тензометическом датчике левого блока роликов - Fаеrс,,6,, стlитывать и занОСить в ПРОТОКОЛ ПОВеРКИ

показания измеренной тормозной силы колеса с экрана ПК - F*r.,,.

10.1.9 Поверяемые точки диапазона измерений тормозной силы колеса и
соответствующие этим значениям нагрузки на эталонном диЕа},rометре приведены в таблицах 5 - 8.

По возможности, поверку провести по всему диiшазону измерений тормозной силы колеСа

с помощью од{ого эт:UIонного д]намометра. Если это невозможIlо, следует испОльЗОВаТЬ ДР)'ГИе

этiIлонные динtlIvtометры, диапilзон измерений KoTopbD( обеспечит поверку по вСеМУ ДИаПаЗОНУ

измерений тормозной силы колеса. При этом при смеЕе одного эталонного дина},rОМеТа На ДРУГОЙ

необходимо вьшолнить процедуры предварительного обжатия по п. 10.1.7.

таблица 5 - Поверяемые точки диапазона измерений тормозной силы колеса и соответств},ющие

этим значениям нагрузки на этalлонном динамометре дJUI стендов модеrпл РЕМСто-тс4-1с4ч,
рЕмсто_тс4_1с4чБ

Таблица б - Поверяемые тоIIки диапазона измерений тормозной сиJIы колеса и соответств},юпIие

этим значениям нагрузки на эталонном диЕzlмометре для стеIIдов модели РЕМСто-тс4-1с4чм,
рЕмсто-тс4_1с4чмБ

Jt{!Ns т мозн{Ц сила ко леса Fa"a.."i_H Показшrие эталонного диЕал.rометр4 Н
l 0

4з4

3 868

4 6000
8000 17зб

6 10000 2110

8

хьхь Показание этiIлонного динамометра, Н
1 0 0

2 2000 505

з 4000 1011

4 6000 15l б

5 8000 2022

6 l0000 252,|

Стенды тормозные силовые РВМСТО-ТС

Тормознм сила колеса Ла"а",nu;, Н

0

2 2000
4000

1з02

5
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Таблица 7 - Поверяемые точки диiшазоЕа измерний тормозной сиJIы колеса и соответствующие
этим значениям нагр}зки на эталонном динаJ\.{ометре для стендов моделей РЕМСТО-ТСlЗ_lС9Ч,
рЕмсто-тс13-1с9чм, рЕмсто-тсlз-2с9ч, PEMCTO-TC13-2C9IIM, PEMCTO-Tс13-1C9IБ,
рЕмсто-тс13-1с9чмБ, рЕмсто-тс13-2с9чБ, рЕмсто-тсlз-2с9чмБ

лълъ Тормознм сила колеса Лar;.r"i, Н Показание этzIлонного динамометра, Н
0 0

2 6000 1278
J 12000 2556
4 i 8000 з 8зз

24000 5 1 1 1

6 з0000 бз89

Таблица 8 - Поверяемые точки диапазона измерений тормозной силы колеса и соответствую lие
этим значениям нагрузки на эталонном динамометре для стендов моделей РЕМСТО-ТС16-1С9Ч,
рЕмсто_тс l 6-2с9ч. рЕмсто-тс l 6-1 с9чБ, рвмсто-тс1 б-2с9чБ

NsNs Тормозная сила колеса Лаа.,n"i. Н Показание эталонного динамометра, Н
l

2 5000 1065
3 10000 2130
4 20000 4259
5 30000 бз89
6 40000 85l9

10.1.10 После проведения цикJIа измерений провести разгружение.
10.1.11 Повторить операции по п.п. 10.1.8 - 10.1.10 ещё не менее дв}х раз.
10.1.12 Снять эталонньй длнамометр с устройства нilгружающего дJIя поверки

дат.Iиков силы, а затем и само устройство нагружающее дJlя поверки датIIиков силы с левого блока

роликов поверяемого стенда в соответствии с экспJryатационной докрлентацией на стеIIд и
этшlонньй динalмометр.

10.1.13 Провести операции по п.п. l0.1.3 - 10.1.12 для пр.lвого блока роликов.

10.2 Определение отпосительной погрешностп пзмеренпй усилий на органах

управленпя тормозной спстемой
10.2.1 Определение относительной погреIпности измерениЙ усилиЙ на органах

управления тормозной системой проводится с помощью дин{lI\,lометра и силонiDКимНОГо устрОЙСТВа
в следующей последовательности.

10.2.2 Привести в рабочее состояние вьшосной тензометрическиЙ дат.п,rк стенда В

соответствии с его эксплуатационной документацией.
10.2.3 УстановитЬ этаJIонньЙ динамометР и вьшосной тензометрический дат,пrк

стенда В направJIяющие силонtDкимного приспособления так, чгобы ось приложениJt силы

проходила через центры теIrзометрических элементов эт:lлонного дина}.{ометра и выносного

тензометрического датаIика стенда как показано на рисунке 2.

9
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Рукояmко

' Шарчк сmольной

' , лоmччк сmенdо
- 

Дuномомеmр эmолонный

Рисlrrок 2 - Внешний вид силонажимного приспособленшl

|0.2.4 Запустить на ПК из комплекта поставки стенда ПО (РЕМСТО-IIК>.
10.2.5 Через интерфейс поrьзователя ПО @ЕМСТО-ПК> вывести на экран ПК

показания измеряемьrх усиrплй на органах управлеЕия тормозной системой.
|0.2,6 Приложить мttксимitльно догrустиNtytо дJIя этмонного дин{lI\4омета или

выЕосного тензометри.Iеского датlIика стенда (в зависимости от того, какое из значений меIrьше)
нагрузку на последоватеJIьно установленньй эталонньй динамометр и выносной тензометрический
датчик стенда.

10.2,'7 Вьцержать установленн},ю нагрузку не менее З0 секунл.
10.2.8 Снять нагрlзку. При этом при поJIностью выведенном из коЕтакта рьпаге

силонiDкимного приспособления показание на экрдIе ПК должно быь равно 0 Н.
10.2.9 Повторить процедуры нагрузки и разгрузки не меЕее трех раз.
10.2.10 Враrцм рlкоятку силончDкимЕого приспособления, последовательно задать по

этirлонному динаJ\{ометру нагрузку в диапазоне от 0 Н до 1000 Н с шагом через каждые 200 Н,
одновременно сIмтывalя и зzlписывш{ в протокол поверки показания с экрана ПК СтеНДа В КаЖДОЙ

поверяемой то.ше.
10.2.11 Провестиразгружение.
|0.2.12 Повторить операции по п.п. 10.2.10 10.2.11 ещё не мепее двух рirз.
По возможности, поверку проводить по всему диапа:}ону измерепий усилиЙ на ОРГаНirХ

упрilвления тормозной системой с помопъю одrого этllлонного динамометра. ЕсJIи это невозможно,

следует испоJIьзоватЬ друIие этмонные дина}.{ометры, диzшазон измерений KoTopbD( обеспеЕrт

поверку по всему диапазону измерений усиrплй на оргtшах управления тормозной системой. При
этом при смене одного этzUIонного ДИНtlI\.lометРа на шlугой необходимо вьшолнить процедуры

предварительвого обжатия по п.п. 10.2.6 - 10.2.9.

10.3 ОпределеЕпе отЕосптеJIьной погрешности измерений массы транспортного
средствд, приходящейся на ось

10.з.1 Определение относительпой погрешIlости измерений массы трfitспортпого
средств4 приходящейся на ось, производится для каждого устройства взвешиванЕrl при помощи

устройства нагру)(ающего дIя поверки датчиков веса и эталонпого дин€lмометра в след},ющем

порядке.
10.3.2 Смонтировать устройство нагружающее дIя поверки датчиков веса на левом

блоке роликов в соответствии с эксплуатационной докрлентацией на стенд,

10
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10.3.3 Установить эталонньй динilJ\{ометр и рlкояткой винта устройства
наrружающего дJIя поверки датчиков веса выбрать зазоры между д{наI\.lометром и подстчlвкtlI\,tи, не
нaгружм при этом динt!мометр.

10.3.4 Запустить на ГIК из комплекта поставки стенда ПО @ЕМСТО-IIК).
10.3.5 Через интерфейс пользоватеrrя ПО (РЕМСТО-ПК> вывести на экран ПК

показания измеряемой массы транспортного средства, прrходящейся на ось.
10.3.6 Нагррить эта;rонньй динilмометр три рa}за силой, равной меньшему из

значений: верхнему предеJry измерений динalмометра или нмбо:ъшему значеЕию показаний
диЕ:lмометр4 приведённому в таблицах 9 - 11. После ншружениJr и вьцержки под нагрузкой

РiВГРУЗИТЬ ДИНilJr{ОМеТР.
При первом нагружении вьцержать эта,'rоЕЕьй динамометр под нагрузкой не менее 10

мин}т; при втором и тетьем нагружении - l - 1,5 мин}"ты. Перерьв между нагружеЕиям должеЕ
cocтilвJutтb 3 - 3,5 минуты.

10.3.7 Врацением р}коятки винта по часовой стрелке устаIlовить по образцовому
динаJ\{ометру зпачениJ{ силы согласЕо табrплцам 9 - 11, производя отсчет и зzшись в протокол
поверки показшrий по экраЕу ПК - М"-;.

10.3.8 Значения массыl - Мпейспi - и соответствующие им значения силы по
эталонному динчlI\{омеlру приведены в таблицах 9 - 11.

По возможности, поверку провести по всему д.rirпазону измерений массы транспортного
средства, приходящейся на ось, с помощью одного эталонного длнil}.rометра. Если это невозмоlюrо,
следует использоватъ другие эталонные динarмометы, диапазон измерений koTopbD( обеспечит
поверку по всему диапазону измерений массы танспортного средства, приходящейся на ось. При
этом при смене одного этalлонного динамометра Еа другой необходимо вьшоJIнить процедуры
предварительного обжатия по п.п. 10.3.6.

1с4чБ, рЕмсто-тс4-1с4чмБ
Задаваемое значеЕие массы, приходящейся на

ось, Moea"-i, кг
Показшrия этмонного д4нzlмометра, Н

0

300 294з
600 5886

8829

1200 |17,72

1500 14,7|5

Таблица 10 Значения массы и соответствующие им значения сиJIы по этzlлоЕЕому дин€lмометру

дJUI стендов моделей рЕмсто-тс13-1с9ч, рЕмсто-тсl3-1с9чм, рЕмсто-тс13_2с9ч,
рЕмсто-тсlз-2с9чм, рЕмсто-тсlз-lс9чБ, рЕмсто-тсlз-lс9чмБ, рЕмсто-тс13-2с9чБ,
рЕмсто-тс13-2с9чмБ

Задаваемое значение массы, приходящейся
на ось, мdейсй,, кг

Показания эталонного динамометра, Н

0

1з00 |275з
25506

з900 з8259

5200 51012

6500 бз,765

l Значение массы рассчитывается, как сумма показаний масс правой и левой стороЕы при одном и'змерении

(Масса = Масса правая + Масса левая).

1l

Табrмца 9 _ Значения массы и соответствующие им значениJI силы по эталонному

динilI\{омецу для стендов моделей РЕМсТо-ТС4-1с4Ч, РЕМСТо-Тс4-1с4ЧМ, рЕмсто-тс4-

0

2600

0

900
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Таблица 1 l - Значения массы и соответствlтощие им значения сиJIы по этzrлонному дипaшlrометру
дJIя стендов моделей РЕМСТО-ТС16-1С9Ч, РЕМСТО-ТС16-2С9Ч, РЕМСТО-ТС16-1С9ЧБ,
рЕмсто_тс16_2с9чБ

Задаваемое значение массы, приходящейся
на ось, Маgйс,?i, кг

Показшrия эталонного динамометр4 Н

0 0
1000
2000 19620
4000 з9240
6000 58860
8000 78480

10.3.9 После проведения цикJIа измерений провести разгружение.
10.3.10 Повторить операlши по п.п. 10,3.7 - 10.3,9 ещё не мепее дв}х раз.
10.3.11 Снять эталоrшьй длнамометр с устройства наrружающего для поверки

датIшков веса' а затем и carrlo устройство нагр}Dкающее дJIя поверки датчиков веса с левого блока

роJIиков поверяемого стенда в соответствии с экспJryатациоввой документацией на стеЕд и
эталонньй д.rнамометр.

10.3.12 Провести опер.uши по п.п. 10.3.2- 10.1.1l для правого блока роликов.

10.4 Определепие отпосительной погрешности измерений давления сжатого воз.ryха
10.4.1 Определение относительной погрепшости измерениЙ давлениJI сжатогО

воздуха производится при помощи устройства задания давления и эталонного манометра (каК

показано на рисунке 3) следующем порядке.
10.4.2 Смонтировать датrIик давJ]ениJI сжатого воздуха и эталонньЙ манометр на

ус,гройство заданrlя давления.

Рисунок 3 Устройство задaшия дrвления

10.4.3 Запустить на ПК из комплекта поставки стенда ПО кРЕМСТО-ПК>;
10.4.4 Через интерфейс пользователя По кРЕМСТо-ПК> вывести на экран ПК

показанIлJI измеряемого давлениrI сr(атого возд}ха.
10.4.5 При помопц устройства заданиJI давлениJ{ устrшовить по эталонному

MzlнoмeTpy значения давлениJ{ в 20 о/о от мапазона измерений датIшка давлеЕия. Важно, T гобы при

этом скорость изменения давления Ее превышала 10 7о Диапазона измерений да1rIика давления в

секунду.
10.4.6

- с экрша ПК.

|2

9810

С,плтатЬ и заtнестИ в протокоЛ поверкИ значение измеренного давления - N**;

I
'.l

t
"]
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|0.4.7 Последовательно и плzlвЕо повысить по этмонному Mtlнoмeтpy дalвление до 40,
60, 80 и l00 7о длапазона измерениЙ дагIика давления, производя при этом сiмтывtlния и зilпись в
протокол поверки значений N*u;.

10.4.8 ,Щалее давление плавно понизить и провести сllитывarние и зrrпись в протокол
поверки показаrrий N*n, в тех же точкtж диапазона измерепий.

10.4.9 Полностьюсброситьдавление.
l0.4.10 Провести операции по п.п. 10.4.5 - 10.4.9 ещё не менее двух раз.

11 ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕIIИI;I
МЕТРОЛОГИIIЕСКИМ ТРЕБОВЛНИЯМ

Рассчитать и занести в протокол поверки относительн),ю погрешность
измерений тормозной силы колеса в каждой поверяемой точке dri - по формуле (3):

F -F
4, =:-еt---:-еlзх 100, (3)

I n-.-,
где Fвм; - зндчецие тормозной сиrш колеса по стенду, Н;

Fdейсйs, - определять из таблиц 4 - 7.

l|.|.2 Принять за окоIгIатеJIьньй результат найбольшее зЕачеЕие d1,, поlryченное из

расчётов.

11.1.3 Резульmаmьt счumаmь полоэ!сumельньlмu, еслu оmносumельнм по?реluносlпь

uзмеренuй tпормозной cu,lbt колеса не превышаеm +3 l'И,

11.2.1 Рассчитать и зzlнести в протокол поверки относительII},Iо погрешнОСть

измерений усилий на органirх упрiвлениJ{ тормозными системами - Jzi - по формуле (4):

1 1.1.1

(4)

где F*"; - значение усилиJI в выбранной тоIIке д,Izшазона измерений по показаЕиям

стендц Н;
F o"a".i - Действительное значение усилия в выбршrной точке, задаваемое по этiIлонному

динамометру, Н.

||.2.З Резульmапы счumалпь полоэtсulпельнt Lцu, еслu опrносuпrcльнм по?реulносmь

uзмеренuй усtlпuй на opzaHax управленlý лпормозньaмu сuспем&||ru не превь.шаеm +4 о%-

11.3.1Рассщ.lтатъизапестиВпротоколповеркипогрешностьизмерениймассы
танспортного средства,' приходящейся на ось, - dзi - по формуле (5):

1|.2.2
из расчётов.

За окоrтчательньй результат пришпь наибоrьшее из значений Бzi, поrrученное

м _м
х 100 (5)бз, = м

lДе Мuзмl - ЗIlачение массы ц)aшспортного средств4 приходящейся на ось, по стенду, кг;

Мdейспi - определягь из табrпrц 8 - 10.

11.3.2 ПриняЬ за окончательЕый результаТ наибольшее зЕачеЕие 
'J" 

пОЛ)чеЕное из

расчётов.

lз

6r, =!",rr!э,,--rt1о,
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11 .З.З Резульmапrы счumаmь полоэlалпельнымlu, еслч оmносuпельнм по?реланосmь
чзмеренuй Maccbl mранспорmноzо среdсmва, прuхоdяulейся на ось, не превь.шаеm +3 О%

11.4.1 Рассчитать и занести в протокол поверки относитеJIьFуIо погрешность измерений
давления сжатого возд},ха - d4i - по формуле (6):

64 (6)

где Nrralr; - зIliчение дiлвJIениJI сжатого воздуха по стенду в выбранной точке, Па;
Na"b., - значение давлеЕЕя сжатого ВоЗДР(a согласно показllнItям эталоЕного MalHOMeIPa в

выбранноЙ точке, Па.

11.4.2 Принять за окончательньй результат нlмбоJьшее значение 
'4i, 

полученЕое из

расчётов.

|1.4.З Резульпапы счumапh полосlсlлmельнымu, еслu опносumельнм поzреulносlпь
uзмеренuЙ dаыlенuя сэrсапо2о возdуха не превышаеm +5 94.

12 оФормлЕниЕрЕзультлтовповЕрки
12.2 Резулътаты поверки оформJrяются протоколом, составлеяным в виде сводrоЙ табrпrцы

результатов поверки по каждому пункту разделов 7 - 1 l настояцей методики поверки с УказапиеМ
предельньD( числовьD( значений результатов измерений и их оценки по сравнению с

предъявленными требованиями.
12.3 При поло)юlтельньD( результатarх поверки стенд признается пригодным к

применению.
Сведения о положитеJIьньD( результатaIх поверки передаются в Федера.пьньй

информационньй фонл по обеспечению единства измерений, и Еа стенд вьцается свидетеJIьство о

поверке в соответствии с действующим законодательством. Знак поверки н:lносится Еа

свидетельство о поверке в соответствии с действ},ющим законодательством.
12.4 При отицатеJIьньD( результатах поверки стеЕд признается непригодным к

применению. Сведения об отицательньD( результатах поверки передаются в Федеральньпi

информационньй фонл по обеспечению единства измерений, и Еа стенд вьцается извещеЕие о

непригодности с указанием ocHoBHbD( причин в соответствии с действующим законодательством.

'=f",oo,

Ведущий иЕженер по метрологии
ЛоЕи ооо (ПРоММАш ТЕСТ) Е.В. Исаев
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