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l оБщиЕположЕния
Настоящая методика поверки примеЕяется для поверки системы измерения

акустических характеристик СИАХ (да,тее - система), используемой в качестве средства
измерений в соответствии с государственной поверочной схемой дJuI средств измерений
звукового давления в воздушной среде и аудиометрических шкал.

В результате поверки долхЕы бьrь подтверждены следу.ющие мец)ологические
требования, приведенные в таблице 1.

Таблица 1

Пределы допускаемой основной относительной погрешности измерений

уровня звукового давления, дБ
46АG с 26ТК (46AG)
40ВН с 26АС-1 46вн-1

ЛинейныЙ рабочиЙ диапазоН октавных фильтров (класс 1 по

гост р 70024,1-2022 , дБ, не менее

наименование ха стики Значение
Из-ltе oBozo dавленuяеm вeHue

от 21 до l53
от74до1'72

!иапазон измерений уровня звукового давления в третьоктавных
полосах частот, дБ (исх. 20 мкПа)

40AG с 26ТК (46AG)
40ВН с 26АС-1 46вн-1

от 40 до 20 000
,Щиапазон частот при неравномерности относительно опорной частоты
+0,5 дБ, Гц

+0,7
+| 

"7

+0,5

Пределы допускаемой дополнительной относительЕой погрешности
измерений }ровня звукового давления при рабоwгх условиях
п именения, дБ

Изме Hue вIlя

от 25 до 140
от 62 до 160

,Щиапазон измерений уровня звука (класс 1 по ГОСТ Р 5З188.1-2019), дБА
40AG с 26ТК (46AG)
40ВН с 26AC-i 46BH_l

+0 7
Пределы допускаемой основной относительной погрешности измерений

класс 1 по ГосТ Р 5з188.1-2019овня зв а на частоте 250 Гц ,дБ
от 20 до 20 000Гцвня звиапазон частот и изм ении

л,с,Zчастотные ко класс 1 по ГоСТ Р 5з188.1-2019екции
S,F, Iв ции класс 1 по ГосТ Р 53188.1-2019е}{енные ко

у овень собственных ш ов, дБА, не более
2040AG с 26ТК 46AG
5440ВН с 26АС-1 46BH_l

+0,5Пределы допускаемой дополнительной относительЕой погрешности
чих словияхнии иовня зв каиз]!I ения, дБ

дналuз спе

от 8 до 16 000.Щиапазон частот октавных фильтров (класс 1 по ГОСТ Р 70024.|,
Гц

2022),

отб 3 до 20 000
,Щиапазон частот третьоктавньrх фильтров (класс 1 по гост р 

,70024.\-

2022 ,Гц

100
Линейный рабочий диапазоЕ TpeTboKTaBHbni фильтров (класс 1 по

гост р 70024.1-2022 , дБ, не менее

+0,5

пределы допускаемого отклонения относительного затухания

при рабочих условиях применения от относительного затухания при
фильтров

но именения, дБмальных словиях п
в сuа!апов меmеоdапчuковеlпнчеИзме

от -10 до 10постоянного токании напазон изм в

+0,05
делы допускаемой приведёIrной (к предеrry измерени

постоянного тоении нпо ости изм %
Пре й 10в)

2собственные мВ, не более

2

100



Значениенаименование стики
Из,uе uческuх dапчuковHue па е cuzцaJloв mахо,цеm

от 1 до l00 000ений частоты, Гцон
+0,00Iп аемой относительной по шности измдо частоты

метрологические требования к системе, используемой в качестве рабочего средства

измерений.
При определении метрологических характеристик в paltкax проводимои поверки

обеспечиваетсЯ передача единицы звукового давления в соответствии с государственной

поверочной 
"*""ой, угвержденной приказом Росстандарта от 30 ноября 2018 г. Ns 2537,

подтверждающая прослеживаемость к государственному первичному эталону ГЭт 19-2018,

Пр, оrrр"дaпa"ии метрологиЧеских характеРистик поверяемого средства измерений

испольЗУетсяметоднепосредстВенноГосравнениярезУльтатаизмеренияпоВеряемоГо
средства измерений со значением, определенным этчlлоном.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРЛЦИЙ ПОВЕРКИ
При поверке выполнять операции, представленные в таблице 2,

Таблица 2

.Щопускается возможность проведения поверки отдельньD( измерительньD( блоков из

состава средства, для меньшего числа измеряемьIх величиЕ или

поддиапазонов измерений.

З ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

на меньшем числе

з

периодическо
поверке

Наименование операции поверки

6дадаа измевнешний осм
,l

дадаПодготовка к поверке и опробование
едства изм нии

8дадаого обеспеченияка оп о

9дада

Определение меlрологических
характеристик и подтверждение
соответствиJI средства измерений
\t огическим бованиям

10дада

средств.

обязательность
выполнения операций

поверки при

Номер раздела
(пункга) методики

поверки, в

соответствии с
которым

выполняется
операция поверки

первичной
поверке

Оформление результатов пов9рцц_



1 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки
Таб"rица 3

Метрологические и техни.Iеские
требования к средствzllt{ поверки,

необходимые дJIя проведения поверки

Операции поверки,
требующие
применение
едств пов

Средства измерений температуры
окружающей среды в диапазоне измерений
от +20 до +26 оС с абсолютной
погрешностью не более 1 ОС;

Средства измерений относительной
влажности возд}ха в диапa:lоне от 30 до 65

7о с погрешностью не более 2ОЙ;

Средства измерений атмосферного

д:lвления в диапазоне от 95 до 106 кПа, с
абсолютной погрешностью не более 0,5

кПа;
Средства измерений 1ровня звука с

частотной коррекчией С в диапазоне от 28

до 45 дБС, с относительной погрешностью
не более 1 дБ;
Средства измерений напряжения питающей

сети в диапазоне от l45 до 250 В, с

относительной погрешностью не более 1О%;

Средства измерений частоты питающей
сети в диrш:воне от 45 до 55 Гц, с
абсолютной по ешностью не более 0,1 Гц

п. 7.2 Контроль
условий поверки
(при подготовке к
поверке и
опробовании
средства
измерений)

Пистояфон 4228, реr.
Nq 67482-17

Калибратор 4221, рег.
Ns 7184-79

Генератор сигналов
сложной формы со
сверхнизким )ровнем
искажений DS3б0,

рег. Nч 45344-10;

вспомогательное
оборудование:
Блок питания
электростатического
актюатора G.R.A.S.
l4AA;
электростатический

G.R.A.S.

Эта:lоны единицы зв}кового давления в

воздушной среде - изJryчатели звука,

соответствующие требованиям к рабочим
эталона}{ по ГПС, частота 25}t2 Гц;
Эталоны единицы звукового давления в

воздушной среде - изlг}пIатели звука,

соответствующие требованишrл к рабочим
этмонzlп,t по ГПС, с верхним пределом

ди.шазона измерений 172 лБ (исх. 20

мкПа) на частоте l00Ot1 Гц

Средства воспроизведениJI
сиЕусоидitльного сигнlша в диапазоне
частот от 40 до 20000 Гц с пределаN{и

допускаемых относительIlых
i".p..""*.n по частоте +1 ,10-З

Вспомогательвое оборудовzшие:

усилители для электростатического
Ьозбулителя в диапzrзоне частот от 40 до

20000 Гц с выходным перемеЕным
напряжением 800 В;

дителиэл кие воз

п. 9.1 Определение
диапазона
измерений уровня
звукового
давления (да,лее -
УЗД) в

TpeтboKTaBHbD(
полосах частот и
основной
относительной
погрешности
измерений У3,Щ

4

Перечень

рекомендуемьrх
средств поверки

Приборы
комбинированные
Testo 622, рег. Nч

53505-13;
Шуtломерьг
виброметры,
ан:цизаторы спектра,

рег. Jф 48906-12;
Мультиметры 34401А,

рег. JФ 16500-97



п. 9.2 Определение
диапазона частот
при
неравномерности
отвосительно
опорной частоты
+0,5 дБ

Перечень

рекомендуемьж
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для проведения поверки

Операчии поверки,
требующие
применение

по кис
RA0014е IEC 61094-6соответств

Jф 2.1.ZZT.0009.2015

Эталоны единицы звукового давлеuия в

возлушной среде - излrIатели звука,
соответств),ющие требованиям к рабоT им

этaшонalм по ГПС, в диzшазоне частот от
40 Гц до 20 кГц

Генератор сигналов
сложной формы со
сверхнизким уровнем
искажений DS360,

рег. Nч 45344-10
вспомогательное
оборудование:
эквивмент
микрофонного
капсюля Экм 2

Средства воспроизведения
синусоидального сигнalла в диапазоне
частот от 20 до 20000 Гц с пределами

допускаемьD( относительньD(
.rо.р"*"оar"й ц9 qng161g *1 , 10-З

Вспомогательное оборудование:
ёмкость 18 пФ

п. 9.3 Определение
диапазона
измерений уровня
звука

Пистонфон 4228, реr,
Ns 67482-17

Эта-гlоны единицы звукового давлениJI в

воздушной среде - излучатели звука,

соответствующие требованиям к рабочим
этаlлонам по ГПС, частота 250+2 Гц

п. 9.4 Опрелеление
основвой
относительной
погрешности
измерений уровня
звука на частоте
250 Гц

Генератор сигнzlлов
сложной формы со
сверхнизким уровнем
искажений DS360,

рег, Nч 45344-10

вспомогательное
оборудование:

усилитель
электростатического
актюатора G,R.A.S.
14АА;
электростатический
актюатор G.R.A.S.
RA0014

Вспомогательное оборудование:

усилители д,ш электостатического
возбулителя в диzшlвоне частот от 20 до

20000 Гц с вьrходным переменным
напряжением 800 В;
электростатические возбудители,

соответствующие IEC бl094-б

Средства воспроизведения
синусоидального сигнаJtа в диапа:}оне

частот от 0,8 до 40000 Гц с пределами

допускаемьD( относительньrх
io.p"-"o"r"n цб ,lдglglg *l , l0-]

п. 9.5 Определение
диапазона частот
при измерении

уровня звука и
частотньн
коррекчий

Генератор сигнаJIов

сложной формы со
сверхнизким }ровнем
искажений DS360,

рег. JФ 45344-10
вспомогательное
оборудовмие:
эквиваUIент

онного

Средства воспроизведения
синусоидального сигнала в диапазоне
частот от 20 до 20000 Гц с пределtми

допускаемьD{ относительньD(
i"Б".r"*.r по частоте +1 ,l0-]

Вспомогательное оборудование:

ёмкость 18 пФ

п. 9.6 Опрелеление
временной
коррекции I

5

Государственный
вторичный эта.ltов

единицы звукового
давления в воздушной
среде в диtшазоне
значений от 0,2 до 3 1,6

Па в диапазоне частот
от 2 Гц до l00 кГц (рег.



Перечень

рекомендуемьD(
средств поверки

Метрологические и техпические
требовшrия к средствalм поверки,

необходимые для проведения поверки

Операчии поверки,
требующие
применение

с дств пов и
капсюля Экм 2

Генератор сигналов
сложной формы со
сверхнизким уровнем
искажений DS360,

рег. JФ 45344-10
вспомогательное
оборудование:
эквивалент
микрофонного
капсюля Экм 2

Срелства воспроизведения
синусоидмьЕого сигнала в диапазоне
частот от 20 до 20000 Гц с пределами

допускаемьD( относительньD(
по.ре.rосr"й по частоте +l ,10-3

Вспомогательное оборудование:
ёмкость 1 8 пФ

п. 9.7 Определение
времеЕньrх
коррекций F и S

Испытательное оборудование :

aкустические загJryшенные камеры с

уровнем фонового ш}ъ{а не более 17 дБА

Генератор сигнаIлов

сложной формы со
сверхнизким уровнем
искажений DSЗ60,

ег. Ne 45344-10

Средства воспроизведения
синусоидального сигнала в диапазоне
частот от 20 до 20000 Гц с пределаI\,tи

ьtхите,,lьносотнмыхкаесдопу
3

01а lоп частотенш остеиоп

п. 9,9 Определение
диапавоЕа частот
oKTaBHblx

фильтров

Генератор сигнiIлов
сложной формы со
сверхнизким }ровнем
искажений DS360,

г. Ns 45344-10

Средства воспроизведения
синусоидальЕого сигнала в диапд}оЕе
частот от 20 до 20000 Гц с пределllми

он ителс ьньпотп кае}lыхус -з
+ 01оп частотестеио

до
по

Генератор сигЕttлов
сложной формы со
сверхнизким )ровнем
искажений DSЗ60,

рег. Nэ 45344-10

Средства воспроизведения
синусоидального сигнaша в диапазоне
частот от 20 до 20000 Гц с пределами

допускаемьrх относительньrх
iо.р"-"о.r"й по частоте +l , 10-З

Средства воспроизведение напряжеЕия

постоянного тока в диапазоне от -10 до

iOВсразрешевием l мВ, пределы

допускаемой относительной погрешности
+(4, l0-o+3 мкВ)

Короткозамкнугая
заглушка

Вспомогательное оборудование:

короткозамкнугм заглушка
п,9.13
Опрелеление
собственньu<
шумов каналов
измерений

овпа

п. 9.8 Определение

уровIIя
собствеяньп<
шуN{ов канiIлов
измерений уровня
зl]

п. 9.1 1

Определение
линейного

рабочего
диапазоЕа
oKTaBHbD( и
TpeTboKTaBIIbD(

tljIb в

п.9.|2
Определение
диапiвона
изплерений и
привелённой (к
пределу измерений
10 В) погрешности
измерений
напряжения
постоянного тока

6

п.9.'l0
Определение
диапазона частот
третьоктавньD(

вспомогательное
оборулование:
Большая заглушеннаrI
камера (инв. Nч 24У53)

1

Калибратор
многофункциональный
Fluke 5720А с

усилителем Fiйе
5725А, рег. Ns 52495-13



Перечень

рекомеЕдуемых
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необход.тмые для проведения поверки

Операции поверки,
требующие
применение
едств пов ки

сигItалов
метеодатчиков

Генератор сигналов
сложной формы со
сверхнизким уровнем
искажений DS360,

рег. JФ 45344-10

Средства воспроизведениJr
синусоидаJIьIiого сигнirла в диапа}оне
частот от 20 до 20000 Гц с пределами

допускаемьrх относительньD(
по.р"rurо"raИ по частоте *1 , l0-]

п. 9.14
Определение
диапазона
измерений частоты
и относительной
погрешности

е}iии частотыtIз\I
Пистонфон 4228, рег
Ns 67482-1.'|

Генератор сигнatпов
сложной формы со

сверхнизким уровнем
искажеяий DS360,

рег. Nэ 45344-10
вспомогательное
оборудование:
Климатическм камера
SE_600_3-3

Эталоны единицы звукового давления в

воздушной среде - излrIатели звука,

соответствующие требованиям к рабочим
этаJlон{lм по ГПС, частота 25G}2 Гц
Средства воспроизведения
сивусоидальltого сигнаJIа в диaшазоне
частот от 20 до 20000 Гц с пределами

допускаемьD( относительньD(
поaр"-rо"r"й п9 T nglglg *1 ,l0-3

Вспомогательное оборудование :

- кJIиматическzц Kzмepa с диапазоном

установки температуры от 0О до +50' С
(абсолютнм погрешность Hg 66л99 +1О С),

диапазон установки относительной
влажности от 30 до 60 % (абсолютнм
по шность не более *3 0%

п. 9.15 Проверка
влия}iия
температуры и
влажности

.щопускается использовать при поверке другие угвержденные

этаJtоItы единиц величин, средства пзмерений }твержденного типа

удовлетворяющra "arропо.r,.""ким 
требованиям, указанным в таблице 3,

5 ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЕ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ

ПРОВЕДЕНИЯПОВЕРКИ
При проведении поверки Ееобходимо соблюдать требования п, 5,1 руководства по

эксплуатации системы и средств поверки,

6 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
6.1 При провелении внешнего осмотра проверить:

- отсутствие механических повреждений корпуса и ослабления органов управления,

а также крепления элементов конструкции средств измерений из состава системы;

- поJIноту маркировки средств измерениЙ из состава системы, её сохранность, все

надписи должны быть читаемы;

- отсутствие повреждений в соединеIIиJгх,

6.2 Результаты внешнего осмотра считать положительными, если выполняются

требования п. 6.1 .

7 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 Подготовка к поверке
при подготовке к поверке выполнить следующие операции:

- изучить руководство по эксплуатации на поверяемую систему и используемые

средства поверки;

и аттестоваяные
и поверенные,

1



- проверить комплектность поверяемой системы;

- проверить комплектность рекомеЕдованньrх (ипи аналогичIIьD( им) средств
поверки, заземлить (если это необходимо) необходимые средства измерений и вк-JIючить

питание заблаговременно перед очередной операцией поверки (в соответствии со временем

установления рабочего режима, указанным в руководстве по эксплуатации).
7.2 Контроль условий поверки
Измерить температуру окружчrющего возд}ха, уровень акустических помех,

относительную влажность окружающего воздуха непосредствеЕно на месте поверки и
атмосферное давление в помещении.

7.3 Опробование
При опробовании проверить:

- работоспособностьоргановуправления;
- работоспособность фуrкций системы в соответствии с РЭ.
7.4 Результаты подготовки к поверке и опробования средства измерений crlиTaтb

положительными, если выполнены требования раздела 3 и п. 7.3 настоящей методики.

8 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ
8.1 Запустить программное обеспечение на ПЭВМ из состава системы. При запуске

отображается текущiul версия программного обеспечения.
проверить соответствие программного обеспечения средства измерений данным,

указанным в таблице 4, а именно, устalновить идентификш]ионные данные програ},lмного

обеспечения и сравнить с данными в таблице 4.

Таблица 4

8.2 Результаты проверки програlNtмного обеспечения считать положительными, если

подтверждено соответстви9 идентификационньIх данвьD( програ}.rмного обеспечения.

9 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИIIЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК И
ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

9.1 Опреdеленuе dtппазона uзмеренuй Уз,щ в mреmьокпавньlх полосах часmоm u

ос новной оmно сumельной поzреulноспlu uзмеренuй УЗ,Щ

9.1.1 Основную относительЕую погрешность измерений УЗ! на опорной частоте

250 Гц определитъ с использованием пистонф оgа 4228,

Вставить капсюль с предусилителем из cocTilвa системы в акустическую камеру

связи пистонфона.
включить пистонфон, подождать 20 с и зафиксировать показание системы в

третьоктавной полосе с номинальной центральной частотой 250 Гц,

Основн}тО относительвуЮ погрешностЬ измерений узд 6250 (дБ) вычислить по

формуле (2):

бr = L["., - L{r-, (2)

где lr." - узд, измеренный системой, дБ (исх. 20 мкПа);

rf.. - vзд, воспроизводимый пистонфоном, дБ (исх, 20 мкПа),

8

Иденти икационные данные п изнаки Значение

нкциональное назначение рабочее По По для по ки

Идентификационное наименование ПО Акустика-Сатурн

Номер версии (идентификационный номер)
по

не ниже 1.0 не ниже 1.0

I-{ифровой идентификатор По

Акустика-Сатурн-
Поверка



9.1.2 Основн}то относительн},ю погрешность измерений УЗД определить с
использованием калибратора звукового давлеIIиJI (далее - КатlЗД) по схеме, приведенной на

рисунке 2.
Поместить кaшсюJIь с предусилителем из состава вторичного эталона и к:шсюль с

предусилителем из сост:ва системы в камеру КалЗ,Щ.

Выполнить следующие операции:

- настоить на генераторе 1 синусоидальный сигнм с частотой l кгц и подать его

через усилитель мощности 2 на вход КалЗД 3;

- установить на геЕераторе значение напряжения достаточное, чтобы показание

вольтметра 10, с уlётом чувствительности микрофона (6,7 и 8), соответствовало верхнему

пределу Lr., Orarr*Onu измерений - 153 дБ (исх. 20 мкПа) лля 40дG с 26ТК (46ДG) и 172

лБ (исх. 20 мкПа) лля 40ВН с 26AC-l;
- измерителем 9 измерить шд ,1rg90 (дБ (исх. 20 мкIIа)) в третьоктавной полосе с

номинальной центршIьной частотой l000 Гц.
Основную относительн},ю погрешность drooo (дБ) измерений УЗД на верхней

границе диапазона измерений вычислить по формуле (2).

9.1.3 Измерения в соответствии с п. 9.1.2 повторить при след}rющих установках
генератора: значение напряжения должно обеспечивать показания вольтметра 10, с учётом
.rуu.irrrЪпu"о"ти микрофона (6,7 и 8)' соответствуюЩее нижнемУ пределУ Lr." ДИаПаЗОНа

измерений - 21 дБ (исх. 20 мкПа) для 40дG с 26ТК (46ДG) и 74 дБ (исх. 20 мкПа) дlrя 40ВН

с 26АС-1.
9,1.4 Измерения в соответствии с пп. 9,1,1_9,1,3 провести для всех 66 каналов

измерений параl},tетров зв}кового давления.
9.1.5 Результаты поверки считать положительными, если основная относительнм

погрешность 6; ИЗМеРеНИй УiД нахолится в пределах +0,7 дБ для 40дG с 2бТК (46ДG) и в

пределах +1,7 дБ дrя 40ВН с 26AC-l.

9,2 Опреdеленuе duапазона часmоп прч неравномерносmu оmносumельно опорной

часпоmы t0,5 dБ
9.2.1 Определение диапазона

приведённой на рисунке 3.

частот при измерении УЗ.Щ провести по схеме,

9

l - генератор сигнaIлов; 2 - усилитель мощности;3 - КалЗД; 4 - капсюль из состава

системы; 5 - предусилитель микрофонный из состава системы; 6 -капсюль микрофона из

состава вториtшого эталова; 7 - предусиlитель микрофонный из состава вторичного
этalлона; 8 - блок питания; 9 - молуль измерительный из состава системы;

l0 - вольтмегр
Рисунок 2



4 5 621

1 - генератор сигналов из состава вторичного эталона; 2 - блок питани,l

электростатического возбудителя из состава вторичного эталона; 3 - электростатический

вЪзбулителЬ из состава втоРичного этztлона; 4 - капсюль из сост:ва системы; 5 -
предусилитеJIь микрофонньй из cocT.rBa системы;

6 - модуль измерительньй из состава системы
Рисучок 3

9.3 Опреdеленuе duапазона uзмеренuй уровня звука

9.3.1

рисунке 4.
.щиапазон измерений уровня звука определить по схеме, приведённой на

д) Клемму запемления блока питания электостатического возбудителя 2 соединить с

предусилителем микрофонньIм 5 из состава системы. Предусилитель микрофонный 5 с
nu*py"anou* капсюлем 4 жестко закрепить в вертикальIlом положении мембраной вверх в

держателе, защитн}rю сетку с капсюля 4 осторожно cIшTb, на к'шсюль установить
.пa*rро"rчr".r"ский возбудителъ 3. При вьшолнении этих операций собrподать особую

оarорЪrоrо"ru, T гобы не повредитЪ мембранУ кzшсюJIя, ВнешниЙ элекtростатический

uо.йrr"п" (актюатор), показанньй на рисунке З, подкшо.плть к вьIходу блока питания с

напряжеЕием постоянного тока пrпос 800 В.
Б) С генератора 1 на блок питания электростатического возбудителя 2 подать

синусоидrшьный сигнал частотой 250 Гц и напряжением 0,5 всо, Изменяя а},tплитуду

a".n-u генератора добиться показаний системы L 256 В ПРе,ЦеЛах от 93 до 95 дБ (исх, 20

мкПа).
В) Амплитуду сигнала генератора оставить неизменной и пересцмвать частоту

генератора по частотЕlI\, третьоктавного ряда в диапазоЕе частот от 40 до 20000 Гц. На

каждой частоте системой измерить узд tr. При вьшолнении измерений проверять, что

),ровенЬ сигнirла выше уровItя помех не менее, чем на 20 дБ,

Г) Неравномерность А1 (лБ) измеренного УЗД L r относительно опорноЙ частоты 250

Гц вы.шслить по формуле (3):

ц=Lf-Lzso, (З)

9.2.2 Измерения в соответствии с п,9,2,1 провести для всех 66 каналов измерений

параметров звукового давления.
9.2.З Результаты поверки cIMTaTb положительными, если в диапазоне частот от 40 до

20 000 Гц неравномерностЬ 
^f 

ОТнОСИтельно опорной частоты 250 Гц находится в пределаrх

+0,5 дБ.

1 - генератор сигналов сложной формы со сверхнизким }?овнем искажений DS360;

2 -'эквива,тент микрофона; 3 - молулъ измерительный из состава системы

Рисунок 4

А) Установить экВива,'Iент микрофона на предусилитель микрофонный из состава

l0

системы. Включить систему.
Установить вьподноЙ сигнал генератора lд= 50 мВбцз на частоте l000 Гц,



Частота,
Гц

Опорное
показание
системы
Lon, дБА

Нижний предел диalпд}она
измерений уровня звука l".u,,,

дБА
40AG с 2бТК

(46АG)
40ВН с 26АС-1 40AG с 26ТК

(46AG)
40ВН с 26AC-l

94 140 l60 25 62

3l,5 Гц 94 l40 l60
4 кГц l60 25

8 кГц 94 140 l60 25 62

12,5 кГц 94 l40 160 25 62

Изменяя амплитуду сигнала генератора, добиться опорньrх показаний системы

равньж lon (таблича 5). Зафиксировать нzшряжение генератора Iдоп

Таблица 5

Б) Уровень сипIilла генератора lд }величивать с шагом 5 дБ, начинм с Lгоп, до

показаний i"creM", (t"-,-5 лБ), затем с шагом 1дБ до показшrий системы Z,*, затем

уменьшать с шагом 5 дБ, начиная С Lrоп До показаний системы (a,.+5 дБ), затем с шагом 1

iБ до по**чп"й системы Z,n-. На каждом шаге фиксировать показаниJI системы I;r (дБД).

В) РассчитатЬ откJIонение от линейностИ уровня Ао (лБ) по формуле (4):

[о = (L7 - Lle) - (L.цг - L-), (4)

Г) Повторить операции пп. д-В п. 9.3.1 дп вьD(одного сигнала генератора 
'г 

на

частотах 31 ,5 Гц, 4 кГц, 8 кГц и 12,5 кГц.
9.3.2 Измерения в соответствии с п,9.3.1 провести для всех 66 каналов измерений

},ровня звука.
9,3.3 Результаты поверки считать положительными (диапазон измеревий уровня

звука составляет от 25 до 140 дБД для 40дG с 26ТК (46ДG) и от 62 до 160 дБД для 40ВН с

26Ас-1), если откJIоЕение от линейности уровIlя А, находлтся в пределах +0,8 дБ

(требование гост Р 53188.1_2019 к шрrомерам класса 1),

9.4 Опреdеленuе основной оmносumельной поzреlлносmu uзмеренuй уровня звука на

часпоmе 250 Гц
9.4.1основнУюоТносителЬнУюпоГрешностьизмеренийУроВнJIзвУкаопределитЬс

использованием пистонфона 4228.
9.4.2 Вставить капсюJIь с предусилителем из состава системы в акустиIIескую Ktмepy

связи пистонфона. Установить на системе режим измерениЙ уровпя звука с временной

коррекцией F, частотная коррекция Z.
Включитъ пистонфон, подождать 20 с и зафиксировать показание системы,

Основн}то относительную погрешность измерений уровня звука бzsо (дБ) вычислить

по формуле (5):

6259 = Д25g - Lус., (5)

где L259 - tpoBOHb зв}ка, измеренньй системой, дБZ;
Lусг - }ровень звукового давлеItия, воспроизводимьй пистонфоном, дБ (исх, 20

мкПа).

9.4.3 Измерения в соответствии с п,9,4,2 провести д,lя всех 66 каналов измерений

уровня звука.
9.4.4 Резулътаты поверки считать положительпыми, есJIи значениJI основнои

относительной погрешности 6256 ИЗМеРеНИй уровЕя звука н.жодится в прсделах +0,7 дБ,

9.5 Опреdеленuе duапазолtа часmоm прu uзмеренuu wовня звука u часmоmных

коррекцuй
ll

Верхний предел диапазона
измерений уровня звука l,nor,

дБА

l000 Гц
6225
62l4094



9,5.1 Определение диапазона частот при измерении уровня звука и частотньIх

коррекций провести по схеме, приведённой на рисрке 3.

Д) КлеммУ заземления блока питания элекгростатического возбудителя 2 соединить с

предусилителем микрофонньrм 5 из состава системы. Предусилитель микрофонньй 5 с
,inpyra"nur" кalпсюлем 4 жестко закрепить в вертикальном положении мембраной вверх в

держателе, защитную сетку с капсюля 4 осторожно снять, на капсюль установить
.пЬ*rро"rчr".r.ский возбудиТель 3. ПрИ выполнениИ этих операций соблюдать особую

о"rорЪ*поar", чтобы не повредитЬ мембршу капсюJlя. Внешний элекгростатический

возбулитель (актюатор), показанный на рисуЕке 3, подклю,п,tть к вьIходу блока питания с

напряжением постоянного тока плюс 800 В.
Б) Установить на шр{омере режим измерений уровня звука с временноЙ коррекчией

F, частотная коррекчия Z.
с генерiтора 1 на блок питания электростатического возбудителя 2 подать

синусоидальный сигнал частотой 1000 Гц и напряr(ением 0,5 в"о. Изменяя амплитуду

сигнала генератора добиться показаний системы l 1gбq В ПР€.ЦеЛах от 93 до 95 дБZ,

ИзмеритЬ шумомероМ средниЙ по временИ уровень звука Lf (лБZ) за время

усреднениJI не менее 10 с.

в) Перестраивать частоту генератора по частотаIu третьоктавного ряда в диапазоне

частот от 20 до 20000 Гц. На каждой частоте ш},момером измерить уровень звука L;. При

выпоJIнении измерений проверять, что }?овень сигвала выше уровня помех больше чем на

20 дБ.
Г) отклонение Дr. (лБ) измеренного }роВня зВУка L; от нормативньD( значении

уровня звука для частотной коррекции на частоте измерений уровня звука вычислить по

формуле (6):

дf=Lf-(Ll'996*Алк),
Длц - ЧаСТОТНШ КОРРеКЦИЯ В СООТВеТСТВИИ С Таблицей б (по ГОСТ Р 53l88.1-2019),

(6)

где

дБ.

,Щ) Повторить операции пп. А-Г п. 9.5.1 дrя частотных коррекций А и С,

Таблица 6

номина:lьная
частота, Гц

5lJ

Частотные коррекции 
^лк 

по

ГосТ Р 53188.1-20l9, дБ

Пределы допуска по
ГоСТ Р 53l88.i-2019 для

в класса 1, дБшуN{омероZсА
51з2l

t2 00,0-6,2-50,520
+2,0; _1,50,01 4-4425

tl,5000_3-з9,4
tl 00,0-70-з4,640
t1,00,0_1,3-з0,250 tl 00,0-0,8-26,2бз tl 00 05-0-)) s80
+1 00,0J-0_19,1100
t1 0002_0-l6,1125 tl 000_0,1-13,4
+1,00,00,0- 10,9200
11 00 000-8,6250 tl 00,00,0-6,6з15 tl,00,00 04 8400
t1 0000,0-з,2500
t1 00,00,0-1,9630 tl,00,00 080800

|2

l60

,7



номинальная
частота, Гц

Частотные коррекции 
^fчк 

по
ГоСТ Р 53188.1-20l9, дБ

Пределы допуска по
ГоСТ Р 53188.1-20l9 для
ш),l!{омеров класса 1, дБА с Z

1 2 3 j

20 _50,5 -6,2 0 0 +?0

l000 0 0 0 +0 7

1 250 +0 6 0 0 0,0 tl,0
1 600 +1,0 _0 1 0 0 +l,0

2 000 +1,2 -о7 0,0 tl 0

2 500 +l,3 -0 J 0 0 +1,0

з l50 + l ) 0,0 tl 0

1 000 +1,0 -0,8 0 0 t1,0

5 000 +0,5 -1,з 0,0 +1 )

6 300 -0,l -2,0 0 0 +l 5 2.0

8 000 1 1 _3,0 0 0 +1 ý. -? ý

l0 000 1 ) -4,4 0 0 +z,0 _3,0

12 500 -4 J -6,2 0,0 +2,0; -5,0

lб 000 -6,6 -8,5 0,0 +2,5; -16,0

20 000 -9 3 0 0 +3,0; _со

9.6 Опреdелепuе BpeMeHttoi коррекцuu I
9.6.1 IiременнУю коррекциЮ iопр"д"п,,u по схеме, приведённой на рисуъке 4,

А) Усiановить эквивалент микрофонного к,шсюля на предусилитель, Эквивалент

микрофонного кaшсюJUI подклюtlить к BbD(o.ry генератора, Установить на системе режим:

частотнtц коррекция А и временнм коррекция FАSТ,
Б) Гёнератор установить в режим стационарIlого синусоидiшьного сигнаJIа,

Установить частоту сигнЕrла генератора 4000 Гц, вьл<одной сигнаrл установить т,жим

образом, чтобы показания системы "о.r*rо* 
137 дБд для 40ДG с 2бТК (46ДG) и 157 дБд

для 40ВН с

26Ас-1. Запустить измерения и через не менее чем 10с сЕять показания системы с

времевной коррекчией I (1ир).

В) ПерЪключить генератор в режим формирования одиноtIньD( пакетов импульсов с

синусоидzlльным a*onr"nra". Д- Ъ,о,о yi,a"ou"* период повторения пакетов 10000 и

источник запуска О.ЩИНОЧНЫИ.
Длительность импульса (число периодов в посьшке для генератора DS-360)

установить в соответствии с таблицей 7.

9.5.2ИзмерениявсооТветстВиисп.9.5.1проВестиДJIяВсех66каналовизмерений
уровня звука.

9.5.3РезУльтатыповеркисчиТатЬположительными'еслиотклонениядлнаходятсяВ
пределах допуска гост Р 53188.1_2019 дJIя шуN{омеров класса 1, приведенньD( в графе 5

таблицы 6.

Таблица 7

отклонения

Нормативный отклик на

радиоимпульс с частотой
заполнения 4 кГц относительно
овня стациона ого сигнала, дБ

Число
периодов в

посылке

,Щ,лительность

радиоимпульса, мс

+1 56J8020
+2 0lAlmax -ZA20
+2,0-12,6)

1з

1

-0,5

-||,2

.Щопуск, лБ
(относительно
номинальвого

5

8



Г) .Щля каждого значения числа периодов в посылке сбросить результат измерений и
нажать <Start/Stop), через 5 с запустить триггер генератора, через 2 с остановить измерения
и снять показания системы дJlя максимaшьного уровня l,,a7.

9.6.2 Повторить операции п, 9.6.1, уменьшirя вьл<одной сигнал генератора с шагом
l0 дБ до уровня 35 дБА для 40AG с 26ТК (4бАG) и ло уровtlя72 дБА дllя40ВН с 26AC-l.

9.6.З Измерения в соответствии с пп.9.6.1-9.б.2 провести дJlя всех бб каналов
измерений уровня звука.

9.6.4 Результаты поверки считать положительными, если отклонение показаний
системы при подаче пzкетов импульсов от значений при стационарном синусоидаJIьном
сигнале не превышает допуски, приведённые в таблице 7.

9.7 Опреdеленuе BpeMet+blx коррекцuй F u S
9.7,1 Временные коррекции F и S определить по схеме, приведённой на рисунке 4.

А) Установить на системе режим: частотнzrя коррекция А, временная коррекция F,

режимы индикации Lдг, Lдг.r*.
Б) Установить частоту сигнала генератора 4000 Гч. Отреryлировать вьтходной сигна",t

так, чтобы покавания Lдг (дБА) системы с времепной коррекчией FAST составили 137 дБА.
На генераторе установить режим подачи отдельныr( радиоимпульсов длительностькl 200 мс
с ручным запуском. На системе нажать клавишу <Сброс> и через 2 секlтrды з.шустить

радиоимпульс. Показания Lдr.* (дБА) зафиксировать в протоколе.
в) Для каждого уровня выходного напряжения генератора вычислить разность между

пок }аниямИ Lдрдлц ПРИ подаче радиоиМпульсногО сигнаJlа и показаниямИ Lдр ПРИ ПО,ЩаЧе

непрерывного сигнала.
Г) Повторить операции пп. А-В п. 9.7.1 при подаче с генератора отдельных

радиоимпульсов длительностью 500 мс.
9.7.2 Повторить операции п. 9.7.1 дя уровней стационарного сигнала 110 и 70 дБ,
9.7.3 Измерения в соответствии с пп. 9.7.1_9.7 .2 провести дJUI всех 66 KaHa,T oB

измерений уровня звука.
9.7.4 Результаты поверки считать положительными, если измеренные откjIонения

показаниЙ с временнымИ характеристикil},tи F, S и частотной коррекцией Д при подаче

заполненньD( импульсов относительно показаний при постоянном синусоидarльном сигнале

во всем диапаЗоне измерения импульсов не превышztют предельных допустимьD( значений,

указанных в таблице 8

Таблица 8

9.8 Опреdеленuе уровня собсmвенньtх ulyMor каналов uзмеренuй уровня звука

9.8.1 Уровень собственных шумов определять в акустическом поле с низким уровнем

звука. Поместить предусилитель микрофонЕьй с Емрученным капсюJ]ем из состава

системы в звукоизолированную камеру, которую, в свою очередь, поместить в загл},шенную

камеру.
установить на системе режим измерений уровня звука в наиболее ч/вствительном

диапазоне шкалы, временнш коррекция S и частотнм коррекция А,
измерить с помощью системы средний по времени уровень звука за время

усреднения;е менее з0 с. Результаты измерениЙ принять за уровень собственньD( шр{ов.

9.8.2 Измерения в соответствии с п.9.8.1 провести для всех 66 каналов измерений

уровня звука.
9.8.3 Результаты поверки считать положительными, если уровень собственньтх

шумов не пр"uйu"' 20 дБД длЯ 40дG с 26ТК (4бДG) и не превышает 54 дБД для 40ВН с

26Ас_1.

Нормативный откJIик на
ного сигнilла, дБо льс 4 кГц относительно вня стацио

льса 500 мсдлительность olt\1льса 200 мсдлительность адио

Пределы
допуска, дБ

Lдs.о-LдsLдг.*-Lдг
+0,5-1,0 -4, 1

l4



9.9 Опреdеленuе duапазопа часпоm oKmaBHblx фtlльmров
9.9.1 ИзмеренИе провести по схеме, приведенной на рисутrке 5.

1 - Генератор сигнмов сложной формы со сверхнизким }ровнем искажений DS360;
2 - модуль измерительный из состава системы

Рисунок 5

А) Установить параметры вьtходного сипlала генератора: частота синусоиддльного
сигн.lла f. = 1000 Гц, уровень сигнала L9=94,0 лБ по показаниям системы. Точную
установкУ уровня сигнала проводить в следующей последовательЕости:

- изменять напряжение до появления устойчивого показаЕия to (дБ);

- увеличивать нilпряжение до появления устойчивого показания (l9 + 0,1);
- зафиксировать покд}ание индикатора напряжения генератора И1 (В);
- }ъ,tеньшать напряжение до появления устой.швого показаяия (l9 - 0,1);
- зафиксировать покaвание индикатора напряжения генератора И2 (В);

- установить напряжение сигнаJIа, соответствующее показанию индикатора
напряжения генератора Иоп = I1* 1В);

- перейти на индикацию уровня нalпряжения lon в дБ относительно Ибл, покiвания
систе]t{ы доrжно быть равны lo.

Б) Установить режим октalвного анализ4 маркер вывода на октавный фильтр с
номинальной центра.ltьной частотой 1000 Гц, индiкация Leq.

Запустить измерения вЕовь, через 5 секуrц считать покaвание системы.
Вьrчислить значение относительного зат)Dйния Дql (лБ) фильтра по формуле (7):

Аог= Lo - Lг
Lf - показание системы на текущей частоте f.

(7)
Где

В) Повторить операции подп. А-Б для TotIHbD( расчётньп< значений центраJIьньD(
частот всех октавных фильтров по таблице 9.
Таблица 9

39,81l

7 2

Точная расчетнм частота, Гц Номинальнм центрil,льнrrя
частота фильтра, Гц

Третьоктава

6,3096 6,з х
,l,94зз

8 х х
l0,000 10

12,589 12,5 х
15,849 16 х х
l9,95з 20 х
25,l l9 х
з|,62з 3 1,5 х х

40 х
50,l l9 50 х
63,096 oJ х х
79,4зз 80 х
l00,00 100 х
l25.89 |25 х х
l58,49 160 х

l5

октава

х

25



Точная расчетная частота, Гц Номинальная центральнаrt
частота фильтра, Гц

октава Третьоктава

l99,53 200 х
25|,19 250 х х

зl5 х

50 i,19
400 х
500 х

бз0,96 630 х
800

l000,0 l000 х х
l258,9 l250 х
1584,9 l600 х

2000 х х
251,1,9 х
з|62,з 3150 х
з981,l 4000 х х
501 1,9 5000 х
бз09.6 6300 х
,l94з,з

8000 х х
l0000 l0000 х
l2589 12500 х
l5849 l6000 х х
19953 20000 х

398,l l

9.9.2 Измерения в соответствии с п}ъктом 9.9.1 провести для всех 66 каналов анализа
спектра.

9.9.3 Результаты поверки считать положитеJIьными, если значения относительЕого
затухания Acf oKTaBHbIx фильтров находятся в пределzrх +0,4 дБ (соответствутот
ГОСТ Р '10024.1-2022 для полосовьж фильтров класса 1).

9. l0 Опреdеленuе duапазоltа часmоm mреmьокmавньtх фuльmров
9.10.1 Измерение провести по схеме, приведенной на рисунке 5.
А) УСТаНОВИТЬ парilметы выходного сигнала генератора: частота синусоидаJIьного

сигнала fm : 1000Гц, уровень сигнала L0=138,0 дБ по покarзаниям системы. Точнlто
установку уровня сип{iша провести по методу по,щI. А п. 9.9.1 .

Б) Установить режим третьоктавного анatпиза, маркер вьвода на третьоrгавный
фильтр с номинальной центральной частотой 1000 Гц, индикация L.o,

Запустить измерения вновь, через 5 секунд считать показание системы.
Вычислить значение относительного зат}хания Д.г (дБ) фильтра по формуле (7).
В) Повторить операции подп. А-Б для TotIHbD( расчётньrх значений центаlьных

частот всех третьоктавных фильтров по табшлце 9.
9.10.2 Измерения в соответствии с пуЕюом 9.10.1 провести дJuI всех 66 каналов

системы, предназначенньD( дJIя анализа спекгра.
9.10.З Результаты поверки считать положительЕыми, если значения отвосительного

затухания 
^оf 

третьокт;lвных фильтров находятся в пределах +0,4 дБ (соответствуют
ГОСТ Р 7 0024,1-2022 д,uI полосовых фильтров класса 1).

9,11 Опреdеленuе лuнейноzо рабочеzо duапазона oчmaB*blx u mрепьокпавпьtх
фuльmров

9 . 1 l . l Измерения провести по схеме, приведенной на рисунке 5 .

lб

з|6,2з

794,3з

1995,3

2500



В системе установить маркер на октавной полосе с номина:lьной центральной
частотой l кГц. Установить пара},tеты вьжодного сигнала генератора: частота 1000Гц,

уровень lо:138,0лБ по показанию L"o. Точную установку уровня сигнzrла проводить по

методу подп. А п. 9.9.1 .

9.1 1 .2 опрелеление линейного рабочего диапапона октавного фильтра с номинапьной

центральной частотой l кГц
Увеличивать уровень вьIходного сигнала генератора L с шагом 1дБ по индикатору

уровЕя генератора от L**-2 до L**=Lon+2. .Щалее, с шагом 10дБ уменьшать уровень
сигнала генератора от Lon-8 до Lmin+s. .Щалее, с шагом 1дБ уменьшать }товень сигнT ла

генератора до L'in=Lon-98.
Таким образом, определяемый диrшазон cocTaBJuIeT l00 дБ - от 40 дБ (Lmln=Lon-98)

до 140 дБ (L.o=Lon+21.

Для каждогО уровня сигнала снимать показания для окгавного фильтра с данной
номина,rьной центральной частотой. Вьтчислить значение отклонения от линейности Д (лБ)

по формуле (8):

А= (lп - t0) - (l - Доп), (8)

где 11 - показlни€ системы (лБ);

l - показание индикатора }?овня генератора (лБ).

9.11.3 Повторить операции п. 9.11.2 для октавных фильтров с номинальной

центральной частотой 8гц и 1б кгц. Показания считьвать через 15с после появления

значениJI L"o дIя выбранной полосы на индикаторе.
9.11.4 Повторить операции п. 9.11.2 дя третьоктавньп фильтров с номина:Iьной

центральной частотой 6,3 Гц, l и 20 кГц. Показания считывать через 15 с после появления

значения L"o для выбранной полосы на индикаторе.
9.11.5 Измерения в соответствии с пунктами 9,11.1-9.11.4 провести для всех 66

каналов aшализа спектра.
9.1 1.6 Результаты поверки считать положительными, если отклонения от линейности

Д находятсЯ в пределах +0,5 дБ для уровней в пределФ( 40 дБ от верхней границы линейного

рабочего диапазона и +0,7 дБ в его остальной части (требование

гост Р 70О24.|-2022 для октавньrх и 1ретьокгlвньrх фильтров класса 1),

9.12 Опреdеленuе duапазона uзмеренuй u прuвеdённой (к преdелу uзмеренuй I0 В)

поzреlцuосmu uзмеренuй папряJlсенuя посmояlно?о mока

9.t2.1 Опрелеление диапазона и приведённой погрешности измерений входного

напряжения постоянного тока провести с помощью калибратора мнотоф)ц_кци_онzlльного

Fluke 5720д. f!.rя этого 
"*однЬй 

канал модуля измерительного SIRIUSir-8xLv-BNc
соединить с вьIходом ка;lибратора. На системе установить режим измерения напряжения

постоянного тока с пределом измерений 10 В.
На калибраторе последовательно устанzшливать вьrходные сигнаJIы постоянного тока

со значениями напряжения Uf&- (В): 10; 3; l; -1; -3; -10. Соответствующие результаты

измерениЙ Uл8;l (в) считатЬ с системЫ и рассчитать приведённую погрешность измерений

входного напряжения постоянного тока бпо., (%) по формуле (9):

&л_ = 
uЛ9{, ui&-,too, (9)"пост Uпр

где Uno=l0 В - предел измерений.

9,12.2 Измерения в соответствии с пунктом 9,12,1 провести для всех канаJIов

измерений параметров сигнаlов метеодатчиков.
9.12.З Derynurar", поверки считать положительными, если приведённм погрешность

измерениЙ входного ,*p"*"nr" постоянного тока 6'no.. не выходит за пределы *0,05 %,

1,|
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9.1з Опреdеленuе собспвенных шумов каналов uзмеренuй парамепров сuzна]tов

меmеоdаtпчuков
9.1З.1 Установить на входной разъем 1-го канала модуJUI короткоза}-{кнутую

загл}.шку. На системе устiшовить режим измерения напряжения постоянного тока с

пределом измерений 10 В и частоту лискретизации 10 кГц.- 
ЗафиксиРовать измеренНое модулем значение собствеНньй шуN{ов U'u (мВ),

9.13.2 Измерения в соответствии с пунктом 9,12.1 провести для всех канаJIов

измерений параti4етров сигналов метеодат.Iиков.
9.13.3 Результаты поверки считать положительными, если значения собственньu<

шр{ов находятся не более 2 мВ.

9.14 Опреdеленuе duапазона uзмеренuй часпоmы u оmносumельной поzреulносmu

чзмеренuй часmоmьl
9.14.1 Определение диiшазона измерений частоты и относительной погрешности

измерений частоты провести с помощью геIlератора. .Щля этого входной канал измерений

параметров сигналов таrхомецических дагIиков модуля измеритеJIьного SIRIUSir-

4хMIC200-4хACC+ соединить с вьrходом генератора.

Установить на генераторе частоту синусоидмьного сигнаJIа / = 1 Гц, а}{плитудное

значение сигншrа 0,5 В.
Переключить систему в режим БПФ.
зафиксировать показание системы Л (гц) по частоте,

Вычислить относительную погрешность измерениJI частоты 6;""- по формуле (10):

я"чс. _ Il (l0)Of - t

9.14.2ПовториТьоперациип.9.14.1ДJUIчасТот/=10;100;1000;10000;50000и
l00 000 Гц.

9.14.3 ИзмерениJI в соответствии с пунктttми 9,|4.|-9.|4.2 провести д,Iя всех кашалов

измерений параметров сигналов тахометических дат.Iиков,

9.14.4 Результать1 поверки считать положительвыми, если зЕачения относительной

погрешности 6,r ИЗМеРеНИй частоты находятся в пределах +0,001,

9.15 Проверка влuянllя пемперапlwьt u вла,tсносmu

9.15.1 Опрелелецие влияния температуры и влажности на рабоry системы проводить

при следующих опорньтх условиJtх:

- температура uлrос 23 "С и отяосительная влажность 50 О/о;

- температура 0 оС и относительная влажность 65 О/о;

- температура плrос 5 'С и оп{осительнtu{ влажность 20 %о;

- температура плrос 40 оС и относительная влажность 90 0%;

- температура плюс 50 оС и относительная влажность 50 о%,

9.15.2определениеДополнитеrьнойотносительнойпогрешностиизмеренийуровня
звука и зв)тового давления при рабочпх условиях.применения

А) Пистонфон " п,robn" измеiительньй с микрофоном (из состава системы)

поместить в климатическ},ю камеру.
На время периода uп*п"Ju,",чч"и пистонфон и микрофон системы должны быть

рaвъединены, электропитание обоих приборов отключено,

ПистонфоН и модуль измериiельный с микрофоном должны быгь подвергнугы

акклиматизациояЕой вьцержке при норм{шьньD( внешнrх условиях (температура плюс 23

оС и относительнаlя влажность 50 %) в течение не менее 12 ч, [tlя всех условий

окружающей среды, отличающихся от нормальньD(> пистовфон и модуJь измерительньй с

микрофоном должны пройти дополнительную акклиматизацию в течение Ее менее 7 ч после

завершения начального 12-часового периода аккJIиматизации,



По завершении акклиматизациоЕного периода пистонфон соединить с микрофоном
системы, а электропитание обоих приборов вкJIючить, После соединения необходима

дополнительнм zжкJIиматизация в течение не менее 3 ч перед выполнением измерений.

Б) Методика измерений
Установить на системе режим измерений уровня зв}ка с временной коррекчией F,

частотнм коррекция Z. В этом режиме результаты измерений уровня звука в лБZ
соответствуют уровню звукового давления в дБ (исх. 20 мкПа).

включить пистонфон, подождать 20 с и зафиксировать покд}ание системы-

В) Измерения по Б) п.9.4 выполнить для всех сочетаний температуры r ('С) и

относительной влa;кности <р (%) окружшощего воздуха, указанных в п.9.15.1, и вьгIислить

допо.r]нительнУо относительнУю погрешность измерений }ровня звука и уровIrя звукового

давления при рабо.тих условиях применения 6,?i,"(t,9) (лБ) по формуле (l1):

6*',?"o"(t,,p) = Lzso(t,9) - 125о(2з,50), (11)

где LzsoG,q) - уровеЕь звука или уровень звщового давления, измеренньтй системой

при задаItЕьD( параметрах окружающего воздуха, дБZ или дБ (исх. 20 мкПа);

t25о(2з,50) _ уровень звука или уровень зв}кового давления, измеренпый системой

при нормальньrх внешних условиях (температура плюс 23 ос и относительная

влажность 50 О/о), лБZ илu дБ (исх. 20 мкПа).

Г) Измерения в соответствии с Д)-В) п.9.15.2 провести для всех 66 каналов

измерений уровIlя звука и уровня звукового давления.
9.15.} Определение откJIоненшl относительного зат}хания фильтров при рабочих

условиях применения от отЕосительного затухания при нормчrльньD( усJIовиях примеЕения

А) Измерения провести по схеме, приведенной на рисунке 6,

МИ - модуль измерительньй из cocтulBa системы
Рисунок 6

На время периода i!ккJIиматизации элекtропитание модуля измерительного должно

быть откцrочено.
Модуль измерительный должен бьпь подвергнуг alккJIиматизационной вьцержке при

норммьньrХ внешних условяях (темпераryра плюс 23 оС и относительная влажность 50 7о) в

течение не менее 12 ч. Дrя всех условий окружающей среды, отличающихся от нормальньrх,

модуль должен пройти дополнительную аккIIиматизацию в течение не менее 7 ч после

завершения начального l2-часового периода аккJIиматизации,
по завершении акклиматизационного периода включить электропитание модуля,

Б) Метолика измерений
выполнить измерения в соответствии с п. 9.9,1 для октавного фильтра с номинальной

центра;rьной частотой l000 Гц.
В) ИзмерениЯ по подп. Б п. 9.15.3 вьшолЕить дJUI всех сочетаний температуры 

' 
и

относительной влажности q окружающеГо возд}ха, указанньtх в п, 9,15,1, и вычислить

откlонение относительного затlхчrния фильтра a}"""(t, р) (ДБ) при рабочих условиях

применения от относительЕого затухания при нормальньD( условиях применения по

формуле (9):

I
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I
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I
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г.lе

a,t 
""(t,,p) - 

LоG,ф - rф(23,50), (12)

Lф(t,q) - показания системы при заданЕьD( параметрах окр)Dкающего воздуха, (дБ);

rф(23,50) - показания системы при нормzrльньD( внешних условиях, (лБ),

9. 1 5.4 Результаты поверки считать положитеJIьными, есJIи :

- дополнительная относительнаrl погрешность 6,?"%(t, р) измерений }?овня звука и

уровня звукового давления при рабочих условиях применения находится в пределах +0,5 дБ

(требование ГОСТ 5З 188. 1-20l 9 для шумомеров класса 1);

- откJIонение Ojr""(t,,p) относительltогО зат}хания фильтра при рабочих условиях

ПримененияототносителЬноГозатУханияпринормальЕьrхУсловиJlхприменения'нilходится
в пределах+0,5 лБ (требование гост Р '10024.1-2022 для фильтров класса 1),

10 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
результаты поверки системы подтверждalются сведениями о результатах поверки

средств измерений, включенными в Федеральный информационный фонд по обеспечению

"дпraruч 
ср"!"r" ,aм"р"ций. По змвлению владельца системы или лица, представившего

его на поверку, на систему выдаётся свидетельство о поверке средства измерений

у.rurоuпa"rоi фор*"r, , (или) в паспорт системы вносится запись о проведенной поверке,

заверяемм подписью поверителя и знаком поверки, с указанием даты поверки, или вьцается

извещение о непригодlости к применеЕию системы в сJIучае отрицателъньD( результатов

поверки с укщi!нием причин забракования.

Начальник отдела 340
ФГУП (ВнИиФТРи)) А.С. Николаенко
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