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1ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРЛЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ

2,1 При поверке должны выполнять операции, представленные в таблице t

Таблица 1

2.2 Прtt полу{ении отрицательньD( результатов при выполнеЕии любой из операций по-
верка прекраlllается, и изделие бракуется.

Наименование операции

Номер
пункта

методики
поверки

Проведение операIши
при пер_
вичной
поверке

при пе-

риод}i-
ческой
поверке

l Внешний осмотр средства измерений 7 J,a да
2 Подготовка к поверке и опробование средства измерений 8 да да
2.1 Подготовка к поверке 8.1 да да
2.2 Опробование 8,2. да да
3 Определение (контроль) метрологических характеристик: 9 да Ja
3.1 Опрлеление бсо.rпотной инстру!rеIrт:шьной погрешности
(при верягности 0,95) опрлеления коорд{нат в плzше в стати.lе-
ском и динiмическом режиме при рботе по сигна,rам ГЛОНАСС
(Ll, кол СТ) и GPS (Ll, код С/А) при гсомсгрическом фаrгор
}худшения точносш PDOP не более 3

9.1 да да

3.2 Определение абсолютяой инструментальной погрешности
(при вероятности 0,95) определения координат в статическом и
дина}rическом режиме при работе по сигналам ГЛОНАСС (L1,
код СТ) и GPS (Ll, кол С/А) с использовi!нием попрilвок от кон-
трольно-корректирующих станций, при геометрическом фак-
торе ухудurения точности PDOP не более 3

9.2 да

3.3 Определение среднеквадратичного отклонения случайной
составляющей инструментzrльной погрешности синхронизации
шкzrлы времени, вьцаваемой потребителям, при работе по сиг-
налам ГЛОНАСС/GРS, по отношению к шкме времени UTC
(SU), UTC (USNO)

9.з да да

4 Подтверждение соответствия средства измерений метрологи-
ческим требованиям

10 да да

1 .1 Настоящая методика поверки распросцапяется на приемники ГНСС ГЛОНАСС/GРS
NavCom Gаmmа 10П (ла.пее - излелия) и устанавливает методы и средства их первичной и пери-
одической поверок.

l,2 Поверяемые изделия имеют просле)юлваемость к государственному первичному спе-
ци:rльному этаJIону единицы ллины (ГЭТ 199-2018) в соответствии с государственной повероч-
ноЙ схемоЙ, утвержленной приказом Федерального агентства по техническому реryлированию и
метрологии от 29.12,2018 N9 28З1 (Об утверждении государствеuной поверочной схемы для ко-
ординатно-временньп< измерений>.

l,3 При определении метрлогических характеристик поверяемьrх изделий использ},ются
методы прямых измерений.

l,4 Сокращенная поверка не возможна,

да
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3 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ
К СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ

Таблица 2

Номер
пункта

методики

Мегрологические и технические требования к сред-
ства { поверки. необходимые д,,rя проведеЕия поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

9.1...9.3 Рабочие этЕlлоны координат местоположения, соответ-
ствующие требованиям к эталон{lм не ниже 2 разряда в
соответствии с государственной поверочной схемой.
утвержденной приказом Федера.lIьного агентства по
техническому регуJIированию и метологии от
29.12.2018 N9 28З 1, с доверительной границей абсо.шoт-

ной инструмента,rьной погрешности (при верятности
0,95) разностей формируемых псевдодальностей дтя
сигналов с кодовым разделением в одном частотном
диапазоне по фазе дальномерного кода не более 0,019 м;
Рабочие этzl,lоны координат местоположения, соотвgI-
ствующие требованияrл к эталонапл не ниже 2 разряла в
соответствии с государственной поверочной схемой,

утвержденной приказом Федерального агентства по
техническому реryлированию и метрологии от
29.12.2018 }lЪ 283l, с доверительной гранипей абсо:псrг-

ной инсццлептальной погрешности (при вероятности
0,95) разностей формируемых псевдодальностей дtя
сигнalлов с частотным разделением в одном частотном
диапазоне по фaве даJIьномерного кода не более 0,039 м;
Рабо.rие этzlлоны координат местоположения, соответ-
ствующие требованиям к эталопl!м не ниже 2 разряла в 

]

соответствии с государственной поверочной схемой,

1твержденной прикiвом Федера,тьного aгентства по
техническому реryлированию и метологии от
29.12.2018 Ns 2831, с доверительной граничей абсолют-
ной инстрlшентальной погрешности (при вероятности
0,95) разностей формируемых псевдодшtьностей для
сигнalлов из различньж частотных диzшазонов по фазе
дальномерного кода не более 0,039 м;
Рабочие этаJIоны коорди}rат местоположения, соответ-
ств},ющие требованиям к эталон:lм не ниже 2 разряла в
соответствии с государственной поверочной схемой,

рвержденной приказом Федерального zгевтства по
техническому регулировilнию и метрлогии от
29. 12.201 8 Ns 283 l , с предеJIом допускаемой абсоrпотной
погрешности сиЕхронrтзации шкалы времени блока ими-
тации (вьп<од сигнaша метки времени к1 с>) с меткой вр-
мени, перед(ваемой в навигационном сигнале t l ,9 нс

Установка измерительIrая -

имитатор сигнaшов преци_
зионный многофунщио-
нальный Ю-99
(регистрачионный номер в
Федеральном информачи-
онной фонле по обеспече-
нию единства измерений
(рег. Nч 71594-18))

3.1 При проведении поверки использ},ют средства измерений и вспомогательное оборуло-
вание. представленные в таблице 2.



Номер
пункта

методики

Метрлогические и технические ,гребования к сред-
ствам поверки, необходимые дIя прведения поверки

Перечень рекомеядуемых
средств поверки

9.3 Рабочие эталоны времени и частоты, соответствующие
требованиям к эталонам не ниже 5 разряда в соответ-
ствии с государственной поверочной схемой. утвер-
жденноЙ приказом Федермьного агентства по техниче-
скому реryлированию и метрологии от 26.09.2022
N9 2З60, с разрешающей способностью измерений вре-
менного интерва,rа 20 пс;
Рабочие этаJIоны времени и частоты, соотвgтствующие
требованиям к этмона\r не ниже 5 разряда в соответ-
ствии с государственной поверочной схемой, утвер_
жденной приказом Федера,тьного агеятства по техниче-
скому регулированию и метологии от 26.09.2022
}lb 2360, с диапазоном измерений частоты от l
до 350 МГц;
Рабочие эталоны времени и частоты, соответствующие
трфованиям к этfuтонам не ниже 5 разряла в соответ-
ствии с государственной поверочной схемой, }твер-
жденной приказом Федера,тьного агентства по техниче-
скому реryлированию и мстрологии от 26.09.2022
Jф 23б0, с пределами допускаемой относительной по-
грешности по частоте внутреннего опорного генератора
на интервале l год *l , 10-6

Частотомер электронно-
счетный 53230А
фег. Nэ 51077-12)

9.1...9.3 Средства измерений температуры окружающей среды в
диапазоне от -10 ОС до +б0 ОС с пределами доrryскаемой
абсоJпотной погрешности +0,4 ОС;

Срелства измерений относительной влФкности возд}ха
в диапазоне от l0% до 98ОЙ с прелелами допускаемоЙ
абсолютной погрешности +3 0/о;

Средства измерений абсолютного даыIения в диапазоЕе
от 30 до 120 кПа с пределами допускаемой абсолютной
погрешности *0,5 кПа

Прибор комбинированньй
Testo 622 (рг.Nч 44744-10)

3.2 ,Щоrryскаегся использовzlние друпд( средств измерений и вспомогательною оборудов.lния.
имеюших метрлогические и технические характеристики не х},хе приведенньD( в табJшце 2.

3.3 Все средства поверки должны бьпь исправны, примеЕяемые при поверке средства из-
мерений и рабочие этаJIоны должны быть поверены и иметъ свидетельства о поверкс с не истек-
шим сроком действия на время проведения поверки или оттиск поверительного клейма на срд-
стве измерений или в документации.

3.4 Срлства поверки должны быгь внесены в рабочее помещение не менее чем за 4 часа
до начarла поверки.

1 ТРЕБОВЛНИЯ К СПЕЦИЛЛИСТЛМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ

4.1 К проведению поверки изделий допускаЕтся ияжеЕерно-технический персонaш со
среднетехническим или высшим радиотехническим образованием, имеющий опьп работы с ра-
диотехническими установками, озЕакомленный с р}товодством по эксплуатации (РЭ) и док}а{ен-
тацией по поверке и имеющий пр:lво ]ra поверку.

5
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5 ТРЕБОВЛНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПЛСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

5.1 При проведении поверки изделий необходимо соблюдать требования техники без-
опасности, предусмотренные Приказом Минтрула России от |5.12.2020 Ns 903н кОб лвержле-
нии Правил по охране труда при экспJrуатации электоуст:lновок>, ГОСТ 12,2.00'1.0-'15,
ГОСТ 12.1.0l9-2017, ГОСТ 12.2.091-2012 и требования безопасности, указанные в технической
документации на применяемые эталоны и вспомогательное оборудование. Любые подкJIюченЕя
приборов производить только при отключенном напряжении питания имитатора.

5.2 К работе с изделием допускаются лица, изучившие требования безопасности по
ГОСТ 22261-94. инструкцию по пр.вила,v и мера},t безопасности и прошедшие инстр}.ктаж на

рабочем месте.

6 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 Поверку проводить при след,ющrх условиях:
- температура окружающего возд}ха "С (К)
- относительнzля влажность воздlха, О%

- атмосферное лавлеЕие, кПа (мм рт. ст.)
- ПаРаI\.rеТРЫ ПИТаНИЯ ОТ СеТИ ПеРеМеННОГО ТОКа:

- напряжение, В
_ частотц Гц

20+5(293+5);
65 t 15;

l00t4(750+30);

от 198 до 231;

50tl.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 При внешнем осмотре установить соответствие изделия требоваrиям Т.Щ. При внеш-
нем осмотре убедиться в:

- отсугствии механических повреждений;

- чистоте гнезд, разъемов и кJIемм;

- испрarвности соединительньD( прводов и кабелей;

- целостности лакокрасочных покрьпий и четкости маркировки.
7.2 Результаты внешнего осмотра считать положитеJьными, если изделие удовлетворяет

вышеперечисленным требованиям. В противном сJryчае поверка не проводится до устранения
выявлеЕных недостатков.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Подготовка к поверке
8.1.1 Поверитель должен из}пlить РЭ поверяемого изделия и используемых средств по-

верки.
8.1.2 Перед проведением операций поверки необходимо:
- проверить комплектность поверяемого изделия на соответствие паспорту

НДДС,468l37.030ПС;
_ проверить комплектность рекомендованньгх (или zшалогичЕьlх им) средств поверки, за-

землить (если это пеобходимо) требуемые рабочие эталоны, средства измерений и включить пи-
тание заблаговрементrо перед очередной операцией поверки (в соответствии со временем уста-
новления рабочего режимц указанньпrr в РЭ).

8.2 Опробоваппе
8.2.1 Опробование изделия провести в соответствии с указаниями РЭ.
8.2.2 Убедиться в том, что к изделию подкJIючены источник питания постоянного тока

ПЭВМ с установленным ПО KGeosDemo5>, клавиатура, монитор, манипуJlятор типа ((мышь)).
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8.2.3 Настроить на источнике питания выходное нzшряжение 12 В (стабилизация по напря-
жению). Включить предустановленное ПО KGeosDemo5>, В окне <Адрес СОМ-порта> выбрать
номер СОМ-порт& по которому булет осуществляться обмен данньшли между изделием и про-
гра,ммой <GeoSDemo5>. Контролировать нали.п-lе информацпонного обмена в ПО <GeosDemo5>.

8.2.4 Результаты поверки считать положительными, если выполЕены условия по п.8.2.3.
8.2.5 При невыполнении условий п.8.2.3 поверяемое изделие бракуется и отпрilвJlяется

либо в ремонт, либо для проведения настройки.

9 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРЛКТЕРИСТИК СРЕДСТВА ИЗМЕ-
рЕниЙ

9.1 Определепие абсолютной пнструментальной погрешности (прп
вероятностtl 0195) определения координат в плане в статическом и динампческом реra(име
при работе по спгнаJIдм ГЛОНДСС (L1, код СТ) и GPS (L1, код С/Д) при геометрическом
факгоре ухулшения точности PDOP не более 3

9.1.1 fuя определения абсолютной инстру!!ентальной погрешности (при вероятности
0,95) определения координат в плаяе в статическом и динzlNлическом режиме при работе по сиг-
налам ГЛОНАСС (Ll, кол СТ) и GPS (Ll, кол С/А) при геометрическом факторе ухудшения точ-
ности PDOP пе болео 3 собрать схему рабочего места в соответствии с рисунком l .

Подготовить установку измерительн},ю - имитaцор сигналов прецизионный многофуък-
циональный К2-99 к работе в соответствии с Э!. С использованием программы - среды создания
сценариев <GGhunter> подготовить сценарий имитации с параметрами, приведенными в
таблице 3, при этом контолировать, чтобы значение геометрического фактора (PDOP) ухудше-
ния не превышало 3.

9,1 .2 Во вкладке <Команды управления) в выпадающем списке <Спутниковые системы)
выбрать строку KGLN+GPS+Galileo>.

9.1.3 В соответствии с Э! настроить аппаратуру на вьцачу измерений в протоколе
NMEA ка скорсти l l5200 (или скорости, установленной производителем при заказе). Контр-
лировать нмичие решения навигационной задачи.

вч.сlгiц

оФпвуirrеll
rпсala

Рисунок l - Схема рабочего места
Таблица 3

п}lштатор
спrf,а:lов

н:]llg,lие пэв}l

Нмменование параметров Значение

Формируемые сп}тниковые навигационные сиг-
нilлы

глонАсс LloF, Lloc,
GPS Ll С/А-код

Продолжительность l час (30 мин. стоянка,30 млн.,вижегие)
количество канllлов:

ГЛОНАСС LlОF
ГЛОНАСС LlOC
GPS Ll СiА-код

ll
1l
1l
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Нмменование пара!{етров Значение

Параметры среды распростalнения навигацион-
ных сигнalлов:

тропосфера
ионосфера

отс}тствует
отс}тствует

Координаты в системе координат WGS-84
(стоянка):

широта
долгота
высота, м
высота геоида, м

60,00,000000 N
030,00,000000 Е

30,00
18,00

Продолжительностъ стоянки, мин 30

Ускорение при переходе от состояния ((стоянкD)

к состоянию (движение> м/с2, не более 50

Скорость движения (прямолинейное, равномер-
ное, на север), юr/ч l30
Продолжительностъ движения, мин 30
Расхождение между шкrl.'тrrми времени ГЛОНАСС,
GPS, UTc, UTс(SU)

отс}тствует

Поправки контрольно-корректир),юцих станций
(ккс) отсутств},ют

П pu.u еч aHue - прu поdzоmовке сценарuя dапlсно быпь заdано созdмuе пропокоlа по сценараю dля посlе-

фюцеzо выпо,пненlrя оценкч поlучен ных резу\ьm апов

9.1 .4 Осуrчествить запись измерительной информации в течение 45 мипlт на ПЭВМ. Ис-
кJIючить из файла результаты, д'lя которьн геометрический фактор (PDOP) более 3. После окон-
чапия зzшиси измерительной информаuии разобрать схему.

9.1.5 Определить систематическую составляющую погрешности определения координат
на интервalлtlх стшIионарности, например, для координаты В (широты):

/B(j)=B(i)-B"",,

ав =} LzBcil,

(1)

(2)

где Bu., - действительное значение
сигналов Ю-99;

BQ) - значенлле координаты В в7'_й 
"о"ar, 

времени, угл. сек., измеренное испытываемым из-

делием;
N - количество измерений.

дналогичньrм образом определить систематическ}.ю составJlяющ},ю погрешности опре-

деления координаты I (лолготы).
9.1.6 Опрлелить среднее квадратическое откJIонение (СКО) слрайной составляющей

погрешности определения координат, например, дlя коорлинаты В (широты):

ZrbB1l-Ф,

координаты В, угл. сек., формируемое имитаторм

ot]-
N_1

(3)

дна,тогичньш образом определить Ско случайной составляющей погрешности опреде-

ления координаты Z (лолготы).
9.1.7 Перевести значения систематических погрешностей определения координат в

плане (широта и долгота) из угловьж секунд в меты:
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- для широты:

о" (.и) =

(4)

(5)

(6)

(8)

(по уровню

(1- ,' р"",)
3,2

а.(1-е')
arc(l").ou "*#Рsln

0-е2 .siп2 ro )|2
.arc(]'\.costp",, .Л * 

dL 'cosИ" , l852

60
dL(M) -

(| - е2 ,sin2 cp"",1ll1
,arC(|'),cosрчсm, о, х бt 'COS Q"", '|852

б0

ао,(м) =

где а - большая полуось эллипсоид4 м;
е - первьй эксцентисштет эJIлипсоида;
arc( l ") : 4,8481 .1 0-6 [рад] - зIiачение l 1тловой секуЕды в радrанах;
р,.- - действительное значение широты, фадусы.

,Щ,тя приближенвьD( расчетов можяо применять след}.ющие формулы:

АВ ("u ) 
: 3 0, 8 3 . АВ (уzл. с е к, ) ; AL (м) : 3 0, 8 3 . ДL (уzл, с е к. ) с о s В,

9.1.8 Определить абсолютную инструментarльн).ю погрешность
вероятности 0,95) определения координат в плане (широта и долгота):

п t( o'ulM1+ o'r1-1l11 , (9)

где k=2 - множитель, выбираемьй в соответствии с доверительной вероятностью (в данном слу-
чае равной 0,95).

9.1.9 РеЗУльтаты испьгганий считать положительными, если значения абсолютноil пн-
ст}а4ентaL,Iьной погрешности (при вероятности 0,95) определения координат в плilне в статиче-
ском и дина]\4ическом режйме при работе по сигнtlлам ГЛоНАсС (L1, код СТ) и GPS (L1, код
С/А) при геомец)ическом факторе 1хулшения точности PDOP не более 3 находятся в следующих
пределах:

- в статическом режиме - +5 м:

- в динalмическом режиме - *5 м.
9.1.10 При невьшолнеЕии условий п. 9.1.9 поверяемое изделие бракуется и отIIрав:Iяется

в ремонт.

9.2 Определение абсолютной инструментальной погрешпости (прп
вероятности 0195) опрелелеrrия координат в статцческом и динамическом режиме прп ра-
боте по сигналам ГЛОНАСС (L1, код СТ) и GPS (L1, код С/А) с использованием попрдвок
от контрольно-корректирующих станцпй, при геометрическом факторе ухудшеЕия точЕо-
сти PDOP не более 3

10.2.1 Для определения абсолютной инстр}а,rентaL,Iьной погрешности (при вероятности
0,95) определения координат в статическом и динамическом режиме при работе по сигнаJIatм
ГЛОНАСС (Ll, код СТ) и GPS (L1, код С/А) с использованием поправок от ККС, при геометри-

_ дJUI долготы:

Б(.rl =,, 1,(] 
-.''' ,,. .arc(|,\.-- Б'tBsz.

(t-e'.sln'р"".'|''' 60

(7)



l0

ческом факторе )rхудшения точности PDOP не более 3 использовать рабочее место согласно ри-
сунку 2 и сценарий имитации с парallt{етрal}rи, приведенными в таблице 4.

вч.с!пrя

!cp.lýllorcrmll
llTallr

ккс

Рисlнок 2 - Схема рабочего места

Таблица 4

шшшт8тор
сllгша.,tов

шздепие пэвлt

Наименование параметров Значение

глонАсс LloF, Lloc, GPS L1
с/А-код

Формируемые спуIниковые навигационные сиг-
на]ы

1час 30 мин. стоянка,30 ]Wд1.iIвижен}€доjIжите-:Iьностьп

1l
l1
l1

Количество KaHzllloB:
ГЛОНАСС LlOF
ГЛОНАСС L1OC
GPS Ll С/А-код

Параметры среды распрострalнеЕия навигациоЕньD(
сигнахов:

тропосфера
ионос

60"00,000000 N
030.00,000000 Е

30,00
l8,00

Координаты базовой (опорной) ККС в си-
стеме координат WGS-84 (стоянка):

широта
долгота
вь]сота, м
высота геоида, м

з0олжитеjlьность стоянки. минп

50
Ускорение при переходе от состояния (стоянка))

к состоянию ((движение>> м/с2, не более
Скорость движеrтия (круговое, р4диус движения
объекта относительно базовой (опорной) ККС -
2 Krr . км/ч

жительность движения, минIl
отс}тствуетРасхождение между шкалами времени ГЛОНАСС,

GрS UTC, UTc S

J
Радиус действия поправок относительяо базовой

нои станции. кмоп
RTсM 2.зка,лли ККСемые сообщения с попФо и

прu.uечанче - прu пйzоповке сценарtм dоласно быпь заdано созdанuе пропокo]1а по сценарuю

кu по.,юlце?о вы по,1ненlчl о

dlя пос:tе-

овапl

отс}тствует
отс}тствует

l30
30
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9.2.2 Во вкладке кКоманды управления) в выпадающем списке <Спрниковые системы)
выбрать стоку <GLN+GPS+Galileo>.

9.2.3 В соответствии с ЭД настоить изделие на вьцачу измерений в протоколе NMEA.
Проконтролировать ншIичие решения навигlщионной задачи. Контролировать нaulичие в реше_
нии навигационной задачи поправок от ККС (обозначение Kdif> в главном меню ПО
GeosDemo5).

9.2.4 Выполнить действия согласно пп. 9.1 .4 - 9.1 .8.
9.2.5 Результаты испытаний считать положительными, если значения абсолютной ин-

струментальноЙ погрешности (при вероятности 0,95) опрелеленI{я координат в статическом и ди-
наJt ическом режиме при работе по сигнала}.r ГЛОНАСС (Ll, код СТ) и GPS (L1, код С/А) с ис-
пользованием поправок от ККС, при геометрическом фаюоре ухудшения точности PDOP не бо-
лее 3 не превышает следующие значения:

- в статическом режиме - +3 м;
- в динttllическом режиме - +3 м.

9.2.6 Прп невыполнении условий п. 9.2.4 поверяемое изделие бракуется и отправляется в
ремонт.

9.3 Определение среднеквадрдтичного отlý'тоненпя сrучайпой составляющей ин-
струментаJrьпой погрешности синхрониtации шкдJIы времени, вьцаваемой потребите,тям,
при работе по сигналам глонАсс/GрS, по отпошенпю к шкале времени UTO(SU), UTc
(USNO)

9.3.1 Собрать схему измерений в соответствии с рисунком 3.
9.3.2 В соответствии с эксплуатационной документацией на частотомер электронно-счет-

ный 53230А подготовить его к работе, настроить изделие на вьцачу национмьной шкалы коор-
динированного времени UTC (SU).

9.3.3 На имитаторе сигяЕUIов воспроизвести сценарий имитации с параметрами сигналов,
указанными в таблице 3. После решения изделием навигационной задачи. записать на внешний
накопителЬ частотомера 53230А не менее l00 значений расхождений шкалы времеIlи изделия и
шк{rлы времени имитатора сигнаIов.

ВЧ-сlrгнал переrf,}JryqающбI
аптеЕва

lГц 1Гц

Рисунок 3 - Схема рабочего места

9.3.4 Не выкJпочаJl сченарий имrгации! настроить изделие на вьцачу шкалы координиро-
мI{ного времени UTc (USNO), записать на внешний накопитель частотомера 53230д не менее
l00 значений расхождений шкaIл времени.

9.3.5 Используя измерительную информацию, пол)л{енную в п.п. 9.3.3 ,9.З.4, определить
для каждого массива данньD( СКО инстрlтлеята.,,тьной погрешности синхIюIlизацrи по фрмуле:

пзделпе пэв}I

ще dT: frxP, lTril,
от= 'Ё,(дт0)-ат),л-1 (l0)

lIмЕтатор
спгпа-,lов

частото}tер
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/Гf) - расхожления шкалы времени изделия и шкалы времени имитаторц полу.rенные Bj_e
моменты времени в п.п. 9.3.3,9.3.4;

N- количество измерений.
9.3.6 РеЗУльтаты испыганий считать положительными, если значение среднеквадратич-

НОГО ОТК.ЛОНеНия СлучаЙноЙ составJIяющеЙ инст}ментzrльноЙ погрешности сиЕхронизации
шкаJIы времени, вьцаваемой потребителям, при работе по сиrнаJIам гЛонАсс/GРS, по отноше-
нию к шкале времени пе более, нс;

_ UTC (SU) - 30;
_ UTc (USNO) _ 30.
9.3.7 При невыполнении условий п. 9.3.б поверяемое изделие бракуется и отправJIяется в

ремонт.

10 ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МЕТРОЛО-
ГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

l0.1 Прочелlры обработки результатов измерений, полr{енньrх при определеяии метро-
логических характеристик, и критерии принятия поверrгелем решения по подtверждению соот-
ветствия имитатора метрологическим требованиям прпведены в п}нкгirх l0.1 ...10.3.

10.2 Результаты поверки считать положительными, если выполняются трбования со-
гласно пунктzлм 9.1 ...9.З.

ll оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки

Нача,тьник отдела
ФГБУ кГНМЩ> Минобороны России С.Г. Серко

Младший научный сотрудник
ФГБУ dНМЦ) Минобороны России И.В.Сидякин1/ l ,:,

11.1 При положительньIх результатzrх поверки оформляется свидетельство о поверке с
НаНеСеНИеМ ЗНrЖа ПОВеРКИ в виде оттиска кJIеЙма, на оборотноЙ стороне свидетельства о поверке
записываются результаты поверки.

l 1.2 Параметры, определенные при поверкеJ заносят в формуляр.
l 1.3 Сведения о результатчж поверки изделия должIIы бьпь переланы в Федера,rьный ин-

формационньй фонд по обеспечению единства измерений.
l1.4 В слщае отрицательньD( результатов поверки поверяемое изделие к дfu,Iьнейшему

применению не допускается. На него вьцается извещение о непригодности к применению с }ка-
занием приtшн забракования.

о


