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1. оБщиЕ положЕния
1.1 Настоящая мfiодика рlюпростalняется на копры мiUIтниковые КЭМ (да;rее -

копры), производства ООО <Мелитэк>, Россия и устанiвливает методику их первичной и
периодической поверки.

|.2 Поверка копров в соответствии с настолцей методикой поверки обеспеIмвает:
Перлачу едиЕицы силы методом KocBeHHbD( измерпий от рабо.шх эталонов в

соответствии со стрlттурой локаJIьной поверочной схемы, приведеЕной в Приложенlш А
настоящей метод.lки поверки, что обеспечимет просле)IсrвlЕмость к гэт32-201l
<Государственный первичньй этаJIон единшЕI сплы);

Передачу единицы плоского угла методом косвенных измерений от рабочих
этzlлонов в соответствии со струсгурой локальной поверо.пrой схемы, привсденной в
Приложении А настоящей методики поверки, что обеспе.плвает прослеживаемость к гэт22-2014
<Государственный первЕчньй этilлон едиппцы плоского угла)>.

1.3 В результате поверки должны быгь полгверждены метрлогические требокшlия,
приведённые в таблицах 1-3.
Таблица 1 - М огические ха истики

Таблица 2 - огические стики

,ак l Е[

Модификация Номина.льное значение потенциальной энергии маятпика, .Щж

кэм-l 0,5; 1,0

0,5; 1,0; 2,0; 2,5; 2,7 5; 4,0; 5,0
кэм_10 0,5; 1,0; 2,0; 2,5; 2 

"l 

5; 4,0; 5,0; 5,5; 7,5; l 0,0
кэм-15 0,5 ; 1,0; 2,0; 2,5; 2 

"l 

5: 4,0:, 5,0; 5,5; 7,5; 1 0,0; 1 5,0

кэм-25 0,5 ; 1,0; 2,0; 2,5: 2,7 5; 4,0; 5,0; 5,5; 7,5 ; 1 0,0; l 5,0; 22,0; 25,0
кэм_50 0,5; 1,0; 2,0;2,5;2,75; 4,0:5,0; 5,5; 7,5; l0,0; 15,0; 22 0; 25,0; 44,0; 50,0
кэм_50р 0,5; 1,0; 2,0;2,5;2,75:'4,0;5,0; 5,5; 7,5; l0,0; 15,0:22,0; 25 0; 44,0; 50,0

10,0; 15,0; 22,0; 25,0; 44,0; 50,0; 75,0
кэм-l00 50,0,75,0; l00,0
кэм-150 50,0,75,0; l 00,0; l50,0

100,0; 150,0; 165,0; 200,0; 250 0; 300,0
кэм_450 100,0; l50,0; l65,0; 200,0;250,0;
кэм-600 150,0; 165,0; 200,0; 250,0; З00,0; 406,0; 450,0 500,0; 542,0; 600,0

кэм_750 250,0; 300,0;406 0 450,0; 500,0; 542,0; 600 0; 750,0

кэм-900 450,0; 500,0; 542,0 600,0; 750,0; 800,0; 900 0

]ак lcp

номинапьное значение
потенциальной энергии

маятникц.Щж

.Щиапазон измерния
эпергии,.Щж

Прделы доrryскаемой
абсоrпотной погрепшосlи
измерения энергии, .Щж

0,50 0,05_{,40 +0,005

1,00 0,1_{,8 +0,01

2,00 0,2_1 6 +0 02

2,50 0,25_2,00 +0,025

),ls 0,2,751,200 +0,0275

4,00 0,4_з,2 +0,04

0,5-4,0 +0,05

5,50 +0,055

7,50 0,75_б,00 +0,075

l0 00 +0,100

15,00 l,5_12,0 + l 50

2

кэм-5

кэм-75

кэм-300
300,0; 40б,0; 450,0

5,00
0,55_4,40

1,00_8,00



номинальное значение
потенциа.llьной энергии

маятник4 .Щж

.Щиапазон измерения
энергии, !ж

Прделы допускаемой
абсо.тпотной погрепшости
измерения энергии, .I[ж

22,00 2,2_|,l,6 +0,22
25,00 2,5_-20,0 +0,25
44 00 4,4_з5,2 +0,ц
50,00 5,н0,0 +0,5
75,00 7,5_б0 +0,75
l00,00 10,0_80,0 +1,0
l50,00 15.0_120,0 +1,5
165,00 16,5_132,0 +1,65
200,00 20,ьlб0,0 +2,0
250.00 25,ь200,00 +2,5
300,00 30,L240,0 +3 0
406.00 40,6_з24,8 +4 06
450,00 45,ь360,0 +4,5
500,00 50,м00,00 5 0
542,00 54,2н33,б0 +5,42
600.00 60,0н80,00 +6,0
750,00 75,0м00,00 +,7,5

800,00 80,0м40,00 +8,0

900.00 90,00_720,00 *9 0
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п ние таблицы 2

Таблица 3 - М гические стики

2. ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
2.1. При проведении поверки должны бьпь вьшолнены операции, указанные в

таблице 4.
Таблица 4 - оп п ки

Нмменование характеристики Значение
Пределы допускаемого откJIонения запаса потенциа.гьной
энергии мzштника от номинального значения, О/о +0,5
Потеря энергии при свободном качании маятника за
половиЕу поJIного колебания, Уо 0 )

обязательность вьшолнения
операций поверки при

Наименование операции поверки
первичной

поверке
периодической

поверке

Номер раздела (тryнкта)
методики поверки, в

соответствии с
которым выполIuется

операция поверки
Внешний осмотр средства измерений ,Ща Да 7

Подготовка к поверке и опробование
средства измерений Да Да 8

.Ща Да 9
Проверка программного
обеспечения срдства измерний

Да !а l0

Определение метрологических
характеристик и полгверждение
соответствия средства измерний
метрологическим,гребовшrиям

з
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2.2. методикой поверки предусмотрено проведение поверки для меньшего количества
значений потенциаJIьной энергии ммтников (для меньшего количества ммпlиков из cocTalBa
копрв) с йязательньп.r указанием в свидетельстве о поверке информацш об объеме
прведенной поверки.

3. ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1. При проведеЕии поверки должны вьшолняться следующие условия:

- температура окружающего воздlхц ОС от +15 до +25

- относительнм вл!Dкность воздух4 % от 10 до 90
Прtluечанuе: условuя uзмеренu dополнumельно dолэtсны учuпываmь mребованtlя

эксlLцуаmацuонных dокуменmов на среdспва поверкu,

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТЛМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
К проведению поверки допускается персонirл, изrшвший экспJryатационную

докрrентацию на поверяемое устройство и средства поверки, rIаств},ющие при проведеIrии
поверки. ,Щля провеления поверки достаточно одного специалиста.

5. МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ
5.1. При проведении поверки должны применяться следуюпце средства,

соответствующие требованиям Таблице 5.

Таблица 5 - С а пове ки

4

Наименование операции поверки

обязательность вьшолненrlя
операчий поверки при

Номер раздела (пунюа)
методлки поверки, в

соответствии с
которым выполняется

операция поверки

первичной
поверке

периодической
поверке

Определение откJIонения запаса
потенциальной энергии маятника от
номинаtJIьного значеЕия

Да Да l0.1

Определение расстояния от оси
вращения ммтника до цента удара Да Да 10.2

аосоJIютнои
.Ща 10.3

Определение потери энергии
свободном качании мilятника

при
за

поло полного колебания
Да Да 10.4

Да !а 11

Операчия поверки
Метрологические и технические требования к

средствам поверки. необход,lмые для
проведения поверки

Перечень
рекомендуемьD(
средств поверки

зl 2

Средства измерений температуры.,Щиапазон
измерний от 0 до 60 "С, прдел допускаемой
абсоlпотЕой погрешносм измерений не более
0,4,с

п.3

условий
поверки

Определение
прведения

Измеритель
ВЛZDКНОСТИ

темпераryры
ивтм-7м-д,
Ns в ФИФ
7l394-18

и

рег.
оЕи

Определение
погрешности измерениJl энергии !а

Оформление результатов поверки

Средства измерений влtDкности. .Щиапазон
измерний от 20 до 90 %о, предел допускаемой
абсоrпотной погрешности измереяий не более
з%
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5.2. .ЩОгryскается применение средств поверIс,I с метрологическими и техническими
характеристика}rи, обеспе.плвающими требуемую точность передачи единицы веJIиIшны
поверяемому средству измерений.

5.3. Все средства измерений, примеЕяемые при поверке, должны иметь действlтощlпо
З:ШиСь о резуJIьтатах поверки в Федера;rьном информациовяом фонде по обеспечению единства
измерений.

6. ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОIЬСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

При проведении поверки соблюдать требования безопасности, указанные в
экспJryатационной докуN{ентации на поверяемьй копер, а также на используемые средства
поверки.

7. ВНЕШНIЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 . При проведении внешнего осмотра копра установить:
- наличие маркировочной табли.rки с }казанием мод,rфикации, заводского номера
года вьшуска и предприятия изготовителя;

- отс)тствие механических повреждений и дефектов, которые могут повJIиять на
метрологические характеристики;

- соответствиекомплектностипаспорту;

- надежность заземления копра.
Резуrьтат поверки по данному пуякту настоящей методики поверки считают

положительным, если выпоJIнены все устalновленЕые требования. Если перечисленные
требования не вьшоJIняются, колёр призн:rют непригодным к применению и дальнейшие
операции поверки не производят.

5

Операция поверки
Метрологические и техпические требования к

средствirм поверки, необход,lмые для
ведения пов

Перечень
рекомендуемьD(
средств поверки

l 2 3п.l0.1 Определение
откJIонения запаса
потенциальной энергии
мlutтника от
номинtlльЕого значениJI

Рабо.пле эталоны силы 2 разряда по Приказу
Росстаrцарта N9 2498 от 22.10.2019 г.
Щиапазон измерений от 1 до 1000 Н, с
относительной по остью + 0,129lо

,Щинамометры
электронные ДМ
МГ4, рег. Ns в ФИФ
оЕи4991з-|2

Эталоны 4 разряда по Приказу Росстшrдарта Nэ
2482 от 26.11.2018 г. !иаrrазон измерений +
120О, пределы абсоrпотной погрешности + 30't

п.10.2 Определение

расстояния от оси
вращения маrIтника до
центра удара Lпр

Средства измерений, пред{азначенные дJи
измерений длительности шIтерваJIов времени.
!иапазоп измерений от 0 до 10 ч. Пределы
допускаемой основной абсолютной
погрешпости (9,б. 1 0-6.Ъ+0,0 1 )сп.10.3 Определение

абсоrпотной
погрешности измерениJI
энергии

Эта.поны 4 разряла по Приказу Росстшrдарта
Ns 2482 от 26.1 1.2018 г. flиапазон измерений *
120", пределы абсоrпотной погрешности + З0||.

Квашrанты
оптические ко-
60М,рег.МвФИФ
оЕи 8б8-84

Квадршrты
оптические ко-
60М,рег.J,'l!вФИФ
оЕи 8б8-84
Секlтдомеры
элекц)онные
Интегра.тl С-0, рег.
Nq в ФИФ оЕИ
44l54-16

п.10.4 Определение
потери энергии при
свободном кач:lнии
мiu{тника за половину
полного колебания
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8. ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
8.1. Подготовка к поверке
8.1.1.ПереЛ проведениеМ поверки поверитель доJDкен изу",rть настоящую методику

поверки и эксплуатационные Док)л\4енты, входяпц.lе в комплект поставки копра, а также
ЭКспJц/атационные докр{еIIты примеЕr{емьD( средств поверки.

8.1.2.Перед проведением поверки копра средства поверки доJDкны быь вьцержаны в
помещении вблизи поверяемого копра не менее 2 часов.

8.1 .З. Перед поверкой динамомец)ы электропные l,/пlп,r весы лабораторные электронные
должны находиться во вкJIюченном состояIlии не менее 30 минlт.

8.1.4.8 модификацил( с ограждением рабочей зоны снять ограждение рабочей зоны и
откJпочить датtIик блокировки открьrгьu< дверей.

8.1.5. Проверить положение копра в дв),х взммно перпендикуJIярньD( направленил(
оптическиМ квадрантом, установлепным на опоры н:ковalльни иJIи на опорЁ}.ю поверхность
нtжовальЕи. отклонение от горизонтaIли не должно превьшrать 4 минр.

Результат поверки по д.нному пуIrкту настоящей методики поверки счит:lют
положительным, если вьшолнены все установленные требования. Если пере.пасленные
требования не вьшоJIIIяются, копёр признают непригодIlым к применению и далънейшие
операции поверки не производят.

8.2 Опробование средства измерений
8.2.1 Опробование копра произвести в холостом режиме, при этом копёр должен

удовлетворять след).ющим требованиям:

- мiштник должен быгь надёжно (без люфтов) закреплён на оси;
- сменные части должны бьпь Еадежно зчrкреIшены на мшгтнике;
- пусковой мехalнизм доJIжен надежно удерживать ммтник в положении зарядки;
- маятник должен легко освобождаться под действием пускового устройства;
- кцопка аварийного откrпочения копра (при нми.п.rи) должна бьгь работоспособна;
- в модификац}lл( с ограждеЕием рабочей зоны проверить работоспособность

системы блокировки пуска мzurтника при открытьIх дверях.
Результат поверки по данному пункту Itастоящей методики поверки считatют

положитеJьным, если вьшоJlнены все устаповленные требования. Если перечисленные
требоваrия не вьшоJIIIяются, копёр признalют непригодным к примеЕению и да,rьнейшие
операции поверки не производят.

9 IIРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
Идентификации встроенного прогрzlь{много обеспечения (да,тее - ВПО) Firmwаrе

ПРОИЗВОдитСя при вкJIючеЕии копра - на экрalне модуJuI управлеIrия отображается номер версии
впо.

ftrя идентификации внешнего ПО (LABIMPACT> (толъко д;rя модификаций, в составе
которьж есть ПК) вьшоJIнить след}.ющие действия: в главном окне процраь{мы выбрать вкладку
<О>. В диалоговом окне отобразится номер версии ПО.
Идентифицированное наименование ПО долlIс{о соответствовать приведённому в таблице 6.

Идентификационяые д.lнные (признаки) Значение
Идентификационное нiмменование ПО (LABIMPACT) Firmwаrе
Номер версии (идентификационньrй номер ПО) не ниже 5.77 не ниже l .01

6

Таблица б - Иденти икационные данные
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Результат ловерки по данному пункту настоящей методики поверки стIитalют
положительным, если выполнены все установJIенные требования. Всли пере.п.тсленпые
требования не вьшоJIняются, копёр признают непригодным к применению и дальнейшие
операции поверки не производят.

10. ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИIIЕСКID( ХАРЖТЕРИСТИК И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ
СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ П,ШТРОЛОГИIIЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Определение отклоненпя
помицаJIьного значепия

определение откJIонения запаса потенциа:rьной энергии маятника от номинального
значения произвести дU{ каждого мiUпника входящего в комплеIсг постilвки копра.

10.1.1 Определение веса мiцтника
!ля определения веса мruтника откJIонить мiцтник в горизонтальное положение

(допускаемое откJIоЕение от горизонт:IJIи +0,2.) и опереть его рабочей поверхностью бойка
напротив риски, нанесеЕной на бойке, на опорную призму (приложение Б), уст:lновленную на
динttмометр или на платформу весов, cIIиTaTb пока&lния веса на ДЛНtlI\4ОМетРе или массы на весiж.

Измерения произвести три раза.
по результатам измерений вычислЕть среднеарифметтrческое значение веса или массы

мzUIтника.
Вес маятника по результатам измерений массы выIIисJIить по формуле 1.

Р=m.g,
где Р-вес маятника, Н;

и - срелнеарифметическое значение массы ммтник4 кг;
g - ускорение силы тяжести, м/с2.
10.1.2 Угол зарядки мzuттников определить с применеЕием квадранта.
Выполнить действия в след}.ющей последовательности:

- откJIонить мirяпшки до }тла зарядки, зафиксировать положение ммтникq
- по квалгarнту определить }тол зарядки.
10.1.3 Запас потенциаьной энергии ммтника вычислить по формуле 2.

(1)

Е" = P.L.(|-cosa), (2)

где Ео - потенциальнirя энергия маятник4 .Щж;
Z - длина маятника (взгль из эксплуатационной документации копра), м;
d - угол зарядки маятника, градус.
10.1.4 Отклопение запаса потенциатьной энергии мaштника от номинального значения

вьгIислить по формуле 3.

г _г
6 =".т"", .|00, (3)

где Б - отклонение запаса потенциа.lьной энергии мaштника от номинмьного значения,
уо

Д, - номинальное значение потенцимьной энерrr,rи маятпик4 ,Щж.
10.1.5 Результаты поверки по данному п}нкгу настоящей методики поверки сIмтllют

положительными, есJIи откJIонение зzшаса потенциа,rьной эIrергии маятника от номинilльЕого
значения не превышает +0,5 О/о. Если пере.пасленные требованиJI не вьшоJlЕяются, копёр
признают непригод{ым к применению и дalльЕейшие операции поверки не производят.
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10.2 определеппе расстояния от оси вращеппя маятцика до центра удара
10.2.1 Для определениJ{ приведенной дJIины ммпшка Zrр опРеДелиЪь период качанпй

мtштника, дJUI чего откJIонить мilятник на угол от 4о3O'до 5'00', затем отпустить и измерить
сек}ъдомером BpeMlI не менее чем 10 полньп< колебшrий маятника. Выwrслить период колебаний
мiu{тника Iпо формуле 4.

мп-661l07-202з

(6)

7 =L,
п

(4)

где Z- период колебаний маяпrика, с;
lс - количество полньD( колебаний м:штника;

' 
- время и полных колебаний маятпикц с.

измерения произвести три раза. Средrее арифметическое из тёх измерений приЕять за
период колебаний маятника.

10.2.2 .Щлину маятника Zn, вычисJIить по формуле 5 для расчета дпlны математического
маятника, изохронного с данЕым физическим:

т8.г2L,=й,l -, (5)

где Lno - дллна мrutтЕика от оси качанIrI ммтника до цента удара, м;
Z - длина ммтника (взять из паспортньD( данньп< на копер), м;
10.2.3 Результаты поверки rто данному пункту настоящей методики поверки считalют

положительЕыми, есJIи Lпр = 0,995 . L ! 0,005 . L, м. Есrпr переIмсленные требования не

выпоJIняются, копёр признают непригодным к применению и да,rьнейшие операции поверки Ее
производяг.

10.3 Определенпе абсолютпой погрешностп измереЕия энергиш
10.3.1 Определение абсоrпотной погрешности измерений энергии производят дIя

каждого м:UIтника, входящего в комплект поставки копра, в трёх точках, равномерно
расположенньD( в диапазоЕе от 10 до 80 % от значения номинаJIьного зtlпаса энергии, методом
сравнения показаний значений затраченной эЕергии, определённьп< по отсчетному устройству, с
расчётным значением,

Произвести действиJI в последовательности приведённой ниже:

- ОТКJIОнить свободно висящиЙ маятник по часовоЙ стрелке и зафиксировать в таком
ПОЛОЖеНии, чтобы показание текуrцеЙ затраченноЙ энергии по пок{lзzlниям копра бьлто примерЕо
равно l0% от номинаJIьного значениJt потенциальной энерtии копра;

- считать показания затраченной энергии с отсчетного устройства копра;

- с помощью квадранта оптического провести измерение 1тла взлёта мaulтника три
раза и вьгIислить среднее арифметическое значение;

- вычислить расчётное значение энергии по формуле 6;

- провести операции считываниll показаний энергии и измерениlI соответств),.ющих
углов в тоtках 50 и 80% от номинalльного значения потенциаьной энергии копра.

Eп=P,L,(cosB-cosa),
где Ево - расчётЕое зпачение энергии в поверяемой то.п<е, ,Щж;

/- у.ол взлётц О;

а - угол зарядки, ".
10.3.2 Абсо.гпотIlую погрепшость измерения энергии вычислить по формуле 7.

ь= Ер _ Еи, (7)

где Д - абсолютнtц погрешность измерения энергии, ,Щж;
Е/ - Значение ЭнеРгии ПО ПОКаЗаНИЯМ КОПРа ПО ПУЛЬТУ ОПеРаТора пРи егО НirЛИЧИИ, а ПРИ

его отсуIствии - по пIкале копра), .Щж.
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10.3.3 Результат поверки по дzlнномУ пункту Еастоящей методики поверки сIмтают
положительным, если абсоrпотнм погрешность измерения энерIии не превышает значений,
}казанньD( в таблице 1 настоящей методики. Если пере.мсленные трбования не выполЕяются,
копёр признаIот непригодным к применению и да.ltьнейшие операции поверки не производят.

10.4 Опредшепие потери энергии прп свободном качанип маятника зд половпЕу
полпого колебанпя

10.4.1 Определение потери энергии при свободном качании мшгтника за половину
полного колебаrия произвести з раза дJUr каждого ммтника входящего в комплект поставки.

Измерения произвести в последовательности приведенной ниже:
- переместить мitятник в положение зарядки;

- пустить мiштник в свободное качание при холостом ходе;
- ПОСЛе егО взлёта на пульте оператора или шкале копра cIlиTaTb значение энергии

Д,,,,, Дru.

10.4.2 Вьтчисrплть среднеарифметическое значение измеренной энергии по формуле 8.
l=з

Ir,,,,,
Е",,, (8),

где Е_' - среднее арифметическое значение из трех измереЕий энергии,Щж;

Е** - i значение эЕергии, Дж, (i : l .. .З).

ПОтерю энергии при свободном качании маJlтника за половину полного колебания
выIIисJIить по формуле 9.

r
Е" = ?*.100, (9)"Е,

где До- потери энергии при свободrом качании м:UIтника за половину полного
колебшrия, Уо;

Дп - номиншIьное значение потенциальпой энергии поверяемого мaUгтник4 .Щж.
10.4.3 Резуrьтат поверки по д{lнному пункту настоящей методики поверки считt!ют

положительЕым, если потеря энергии при свободном качаЕии маятника за половину полного
колебания не превышает +0,5%. Если перечисленные требования не вьшоJIIIяются, копёр
признают непригодlым к применению и дzlльнейшие операции поверки не производят.

11. ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
l1.1 Результаты поверки заносятся в протокол поверки. Форма протокола произвольнаI.
l1.2 При положительньD( результатzrх поверки вьцается свидетельство о поверке

устатrовленной формы в соответствии с Порядком проведениll поверки средств измерений,
,требоваrrиями к знаку поверки и содержtмию свидетельства о поверке, утверждённому приказом
Минпромторга России от 31 июля 2020 года Ns 2510.

1 1-3 В свидетельстве о поверке в обязательном порядке укztзываются заводские номера
и номинаIьные значения потенциальной энергии маlятников и дополнительных грузов, входящих
в комплект копра.

11.4 При отрицательньD( результатах поверки копёр признается яепригодrым и к
применению не допускается. Отрицательные результаты поверки оформляются вьцачей
извещения о непригод{ости устzlновленной формы в соответствии с Порядком проведения
поверки средств измерений, требованиями к знчlку поверки и содержtlнию свидетельства о
поверке, утверждённому приказом Минпромторга России от 31 июля 2020 года Ns 2510.

,=l

Ведущий инженер по метрологии
ЛОВИ ООО (ПРОММАIП ТЕСТ)
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ПРИЛОЖЕНИЕ А
Ст а локальнои пове очнои схемы

о

ц
х9

li

F

ro:

Рабочие эталоны 3-го разряда
единицы плоского угла -

многогранные призмы

0 + 360о
6=з"

Рабочие эт.tлоны 3-го разряла
единицы плоского утла - приборы

для поверки квадрarнтов

0 + 360о
Б=3"

Рабочие эталоны единицы силы
1-го разряда - машины
силовоспроизводящие

l + 1.106 н
60 : +0,01 + +0,04 Yо

Прямые измеренияПрям ые и,rмерения
Непосредственное сличение

6:1 ,

Рабочий эталон единицы плоского угла 4 разряда по
ГПС для средств измерений плоского угла

- квадрalнты оптические
0 + l20o
Б=30"

Регистрационный номер этаJIона
2б905. l5.4P.00647092

Рабочие этilлоны единицы силы 2 разряда по ГПС для
средств измерений силы - динамометры

l + 1.106 н
Ео: +0,0б + +0,12 7о

Регистрационные номера эталонов
8,7 7 7 7 .22.2р .009209 7 2
б763 8. l7.2P,00888426
499lз.l2.2р.00178720

Косвенные измеренияКосвенные измерения

Копры маятниковые
0,05 + 900 Дж

ý=+0,5%

эi
Фq)а.:
Qg
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ПРИЛОЖЕНИЕ Б

(рекомендуемое)

Призма опорная

\

1 - корпус; 2 - винт; J - гайка; .F1- высота подъема
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