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1 Общпе положения
1.1 Настоящм методика распространяется на копры мФпниковые НуТТ, производства HOYTOM

S.L., Испания (далее - копёр, копры), цримеЕяемьD( в качестве рабочею средсткl измершЙ и

устаIIав,IивaЕт методrку ш( перви.пrой и периодгrеской поверюr.

1.2 В резуrьтате поверки должЕы бьrь подтверждены метролоrические требовапия, приведённые
в таблицах 1-3.

1.3 При определении метролоIических харzктеристик в pzlb.lкalx проводимоЙ поверки обеспе'п,rва-

ется передача единиц величиIl поверяемого средства измерений в соответствии с лОКШrьНОй

поверочной схемой, структ}рнм схема которой приведена в Приложении Д настоящей мето-

ДiКИ ПОВеРКИ, К СЛеД}'ЮЩИМ ГОСУДаРСТВеННЫМ ПеРВИЧНЫМ ЭТttЛОНllI\,l:

ГЭТ 32-201 1 - ГПЭ единицы сиrгы;

ГЭТ 22-20|4 -ГПЭ единицы плоского угла.
1.4 При опрелелении метрологиЕlескID( харaжтеристик поверяемою средсткr измерrпd испоrьзусгся

метод KocBeHHbD( измерlпп1.
1.5 На основании письменного зiцвлениJI владельца средства измерений или JIица, предостilвив-

шего его на поверку, оформленного в произвольной форме, прелусмоцено проведение по-

верки для меньшего коJIичества ммтников из состава копра. При этом передача в Федераь-
нiй информачионньй фонд по обеспечению единства измерений (далее - ФИФ ОЕИ) инфор-

мации об объеме проведенной поверки обязательна.

Таблица 1 - М логические х акт вания
ЗначениеНаименование характеристики

н тт 750н тт 450н тт з00н тт 150оди икация

750450300150
оминальное значение потенциальной

н гии маятника.

+0 5

ределы допускаемого откJIонениJI за-

аса потенциriльной энергии маятника
номинаJьЕого значения. о%

0 5

отеря энергии при свободном
мтника за половину полного колеба

% не более
от 75 до 600от 30 до 24 от 90 до 360от 15 до 120изм ния эн

+1,5+1,5+1,5+0,5ости измерения энергии, ,Щж

5,0G}0 5

5,0ь0,5

5,0Е0,5

з

Пределы допускаемой абсоrпотной по-

Скорость движеЕия мiuпника в момент

удара при испьггании, м/с:

- при испьmаниях по методу Шарпи
пластиковьD( образчов

- при испытalнил( по методу Шарпи
металлических образцов

- при испытalItиJD( по методу Изода
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Таблица 2 - М огические ха истики бования коп в маятниковых Н 25
Значение

15 22 257,5 1l5 5,542 ) 1<
Номинальное значение потенциальной
эн маят}Iика l)

+0 5

Пределы допускаемого отклонения за-

паса потенциальной энергии маJIтника
от номинаJIьного значения, Уо

0ý 0 50,5 0,50,5 0,5051,0 051,0

Потеря энергии при свободном качании
мtlятника за половину полного колеба-
ния % не более

от 2,5
до 20,0

от 1,5

до 12,0
от 2,2

до 17,6
от 0,75
до 6,00

от 1,1

до 8,8
от 0,5

до 4,0
от 0,55
до 4,40

от 0,4
до З,2

от 0,2
до 1,6

от 0,275
до 2,200

,Щиапазон измерения энергии, .Щж

+0,15 +п )) *0,25+0,075 +0,l l+0,05 +0,055+0,04+0,02 +0,0275
Пределы допускаемой абсолютной по-

ости измерения энергии. Джгрешн

3,80+0,05

4,00+0,25

3,80+0,05

4,00+0,25
3,50+0,35

з,80+0,05

4,00+0,25
3,50+0,35

2,90+0,05

3,00+0,25
3,5ь0,35

2,90+0,05

з,00+0,25

2,90*0,05

з,00+0,25
|з,50+0.35

Скорость движенйя маятника в момент

удара при испытании, м/с:

- при испытаниях по методу Шарпи
пластиковьIх образцов

- при испытalниях по методу Шарпи ме-
таллических образцов

-п и испытаниях по м Изода
l)-B зависимости от входящ его в комплект поставки

4

Наименование характеристики
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Таблица 3 - М гические истики ебования коп в маятниковых Н 50
Значениеистикинаименование ха

22 25 5015,7,5 ll5 552 52
Номинмьное значение потенциальной

мaulтникэне l)

+0 5

Пределы допускаемого отклонения запас

потенциа:lьной энергии ммтника от Ео-

минrцьного знач

0 505 0 50,5 0 50,50 5 0 50,500

Потеря энергии при свободном качани
маJIтника за половину полного колебания

не более от5до
40до 17 6

от 2,2
до 20 0
от 2,5

до8 8

от 1,1

до 12 0
от 1,5от 0,75

до 6,00до4 40
от 0,5 5от 0,4

до 3,2 до4 0
от 0,5от 0,25

до 2,00до1 6
от 0,2.Щиапазон измереЕия

эн

+0 5+0 22 +0,25+0,15+0 075 +0+0,055+0 04 +0 05+0,0275+0 02
Пределы допускаемойабсолютной по-

шности измерения энергии, Джгре

,80+0,0

,00+0,25

3,80+0,05

,00+0,25
5,00+0,5

,80+0,05

,00+0,25

50+0 з5

,80+0,05

,00+0,25

50+0 з550+0,35

,90+0,05

,00+0,25

50+0,35

,90+0,05

,00+0,25

,90+0,05

,00+0,25

Скорость движеЕия маJIтника в момент

удара при испытании, м/с:

- при испыт{шиях по методу Шарпи пла-

стиковых образцов

- при испытаниях по методу Шарпи ме-
таJIлических образцов

Изода-п и испытаниях по мето
l) 

- в зависимости от ммтника, входящего в комплект поставки
2) - по отдельном з ебителяп

4
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Обязательность проведеЕия
операций поверки при

Номер раздела (пункта)
методики поверки, в со-
ответствии с которыми
вьшолняется операция

поверки

периодической
поверке

первичной
поверке

Нмменоваrrие операции

21

Да ЩаВнешний осмотр средства

Да!а
Подготовка к поверке и опробование
средства измерении

9!а,Ща

Проверка програN,lмного обеспечения
нииства изм

10

1 0 1Да .Ща

Определение отклонения запаса по-
тенциа.llьной энергии мtцтника от но-
минtlльного значения

10.2!а Ща

Определение абсоrпотной погрешно-
эн

Ща!а

Определение потери энергии при
свободном качании мtцтника за по-

полного колебанияло

l0.4.ЩаДа
Определение скорости движения ма-
ятника в момент да
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Таблица 4 - П оп по

2.2 Последовательность проведения операций поверки обязательна.

2.3 Методикой поверки предусмоlрено проведение поверки для меньшего коJIичества значений

потенциальной энерми м:штников (для меньшего коJIичества маrrпшков из состава копров) с

обязательньь.r указапием в свидетельстве о поверке информации об объеме проведенной по-

верки.

З Требования к усповпям проведепия поверкп
з.1 При проведении поверки должны собrподаться следующе нормaшьные условия измерении:

- температура окружающей среды,'С 20*5;

- диапазоН относитеrьноЙ вл{Dкности окр},жающего воздва, О/о от 30 до 80,

4 Требования к специалистам, осуществляющпм поверку
4.1 К проведению поверки допускаются лица, из)п{ившие эксплуатационные докуIr{енты на копры,

имеющие достаточные знания и опыт работы с ними, имеющие квалификацию поверителя в

установленном порядке и прошедшие иIrст}ктаж по техвике безопасности,

4.2 ДJlя проведения поверки достаточно одного специаJIиста

5 Метрологические И техническпе требования к средствам поверкп

5.1 При проведении поверки применяют средствц указанные в таблише 5,

6

4J
7

8

Определение метрологических хар:ж-
теристик и подтверждение соответ-
ствия средства измерений метрологи-
ческим требованиям

сти измерений

10.3

2 Перечень операций поверки средства измерений
2.1 При провеДении поверкИ средства измерений (далее - поверка) должны выполЕяться опера-

ции, }кilзalнные в таб.шлце 4.



Таблица 5 С ства по
Перчень ркомеЕдуемьD( средств по-

верки
Метрологические и технические тре-
бовшrия к средствам поверки, необ-
ходлмые для проведения поверки

Операции по-
верки, требуrо-

щие применение
по ки

)21

Измеритель температуры и относи-
тельной влaDкности возд}ха ИВТМ-
7М-,Щ (рг. Nч 71394-18)

Средство измерений температуры
окружающей среды: диапазон изме-

рний от +l5 до +25 ОС, пределы до-
пускаемой абсолютной погрешности
+0,2 ос

Срдство измерний относительной
вл:Dкности окр}r(шощей среды: диа-
пазон измерений от 30 до 80 %, пре-

деJIы допускаемой абсоrпотной по-
осТ].;1+2 уо

п. 8.1 Контроль

условий поверки
(при подготовке
к поверке и
опробовапии
средсткl измере-
ний)

Рабочий эта.пон 4-го разряда в соот-
ветствии с Государственной повероч-
ной схемой для средств измерний
плоского угла, угвержленной прика-
зом Росстандарта от <26> ноября
2018 г. М 2482 - квалрант оптиче-
ский, длапазоп измерний +l20o, ПГ
+з0"

.Щинамомецы электронные,Щr4-МГ4
(рг. Nэ 49913-12)

Рабочие этiлJlоны 2-го разряда в соот-
ветствии с Государтвенной повероч-
ной схемой для средств измерний
силы, 1тверждённой приказом Рос-
стrшдарта от <22> октября 2019 г. Nq

2498 - динамометры электронные,

диtшазоны измерений от 1 до 1000 Н,
пг*0,12 %

Весы неавтоматического действия
GP (рг. N9 50583-12)

Высокий II

10.1 Определе-
ние откJIонения
запаса потеItци-
альной энергии
ммтника от но-
минального зна-
чения
10.2 Определе-
ние абсолютной
погрешности из-
мерений эпергии
l0.4 Опрелеле-
ние скорости
движения мirят-
ника в момент

удара

Прuмечанuя:
] Эmалоrы еDuнuц велччuн, uсполь?уемьlе прu поверке, dолссньl быпь аmпесmованы ltлu

повереньl в усmаноаrcнном поряdке. Все среdспва uзмеренuй, прuменяемые прu поверке, dолсены

быmь упверэюdенноzо muпа u поверены в успановленном поряdке,.2!опускаепсяпрll||у'ененu'ясреdсmвповеркuсмеmролоzuческuп|uumехнuческlмuхарак.

,rpur.u*ori, обеспечuiаюtцчмч mребуемую mочносmь переdачu еduнuц велuчuн поверяемому

среdспву uзмеренui.

6 Требования ýсловпя) по обеспеченпю безопасностп проведения поверки_

б.lПрипроВеДениипоВерки'мерыбезопасностидолжнысоответствоВатьтребованиямпотех-
нике безопасно"r" aoanu"oo ,*сплуатационной документации на поверяемый копёр и средства

поверки, пр:вилам по технике безопасности, действующим на месте проведения поверки,

7
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Квадрант оптический КО-60М (рг.
xb 26905_15)

Средство измерний массы - весы не-

автоматического действия, диапа-
зоны измерений от 0,05 до 100 кг, КТ
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7 Впешнпй осмотр средства пзмерений
7.1 При внешнем осмоте устalновить соответствие поверяемого копра след/ющим трбованиям:

- соответсIвие внепIнего вида копра в том Iшсле соответствие идентификационной таб-

лички, укirинному в опис{lнии типа средсткr измерешй и экспJryаI"rрrоlшой док}тиентации.

При этом разrм.пля в цв€:те (оттенке) отдеrьньп< элемекIов копра не вляется основанием при-

зн:tпшr резуJътzпов внепiнего осмотра огриllатеJьпыми;
- комплектность соответствует требовапияrr,r экспJryатационной доц,тrентации;
- поверхности деталей копра Iшсть!е и не имеют существенньD< дефекгов л:lкокрасочньD(

покрьпий, механических повреlцений и следов коррозии;
- надписи и обозначения на копре не повреждены и легко читllются;
- соединительНые разъёмЫ не имеют повреждений и искажений формы;
- подк;Iючение копра должно обеспе.швать его наде)lсlое зазеItdление, выполненное в соот-

ветствии эксплуатационной документации на него.

7.2 Результаты внешнего осмота считать поло)IоIтеJIьными, если вьшоJIняются все вышепереtшс-

ленные .гребований. Если переtшсленные цебоваrия Ile вьшоJIIIяются, копёр признать непри-

годным к применению и перЪйтп к оформленrло резуJIьтатов поверки в соответствии с р. l 1.

8 ПодготовКа к поверке п опробовавпе средства шзмеренпй

8.1 Перед проведением поверки необходимо:
- подготовить к работе поверяемьй копер и средстм поверки в соответствии с их эксплуа-

тационной док}ментацией;
- проконтолировать условия поверки: поверяемьй копер и средства поверки должны бьпь

вьцержаны в помещении, в котором будет проводиться поверка не менее 2 часов;

Рисунок 1 - Стартовьй экрarЕ модуля управлеЕия и

8.2 Опробование проводить в следующей последоватеJIьIIости:

8.2.1 Проверить рабоry спускового механизма которьй должен надежяо удерживать мzlятник во

(взведенном)) положении и свободrо без задержи освобождать маягник,

8.2.2 Провести пробный сбрс маятника (наппrчие испыryемого образца в опорarх необязательно)

и фелиться, что на дисплее модуJIя управления и обрабопс,r дrrЕньD( отображаотся (изме-

няются) значения энергии и углового положения ммтЕика,

8.3 Результаты опробования счrтать положитеJьными, есJш выполнJпотся все вышепереrшслен-

ные трбовапий. Если перчисленные трбоваrия не выпоJIЕяю,тся, копёр признать непригод-

Еым к применеrпо n п"ftй- к оформлЪншо резуJIьтатов поверкr в соответствии с р. l 1.

9 Проверка программного обеспечеппя средсгва измереппй

9.1 йентификацию встренного прогрllммного обеспечения @по) провести в следующем по_

рядке:
- зtшустить поверяемьй копер в соответствии с его эксrrпуатшцопной докр(ентдIиеЙ;

- после вкJIючения на дисплее модуJUI упрllвления и обработки дalнньD( отобразится номер

версии ВПО (см. рисуrrок l)

8

данных

Номер версии
впо

н SYтом

Pendulum
lmpact
Tester
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9.2 ИдентифиКацию програмМного обеспечеНия <HOYTOM> првести в следующем порядке:

- зaшустить поверяемый копер в соответствии с его экспJryатационной докуr..rентацией;
- вклюtшть Пк из комплекта поставки;

- з:шустить уст:lновленное на ПК программное обеспечение <HOYTOM>;
- провести одну из нижеследующих операций:
- перейти во вкJIадку <Справка> (<Help>) и выбрать сроку <О программе> (<About>);

- зaшустить специальное сервисное приложения <HOYTOM CHECKSUM IP), исполняемьй

фйл <*.ехе> которго расположен в корневой пiшке устilновленного на пк по
<HOYTOM>;
- в окне булег отображено нмменокrние и номер версии пргрllьffl{ного обеспечения.

9.3 Результаты прверки прогрzлммного обеспечения счЕтzlются положитеJIьными, если полгIен-
ные идентификационные данные соответств},ют дilнным, приведённьшv в таблице б. Если пе-

реtшсленные требования не вьполЕяются, копёр призЕать неприIодным к применению и пе-

рейти к оформлению рзультатов поверки в соответствии с р. l 1.

таблица б - Идепти икационные дшrные ПО

10 Опрелеление метрологических характеристик п подтвер)rцение соответствшя средства

измеренпй метрологическим требованиям
10.1 Определение откJ,Iонения здпаса потенцпальпой эпергии маятнпка от помпнаJtьного

значения
10.1.1

10.1.2

10.1.3

10.1.4

10.1.5

10.1.6

10.1.7

10.1.8

где

l0.1.9

дrя определения откJIонения запаса потенIц.lаьной эпергии мluтника от номинального

значения необходимо найти на бойке маятника точку, расположенную пiшромв середины

высоты стандартного образца.

,Щля этого 
""об*одr"о 

положить на опоры образец половrшной высоты иrпл стандартньй

образеч с отметкой середины высоты, затем на бойке молот4 висящего вертикально, мар-

кером нанести метку напротив верха образца половинной высоты иJIи метки середины вы-

соты полноразмерного образча.

Да.пее необходимо откJIонить маятник в горизоЕIaUIьное положеЕие и опереть его отмечен-

ной точкой на бойке на опорн},ю призму (см. Приложение Б), стояпrуо на динzмометре.

,Щля исключения ыIияние массы опорной призмы на резуJIьтаты измерний. после её уста-
новки на динамометр и до устalновки на Ееё маяпtrжа обнуrпть показarния по дин:мометру.

При этом горизонтальность положения мlUттЕика проверить квадрalнтом оптическим. .Що-

пускаемое откJIонение от горизонта.пьности *30'.
зафиксирвать показаниJI динirмометра. Измерния првести ти раза, Вы,шслить среднее

арифметическое значение измерений (Р).

iрйr"оru", Вмесmо duнаuомепра Dопускаеmся uспользовалпь весы, Прu эtпом dля вычuс,

ленuя значенчя счльl пя:юесmч (р), созdаваемо ммmнuком, значенuе ускоренuя свобоdноzо

паdенtля (ф прuнuuапь 9,St ]rl/ё.

Взять длЙу маггника (Z) фасстояние от оси качания до середrны ст:lндартного образча)

из паспорта на копер.
Угол сбрса м:UIтника (с) определитЬ с помощю квад)ашта оптического при положении

"-тнr*а, 
готового к сбросу (во <взведённом> положении),

Определить значение потенциа.пьной энергии маяп{ика по формуле (1):

En.* = Р ,L, (1- cosc), (l)

Еrз" - измеренное значение потенциальной энергии маягник4 ,Щж;

р - значение реакции опоры ммтника по показtlниям д,lнамометрц Н;

L - длина маятника, м;
с - угол сброса маятника. О.

отклонение запаса потенциальной эпергии маягника от номиIlzlльЕого значениJI определить

по формуле (2):

^" 

_ Епзм - En . 196о7о. Q)
Ен

9

впоИденти икационное наименование По
1.01.0Номер версии (идентификационньй номер) ПО, не ниже

(HOYTOM))
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где 61 - отк;rонение запаса потенциа:lьной энергии мtцтника от номинального значения, О/о;

En."- измеренное значение потенциа:rьной энергии маятника, Дж;
Е" - номинальное зЕачение потенциальной энергии маягника, .Щж.

10.1.10 Операчии по п.п. l0.1.1 - 10.1.9 повторить дJuI всех маJIтников из состава копра.
10.1.11 ПоrгFенное(-ые) отклонение(-я) запаса потенциitльной энергии маятника от номинiulьного

значениJI не должно(-я) превьппать значений, приведенньD( в таблицах 1 - 3. Если перетrис-

ленные требоваlrия не вьшолняются, копёр признать непригодным к применению и переЙти
к оформлению результатов поверки в соответствии с р. 1 1.

10.2
10.2.1

l0.2.2
10.2.3

l0.2.4

10.2.5

где

Определение абсолютпой погрешIlости измерений эпергпп
Отклонить свободно висящий мaulтник по часовой стелке и надежно зафиксировать его с

помощью вспомогательньD( приспособлений в T{lKoM положении, чrобы пОКаЗаНИе ТеКУЩей

затраченной энергии по показаниям копра бьшо примерЕо равно 10 %о от номинаьного
значения потенциальной эЕергии.
Зафиксировать показаЕие значения энергии копра.
С помощю квадранта оптического провести измерение угла откJIонения мtштника от вер-

тикали Bi три раза и вьгшслить его среднее арифметическое значение.
провести операции считьвalния показаний энергии и измерения соответств}.ющих углов
ещё в четырёх т очКаХ1.20Уо; 40Уо; 60%; 80% от номин{tJIьного зЕачения потенциапьной энер-

гии.
Вычислить действительное значеЕие энергии в каждой точ<е по формуле (3):

Аiдейсгв = P,l,(cosBi - cosc), (3)

А;о";.r" - действитеJIьное значение эЕергии в i-ой точке, ,Щж;

Р - значение реакции опоры маJIтника по показаниям динамометрц Н;
L - длина маятника, м;
Bi - измеренное значение угла подъёма (отклонения от вертикашr) маятпика в i-ой то,лсе, о;

с - угол сброса маягникц О.

Определитi абсоrпотн}то погрешIrость измерений энергии в каждой точке по формуле (4):

Дa= Ain." - Аiд"йсrr, (4)

А; - абсоrпотная погрешЕость измерений энергии в l-ой точке, ,Щж;

А;лзц- ЗнОЧ9Еие ЭНеРгии, ОПредеJUIемОе ПО КОПРУ, .ЩЖ,

Ацелс."" - действитеJIьЕое значение энергии в Ёой то,fiе, Дж;
Операuии по п.п. 10.2.1 - 10.2.6 повторить всех мtlятников из состава копра,

полуrенные значепия абсоrпотной погрешности измерений эЕергии не должны превышать

значений, приведенньD( в таблицах 1 - 3. Если переwrсленные требования не выполЕrIются,

копёр признать непригодным к применению и перейти к оформлению резулътатов поверки

в соответствии с р. l 1.

Определеппе потерп эпергпи при свободном качапии маятника за половпЕу полного

колебаЕия

лить по формуле (5):

dAnor"p" =
Ano,"p"

Ев
. 100, (5)

dAnor"oo- потери энергии при свободflом каччшии маятЕика за половиЕу полного колебания,

Anor"oo- показдtия эвергии по копру после свободяого сброс4 ,Щж;

Е"- номинальное зЕачение потенциальной энергии поверяемого маятника, Дж;

10.2.6

где

l0.2.1
10.2.8

10.3

10.3.1 Опрелеление потери эЕергии при свободном качании мzUтп{ика за половину полного коле_

бания произвести непосредственно по копру после свободrого сброса маятника (образец на

опорах не устшrовлен).
10.3.2 Потеря энергии при свободном качании маятIика за половину полЕого колебания опреде-

где
Yо;

10



10.4 Определепие скорости двпжеЕия маятника в момент удара
10.4.1 Скорость движения маятника в момент удара опредеJIить по формуле (6):

2.g.L.(1-cosa), (6)

где

l0.4.2

10.4.з

ч - скорость движения маr{тника в момент ударц йс;
8 ускорение свободпого падения (9,S1 йс).
L - длина маятник4 м;
с - утол сброса ммтникц О.

Определение скорости движения мzlятника в момент удара провести всех ммтников из со-
става копра.
Полученное(-ые) значение(-я) скорости .щижения маятника в момент удара должна соот-
ветствовать значениям, приведенньпrл в таблицах 1 - 3. Есrпr пере.rисленные требования не
выполЕяются, копёр признать непригодным к применению и перейти к оформлению ре-
зультатов поверки в соответствии с р. 1 l.

11 Оформление результатов Irоверки
11.1 Результаты поверки оформить протоколом поверки по результатаJr{ поверки по каждому

п}нкту разделов 7 - 10 настоящей методики поверки. Рекомендовштная форма протокола
поверки приведена в Приложении В.

11.2 Сведения о результатах поверки копра передать в Федерапьньrй пнформационньй фонд по
обеспечению единства измерений в соответствии с порядом создalния и ведения Федераль-
ного ипформационного фонда по обеспечению единства измерений, переда.м сведений в
него и внесения изменений в дarнные сведения, предоставления содержащихся в нем доку-
ментов и сведений, предусмотренным частью 3 статьи 20 Федера,,lьного закона Ns l02-ФЗ.
В обязателъном порядке указать серийные номера и номшlalльные значения потенциа.пьной
энергии мaUгтников, входящих в комплеIст копра.

11.3 При полоlш,tтельньD( резуJIьтатirх поверки по зацвлению владеJIьца средства измерений иrпа

лица, представившего его Еа поверку, вьцать свидетельство о поверке средства измерений,
оформленное в соответствии с действующим законодатеJIьством.
Наrrесение зн{lка поверки на копёр не предусмотрепо. Пломбирование копра не произво-
дится.

11.4 При отрицательньD( результатах поверки по зrцвлению владеJIьца коцра или лица, предста-
вившего его на поверку, вьцать извещение о Еепригодя ости к применению средства изме-

рений, оформленное в соответствии с действ}тощим законо м.

Инженер по метрологии ЛОЕИ
ООО (ПРОММАШ ТЕСТ Метрология) В.А. Лапшинов

мп-050_2022

10.3.3 Операции по rrylrкTy п.п. 10.3.1 - |0,З.2 повторить всех маJIтников из состава копра.
10.3.4 Полуrенное(-ые) значение(-я) потери энергии при свободном качании маятника за поло_

вину полного колебания не должно(-ы) превышать значений, приведенньD( в таблицах 1 -
3. ЕСЛи пере.п.rсленные цlебования не вьшоJIняются, копёр призяать непригодным к приме-
нению и перейти к оформлению результатов поверки в соответствии с р. 1 1.

11
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ПРИЛОЖЕНИЕ А
(Рекомендуемое)

q
tr

л

д

q
F
Ф

\о

Рабочие эталоны 3-го разряда еди-
ницы плоского угла - приборы для

поверки квадрalнтов

Рабочие эталоЕы единицы силы
1-го разряда - машины силовос-

производящие

1+ 1.106 н
Бо = +0,0l + +0,04 %

Рабочие эт.шоны 3-го разряда
единицы плоского угла - мно_

гограпные призмы

Прямые измеренияПрямые измеренияНепосредственное сличение
6=1,

Рабочие эталоны единицы силы
2-го разряда - дин:lмометры

1+ 1.106 н
Б0: +0,06 + +0,12 %

Рабочие эталоны 4-го рЕrзряда едиЕицы плоского

угла - квадранты оптические

0 + 120о
Б=30"

Косвенные измеренияКосвенные измерения

Копры ммтниковые
2:750 Дж

Б=+0,5%

9g.
o q,

о9

с локальнои пове чнои схемы

|2

0 + 360о
6=3"

0 + 360о
6=3"
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ПРИЛОЖЕНИЕБ
(Рекомендуемое)

Опорная призма

\

1 - корпус; 2 - винт; 3 - гайка; Н - высота подьема

Рисунок Б.l - Общий вид опорной призмы

2

]

IF -|
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ПРИЛОЖЕНИЕ В
(Рекомендуемое)

Форма протокола поверкш

1 Тuп СИ, моduфuкацuя ., копёр маятниковьй

1 0. 1 Резульtпаtпьl внешнеzо оапопра :

l 0. 2 Р езуль tпаtпьl опр об о в анuя :

1 0.3 Проверка проzрuпмпо?о обеспеченuл среdсmва uзмеренuй:

10.1 Опреdеленuе олrrмоненuя запаса поmенцuальпоЙ энерzuu мlrяrlrнl!ка olfl Ho rlпMbвozo
значенuя

Номинальное значение потенциа;rьной энергии мlцтника _ .Щж, сер. J{b маягника

Реакция
опоры
мilят-

ника' Р,
н

Угол
сброса
мitят-

ника, а, О

расчетное
значение

потенlшаль-
ной энергии,

Е*", дtж

Номиналь-
ное значе-

ние
потенIш-
альной

энергии,
Е", Дж

огклонение за-
паса потенциаль-
ной энергии маят-
ника от номинiл.ль-
ного значения, Бt,

Y.

Пределы доrryскае-
мого откпонение за-
паса потенциальной
энергии маятника от
номинального значе-

ния,Yо

14

Протокол (первичной/периодпческой) цоверки }Ё _ о, _ ..

2 Серurtный номер копра/моллпнuка(ов): _J_
3 Изzоmовutпель., HOYTOM S.L.. Испшlия
1 Гоd uzzоtпоменuя: _
5 Уеповuя поверкu: - температура возд}ха _ ОС

- относительнм вл{Dкность _%
6 HourtteHoBaHue, ИНН (прu ноJлuчаu) u alpec 3аявuпеля: _
7 Меспо провеlенuя поверкu: _
8 Нормаmuвнм dоt<уменпацuя ио иаверке., методика поверки МП-050-2022
9 Повеока nooBodtutacb с uспользованuеJлl:
1 0 Резульmаmьt поверкu :

.Щлина
мilят-
ника,
L,M



10.6 Опреdаrcнuе попrерu энерzuu прu свобоdном качанuu мalяллrнuка 3а половuну полно2о ко-

лебанuя

l l. Заtоlюченuе:

И.о. Фамилия

угол отклоне-
ния ммтника
от вертикalли>

Bi, о

показания по ко-
пру, llu- Дж

.Щействитеrьное
зЕачение энергии,

дiа.ь.,,Дж

Абсоrпотная по-
грешность изме-

репий энергии, Д1,

!ж

Пределы до-
пускаемой аб-
солютной по-
грешности из-
меренItя энер-

гии, ,Щж

номинальная
энергиJI ммт-

ника,.Щж

Потеря энергии за поло-
вину колебания мzuтника,

!ж

Потеря энергии за по-
ловину колебания ммт-

:яика, О/о

.Щопускаемая потеря
эпергии за половину
полного колебания,

7о, не более

номинальная
энергия MiUIT-

.Щлина
ммт-

ник4 м

Угол сброса
маятника, 0,

Скорость,щижения маят-
ника в момеЕт удара м/с

,Щогryскаемая скорость

рижения мzrятника в

момент удара" йс

15
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l0.5 Опреlаенuе абсолюtпной по?решносллru uзмеренuй энерzuu

Номинальное зЕачение потенциа.lьной энергии мiцтника _,Щж, сер. Nо ммтника

Номинальное зЕачение потенциальной энергии маятника _ Щж, сер. J',lb маягЕика _

12. Поверumель:
Подпись


