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1ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ

1.1 настоящая методика поверки мп БкюФ.402222.060 распрострчIняется на приборы

портативные для испыганий и поверки рЕвизоР (да.пее - ИП), изготавливаемые обществом с

ограниченной ответственностью коЛЬВИJI)) (ООО (ОЛЬВИrID), г. санкг-Петербург, и

устанalвливает объем и методы первичной и периодической поверок.

1.2 ИП прелназначены для измерений и индлк:uIии в статическом режиме скорости

движения и местоположения тrlнспортньй средств (да;lее - ТС) в зоне кокгроJlя, значений

текущего времени, синхронизированного с национальвой шкалой коорлинированного времени

Российской Федерачии UTC (SU) при проведении испыганий и поверки технических средств

автоматической фотовидеофикслIии, предназначенньп для обеспечения контоJlя за дорожным

движением.

ип могlт применятъся для испьпаний и поверки технлfiеских средств автоматической

фотовилеофиксациr, работаюших в неподвижном состоянии (стачионарньй или передвиlшой

uupr*' размещения) и предназначенньD( для измерений скорсти движения ТС в зоне контроJlя

к:ж радиолокационным методом, так и по видеокадрам,

1.3 В результате поверки должны бьггь полгверждены следующие метрологические

харzжтеристики ИП, указанные в таблице 1 .

Таблица 1

Значениенаименование стики
от 1 до 350хения Тс в зоне ко , Кlrl,/чапазон изме с дви

+0,2допускаемой абсолютной погрешности изм

, км/ч
Прелелы
движения тс в зоне ко

ерений скорости

от5до75
апазон из 1,стипот|1я доасстоян

*0,75Пределы допускаемой абсо:потно й погрешности измерений расстояния

от ИП до ТС, м

от -20 до +20

от -10 до +10

.Щиапазон измерений }тлов на ТС, грмус

в изонтальной п,,Iоскости
в вертикальной плоскости

+0,3
*0,3

й погрешности измерний }тлов на

ТС, гралус
в вертикальной плоскости

Пределы допускаемой абсолютно

в птальной плоскости

t1

погрешности синхронизации
национальной шкалой времени

UTC S , мкс

абсолютной
шкмы временивнlтренней

Пределы лопускаемой
ИПс

*1ределы
ениия внсвоеоп ремиабсолютнои приаемск о грешностиодп пч

}lскотия сдвиженияиом

1.4 Просле>ю,rваемость результатов измереЕий при поверке ИП обеспечивается:

- к государственному первичrому этzллону едиЕиц времени, частоты и национальной

,*-", 
"р""a* 

iiT r-zozz в соответствии с государственЕой повероц{ой схемо_й для средств

измерений времени , 
"u.ror"i, у,".ржденIrой np"**o" Росстандарта от 26,09,2022 ]ф 2360;

- к государствеЕному первичrrому специальномч этмону единицы импульсного

элекгрического напряхенця с длительностью импульса о,4,10-" до t,lOJ с ГЭТ 182-20t0 в

соответствии с государственной поверочной схемой для средств изм_ер_е_l1й_ _импульсного
электрического 

"unp"*"nr", 
уr"ержден;ой приказом Росстандарта от 30,12,2019 Ns 3463,

зонев
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1.5 Поверка ИП проводится:

- по пункту 10.1 - методом прямьD( измерений;

- по пуякту l0.2 - методом непосредственного сличения с этilлонными средствall\{и

измерений.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

2.1 При проведении поверки должны быгь вьшолнены операции, указанные в

таблице 2.

Таблица 2

2.2 Не допускается проведение поверки для меньшего rшсла измеряемьD( величин,

поверку, обусловленнlто ремонтом Ип, проводить в объеме

2.4 В случае получения отрицательньrх результатов по любому пункту табличы 2 ИП

2.3 Внеочередную
первичной поверки.

Наименоваrие операции поверки

обязательность выполнеЕия
операций поверки при

Номер разлела (пункта)
методики поверки, в

соответствии с которым
выполняется опер lия

поверки

первишrой
поверке

периодической
поверке

Да !а 7

Подготовка к поверке и опробование
ства изме

Да Да 8

Проверка програl{много обеспечепия
.Ща Да 9

ее-По ства изм нии
еление м гических истик тва изм нии

определение диапазона и

абсо.lпотной погрешности измерений
скорости движения Тс в зоне
контроJIя; диапазона и абсолютной
погрешЕости измерений расстояния
от ип до ТС; ди.шазона и
абсолютной погрешности измерений

Да Да l0.1

лов на ТС
- определение абсоJпотной
погрешности присвоения времени
моменту измерения скорости
движения ТС в зоне коптроJIя;

абсолютной погрешности
синхронизации вIrутренней шкалы
времени ИП с национальной шка;rой

Да Да l0.2

Подтверждение
средства

соответствия
измерений

ованиям
Да 1l

бракуются и напрrвляются в ремонт.

Внешний осмотр средства измерений

времени UTC (SU)

метрологическим
Да
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з трЕБовАния к условаям провЕдЕния повЕрки

3 . 1 При проведении поверки долхны соблюдаться следующие условия :

- температура окружающего возд}ха от пJIюс 10 ОС до плюс 35 ОС;

- относительнiц влtDкность окружающего возд}ха от 30 % до 80 %;

- атмосферное лавление от 84,0 до 10б,7 кIIа;

- напряжение пит:lния постоянного тока от 8 до 18 В;

- напряжение переменного тока питающей сети от 198 ло 242 В;

- частота переменного тока сети электропитaшия от 49 до 51 Гц.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТЛМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮШИМ ПОВЕРКУ

4.1 К проведению поверки допускalются лица, явJIяющиеся специалистами органа

метрологической службы, юридического лица или индлвидуz}льного предпринимателя,

аккредитовalнного на право проведения поверки, непосредственно осуществлJIющие поверку

средств измерений.

4.2 Персона.п, проводящий поверку, должен быгь ознакомлен с р}ководством по

эксплуатации ИП и настоящей мgгодикой поверки.

5МЕтРоЛоГиЧЕскиЕитЕхничЕскиЕТРЕБоВАнияксРЕДстВлМ
повЕрки

5.1
таблице 3.

Таблица 3

при провелении поверки должны применяться средства поверки, указанные в

Операции поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для п по ки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Источники
нiшряжением
диlшазоне от

пиTzlHIlJl вьD(одным
постоянного тока в

l0 до 16 В с абсоrпотной
погрешностью не более 0,1 В;

Исто.шики питшrия APS
модификация АРS-7ЗO5L,

рег. Ns 51l34-12;

л. п. 'l - 10 Контроль

условий проведения
поверки

Средства измерений температуры
окружающего воздуха в диiшапоне
от +l0 оС до +35 оС с абсо.lпотной

погрешностью не более 0,2 ОС;

относительной влrDкности в диапазоне
от 30 % до 80 % с абсо.lпотной

погрешпостью не более 3 О/о и
атмосферного даыIениrI в диапазоне
от 84,0 до 106,7 кПа с абсоrпотной
погрешностью не более 0,2 кПа;

Термогигрометры
автономные иВА-6
исполнение иВА-6н с

удлинительным кабелем
кУ-1 или кУ-2
молификация -Д2,
рг. Nэ 82393-2l;
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Продолжение таблицы 3

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Метрологические и техяические
требования к средствzllr.l поверки,

необход,rмые для ведения пов

Операчии поверки,

цебlтощие применение
кипо

Мультиметры
АМ модель

рег. }lЪ 47619-1 1

цифровые
Ам_1 l71,

Средства измерений напряжения
переменного тока в диaшазоне
от 198 до 242 В с абсолютной
погрешностью не более 3 В и частоты
переменного тока в диапазоне
от 49 до 5l Гц с абсолютной

остью не более 0,2 Гцп
Имитаторы параметров

движения ТС
кСАПСАН 3М>
литера l,
рег. J\Ъ 73015-18;

Аппаратура геодезическzul
спутникокrя
Nv2l6C-RTK
модификации
NV2l6C-RTK-A,
рг. }Ф 86206-22;

Осчиллографы цифровые
TDS20228,
рег. Nч 32618-06;

Имитаторы параметров движения ТС:
- скоростей движения ТС в диапазоне
от 1 до 350 кйч с абсолютной
погрешностью Ее более 0,06 км/ч;
- расстояния до движущегося ТС в

ди:шазоне от 5 до 75 м с абсолютной
погрешностью не более 0,25 м;
- угла на движущееся ТС в диапазоне
+20О с абсоlпотЕой погрешностью не

более 0,1';

Рабочие эталоны единиц времеци
и частоты второго разрядц
соответств},ющие требованиям ГПС для
средств измерений времени и частоты,

рвержденной приказом Росстандарта
от 26.09.2022 ]'l! 2360 - стшцарты
времени с пределаJ\{и допускаемьD(
смещений рабочих шкzlл времени
относительно ншlиональяой шкzллы

времени / fta6:15u; лш не более 300 нс;

Рабочие эталоны 2-го разряда в

диzшазоне мгновенньD( значений
импульсного электрического
Еапряжения +(0,1 + 100,0) В
с длительностью импульсов ти

от 20 нс до 0,5 мс, соответствующие
требованиям ГПС дJIя средств
измерений импульсного
электического нaшряжения,

рвержденной приказом Росстандарта
от 30.12.2019 J\b 3463 - осциллографы
цифровые запоминtlющие с

длительностью времени нарастания
переходной харaктеристики тп( в

диапазоне от 35 пс до 35 нс с пределalми

допускаемых относительЕьD(
погрешностей 60 при доверительной

ости Р = 0,95 не более 1 %;

п. 10 Определение
метрологических
харaжтеристик средства
измерений
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Продолжение таблицы 3

Перечень рекомендуемьIх
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствt!м поверки,

кинеобходимые для ведения по

Операции поверки,
требующие применение

пов
Источники первичные
точного времени
укус-пи 02дм,
рег. N 60738-15;

Внешний персональный
компьютер (далее - ПК) с
По (РЕВИзоР) й
программой кСапсан 3М>;

Камера безэховая
БКЮФ.305178.001;

Кабель подкJIючения

риверсапьной
видеокамеры к
измеритеJIьному модулю
(далее - ИМ)
БКЮФ.685622.319-02;

Ложемент (СПЕкТР М>
БКЮФ.305614.023;

Модуль коммlтационный
БКЮФ.6856З 1.204;

Ретранслятор
ГЛОНАСС/GРS

Рабочие этмоны единиц времени
и частоты третьего разряда,
соответствующие требованиям ГПС для
средств измерений времени и частоты,

утвержденной приказом Росстандарта
от 26.09.2022 Np 2360 - устройства
синхронизации цIкаJl времени с

предела}rи допускаемьD( смещений

рабочих пIкаJI времени относительно
национальной шкалы времени
ZТlтgl5ц,)- рц Не более 300 мкс;

Индикаторы времени с отображением
времени в формате тFI:мм:сс.мс

(ч: от 0 до 23; мин: от 0 до 59;

с: от 0 до 59; мс: от 0 ло 9999)

}твержденные и атtестованные
енного типа и поверенные,

примечание - .щопускается использовать при поверке другие

этаJlоны едиЕиц велиашн, средства измерений утвержд
довлетво яющие м анньпrл в таблице.огическим ованиям,

5.2 Все средства поверки долхны бьпь исправны, поверены, результаты поверки

подтверждаются сведениями о резулътатм поверки средств измерений, включенными в

ФедерЙьньй информационный фонл по обеспечению единства измерений,

Индикаторы времени ИВ-1;
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6 ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОIЬСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведеции поверки ИП следует соб,шодать требования безопасности,

устанавJIиваемые руководством по эксплуатации на ИП и руководствами по эксплуатации

используемого при поверке оборудования.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 При проведении

тебованиям:

внешнего осмота проверить соотвgтствие ИП след}тощим

- отсугствие механиaIеских поврех<дений и ослабление элемектов креплениrr, четкость

фиксации их положения;

- четкость обозначений, Iшстота и исправность разъемов и гнезд, нмичие и

целостность печатей и пломб;

- нмичие маркировки согласно требованиям эксплуатационной док}ъ{ентации.

7.2 Результаты поверки по данному пункту считать положительными, если

обеспечивается вьшолнение всех переtшсленньD( в пункте требованиЙ,

8 ПОДГОТОВКД К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВДНИЕ СРЕДСТВД ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Подготовка к поверке

8.1.1 Перел проведением поверки поверитель должен изушть руководства по

экспlryатации поверяемьD( ИП и испоrьзуемьD( средств поверки,

8.1.2 Подготовить Ип к работе в соответствии с р}ководством по эксплуатации,

проверить вкIпочение электрпитания ИП.

8.2 Опробование

8.2.1ПодключитьИПквЦешнемУПКсУстановленньп,rПокРЕВИЗоР>согласно
рУкоВодстВУпоэкспJrУатации.ВрабочемокнеПокРЕВИЗоР>появятсяданныеобИПи
видеокадры поля обзора.

8.2.2 Заводской номер ИП, 1казанньй в рабочем окне ПО кРЕВИЗОР>, должен

совпадать с заводским номером, записанным в паспорте ИП,

8.3 Результаты поверки по дalнному пункту считать положительными, если

обеспечиваетсЯ соответствие всех переlшсленньD( в пункте требований,

9пРоВЕРкАПРогРАмМногооБЕсПЕЧЕниясРЕДстВАиЗМЕРЕнии

9.1 Проверить соответствия зЕцвленньD( идентификационньD( дilнньD( (признаков)

метрологически значимого ПО в следуощей последовательности:

-проверить идентификациоЕное наименование

соответствии с паспортом;

метрологически значимого ПО в
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- проверить номер версии (илентификачионный номер) метологически значимого По
в соответствии с паспортом.

9.2 Результаты поверки считать положительными, если идентификационные данные

(признаки) метрологически значимого По соответствуют идентификационным дzlнным,

приведенным в паспорте ИП и данньIм, приведенным в таблице 4.

10опРЕДЕЛЕниЕМЕтРоЛогиЧЕскиххАРлкТЕРисТиксРЕДстВд
ИЗМЕРЕНИЙ

10.1 Определение ди:шarзона и абсолютной погрешности измерений скорости движения

ТС в зоне KoHTpoJuI; диапазоЕа и абсолютной погрешности измерений расстояниJI от ИП до ТС;

диaшазона и абсолюпrой погрешЕости измерений углов на Тс

10.1.1 Опрелеление диaша}онов и абсолютrrой погрешности

движения ТС, расстояния от ИП до ТС и углов на ТС провести

приведенной в Приложении А к настояцей методике поверки,

10.1.2 Подtпо,п.rть ИП к BIlemHeMy ПК с установленньш По (РЕВи3оР)), В По

кРЕВИЗоР> выбрать вид поверки <Лабораторная>.

10.1.3 в програь.rме ксапсан зм> на внешнем пк перейти в режим <Фазовая имитация

расстояния) и устдIовить след}тощие параметы имитируемой цели: нzlпрarвление - встречное,

a*ороar" - 60 км/ч, нулевое значение расстояния и ампJпrтуду, достаточн},ю для работы ИМ

(как правило, необходимое значение ампли.ryды лежит в диaшазоне от 200 до 400 мВ).

вк,tючить имитацию цели.

10.1.4ВрабочемокнеПокРЕВИЗоР>должноотображатьсяполеобзораИМи
совмещенное с ним видеоизображение. В правой части окна по (РЕВизоР> должны

отобрахаться зяачения скорости, расстояния и углов на Тс, которые следует устilновить в

програ},rме кСапсан 3М> (лалее - подсказки).

10.1.5ВокнеПо(РЕВиЗоР)н.DкатькнопкУ<Калибровка>.ИМдолженизмерить
значение скорости 60 юr/ч. Кяопка <Калибровка) должна замениться на кнопку <Измерепие>.

10.1.6 УстановИть в пргрalмме кСапсаН 3М> значения скорости 1 юл/ч и расстояrrия

75 м, включить имитацию , ,u*u* кнопку кИзмерить) в окне По (РЕВиЗоР>, В таблице

результатов измерений должны быть измерены значения скорости и расстояния,

измерений скорости
согласно схеме Nч 1,

ЗначениеИдентиф икациоЕные данные (признаки)
KRAPIRA>Идентификационное нмменование По

не ниже 5.0.0Номер версии (иденти икационньй номер) ПО

0xA2348D92
I-{ифровой идеrпификатор ПО (контрольнм

исполняемого кода) для версии ПО 5.0.0

cvMMa

сRсз2
Алгоритм выtlислениJl идентификатора ПО для версии

по 5.0.0

Таблица 4
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10.1.7 В прогр:l]\.rме (сапсаН ЗМ> перейтИ во вкJIадку <Фазовая имитация углаD и

установить значение }тла, palBнoe минус 20О (вертика.пьньй 1тол), вклю,п,rть имитацию. Нажать

кнопку кИзмерить)> в окне По (РЕВиЗор>. В таблице результатов измерений должно бьrгь

дополнительно измереЕо значение вертикального угла.

10.1.8 Повторить пункт 10.1.7, установив значепие угла, равное l0o (горизонтальный

Угол).ВрабочемокяеПо(РЕВизоР)должныотображатьсяизмеренныезначенияскорости
(1+0,2) км/ч, расстояния (75+0,75) м, вертикального угла -20о+0,3О и горизонтzлльного угла
l0o+0,3o. Местоположение имитируемого ТС в поле обзора ИМ должно отображаться рамкой

цели, цеIrтр которой соответствует измеренным ИМ углам, а размер рatмки соответствует

угловому размеру ТС в соответствии с измеренным ИМ расстоянием,

10.1.9 Следуя подсказкам ПО (РЕВИЗОР>, последовательно вьшолнить цикJIы

измерений по п}ъктап,r l0.1.6 - l0.1.8, устанавликrя парllметры имитации согласно таблице 5.

Таблица 5

*

Установить в программе (Сапсан 3М) должно быть измерено ИП

Скорость
(км/ч)

расстояяие
(м)

Угол на тс
(вертикаль.),

градус

Угол на тс
(горизонт. ),

градус

Скорость
(км/ч)

расстояние
(м)

Уmл на тс
(вертикаль.),

граryс

Угол иа ТС
(горизоtл.),

градус

l 1

,75 -20 l0 l*0,2 75+0,75 -20+0,з l0+0,з

2 l50
,75 -20 l0 l50+0,2 75+0,75 _20*0,3 l0+0,3

з з50
,75 -20 l0 350+0,2 75+0,75 _2GtO,з l0=0,3

4 l 40 -20 l0 l*0,2 40*0,75 -20*0,3 l0*0,з

5 l50 40 20 l0 l50+0,2 40*0,75 -20+0,3 l0-0.3

6 з50 40 20 l0 350+0,2 40+0,75 _20*0,3 l0i0,3
,7 l 5 -20 l0 l*0,2 5*0,75 -2ЕO,з lG.iO,з

8 l50 5 _20 10 l50a0,2 5*0,75 -2ь0,3 10=0,3

9 з50 5 20 10 з50+0,2 5+0,75 _20+0,з l0+0,3

l0 l
,75 0 l0 lt0,2 75*0,75 0+0,3 l0+0,3

ll l50
,75 0 10 l50+0,2 75t0,75 0+0,3 10+0,3

12 з50
,75 0 10 з50+0,2 75*0,75 0+0,3 l0аO,з

lз 1 40 0 l0 l+0,2 4ь0,75 0+0,3 lGtO,3

l4 l50 40 0 l0 l50+0,2 40*0,75 otO,з l0*0,з

l5 350 40 0 l0 35оФ2 40t0,75 0+0,3 l0+0,3

lб l 5 0 l0 l+0,2 5+0,75 0+0,3 l0+0,3

|7 150 0 10 l50*0,2 5*0,75 Gto,3 l0*0,3

l8 350 5 0 l0 350+0,2 5t0,75 Gt0,3 l0a0,3

l9 l
,75 20 l0 la0,2 75+0,75 20+0,3 l0+0,3

20 150
,75 20 10 l50ю,2 75*0,75 2оt0,3 l0tO,з

2\ 350
,75 20 10 350+0,2 75+0,75 20+0,3 l0+0,з

22 1 40 20 l0 l*0,2 40+0,75 20*0,3 lьO,з

23 150 40 20 l0 l50+0,2 4ъ0,75 20+0,3 l0+0,3

350 40 20 10 з5о}0,2 40+0,75 20+0,3 lo}O,3

25 1 5 20 l0 l*0,2 5*0,75 20+0,з lot0,3

26 150 5 20 l0 l50+0,2 5+0,75 20+0,з 10+0,3

27 350 5 20 35o*o,2 5+0,75 20+0,3 l0+0,3

28 l ,l5 _20 0 l*0,2 75*0,75 -20+0,з 0+0,3

29 l50
,75 _20 0 l5Gto,2 75+0,75 _2Фt0,3 OtO,з

30 з50
,75 _20 0 35oto,2 75*0,75 -20+0,3 0+0,3

зl l 40 -20 0 l+0,2 40+0,75 _20+0,3 0+0,3

з2 l50 ]0 20 0 l50+0,2 4Gto,75 _20+0,3 0+0,з

350 40 20 0 350+0,2 40+0,75 -20*0,з GtO,з

з4 l _ý 0 l+0,2 5+0,75 _20+0,3 0+0,3

з5 l50 5 _20 0 l50+0,2 5t0,75 -2}tO,з 0+0,3

36 350 -20 0 350*0,2 5+0,75 _20*0,з 0+0,з

l0

зз
-20

5



sа
Z

установrтгь в фамме (Сапсан 3MD ,Щолжно быть измерено ИП

Скорость
(км/ч)

расстояние
(м)

Угол на Тс
(вертикаль.),

граJIус

Угол на ТС
(юризонт.),

градус

Скорость
(км/ч)

расстояние
(м)

Угол на ТС
(вертикаль. ),

Фадус

Угол на ТС
(юризонт.),

Фадус

l 75 0 0 l+0,2 75r0,75 ь0,3 0+0,з

з8 l50 75 0 0 l5Gt0,2 75+0,75 GtO,з oto,з

з9 з50
,75 0 з5GtO,2 75+0,75 ь0,3 0+0,з

40 1 40 0 0 1*0,2 40+0,75 0+0,3 0+0,3

4l 150 40 0 0 l50+0,2 4G.!o,75 оа0,3 0а0,3

42 350 0 0 35ф0,2 4ь0,75 0+0,3 0+0,3

4з l 5 0 l+0,2 5+0,75 0+0,3 0+0,3

44 5 0 0 l50+0,2 5*0,75 0+0,з 0*0,3

45 350 5 0 0 з5ф0,2 5*0,75 0+0,3 0*0,з

46 l
,75 20 0 l*0,2 75+0,75 20+0,3 0*0,3

4,7 l50 ,75 20 0 l50+0,2 75+0,75 20+0.З ь0,3
48 350

,75 20 0 350+0,2 75*0,75 20+0,3 0аO,з

19 l 40 20 0 l+0,2 4Gt0,75 20t0,3 0а0,3

50 l50 20 0 l50+0,2 40+0,75 2GtO,з 0*0,з

5l з50 40 20 0 з5}.!0,2 40*0,75 20+0,3 0+0,3

52 l 5 0 l*0,2 5*0,75 20+0,з 0+0,з

5з l50 20 0 l5Gt0,2 5+0,75 20+0,3 0+0,з

54 350 5 20 350*0,2 5i0,75 20*0,3 0+0,3

55 l
,75 _20 _l0 l*0,2 75*0,75 _20*0.З _lGt0,3

56 l50 ,75 20 l5Gto,2 75*0,75 _2GtO,з _lGt0,3

5,7 з50
,75 20 _l0 350+0,2 75*0,75 -2ь0,3 -l0+0,3

l 40 _20 _l0 l*0,2 40+0,75 -20+0,3 - lG}O,з

59 l50 40 20 -l0 150+0,2 40+0,75 _20+0,3 _l0+0,3

60 350 40 20 -l0 з50*0,2 4GtO,75 -20+0,3 -l0+0,3

бl l 5 -20 _l0 1+0,2 5*0,75 -20r0,3 -l0аO,з

62 l50 5 20 -l0 l50+0,2 5*0,75 -20+0,з -l0+0,3

бз 350 5 20 -l0 35Gto,2 5t0,75 _2}.lO,з _lotO,3

64 l
,75 -l0 l*0,2 75*0,75 0*0,3 -l0*0,3

l50 ,75
0 _10 l50+0,2 75+0,75 ot0,3 -l G.lO,з

66 з50
,75 0 _10 з50+0,2 75+0,75 0+0,3 _lGtO,3

6,7 1 40 0 _l0 l*0,2 4ь0,75 0аO,з -l0+0,3

68 150 40 0 _l0 l50*0,2 4Gto,75 0*0,з -lot0,3

69 350 40 0 _l0 з50+0,2 4Gto,75 GtO,з -l}t0,3

70 I 0 _l0 la0,2 5t0,75 0i0,3 _lф0,3
,l1 l50 5 0 -l0 l5G.l0,2 5*0,75 0}0,3 _l0*0,3

72 з50 ) 0 _10 35Gto,2 5*0,75 Gt0,3 _lGtO,3
,lз

l
,75 20 _l0 l*0,2 75+0,75 20+0,з _lьO,з

,74 l50 ,75 20 -l0 l50+0,2 75*0.75 20t0,3 _lGt0,3

75 350
,75 20 350*0,2 75+0,75 20*0,з -l0+0,3

,76
1 40 20 -l0 l+0,2 4Gto,75 20+0,з -l0+0,3

71 40 20 - l0 15Gto,2 4&t0,75 20+0,3 -l}t0,3

78 350 40 20 -l0 350*0,2 40+0,75 20а0,3 _l GlO,з
,79

] 5 20 -l0 l*0,2 5+0,75 20+0,3 _lG}O,з

80 l50 5 20 -l0 l50+0,2 5+0,75 20+0,3 -t0+0,з

350 5 20 -l0 350а0,2 5+0,75 20+0,3 -10а0,3

l0

Продолжение таблицы 5

10.1.10 Произвести расчет абсолютной погрешности измерений скорости движения Тс
в зоне KoHTpoJUI; абсолютной погрешности измерений расстояния от ИП до ТС; абсолютной

погрешности измерений вертикальЕого }тла на ТС; абсолютлой погрешности измерений

горизонтalльного угла на ТС по пункry 1 1.1 .

0

40
0

l50

40

20

5

0

-l0

58

0

65

5

_l0

l50

81
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10.2 Определение абсолютной погрецшости присвоения времени моменту измерения

скорости движения ТС в зоне KoHTpoJUr; абсолютной погрешности синхронизации впугренней

шкiшы времени ИП с национальной шкалой времени UTC (SU)

10.2.1 Опрелеление абсоrпотной погрешности присвоения времени моменту измерения

скорости движения ТС в зоне KoETpoJUl; абсо.rпотной погрешности сию(ронизации внутренней

шкалы времени Ип с национа.llьной шкалой времени uTc (su) провести согласно схеме N9 l,
приведенной в Приложении А к настоящей методике поверки.

10.2.2 Опрелеление абсолютной погрешности присвоения времени моменту измерения
скорости движения ТС в зоне контроля

10.2,2.| Включить источник первичньй точного времени УКУС-ПИ 02ДМ
(далее - источник времени) и индикатор времени ИВ-1 (лшее - индикатор времени).

10.2.2.2 Обеспечить радиовидимость сигнai.лов н:lвигационньн космических alппаратов
ГЛОНАСС в верхней полусфере лля источника времени.

l0.2.2.3 Убедиться, что
UTc (SU).

источник времени синхронизирован со шкалой времени

10.2.2.4 В ПО кРЕВИЗОР> перйти во вкJIадку <Измерение времени)).

10.2.2.5 Убедиться, что }ниверсальЕаJI видеок!rмера наведена на индикатор времени,
все значащие цифры видны на изображении в ПО <РЕВИЗОР>. При необходимости настроить
универсальную видеокilмеру по яркости и фокусу, чтобы цифры rra индикаторе времени четко
читiцись.

10.2.2.6 Нажатием кЕопки кНачать запись)) сформировать десять видеокадров с
изображением индикатора времени, после чего HaDKaTb кяопку <Стоп>. Выбрать произвольно
один видеокадр из сформированньгх десяти.

10.2.2.7 Повторить действия по пуЕIсry 10.2.2.6 четыре раза с интервалом времени
между процессом формирования видеокадров не менее l мин.

10.2.2.8 Выклюtштъ источник времени и инд,rкатор времени.

10.2.2.9 Произвести расчет абсолютной погрешности присвоениJI времени момеЕту
измерения скорости движения ТС в зоне контроля по пlъкгу 1 1.3.

10.2.3 Опрелеление абсолютной погрешности сию(рЕиз lии вtтугрнней шка:tы
времени ИП с нациояаьной шкалой времени UTC (SU)

10.2.3.1 Включить и н.ютро!{rь осцилпограф щфровой TDS2022B (лалее - осчил;rограф
дв}хкаЕальный), установив след},юцпrе параlrrетры:

- коэффициент развертки l00 нс/дел для обошк каналов осчиrшографа лв}хкан.rльного;

- синхронизация по перлнему фронту;

- }ровень сиI ронизации 50 О/о;

- 1 (первьй) канм синхронизации.
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1о.2.з.2 Включить аппаратуру геодези.lескую спугниковую Nv2l6c_RTK
модификации NV2IбС-RТК-А (лалее - нzlвигационньй приемнlж).

10.2.3.3 обеспечить радиовид{мость сигнllлов нzlвигационньD( космических аппаратов

ГЛОНАСС в верхней поlryсфере дrя навигационного приемнпка.

10.2.3.4 Убедиться, что навигационньй приемник сиЕхрнизирван со шкалой вр€мени

UTc (SU).

10.2.3.5 Произвести расчет абсо.rпотной пофешности синхронизации внlт,ренней
шкzллы времени ИП с национальной rrп<алой времени UTC (SU) по пункту 11.5,

1lподтвЕрждЕниЕ соотвЕтствIп.я
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

l1.1 Прочелуры обработки результатов измерений, полrIенных при определении
диIшазояа и абсоrпотной погрешности измерний скорости движеЕиJI ТС в зоне контроJIя;
диапазона и абсолютной погрешности измерений расстояниrI от ИП до ТС; диапазояа и
абсолютной погрешности измерений углов на ТС

Рассчитать абсолютн}то погрешность измерений скорости двиlкениrl ТС в зоне
контроJIя; абсоrпотн}то погрешность измерений расстоянrlя от ИП до ТС; абсолютную
пофешность измерний вертикмьпого угла Еа ТС; абсолютпую погрешностъ измерений
горизонтального угла на ТС по формулам (l), (2), (3), (4) соответственно:

ДVi=Vrr_уrч (1)

AD; = D*, _ р.,, (2)

Aoi," = сд;,g - @зl,r, (3)

ДQi," = dy1y - dgi,1, (4)

rде ZVi - значение абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС в зоне
контроля, кйч;

/D; - значенuе абсолютпоЙ погрешности измерниЙ расстояния от ИП до ТС, м;

/dio - значение абсолютной погрешности измерний вертикального угла на ТС, градус;

Zai.,
ТС, градус;

значение абсолютной погрешпости измерений горизонтalльного угла на

ик, - значение скорости движения Тс, измернное комплексом при имитируемой
скорости Vз1, кмlч:'

DKi - значение расстояния от ИП до ТС, измернное комплексом при имитируемом
расстоянии Dэi, м;

ак4s - значение вертикального угла на ТС, измереЕное комплексом при имитируемом
ВеРТИКаЛЬЕОМ tГЛе Са;,6, ГРа.Щ/С]

d/(l? - значение горизонтального угла на ТС, измеIЕнЕое комплексом при имитируемом
ГОРИЗОНТaIЛЬЕОМ УГЛе dэ,,?, ГРаДУС;



lз

Иэ, - значение имитируемой скорости движения ТС, кIt/ч;

D3; - знпч€ние имитируемого расстояния от ИП ло ТС, м;

G3;.6 - знZlч€нпе имитируемого вертикrшьного угла Еа ТС, градус;

сэ,,? - значение имитируемого горизоЕтzlльного }тла на ТС, градус.

11.2 Результаты поверки по определению диaшазона и абсолютной погрешности
измереIrий скорости движения ТС в зоне KoHTpoJUr; д{lша}она и абсоJпотной погрешности
измерений расстояния от ип до Тс; диапазона и абсолютной погрешности измерений углов на
тс считать положительными. если:

_ получеЕные по пункту l1.1 значения абсолютной погрешности измерений скорости
движения ТС в зоне коlггроJIя находятся в прделах +0,2 км/ч в диапазоне от 1 до 350 км/ч;

- полученные по п}цкту l 1 .1 значения абсоrпотной погрешности измерний расстояни.,I
от ип до ТС находrгся в пределах +0,75 м в диапазоне от 5 до 75 м;

- поlryченные по пункry 11.1 значения абсолютной погрешности измерений углов на
ТС находягся в пределах *0,3о в диапазоне от -20о до +20о в вертикальной плоскости и в
пределах +0,зо в диапазоне oT -l0o до +l0o в горизонтalльной плоскости.

11.3 Проuелlры обработки результатов измерений, полriенньtх при определении
абсолютной погрешности присвоения времени моменту измерения скорости движения ТС в
ЗОНе KOHIPOJUT

сравнить в i-й момент врмени значения времени Ъ (изображение индикатора времени
на видеокадре) с временем формирования видеокадра zд (значение времени, вписанное в
видеокаДр) с Учетом пояспого времени, рассчитать абсолютную поФешность присвоения
времени момеЕту измерения скорости движения ТС в зоне контроJIя по формуле (5):

ДТi=Т*i-Т6 (5)

где lTi - значение абсолютноЙ погрешности присвоеЕия времеЕи i-ToMy моменту
измерения скорости движения ТС в зоне контоJlя;

7*; - время, присвоенное ИП i-ToMy видеокадру;

7r; - значение времеЕи по индикатору времени на i-ToM видеокадре.

l1.4 Результаты поверки по определению абсолютной погрешности присвоения
времеЕи моменту измерения скорости движения ТС в зоне контроJIя считать положительньIми,
если для всех измерений полуrепные по пункту 11.3 значения абсолютной погрешности
присвоения времени MoMeIlTy измерения скорости движения ТС в зоне контоля н!rходЕтся в
пределах +1 мс.
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11.5 Процедуры обработки результатов измерений, пол)п{енньD( при определении

абсолютной погрешности синхронизации вrryтренней шкalлы временп Ип с национальной

шкалоЙ времени UTC (SU)

Используя изображение на экране осциJL,Iографа двухкшального с передними

фронтами импульсов pps, полуrенпьrх с Им и навигационного приемника рассчитать
абсолютную погрешность синхрнизации вIrугренней шкалы времени ИП с национальной

шкалой времени UTc (SU) по уровню 0,9 от максимального значения il}lплитуды импульсов по

формуле (6):

Дт = тцц - тц1, (6)

где /? - значение абсолютной погрешности синхронизации вrтугреЕней шкarлы времени
ИП с национальной шкалой времени UTC (SU);

т/м - }tpoвeнb переднего фронта импульса PPS, полученного с ИМ, по оси Х;

тнл - уровень переднего фронта импульса PPS, полуlеЕного с нrвигационного
приемЕика, по оси Х.

11.6 Результаты поверки по определению абсоJпотЕой погрешности синхроЕизации
вЕугренней шкалы времени ИП с национальной шкirлой времени UTC (SU) считать
положительными, есJIи пол}^lенное по пункtу l1.5 значение абсолютной погрешности
синхронизации внуrренней шкiлJIы времени ИП с национальной шкалой времени UTC (SU)
н:жодится в пределах 11 мкс.

12 оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки

12.1 Результаты поверки ип подтверждаются сведениями о результатах поверки
средств измерений, включенньrми в Федермьный информачионньй фонд по обеспечению
единства измерений. По заявлению владельца ИП uлп лица, представившего его на поверку,
вьцается свидетельство о поверке ИП, и (или) в паспорт вносится запись о проведенной
поверке, зrверяемаJI подписью поверитеJu и знаком поверки, с }тазанием даты поверки, или
вьцается извещение о непригодности к применению средства измерений.

12.2 Результаты поверки оформл-шотся по установленЕой форме.

Начальник нИо-10
ФГУП (ВниИФТРИ)

заместитель начztльника
НИО-l0 - начальник НИЦ
ФГУП КВНИИФТРИ>

Велущий инженер
ил опи ниц нио_l0
ФГУП КВНИИФТРИ>

М.С. Шкуркин

Е.В. Рак

Е.С. Николаев

il
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Приложение А
(обязательное)

Схема Nр l подкrпочения средств поверки при проведении поверки ИП

Рисунок A.l

Экспликация:

l - Измерительный мо,ryль БКЮФ.402139.035.

2 - Кбель подкJIючеЕIrl 1нпвера.lьной видеок:lп{еры к измеритеJIьному модуJIю
БкюФ.685622.319-02.

3 - Универшьн.uI видеокаIr{ера БКЮФ.463 149.030-0l.

4 - Внешняя антенна ГЛоНАСС/GРS.

5 - Ложемент кСIIЕКТР М> БкюФ.305б14.023.

6 - Камера безэховая БКЮФ.305l78.001.

7 - Имитатор Пара rетров двихенlrя транспортньD( средств rcАпсАН 3М> литера l.

15
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8 - Внешний персонаьньй компьютер с програ {мным обеспечением <РЕВИЗоР> и

программой кСапсш 3М>.

9 - Осчиrrлограф цифровой TDS2022B.

10 - Аппаратура геодезическчлJI спуп{иков:ля Nv2lбc-RTK модификации

Nv2l6с-RTK_A.

1l - Навигациопная антенна.

12 - Иншткаюр времени ИВ-l.

13 - Источник первrчньй точного времени УКУС-ПИ 02Д,l.

14 - НавигационнаJl антенна.

15 - Ретранслятор ГЛОНАСС/GРS (опчионально, для поддержzlниJI уровIrей сигн!lлов

ГНСС в неблагоприятньп< условиях lTx распространения).

16 - Молуль коммугационньй БКЮФ.6856З 1 .204.

l7 - Источник питаlшя APS модификации MS-7305L.


