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1 ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ
l,1 Настоящая методика поверки (лалее - МП) распространяется Еа датчики давления

ДМ5017 (далее - датчик) и устанавливает методы и средства их первичной и периодической
поверки.

1.2 МП обеспечивает прослеживаемость датчиков к:
- Государственному первичному эталону единицы давления-паск.lля (ГЭТ 23-2010) и

к Государственному первичному этirлоЕу единицы избыточного давления в д{апазоне
статического давления от l0 до 1600 МПа и в диапазоне импульсного давления от l до
1200 МПа и эффекгивной площади поршневых пар грузопоршневых манометров в

диапазоне от 0,05 до 1 см2 (ГЭТ 43-2022) в соответствии с государственной поверочной
схемой <ГосударственIitш поверочнм схема дJ,Iя средств измерений избыточного давления до
4000 МПа>, 1твержденной Приказом Росстандарта от 20.10.2022 Nэ 2653;

- Государственному первичному эталону единицы давления для области абсолютного
д:вления в диапазоне 1,10-1 + 7,105 Па (ГЭТ 101-2011) в соответствии с государственной
поверочной схемой <Госуларственнм поверочнм схема для средств измерений абсолютпого
давления в диапазоне 1,10-1 - 1,107 Па>, угвержденной Приказом Росстандарта от 06.12.20l9
Jф 2900;

- Госуларственному первичному специ:шьному этirлону единицы давления для

разности давлений (ГЭТ 95-2020) в соответствии с государственной поверочной схемой
i.Гоaулчрarra""iul поверочнЕrя схема для средств измерений разности давлений до 1,105 Па>,

утвержденной Приказом Росстандарта от 31 .08.202l Ns 1904.

1.3 Метод, обеспечивающий реа,тизацию МП: непосрелственное сличение датчика с
этмоном.

1.4.Щопускается в соответствии с змвлением владельца датчика проведение поверки
по од}tому из выходных сигналов (ана,rоговому или uифровому), соответствlтощими одной и

той же входной измеряемой величине.
МП распространяется на вновь выпускаемые датчики и датчики, находящиеся в

эксплуатации.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

2. l При прведении поверки доJDк}Iы быгь вьшолнены опер щи, }казанные в табJп{це 2.1 .

Таблица 2.1 - Операции поверки

Наименование операций

Обватеьностъ прведения
при поверке Номер

разлела МПпервичнои
поверке

периодлческой
поверке

Внешний осмотр средства измерений Да Да 7

Подготовка к поверке и опробование средства
измерений .Ща Да 8

Проверка программного обеспечения средства
измерений Да Да 9

Определение метрологических харaжтеристик
средства измерений Да Да l0

Подтверждение соответствия средства
измерений метрологическим требованиям Да Да ll
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2.2 Ectпr. при прведении одlой из оперщIд1 поверки полуrен отрlщате.lьньй резуJътат,
проведение да,ънейшей поверки прекршвеrcя, результат оформляется в соответствии с

разделом 12 МП,

3 ТРЕБОВНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

3.1 При проведении операций поверки должны быть соблюдены след),ющие условия:
- температура окрркающего возд}ха от+2! ОС до +25 ОС;

- атмосферное давление от 84 до 106,7 кПа;
- относительная влlDкность возд}ха от 30 % до 80 %.

3.2 Если нормzrльнм температура для этмона не соответствует нормальной
температуре для поверяемого датчика, в показания эт:шона должна быть введена поправка на
влияние температуры.

3.4 Устройство дJIя создания давления должно обеспечивать плzlвное повышение и
понижение давления, а также постоянство давления во время сЕятия пок:вilний и вьцержке
датчиков под давлением, равным верхнему пределу измерений.

3.5 Рабочие среды этмонов и поверяемых датчиков должны соответствовать их
эксплуатационной документации.

3.6 Если рабочей срелой при поверке явJIяется жидкость, то торец шг}цера
поверяемого датчика и торец штуIера средства измерения, применяемого в качестве эталона

должны находиться в одной горизонтмьной плоскости с допускаемой погрешностъю:
D

Jн < 10-зу''о' .'рс
где: y - пределы допускаемой основной приведенной (от диагlазона измерепий)

погрешности поверяемого датчика;
Р-о, - верхний предел измерений поверяемого датчика, МП4 кПа;

р - плотЕость рабочей среды, кг/дм];
g - ускорение свободного падения, йс2.
3.7 При отсугствии технической возможности выпоJIнения требовмий

п. 3.6 настоящей МП в показания этмона (или поверяемого датчика) должна бьпь внесена

поправка Ар, rштывающм влияние столба рабочей срелы: Ар = p,g,/H.
Поправка прибавляется к показаниям того средства измерения, уровень расположения

торца которого выше.
Примечаrrия:
1. !опускается r{итывать поправку путем установки нулевого значения после

подсоединения к этalлону.
2, Сдаваемые в поверку датчики, предназначенные для измерний давления

кислорода, должны сопровождаться письменной гарантией обезжиривания за подписью
ответственного лица, заверенн},ю печатью владельца СИ, без которой их поверка зarпрещена.

В качестве рабочей среды, передающей давление датчикам для измерения давления
кислорода, рекомендуется вода или возлух. Не допускается среды, зaгрязненные маслом и
органическими примесями.

.Щопускается поверять тaкие датчики без применения разделительной камеры. .Щля

этого внугренние полости устройства дIя создания давления и этмона должны быть
обезжирены и з{lполнены чистой водой. Обезжиривание должно быть подтверждено
соответств},ющим документом.

.Щопускается вместо воды (возлца) использовать другие жидкости (газьD,

взммодействие которых с кислородом безопасно.
3,8 Номинальное зпачение напряжения питания и требования к источнику питания - в

соответствии с технической документацией на датчик.
3.9 Сопротивление Еагрузки при поверке датчиков с выходным сигнalлом (4-20) мА,

должно быть от 0,2 до 1650 Ом (дrя датчиков без НАRТ-протокола), от 250 до l l00 Ом (лля
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датчиков с HART протоколом).
3.10 Вибраuия, тряска, удары, накJIоны, магнитные по,ля (кроме земного) и другие

воздействия, влияющие на работу и метрологические характеристики датчика, доля(ны
отсугствовать.

3.11.Щатчики, предн€вначенные для измерений давления кислорода, по окончilнию
поверки встряхивtlют штуцером вниз над чистым листом бумаги. Есrпl после высыхzlния на
бумаге булут обнаружены хировые пятна, датчик бракуют, а кислорднм разделительная
камера должна быть обезжирена,

3.12 При выборе эталонов и (или) средств измерний, применяемых в качестве
эталонов дJUI определения основной приведенной погрешности и вариации вьrходного
сигнала датчика должны соблюдаться условия:

1)При поверке датчиков с выходным аналоговым сигналом постоянного тока,
значения которого конlролир},ют непосредственно в мА

^р ^,р. I,,_ Io
.100 la r, (l)

(2)

(3)

где 
^р 

- предел допускаемой абсолютной погрешности эталонного Си,
контроJDrрующего входн},ю величину (давление), кПа, МПа;

рm - верхний предел измерений поверяемого датчика, кпа, Мпа;
Ai - предел допускаемой абсолютной погрешности этlцонного СИ, контролир}T ощего

электрический вьrходной сигна,т датчика, мА;
Io, I, _ соответственно нижнее и верхнее предельное значение выходного сигнаJ'lа

датчика, мА;
ар - отношение предела допускаемой погрешности средств измерений, применяемьrх

при поверке, к пределу допускаемой основной погрешности датчика, ао = 0,3З;
y - предел допускаемой основной привеленной погрешности поверяемого датчика, О%

Основная приведенIIаJI погрешность датчика, выр кеннzц в прцентах от диапазона
измерепий, численво pilвHa осЕовной погрешности, вырФкенной в процентzrх от диапазона
изменения вьжодного сигнала датчика с линейной функцией преобразовzшия измеряемой
величины.

2) При поверке датчика с выходным цифровым сигналом:

где все обозначения те же, что и в формуле ( l )
3) При поверке датчика с выходным аналоговым сигнtlлом постоянного тока, значение

которого контолируют по падению Еапряжения на эта,,Iонном сопротивлении в мВ или В:

ьр 
^, ^Rр, U,-Uo R,

где Ар, Рm - то же, что в формуле (1);

^ч 
- предел догryскаемой абсолютной погрешности эталонного Си,

контроJпrр},ющего выходной сигнм датчика по падению нzшрDкения на эталонном

сопротивлении, мВ или В;
Дк- предел допускаемой абсоrпотной погреtrшости этЕмонного сопртивления, Ом;
RэT- ЗН3Ч€НИ€ ЭТzlЛОННОГО СОПРОТИВЛеНИЯ, ОМ;
U., Uo - СООТВеТСТВеННО ВеРХНее И НИЖНее ПРеДеЛЬНЫе ЗНаЧеНИЯ НаПРЯЖеНИЙ

(мВ или В) на эталонном сопротивлении, определяемые по формулам:

100 < d е.у,

4

[?) 
,oo <ап f,



Ur= I.' Rr. и Uo= lo' R.,

4 ТРЕБОВАНИЯ К СIIЕЦИЛЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допуск:lются лица, ознzжомленные с эксплуатационной

документацией поверяемых датчиков и средств измерений, применяемых в качестве
этaшонов.

4.2 К поверке допускаются лица, прошедшие инструктФк по безопасности труда и
ознtlкомленные с эксплуатационной документацией на этаJIон и поверяемое средство
измерений.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВЛНИЯ К СРЕДСТВЛМ
повЕрки

5.1 При прведении поверки рекоменд},ются к применению средства поверки,

указанные в таблице 5.1

таблица 5.1 - Перечень средств поверки, рекомендуемых к применению при проведении
поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемых средств
поверки

8.1

Щиапазон измерений темпераryры от
плюс 15ОС до плюс 25ОС с пределами
абсолютной погрешности
более +0,3 'С;

,Щиапазон измерений относительной
влФкности воздуха в диaшазон
от 0% до 80% с пределами
абсолютной погрешносм не более
12 О/о;

,Щиапазон измерений атмосферного
д:вления от 84 до 106,7 кПа с
пределами абсо.lпотной погрешностью
погрешности не более +0,25 кПа

l0. 1

Рабочие эталоны 2, 3 и 4 рzврядов
избыточного дttвления по
государственноЙ поверочноЙ cxeMeI ).

Рабочие этыtоны 2,3 разряда
абсолютного давления по
государственноЙ поверочноЙ схеме2).
Рабочие эт&,Iоны 2, З

р }ности давлений
разряда

по
государственной поверочной схемез).

.Щиагlазон измерrппi избьпоrшою и
(и,ш) абсо.гпопlого даыIениJI и (и,ш)

разности давлений не менее д{апазона
измернпй поверяемого датп{кц при
этом доJDкно обеспе.птваться
соотношение пределов догryскаемой

Манометры Фузопоршневые МП,
р
е
|(алибраторы дalвления портативные
Щегрш 501-Ш(Щ-Р, рг. JФ 22З01 -09

}ф,нометры грузопоршневые МПА,

рег. 
Nl 771l4-19

ft-"брчrоро, давления портативные
Метран-5 l7, рег.N9 39l 5 1- 1 2

[(цпибраторы давления пневматические
Метран-505 Возд},х. рег. JФ 4270l -09

Номер
раздела

мп

Термогигрометр ИВА-6 модификация
ивА_6н_д,
рег. Nэ 4б434-1l
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.Щиапазон измерний посюЕшою юка
от4до20мА

Мультиметры 3458А, рег. М 25900-03

1\,ГосуларственнаlI поверочная схема для средств измерений избыточного давления до
4000 МПа>, )"гвержденная Приказом Росстандарта от 20.10.2022 М 2653.
2\<Госуларственнtц поверочная схема для средств измерений абсолютного давления в

диапазоне 1 , l0-1 - 1, l07 Па>, 1твержденнм Приказом Росстандарта от 0б.l2.20l9 Ns 2900.
З)<Государственнiц поверочнzrя схема для средств измерений разности давлений до t,105
Па>, рвержленная Приказом Росстандарта от 3 l .08.2021 .Nb l 904.
а)Выбор средств поверки для определения основной погрешности преобразователей
осуществляют с rIетом критериев достоверности поверки в соответствии с п. 3.12.

5.2 .Щопускается применение анtцогичньtх средств поверки, не приведенных Таблице
5.1 с метрологическими и техническими харакtеристиками обеспечивающими передачу
единицы величины поверяемому средству измерений с требуемой точностью.

бТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении поверки запрещается создitвать давление, превышающее верхний
предел измере}rий датчика.

6.2 Запрещается снимать датчик с устройства дJUl создания давления при наличии
давления в системе.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 При вЕешнем осмоте долхно быть установлено отс}тствие механических
повреждений корпуса, штуцера (прпятствующих присоединению и не обеспечившоцttх
герметичность и прочность соединения), дисплея, влияющих на эксплуатационные свойства.

,Щисплей должеп быть чистым и не иметь дефектов, препятствующих правильному отсчету
показаний.

7.2 Соединение корпуса с держателем должно быть прочным. не допускalющим их
вз{lимного смещения.

7.3 Клеммные колодки и (или) разъемы для внешних соединений не должны иметь
повреждений.

7.4.Щатчики считzlются вьцержавшими внешний осмотр, если выполняются
требования пп. 7.1-7.3 настоящей МП.

8 ПОДГОТОВКЛ К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Проверка условий окружающей среды.
8.1.1 При проверке условий окружающей среды проводят контроль выполнения

условий поверки в соответствии с п. 3.1 настоящей методики.

8.2 Подготовительные работы.
8.2.2 Перед проведением поверки выдержать датчик в нерабочем состоянии при

температуре окружающего воздуха, указанной в п. 3.1, не менее:
- 12 ч - при разнице температур воздуха в помещении для поверки и местом, откуда

вносится датчик, более 10 ОС;

- 1 ч - при разнице температ)р воздуха в помещении дJIя поверки и местом, откуда

6
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впосится датчик, от l до l0 'С.
При разнице }казанньrх температ}р воздуха менее l ОС выдержка не требуется.
8.2.3 Установить датчик в рабочее положение с соблюдением 1казаний

эксплуатационной докумептации.
8.2.4 Проверить систему для поверки датчиков, состоящ},ю из соединительньrх линий,

средств поверки и вспомогательных средств, на герметичность в соответствии с
п. 8.3 настоящей мgтодики.

8.3 Проверка герметичЕости системы.
8.3.1 Проверку герметичности системы проводIт при дaвлении, pIlBHoM верхнему

пределу измерений датчика.
8.3.2 В систему необходимо подать давление, равное верхнему пределу измерений

датчика и выдержать под этим давлением в течение дв},)( минут. Затем систему ожлючrть от

устойствц создающего давление.
8.3.3 Измерительную систему считilют герметичной, если в течение дв}х минут

изменение дЕlвления не превышает +0,5 О/о верхнего предела измерений поверяемого датчика.

8.4 Опробование
8,4.1 При опробовании проверяют функционирование корректора нуля,

работоспособность и герметичность датчика.
8.4.2 Функчионирование корректора HyJuI проверяют, задав одно (любое) значение

измеряемого давления. Возлействуя на коррекrор нуля, проверяют изменение вьгходного
сигнала датчика. Затем сбрасьтвают измеряем}.ю величину и при атмосферном давлении на
входе датчика устанzвливilют вьrходной сигнzrл в соответствии с исходным значением.

8.4,3 РаботоспособЕость датчика проверяют, изменяя измеряемое давление от
нижнего предельного зЕачения до верхнего, при этом должно наблюдаться изменение
выходного сигнаJIа датчика.

8.4.4 Проверку герметичности датчика проводят по методике аналогичной методике
п. 8.3 со след)rющими особенностями:

- изменение дzвления или разрежения определяют по изменению вьD(одного
сигнiша поверяемого датчик4 включенного в систему;

- в случае обнарlжения негерметичЕости системы с поверяемым датчиком следует
отдельЕо проверить систему и датчик;

- проверку герметичности датчиков рtвности давлений при поверке не проводят.
8.4.5.Щатчик считается прошедшим опробование, если выполняются требования

пп.8.4.2-8.4.4 настоящей МП.

9 ПРОВЕРКД ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

9.1 Проверка прогрilJt{много обеспечения (лалее- ПО) состоит из определения номера
версии ПО датчика.

9.2, Для датчиков, в исполнении которых предусмотрен индикатор, номер версии ПО
отображается на индикаторе при включении датчика.

9.3,Щля датчиков, в исполнении которьж не предусмотрено наличие ишlикатора,
номер версии ПО определяется по записи в паспорте датчика.

9.4 .Щатчик считalют прошедшим проверку ПО, если номер версии ПО соответствует
данным Таблицы 9.1 .
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Идентификационные данные (признаки) ПО Значение

Идентификачионное наименование ПО

Номер версии (идентификационный номер) ПО 2.4.vX.Xl
lXX - последовательность цифр, не являющ(цся метрологически значимой частью ПО
Х может принимать значения от 0 до 9

Таблица 9.1 - Идентификационные данные По

10ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХЛРЛКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

l0.1 Проверка диапазона измерений, определение основной приведенной
ПОГРеШНОСТИ И ВаРИаЦИИ ВЫХОДНОГО СИГНlL]'Iа

10.1.1 Для определения основной приведенной погрешности с помощью этalлона на
входе датчика устilнzlвливilют действительное значение давления, а по другому эталону
измеряют соответствующее значение выходного сигнzца постоянного тока. Для датIIиков,
имеющих дисплей, допускается считывать показания измеренного значения давления с

дисплея датчика.
l0.1.2 Основнуто приведенную погрешность и вариацию выходного сигнiUIа

определяют при m значениях дzвления равномерно распределенных в диапазоне измерений,
вкJIючшI верхнее и нижнее предельное значение давления. Рекомендуемое значение m = 5.

Интервал между значениями давления АР не должен превышать значениJl,

рассчитанного по формуле:

bp=1,2# (4)

где m - количество поверяемых точек;
Ртп- то ж€, что и в формуле (1)
При поверке датчиков с верхним пределом измерений рtц}режепия 0,1 МП4 если

атмосферное давление Ро < 0,1 МПа, допускается устанавливать максимaшьное значение

рzrзрежения в пределzrх 0,90-0,95 Ро, где Ро - атмосферное давление.
В ходе работы дzlвJIение плЕlвно повыш.lют (прямой ход) и проводят измерения при

за,данньD( значениJтх. При достижении верхнего предела измерений датчик вьцержикlют при
этом даыIении в течение одной мин}т, после чего давление TUlatвHo понюкrlют (обратньй хол) и
прводяt сIштымние показамй при тех же значениJD( давления.

l0.1.3 Расчегные значениJl выходного сигнала постоянного тока поверяемого датчика в
зarвисимости от заданного действительного значения давления на входе датчика определяют
по формуле:

1) .Щля датчиков с линейной возрастшощей зависимостью выходного сигнала
постоянного тока от входной измеряемой величины:

(5)

где Ip - расчетное значение выходного сигнltла постоянного тока (мА);
Р - номинальное значение входной измеряемой величины; для датчиков давления-

разр-Dкения зпачение Р в области разрежения подставJIяется в формулу (5) со знаком минус;
pn - нижний предел измерений ця всех датчиков, кроме датчиков давления-

разрежения, для которьж зЕачение Рп числ€нно равно верхнему пределу измерений в области

разрежения Р. (-) и в формулу (5) полставляется со знаком минус;

Ir=Io
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Io, I'n, Pm - то же, что и в формуле (1)
2) Для датчиков с линейно убьIвающей зависимостью вьжодного сиrн:ша постоянного

тока от входlой измеряемой величины:

I _Il,=l^-ffi(p-p.), (6)

Io, I., Р'n - то же, что и в формуле (l )
Р ,Ро-то же, что и в формуле (5)
3) fuя датчиков с вьIходным сигнаJtом постоянного тока и функчией преобразования

входной измеряемой величины по закону квадратного корня:

(7)

где Р - входнаJI измеряемшl величина - разность давлений (перепад давления) для
датчиков разности давлений, предназначенных для измерения расхода рабочей среды;

Рnr - верхний предел измерений или диапазон измерений поверяемого датчика

разности давлений. Остаьные обозначения те же, что и в формуле (l ).
4).Щля латчиков с выходным сигналом постоянного тока, значения которого

контролир},ют по падению напряжения на этllлонном сопротивлении R.,'

Up = R,, , Ip, (8)

где up- расчетное значение падения напряжения на эталонном сопротивлении, В;
Iг - расчетное значение вьIходного сигнма постоянного тока (А), определяемое по

формулам (5 - 7).
10.1.4 Вариачию вьIходного сигнaulа датчика допускается определять одновременно с

основной приведенной погрешностью при значениях, определенных в соответствии с
п. l0.1,2 МП, кроме значений, соответствующих верхнему и нижнему пределам измерений.

10.2 Определение основной приведенной погрешности срабатывания
сигнzrлизирующего устройства

10.2.1Основную приведенную погрешность срабатывания сигн:цизирующего

устройства определяют не менее чем на трех точках диапазона, задавzul уставки в пределах

диапазона измерениЙ. МинимальныЙ диапазон уставок должен быть не менее 0,17o верхнего
предела измерений, вюlrючение/выключение уставок датчика задается в пределм от 0 до l0%
от диапазона измерений.

10.2.2 Вариацию срабатывания сигнaшизирlтоtчего устройства допускается определять
одновременно с основной приведенной погрешностью срабатывания сигнализирующего

устройства на трех точках диапaвона, определённых в соответствии с п. l0.2.1 настоящей МП.

Io=Io+(I,-dF,

1r подтвЕрждЕниЕ соотвЕтствия
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

1 1.1 Обработка результатов измерений

СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

в О% вычисляют для

(9)

l 1.1.1 Основн}то приведеI]Еую поФешность измерний 1а
каждого измеренного значения давления по формуле:

I-I_
у, = ' .l00.

Iл- Io

U-Uул= P.l00.
U.-Uo

9
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ГДе I - значение выходного сигнала постоянного тока, пол}пlенное экспериментально
при номиЕальном значении измеряемой величины, мА;

U - значение падения напряжения на эталонном сопротивлении, поJrгrенное
экспериментаJIьно при измерении вьIходного сигнала и номинальном значении входной
измеряемой величины (лавления), мВ или В;

остальные обозначения те же, что в формулах (1), (З), (5)
11.1.2В случае считывalния показаний измернного даыIения с дисплея датчика

ocHoBHaUI приведённм погрешность измерений Yd в 9/о рассчитывается по формуле:

/а = Ж.l00 (1l)

где Pn.on - измеренное значение дaвления, считываемое с дисплея поверяемого датчикц
МПц кПа;

Р - заданное действительное значение давления на входе датчика, МП4 кПа;
Р- - верхний предел измерений датчика, МПц кПа;
Ро - нижний предел измерений датчикц МПа" кIIа;
Pn n, Р^, Р0 доJDкны быгь вырФкены в одних и тех же едtницах вели.Iины.

11.1.3 Вариачию вьD(одlого сигнала б в 0% вьтчисл_пот дlя каждою измеренного
давления, кроме точек, соответств},юпшх верхнему и HLDKHeMy пределу измерттий, по формуле:

r_l-6= 

-.100

Iл- Io

где I+,1- - измеренное значение вьжодного сигнала постоянного тока на одной и тоЙ
же точке измеренного давления при прямом и обратном холе соответственно, мА

Io, I. - то же, что и в формуле (l)

I]+ _ [J-6= ,__* 
.100 (l3)

где U + 
, U - - измереяпое значение вьD(одного сигнала постоянного тока на одIой и той

же точке измеренного дzлвления при прямом и обратном ходе соответственно, мВ, В

1 l .1 .4 В сrryчае сIмтымнIIJI покrваний измеренною давления с дисплея дат.Iика вари{щия

вьD(одlого сигна.lа б в О/о 
рассчитывается по формуле:

р+-р-
6 = п:т 

,100

(12)

(l4)

где Р+,Р- - измеренное значение даыIени-,I на одiой и тоЙ же точке при прямом и
обратном ходе соответственно, МПа кПа

Р., Ро - то же, что и в формуле (1 l)
l1.1.5 Основную прпведенную погрешность срабатывtlния сигяzллизир},ющего

устройства у.., в О% рассчитывают по формуле:

( l5)

где Р, - значение давления на которое установ.пен указатель сигнаJмзир},ющего

устройства, кПа МПа;
Ро - заданвое действительное значение давления на входе датчика, при котором

произоrrша срабатывание сигнalлизирующего устройства.
Р'n, Рб - то же, что и в формуле (l l )

100
р,- р-

Р^- Ро
Yr,у

l0



l 1.1 .6

формуле:

Вариацию срабатывания сигнzцизирующего устройства рассчитывalют по

6"r= Рr- Ро (16)

где Ру, Рд то же, что и в формуле (15)

11.1.5 Резуrьтаты определеншI мегрологи.Iеских характеристик датIIика сtмтаются
положительными при первиtшой поверке, если:

- на всех поверяемых точках модуль рассчитанной приведенной погрешности (от

диапазона измерений) |у6| не превышает 0,8у значений допускаемой основной приведенной
погрешности (от диапазона измерений), }казанньtх в описании типа датчика;

- на всех поверяемых точкarх рассчитalнное з}tачение вариации цифровых и/или
аналоговых выходtых сигналов не превышatют значений, указ:tнных в описalнии типа
датчика;

- на всех поверяемых точкtlх модуль основной приведенной погрешности
срабатывания сигнализир}.ющего устройства не превышilют значений, указмньж в описании
типа датчика;

- на всех поверяемьtх точках вариация срабатывания сигнализир),ющего устройства, не
превышает 0,6 значения основной приведенной погрешности срабатывания
сигнализир},ющего устройства усу

1 1.1 .6 Резуrьтаты определения метрологшIеских хФaжтеристик датмка сtмтаются
положитеJIьными при период{ческой поверке, ес.п,t:

- на всех поверяемых точкм модуль рассчитанной приведенной (от диапазона
измерений) погрешности |у6| и значение вариации цифровьп l,/или аналоговьIх выходньгх
сигналов не превышают значений допускаемой основной приведенной (от диапазона
измерений) погрешности и вариации выходньrх сигпалов, указанных в описании типа
датчика;

- на всех поверяемых точках модуль основной приведенной погрешности
срабатывания сигнarлизирующего устройства не превышalют значений, ).казанных в описании
типа датчика.

- на всех поверяемых точкzlх вариация срабатывания сигнarлизир},ющего устройства, не
превышает 0,6 значения основной приведенной погрешности срабатывания

сигнализир},ющего устройства 1су,

11.1.7 Результаты определениJl метрологичесюлх характеристик датчика считzlются
отицательными при первлгшrой поверке, если:

- хотя бы в одной поверяемой точке модуль рассчитанной приведенной (от диапазона
измерений) погрешности |убl превышают 0,81, значения допускаемой основной приведенной
(от диапазона измерений) погрешности, указанной в описании типа датчика;

- хотя бы в одной поверяемой точке значение рассчитанной вариации цифровых и/или
анaUIоговых вьD(одlых сигнмов превышalют значения, указанные в описании типа датчика;

- хотя бы в одной поверяемой точке модуль основной приведенной погрешности
срабатывания сигнirлизирующего устройства }су пр9вышают значения, укaванные в описzlнии
типа датчика.

- хотя бы в одной поверяемой точке вариация срабатывания сигнаJIизир},ющего

устройства, превышает 0,6 значения основной приведенной погрешности срабатывмия
сигнализирующего устройства усу

11.1.8Результаты определенIrJI метрологп.Iеских харzlктеристик датчика считаются
отрицательными при период{ческой поверке, ес.lш:

- хотя бы в одной поверяемой точке модуль рассчитанной приведенной (от диапазона
измерений) погрешности |у6| и значение вариации цифровых и/или аналоговых выходных
сигналов превышЕlют значения допускаемой основной приведенной (от диапазона измерний)
погрешности и вариации выход{ых сигналов, указанЕых в описании типа датчика;
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- хотя бы в одной поверяемой точке модуль основной приведенной (от диапазона
измерениЙ) погрешности срабатывания сигнализир},ющего устроЙства превыш{lют значеЕия,
указанЕые в описании типа датчика.

- хотя бы в одной поверяемой точке вариация срабатывания сигнаJIизир},ющего

усцойства, превышает 0,6 значения основной приведенной погрешности срабатывания
сигнarлизир},ющего устройства усу

1 1.2 Критерии соответствия средства измерений метрологическим требованиям
11.2.1 Критерием соответствия средства измерений метрологическим трфованиям

является соответствие требованиям разделов 8, 9, l0 и положительном результате
проверки п. 11.1.5-11.1.8 настоящей МП. При собrподении всех тебов.lниЙ результат
поверки считatют положительным, датчик допускается к применению для измерений
давления.

12 оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
12.1 Результаты поверки подтверждalются сведениями о результатах поверки в

Федеральном информачионном фонде по обеспечению единства измерений.
12.2 При положительных результатrlх поверки знак поверки наносится на корпус

датчика как пок:вано на рисунке 1 и (или) в соответствии с зilявлением владельца средства
измерений или лица, представившего средство измерений, оформляется свидетельство о

поверке.
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Рисlъок l - Место нанесения знака поверки на корпус датчика

12.3 При отрицательных результатах поверки, в соответствии с з:lяв]Iением вЛаДеЛЬЦа

средства измерений или лица, представившего средство измерений, оформляется извеЩение
о непригодности к применению средства измерений.

12.4 Протокол поверки оформляsтся в соответствии с змвлением владельца средства
измерений или лица, представившего средство измерений, в произвольной форме.
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