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l оýщиý положЕниJI

1,1 Настоящgя методяка поверки МП ДТНМ,424257.0З| распрстраняется ва
комЕrексы аппаратно-fiрграф{мr{ые Трафик_ýТ (да"rее - комплексы), йзготавливаемые

Обществом с огрд{иченной ответствеяностью (Дорожные технологпил (ООО (ДТ)r), r. Москв4
и ycтaltaвлIrвaсT объем и методы первичпоf, л перяодической поверок.

i.2 В результате поверкн должяы быть подтверждепý следуюпие метроrlогхческие
характсристпки комплексов, )rказаяные в таблице l,

Таблиuа l

t.3 IIрос:rеживаемость резуJьтатов t{змерсниfi прIt поверхе хо!*rп.qексов обеспечивается:

_ к государственному первичяому этаjlоýу едиаяц вt емеяи, частоты и нацхояаъной

шкалы времсни ГэТ ь2а22 в соответствиЕ с государствеfiной поверчной схемой д.пя средств

измернlй временя х частоты, уr8ержденной пр}rказом Росстаuддра от 26.09.2022 Ns 2360:

.кГосудФсТВенномУпервичном}'специаJIьноvУэтlЦон)'едяницыимпУльсноГо
электического uапряжения с длитеJtьностью импульса от 4,10'l| до 1,10-' с ГЭТ 182-2010 в

соo,тветст8ии с государстsснной поверочной схемой для средfiв изм€рений импульсýого

электрrческого наrtрях{еняя, }тверхденноf, приказом Росстандарта от 30.12.2019 Ns 3463.

i,4 Поверка коммексов прводятся:

- по пF]rrу t0.1 - мgrодом прrn{ь!х измер€вrЙ;

- tto пуяктам l0.2, l0.з, 10,4 в l0.5 * методом непосредстэеняого слячевяJl с

этмояýыми ср€дс?ваýи измсрнпй,

ЗначениеНаименование характернстики

от 0 до 350
от 0 до 350
от 0 до 350

ýапазов измереняй скорости движ€ипя таtrспортньж
(:aree - ТС). кv/ч

в зоне контро.lя рsдиолокационным методоу
в зоне кокIр.;1я по впдеокадрам
на хоýтрпи о}, дорогя

средств

*l
}l

*l

Прлелы дапускаемой абсояютной погрешности измерний скорстtr
двях(еяия ТС, км/ч

в зоне контрJIя радиолокационным методоltt

в зове ,(о]lтролJл ýо видеокадрам
gа ко ляруемоу участке до

*l

Прдеrы допускаемой абсолютной погр€шяости синхронизацпи

внутренней шка1ы времени kol'r]rekcoв с национмьной шкапой

к дхl|и ого вреilrе!{и {JTC (SU), мкс

*зi

ýоверяте;:ьные гравицы допускаемой абсолютной погре::яости

доверхте.rьной всроятяостя 0,95) опредеqения коорд{яат

ldестоtlолоrкен}tя KoMIUleKcoB в lulaнe в статическом рехиме прв

(при

PDOP не более 3, мкоý,
* - При одновременном использованrrи сЕгналов глоба,тьных яавигац}tоlrgых спуIнtlковых

сястем ГЛоНАСС и GPý.
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2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ

при проведении поверки должны быть выполнены операции, указанные в2.1
таблице 2.

Таблица 2

2.2,Щопускается проведение поверки меньшего числа измеряемьIх величин, которые

используются при эксплуатации комплексов, по соответств},ющим пунктам настоящей

методики поверки. По".рка no ПУНКТzlJr.t l0.4 и l0.5 является обязательной, по пунктам 10,1, 10,2

и10.3_позмВлениюзаказчика.СоответствУюЩаJIзаписЬдолжнабытьсделанавсВеденияхо
результатЕrх поверки, передаваемьп в Федеральный информационный фонл по обеспечению

Нмменование операции поверки

обязательность выполнения
операций повер ки при

Номер разлела (пункта)
методики поверки, в

соответствии с которым
выполняется операция

поверки

первичной
поверке

периодической
поверке

внешний осм с и з\1 ии Да Да
Подготовка к поверке и опробование
с изм ии

Да Да 8

Да Да 9_по с изм ии
ение логических кс изм нии

- определение диапазона и

абсолютной погрешности измерний
скорости движения ТС в зоне Да Да
контроля
методом

радиолокационным

- определение ди:шазона и

абсолютной погрешности измерений
скорости движениJI ТС в зоне
к jlя по ви.хео

Да Да l0.2

- определение диапазона l1

абсолютной погрешности измерений
скорости движения ТС на

ко емом д ги

Да Да 10.3

- определение абсолютной
погрешности синхронизации
внутренней шкалы времени
комплексов с национальной шкалой
координированного времени

UTc S

Да Да l0.4

- определение абсолютной
погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) определения
координат местоположения
комплексов в плане в статическом

режиме при геометрическом факторе
PDOP не более 3

Да Да l0.5

Подтверждение
средства

соответствия
измерений

м огическим ованиям
Да l1

единства измерений.

7

Проверка прогрzл}.tмного обеспечения

l0.1

Да
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2.3 ,Щопускаеrся проводить поверку по пунктам 'l, 8, 9, l0.1, 10.4, 10.5 и l1 в
лабораторньп< условиях.

2.4 Внеочерелную поверку, обусловленrryто ремонтом комIшексов, прводить в объеме
первичной поверки.

2.5 При н?lличии функчии измерения скорости движения ТС в зоне контроля по

видеокадрам внеочереднм поверка обусловленная изменением местоположения кОМПЛеКСОВ,

проводится в объеме пункта 10.2.

2.6 При наJшIми фунщии измерения скорости движения ТС на концолируемом

rrастке дороги внеочередная поверк4 обусловленная изменением местоположенllя комплексов,
проводится в объеме пунrга l0.3.

2.7 Операчии по rгуrкту 10.1 вьшолняются для комплексов, работающих в

неподвижном состоянии при стационарном или передвижном размецении, имеющих в составе

радиолокационные модули | иJилп 2, производящих измерения скорости движения ТС в зоне

контоJIя радиолокационным методом.

2.8 Операчии по rryнкту 10.2 вьшолняются для комплексов, работающих в

неподвижном состоянии при стационарном размещении, призводящих измерения скорости

движения ТС в зоне KoHTpoJUI по видеокадраIt{.

2.9 Операчия по пункry l0.3 вьшолняется для комплексов, работаюпшх в неподвижllом
состоянии при стационарном размещении, состоящих из двух и более моноблоков Трафик-.ЩТ,

между которыми происходlт обмен информацией, и производяших измеренпя скорости

движения ТС на контролируемом rIастке дороги.

2.10 В слуrае получения отрицательньD( результатов по любому пlнкту табличы 2

комплексы бракуются и н:шрчlвJIяются в ремонт.

З ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

3.1 Поверка проводится при условиях применения поверяемых комплексов и

используемьIх средств поверки. Срелства поверки должны бьггь подготовлены к работе в

соответствии с руководстваIlrи по их экспJryатации.

5МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВЛМ
повЕрки

5.1

таблице 3.

при проведении поверки должны применяться средства поверки, }казанные в

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИЛЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ

4.1 К проведению поверки допускаются лица, явJIяюuцеся специмистzlми оргаЕа

метрологической службы, юридического лица или индивидумьного предприниматеJUl,

аккредитов{ногонаправопроведенияпоВерки'непосредственноосУЩествляюЩиеповеркУ
средств измерений.

4.2 Персонал, проводящий поверку, должен быть ознакомлен с руководством по

эксплуатации комплексов и настоящей методикой поверки.



Таблица 3

Оперgцни поверки,
требующие применение

ср€дств поверки

Метр;tогические и техническхе
требовмия к средствам поверки,

необходимые для прведения поверки

Перчень рекомендуемых
средств по8ерки

п. 3 Трсбования к

условиям прведени,
повФкя

Ср.чства измереняf, температуры
о,Ф}жающего возд)ха в диалазоне
от мияус 60 ОС до плюс 65 ОС

с абсолютноЙ погрешностью не

болес 1,5 ОС;

Средства язмерний относительной
в"lмяостl-i в диапе]о}lе от 0 до 98 % с
абсолютной погрешностью не болсе 3 %

Термогигромстры
элекrрнные (CENTERD
л|одель 3l l с

термоэлектрическим
пробрзомта:ем с НСХ
тtlпа KKll, рг. }Ф 22129-Ф;

Термогигрометры
автономные иВА-6
ltспоrнение ИвА-6н с

удлинительньLч кабелем

KY-l или КУ-2
моляфикачия *Д2,

рег. fis 82393-2l
п. l0 Опраеление
метрологических
характерястик средства
язмерений

Ихитаторы скорстей движения
до 350в диапазоне от

с абсо,тютной
более 0,3 к;rr/ч;

l
тс

км/ч
непоФешностью

Срлства пзмеренlrй расстояния в

диапазоне от 0,5 до 30 м с абсолютной
погрешностью (при доверительной
верятности 0,95) не более 8 ум;

Рабочие ,талоны единиц времени
и частоты пятого разряда,
соответствуюцие требованиям ГПС дlя
средств измереяий врмени и чаgтоты,

рвер:r<ленной прпказом Росстандарса
от 26.09.2022 N9 2360 - исто*{ики
точного врсvеви (серверы,

ралиосерверы) с предеJttми

допус каеу bD( смешенrй рбочях шкаl
врtмени относитеlьно национальноf,
шкаJtы врехсни АТасвul - рш не

бо:rее l00 r*rc:

Срлства изм€ренr{й скорсти в

двапазоне от 0 до 350 км/ч с

абсолютной погрешностью (при

доверительной вероятности 0,95) не

бо;ее 0.36 кмlч:

Имитаmры пара\lетрв
движения ТС кСАПСАН
3М> литера l / литера 2,

рг. Nэ 730l5-18;

Источники первиrrные

точного времени
укус-пи 02дм,
рг, J,,l! 60738-15;

Аппаратура
навипц(ионно-8ременнаrl
потребителей глоба.пьньн

нtвигационllъD(
сп)тttиковьн систем
глонАсосрs/сАLILЕо/
SBAS NvO8c_cSM-DR"
рег. }Ф 52614-13;

.Щапьномеры
Leica DISTO
рег. Nэ 74357-19;

лазерные
хз10,
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Прлолжение таблицы 3

Операяни поверкя,
трбуrощяе tlрн}rеtrеяrе

средств поверки

Мgгр.qогичес кяе и техиические
требования к средствам поверки,

необходrмые для прведевня поверки

ерчень рхомендуемых
срсдств поверки

Ср.rства язvсрний, преднезначенные
дllя выдачи шкалы времени,
синхровизирваяяой со шкалой
врменя UTC (SU), с абсолютной
погрсшностью не более 300 нс;

Рабочие эталоны 2-rо разряда в

диапазоне мгновенных значений
импуrьсног0 элсктрического
напряжени,l +(0,1 + 100,0) В с

дrитсльностью t{мr,ч,]ъсов т" от 20 нс

до 0,5 мс, соответствующхе
трсбоваяgям ГПС мя средств
измерний импульсвого
электряческого напряжения,

лверяценной прпхазом Росстандарта
от 30.12.2019 Nе 3463 - осцшлографы
чифровые запоминающие с

дtите.lьяостью времени Еарастания
перходной хsрактеристикп TOr в

диапазоне от 35 пс до 35 нс с прде.тамя
допускаеуьLх oTHocaTeJ]bHbD(

погрсшrrостеf, 60 при доверитетьной
верятности Р = 0,95 не более l 7о;

Срлства язмсрениf, по документу
<МЕгодика пзмерний координsт
месюпопожения пункта

геодезпческого> (ргистрацяонный
номер ФР.1.27.20lб.2268l в ФИФ ОЕИ);

Срлства измсрний расстояния в

диапазоне от 0 до 0,1 м с абсолtотной
погрсшgостью не более l мм;

Индпкаmры Bpcмelrrr с отобрахеняем
времсни в формате rп:.yм:сс.мс

(ч: от 0 до 23; мин: от 0 до 59;

с: m 0 до 59; мс: от 0 до 9999)

Алпарсг5ра
вавиг8]ционно_времсн ндя

потрбtrклей глобальнъо<

навигшшонliм
спушиковых сист€м
глонАссуGруGАLlLЕо/
SBAS NvO8c-cSM-D&
рг. }fl 52бl4-13;

осчиллографы цифрвые
юS2022с,
рг, Nл 48471_1 l;

GNSS-приеrrники
спутвиковые геодезическпе
многочастотные south
5680, рг. Ns 67546-17:

Лшtсйки измерrге,ъныс
метаrлическяе,

рег. JЁ 20й8-05;

Индикаторы временя ИВ-l;

Каvера бсзэховая

БКЮФ.305l78.001;



Перечепь рекомендуемьrх
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

кинеобход,tмые для ведения по

Операпии поверки,
требующие применение

ств по ки
Макет

ги
государственЕого
ионного знака Тс

примечание -.щопускается испоJIьзовать при поверке другие утвержденньlе и аттестованЕые

эталоны единиц величин, средства измерений }твержденного типа и поверенные,
ваниям, казанным в таблицео логическимцие м

Продолжение таблицы 3

5.2 Все средства поверки долкны бьrгь исправны, поверены, результаты поверки

подтвержд:lются сведениями о результат:ж поверки средств измерений, вкlIюченными в

Федера.пьный информачионный фонд по обеспечению единства измерений,

бТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 ПрИ проведении поверкИ комплексов следует соблюдать требования безопасности,

уст:lнавливаемые руководством по эксплуатации на комплексы и руководствами по

эксплуатации используемого при поверке оборудования.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 при прведении внешнего осмота проверить соответствие комплексов следующим

требованиям:

- отсутствие мехzшиIrеских поврждений и ослабление элементов крепления, четкость

фиксачии их полоr(ениrl;

- четкость обозначений, чистота и испр,lвностъ разъемов и гнезд, наличие и

целостность печатей и пломб;

- наличие маркировки согласно трФованиям экспlryатлlионной док}, rентации,

7.2 Результаты поверки по дalнному пункту считать положительными, если

обеспе.rивается выполнение всех перечисленньD( в пункте требований,

8поДгоТоВкАкпоВЕРкЕиопРоБоВАниЕсРЕДстВлизмЕРЕниЙ
8.1 Подготовка к поверке

8.1.1 Перел проведением поверки поверитель должен изгIить руководства по

эксплуатациИ поверяемьD( комплексов и используемьж средств поверки,

8.1.2 Подготовить комплекс к работе в соответствии с руководством по эксплуатации,

проверить включение электропитания комплекса.

8,2 Опробование

8.2.1 Используя вяешний персональньй компьютер (да;lее - ПК)лпри помоци

веб.браУзераподкJIючитЬсякмоноблокуТрафик-.I[ТивыполнитьвходвПоТrаffiсDТ.sо
.o.n*nb РЪ. В рабочеМ окпе ПО ТrаffiiDТ.sо- откроются дzlнные о моноблоке Трафик-.ЩТ и

видеокадры поля обзора.

7
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8.2.2 Заводской номер моноблока Трафик-.ЩТ, указанньй в

ПО ТrаffiсDТ.sо, должен совпадать с заводским номером, нанесенным
записанным в формуляре комплекса.

8.2.3 Выйти из По TrafficDT.so.

8.2.4 Операчии по п}цкт:lм 8.2.| - 8.2.З выполнить для всех моноблоков Трафик-.ЩТ из

cocтarBa поверяемого комплекса.

8.3 Результаты поверки по данному пункту считать положитеJIьными, если

обеспечивается соответствие всех переtшсленньD( в п}нюе требований.

9 IIРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

9.1 Проверить соответствие заявленньD( идентификационньD( данньrх (признаков)

метологически значимой части По в след}тощей последовательности:

- проверить идентификационное н:мменование метологически значимой части По на

соответствие }казанному в формуляр;

- проверить номер версии (идентификачионньй номер) метологически значимой

части ПО Еа соответствие указzшному в формуляре.

9.2 Результаты поверки считать положительными, если пдентификационные данные

(признаки) метологически значимой части ПО соответств},ют идентификациоЕным данным,

приведенным в формуляр комплекса и данЕым, приведеIrным в таблице 4.

Таблица 4

10опРЕДЕлЕниЕМЕТРологиЧЕскиххАРжТЕРистиксРЕДсТВд
ИЗМЕРЕНИЙ

l0.1 Опрелеление ди:шазона и абсолютной погрешности измерений скорости движениJI

ТС в зоне контоJlя радиолокационным методом

l0.1 . t Поверку по данному пункту провести по одному из вариантов,

l0. 1 .2 Вариант l - Поверка комплексов в лабораторньrх условиях

10.1.2.1 В соответствиИ с руководствоМ по экспJryатацИи на имитатоР ПаРаIt еТРОВ

движеЕиЯ ТС кСдПСдН ЗМ> литера l (лалее - имитатор литера 1) устllновить и закрепить

имитатор литера 1 на камере безэховой БкюФ.305l78.00l,

l0.1.2.2 поместить моноблок трафик_.щт в камеру безэховlто БкюФ.305178.001.

10.1 .2.3 Вклю.ллть имитатор литера 1 .

10.1.2.4 Испоьзуя внешний ПК, при помощи веб-браузера подкJIюIшться к моноблоку

Трафик-ЩТ и выполнить вход в ПО TrafficDT.so согласfiо р}ководству по эксплуатации.

рабочем окне
на этикетку и

Иденти икационные данные п знаки Значение

Иденти икаци онное наименование По TrafficDT.so
иденти икациоt{ныи номе по не ниже 1.0.0.0

Щифровой идентификатор ПО (контро:ьная
счмм а исполняемого кода)

НомеD версии
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10.1.2.5 Используя оснастку кМастер поверки) в По TrafficDT.So, перейти в раздел
копределение погрешности измерения скорсти двихения Тс радиолокационным способом>.

10.1.2.6 На имитаторе литера 1 установить имитируемую скорость движениJI ТС 1 км/ч.

10.1.2.7 Внести значение, устаrrовленное на имитаторе литера 1, в поле (Поверяема,l

скорость) и HlDKaTb кнопку кНачать поверку).

1 0.1.2.8 Зафиксировать измеренное комплексом значение скорости.

l0.1.2.9 Произвести расчет абсолютной погрешности измерrrий скорости движения ТС
в зоне контроJIЯ радиолокационным методом по пункry 1 l .1.

10.1.2.10 Повторить действия, приведенные в пупктах 10.1,2,6 - 10,1,2,9, для

имитируемых скоростей из ряда 20, 70, 90, 120, l50, l80,250 и 350 кйч.

10.1.2.1l Вьйти из По TгaffrcDT.so, вык.пючить имитатор литера 1 и извлечь моноблок

Трафик-ДТ из кап-{еры безэховой БКЮФ.305l78.00l .

10.1.2.12 Операции по п}цкт.lм |0.|.2.2 - 10.1.2.1l выполнить для всех моноблоков

Трафик-.ЩТ из состава поверяемого комплекса.

10.1.3 Вариант 2 - Поверка на месте эксплуатации комплексов

l0.1.3.1 Используя внешний ПК, при помощи веб-браузера подкJIючиться к моноблоку

Трафик-.I[Т и вьlполпить вход в ПО TraffrcDT.so согласяо руководству по эксплуатации.

l0.1.3.2 Разместить в зоне контоля комплекса (моноблока Трафик-.ЩТ) на расстоянии
от 5 до 50 м имитатор пар.метов движения тс rcдпсдН ЗМ> литера 2 (далее - имитатор

литера 2). Требуемое расiтоrние от комплекса до имитатора литера 2 проконтролировать с

помощью дальномера лазерного Leica DISTo х310. С помощью встроенной видеокамеры

нzвести имитатор литера 2 на ралиолокационньй модуль комплекса и вкIIючить его.

10.1.3.3Вьшолнитьоперации'приведенныевп}ЦКгzrх10.1.2.5.10.1.2.tO'с
применением имитатора литера 2.

10.1.3.4 Выключить имитатор литера 2 и выйти из По TTaffrcDT,so,

10.1.3.5 Операчии по пунктам 10.1.3.1 _ 10.1.3.4 вьшолЕить для всех моноблоков

Трафик-.ЩТ в паре с радиолокационными модуJIями из состава поверяемого комплекса.

10.2 определение диапазона и абсоrпотной погрешности измерений скорости движения

ТС в зоне контроJlя по видеокадрrlм

l0.2.1 Разместить в ТС аппараryру Еавигационно-временн},ю поцебителй глобальньоt

Е{вигациопньD( спугниковьD( .".r."- глондсс/GрS/GдLILЕо/SвдS NVO8C_сSM_DR

(да.пее - навигационньй приемник) и внешний Пк с установленньтм По для настройки и зчлписи

дurruп, u файл с Е{lвигациоЕного приемника, обеспечить радиовидимостъ сигнtlлов

нttвигационньD( космических :шпаратов глондсС и GPS в верхней поrryсфере лля

навигационного приемника.

10.2.2 Подключить навигационный приемник к внешнему ПК и установить частоту

вьцачи данньж навигационным приемником (темп решения) 10 Гч,

10.2.3 Убедиться, что навигациопньй приемник начllл вьцавать навигационЕые

решеЕия, а значение геометического фактора 1хулшеЕия точности не превышает 3,

10.2.4 Начать запись данньD( с навигационного приемника,
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10.2.5 Осуществить проезд зоны (зон в случае нмичия в составе поверяемого

комплекса более одного моноблока Трафик-!Т) контроJIя комплекса на ТС не менее пяти р{в с

разными скоростями, при этом две скорости должны бьпь минима.пьно и максимально

возможными в данной зоне (данньп< зонах) контрля. Рекомендуется выбирать мИНИМltЛЬНО И

мzксимarльно возможные скорости движен11я Тс, основываясь, в первlто очередь, на

обеспечении безопасности участников движения В зоне (зонах) контрля во время поверки.

10.2.6 Остшrовить запись данных с навигационного приемника.

10.2.7 По д!lнным с комплекса опредеJшть время фиксации Тс в зоЕе (зонах) контроля

дJUl каждого презда.

10.2.8 Выбрать из зtшисaшньD( данньD( с навигационного приемника данные,

соответствующие времени фиксачии ТС в зоне (зонах) контроJIя комплекса д,'Iя каждою

презда.

10.2.9 Произвести расчет абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС в

зоне контроJIя по видеокадрам по пункту 1 1.3.

10.3 определение диапазона и абсолютIоЙ погрешности измерениЙ СкороСтИ ДВИЖеНИЯ

ТС на контролируемом rlастке дороги

10.3.1 Все операции по дмному пунюу провести на образованном с использованием

моноблоков Трафик-.ЩТ контролируемом r{астке дороги, огрzlниченном двр{я рубежами
контоJIя. Пример контролируемого yracтKa дорги приведен на рисунке 1,

l2

условные знаки:

L - протяженность коrrгролируемого }T racтKa дороги.

t1 - ВРеМЯ ВЪеЗДа На КОНТРОЛИРУеМЬD( }ПrаСТОК ДОРГИ,

t2 - ВРеМЯ ВЫеЗДа С КОЕТРОЛИРУеМОГО rrаСТКа ДОРОГИ,

Рисlъок 1

щ,-

t1

a.

_

I4

1

=,
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l0.3.2 Выполнить операции, приведенные в пунктzrх l0.2.1 - 10.2.4.

10.3.3 Осуществить презд контролируемого комплексом }л{астка дороги на ТС не

менее пяти раз с разными скорстями, при этом две скорости должны бьпь минима,тьно и

максимально возможными на данном yracтKe дороги. Рекомендуется выбирать минимально и

мaксимально возможные скорости движения Тс, основьвмсь, в перв},ю очередь, на

обеспечении безопасности )пrастников движепия на контолируемом yracтke дороги во время

поверки,

10.3.4 Остановить зiшись дzlнньD( с навигационпого приемника.

10.3.5 По данньм с комплекса определить время фиксации Тс на въезде и выезде с

коIIтоJIируемого rrастка дороги дIя всех проездов.

10.3.6 выбрать из зaшисанньн данньн с навигационного приемника данные,

соответств},ющие интервалам времени нrlхождения ТС на контролируемом rIастке дороги для

всех проездов.

10.3.7 Произвести расчет скорости движения Тс на контролируемом участке дороги по

дш{ным с нzlвигациоЕного приемника и абсолютноЙ погрешности измерений скоросм

движения ТС на контролируемом ylacтKe дороги по пуtкту 1 1.5.

10.4 Определение абсолютной погрешности синхронизации внуФенней шкzlлы времени

комплексов с национzлльной шка.,той координировalнного времени UTC (SU)

1 0.4.1 Поверку по д.rнному п}ткту провести в два этlша.

10.4.2 Этап l - Проведение поверки комплекса с применением истоrшика первичного

точного времени укус-пИ 02ДМ (далее - источник времени) и шlдlкатора времени ИВ-l
(далее - индикатор времени)

10.4.2.1 Подлюtшть источник времени к индrкатору времени.

10.4.2,2 обеспечить радиовидимость сигнitлов н:вигационньD( космических аппаратов

ГЛОНАСС в верхней полусфере лля источЕика времени.

10.4.2.3 Включить источник времени и индикатор времени.

10.4.2.4 Убедиться, что источник времени синхронизировllп по сигналам ГНСС и

формирует шк.rлу времени.

l0.4.2.5 Используя внешний ПК, при помопш веб-бра}зера подкJIюttиться к мовоблоку

Трафик-.ЩТ и выполнить вход в ПО TraffrcDT.so согласно руководству по экспJryатации.

10.4,2.6 Поместить ишикатор времени в зоне видимости распознающеЙ видеокамерь1

из состава моноблока Трафик-.I[Т одЕовременно с макетом государственного регистационного
зЕака ТС для обеспечения формирования видеокадров.

10.4.2.7 Сформиромть не менее пяти видеокадров в течение не менее 5 мин с

изображением индикатора времени.

10.4.2.8 Сравнить в i-й момент времени значеЕие времени rra изображении индикатора

времени на видеокадре со временем формирования видеокадра (значение времени, зaшисаяное в

нижнем поле видеокадра).
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10.4.2.9 Выйти из По TrafficDT.so.

10.4.2.10 Операции по пунктам 10.4.2.5 - 10.4.2.9 вьmолнить для всех моноблоков
Трафик-,ЩТ из cocтlвa поверяемого комплекса.

10.4.2.1 1 Выключить индикатор времени и источник времени.

10.4.3 Этап 2 - Проведение поверки комплекса с применением навигационного

приемника и осциллографа цифрового TDS2022C (далее - осциллограф лвухканальньй)

10.4.3.1 Собрать измерительную схему согласно рисунку 2.

1,1,S

Ir|)S

Kalta.,l l Katta.,I ]

Рисунок 2

10.4.3.2 Вк;почить и настроить осци:lлограф дв}хкшlальньй, установив след},ющие

параметры:

- коэффициент развертки в д{iшазоЕе от 100 до 500 нс/дел для обоих каЕалов

осциллографа дв}хканального;

- синхронизациJr по переднему фронту;

- уровень синхронизачии 50 Уо;

- 1 (первьй) канм синхронизации.

l0.4.3.3 Вrcmочитъ навигационньй приемник.

10.4.3.4 обеспечить радиовидимость сигнaIлов нzлвигационIlьD( космических аппаратов

глонАсС в верхней полусфере для нilвигационного приемника.

10.4.3.5 Убедиться, что навигационньй приемник синхронизирован по сигналам ГНСС
и формирует шкzrлу времени.

10.4.3.6 Используя изображение на экране осциллографа двухканмьного с передними

фронтами импульсов pps, полуlенньп< с моноблока Трафик-.щт и навигационного приемникa'

произвести расчет абсо.lпотной погрешности синхронизации внутренней шка:tы времени

*or.rneKco" с национапьной шкалой координировмного времени UTC (SU) по пункту 11,7,

1 0.4.3. 7 ВыклюIIить навигационньй приемник и осци:lлограф двlхканальньй.

Навигационньй
приемник Моноблок

Трафик-,ЩТ

Осulrллограф
лвцканальньй



13

10.4.3.8 Операчии по пунктам 10.4.З.1 - 10.4.3.7 вьшолнить для всех моноблоков
Трафик-.ЩТ из состава поверяемого комплекса.

10.5 Определение абсолютной погрешности (при доверительной вероятности 0,95)
определения координат местоположения комплексов в плане в статическом Режиме При

геометрическом факторе PDOP не более 3

10.5.1 Разместить антенну GNSS-приемника спугЕикового геодезического
многочастотного south s680 (дмее - геодезический приемник) на расстоянии не

более 0,1 м от ш{тенЕы моноблока Трафик-.ЩТ, Расстояние между антеннtlми концолировать
линейкой измерительной мета"тлической.

10.5.2 С помощью геодезического приемвика определить действительные значения

широты Во и долготы Lo координат местоположения комплекса в плzшlе в системе координат
WGS-84 по докр{енту <Методика измерений координат местоположения п1т{кта

геодезического>, регистрационньй номер Фр .| .2,7 .2016.22681 в Федеральном информационном

фонде по обеспечению единства измерений.

10.5.3 Осуществить зilпись NМЕА-сообщений во внутреннюю память моноблока
Трафик-.ЩТвтечение5минСчастотоЙlсообщениевlсспоследlrощейвыгрузкойфайлас
измерительной информачией.

Примечание - ,Щанные с моноблока Трафик-ЩТ вкJIючают в себя измерения в формате
протокола NMEA 0183.

10.5.4 Выбрать из измеренньrх значений координат местоположения комплекса в плане

не менее 100 строк измерительной информации с геомЕтрическим фактором pDop не более 3.

10.5.5 Произвести расчет абсолютной погрешности (при доверительной вероятности

0,95) определения координат местоположения комплексов в плане в статическом рехиме при

геометрическом факторе PDOP не более 3 по пунюу 1 1.9.

10.5.6 Операчии по пунктzl}.l 10.5.1 - 10.5.5 выполнить для всех моноблоков Трафик-,ЩТ

из состава поверяемого комплекса.

11 ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

11.1 Процедуры обработки результатов измерений, получеЕных при определении

диапазона и абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС в зоне контроJIя

радиолокационным методом

рассчитать абсо:потнуто погрешность измерений скорости движения Тс в зоне

контроJIя радиолокационным методом по формуле ( 1):

ЬVi,о = Vуi _ Vgy (1)

|Ще ZVi,p- ЗНачение абсошотной погрешности измерениЙ скорости движения ТС в зоне

контоJIя радиолокдIионным методом, км/ч;

Ик - ЗНаЧеЕИе скорости движеншl ТС, измеренное комплексом при имитируемой

скорости Vэь улуllч;

И3; - зЕочени€ имитируемой скорости движения ТС, км/ч.
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11.2 Результаты поверки по определению диzшазона л абсолютной погрешности

измерений скорости .щижения ТС в зоне KoHTpoJU{ радиолокационным методом считать

положительными, если дJIя всех измерений полученные по п}цкту 11.1 значения абсолютной

погрешности измерений скорости движения ТС в зоне контроJIя радиолокационным мgтодом

находятся в пределах +1 кйч.

11.3 Процедуры обработки результатов измерений, поJrrtенных при определении

диzшазона и абсолютной погрешпости измерений скорости движения ТС в зоне коЕтоля по

видеокадраN{

расс.штать абсолютнуо погрешность измерений скорости движения Тс в зоне

контроJIя по видеокадрам для каждого проезда по формуле (2):

bVlu = Vi," _ Vgi, (2)

|де zvi,p _ зЕачеIIие абсоrпотной погрешности измерений скорости движения ТС в зоне

KoHTpoJuI по видеокадраIu, кйч;

И;," - ЗНаЧеНие скорости, измеренное комIlлексом по видеокадрilм при i-ToM

измерении, кI\,r/ч;

и3; - Значение скорости по данным с нalвигационного приемника при ,-том

измерении, км/ч.

1|.4 Результаты поверки по определению диaшtц}она и абсолютной

погрешЕости измерений скорости движения ТС в зоне контроJIя по видеокадрztм считать

полокительными, если дJIя всех измерений полr{енные по пункгу 11.3 значения абсолютной

погрешности измерений скорости движения ТС в зоне контроJIя по видеокадрам находятся в

пределах +1 кйч.

11.5ПрочелУрыобработкирезУльтатовизмерений,поJIУчеIIньD(приопределении
диапазона и абсоJпо.I.Iiой погрешности измерений скорости движения ТС на контролируемом

yracTke дороги

11.5.1 Расс.rитать скорость движения ТС на контролируемом rIастке дорги по дztнным

с навигационного приемника по формуле (з):

y,_rl=,yi(i). (3)уэi- ш '

где Из; - значение сКорости на

навигационЕого приемЕика для i-го проезда,

контолируемом yr{acтKe дороги по данЕым с

выраженпое в кйч;

И,l(i)_значениемгновеннойскоростипоДаннымснавиГационЕогоприемникадляi-го
проезда, выраженное в км/ч;

N_количествозначениймгновеннойскоростипоДанЕымснаВиГационногоприемника
для j.го проезда.
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11.5.2 Рассчитать абсо.lпотн}то погрешность измерений скорости движения ТС на

коIrтролируемом гIастке дороги по формуле (4):

ДVi,ц = Vцц - Vзi, (4)

где /I/i,* - значение абсоrпотной погрешности измерений скорости движения ТС на

контроJIируемом yracтKe дороги, км/ч;

и1,* - Значение скорости на контролируемом }щастке дороги, измеренное комплексом

для Ёго проезд4 выраженное в кr"r/ч;

Изi - 3НаЧеНИе СКОРСМ На КОНТОlШРУеМОМ rIаСТКе ДОРОГИ ПО ДfitНЫМ С

навигационного приемника для i-го проезда рассчитllнное по формуле (3), вьтраженное в rоr/ч.

11.6 Резулътаты поверки по определению диiшlвона и абсолютной погрешности

измерений скорости движения тс на концоJшруемом участке дороги считать

положительными, если дJц всех измерений поJryченные по п}ъкry 1 1.5.2 значения абсолютной

погрешностИ измерений скоростИ движениЯ ТС на концолируемом r{асже дороги находIтся в

пределах *1 км/ч.

11.7 Прочелуры обработки результатов измерений, получепньж при определении

абсолотной погрешности сиЕхронизации внугренней шк:tлы времени комплексов с

национальной шкалой координироваЕного времени UTC (SU)

Рассчитать абсолютную погрешность сиЕхрнизации внутренней шкалы времени

комплексов с национzIJъной шкалой координирвапItого времени UTc (SU) по }ровню 0,5 от

м{lксим{rльного значения амплитуды импульсов по формуле (5):

Ат = тис - тнп, (5)

|де ZT - значение абсолютной погрешности синхронизации внугрепней шкалы времени

комIlлексов с национilJъной шкzrлой коорд{нировiшного времени UTC (SU);

тис - значение времени по оси абсцисс, поJIу{еЕное с моноблока Трафик-ДТ;

тнл - Значение времени по оси абсцисс, полrIенное с навигационЕого приемника,

-ДляВсехизмеренийполrIенныепопУнктУl1.7значенияабсолютнойпогрешности
синхронизации внутренней шкалы времени комплексов с национмьной шкалой

координированного времени UTc (SU) нzцодятся в пределT х *1 мкс,

11.8 Результаты поверки по определению абсолютной погрешности синхронизации

внУгреннейшкДшвременикомплексоВснационаJIьнойшк:tлойкоординированноговремени
UTC (SU) считать положительными, если:

- для всех измерний поJI}ченные по пункту 10,4,2 значения времени tт.I:MM:cc

формированиЯ видеокадров совпадаюТ со значениями времени .гl:Mм:cc на изображениях

инJtrrкатора времеЕи Ita видеокадрм;
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11.9 Прочелlры обработки результатов измерений, пол}лlенньD( при определении

абсоrпотной погрешпости (при ловерительной вероятпосм 0,95) определения координат

местоположениJr комплексов в Ilлане в статическом режиме при геометическом фаюоре PDOP

не более 3

1 1.9.1 Рассчитать абсолютную погрешность определения ширты по формуле (6):

ДВi = Bn. - 3о,, (6)

Г.Ще АВ; - значение абсолютной погрешности определения широты, Фадус единицы

плоского угла (далее - градус);

Bni - Измеренное комплексом значепие ширты в i-ьй момент времени, градус;

Boi - действительное значение широты в iьй момент времени, градус,

1 1.9.2 Рассчитать абсолютную погрешность определенIIя долготы по формуле (7):

ALi - L"1 - Lq1, (7)

Г.Ще AL1 - ЗНаЧение абсолютной поФешности определения долготы, градус;

Ln1 - измеренное комплексом значение долготы в i-ьй момент времени, градус;

Loi - действительное значение долготы в i-ый момент времени, градус,

11.9.3 Перевести пол)'.{енные значения разностей в метры по формулам (8), (9):

a.(r-e2 (8)

^в: 
- ЩI, 180 (1- sin2Boi)3

дЦ =дН--щl,-"ыы (9)

где ABi - абсолютЕм погрешность опр€деления широты на iю эпоху, градус;

AL1 - абсоlпmная погрешность определения доJготы на i-ю эпоху, градус;

а- боlьшая поJryось общеземного эJшипсоида м (WGS-84: а = 6378137 м);

е - эксцентиситgг общеземного эJrлипсоида (WGS-84: е2 = 0,00669437999).

l1.9.4 Расс.штать систематическую пофешность определения широты по формуле (l0),

долготы по формуле (11):

( 10)

(l1)

гдеN-число измерний.

11.9.5 Расс.л,lтать СКО рзультата определения широты по формуле (l2), лолготы по

формуле (l3):

,(aB|-Mg)'

м. = i.xL,ABi,

мL = i. ,i:, дLi,

бв=
гN

N-1
( l2)
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oL=
Ej!,(ar.i-Ml)' (13)

N-1

11.9.6 Рассчитать абсолютную погрешность (при доверительной вероятности 0,95)

определения координат местоположения комплексов в плане в статическом Режиме При

геометическом факгоре PDOP не более 3 по формуле (l4):

П=+ м +м +2.( в L ов2 + oL2 (14)

Е.В. Рак

)

11.10 Результаты поверки по определению абсоrпотной погрешности (при
доверительпой вероятности 0,95) опрелеления координат местоположения комплексов в плане
в статическом режиме при геометрическом факторе PDOP не более 3 считать положительными,
если дul всех измеренпй пол)пlенные по пункту 11.9.б значения абсолютной погршности (при
доверительной верятности 0,95) определения координат местоположения комплексов
в плане в статическом режиме при геометрическом факторе PDOP не более 3 находпся в
пределarх *3 м.

12 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

l2.1 Результаты поверки комплекса подтвержд:лются сведениями о результатarх поверки
средстВ измерений, вкJIюченными в Федеральный информачионньй фонд по обеспечению
единства измерений. По заявлению владельца комплекса или лица, предстzlвившего его на
поверку, вьцается свидетельство о поверке комплексц и (или) в формуляр вносится запись о
проведенной поверке, з{веряемlш подписью поверитеJUI и знаком поверки, с укiванием даты
поверки, или вьцается извещение о непригодности к применению средства измерений.

l2.2 Результаты поверки оформллотся по установлеЕной форме.
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