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1. оБщиЕ положЕния
1 .l Настоящая методика поверки применяется дrя первичной и периодической поверок

Системы динамического весового контроля транспортньD( средств ДВК ВИМ (далее по тексту
- Системы).

1.2 Системы предназначены д,тя измерения в автоматическом режиме полной (общей)
массы танспортного средства (да.пее - ТС); нагрузки, приходящейся на ось ТС; нагрузки на
группу осей ТС; нагрузки на ось в группе осей ТС; межосевых расстояний ТС; габаритньоt

размеров ТС (дтина, ширина, высота); определения количества скатов и колес на оси ТС.
1.3 Выполнение всех требований настоящей методики обеспечивает прослеживаемость

поверяемого средства измерений к следующим государственным первичным этitлонilJtt:
- к ГЭТ 3-2020 <Государственному первичному эталону единицы массы - килогрirмма>> в

соответствии с Государственной поверочIiой схемой д'rя средств измерения массы,

утвержденной Приказом Росстандарта от 04.0'7 .2022 г. Jф l622;
- к ГЭТ 2-202l <Госуларственному первичному этilлону длины - мета)) в соответствии с

Государственной поверочной схемой для средств измерений длины в диiшазоне от 1 , 10-9 до
l00 м и длин волн в диапазоне от 0,2 до 50 мкм, 1твержденной Приказом Росстандарта от
29.12.2018 г. ]ф 2840.

1.4 !ля обеспечения реализации методики поверки при определении метрологических
характеристик применяется прямой и косвенньй метод измерений.

1.5 Настоящий документ не устанавливает методику поверки на дополнительное
оборулование (средства измерений утвержденного типа), входящие в состав Системы. .Щанное
оборудование должно поверяться отдельно и в соответствии с методикtlми поверки,

установленными при },тверждении типа соответствующих средств измерений.
1.6 Методикой поверки допускается поверка отдельньD( измерительньж каналов и (или)

отдельньD( ulBToHoMHbD( блоков из состава средства измерений, представленньIх средствами
измерений утвер)rQIенного типа и (или) техническими устройствами, опредеJIяющими
метрологические характеристики средств измерений. в состав которых они входят (дшее -

отдельный измерительный канilл, отдельный автономный блок), на основании письменного
зiцвления владельца средства измерений или лица, предстarвившего его на поверку.
оформленного в произвольной форме, с обязательньтм указilнием информации об объеме
проведенноЙ поверки при оформлении ее результатов согласно п. 12 настоящеЙ методики
поверки.

1.7 В результате поверки должны быть подтверждены следующие метологические
требования, приведенные в таблице 1 .

Таблица 1-М огические акте I]сrики
ЗначениеНаименование характеристики

Измерительный канал весоизмер ительного модуля
от 100,N до 20000 N
от 100,G до 20000,G

flиапазон измерений полной (общей) массы ТС, нагрузки на
группу осей, кт
Пределы допускаемой относительной погрешности измерений
полной (общей) массы ТС, %о

+10
Пределы допускаемой относительной погрешности измерений

ll осеи ин зки на ось ТС. 7оки на
20000Максимальная нагрузка на ось ТС, кг

l00Минима,rьная пагрузка на ось ТС, кг

l
.Щискретность отсчета осевых нагрузок, нагрузки на группу осей
и полнои обцей массы ТС, кг

от 0,5 до 32стояний ТС. мапaвон изм нии межосевых

+0,020
Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений
межосевых ний ТС. м

0,005ий ТС, м!искретность отсчета межосевых расстоян

J

+ý



ЗначениеНаименование харакIеристики
Измерительный канirл весоизмерите льного модуля

от l до l40

Рабочий диапазон скоростей при измерении массы ТС. нагрузки
на группу осей ТС, нагрузки на ось ТС, межосевых расстояний
ТС, км/ч

Измерительный канал модуля изм я габаритных размеров ТС

от 0,5 до 50
от 0,5 до 5

от 0,5 до 5

.Щиапазон измерний габаритных размерв ТС. м

+0.500
+0,035
*0.035

0.005Дис ость отсчета габа вТС,митных

от 1до 140
Рабочий диапазон скоростей при измерении габаритньж размеров

ши ина. высота ТС, км/ч
Примечание:
N - количество осей автотранспортноm средства;
с - количество осей входяших в группу ос€й авютранс ного

II олжение таблицы l

2. ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
при проведении поверки средств измерений (далее - поверка) должны выполняться

операции, указаЕные в таблице 2.

Таблица 2 - П чень оп ипо ки
обязательность выполнения

операчий поверки при
периодической

поверке
первичнои

поверке

Номер пункта
документа по

поверке
Наименование операции поверки

!а!а7Внешний осмотр средства измерений

!а!а8Подготовка к поверке и опробование
средства измерений

ДаДа9Проверка прогрzlммного обеспечения
из}l ниис

ДаДа

flaЩаl0.1- Контрольные проезды

Да Даl0.2- Определение относительной
по изNlе й массы ТС

!а!аl0.з

- Определение относительной
погрешности измерений нагрузки на
одиночвую ось, группу осей и ось в группе
осеи ко го ТС

Даl0.4
- Определение абсолютной погрешности
измерений габаритных размеров и

межосевых расстояний ТС

длины
ширины
высоты
Пределы допускаемой абсолютной погршности измерний
габаритньтх размеров ТС, м
длины
ширины
высоты

cDe,lcTBa.

10

Определение метрологических
характеристик средства измерений и
подтверждение соответствия средстм
измерений метрологическим требованиям:

Да
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обязательность выполнения
операций поверки при

периодическои
поверке

Наименование операции поверки
Номер пункта
документа по

поверке
первичной

поверке

Да
- Подтверждение соответствия средства
измерений метрологическим требованиям

10.5 Да

Даll !аОформление результатов поверки
Примечанис:
l.Долускасгся объединение отдельпых операций поверки
2.Все операlии выпоJlняются для каrкдой полосы двиr(ения ТС, входящсй в зону взвешиваниддq!9р!9щ9!q!qЦ

п должение таблицы 2

3. ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
Операции по всем пунктам настоящей методики проводить при следующих условиях:

- диап:вон температуры окружirющего воздуха, ОС от -40 до +60
от 10 до 100- относительнztя влажность. о%

4. ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТЛМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
К поверке допускаются лица. изучившие эксплуатационньiе документы на систему и

средства поверки, работающие в оргаяизации, аккредптованной на право пОвеРКИ СРеДСТВ

измерений.
При необходимости непосредственного участия в проведении комплекса работ,

связанных с вьшолнением процед)?ы поверки, в том числе необходимости обеспечения

безопасности, к }пiастию к выполнению процедуры поверки могут бьrгь допущены
специаlIисты изготовитеJUI или его предстaшитеJUI, пршедшими обучение и имеющими

удостоверение изготовителя о праве ввода в эксплуатацию и обсл}сr<ивания Системы.

5. МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

при провелении поверки должны применяться эталоны и вспомогательные средства

поверки, приведенные в таблице З.

Таблица 3 - П ьс по
Перечень

рекомеIrдуемых
средств поверки

Метрологические и техпические
требования к средствам поверки,

поверкинеобходимые для п

Операции поверки,
требующие применение

средств поверки
Термогигрометр
ивА-6
(рег. JФ 46434-1 l )

Средства измерения темпераryры
окружаощей среды в диапазоне измерений
от -40 ОС до -20 'С и ПГ + 1 ОС, в диапазоне
измерений от -20 ОС до +60 ОС и ПГ + 0,3

"с.
Средства измерения относительной
влФкности в диапазоне измерениЙ от 0 Уо до
l00%иПГ+3%.

п.3-Контрольусловиfi
поверки (при полготовкd
и опробовании СИ)

5



п жение таблицы з

Ме,грологические и технические
требования к средствt!м поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень

рекомендуемых
средств поверки

Весы электронные
автомобильные RW
(рег. No 54021-13);
весы автомобильные
электронные
портативные ВА-П
(рег. JФ 46357-11)

п. 8.1 - Определение
опорного значения
массы контрольного
ТС;
п. 8.2 - Определение
опорного значения
нагрузки на
одиночяую ось,
нагрузки на группу
осей и нагрузки на ось
в группе осей
ко ьного ТС.

Весы неавтоматического действия,
соответств},ющие,гребованиям к этtlлонutм

5-го разряда в соответствии с
Государственной поверочной схемой для
средств измерения массы, утвержденной
приказом Росстандарта 04.07.2022 г. Ng

1622. в диапазоне измерений массы от
1 
,102 до 2,10a кг. Погрешность весов не

должна быть более 1/3 значения пределов
допускаемых погрешностей поверяемой
Системы.

Рулетка
измерительнаrI
металлическм Fisco
фег. Nч 67910-17)

Рулетка измерительЕiul не ниже 3-го
класса точности в соответствие с

Государственной поверочной схемой для
средств измерений дтины в диапазоне от
l ,10-9 м до 100 м и длин волн в диапазоне
от 0,2 мкм до 50 мкм, утвержденной
приказом Росстандарта от 29.12.2018 г. Nч

2840, в диапазоне измерений дT ины от 0,5

до 50 м.

п. 8.3 - Определение
опорньD( значений
габаритньrх размеров
и межосевьIх

расстояний
контрольного ТС.

вспомогательные киедства по
Ко льные ТС в соответствии с п- 5.2 настояцей методикой пове ки.

.щопускается использовать при поверке другие утвержденные и

единиц величин, средства измерений }твержденного типа и
Примечание

цие м ологическим бованиям,по довл ым в таблице
аl,тестованные этaIлоны

5.1 Требоваппя к концrольным ТС
,Щ,тrя проведения поверки должно быть выбрано дв)хосное ТС. ,Щополнительно к

дв}хосномУ ТС должно бьrгь вьбрано как минимр{ одно грузовое ТС с различными
конфигурачияМи осей и/или разJIичными система},rи подвесок, наиболее распространённое в

регионе, предпочтение отдаётся техосным иJIи четырехосным р:lмным грузовикtlм, а также

специально оборулованньтм ТС.
ТС должно иметь груз, жестко закрепленный на платформе, искJIючая его

перемещение во время лвижения, Груз должен бьпь из материi}ла обеспечивающего

неизменность своей массы в зависимости от влажности и температуры.
тс должно иметь кузов, исключающий попадания осадков на груз в виде дождя или

снега и четкой фиксации показаний габаритньо< парzrметов во время прохождения

контрольньD( проездов. Кузов ТС не должен иметь дополнительньп< граней и выступilющих

no"rypo" (форЙа кузова ТС должна быть однотипна во всех плоскостях), обусловленньrх

выступilющими частями и устройствами, не предусмотренным техническим паспортом на ТС.

Все контрольные Тс дБлжны отвечать требованиям Постановления Правительства РФ
Ns 2200 от 21,\2.2о2ог. кОб угвержлении Правил перевозок грузов автомобильным

транспортом и о внесении изменений в пункт 2-1.1 Правил дорожЕого движения Российской

Федерации>.

6
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применение средств
поверки



6. ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПЛСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
При проведении поверки должны вьшолняться требования, обеспечивающие

безопасность туда, охрану окружающей среды в соответствии с rropMa}rи, принятыми на

предприятии; соблюдать правила дорожного движения, действ}rощие в месте эксlrлуатации
поверяемого СИ, требования безопасности и меры предосторожности, указанные в

эксплуатационной документации поверяемого СИ и используемых средств поверки и других
технических средств, и средств измерений, применяемых при поверке.

7. внЕшниЙ осмотр
При внешнем осмотре должно быть устаrrовлено:

а) наличие маркировки с идентификационными данными СИ (наименовzшIие, тип,
модификация, заводской (серийный) номер, наименование изготовителя, даТа

изготовления);
ь) отсутствие видимых механических повреждений (например, разрушение одного или

нескольких весоизмерительньrх датчиков) и дефеюов, препятствуюпшх Еормальному

функчионированию СИ;
с) соответствие комплектности поверяемого СИ паспорry на СИ.

результаты внешнего осмотра считilются положительными, если подтверждается их
соответствие требованиям данного пункга.

8. ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ
8.1 Определепше опорного значенпя массы коЕтрольпого ТС

Взвешивания проводятся с помощью контрльньiх весов методом прямых измерений

п}тем полного размещения Тс на грузоприемной платформе. Коробка переключениJr передач

контрольного ТС должна находиться в положении <N (Нейтраль)>, педtlль тормоза должпа
быть отпущена.

измерние проводится 3 раза в каждом направлении движения и рассчитывается
среднее значение по формуле:

мэтi = хЧ (l)
ь

где j - порядковыЙ номер контрольного ТС;
Мэzi - среднее значение опорной массы i-того кон,грольного ТС, кг;

М4 - знiчениеj-того измер€ния массы Ётого контрольного ТС (7 = 1 ",6), кг,

допускается определить опорн},ю массу контрольного Тс методом суммирования

нагрузок на оси по п. 8.2. Результаты измерний з:tносят в протокол,

8.2 Определение опорного значеппя нагрузки на одпночную ось, нагрузки па группу

осей и пагрузкн lla ось в группе осей коптрольного ТС
Опорные значение нiгрузок на ось, ось в группе осей и группы осей контрольных

транспортньтхсредстВопредеЛяютсприменениемконТрольньD(ВесоВ'преДназначенньгхД'Ul
измерений нагрузок на оси Тс. Контрольные весы должны быть установлены на плоск},ю

.ор"iоrr-rrуБ недеформируем}.ю поверхность. Перед весами и после яих необходимо иметь

прямолинейные участки доЙги'дlиной, равной или большей длины контрольного ТС. При

измерении нагруrо* u"" o"rn *о"трольного тс в момент измерения должны нa}ходиться в одпой

горизонта.пьной плоскости. .Щля выравнивания разности высоты контрольньD( весов и дороги

необходимо использомть специаJIьные вставки под все колеса контольного ТС, Коробка

перекJIючения передач контольного ТС должна находиться в положении KN (Нейтраль)>,

педа,,Iь тормоза должна бьпь отпущена.
Измерения проводятся! взвешивая по очереди каждую ось на контрольных весах 3 раза

в каждом направлении движения.
СрляююосеВУюнагрУзкУдлякаждойосивычисJIяютДлязареГистрированнЬD(

значений по формуле:
7



п Aiik
Аэтt1 = 2--:l:: (2\

где i - порядковый номер контрольного ТС;
.l - порядковый номер оси контрольного ТС;
Аэт, - среднее значение нагрузкиj-ой оси Ётого контрольного ТС, кг;
A,;,l - рзультат /с-того измерения j-оЙ осевоЙ нагрузки i-того контрольного ТС (Ё =

1 ...6), кг.
Опорные значения нагрузки на группу осей контрольного ТС определяются как с),1\{ма

средних значений нагрузки Еа ось в группе осей. Результаты измерений заносят в протокол.

8.3 Определение действптельных значеппй габарштных размеров и межосевых
расстояппй контрольноrо ТС

Замеры контрольного ТС проводятся с использованием измерительной рулетки. За
деЙствительные значения ширины, высоты и дтины ТС приним:tются измеренные средние
значения в максим{tльных точках без )лета навесного оборудования ТС (боковые зеркала
заднего вида, антенны и т.д.).

.Щля определения межосевьtх расстояний контрольньD( ТС необходимо с помощью
измерительной рулетки измерить расстояние между каждой последующей осью от цеIrтра
колеса одной оси до цента колеса следующей оси ТС.

Все измерения проводят с обоих сторон контрольного ТС 3 раза и рассчитывается
среднее зЕачение по формуле:

I --.

Lэтji = Iц (з)
' -(,

где i - порядковый номер контрольного Тс;
j - порялковый номер вида измерения f = 1...4, где l - измерение длины ТС,2 - высоты

ТС, 3 - ширины ТС, 4 - межосевых расстояний ТС);
Lз1,7 - среднее значениеj-ого измерения Ётого контрольпого ТС, м.

L,;t - результат &-того измерния j-ого вида измерения i-того контрольного ТС (Ё =

1 ...б), м.
Результаты измерений заносят в протокол.

8.4 Опробование
включить питание Системы, выполнить операции по запуску По согласно руководству

по эксплуатации.
УбедитьсЯ на примере контрольногО ТС, .rго фиксачия Системой контроrьного ТС

производится и ведется определение параметров ТС.
Проверить в интерфейсе По Системы отображение проездов ТС с результатами

измерениЙ и всеЙ необходимоЙ информациеЙ:
- изображение ТС;
- государственный регистрационный знак ТС
- значение скорости;
- масса ТС и масса осевых нагрузок ТС;
- габаритные значения ТС;
- количество осей ТС;
- значение межосевьIх расстояний ТС;
- количество скатов и колес на оси ТС;
- дата и время прохол(дения ТС;
- направление движения TCi
- класс ТС.

результаты опробования считаются положительными, если в интерфейсе По Системы
отображены проезды коЕц)ольного ТС со всей необходимой информацией,

8



9. ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСIIЕЧЕНИЯ
Чтобы получить информацию о Системе необходимо вывести на экран монитора

информачионное окно с отображением идентификачионньtх данньD( метрологического ПО.
идентификационные данные По должны совпадать с указанньш в таблице 4.

Таблица 4 - Иденти онные данные По

Результаты проверки ПО считаются положительными при соответствии значений
идентификационньIх дrшных ПО, полученных от поверяемого СИ, с данными, приведенными
в таблице 4.

10. опрЕдЕлЕниЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИИ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ
10.1 Коптрольные проезды

Каждое контольное ТС должно выполнить по пять KoHTpoJ]bHbD( проезда на каждой

полосе движения через Систему:
- на скорости. близкой к минимальной скорости потока Тс на дtшном участке дороги, или

скорости, близкой к минима,rьной скорости, разрешенной на дzшном у{астке дороги, V.in;
- на скорости, близкой к средней скорости потока ТС на данном участке дороги, Vmg6;

- на скорости, близкой к максима,,rьной скорости, разрешенной на данном участке дороги. vmж

При выполнении контольньD( проездов ТС должны двигаться равномерно без ускорения
и торможения, не съезжlц с выбранной полосы движеЕия и не меняя траеюорию своего

движения, придерживarясЬ при этоМ правил дороЖного движения, а также соблюдая

необходимые меры д'Iя обеспечения безопасности дорожного движения,
скорость проезда контрольного Тс должна контролироваться водителем во время

каждого презда в зоне взвешивания системы при помошш штатвого измерителя скорости

контрольного ТС.
все значения измерений проездов Тс Системой регистрируют и заносят в протокол,

10.2 Определенпе отпосптеJ!ьной погрешности rrзмерепий массы ТС
погрешность при измер€нии массы контрольного Тс опр€делять, как разность мехцу

,ru"ar"b" 
"з""р"пrй 

общей массы танспортного средства, зарегистрированное Системой и

значениеМ опорной массЫ контрольного ТС, измеренного Еа контоJIьных весах (см. п.8,1).

Относительную погрешность вычислить по формуле:

6,, = ЧЧЩ9Ц х 100% (4)с.1 МТСэтl

где:
а-, - относитеJьнilя погр€шность при измерении массы i-того контрльного ТС, О%

wсдвкч -.f-ое зяачение массы i-того контольного Тс, заргистриромнное Системой

ЩВК ВИМ, кг.
МТСэ1,1 - ОПОРНое значение массы l-того контрольного ТС, измеренное согласно п, 8.1.

кг.
Результат поверки по данному пункту считать лолоrr(ительным, если полученЕые

значения относительной погрешности измерения массы Тс не превышают значений

погрешности, установленных при }тверждеЕии типа и приведенньD( в таблице 1 настояпtей

методики.

9
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4сO9f2еЗ а9 44ecl fOd9Г62969c9ce8d2Щифровой идентификатор ПО
MD5Алгоритм вычисления контрольной суммы

Значение



10.3 Определение относительной погрешrrостп измереншй нагрузки на одпночную ось,
нагрузкп на групrrу осей п нагрузкя tta ось в группе осей ТС

Погрешность при измерении значений нагрузки на одиночн}то ось, нагрузки на группу
осей и нагрузки на ось в группе осей контрольного ТС определять, к:к разность мех(ду

значением измерений значений нагрузки на одиночн},ю ось, нагрузки на группу осей и
нагрузки на ось в группе осей кон1рольного Тс, заргистрирв{шное Системой и значением

опорной нагрузки на одиночную ось, нагрузки на группу осей и нагрузки на ось в группе осей
контрольного ТС (см. п.8.2).

Относительн}то погрешность вычислить по формуле:

6,, = &чф х 100о/о (5),l дэтtj

где:
dr - ОТНОСИТеЛЬНаJl ПОГРеШНОСтЬ ПРИ ИЗмеР€НИИ НаГРУЗКИ На ОДИНОЧНУЮ ОСЬ, ГРУППУ

осеЙ, и на ось в группе осеЙ для i-того контрольного ТС, 9/о;

Ддвкц - j-oe значение ншрузки на одиночную ось, группу осей, и на ось в группе осей

зарегистрировalнное системой двк виМ дtя i-того контольного ТС, кг;

lэ?.r - СООтВетств},ющее опорное значение на одиночную ось. группу осей. и на ось в

группе осей i-того контрольного ТС, измеренное по п. 8.2, кг.

Результат поверки по данному пункту считать положительЕым, если полученные

значения относительной погрешности измерения значений нагрузки на одиночную ось,

нагрузки на группу осей и нагрузки на ось в группе осей не превышают значения погрешности,

установленные при }тверждении типа и приведенные в описании типа,

l0.4 Опрелелеrrие абсолютпой погрешности пзмереЕпй габаритных размеров п

межосевых расстояпий Тс
Ди каlкцогО габаритного размера (ллина, ширинц высота) и межосевых расстояний

контрольного ТС вьтчисляют абсолютную погрешность по формуле:

Д;1= lдвкt; - Lэтij (6)

где:
дi; - абсолютная погрешность при измерении габаритных размеров и межосевьIх

расстояний i-того контрольного ТС, м;
LдBKil - "l-oe значение габаритньп< размеров и межосевых расстоянии,

зарегистрировавное системой .щвк виМ дtя i-того контрольного ТС, м;

aэr, - соответствуощее действительное значение габаритньlх размеров и межосевых

расстояний i-того контрольного ТС. измеренное по п. 8,3, м,

Погрешность Ail выбирается из максим{lльЕого значения по каждому измеренному

габаритному размеру (ллина, ширина, высота) и межосевьш расстояний,
результат поверки по данному пункту считать положительным, если полученные

значения абсолютrой погрешности измерения д,lины, шири}rы, высоты и межосевых

расстояний не превышают значений погрешности, установленных при утверждении типа и

приведенньн в таблице l настоящей методики.

10.5 ПодтверlЦешие соответgrвия средства измерепий метрологпческим требованиям

критериями принятия специrlлистом, проводившим поверку, решения по

подтверждению соответствия средства измерений метрологическим ,гребованиям,

устlrноыIенным при угвер]rцении типа является обязательное выполнение всех процедур,

перечисленныхВпУнкТах8.4;9;10.1.10.4исоответствиедействительньпtзначений
метрологических характеристик Системы трбованиям, установленяым при уIверждении

типа и приведенньтм в таблице 1 настоящей методики,

При получении о]рицательньL\ результатов по любой из процедУр, перечисленных в

nyr*ru* S.4; Ь; 10.1-10y' или несоответствии действительньп< значений метрологических

l0



хараюеристик Систем требованиям. установленным при }тверждении типа и приведенньш в

таблице l настояцей методики. принимается решение о несоответствии средства измерениЙ
метрологическим требованиям. установленным при }тверждении типа.

l l. оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
Результаты поверки, измерений и вычислений вносят в протокол поверки произвольяой

формы.
При положительньtх результатах поверки Систему призн:lют пригодной к применению

и оформляют результаты поверки в соответствии с Приказом Минпромторга России от 3l
июля 2020 г. М 2510 или в соответствии с порядком, действующим на момент проведения
ПОВеРКИ Или деЙствуrощими на момент проведения поверки нормативнь!ми прzlвовыми актilми
в области обеспечения единства измерений.

При отричательньж результатах поверки Систему признают непригодной к применению
в сфере государственнОго регулиромния обеспечения единстм измерений и оформ.тrяют
результаты в соответствии с Приказом Минпрмторга России от зl июля 2020 г. Jф 25l0 или
действlтощими на момент проведения поверки нормативными правовыми актilJt и в области
обеспечения единства измерний.

сведения о результатах и объеме проведенной поверки передают в Федеральный
информационный фонд по обеспечению единства измерений в соответствии с Приказом
Минпромторга России от 28.08.2020 г. Nр 2906 кОб 1твержлении порядка создания и ведения
Федерального информационного фонла по обеспечению
сведений в него и внесения изменений в данные
нем докуN!ентов и сведений>.

единства измерений, передачи
предостав.пения содержацихся в

Ведущий инженер MocKar]eHKo о.Ю.
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