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1. оБщиЕ положЕния
1.1 Настоящая методика поверки распростраrrяется на комплексы измерительные с

видеофиксацией <ПаркРайт-С> (дшее - комплексы) и устzшaвливает методику, порядок и
содержание их первичной и периодической поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ |-2022 по
государственной поверочной схеме для средств измерений времени и частоты,

угвержденной прикiвом Росстандарта N9 2360 от 26.09.2022; ГЭТ 199-2024 по
государствеЕной поверочной схеме для координатно-временньD( средств измерений,

1твержденной приказом Росстандарта JФ 1374 от 07.06.2024 и лока,тьной поверочной схеме
для средств измерения скорости движения трмспоргных срелств (ТС).

1.3 При определении метрологических харaжтеристик поверямого средства
измерений испо.Iъзуsтся метод непосредственного сравнения результата измерения
поверямого средства измерений со значением, определенным этtллоном.

1.4 В рзультате поверки доJDкны быть подтверждены следующие метрологические
требования, приведенные в таблице 1.

таблица l - По ждаемые м о,]огические вания
Значениенаименование стики

.Щиапазон измерений скорости движения трrшспортньп средств (ТС) в

по видеокадрам, км/чзоне ко

+2
Пределы допускаемой абсо.lпотной погрешности измерений скорости

движения ТС в зоне контоJIя по видео км/ч

+3

Предеrш допускаемой абсолютной погрешности сlп{хрнизации
шкаJIы времени комплексов с национа.пьной шкалой
координиров:lнного времени UTC (SU), мкс

+4,5

,Щоверительные границы абсолютной погрешности (при ловерительной
вероятности 0,95) опрелеления координат места расположения
комплекса в плtше в динамическом режиме фабочий диапазон
скоростей от l до 150 км/ч)+, м

.Щоверительные гршrицы абсоrпотной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) опрелеления координат места расположения
комплекса в плане в статическом ржиме*, м

от 1 до 86400,Щиаrrазон измерений вirлов времени, с

+1
Пределы допускаемой абсолютной
интервмов времени, с

погрешпости измерении

от 0 до l50,Щиапазон измерений собственной скоро сти двИЖения кОr"rПЛекса, КМ/Ч

+1
Пределы допускаемой абсолютной погрецшости измерений

собственной скорости движения комплекса, кйч

от 2 до 15
,Щишазон измерений расстояния от видеоблока комплекса до ГРЗ,

комплексом в одной полосе дороги, мнаходящегося п

пределы доrryскаемой абсоrпотной погрешности измерений расстояния
от видеоблока комплекса до Грз, находящегося перед комплексом в

одной полосе дороги, м

* - метрологическiu харaктеристика определена по сигналам от спутников GPS и

ГЛОНАСС, принимаемых одновреме Ено, при значениях PDOP < 3

МП 65]-25-0]7. кГСИ. Ko.ttпzeKcbt uзмерumельньtе с вudеофuксацuей кПаркРайлп-Сл.
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от 0 до 350

+3

+0,5
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2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРДЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки должпы бьпь вьшолнены операции, укaванные в таб-

лице 2.

Таблица 2 - ень опе пове ки

2.2 Прtl получении отрицательньD( результатов поверки по любому из rгунктов таб_

лицы 2 комплекс признается непригодным к применению и н,шрllвJUIется в ремонт,

J

обязательность выпол_
нения операций

Номер соот-
ветств).ющего

раздела
(пункта) мето-

дики
поверки

Первичнм
поверка

Периоди-
ческiц

поверка

Наименование операции поверки

.Ща
,7

Внешний осмотр средства измерений Да

Да 8Ща
Подготовка к поверке и опробование сред-
ства измерений

!а 9Да
Проверка программного обеспечения (далее

- ПО) средства измерений
Определение метрологических характеристик и подтверждение соответствия средства
измерений метрологическим требованиям

t0.1Да Да

Определение абсоrпотной погрешности син-
хронизации шкilлы времени комплекса с

национальной шкалой координированного
времени UTC(SU)

10.2ДаДа

Определение абсолютной погрешности
(при доверительной вероягности 0,95) опре-

деления координат места расположениJr
комплекса в плalне в динамическом режиме
фабочий диапазон скоростей от l до
l50 кйч)

1 0 3,Ща

Определение абсолютной погрешности
(при ловерительной вероятности 0,95) опре-

делениJI координат места расположения
комплекса в плане в статическом

l0.4Да!а

10.5!аДа
Определение диtшазона и абсолютной по-
грепшости измерений собственной скоро-
сти движения комплекса

10.6ДаДа

Определение диaшазона и абсолютной по-
грешности измерений расстояния от виде-
облока комплекса до ТС, находящегося пе-

комплексом в одной полосе до ги

10.7!аОпределение диапазона и абсолютной по-
\tениоввешности изм ии
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!а

Определение диапчrзона и абсолютной по-
грешIrости измерений скорости движения
ТС в зоне контроJIя по видеокадраJ\,r

Ща



2.3 Первичнм поверка исполнений комплексов проводится в объеме метрологиче-
ских характеристик, соответств},ющем комплектности испоJIIIения, }кrвalнной в описчlнии
типа на комплекс.

2.4 Прелусматривается возможность проведения периодической поверки для меЕь-
шего числа измеряемьrх величин, Объем периолической поверки определяется эксплуати-

рующей организацией в зависимости от применения комплекса. На основании решения экс-
плуатирJтощей организации соответств}тощая запись должна быть сделана в эксплуатаци-
oHHbD( докуI!{еЕтФ( и сведения переданы в Федеральньй информачионный фонд по обеспе-
чению единства измерений.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВЛIЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Условия проведения поверки должны соответствовать рабочим условиям эксплу-

атации поверяемых комплексов и используемым средствам поверки. Средства поверки

должны бьпь подготовJIены к работе в соответствии с р)товодствzll,tи по их эксплуатации.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 При проведении поверки должны применяться средства поверки, указанные в

таблице 3.

Таблица - Т вания к ствам по ки
Перечень рекоменду-
емых средств по-
верки

Метрологические и технические 1ре-

бования к средствzlм поверки, необхо-
оведения по кидимые длJI

Операции поверки, тре-
бутощие применение
средств поверки

Измерители влaDкно-

сти и температуры
ивтм-7,
рг. Nч 15500-12

Срлства измерний температуры
окружающей среды в ди:шазоне l,rзме-

рний от 40 до +50 ОС, с абсолlотной
погрешностью не более 0,2 "С;
Средства измерений относительной
влzDкности возд}ха в диапазоне изме-

рений от 0 до 98 О/o с погрешностью не

боrcе 2 о/о

пп.7-10Контроль
условий поверки

Источники перви.l-
ные точного вре-

мени УКУС
пи 02дм,
рег. N 60738-15;

Hg ý6л99 *lMKc;

п.10 Опрелеление метро-
логических характери-
стик и подтверждение со-
ответствия средства из-
мерений метрологиче-
ским требованиям

1

МП 65I-25-0]7, <ГСИ. Комплексы uзмерutпельные с вudеофuксаuuей <ПаркРайm-С>.
меmоduка повеокuлl

4 трЕБовдния к спЕциАлистАм, осущЕствJlяющим повЕрку
4.1 К проведению поверки допускalются лица, аттестованные в качестве поверителей

в области радиотехнических средств измерений и изуlившие настояцую методику, доку-
ментацию на комплекс и эксплуатационн},ю документацию на используемые средства по_

верки.

Средства измерений, применяемые в

качестве этаtлонов не ниже 5-го раз-

ряда (по ГПС для средств измерений
времени и частоты, угвержленной
приказом Росстандарта от 26.09.2022
]ф 2360) единиц времени, синхрояизи-

рованные по сигналаlvl ГНСС ГЛО-
НАС с абсолютной погрешностью
синхронизации шкatлы времеЕи вы-
ходного сигнttла частотой l Гц (l PPS)
относительно шкalлы времени
UTc(SU)



МП 651-25-0l7. кГСИ. Ко.uпl екс bl bHbte с вudе оduкс аuuей к П аокр айm-с у

Средства измерений, применяемые в
качестве этаJIонов не ниже l разряда
(по ГПС для координатно-временньD(
средств измерений, угвержденной
приказом Росстандарта },,lЪ 1374 от
0'1.06.2024), предназначенные для
определения координат объектов, пре-
дел допускаемой погрешности опре-
деления координат потребителя
ГНСС в системах координат WGS-84,
ПЗ-90. l l , ГСК-20l 1 не более 1,5 м;
Срдства измерний, предназначепrrые

дtя измерний скорсти потребителя с
пределIми допускаемой инструI\{ен-

таьной погрепшости измерениJI ско-

рости не более +0,3 м/с;

Срелство измерений расстояний в

диапазоне до l5 м с погрешностью не
более +0,15 м;
Средства измерений, преднzвначеп-
ные для измерения временных интер-
валов в диапазоне от от 0,1 мкс до
86400 с абсо:потной погрешностью
измерений 200 нс

комплекс эталонньй
формирования и из-
мерения радионави-
гaulионньrх парzlь,tет-

ров ЭФИР,
рег. Nо 825б7-21;

Аппаратура навига-
ционно-временнzul
потребителей гло-
ба,тьньrх навигацион-
HbD( сп}тниковьIх си-
стем ГЛоНАСС/
GPS/GALILEO/SBAS
NvO8c_cSM_DR,
рег. Nэ 52614-13;
.Щальномер лазерньй
Leica DISTO,
рег. Nч 74357-19;
Частотомеры уни-
версальные CNT-9I,
рег. JФ 41567-09

вспомогательные техни-
ческие средства

Индикаторы времени с тоtlностью
отображения времени не менее 1 с;

Компьютер

Индикатор времени
кИВ-1>;
Переносной компью-
тер типа "Ноутбlк"

Меmоduка поверкuу

5.2 Все средства поверки должны быть исправны, поверены и иметь сведения о ре-
зультатatх поверки в Федеральном информационном фонде по обеспечению единства изме-

рений.
5.3 .щопускается использовать при поверке другие }твержденные и аттестованные

этаJlоны единиц величин, средства измерений утверrценного типа, поверенные, удовлетво-

ряющие метрологическим требованиям, }казанньм в таблице 3.

б ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 Во время пОдготовки к поверке и при ее проведении необходимо соблодать пра-

вила техники безопасности, действ}ющей на месте поверки и требования по технике без-

опасности' указанные в эксплуатационной документации на используемые средства по_

верки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1ПрипроведениивнешнегоосМотраДолжнобьпьУстановленосоотВетствиеком.

плекса следующим требованиям :

о комплектность комплекса доJDкна соответствовать комплектности, 1тазанной
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в паспорте;
. на корпусiж компонентов комплекса должны быть нанесены маркировка и за-

водской номер, пломбировка должна быть в целостности;
. компоненты комплекса не должны иметь механических повреждений и дру-

гих дефектов, влиJIющих Еа их работу.
7.2 Результаты поверки по разделу 7 считать положительными, если обеспечивается

выполнение всех перечисленньD( в п}нкте 7.1 требований.

S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе в соответствии с р}ководством по эксплуатации.

8.2 Проверить вкJIючеЕие электропитtlния комплекса. Вкrпочить и вьшолнить опера-

ции по запуску программflого обеспечения комплексов согласно р}ководству по эксплуа-
тации.

8.3 Убедиться, что видеокамеры из состава комплекса находится в рабочем
состоянии и с них передается изображение с наложенным значением текущего времени и
координат комплекса.

8.4 Результаты поверки по разделу 8 считать положительными, если комплекс

удовлетворяет выше перечисленньrм требованиям,

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Проверить соответствия заявленньD( идептификационньD( данньD( (илентифика-

ционное Еаименование, номер версии, цифровой идентификатор) ПО комплекса в соответ-

ствии с р}ководством по эксппуатации комплекса.
9.2 Результаты поверки по разделу 9 считать положительными, если идентификаци-

онные данЕые ПО соответств)тот идентификационным дilнным, приведенным в таблице 4,

с учетом комплектности поставки комплекса.

Таблица 4 - Иденти икационные данные ПО
Значение

( изнаки

Идекгифимчи-
онные данные

Фi
=f*,а>

SP
_of
!-. ф

оF
>ý

5>
оздХý

>9 й
i< Ф ili

"Е
Фо_

s,a 9

iЕ9
:юza

sl
0J=
а. r-
9а
i.o

aoJ

zё

Ё9+з л
jБi

д;+
>Ё

t-

4-.s.T
Ё", Ё
о+Б
2 3_ýФф>о

Идентификачи-
онное наимено-
вание По

не нюке
1.0

ве нюке
l,1

не ниже
1.1

не ниже
|.2

не ниrке
4.з

не ниже
1.5

Номер версии
(идеrrгификаци-
онный номер)
по

6
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I],ифровой иден-
тификатор По



10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКID( ЬРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Опрелелеппе дбсолютпой погрешностп сппхропизацl!и шкаJIы времени
комплекса с национальной шкдлой координироваппого времени UTC(SU)

Поверка проводится в 2 этапа.

Эпап ]
10.1.1 Собрать схему в соответствии с рис}нком 1. ,Щля этого сетевым кабелем (из

комплекта индикаrcра времени кИВ-l >) соединить вьп<од <SIRF> на источнике первичном

точного времени УКУС-ПИ 02ДМ (далее - УКУС-ПИ 02ДМ) с соответствlтощим входом на

индикsторе времеЕи кИВ-1>. Коаксиальньшr кабелем (из комплекга индикатора времепи
(ИВ-1)) соединить вьп<од к1 PPS> на УКУС-ПИ 02,ЩМ с соответствующим входом на

индикаторе времени (ИВ-l D. CeTeBbrM кабелем (из комплекга комплекса) соединить вьнод
комплекса RI-45 с соответствующим входом на ПК. Подкпlочить питание к УКУС-ПИ
02ДМ, индикатору времени <ИВ-l > и комплексу.

а ссrь

8 alть

Рисlнок 1 - Схема проведения измерений

l0.1.2 обеспечитъ максимальн},ю радиовид{мость сигнarлов нatвигационньD( космиче-

ских :шпаратов глоtисС в небесной полусфере. В соотвgтствии с Э.I[ на комплекс и

укус_пй 02дм подготовить их к работе. убедиться в том, что комплекс и укус_пи
02.ЩМ синхронизировчlны со шка.пой UTс(SU) (на комплексе иконка навигационного при_

емника горит зеленым цветом и все лампоrки на УКУС-ПИ 02.ЩМ также горят зелеЕьIм

цветом).
l0.1.з В течение 5 минуг камерами комплекса сделать не менее 5 фотографий инли-

катора времени кИВ-l >.- 
10.].4 ДШ каждой иЗ фотографиЙ сравнитЬ значеЕие временИ Тфt, НаЛОЖеННОГО КОМ-

плексом на кадр 
" 

,"u""nna пчциональной шкалы времени UTQ(SU) Т. (времени, отобра-

женного на <ив-1>). Опрелелить значение Дт как разницу между этими значениями по

формуле (с учетом поясного времени):
АТ=ТЕ*-Т.

10.1.5РезУльтатыиспыганийпоэТ{шУlсчитатьположительными,еслидлявсех
проведенньrх измерений, пол)пrенные значеЕия АТ находятся в пределах *0,5 с, при

корректном отображении календарной даты.
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Рисунок 2 Схема проведения испьпаний

10.1.7. Убедиться в том, что комплекс и УКУС-ПИ 02.ЩМ готовы к выполнению изме-

рений. ПодстпоIшть вьD(оды 1 Гц (IPPS) УКУС-ПИ 02,ЩМ и комплекса к входzlJt,l частото-
мера <А> и <В> соответственно. Настроить частотомер на: измерение иЕтервмов времени
по передним фронтам импульсных сигн.uIов; уровень срабатываrrия по входу (А) - 1,0 В,
по входу (В> - 0,5 от ilN{плитуды (или 0,2 В); входное сопротивление 1 МОм, тип сигнала
DC, количество измеревий не менее N=l000, установить Smart измерения (в случае наступ-
ления собыгия на входе <В> ранее, чем Еа входе <А>, результату измерений присвоит знак

минус).
10.1.8 По истечении 1000 измерений (-17 мин, количество измерений отображается

на частотомере и должно быгь не менее l000) на частотомере зафиксировать максимальное
и минимt}льное значения измеряемого интеркца времени (абсолютной погрешности син_

хронизации шкалы времени комплекса с национarльной шкалой координировzlнного вре-

мени UTC(SU)).
10.1.9 Результаты поверки по п. 10.1 считать положительными, есJIи, для каждого

результата измерений, значения абсолютной погрешности сиЕхронизации шкалы времени

комплекса с национальной шкалой координированного времени UTс(SU) находятся в

пределах +З мкс.

10.2 Опредсrениеабсолютной погрешпости (при доверптельной вероятности

0195) определения коордппат места располо?кенпя комплекса в плапе в дипампческом

режпме (рабочий диапазон скоростей от 1 до 150 кЙч)- 
l02.1 /Щля комплекса исполнений \,2,4,5 подOIючитъ имитатор сигналов глобаль_

ньrх навигационньD( сгtгниковьrх систем (гнсс) из cocтilBa рабочего этЕlлона координат

местоположения 1 разряла непосредствеЕно ко входу навигационного приемника на ком-

пьютерном блоке.

,Щля комплекса исполнения З собрать схему в соответствии с рис}нком 3, подключив

переизлrrающ},ю антенну к имитатору сигнапов Гнсс из состава рабочего эталона коор-

динат местоположения 1 разряда.
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Эmап 2
10.1.6 Собрать схему в соответствии с рисуЕком 2. Обеспечить максимальную

радиовидимость сигп:lлов навигациоЕньD( космических аппаратов ГЛОНАСС в небесной
полусфере. Подкпочить питание к УКУС-ПИ 02,ЩМ, комплексу и частотомеру (на схеме не
показано).
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Рисlтrок 3 - Схема проведения измерений

10.2.2 Подготовить сценарий имитации с пара]\,rетрами, приведенньIми в таблице 5,

в соответствии с руководством по эксплуатации на имитатор сигналов ГНСС.

Таблица 5 - Сц ий имитации

10.2.3 Запустить сценарий имитации на имитаторе сигналов ГНСС и записать сооб-

щения NMEA навигационного приемника из состава комплекса с частотой 1 Гц,

|0.2.4 Из записанного файла с измерениями выбрать измерения координат местопо-

ложения (сообщения $**GGД или S**RMC) по широте и долготе на общем интервале вре-

меЕи с измерениями из протокола сценария имитатора сигналов ГНСС и PDOP < 3 (сооб-

щения NMEA S**GSA).
10.2.5 Рассчитать абсолютн}то погрешность определения широты по формуле:

ьв, _ в,_в.,
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GPS в частотпом диапазоне Ll (кол С/А)

Формируемые сп)тниковые
навигационные сигнаlы

30Продолжительность сценария, мин

6

6

Количество НКА, не менее:
_ глонАсс
- GPS

1,Щискретность записи, с

нет
Формируемые

функциональпьп< допо;пlений
сигнаllы

- широта 56'00'00" N;
- долгота 37"00'00" Е;
- высота 200 м;
и ра.шиусом 5000 м

одель движения

i50Скорость движения по окружности, км/ч
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движение по окружности с параметрами центра:



ГДе В, - широта, измереннzш комплексом, о;

Вrеf 
- 

широта из сценария имитатора сигнilлов ГНСС, ".
10.2.6 Рассчитать абсолютн}то погрешность определецшI долготы по формуле:

Щ=L-Lr,
где Zi - долгота, измереннzrя комплексом, О;

l,ref 
- 

долгота из сценария имитатора сипlалов ГНСС, '.
10.2.7 Перевести полученные значения абсолютной погрепшости определения ши-

роты и долготы в метры по формулам соответственно:

а |-ez

(t-"',rin'Br)

^L,
^L

/a а.сюsВ."

180 |- е2 ,siпz В,",

где Д.Вi, AZl- абсолютнм погрешность определения широты и долготы
на Ёуто эпоху, ";

а 
- 

большм полуось общеземного эJIлипсоида, м;
е - эксцентиситет общеземного эллипсоида.

10.2.8 Рассчитать математическое ожидru{ие абсоrпотной погрешности определе-
ния широты и долготы по формулам соответственно:

м = ',уАв,.--Б Na
1

I=l

ML Iдr,,N
где N- количество измерений.
10.2.9 Расс.штать СКо абсопотной погрешности определения широты и долготы по

формулам соответственно:

Ё(оq -r,)'
ов=

oL

1/-1

Z(M,-M,)'
N-1

10.2.10 Опрелелить абсо.lпотнlто погрешность (по }ровIlю вероятпости 0,95) опреде-

ления координат местоположения комплекса в плане по формуле:

р
t Mi + Mi +2.

l . э\
lo;+o;)
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10.2.1 l Результаты испытаний считать положительЕыми, если значение абсошотной
погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположе-
ния комплекса в плане в динамическом режиме фабочий диапазон скоростей от l до
150 кйч) находится в пределм +4,5 м.

10.3 Определепие абсолютной погрешности (прп доверптельной вероятности
0195) определения коордипат места располоrкенця комплекса в плане в статическом
режиме

10.3.1 Перел проведением измерений не менее чем на 30 мин. запустить комплекс.
Обеспе.тить мaксимalльн}.ю радиовидимость сигналов навигационньD( космических llппара-
тов в небесной поrrусфере.

10.3.2 Собрать схему измерений в соответствии с рис}ъком 4, установив комплекс
на одном из геодезических п}нктов из состава рабочего этllлона единиц координат место-
положения_

П!,t!.l
геодезпчесЕй

Рисувок 4 - Схема проведения измерений

l0.3.3 Включить и подготовить комплекс согласно РЭ.
t0.3.4 С помощью диыIога <Лог GPS> wеЬ-интерфейса комплекса осуществить за-

пись не менее 300 NMEA сообщений с частотой 1 Гц дчя испытываемого средства.

10.3.5 Из записшlньп< файлов с измерениями выбрать измереяия координат местопо-

ложениЯ (сообщениЯ $**GGД или $**RMC) по широте и долготе со значениями геометри-

ческого фактора PDOP < 3 (сообщения NMEA $**GSA).
10.3.6 Выполнить преобрчrзование данньD( измерений из сlрок $**RMC и $**GGA в

формат, описанный в таблице 6.

12_24 в
источrrr-rк гпrта.rтия
постоя!rвого Iока

пк

@ м

МП 65]-25-0]7. кГСИ. Компцексьt uзмерumельньtе с вudеофuксацuей кПаркРайm-С>.
меmоduка поверкull

комгrлекс

11



Таблица б - Формат файла измерений

10.3.7 Пересчитать координаты геодезического пункта на фазовый центр антенны
алпаратуры, пол)п{ив координаты опорной то.пси.

10.3.8 Провести операции по п. 10.2.5 - 10.2.10.
10.3.9 Результаты поверки по п. 10.3 считать положительными, ес.lпл значения абсо-

rпотной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат места

расположения комплекса в плане в статическом режиме находятся в пределах а3 м.

10.4 Определепие диапазона и абсолютной погрешЕости пзмерепий скорости
движения трапспортных средств в зоне контроля по видеокадрам.

Поверка по данной характеристики проводится дlя исполнений с устalновленным мо-
дулем <Измерение скорости по видеокад]а {>, имеющими в составе видеоблоки модели
VBE и/или VВМ, оснащенные видеокамерами с объективами с фокусньь,t расстоянием З5
и 50 мм.

10.4.1 Подключить навигационный приемник к ПК с установленньп.r ПО для записи

данньD( в файл с этого приемника, и разместить их в ТС.
10.4.2 Установитъ частоту вьцачи данньD( навигационным приемником (темп реше-

ния) 10 Гч. Начать запись данньIх с Е;lвигационного приемника.
10.4,3 Проехать на ТС зону KoHTpoJu не менее 5 раз с разньтми скоростями, при этом

две скорости должны быть минимально и максимально возможными на данном rIастке.
Прlluечанuе - Рекоменdуеmся выбuраmь мuнtLuацьно u MaKclLMaцbHo возмо)rньlе СКО-

росmu dвuэtсенuя ТС основьtваясь, в первую очереdь, на обеспеченuч безопасносmu учасmнu
ков dвuэtсенtа во время поверкu.

10.4.4 Остановить запись данньж с навигационного приемника. По дшлньтм с ком-
плекса определитъ время фиксации ТС в зоне контроля для всех проездов.

10.4.5 Выбрать из записанных данных с itавигационного приемника данные, соот-

ветств}.ющие моментаý{ времени, зафиксированньD( комплексом, дJur всех проездов.

10.4.6.Щля каждого проезда pacclмTaTb значение абсолютной погрешности 
^ 

и, из-

мерений скорости движения ТС в зоне KoHTpoJuI по видеокадраl{ по формуле:
bV, =V, - Vr, 

,

где Иr- значение скорости в зоне контроля, измеренное комплексом дJUl i-го проезда,

выраженное в км/ч.
иэ, - Значение скорости измеренное навигацио}tttым приемником длJI l-го проезда,

10.4.7 Результаты поверки по п1т{кту 10.4 считать положительными, если абсолют-

Еz}я погрешноСть измерений скорости дJUI каждого из пяти проездов в зоне контроJIя для
скоростей от 0 до З50 юit/ч не более *2 км/ч.

10.5 Определепие диапазона и абсолютной погрешности пзмерений собственной

скорости движения комплекса.
Поверка по данной характеристики проводится только для исполнений 4 и 5.

10.5.1 Разместить комплекс в ТС. Настроить комплекс в соответствии с руковод-
ством по эксппуатации.
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10.5,2 Подк.rпочить нzlвигационный приемник к ПК с установлеппым ПО для з:шиси

дzшньIх в файл этого приемника и рzвместить приемяик в ТС.
10.5.3 Установить частоту вьцачи д:lнных навигационным приемником (темп

ршения) 10 Гц. Начать зaшись данных с навигациошtого приемника.
10.5.4 Проехать на ТС yracтoк дороги, фиксируя комплексом поп}тные и встречные

таIrспортные средства, Рекомендуется выбирать минимально и максимЕlJIьно возможные
скорости движения ТС основываясь, в первую очередь, на обеспечении безопасности

}частIlиков движения во время поверки.
10.5.5 Выбрать не менее 10 кадрв, зафиксировшrньD( комплексом, на которьж

отображаегся собственная скорость и время.
10.5.6 Остановить зzlпись дzlнных с навигационного приемника.
10.5.7 Выбрать из записalнньж дiшньD( с нalвигационного приемника данные,

соответствующие моментам времени на кадрах, зафиксированных комплексом.
l0.5.8 Значение абсоrпотной погрешности измереяий собственной скорости

.щижения в д{апазоне от 0 до 150 км/ч рассчитать по формуле:
bV, =V, _у,,

где Vi - значение скорости движения ТС, измеренпое комплексом в i-й момент
времени, выраженное в км/ч;

Vэi - значение скорости движения ТС, измеренное с применением навигационного
приемникц выраженное в кйч.

10.5.9 Результаты поверки по пункту l0.5 считать положительными, если значения

абсоrпотной погрешности измерений собственной скорости движеншI комплексов в

диапазоне от 0 до 150 км/ч Еаходяrcя в пределах +1 км/ч.

10.б Опредшеппе дtlапазопа rr абсолютпой погрешшостп rrзмеревпй расстояншя
от впдеоблока комплекса до ТС, паходящегося перед комплексом в одпой полосе
дороrп

Поверка по данной характеристики проводrтгся только для исполнений 4 и 5,

имеюпIими в составе видеоблоки модели VBE и/ишr VВМ, оснащенные видеокllмераýrи с
объективами с фокусным расстояЕием 16 и 25 мм

10.6.1 Настрить комплекс в соответствии с руководством по экспJryатации.
10.6.2 Разместить дautьномер приложив к ниrrсrей части видеоблока так, чтобы их

передние крм находились в одной плоскости. Точкой отсчета дarльномера выбрать

<верхппй край >.

10.6.3 Разместить вспомогательное ТС перед видеоблоком комплекса так, чтобы

расстояние между видеоблоком комплекса и ГРЗ вспомогательного ТС было 2 +0,1 м.

Расстояние контолируется дальномером.
10.6.4 Зафиксировать расстояние, измеренное комплексом и показаниJI дмьномера.
10.6.5 Повторить операции по пункгам l0.б.2 - 10.6.4 для расстояний 5 м, и 15 м от

видеоблока комплекса до вспомогательного ТС.
l0.б.б Значение абсоrпотной погрешности измерений расстояния от видеоблока

комrrлекса до ТС, находящегося перед комплексом в одной полосе дороги рассчитать по

формуле:

^S=Slc-t,где SK - расстояние, измеренное комплексом, м;

Sэ - расстояние, измеренное даJIьномером, м.

l0.б.7 Результаты поверки по пункгу 10.6 считать положLIтельными, если значепие

1з



абсолютной погрешности измерений расстояния от видеоблока комплекса до ТС, находя-

щегося перед комплексом в одной полосе дороги в диапазоне от 2 до l5 м находится в пре-

делах +0,5 м.

10.7 Опрелеленпе диапазона и абсолютной погрешпостп rrзмерепий интервалов
времепri

Поверка по данной характеристики проводится &,Ut испоJIнений с установленным
модулем <Измерение интервarлов времени).

10.7.1 Собрать схему в соответствии с рис}ъком 1, расположив государственный ре-
гистрационный знак (ГРЗ) рядом с индикаторов времени <ИВ-1> в зоне видимости ком-
плекса.

10.7,2 Обеспечить мztксимальную радиовидимость сигналов нalвигационньD( косми-
ческих аппаратов ГЛОНАСС в небесной полусфере. В соответствии с р}ководством по экс-
плуатации на комплекс и УКУС-ПИ 02ДМ подготовить их к работе.

10.7.3 С помощью ПО комплекса сформировать лве фотографии с изображением ин-
дикатора времени (ИВ-l D. Интервал времени выбрать произвольным и примерно рiвным
1секунде.

10.7.4. Зафиксировать значение интерваJIа времени Y*, рассчитalнного комплексом и
отображенного в окне интерфейса ПО комплекса. Рассчитать значение этilлонЕого интер-
B.uIa времени Yэ кiж розность между показаниями <ИВ-l > на фотографиях. Определить аб-
солютную погрешность измерений интервiIлов времени как рд}Еицу между значениями
шкал по формуле:

AY = Y*- Y,
10.7,5 Повторить операции по пп 10.7.3, 10.7.4 л,rя интерв.utа времени примерно рав-

ного б00 секундzlь.l. Время контролировать по нарr{ным часам.
10.7.6 Результаты поверки по п. 10.7 считать положительными, если абсолютная по-

грешность измерений интервrrлов времени н:lходится в пределах *l с.

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
l1.1 Результаты поверки комплекса подтверждalются сведениями о результатах по-

верки средств измерепий, вкJIюченными в Федера,T ьный информационный фонд по обеспе-
чению единства измерений. По заявлению владельца комплекса или лица, предстzlвившего
его на поверку, на комплекс нilносится знак поверки, и (или) вьцается свидетельство о по-
верке комплекса, и (или) в паспорт вIlосится зtlпись о проведенной поверке, заверяемzul под-
писью поверителя и знаком поверки, с указанием даты поверки, или вьцается извещение о

непригодности к применению средства измерений.
1 1.2 Результаты поверки оформляются по установленной форме.

Начальник нио-6 ФГУП (ВНИиФТРИ) В.И. .Щобровольский

l4

МП 65]-25-0]7, кГСИ. Комп,lексы uз.uерuпельньtе с вudеофuксаuuей кПаркРайm-Су,
Меmоduка поверкuлl


