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)
l оБщиЕ положЕния

требовztния, приведенные в таблице 1 ,1 .

Таблица l .1

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ

2.1 При проведении поверки должны ВыпоJпlяться операции, указанные в таблице 2. 1 .

Значениенаименование истики

+l000
+50

Пределы допускаемой абсо.гпотной погр€шности сию(рЕизации
внутренней шкчrлы времени комплексов с национzлльной шкалой

времени UTC (SU), мс
модификаIшя <<Ястреб С>
моди икация <Я б М> исполнения | п 2

*3*

,Щоверительные грalниIФI допускаемой абсоrпотной погрешности

доверительной вероятности 0,95) определения координат
местоположеЕия комплексов в плане в cTaTиIIecKoM ре)юrме при

(при

ическом макто PDOP не более 3геом

от 10 до 300
от l0 до 300

,Щиапазон измерения скорости движения ТС (для моди
М>):

- при измерении скорости в зонс контроrrя, кйч
е, км/чЕии ско ТС на кои изме ом

фикачии <<Ястреб

+l
а1

+1

+2

Пределы допускаемой абсолотной погрешности измереIшя скорости

движения ТС (для модификации <<Ястреб М>), rо/ч:

- при измерении скорости в зоне контроля, rол/ч

- в диапазоне от 10 до 100 вюпоч,
- в диап }оне св.100 до 300

- при измерении скорсти ТС на контроrшруемом yracTKe, ю,/ч
- в диtшrlзоне от l0 до l00 вк.lпоч.

- в диапазоне св.100 до 300
Прим ечан и я
l) *При одновременном
ГЛОНАСС и GPS;

использовalнии глобальных навигационньD( спуп]иковьD( систем

2 тс_ ансп ое

1.1 Настоящая методика поверки устанllвливает методы и средства перви,шой и

периодическоЙ поверкИ комплексоВ автоматическоЙ фотовилеофикСации <<Ястреб> (да.пее -
комплексы).

1.2 При проведении поверки доJDкна обеспе.пrваться прослеживаемость поверяемъ,D(

комплексов к:

- Госулартвенному первичному специаJIьному эталону координат местоположенItя

ГЭТ 218-2О22, в соответствии с Государственной поверо.пой схемой (да;lее _ ГПС) дrя
координатно-временньж средств измерений, угверllченной приказом Федерального агеЕтства по

техническому реryлировiшию и метрологии от 07.0б.2024 N 1374;

- Государтвенному первичному эталону единиц времени, частоты и национаJIьной шкалы

времени ГЭТ 1-2022 в соотвЕтствии с ГПС для средств измерений времени и частоты, угвержденпой
приказом Росстандарта от 26.09.2022 }ф 2360.

1,3 Методика поверки реаJIизуется методом непосредственного слшIенIUI с этtцоннымп

средстваI\,tи измерений.
1.4 В результате поверки долrсlы бьггь подтверждены следующ,rе мЕтологические



Наименование операции

Номер

раздела
(rrщкга)
методики
поверки

Проведение операции при

первичной
поверке

периодической
поверке

Внешний осмотр средства измерений 7 да да

Подготовка к поверке и опробование средства

измерений

8
да да

Проверка программного обеспечения средства

измерений
9 да да

Определение метрологических характеристик
подгверждение

измерений
средства измерений п

соответствия средства

метрологическим требованиям

10 да

да

да

Определение абсоrпотной погрешности

сиЕхронизации внугренпей шкаJIы времени

комплексов с национапьноЙ шка.пой времени UTC
(SU)

1 0 1 да

Определение абсоrпотной погрешности

(при доверительной вероятности 0,95)

определения коордrнат местоположения

комплексов в плllне в статическом рехоп{е при

геомецичес ком факторс PDOP не более 3

10.2 да да

Определение абсоrпотной погрешности

измерений скорости движения ТС в зоне контрля
методом измерения по видеокадрilм

да да

Определение абсо.lпотной погрешносм
измерений скорости движениJI ТС на

контолируемом r{астке дороги

10.4 да

з
Таблица 2.1

поверка прекращается и комплексы призпчlются непригодшми к экспJIуатации,

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДНИЯ ПОВЕРКИ

2.2 Прп получении отрицатеJIьпьD( результатов при выпоJшении любой из операций

10.3

да

Поверка проводится в условиях экспlryатации комплексов и испоJIьзуемьrх средств поверки.



4

4 ТРЕБОВАНИЯ К СIIЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ

К проведению поверки допускilются лица.' изучившие экспJryатацион}гуо док}'Irrептацию Еа

комплексы, ср€дства поверки, примеЕяемые при поверке, и имеющле необхОДИlrТУlО КВаЛИфИКаЦИЮ.

5 мЕтрологиtIЕскиЕ и
повЕрки

ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВДНИЯ К СРЕДСТВАМ

5.1 При проведении поверки комплексов доlDlсIы

вспомогательные средства поверки, приведеяные в таблице 5.1.

Таблица 5.1

применяться основные и

Перечень

р€комендуемьD( средств
поверки

Мегрологические и технические требования к средствам

поверки, необходлмые для прведения поверки

Операчии
поверки,

требующие
применение

средств
поверки

J21

Термогпгромегр
электронньпi

<CENTER> модель 3l0,

ргистрационпьй
номер в Федеральном

ипформационном

фонде по обеспечеЕию
едипства измерений

(да.пее - рег. М)
22129-09

Срлство измерний температуры окружающей среды в

диапазоне от минус 20 ОС до п.тпос 60 оС с абсоrпотной

погрешностью Ее более 0,7 ОС

Прибор
комбинированньй

Testo 622,

рег. Nч 53505-13

средство измерний относительной влаrкrости воздуха в

диапазоне от l0 до 98 % с абсолотной погрешностью не

более 3 %;

средство измерний атмосферного дzlвJIения в дllшд}оне
измереншI от 600 до 1200 гПа" с абсоrпотной

погрешностью не более *3 гПа

3

источник питilния
рWS2з23

.щиапазоп воспроизвод,rмого напряжения постоянного

тока от 10 до 14 В (щя модификшч,rи <<Ястреб М>)8.1

Персона,тьньй
компьютер
(дшее - ПК)

8; 9; 10

Ин,цrкатор времени
ИВ-l (да;lее -

ипдлкатор врмени)

Отображение времени в формате FI:MM:cc:Mc

(ч: от 0 до 23; мин: от 0 до 59; с: от 0 до 59; мс: от 0 до

9999
1 0 1

Линейка измерительная
метаJIлическru (да.пее -

линейка),

рг. Nч 20048-05

Срелство измерений длины в ди{шазоне

до 500 мм с допускаемым откJIонепием от номинtUБIlьн

значений длины шкалы и расстояний меж.ry rпобьп,l

ом иJIи концом rшtа.пы не более 0,2 ммштрих

10.2

измерений от 0
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3l 2
Секупломер

мехаlrический СОСпр
или часы Пк

l0,1;10.2

рабочий эталон единиц времени и частоты не ниже

5 разряла в соответствии с гпС д.rrя средств измерений

времени и частоты, угвержденной приказом

Росстандарта от 26.09.2022 Ns 23 60

l1 0

рабочий эта.пон 2 рл}ряда в соответствии с приказом
Федера.пьного агентства по техническому реryлированию
и метрологии от 07.06.2024 Nэ 1374: предел допускаемой
погрешности формирования координат местоположения
п гнсс в системе коо WGS-84 < 1,5 м

10.2

Аппараryра
навигационно-

временнilя
потребителей
глобыrьньп<

павигационньD(
спутrиковьп< систем

глонАсс/GрS/GАLIL
EO/SBAS NvO8c_cSM-
DR (да.пее - аппаратура

навигационная),
. N9 52614-t3

10.3; l0.4

5.2.щопускается использомть при поверке другие средств

оборудование, обеспечивающие определение метологи.rеских

точностью.
5.3 ПрименяеМые при поверке средства измерений должны бытъ поверены в ycTilHoыIeHHoM

порядке.

бтрЕБовАния (условиЕ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ

ПрипроведенииповеркидолжныбьпьсоблюДенывсетребованиябезопасностив
соответствии с Правилами по oxp:lнe Цуда при экспJryатации элекгроустановок, }твержденными

приказом Министерства Туда и социальной защиты Россlйской Федерации от 15,12.2020 г.

ле розн, а так же трбованиЯ безопасности, указанные в экспJryатационной докуr,,rентации на

применяемые этalлоны, средства измерений и вспомогательпое оборудовапие,

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 При проведении внешвего осмотра комплексов проверяют:

- сохранность пломб в соответствии с требовани-ш,,Iи описlшиJI типа;

- отсугствие повреждений, влияюIщD( на метологические характеристики комплексов;

- надежность элементов крепления, фиксачии положения комплексов;

- нarличие маркировкИ согласнО требованиям рУководства пО экспJryатации (латее - РЭ) и

описания типа.
7.2 Результаты поверки по дrшному пункгу считtlют положительными, есJш выполняются

а поверки и вспомогательЕое
характеристик с требуемой

требовавия 7.1.

Диапазон измерений интерв:Iлов времени от 0 до 60 мин

Истоqrик перви.шьй
тоIшого времени

укус-пи 02 д4
(да.llее - исто,пrик

времени),
рег. Ns 60738-15

Имитатор сигналов
СПУГНИКОВЬD(

нzлвигационньн систем
cSS6700,

рег. N 82349-2l

Рабочий этzrлон едлниц скорсти движения ТС в

диaшазоне от 0 до 300 tол/ч с абсолютной погрешностью

измерения скорости .щижения ТС не более 0,3 км/ч

соответствии с локальной поверочной схемой
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S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Подготовка к поверке
8.1.1 Перед проведением поверки поверитеJь должен изушть РЭ поверяемого комплекса и

используемьD( средств поверки.
8.1,2 Заземллот (если это необходимо) и включают питание заблаговременно перед

очердной операцией поверки (в соответствии со времеЕем установленпя рабочего режимц
указанньпrr в РЭ).

8.1.3 Перл проведением поверки по.щотавливают комплекс и используемые среДства
поверкп в соответствии с РЭ.

8.2 Опробование
8.2.1 Подк.гпочают ПК к комплексу согласно РЭ посредством веб-интерфейса.

8,2.2 Прверлот наличие изображения с видеокамер.

8,2.3 Заводской номер комплексц у<азшrньй в окне <Информация об устойстве>>, должеЕ

совпадать с заводским номерм, }тазанным в паспорте комплекса-

8.2.4 После запуска должно появиться окно программы.

8.2.5 Проверлот исправность Mex:lнIl.lecкIr( оргzшов упразленшI и четкость фиксации lп
положения.

8.2.6 Результаты опробования считчlют положrтельIlыми есJIи обеспетrвается соответствие

всех перечисленньD( в пункте тебований.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

9. l Проверку идентификационньD( дalнньD( встоенного прграммного обеспечения (дшее

- ПО) комплексов проводяг пугем считьвания наименов:lнлш и номера версии, отображаемьD( в

информачионном меню комплекса в соответствии с РЭ,
9.2 Результаты проверки По с.п,rтают положительными, если идентификационные д:lнные

встроенного По (наименование и номер верии) соответствуют зЕачениям, приведенЕым в таблице

9.1.
Таблица 9.1 - Иденти икационные данные По

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКID( ЬРКТЕРИСТИК
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА
мЕтрологиtIЕским трЕБовдниям

срЕдствл
ИЗМЕРЕНИЙ

10.1 Опрелелепrrе абсолютной погрешпостri сшнхропизацпп вIIутреЕней шкдлы
временп комплексов с ндционаJIьной шкдлой временп UTC (SЦ

10. l .l Подктпочают истоtшик времени к индикатору времени и вкJIючают их,
l0. l .2 Устанавливilют следуюшше реlклмы работы источника времени:
- прием сигналов - ГЛОНАСС;
- опорнzul шкала времени - UTC (SU);
- часовм зона - в соответствии с часовой зоной проведения измерений,

l0.1.з В адресной строке браузера ПК вводят соотвfiствующий комплексу URL-адрес и

вводом в окне авторизации имени пользоватеJUtr и парJIя переходят в рабочее окно веб-интерфейса

управления комплексом.
10.1.4 В левой панели рабочего окна веб-интерфейса управления комплексом переходят во

вкладку <поверка>, после чего в правой панели рабочего оrclа веб-интерфейса управления
комплексом переходят в раздел <Поверка кадра (времени и коорд,tнат).

ЗначениеИдентификачионные даlrные ПО
яикдIионное нмменоваrие ПоИденти

не ниже 1.0икационньй номер) ПоНомер версии (илентиф
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10.1.5 В р.rзделе (Поверка кадра (времени и координат)) н.Dкимают па кпопку о Е 
о,

расположенн},ю рядом с полем <Источник видео), откроется окно <Прлпросмотр>.
10.1.6 Отслеlrс,rвм визу:uьно видеоизображение в открывшемся окне <Пре.щlросмотр>,

помещ:lют инд{катор времени в поле зрения видеок:меры комплекса о,щоврсмеЕно с пластиной
ГРЗ ТС дrя обеспечения формирования видеокадюв.

l0.1,7 Закрывают окно <Предпросмоlр) и в разделе <Поверка кадра (времени и координат))
нажимают на кнопку <Полl^rитъ кадрD.

10.1.8 Формируют не менее пяти видеокадров в течение не менее 5 мин с изобрахеtшем
индикатора времени и осуществить их выборку. Время контроrшруют по секу{домеру или часаIr{

пк.
10.1.9 Операuии по l0.1.5-10.1.8 проволят для каждой видеокllмеры комплекс4

осуществJIяя переход на подкJIюченн},ю к комплексу видеокaмеры в поле <ИсточЕик видео) в

разделе <Поверка кадр (времени и коор,шrнат)>.
10.1 .10 Вьп<одят из веб-интерфейса управления комплексом, выкJIюч:lют истоtIник времени

и индикатор времеIlи.
10.1.1l Сравнивают в i-й момент времени значения времени Т";, мс, (изображение

индикатора времени на видеокадре) с временем формирования видеокадра Тр1, мс, (значепие
времени, зalписtlнное в ншкнем левом углу видеокадра), рассчитывают абсоrпотrr}то погрешность
синхронизации внуцепней шкалы времени комIшексов с наrцональпой шкалой времени UTS (SU)
АТ;, мс, по формуле (l)

Ат1 - тt1 - т"1 (1)

10.1.12 Результаты поверки по определению абсоrпотной погрешности сиID(роЕизации
внугренней шкалы времени комплексов с национаJIьной ш<алой времени UTS (SU) считzlют
положительными, если для всех измерений значенllя абсо.тпопrой погрешности сиЕхронизации
внугренней шкzrлы времени комплексов с национа.пьной шкалой времени UTS (SU), получепные по

формуле (l), соответствуют значениям, приведенным в таблице 1.1.

Рисуяок 1 - Схема д.тtя проведения измерений при определении абсоrпотной погрешности
(при доверительпой вероятности 0,95) определения коордlliат местiilоложевия комплексов в

плzше в статическом режиме при геометри.Iеском фаrгоре PDOP не более 3

10.2.2 Запустить имитатор сигнЕшов и комплекс согласно их руководства}l по эксплуатациИ.
10.2.3 По,щотовить сценарий имитдши с пар.метрaми, приведенньши в таблице 10,2.1, при

этом контолировать, чтобы значение геометического фактора }худшения точности PDOP
не превышало 3.

Имитатор
сигналов

я lHTeHHl

нsвиг!цrlоfi li!я !HTeHHr

пэвм Комплекс

10.2 Опреле",rение абсолютной погрешпости (при lоверкт"_,гIьной вероятносги 0,95)
определенпя коордпнат местополоrкения комплексов в плдпе в статическом ре2киме прп
геометршческом факгоре PDOP не более 3

10.2.1 Сбраь схему в соответствии с рис}тrком l, подrпо.лв комплекс к ПЭВМ с помощью
интерфейсного кабеля. Исключить р4щrовидимость реальньD( сигнttлов навигационньD(
космических аппаратов ГЛОНАСС и GPS в верхней поrryсфере.
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Таблица l0.2.1

Наименование парalltlетра Значение пара}rетра
Формируемые спуIниковые навигационные
сигнalлы

ГЛОНАСС LlOF
GPS LIC/A

Продолжительность не менее 50 минуг
Параметры среды
навигационньD( сигнalлов

распростанения тропосфера присугствует (модель STANAG)
ионосфера присугствует (модеш SUMMER)

Формируемые пар.lметры
(система координат WGS-84)

движениJI

|lРасхождение системньD(
координировalнньD( Iпкaш времени

^4
(2)

Где Bi - широта, измереннм комплексом, о;

Blg1- широта из сценария имитатора сигна.пов, О.

10.2.б Рассчитать абсолютrrую погрешность определения долготы Al;, ' по формуле (3)

щ-ц-ц, (з)

Где Z, - долгота шмереннarя комплексом, о;

Zrof - долгота из сценарЕя имитатора сигна.пов, О.

10.2.7 Перевести поJI}лiенные значеншl абсоrпотной погрешIlости определения пшроты и
долготы в метры по формулам (а) и (5) соответственно:

".(l-a)

Ц-Вв,

^L

, =ЬL,,п .

' 180

(t-"'.rir"Br)'
а . cos В,",

(4)

(5)

-е2.siп'Во,

где bBi, bLi- абсо.тпотнм погр€шЕость опр€деления цшроты и долготы на j эпоху
комплекс4 О;

а = бЗ78137 м - большая полуось общеземного эJIJIипсоида;
е = 0,08 l 8 l 9 1 9 1 - эксцентиситет общеземного эJIJIипсоида.

10.2.8 PaccwrTaTb математическое ожидакие абсо.тпопrой погрешности определенпя
широты по формуле (б) и доlготы по формуле (7)

Iдв,,
1

'irм (6)

неподвиrrсrь,п1 объеrт с координатами:
ширта 56"00'00" N
доlгота 37'00'00" Е
высота 200 м

не модеJIируется (равно нулю)

10.2.4 Осучествить запись не менее тыся.Iи стрк измерительной информачии (коорд{наты
местоположенllя) на ПЭВМ при значении геометрическогс факгора PDOP, рассч.rтьшаемъ,ш
комплексом, не более 3.

10.2,5 Рассчитать абсолютrrуlо погр€шность определенtrя широты АВ;, ' по формуле (2)

^в'
=ЬВ,.т.

l80
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(7)

0,95)
при

( 10)

ML Iщ1r
где N - кошлчество измерений.

10.2.9 Расс.штать СКО абсолютной погрешности определения широты по формуле (8) и
долготы по формуле (9)

Z(M,-M,)'
бл N-l

Z(щ-м,)'
oL t/-l

погрешность (при10.2.10 Рассцлтать абсо.тпотн}то доверительной вероятности
определения коордrнат местоположения комплексов в Iшане в cTaTиtIecKoM ре]киме
геометрическом факторе PDOP не более 3 по формуле (l0)

М|+М|+2.

10.2.1l Результаты поверки ctшTaтb положительными, есJш значения абсоrпотной
ПОГрешности (при доверительной вероятrrости 0,95) опр€деленllя координат местоположения
комплексов в плalне в cTaTшIecKoM режиме при геометрическом факгоре PDoP, полученпые по
формуле (l0) соответствуют значениям, приведеIlным в таблице 1.1.

10.3 опрелоlение абсолютпой погрешности пзмеренпй скоростп двиrкения Тс в зоце
контроля методом шзмереппя по вшдеокlдрам

,Щанные операции поверки выпоJIIuпот тоJIько дJIя комплексов модификации <<.Ястреб М>,
10.3.1 Подlспlочают аппаратуру нaвигационЕую к ПК с устalновленным ПО дtя записи

данньD( в фйл и считьв:lния измеренньпс значений, размещают rх в тестовом ТС (да.тlее - тестовое
ТС или тестовьй автомобиль).

10.3.2 Устанавrпrвают частоту вьцаIш данньD( шtпаратурой павигационной 10 Гц и
начинilют зaшись д:lнньD(.

10.3.3 На тестовом автомобиле проезж:lют зоЕу KoHTpoJuI не менее 3 раз с разными
СКОРОСТями, при этом две скорости долlкны бьпь минимаьно и мtцсимаJIьно возможными на
д:lнном rIастке дороги. Рекомендуется выбирать минимzlпьно и м:ксимаJIьно возмохIlые скорости
двиЖения автомобиля, основывalясь на обеспечепии безопасности уlастников ,щц;кеншI на
контолируемом г{астке дороги во врем-я поверки.

10.3.4 Останавливают запись дzмIlьD( с аппарат}?ы навигациоццой.
10.3.5 В ПО комплекса по государственному регистрационному знаку (далее - ГРЗ)

тестового ТС найти данные о всех проездах тестового автомобиля И, кйч.
10.3.6 Выбирают из записlu{ньD( даппьD( с аппаратуры навигационной, сооlветствующие

времени фиксации тестового ТС комплексом дlя всех проездов, У";, юr/ч.
10,3.7 Расс.штьвают значение абсоrпотной погрешности измереншr скорсти движения ТС

ПРИ иЗмерении скорости в зоне контроJIя АИi, кtr./ч, дJIя каждого измеренного значения скорости
движения тестового ТС по формуле (1 1)

ДV,=V,_ у", (1l)
10.3.8 Операчии по 10.3.1-10.3.7 повторяют дJIя всех видеокамер, входлщ{х в состав

комплекса модификации <<Ястреб М>.
l0.3.9 Результаты поверки по определению абсо.тпотной погрешности измерепЕя скорсти

движения ТС при измереЕии скорости в зоне KoHTpoJuI, поJI)венные по формуле (11) соответствуют
значениям, приведенЕым в таблице 1.1.

(8)

(9)

ц =*( ,{"; *";)
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10.4 Опрелеленrrе абсолютrrой погрешности измереrrrrй скоростп двшжения ТС на
коЕтролируемом Jластке дорогп

10.4.1 Подкlпочают aшпаратуру нarвигащонЕуIо к ПК с установлонЕьп\{ ПО для записи
дlrнньD( в файл и считыванItя измер€нньD( значений, размещают rтx в тестовом ТС.

10.4.2 Устанавливают ч.ютоту выдачи данньD( аппаратурой навигационной l0 Гц и
начинilют з:шись дtu{ньD(.

10.4.3 На тестовом автомобиле проезжают контролируемьй rrасток дороги не менее 3 раз
с р tными скоростями, при этом две скорости долlкны быгь минима.lьно и максимаJIьно
возможными на данном rlастке дороги. Рекомендуется выбирать минимаJIьно и м:ксимzlJIьно
возможные скорости движен}rя автомобиля, основываясь на обеспечении безопасности }пIастников
двюкения на KoHTpoJпrpyeMoM rIасжс дороги во время поверки.

10.4.4 Останавливают зtшись данньD( с аппаратуры навигационной.
l0.4.5 В ПО комплекса по ГРЗ тестового ТС найти данЕые о времени фиксации тестового

ТС на въезде п выезде с контроJп-rруемого }лIастка дороги дIя вФх презлов И;lц, п,r/ч.

l0.4.б Выбирают из зaшисанньD( данньD( с аппаратуры навигационной, соответствуюIщ{е
интервiллаltl времони нalхождения тестового alвтомобиля на KoятpoJmpyeмoм rIастке дороги дIя всех
проездов, %;19, км/ч.

10.4.7 Рассщ.rтывают скорость движепия тестового ТС на контро.rшруемом rIастке по
д.rпным аппарат}ры н.вигационной по формуле (12)

,, _ Eij, n,l(,)
Vrj =-=ff, (12)

где N. - количество значений мгновенной скорости по дalнным аппаратуры нzлвигационной

д,rя iго проезда.
10,4.8 Расс.пrтьвают значение абсоrпотной погрешности измерения скорости движеtшя Тс

на контролируемом )частке ДVi, lо"l/ч, ди всех интервarлов времени нахожденItя тестового ТС на
контолируемом yracтKe дороги для всех проездов по формуле (l3)

Д\ =Vi61- \1, (13)

10.4.9 Операчии по 10.4.1-10.4.8 повторяют дIя всех з:IявJIенньD( KoHTpoJmpyeMbD( rlасжов
дороги дIя комплекса модификачии <<Ястреб М>,

10.4.10 Результаты поверки по определеЕию абсоJпотпой погрешности измеренlrя скорсти
движения ТС на контролируемом rlастке, поJгучеЕIrые по формуле (l3) соотвотствуют значениям,
приведенным в табшце 1 .1 .

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТЛТОВ ПОВЕРКИ

11.1 По результатам поверки комIшекса оформллот пртокол поверки в произвоJБной

форме.
11.2 Положительные результаты поверки комплекса оформ.тrяют в виде элекгронпой

зllписи, передzваемой в Федера.ltьный информачиоппьй фонд по обеспечению едrпства измерений,
и по зiцвлению владельца средства измерений на средство измерений вьцается свидетеJьство
о поверке.

1 1.3 Отрицательные результаты поверки комплекса оформляют в виде элекгронной записи,
передаваемой в Федеральный информационнfr фопд по обеспечению едипства измерний и, по
зiUIвлению владельца средства измерений, Еа средство измерений вьцается извещение
о непригодности.


