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1ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ

1.1 Настоящм методика поверки распространяется на комплексы измерительные с

видеофиксацией <Корлон.Про>МД (далее - комплексы), изготalвливаемые ООО <Симикон>,

г. Санкт-Петербург, и устанzlвливает методику, порядок и содержание их первиtшой и

периодической поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ 1,2022, по

государственной поверочной с)(еме дJuI средств измерений времени и частоты, утвержденной

приказом Росстандарта от 26.09.2022 J,lb 2360, ГЭТ 218-2022 по государственной поверочной

схеме для координатно-временньIх средств измерений, )твержденной прикzвом Росстандарта

от 07.0б.2024 Jф 1374 и лока.llьной поверочной схеме дJIя средств измерения скорости движения

транспортньIх срелств (ТС).

1.3 При определении метрологических харilктеристик поверяемого средства измерений

используется метод непосредственного сравнения результата измерения поверяемого

средства измерений со значением, определенным эталоном.

1.4 В результате поверки должны бьrгь подтверждены следующие метрологические

требования, приведенные в таблицах l и2.

Таблица 1 - Подтверждаемые метрологические требования модификации <Кордон.Про>М.Щ-А

Значениенаименование истики

+з

Пределы допускаемой абсолютной погрешности сиЕхронизации шкмы
времени комплекса с нациоЕаIльной шкалой координировzlнного времени

UTc S , мкс

+0,5
Пределы допускаемой абсолютной погрешности присвоеЕия временной

метки видео ,с

от 1 до 350
,Щиапазон измерений скорости движения ТС при стационарном,

ещеrrии комплексов*, км/чижном и мобильномпе
Пределы допускаемой абсотпотной, погрешности измерений скорости

движениЯ ТС при стациОнарном, передвижном и мобильном размещеЕии
комплексов*, км/ч

+4,5

,Щоверительные границы абсолютной погрешности (при доверительно

вероятности 0,95) определения координат
статическом режиме (стаuионарное и передвижное размещение

и

комплексов

местоположения в плане в

,м

+4 5

,Щоверительные граЕицы абсолютной инстрр!еЕтarльной погрешности

доверительной вероятности 0,95) опрелеления координат комплекса в

(.rри

ей от 0 до l50 км/ч**, мп-,]ане в диапазоне ско

Гa*оро.ru сближения ТС при измерении скорости движения встречньrх ТС в движении

- не более 350 км/ч;
** 

-метрологическаJI 
характеристика определена при приеме сигналов спутников

глонАсс/GрS, инимаемых однов енно! и значениях РDоР<з

2

+1
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Таблица 2 - Полгверждаемые метрологические тебов.lния модификаций <Корлон.Про>М.Щ-Р
и кКо дон.П о)МД-В

Наименование характеристики Значение
Прлелы допускаемой абсоJrютной погрешности сию(ронизации
шкалы времени комплексов с национzUIьной rш<шой
координированного времени UTC(SU), нс *l00
Пределы допускаемой абсолютной погрешности присвоениrl
временцой метки видеокадру, мс *1

.Щиапазон измерений скорости движения ТС в зоне контроля (только

для модификации (Кордон.Про>М!-Р ), км/ч:
_ при стационарном, передвижном размещении комплексов
- при мобильном размещении комплексов*

от 0 до 350
от 0 до 350

Пределы допускаемой абсоrпотной погрешности измерений скорости
движения ТС в зоне KoHTpoJur при стационарном, передвижном и
мобильном рiвмещении комплексов (только для мо,щrфикации
кКорлон.Про >М.Щ-Р ), км/ч +0,2

от 0 до 350
.Щиапазон измерений скорости движения ТС на коптроJшруемом

участке при стационарном раlмещении комплексов, км/ч
Прелелы допускаемой погрешности измерений скорости движен}tя
ТС на контролируемом }частке при стационарном размещении
комплексов:
- абсолютной в ди:шазоне скоростей от 0 до 75 км/ч включ., км/ч
- относительной в диапазоне скоростей св. 75 до 250 км/ч включ., Ой

- абсолютной в диапазоне скоростей св. 250 км/ч, км/ч

+0,3
+0,4

+1,0

,Щиапазон измерений интеркшов времени, с

Прелелы допускаемой абсолютной погрешности измерений
интервaIлов времени, с +l
.Щоверительные грмицы абсолютной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) определения координат
местоположениJI в плане в статическом режиме**, м

.Щоверительные границы абсолютной инстрр!ентarльной
погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения
координат комплекса в плане в диапaвоне скоростей от 0 до
l50 км/ч* *, м

+3

пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений

расстояний от комплекса до ТС в диапазоне от 1 до l l0 м +0,15

погрешности измерений
в одной полосе дороги, в

пределы допускаемой абсолютной

расстояний между ТС, движущимися
диапазоне от 2 до 105, м +0 3

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений 1тла
между осью комплексов и Еаправлением на Тс в диапазоне:
- для модификации кКордон.Про>М.Щ-Р от -25О до +25О

- для модификации <Кордон.Про>М.I[-В от - 15О до +l5o
*1.
+1"

* 
- 

скорость сближения ТС при измерении скорости движеншl встречньrх ТС в
движении - не более З50 км/ч;
** 

- 
метрологическая характеристика определена при приеме сигнalлов спугников

ГЛОНАСС/GРS, принимаемых одновременно, при значениях РDОР<З

J

от l до 86400

+3
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2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВШРКИ
2.1 При проведении поверки должны бьIть выполнены операции, }кzванные в таблице 3.

Таблица 3 - Операчии проведения поверки

Наименование операций Номер
п}нкта

Проведение операции при
поверке

первичной периодической

Внешний осмо,тр средства измерений 7 да

Подготовка к поверке и опробовIlние средства
измерений

8 да да

Проверка прогрzlJtмIrого обеспечения средства
измерений

9 да да

Определение метрологических характеристик и подтверждение соответствия средства
измерений метрологическим требованиям

- определение абсолютной погрешности присвоения
временной метки видеокадру

l0. l да

- определение абсолютной погрешности
синхронизации внутренпей шкiUIы времеЕи
комплексов с национальной шкалой
координированItого времени UTC(SU)

10.2 да да

- определение абсолютной погрешности (при

доверительной вероятпости 0,95) определения
коордиЕат местоположения в плане в статическом

режиме (стационарное и передвижное размещение
комплексов)

l0.3 ,]а да

- определение диапtLзона и погрешности измерений

скорости движения ТС в зоне контроJIя при
стационарном и передвижном рiвмещении
комплексов

l0.4 да да

- определение диапазоЕа и погрешности измерений
скорости движения ТС в зоне контоля при мобильном

размещении комплекса

l0.5 да

- определение диапазоЕа и погрешности измерений
скорости движения ТС на контролируемом г{астке

и стациона ом ещении комплексов

да да

- определение абсолютной инстррлентаrtьной
погрешности (при доверительной вероятности 0,95)

определения координат комплекса в пла}tе в диапазоне
ск стей от 0 до 150 км/ч

l0.7 да да

- определение диапазона и абсолютной погрешности
изNlе нии и валов в мени

l0.8 да да

- определение абсолютной погрешности измерений

расстояний от комплекса до ТС в диапазоне от 1 до
1l0 м и определение абсолютной погрешности
измерений угла между осью комплекса и

н ением на Тс

l0.9 да да

- определение абсолютной погрешности измерений

расстояний межлу ТС, движущимися в одной полосе

д ги, в диапазоне от 2 до 105 м

l0. l0 да да

4

да

да

l0.6



4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ
повЕрку

4.1 К провелению поверки допускаются лица с высшим или средним техническим

образованием, аттестованные в качестве поверителей в области радиотехнических средств

измерений и изуlившие настоящ}.ю методику, документацию на комплекс и эксплуаТаЦИОННУЮ

док}ъ{ентацию на используемые средства поверки.

5 МЕТРОЛОГИtIЕСКИЕ И ТЕХНИtIЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К
СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ

5.1 Щlrя поверки применять средства поверки, приведенные в таблице 4.

5
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2.2 При получении отрицательньD( результатов поверки по rпобому пlъкту таблицы 3

комплекс признается непригодным к применению и нtlпрtlвJlяется в ремонт. Поверку,
обусловленнlто ремонтом комплексц проводить в объеме периодической поверки.

2.3 Прелусматривается возможность проведеЕия перви.тной поверки дJuI меньшего числа

измеряемых величин.

2.4 Предусматривается возможЕость проведения периодической поверки д'rя меньшего

числа измеряемых величин. Объем поверки определяется экспJryатирующей организацией в

зzвисимости от применения комплекса. На основании решения эксплуатир},ющей организации

соответств},ющм запись должна быгь сделана в экспJryатациоЕньж док),D!ентzж и сведения

переданы в Федерапьньй информационный фонд по обеспечению едлнства измерений.

2.5 Определение метрологических характеристик по пп. 10.1, 10.2, 10.3 обязательно для

всех комплексов.

2.6 Определение метрологических характеристик по пп. l0.4, 10.5 и 10.7 проводится

только для комплексов модификаций (Кордон.Про)МД-А и <Корлон.Про)МД-Р.

2.7 Определение метрологических характеристик по пп. 10.8, 10.9, 10.10 выполняется

только для комплексов модификациЙ кКорлон.Про>М,Щ-Р и <Корлон.Про))МД-В.

2.8 При на,тичии функции измерения скорости движения ТС радиолокациоЕным методом,

внеочередв},ю поверку, обусловленную изменением места расположения комплексов,

допускается не проводить.

2.9 Определение метрологической характеристики по п.10.6 проводится только при

наличии 2-х и более ocHoBHbD( блоков в комплекте поставки.

2.10 При на:rичии функции измерения скорости движения ТС на контролируемом r{астке,
образованном двумя модификациями кКорлон.Про>МД-Р, внеочереднм поверка,

обусловленнм изменением места расположения комплексов, провод{тся в объеме измерения

расстояния 54 по пlнкry 10.6.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Поверку комплекса допускается проводить как на месте эксплуатации, соблюдая

условия эксплуатации комплексов, а также ocHoBHbIx и вспомогательньIх средства повеРКи, TzlK

и в лабораторньD< условиях. При проведении поверки на месте эксплуатации, демонтtDк

комплексов не требуется.

3.2 Поверка производится аккредитованными организациями в установленЕом порядке.



Таблица 4 - С едства по ки
Операции
поверки,
требутощие
применения
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствzlм поверки,
необходимые дJuI проведения поверки

Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

1 2 з
пп.7_10
Контроль

условий поверки

Средства измерений температуры
окружающей среды в диапzвоне
измерений от -65 до +65 ОС,

абсолютная погрешность не более
+l ос и относительной влажности
воздуха в диапазоне измерений от 0 до
98 %о с погрешностью не боrcе +2 Yо

п.10
Определение
метрологических
характеристик и
подтверждение
соответствия
средства
измерений
метрологическим
требованиям

Средства измерений, применяемые в
качестве рабочих этtlлонов не ниже
5-го разряда по ГПС для средств
измерений времени и частоты,

рвержденной приказом Росстандарта
от 26,09.2022 N9 2з60 и
предЕазначенные для
воспроизведения единиц времени и
шкалы времени, синхронизировalпньD(
по сигнмам ГнСс ГЛоНАС с
абсолютной погрешностью
синхронизации шкаJIы времени
вьIходного сигнала не более
1мкс;
Средства измерений,
преднaвначенные для имитации и
воспроизведения скорости движения
ТС в диапазоне скоростей от 1 до
350 км/ч, а также
дJIя имитации одиночной цели при
измерении ее скорости из

дви)Iý{цегося, с скоростью до 150
км/ч, патрульного автомобиля в

диапi}зоне скоростей от 1 до 350 км/ч с
абсолютной погрешностью имитации
скорости не более +0,07 км/ч;
Средства измерений, применяемые в
качестве рабочих эталонов не ниже
2-го разряда по ГПС для координатно-
временных средств измерений,

1твержденной приказом Росстандарта
от о'7.06.2024 J',lg |з74 и
предназначеЕные для
воспроизведения координат объектов,
движущrхся в диапазоне скоростей от
0 до 150 км/ч, предел допускаемой
погрешности воспроизведеЕия

Источники первичного точного
времени УКУС-ПИ 02ДМ,
рег. No 60738-15

Имитаторы скорости движения
кИС-24i3 >М, рег. JФ 9l 907-24
Имитаторы скорости движения
трzlнспортньD( средств
<ИС-24>[, рег. М бЗ392-16

Комплекс

формирования и

радионавигационньD<
параметров

рег. No 82567-21;
эФир.

этмонный
измерения

МП 651-24-008 кГСИ, Комtлексы tlзмерumельные с вudеофuксацuей кКорdон.Поо>IЦL
мелпоduка повеокu>

Измерители влiDкности и
температуры ИВТМ_7,

рег. Nэ 15500 - 12

6
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координат потебителя ГНСС - 1 м и
измерений координат объектов с
пределом допускаемой погрешности

формирования прирzшцения координат
не более l м;
Средства измерений,

предназначенные дJ,Iя измереЕия

расстояний в диaшазоне от 1 до 1 10 м с
абсолютной погрешностью измерений
не более 0,3 м и измерения
горизоIттtlльньD( 1тлов диапазоне от 0О

до 25" с абсолютной погрешностью
измереЕий не более 0,3О;

Средства измерений временных
интерв!rлов в диапазоне от 50 нс до l с,
абсолютпая погрешность измерений
не более 30 нс;
Срлства измерений скорости в

диапазоне от 0 до 350 км/ч с
погрешностью измерений скорости не
более 0,36 км/ч;

Средства измерений, применяемые в

качестве вторичных этмонов единиц
времени ГПС для средств измерений
времени и частоты! }твержденной

приказом Росстандарта от 26.09.2022
Ns 2360 и предназначенные для
формирования сигна,,Iов точного
времеЕи, синхронизированных по
сигнziлzlм ГНсс ГЛоНАС/GРS с
абсолютной погрешвостью
синхронизации шкalлы времени
вьD(одного сигнала частотой 1 Гц
относительно шкtцы времени
UTC(SU) не более +50 нс

Тахеометры элекгронные Leica
TS30, ТМ30, рег. JФ 40890-09

Частотомеры }ниверсальные
CNT-91, фег. N 41567-09)

вспомогательное обппудование
Индикатор времени с точностью
отображения времени до 0,1 с
Средства измерений расстояний ло
20 см;
Средства измерений интервмов
времени до 1800 с;
Средства измерений,
предназначенные дtя имитации
движения ТС

Индикатор времени
кИВ-1l>;

Линейка измерительнм
метZUIJIическtц;

Секундомеры механические;

Имитаторы скорости движения

тalпспортньD( средств
кИС-24>>!,

Примечание -.Щопускается использовать при поверке другие угвержденные и аттестов{lнные
эталоны единиц величин, средства измерений }твер)rценЕого типа и поверенные,
удовлетворяющие м ологическим требованиям, }казанньм графе 2 таблицы.

,7

Аппараryра навигационно-
временн(ц потребителей
глоба,тьньп< нalвигационньIх
спутниковьж систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/SвАS
NVO8C-MCM, рег. Nч 52614-13;
Стандарты частоты и времени
водородные Ч1-1007,

рег. }Ф 404б6-09



б ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении поверки необходимо собrподать:

- требования по технике безопасности, щазанные в эксплуатационной документации
(далее - Э.Щ) на используемые средства поверки;

- правила по техлике безопасности, действ)тощие на месте поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотре комплекса установить:
- комплектность комплекса, нalлиt{ие маркировки (заводской номер, тип) пlтём сличения

с формуляром на комплекс, на,lичие поясняющих надписей;
- целостность пломб, разъемов и внешних соединительньD( кабелей;
- отсутствие коррозии, механических повреждений и др}тих дефектов, влияющих на

эксплуатационные и метрологические характеристики,
7.2 Результаты поверки по разделу 7 считать положительными, если результаты внешнего

осмотра удовлетворяют п. 7.1 .

8 ПОДГОТОВКА К
ИЗМЕРЕНИЙ

ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА

8.1 Собрать комплекс в соответствии с руководством по эксплуатации. Подк,точить
персона.itьный компьютер (ноубук) к комплексу через Еthеmеt-канал связи. Включить питание
комплекса. Запустить веб-браузер и осуществить подкJIючение к комплексу по указанному в
его формуrrяре IP адресу. Убедиться, что открывается програ},tмЕtц страница дJUI входа в веб-
интерфейс. На открывшейся странице ввести имя пользоватеJuI и пароль.

8.2 УбедитьсЯ в открытиИ главноЙ стрalницЫ и нажать на ней клавишу <Поверка>.
8,З Убедиться, что раскрывается страница с текущими видеоизображением, датой и

временем.

8.4 Результаты поверки по разделу 8 считаются положительными, если прогрitммное
обеспечение комплекса отображает видеоизображение с датой и временем,

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

9,1 Используя интерфейс (по) комплекса проверить идентификационные данные
метрологически значимой части По. .щанные должны соответствовать приведенным в
таблице 5.

Таблица 5 - Иденти икационные данные м Jогически значимой части По

9,2 РеЗУЛЬТаты поверки по разделу 9 считать положительными, если идентификационные
данные соответствуют указчlнньтм в таблице 5.

8

Иденти фикационные данные (признаки) Значение
Иденти икационное нмменование ПО
Ном онныи ном поид 5.0

44403 Ь l абе96са7ЬЗ2З2d,\ е2\ flЬФOfа4а8fбс8
повычис,qения иденти ика SHA1

мп 65 ]-21-008 кГСИ. Компцексы uзмерumельные с вudеофuксацuей кКорdон.Прр2LЦL
меmоduка поверкu>

SimFWСоrdопРrоМD

I_{ифровой идентификатор ПО



МП б5 l -21-008 кГСИ. коуп|ексы uзмеDumе.цьные с вudеофuксацuей к Корdон.Про>МII.
меmоduка поверкuлt

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ЬРАКТЕРИСТИК
СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ
СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МВТРОЛОГИtIЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Определение абсолютной погрешностш присвоешшя временпой
видеокадру

l0.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1 .

lГц

SIRF

Рисунок l - Схема выполнения измерений

10.1.2 Обеспечить мzжсимzцьн},ю радиовидимость сигнalлов нzlвигационньгх космических

аппаратов ГЛОНАСС небесной полусфере. В соответствии с эксплуатационной докр{ентацией
на комплекс и источник точного времени подготовить их к работе.

10.1.3 Подключить комплекс к компьютеру через Ethemet-Kaнiul связи, вкJIю.Iить

комплекс, запустить веб-бра}зер и осуществить подключение по указанному в формуляре
комплекса IP адресу.

10.1.4 В программной странице ввести имя пользователя и пароль dеstеr' (test).

10.1.5 Убедиться в открытии главной стаЕицы и н{цичии на ней лать/времени.

l0.1.6 Навести основной блок комплекса на средство визуализации и сформировать пять

кадров в течение l0 минlт с изображением средства визуализации Фис}ъок 2).

\!eTKIl

lEмli
Еltr-
ЕЕ-

t

9

N(l}lп.-!екс
IIcTOrlHllK

пilтilнllя
lъ,l-с-шI

02д\I

средство

вllз},аT ll,rацItll I

!я,-.

Рисlъок 2 - Кадр с изображением средства визу!rлизации

п.

a ёа й

IIСТОtIНIIR

пllтпнIIя

,l.E!r* 2or.бr5 ii d а9 ю 1lфр лр,rytа Pgýl)

'iг::: i,
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меmоduка поверкчлl

10.1.7 Сравнить значениrI времени Т. (изображение средства визуализации на кадре) с

временем, отображенном на кадре комплекса Тфк, определить абсоJrютную погрешность
присвоения временной метки видеокадру 

^т 

по формуле (с ретом поясЕого времени):

Дт=Тф*-Ъ.
l0. l .8 Результаты поверки по п. l0.1 считать положительными, если дJIя всех проведенньIх

измерениЙ, полгIенные значения абсолютноЙ погрешности присвоения времепноЙ метки
ВИДеОКаДРУ А1 Н:rХО!ЯТСЯ В ПРеДеЛаХ:

- для комплексов модификации <Корлон.Про>М!-А *0,5 с;

- для комплексов модификаций <Корлон.Про>М.Щ-Р и <Корлон.Про>М,Щ-В +1 мс.

10.2 Опрелеление абсолютной погрешности синхронизации шкалы времени
комплекса с национальной шкалой координированного временп UTC(SU)

10.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.

PPS Канал l

PPS Канал 2

Рисlъок 3 - Схема выполнения измерений

Прtluечанuе, В качесmве uсплочнuка mочноzо BpeMeHu прlLценяепся:

- прu поверке комlдексов моduфuкацuu кКорdон,ПролlМ!-Д uсmочнuкu первuчно2о mочно?о

временu УКУС-ПИ 02ДМ;

- прu поверке ко.цплексов моduфuкацuЙ кКорdон.ПролltЩ-Р u кКофон.Про>М,Щ-В - сmанdарmьt

часmоmы u Bpe,ueHu воdороdные Ч]-]007,

l0.2.2 Убедиться, что комплекс и источник тоrшого времени подготовлены к выполнению

измерений.

10.2.3 Подготовить к работе средства измерений в соответствии с их руководствами по

эксплуатации. Подкrпочить вьD(оды l Гц (IPPS) источника точного времени и комплекса к

входам частотомера (А> и <В> соответственно. Настроить частотомер на измерение

временных интервzrлов по передним фронтам импульсов, поступalющих на входы кА> и <В>.

l0.2,4 В течении 10 миrryт (интерва,т времени контролировать секундомером)

фиксировать ва видеокамеру зЕачения абсолютной погрешвости синхронизации шкалы

времени комплекса с национа,ъной шкалой координиров{lнного времени UTC(SU).

10.2.5 Результаты поверки по п. l0.2 считать полохительЕыми, если абсолютная

погрешность синхронизации шкалы времени комплекса с национальпой шкlцой

координированного времени UTC(SU) находится в пределzlх:

- для комплексов модификации кКорлон.Про>М,Щ-А +3 мкс;

- для комплексов модификаций <Корлон.Про>М,Щ-Р и <Корлоп.Про>М,Щ-В +100 нс.

Источник точного
времени*

Комплекс
кКорлон.Про>М.Щ

Частотомер

1.rrиверса"rьный
cNT_91

l0
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10.3 Определенше абсолютной погрешности (при доверптельной вероятности 0,95)

определения коордиЕат местоположенпя в плане в статическом режиме (стационарное и
передвюIfi ое размещение комплексов)

10.3.1 Разместить антенну приемника из состава комплекса этаJIонного формирования и

измерения радионавигационньD( парzrметров ЭФир, на расстоянии не более 10 см от антенны

поверяемого комплекса. Расстояние между антеннal.\lи контолировать линейкой.

l0.3.2 с помощью приемника определить действительные значения широты Во и долготы
Lo координат места расположения комплекса в плане.

10.3.3 Провести запись координат места расположения в плане (широтц долгота),

измеренньн комплексом, согласно Рэ в течение 5 мин с частотой l сообщение в l с.
10.3.4 Выбрать из измеренньп значений координат места расположения комплекса в

плане не менее 100 строк измерительноЙ информачии с геометическим фактором PDOP не

более 3.

l0.3.5 Рассчитать абсолютн}то погрешность определения широты по формуле:

B-r'

Где В, - ШИРОТ4 ИЗМереннzrя комплексом, О;

Bref 
- 

ШИРОТЩ И3МеРеННМ ГеОДеЗИЧеСКИМ ПРИеМНИКОМ, О.

10.3.6 Рассчитать абсолютнуо погрешность определения долготы по формуле:

bL,=L,-LB,

ГДе a, - ДОЛГОТа, ИЗМеренпШl КОмПЛеКСОМ, О;

ZTef 
- 

ДОЛГОТа, ИЗМеРеННlЦ ГеОДеЗИЧеСКИМ ПРИеМНИКОМ, ".

l0.3.7 Перевести полуlенные значения абсолютной погрешности определения широты и

долготы в метры по формулам соответственно:

-в-м

м 7r |- е2(
Ав,

180 (1-"' ,rin'B,'r) ]

^L,

7т а. cos Вёl

180 1 - е' .sin2 В*,

где ДВi, ДIl 
- 

абсоJIютная погрешность определения широты и долготы на

Ёlrо эпоху, О;

а - большая поrrуось общеземного эллипсоида м;

е 
- 

эксцентриситет общеземяого эллипсоида.

10.3.8 Рассчитать математическое ожидание абсоrпотной погрешности определения

широты и долготы по формулам соответственно:

l Iд4,

ll

мв

а.

дI ,,-
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l
ML

t=l

где N- количество измерений.

10.3.9 Рассчитать СКО абсолютной погрешности определения широты и долготы по

формулам соответственпо :

хдq-м,)'
ов

N-1

Z(M -м,)'

N-1

10.3.10 Опрелеллть абсолютнlто погрешность (по }ровню вероятности 0,95)

определения координат местоположения в плане в статическом режиме (стационарнОе И

передвижное размещение комплексов) по формуле:

=*п
р

м + м +2. о 2

в + о 2

L
2

в
2

L

10.4 Определение диапазона ш погрешности шзмерепий скоростп двпженпя Тс в зоне

контроля при стацпонарпом и передвижном размещенпп комплексов

10.4.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 4.

Имитатор
скорости

движеttия

Рисlтrок 4 - Схема выполнения измерений

10.4.2 Установить на расстоянии, }'кuu}aHHoM в инстр}кции по эксплуатаци и формуляре,

имитатор скорости движения (далее - имитатор скорости) перед комплексом и подготовить

Комплекс
кКорлон.Про>М,Щ

12

Удr

Ot=

10.3.1l Результаты поверки по п. l0.3 считать положительными, если значения

абсолютной погрешности (при ловерительной вероятности 0,95) определения координат

местоположения в плtlне в статическом режиме (стационарное и передвихное размещение

комплексов) находится в пределах:

- для комплексов модификации кКорлон.Про>МД-А +4,5 м;

- для комплексов модификаций <Кор,пон.Про>М[-Р и кКорлон.Про>М.Щ-В +3 м.
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имитатор к работе. Включить питание комплекса и ввести имя и пароль. На открывшеЙся

странице нажать клавишу (Поверка устройстваD.
10.4,З Последовательно на имитаторе скорости устанавливать значения имитируемой

скорости одиночного ТС из даапазона значениЙ 1,20, 90, 120, 180,250 и 350 км/ч.

10.4.4 Произвести измерение имитируемой скорости движения ТС комплексом, фиксируя
для каждого значения из указанного диапазона абсолютн}'Iо погрешность измерения скорости

движения ТС, вьтчисленную по формуле:
АVс:Vизu - Vо.и"о,

гще Vизм - измеренное комплексом значение скорости движения ТС,
Vдейсгв - действительное значение скорости движения ТС (показания имитатора скорости).

10.4.5 Отключить имитатор. Установить неподвижно в зоне контроJIя комплекса ГРЗ,
имитировав ТС со скоростью движения 0 км/ч. Повторить операции по пп. 10.4.4.

10.4.6 Результаты поверки по п. l0.4 считать положительными, если для всех значений

скорости полу{енные значения абсолютной погрешности измерений скорости дви)кения ТС в
зоне KoHTpo]Ul дJUI диапaвона скоростей от 0 до 350 км/ч при стационарном и передвижном

размещении комплекса Еаходятся в предел:ж:

- д,ц комплексов модификации <Корлон.Про>МЩ-А +1 км/ч;

- дJUI комплексов модификациЙ <Корлон.Про>М,Щ-Р +0,2 км/ч.

l0.5 Определение диапазона и абсолютной погрешности измерений скорости

движения Тс в зоне контроля при мобильном размещенип комплекса

10.5.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 5.

Имитатор
скорости
движения

(ИС-24lзDМ

Рисl+rок 5 - Схема выполнения измерений

l0.5.2 Установить на расстоянии, указанном в инсlр}кции по экспJryатации и форму:rяре,

имитатор скорости движенля <ИС-24ft>М перед комплексом и подготовить имитатор к работе.

Вкпочить питание комплекса и ввести имя и пароль (esterr(est). На открывшеЙСЯ СlРаНИЦе

нажать кJIавишу <Мобильный режим>.

10.5.3 Перевести имитатор скорости движения <ИС-24lз>М в режим имитации скорости

в движении патрульного транспортного средства (мобильный рехим). Установить

имитируемуЮ скорость цели Vц ном = 90 км/ч, а скорость патрульного автомобиля (ПА) -
60 км/ч).

10,5.4 Нажать на кJIавишу кПоверка моб.> на первой стаIIице интерфейса и устzlновить

комплекс в режим измерения скорости в движении.

10.5.5 Зафиксировать не менее 3 значений измеренньD{ скоростей цели V ц изм,

10.5.6 Повторить измерения по п.l0.5.5, поочередно устанавливzш номинальные значения

имитируемой скоростй цели 130 ч2'70 кмlч (при скорости ПА 80 км/ч).
13
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10.5.7 !ля каждого результата измерений определить абсоrпотнlто погрешность

измерений скорости движения ТС при мобильном размещении комплекса по формуле:

АVд: Vц изм. - Vц ном.,

где Vц изм. - измеренное комплексом значение скорости движения ТС (цели),

а Vц ном. - действительное значение скорости движения ТС (показания имитатора

скорости движения кИС-2413 >М).

10.5.8 Результаты поверки по п. 10.5 считать положительными, если дJuI всех значений

скорости пол}ченные значения абсолютной погрешности измерений скорости движения Тс в
зоне контроля при мобильном размещении комплекса находятся в пределarх:

- для комплексов модификаций <Корлон.Про>МД-А +1 км/ч;

- для комплексов модификаций <Корлон.Про>М!-Р +0,2 км/ч.

l0.б Определеппе диапазопа и погрешности измерепий скорости двпжения ТС на

контролируемом участке при стациоЕарном размещении комплексов

Относительная погрешностъ измерений скорости на контролируемом участке

опредеJuIется как сумма относительной погрешности измеревий времеЕи прохождения

контролируемого участка и относительной погрешности измерений пройденного пути Тс на

контролируемом у{астке. !анные погрешности опреде]шются независимо и последовательно.

l0.б.l Опреdеленuе поzреulносmu uзмеренuя пройdенноzо пупu ТС

10.6.1.1 Установить ТС неподвижно в зоне контроля в начале рубежа 1 контролируемого

участка (Рисlнок 6).

Sl
Еr*.

Sl

S:

Рисуъок 6

10.6.1.2 В програ]\{мном обеспечении (ПО) комплекса на рубеже 1 произвести запуск

измерения пройденного пlти s для выбранного Тс.
10.6.1.3 Расстояние 51, между основным блоком и ТС, находящимся на рубеже 1, ПО

комплекса автоматически pacclМTaeT.

10.6,1.4 Проследовать на ТС к рубежу 2 и остановить ТС внугри зоны коЕтролJI рубежа 2.

|4
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10.6.1.5 Расстояние S3, между основным блоком и ТС, находящимся на рубеже 2, ПО
комплекса автоматически pacctмTaeT.

10.6.1 .6 С помощью тмеометра измерить расстояние 52.

10.6.1.7 ПО комплекса, путем обмена данньж между основными блоками, проведет
измерение пройденного пуги S и отобразит его значение в интерфейсе.

10.6.1.8 Опрелелить значение погрешности измерения пройденного пути ТС по формуле:
S_52

бпr,п = 11 1000/о,

где S - значение п)ти, проЙденного ТС, измеренное комплексом;

S2 - значение п)ти, пройденного ТС, измеренное тахеометром.

l0.6,2 Опреdеленuе оmносumе.tьной поzреutнослпu uз.uеренuй вре.uенu прохожОенлtя

к о н пролuруемо 2 о учас mк а

10.6.2.1 Рассчитать значение относительной погрешности измерений времени
прохождения контролируемого у{астка для вари:lнтов А, Б и С по формуле:

2l^.l
61 =;--}100%)miл / Vmсх

где 
^т 

- абсолютная погрешЕость синхронизации шка,,Iы времени комплекса с
национаlIьноЙ шкмоЙ координировalнного времени UTc(SU), определеннм по п. 4.4,

Smin - минима,lьное расстояние между рубежами контроля. (Smiп : 70 м);
Vmах - МiКСИМ&ЛЬНfuI СКОРОСТЬ IР{lНСПОРТНОГО СРеДСТВа:

- дJUI варианта А Vmм: 75 кмiч : 20,8 м/с;

- д,ля варианта Б Vn'* = 250 км/ч = 69,4 м/с;

- для варианта С V.а" : 350 кмlч = 97 ,2 м/с.

l0.6.3 Опреdеленuе оmносumельной поzрешносmu uз.церенuй скоросmu dвuлсенuя ТС на
конпролuруемом учасmке прu спацuонарном размеlценuu koмlulekc ов

10.6.3.1 Рассчитать относительн},ю погрешность измерений скорости движения ТС на
контролируемом участке для всех вариантов при стационарном размещении комплексов по

формуле:
6.*opo".u = |Бт] + 1в""*1

10.6.4 !ля вариантов А и С рассчитать значение абсопютной погрешности измерений
скорости движения Тс по формуле:

Д"*оро* = (V' Е"*оро"*/100%).

10.6.5 Результаты испьпаний по п. 4.9 считать положительными если зIlачение
погрешности измерений скорости движения Тс на контролируемом участке при стационарном

размещении комплексов не превышает:
- абсолютной в диaшазоне скоростей от 0 до 75 км/ч включительно +0,3 км/ч.
- относительноЙ в диапазоне скоростеЙ свыше 75 до 250 км/ч включительно +0,4 9/о;

- абсолютной в диапазоне скоростей свыше 250 до 350 км/ч +1 км/ч.
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10.7 Определение абсолютной пнструмептальной погрешности (при доверптельной
вероятшости 0195) определения координат комплекса в плане в дпапазоне скоростей от 0

до 150 км/ч
10.7.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 7.



alчl!TaTop
спгна.пов Е.рех злу чrrсЕl5l

t

Рисунок 7 * Схема вьшолнения измерений

Подключить имитатор сигнаJIов глоб;шьЕьIх навигационньD( спугниковьfх систем (ГНСС),

из состава комплекса этаJIонного формирования и измерения радионавигационньD( параметров

ЭФИР, к переизJгriающей антенне.

10.7.2 Подготовить сценарий имитации с параметilми, приведенными в таблице 6.

Таблица б Сцен ии имитации

l0.7.3 Запустить сценарий имитации на имитаторе сигнzlлов ГНСС и записать сообщения

NМЕД навигационного приемника из состава комплекса с частотой 1 Гц. Из ЗапиСаННОГО фаЙЛа

с измерениями выбрать измерения координат местоположения (сообщения $**GGA или

$**RMC) по широте и долготе на общем иЕтерыше времени с измерениями из протокола

сценария имитатора сигна,тов ГНСС и PDOP < 3 (сообщения NMEA $**GSA).

коrrцrегс

ЕсточЕЕк
пЕтlЕtrя

ПОСТОЯЕПОГО

тока

Наименование параметра

Формируемые сп}"тниковые
навигационные сигналы

ГЛОНАСС в частотном диапазоне L1 (код СТ),
GPS в частотном дичlпазоне Ll (код С/А)

Продолхительность, мин 30

Количество НКА, не менее:
_ глонАсс
- GPS

4

4

веснаИоносфера, модель

Тропосфера, модель Stanag

1.Щискретность зalписи, с

нет
Формируемые сигналы

функциональньтх дополнений

модель движения ДВИЖеНИе ПО ОКР}DКНОСТИ С ПаР{ \{еТРаМИ ЦеНТРа:
- широта 56"00'00" N;
- додгота 37"00'00" Е;
- высота 200 м;
и ралиусом 5000 м

150Скорость движения по окружности, км/ч

lб

МП 651-21-008 кГСИ, Комп|ексы uзмершпельньtе с вudеофuксацuей кКорdон,ПроDW.
меmоduка поверкull

рSочяй объем

эfiр*lи ровi+tной

I

I

I

I

I

I
I
I
I
I
I
I
I

Значение парtlметра



мп 651-21-008 кГСИ. Ко,цплексы uзме ьные с вudеойuксаuuей ккооdон.поолмл.
меmоduка поверкu>

l 0.7.4 Рассчитать абсо:потнуто инст}ментаJIьную погрешность определения широты по

формуле:

В,₠I'

ГДе В; 
- 

широта, измереннм комплексом, О;

В61- широта из сценария имитатора сигналов ГНСС, О.

10.7.5 Рассчитать абсо.rпотную инструN{еrrтаJтьн}.ю погрешность определения долготы по

формуле:

bL,=L,-Lц,

где Zi 
- долгота, измеренн l комплексом, О;

Z."r - доrгота из сценария имитатора сигналов ГНСС, О.

l0.7.б Перевести полгlенные значения абсолютной инстрр{ентzL,Iьной погрешЕости

определения широты и долготы в меты по формулам соответственно:

-в _

^а

^в
7г а 1- е2

l80 (t-"'..in'Br)
)

]

м 7г а. cos В,4

l80 | - е2 . siп2 Bn,

где АВ,, ДZi 
- 

абсолютнzш инстр}ъ{еIlтальнllя погрешность определеIlия

широты и долготы на i-}To эпоху, О;

а 
- 

большм полуось общеземЕого эJIлипсоида, м;

е 
- 

эксцентриситет общеземного элJмпсоида.

l0.7.7 Paccт,rTaтb математическое ожидаЕие абсолютной инстрlшентальной

погрешпости определения широты и долготы по формулам соответственно:
rN

мл= '.уАд,., N7i

l
ML Удz

N i=l

где N- количество измерений.

l0.7.8 Рассчитать СКО абсолютной инстррлентальной погрешности определения широты

и долготы по формулам соответственно:

хдq-м,)'
ол N-l

Ав,,

bL'=
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L{*,-",f
oL

N-1
10.7.9 Опрелелить абсолютн}то инстр{ентапьн}.ю погрешность (при доверительной

вероятности 0,95) определения координат комплекса в плllне в диапазоне скоростей от 0 до 150

кйч по формуле:

М| + М| +2, о

10.7.10 Результаты поверки по п. l0,7 считать поло>lс{тельньIми, если значения

абсолютной инстрlшентальной погрешности (при доверительной вероятности 0,95)

определения координат комплекса в пл{lне в диапа:}оне скоростей от 0 до 150 ю,r/ч находятся в

пределах:

- для комплексов модификации <Корлон.Про>МД-А +4,5 м;

- дlя комплексов модификачий <Корлон.Про>Мfl-Р и кКордон.Про>М,Щ-В +3,0 м.

10.8 Определение дидпазоша и абсолютной погрешЕости измерепrrй иптерваJIов

временш

10.8.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 8.

1Гц

2

в +о+п
р

2

L

Источник
питания Комплекс Средство

визуrrлизации
укус-пи

02дм
Источник
питания

SIRF
Рисунок 8 - Схема проведения измерений

10.8.2 Убедиться, что комплекс и УКУС-ПИ 02.I[M синхронизировllны с национа,тьпой

координированной шкалой времени UTC(SU).
10.8.3 С помощью ПО комплекса сделать фотографию средства визуаJIизации

(фото 1). Через интервал времени примерно равный 15 с сделать еще одну фотографию

средства визуzrлизации (фото 2). Интервал времени определить по секундомеру.

l0.8.4 Рассчитать значение интервzrла времени, полг{енного с помощью УКУС-ПИ 02ДМ

по формуле:
Тэ.=Тzэ-Тtэ

где Tt, - значение времени, показываемого средством визумизации на фото 1, с;

Тzэ - значение времени, пок:вываемого средством визу:шизации на фото 2, с.

l0.8.5 Считать значение иЕтервalла времени, измеренного комплексом Т*, отобр:Dкенное на

фото 2.

10,8.6 Сравнить значение интервала Т.. с временем Тк И ОПРе.Щ₠Лить их разность по

формуле (с yleToM поясного времени):

ДТ: Тэ. - Т-

10.8.7 Повторить пп. 10.8.3 - 10.8.б для интерв.шов времени 60 с, l800 с,

l0.8.8 Результаты поверки по п.10.8 считать положительными, если для всех проведенньD(

измерений значениJl абсолютной погрешности измерений иЕтервалов времени находятся в

пределах +1 с. 
l8



10.9 Определенпе абсолютной погрешности измерений расстояпий от комплекса до
ТС в диапазоне от 1 до 110 м и определепие абсолютной погрешпости измерений угла
меr(ду осью комплекса и паправлением на ТС

10.9.1 !ля определения абсолютной погрешности измерений углов между осью
комплексов и направлением на ТС разметить площадку ршмерами не менее 30 м х б м согласно

рисутrку 9, используя тaжеометр электронный.

Точки разместить следующим образом:

угол, образованный точками 2-|-З - минус 25";

угол, образованный то.псами 2-|-4 - 25";

угол, образованньй точками 2-1-5 - минус 15О

угол, образованный точками 2-1-6 - 15"

расстояние от точки 1 до точек 2,З,4,5, б от 5 до 10 м.*

Прльuечанuе. Прu перuоduческой поверке на месmе успановкч KoMlLпeKca рассmоянuя
меэюф mочкаuu рекоменdуеmся вьtбuраmь uсхоdя uз располоэlсенuя комlLцекса u обеспеченuя

безопасносmu провеdенuя рабоm по поверке.

35 2 6 1

l
Рисунок 9 - Схема проведения измерений

10.9.2 Подключить ПК к комплексу, вкJIючить комплекс, запустить веб-браузер и

осуществить подкJIючение. Ввести имя пользователя и пароль кtester)/(test). На ОткРыВШеЙСЯ

странице нажать на клzвишу <.щальность и угол>.

10.9.3. Установить комплекс в точке 1 (см рис,9). Разместить имитатор скорости движения

танспортньD( средств кИС-24й (далее - имитатор) и юсударственный регистраuионныЙ знак

(ГРЗ) в точке З при поверке комплексов <Корлон.Про>М.Щ-Р При поверке комплексов

<Корлон.Про>М,Щ- В имитатор и ГРЗ разместить в точке 5. Включить имитатор и в

соответствии с руководством по эксплуатации подготовить его к работе. Установить на

имитаторе любое значение имитируемой скорости движения ТС (например,

150 км/ч).

10.9.4. На первой странице интерфейса нажать на кJIавишу <Поверка устройства> при

поверке комплексов <Кордон.про>М,щ_р. При поверке комплексов кКорлон,Про>М!_В нажать

на кJ]авишу <,Щальность и угол).
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10.9.5. Выполнить не менее 3 измерений угла между осью комплекса и направлением на
ТС оизм и определить значенI.iJI абсолютной погрешности измерений угла между осью комплекса
и направлением на Тс 

^о 
по формуле

ДО: Оизм - Одейсгв

{ействительное значение угла между осью комплекса и направлением яа ТС
принимается равным миЕус 25 Одля точки З и минус l5 Одля mчки 5.

10.9.6. Переместить имитагор и ГРЗ в точку 4 для модификации
кКорлон.Про>М.Щ-В или б для модификации кКордон.Про>М,Щ-Р. Вьшолнить операции по
п. 10.9.5 при действительньD( значениях угла между осью комплекса и направлением на ТС 25О

или 15осоотвЕтственно.

10.9.7 fuя определения абсолютной погрешности измерений расстояний от комплекса до
ТС в диапазопе от l до 1l0 м установить комплекс в точке 1 (см. рис.9). Имитатор и ГРЗ

установить на Illтативе в направлении точки 2 на расстоянии l - 3 м. Расстояние контрлиромть
тахеометром элекгронным. Направить комплекс на имитагор и Грз по видеоизображению.

10.9.8 Зафиксировать не менее 3 значений измеренной дальности du.u, Определить

значения абсолютноЙ погрешности измерениЙ дальности Ad по формуле
Дd: d**, - dд"и"*,

где dдеfiсгв - расстояние, измеренное тахеометром.

10.9.9 Выполнить операции по пп. l0.9.7 и l0.9.8 для расстояний в направлении точки 2

соответственно 20 - 40 м и 80 - l10 м.

10.9.10 Результаты поверки по п. 10.9 считать положительными, если выполняются оба

условия:
- зЕачения абсолютной погрешности измерений расстояний от комплекса до ТС в

диiшазоЕе от l до l10 м находятся в пределах +0,15 м;

- значения абсоJпотной погрешности измерепий угла между осью комплекса и

направJIением на ТС:

- для модификации (Кордон.Про)МД-Р от -25" до +25О;

- для модификации (Кордон.Про)МД-В от - 15О до + l50

находятся в предела( +1О.

10.10 Опрелеленпе абсолютпой погрешности пзмерешпй расстояппй между ТС,

двп2.(ущимися в одпой полосе дорогп, в диапазоне от 2 до 105 м
Поверка проводится на прямолинейном yracтKe длиной не менее 50 м и шириной не более

3,75 м.

На yracTKe размечаются точки l - 3 в соответствии с рисlнком 10.

На точку l установить поверяемый комплекс. Подготовить комплекс к работе в

соответствии с руководством по эксплуатации. Все расстояния контролируются тахеометром.

о

о
о з

2

Рисlиок 10- Схема проведеЕия измерений
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10.10.1 РазмесТить Torкy 2 и установить на ней дорожный конус с ГРЗ на расстоянии
около 3 м от комплекса. Все расстояния контролируются та(еометром.

10.10.2 Разместить точку 3 и установить на ней дорожный конус с Грз на расстоянии
2+0,2 м от точки 2. При этом точки 2 и 3 должны нirходиться в пределarх полосы 2 м, но
номерные зЕаки не должны перекрывать друг друга при набподении из точки 1 .

10.10.3.ИзмериТь расстояние d" вдоль полосы от точки 2 до точки 3 тахеометром.
поверяемый комплекс перевести в режим <поверка> и зафиксировать измеренное комплексом
расстояние dK меrцу точкiш{и 2 и 3.

10.10.4 ОпреЛелить абсолюТную погрешнОсть измерениЙ расстояний межлу ТС,
движущимися в одной полосе дороги d по формуле:

d=d*-d,
10.10.5 Повторить пункты 10. l0.2 - 10.1 0.4 для значений расстояний между точками 2 и 3

равньIми 2}t0,3 м, l05+0,3 м.
прtluечанuе. Прu перuоduческой поверке на .uеспе усmановкч кал4паекса расспоянuя

,uеэtсdу mочкаuu реко-uенdуепся вьtбuраmь uсхоdя uз располо)tсенuя компцекса ч обеспеченuя
безопасносmu провеdенuя рабоm по поверке.

10.10.б Результаты поверки по п, l0.9 считать положительными, если для любого
результата измерениЙ значение абсолютной погрешности измерений расстояний между ТС в
диапазоне от 2 до l05 м, движущимися в одной полосе дороги не превышает +0,3 м.

11 оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
11.1 Результаты поверки комплекса подтверждilются сведениями о результатах поверки

средств измерений, вкJIюченными в Федерапьный информационньй фонд по обеспечению
единства измерений. По заявлению владельца комплекса или лица, предстilвившего его на
поверку, вьцается свидетельство о поверке и (или) в формуляр комплекса вносится запись о
проведенной поверке, зaверяемtц подписью поверителя и знаком поверки, с указанием даты
поверки, или вьцается извещение о непригодности к применению средства измерений.

l 1.2 Результаты поверки оформить по установленной форме.

Нача,rьник нИо-6 ФГУП кВНИИФТРИ> В.И. .Щобровольский
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