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1. оБщиЕ положЕния
1.1 Настоящая методика распрострчur;lется на копры ммтниковые ALSI -ТЕСН 3

(дмее - копры), используемые в качестве рабочих средств измерений.
1.2 ПОВеРКа копров в соответствии с настоящей методикой поверки обеспечивает:

Передачу единицы силы методом KocBeHEbD( измерений от рабочих эталонов в
соответствии со струкryрой локальной поверочной схемы, приведеЕной в Приложении А
настояцей методики поверки, что обеспечивает прослеживаемость к гэт32-2011
<Государственньй первичный этalлон ед,IЕицы силы);

Передачу ед.lницы плоского угла методом косвеяных измерений от рабочих
этtl,лонов в соответствии со струкryрой локальной поверо.шой схемьц приведенной в
Приложении А настоящей методики поверки, чго обеспе.п,rвает прослеживаемость к гэт22-2014
<Государственный перви.пrьй этtl,лон едиЕицы плоского угла).

1.3 В результате поверки должны бьггь подтверждены метрологические требования,
приведённые в таблицах l -3,
Таблица 1 - гические ха истики

Таблица 2 - гические истики

Модификация
номинальное значение потенциальной

l\
энергии маятника". ,Щж

Пределы доrryскаемого
откJIонения запаса

потенциа,,rьной энергии
ммтника от

номинilльного зЕаченIлJI,
о/о

ALSI-TECH 3_5,в 0,5; 1;2;2,5;2,15; 4; 5

+0 5

ALSI-TECH 3-5.5.в 0,5: l; 2;2,5; 2,75; 4; 5; 5,5

ALSI-TECH 3-50.-в
0,5 ; 1 ; 2;2,5; 2,7 5 ; 4 ; 5 ; 5,5 ; 7,5 ; | 1 ; | 5 ; 22; 25 ;

44; 50
50;75;100;150

ALSI_TECH з-300.в 100; 150;165; 200; 250; 300
100;l50; 165; 200; 250; 300; 40б; 450

ALSI-TECH 3-600.в 165;200;250 ;300; 406; 450;500; 542; 600
ALSI-TECH 3-750.в 250 ;300;450: 406; 500; 542; 600; 750
ALSI-TECH 3_800.в 300; 406;450; 500; 542; 600; 750,800
ALSI-TECH 3-900.в 450; 500; 542; 600; 750,800; 900

l) - в зависимости от ммтника, входящего в комплект поставки

,ilк lg[

номинальное
значение

потенциаJIьной
энергии мiцтника,

!ж

.Щиапазон измерения
энергии, !ж

Пределы доrгускаемой
абсо:потной
погрешности

измерения энергии, .Щж

Потеря энергии
при свободном

качании маятника
за половину

полного
колебапия, %о

0,5 от 0,05 до 0,40 +0,005

0,5

1,0 от 0,1 до 0,8 +0,01

2,0 от 0,2 до 1,6 +0,02
)\ от 0,25 до 2,00 +0,025
) 7\ от 0,275 до 2,200 +0,0275

4,0 от 0,4 до 3,2 +0,04

ýп от 0,5 до 4,0 +0,05

) 5 от 0,55 до 4,40 +0,055

7 5 от 0,75 до 6,00 +0,075

1 1,0 от 1,1 до 8,8 +0,11
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п должение таблицы 2

Таблица 3 М гические истики

номинальное
значение

потенциальной
энергии мilятника,

Дж

!иапазон измерения
энергии. .Щж

Пределы доrryскаемой
абсолютной
погрешности

измерения энергии, .Щж

Потеря энергии
при свободном

качании маятника
за половину

полЕого
колебания, 7о

15,0 от 1,5 до 12,0 +0,15
))л от 2,2 до 17 ,6 +0 22
25,0 от 2,5 до 20,0 +0,25

44 0 от 4,4 до З5,2 +0 41
50,0 от5до40 +0,50

*0,7575,0 от 7,5 до 60,0
100,0 от 10,0 до 80,0 +1

+1,5150.0
+1,651б5,0 от 16,5 до 132,0

200,0 от 20,00 до 160,00
+)ý250,0 от 25 до 200

з00,0 от 30 до 240 +3,0

+4 06406,0 от 40,6 до 324,8
t4,5450,0 от 45 до 360

от 50 до 400 +5,0500,0
+5,42542,о от 54,2 до 433,6
+6,0от 60 до 480600,0
+,7,5750,0 от 75 до 600
+8,0800,0 от 80 до 640
+9,0

0,5

от 90 до 720900,0

Метод
испьпаний

Номина:rьное значеЕие потенциа.пьной энергии
маятника,.I[ж

Скорость движениJI
мtulтника в момент удара,

lrlc

Метод Шарпи

0,5; 1,0; 2,0; 4,0; 5,0 от 2,61 до 3,19
,7

5; 15,0; 25,0 от З,42 до 4,18

75,0; 150,0; 165,0; 200,0; 250,0; 300,0; 40б,0;
450,0; 500,0; 542,0 600 0 750 0

от 4,5 до 5,5

Метод Изода 1,0; 2,75; 5,5; 11,0; 22,0; 44 0 от 3,15 до З,85

Метод ударного
растяжениJI

2 0 4 0 от 2,б1 до 3,19

7,5; |5,0;2 5 0 50 0 от 3,42 до 4,18

75,0; 150,0; 165,0; 200,0; 250,0; 300,0; 40б,0;
450,0; 500,0; 542,0; 600,0; 750,0; 800 0 900 0

от 4,5 до 5,5

J

от 15 до 120

+2

50,0



обязательность выпоJIнениJI
операций поверки при

перви.пrой
поверке

Наименование операции поверки
периодической

поверке

Номер раздела
(пункта) методики

поверки, в
соответствии с

которым выполнJIется
операция поверки

Внешний
измерений

осмотр средства
Да Да 7

Да Да
Подготовка к поверке и опробовшrие
средства измерений

8

Да Да 9
Проверка прогрчrммного
обеспечения средсrва измерений
Определение метрологических
характеристик и подтверждение
соответствиJI средства измерений
метрологическим требованиям

Да !а 1 0 1

Определение откJIонеЕия запаса
потенциа"тьной эIlергии мaштника от
номиЕtlJIьного значения
Определение расстояншI от оси
вращения маJlтника до центра удара
Lnp

Да Да 10.2

Определение абсопотной
погрешности измерений энергии Да !а 10.3

Да
Определение потери энергии
свободном качании мtштника
половину полного колебания

при
за !а

Да 10.5
Определение скорости движения
мzulтника в момент удара

Да

2.1

выполЕены
таблице 4.
Таблица 4 - оп ии по ки

2,2. На основании письменного зauвлениJt владельца средства измерений, оформлеrтного
в произвольной форме, ,чоrryскается проведение поверки д'rя меньшего количества значений
потенциальной энергии мaштников (для меньшего количества маятников из cocтzвa копров) с
обязательньпrл укirзанием в свидетельстве о поверке информации об объеме проведенной
поверки.

2.3 Последовательность проведения операций поверки обязательна.

3. ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДНИЯ ПОВЕРКИ
3.1. При проведении поверки должны выполняться следующие условиJI:

температура окружающего воздуха, ОС от +15 до +25

- относительнzlя влажность воздуха,7о от 20 до 80

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
К проведению поверки допускается персонаJI, изучивший экспJryатационную

документацию на поверяемьй копёр и средства поверки, участвующие при проведении
поверки. Для проведения поверки достаточно одного специалиста.

2. ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
При проведении поверки средства измерений (далее - поверка) должны быть

операции, указаЕные в

4
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Таблица 5 - С ап ки

б. ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОIЬСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

При проведении поверки меры безопасности должны соответствовать требованиям по
техЕике безопасности, приведённым в эксплуатационной документации на поверяемые

5

Операция поверки
Метрологические и техIlические требования к

средств{lм поверки, необходимые дrя
проведениJI поверки

Перечень

рекомендуемьD(
средств поверки

1 2 3

Средство измерений температуры
окружающей среды: диzшазон измерений от
+l5 до +25 оС, предеJIы допускаемой
абсолютно й погреrrтпости +0,2 ОС

п.3 Контроль условий
поверки (при
подготовке к поверке и
опробовчrнии средства
измерений) Средство измерений относительной

вл:Dкности окружаощей среды: диапазон
измерений от 20 до 80 %, пределы
доrrускаемой абсолютной погрешности +2 О%

Измеритель
влzlжности
температуры
ивтм-7м-д,
Jt 71з94-18

Рабочие этаJIоны силы 2 разряла по Приказу
Росстандарта Ns 2498 от 22.10.2019 г.

,Щиапазон измерений от 1 до 1000 Н, с
относительной погрешностью * 0, l2olo

.Щинамометры
электоЕЕые ДМ
МГ4, рег. }l! 49913-
12

п.10.1 Определение
откJIонениJI запаса
потенциальной энергии
м:UIтника от
номинilльного значения Эта.llоны 4 разряла по Приказу Росстандарта

ЛФ 2482 от 26.1 1.2018 г. ,Щиапазон измерений +

120О, пределы абсошотной погрешности * 30"

Квадранты
оптические ко-
60М, рег. Nq 868-84

п.10.2 Определение

расстояния от оси
вращения маrIтника до
центра удара Lno

Средства измерений, преднaвначенные дJuI
измерений длительности интервaIлов времени.
,Щиапазон измерений от 0 до 10 ч. Пределы
доrryскаемой основной абсолютной
погрешности (9,6. l 0-6.Тх+0,01) с

Секундомеры
электронЕые
Интеграл С-0, рег
Ne 44154-1б

п.10.3 Определение
абсоrпотной
погрешности измерений
энергии

Эта,тоны 4 разряла по Приказу Росстандарта
Jti! 2482 от 26.11,2018 г. !иапазон измерений
+ 120о, пределы абсолютной погрешности +

30".

Квадранты
оптические ко-
60М, рег. Jф 868-84

п.10.4 Определение
потери эпергии при
свободном качании
мtцтника за половиIIу
полного колебания
п.l0.5
скорости
мtштника

удара

Определение
движения

в момент

Эталоны 4 разряда по Приказу Росстандарта
J'.lb 2482 от 26.11.2018 г. .Щиапазоп измерений
+ 120о, пределы абсо.lпотной погрешности +

30"

Квадранты
оптические Ко-

60М, рег. J',l! 868-84

Пршuечанttя - ,Щопускаеmся uспо-цьзоваtпь прu поверке dpyeue уmверэrdенные u
аmпесmованньле эпмоньl еduнuц ве-tuчuн, среdсtпва uзмеренuй уmверэrdенноzо muпа u
поверенньlе, уdовлеmворяюtцuе меmро:lоzuческuu mребованuяu, указанным в паблuце,

5. МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНШ{ЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ
5.1. При проведении поверки должны применятъся следующие средства,

соответствующие,требованиям Таблице 5.

й

рег.



СРедства измерениЙ, этilлоны, средства измерениЙ, испьпательное и вспомогательное
оборудование, а также тебованиям по техяике безопасности, которые действуют Еа месте
проведения испыганий.

7. ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 . При проведении внешнего осмотра копра установить:
- соответствие внепшего вида копра описанию и изображению, приведеIrЕому в

описalнии типа;

- наличие маркировочной таблички с указанием модификации, зalводского номера,
года вьшуска и предприятия изготовитеJUI;

- н:lлиt{ие четких Еа.щIисей и отметок Еа оргапаrх управлениJI;

- отсутствие механических повреждений и дефектов, которые моryт повлиять на
метрологические харilктеристики;

- соответствиекомплектноститребованиямэкспJIуатационнойдокументации;

- подкJIючение копра должно обеспечивать его надежное заземление, вьшолненное
в соответствии с эксплуатационной документацией ца него.

Результат поверки по данному пункту настоящей методики поверки сIIитitют
положительным, если выполнены все установлеЕные требоваЕия. Если перечисленные
требования не вьшоJlняются, копёр признalют непригодным к применению и дальнеЙшие
операции поверки не производят.

8. ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1. Контроль ус.ловий поверки
8.1.1.Перел проведением поверки поверитель доJDкен изуtlrть настоящ},ю методику

поверки и экспJryатационные документы, входящие в комплект постtlвки копра, а также
эксплуатационные документы применJIемьD( средств поверки.

8.1.2.Перед проведением поверки копра средства поверки должны бьrь вьцержаны в

помещении вблизи поверяемого копра Ее менее 2 часов.
8.1.3.Перел поверкой динtlп{ометры электронные иJилп весы лабораторные

электронЕые должны находиться во вкJIючеI tом состоянии не менее З0 минут.
8.1.4.В модификациях с ограждением рабочей зоны снять ограждение рабочей зоны и

откJ]ючить датчик блокировки открьпьD( дверей.
8.1.5.Проверить положение копра в двух взalимно перпендикуJuIрньIх Еaшравлениях

оптическим квадрантом, устttновлеЕным на опоры нiковalльни иJIи на опорЕую поверхяость
нilковмьни. Ожлонение от горизонтали не доJDкно превьrшать 4 миrrуг.

Результат поверки по дч {ному tryHKry настоящей методики поверки сIмтalют
положительным, если вьшолнены все установленные требования. Если перечисленные
требования не вьшолняются, копёр признalют непригодным к применению и дмьнейшие
операции поверки не производят.

8.2 Опробование средства пзмерений
8.2.1 Опробование копра произвести в холостом режиме, при этом копёр должен

удовлетворять следующим требованияrl:

- мzlятник должен быть надёжно (без люфтов) закреплён наоси;

- смеЕные части должны бьпь надежно закреплены на мtlятнике;

- rryсковой механизм должен надежно удерживать мzlятник в поlrожении зарядки;

- мiштник должен легко освобождаться под действием tryскового устройства;
- кнопка аварийного откJIючения копра (при наличии) должна быть

работоспособна;
- в модификациJIх с ограждением рабочей зоны проверить работоспособность

системы блокировки пуска мarятника при открьпьD( дверях.

6
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Результат поверки по данЕому пункту настоящей методики поверки считают
положитеJIьным, если вьшолнены все установленЕые требования. Если перечисленные
требования не вьшолняются, копёр признaют непригодЕым к применению и дalльЕейшие
операции поверки не производят.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИИ
Идентификации прогрilп{много обеспечения (лалее ПО) WINIMPACT производ{тся

при вкJIючении копра - на экране модуJuI управления отображается номер версии ПО,
идентификация ПО на персонzlльном компьютере производ.rтся при заrryске прогрzlммы: в
главном окне программы в верхнем левом углу отображается назвtlние ПО и номер версии.
Идентифицированное наименование ПО должно соответствовать приведённому в таблице 6.

Таблица б - Иденти икационные данные аммного обеспечения

Результат поверки по данному гryнкту настоящей методики поверки сIмтalют
положительным, если вьшолнены все установленные требования. Если пере.шсленные
требования не вьшоJlняются, копёр признalют непригодным к применению и дальнейшие
операции поверки не производят.

10. ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКID( ХАРАКТЕРИСТИК И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ
СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МВТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Определеппе отклоненпя запаса потенцпаJrьной энергпи маятника от
номинаJIьного значения

Определение oTKJloHeHIlJI запаса потенциaльной энергии ммтника от номинаJIьногО

значения произвести для кiDкдого мfuпника' входящего в комплект постаlвки копра.
10.1.1 Определение веса м:uIтника

,Щля определения веса м:UIтника откJlонить мzlятник в горизонтальное пОлОЖеНИе

(допускаемое отклонение от горизонт.tли +0,2О) и опереть его рабочей поверхностью боЙка

нzшротив риски, наЕесенной яа бойке, на опорную призму (приложение Б), устtlIIовленЕуIо на

динамомет. .Щля искlпочени я вл:rяtIlия массы опорной призмы на результаты иЗМеРеНИЙ, ПОСЛе

её установки на динalмометр и до устalновки на неё маятника обпулить показaшия по

диIrамометру. Зафиксировать показаниJr динаN.tомета.
Измерения произвести ти раза.
по результатам измерений выtмслить среднеарифметическое значение веса мzulтника.

Прttuечанuе : Вмесmо duнаuомепра dопускаеmся uспользоваmь Becbl.

Вес маятника по результатаN{ измерений массы выtIислить по формуле

Р=п.g, (1)

где Р - вес маятника, Н;

Й - aр"дrr"ар"фметическое значение массы маrIтника, кг;

8 - ускорение свободного падения в месте установки копра (допускается испоJIьзовать

приложЙисД ЙИ 32'18-2о;10 дJIя определениJr Местного ускорения свободного падения), rr.r,/c2.

10.1.2 Угол зарядки мaштников определить с применением квадраЕта.

Выполнить действиJI в следующей последоватеJьности:

- откJlонить маятIик до угла зарядки, зафиксировать положеЕие м'tятника;

- по квадрzlЕту опредеJIить угол зарядки.

7

Идентификационные данЕые (признаки) Значение
(WINIMPACT)Идентификационное наименование ПО

ч1.0
ниже
Номер версии (идентификационный номер ПО), не
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Д" =P.Z.(l-cosa), (2)

где До - потенци:IJьная энергия маятник4 .Щж;
Z - длина маятника (взягь из экспJryатационной документации копра), м;
d - угол зарядки ммтник4 градус.
10.1.4 ОтклонеЕие запаса потенциальной энергии маятЕика от IlоминальЕого значения

вычисJIить по формуле

гг
6 = ""--, .l00, (3)

где б - отклонение запаса потенциа-ltьноЙ энергии мaштЕика от номиЕtIльного значения, %о

En - номина:lьное значение потецциа,rьной энергии маятника, {ж.
10.1.5 Результаты поверки по данному Iryнкту настоящей методики поверки сlмтalют

положительными, если отклонение запаса потенциагьной энергии мttятника от номинаJIьного
значепия не превьтгпает +0,5 0%.

10.2 Опреде.лепие расстояпия от осп вращепия маятцика до цеЕтра удара
10.2.1 Дя определения приведенной длины мiцтника Zno определить период качаний

маятника, дJuI чего отклонить мttятник на угол от 4О3O'до 5"00', затем отпустить и измерить
секундомером времJI не менее чем 10 по.шrьтх колебшшй маятника. Вы.шсrпать период
колебаниЙ маrrника Zпо формуле

T=t. (4)
п

где Z- период колебаний маятник4 с;
п - количество полньп< колебаний маягника;
r - время lz полньп< колебаний маятника, с.

Измерения произвести три раза. Среднее арифметическое из трёх измерений пришrть за
период колебаний маятника.

10.2.2 fuину маятпика Ino вычислить по формуле для расчета длины математического
ммтника изохронного с данным физическим:

L..=_L.7z, (5), 4п,
tде Lrp - цlпна мalятника от оси качания мtцтника до центра удара, м;

Z - длина маятника (взягь из экспJryатационной документации на копер), м;
10.2.3 Результаты поверки по данному пункту настоящей методики поверки сtlитtlют

положительными, есм Lno = 0,995 . L + 0,005, L, м.

10.3 Определение абсолютпой погрешЕостп измерений эпергип
10.3.1 Опрелеление абсо.lпотной погрешности измерений энергии производят д'rя

каждого мaштника, входящего в комплект пост!lвки копра, в трёх точках, pzlBнoмepнo

расположенньD( в ди^пазоне от l0 7о до 80 % от значения номиналыlогО ЗаПаСа ЭНеРГИИ,

методом срzlвЕения показаяий значений затраченной энергии, определённьD( ПО ОТСЧеТПОМУ

устройству, с расчётньпл значением.
Произвести действия в последовательности, приведённой ниже:

- откJIонитъ свободно висящий мzuтник по часовой стрелке и зафиксировать в

таком положении, .rгобы показание текущей затраченной энергии по показаниям копра бьr"T о

примерно равно 10 Ой от номиныьного значенлut потенциальной энергии копра;

- считать показtlния затраченной энергии с отсчетного устройства копра;

8

10.1.3 Запас потенциа.пьной энергии ммтника вычислить по формуле
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- С ПОМОЩЬЮ КВаДРilНТа ОПТИЧеСКОГО fiРОвести измерение угла взлёта мшrтЕика три
рi!за и вычислить среднее арифметическое значение;

- ПРОВеСТИ ОПеРаЦИИ СЧИТЫВаНИя пОказаниЙ энергии и измерения соответствующих
углов в точках 50 % и 80 ОZ от номинального значениJI потенциальной энергии копра.

- вьгIислить расчётное значение энергии по формуле

Eп=P,L,(cosB-cosa),
где Дв, - расчётное значение энергии в поверяемой то.п<е, .Щж;

Р- угол взлёта, О;

4 - угол зарядки, О,

10.3.2 Абсоrпотную погрешность измерений энергии вьгIисJIить по формуле

(6)

10.4 Определеппе потерп энергип прп свободном качаппи маятника за половиЕу
полного колебаппя

10.4.1 Опрелеление потери эЕергии при свободном качании ммтника за половину
полного колебания произвести 3 раза для каждого маятника входящего в комплект пост:lвки.

Измерения произвести в последовательности приведенной ниже:

- переместить мiцтник в положение зарядки;

- пустить ммтник в свободIое качание при холостом ходе;

- после его взлёта на пульте оператора или шкале копра cIIиTaTb значение энергии
Е*', Д*,

10.4.2 Вы.шслить среднеарифметическое значение измеренной энергии по формуле
t=з

ýг/-"чз",
Е". I=l (8),

)

где Д*,, - срелнее арифметическое значение из трех измерений энергии.Щж;

Д*' - i значение энергии, Дж, (i = 1...3).

Потерю эЕергии при свободном качаЕии мtlятника за половиЕу поJIного колебания
вычислить по формуле

ц=Ъ roo. (9)'Е,
где Дп- потери эЕергии при свободном качании мtцтника за половину поJIного колебаtтия, Уо;

Д" - номинаьное значение потенциальной энергии поверяемого маятника, .Щж.

10.4.3 Результат поверки по дilнному пункту пастоящей методики поверки считают
положительным, если потеря энергии при свободпом качании маятника за половиIIу полного
колебания не превышает *0,5%о.

9

Ь= Ер - Еп, (7)

где А - абсолютная погрешность измерениJI энергии, Щж;
ф - значение энергии по показаниJIм копра по пульту оператора при его нzrлиIми, а при

его отсутствии - по шкале копра), ,Щж.
10.3.3 Результат поверки по данному пункту настоящей методики поверки сllитzlют

положительным, если абсоrпотнм погрешность измерения энергии не превышает значений,
указанньD( в таблице 2 настоящей методики.



10.5 Определение скорости двиrкенпя маятIlика в момент удара
10.5. 1 Скорость движения маятника в момент удара определить по формуле

V= 2.g.Z.(1 - cosc) , (10)

где И- скорость движениJI ммтника в момент удара, йс;
l, - длина ммтника (взять из экспJIуатационной доryментации копра), м;
d - угол зарядки ммтник4 О.

10.5,2 Определение скорости движения мiцтЕика в MoMeItT удара провести д,Iя всех
мtштников из состaва копра.

10.5.3 Результат поверки по дalнному rryнкту настоящей методики поверки считalют
положительным, если скорость движения мauтника в момент удара соответствует диaшазоrту
значений, в таблице 3 настоящей методики.

10,6 По итог{lм сравнения и с учетом критериев подтверхдения соответствиJ{
принимается решение о результатах поверки средства измерений (положите.lъные иrпл
отрицательные).

11. ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
1 l. l Сведения о результате поверки средств измерений в целях подгверждениJI поверки

должны бьпь переданы в Федера,rьньй информшIионньй фонл по обеспечению единства
измерений.

11.2 При положитеJIьных резуJътатах поверки средство измерений признается
пригодным к применеЕию. Выцача свидетельства о поверке средства измерений
осуществJuIется в соответствии с действующим зitконодательством.

11.3 Ншrесение знака поверки на средство измерений не выполIuIется. ffпомбировшrие
средства измерений не произво.щlтся.

11.4 При отрицательЕьD( результатах поверки, средство измерений признается
непригодным к применению. Вьцача извещепия о Еепригодности к применению средства
измерений с указarнием основньIх причин непригодности осуществJIяется в соответствии с
действ}.Iощим зllконодательством.

Ведущий инженер по метрологии
ЛОЕИ ООО кПРОММАlП ТЕСТ Метрология> ,Щ.Ю. Рассамахия
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ПРИЛОЖЕНИЕ А

Ф

N()
q
Fо

Eiс.Ф
UE

Рабочие эталоны 3-го разряда
единицы плоского угла -

многогранные призмь-l

0 + 360"
6: 3"

Рабочие эталоны 3-го разряда
единицы плоского угла - приборы

для поверки квадрантов

0 + 360о
o=J,

Прямые измеренияПрямые измерения
Непосредственное сличение

6=l,

Рабочий этапон единицы плоского угла 4 разряда по
ГПС для средств измерений плоского угла

- квадранты оптические
0 + 120"
6=з0"

Регистрационный номер этмона
26905. l 5.4р,00647092

Косвенные измеренияКосвенные измерения

Копры маятниковые
0,05 : 900 Дж

6: +0,5 %

Рабочие этzlлоны единицы силы
1-го разряда - машины
силовоспроизводящие

1* 1.106 н
Ео = +0,01 + +0,04 Yо

Рабочие этaulоны единицы силы 2 разряда по ГПС для
средств измерений силы - динаь{ометры

1+ 1,106 н
бо: +0,06 + +0,|2Уо

Регистрационные номера эталонов
87777 .22.2р.00920972
б763 8. 17.2р.00888426
4991з.12.2р.00|78720

а локальнои пов очяои схемы

1l
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IIРI4IIОЖЕНИЕ Б
(ркомендуемое)

Призма опорная

\

1- корпус; 2 - виlrr; J - гайка; Е- высота подьема

2
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