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1 ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распространяется на датчики 1ровня LLT-DS

(дшее - латчики), изготавливаемые обществом с ограЕиченной ответственностью
<РивалКом> (ООО кРивалКом>), и устанавливает методику их первичной и периодической
поверок.

1.2 При проведении поверки должна обеспечиваться прослеживаемость датчика к
ГЭТ 199-2018 согласно государственной поверочной схеме, }твержденной Приказом
Федерального агентства по техническому реryлировllнию и метрологии от З0 декабря 20l9
года.I!! 3459.

1.3 Поверка датчика должна проводиться в соответствии с требовalниями настоящей
методики поверки.

1.4 Метод, обеспечивающий реа.,Iизацию методики поверки, - косвенный метод
измерений.

1.5 В результате поверки должны бьrгь полгверждены метологические тебовrlния,
приведенные в Приложении А.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
2.1 При проведении поверки выполняют операции, указанные в таблице t.

Таблица l -Оп ии по ки
обязательность

выполнения операций поверки
при

периодическои
поверке

Номер раздела
(пункта) методики
поверки, в соответ_

ствии с которым
выполняется опера-

ция поверки

Нмменование операции поверки
первичнои

поверке

!а 7Внешний осмотр средства измерений !а
Да 8

Подготовка к поверке и опробование
средства измерений Да

8.1!а
Контрль условий поверки (при под-
готовке к поверке и опробовании
средства измерений)

!а 8.2
Определение массы подвески (при
подготовке к поверке и опробовании
средства измерений)

Да

8.3!а !а
Опробование (при подготовке к по-
верке и опробовании средства изме-

рений)

9Проверка программного обеспечения
(далее - ПО) средства измерений Да

Да Да
Определение метологических ха-

ракгеристик средства измерений

l 0 lДа Да

з

Ща

Да

10

Определение приведенной к диапа-
зону измерений основной погрешно-
сти измерений }?овня жидкости
(уровня грllницы раздела двух срел)
и приведенной к диапzвону преобра-
зований погрешности преобразова-
ний уровня жидкости (уровня грани-
цы раздела двух сред) в выходной
аналоговый сигнал силы постоянно-
го тока



Нмменование операции поверки

Таблица 2 - С по ки

|0,2

11

Метро
ншI к средсткм поверки, необходпмые

логические и техническr,rе требова.-
Пэфёченi реltолrеuдl,е-

длJI ведепшI пов
основtше едства пов ки

Средства измерениri массы в диа-паз
измерений массы от tfn до Лl"ч*.,

Да

l

4.1 К проведению поверю.r допускаются лица. из}лtI,1вшие настоящую методикуповерrcr,,эксцJryатациоЕЕуIо докумеЕтацию rra uоверяемые да'.rики п средства поверки., 4,2 К проведеЕию поверки долускаютоя JIицц соответствуюцие требованиJIм, изло-
т:l1ч 1статье 41 Приказа Минэкопомразвлrтйя России от 2б.lб.2020 гйа .]rлs ZOZ Фед. отЗ0,|2,2020 года) (Об угверждении критерIIев аrкредитации и перечня документов, лодтБер-жд'lюIцих соответствие, уцвитеJIя, ,жцредитовalнного лица критериJrм ак(редитацIr]r).

5 МЕТРОЛОГИIIЕСКИЕ И ТЕХНИIIЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМповЕрки

г.
Mn - зна.Iение массы подвесклt; M"u*. -

еавтоматtlaiеgко-

значение преде.цьного из^{енения веса
го леiiствия DL, моди-

оуи
доп
изм

к3'' }тазапное в паспорте, с пределалй фикал ия DL-5000,
рег. jr'ч 73454- l 8погрешItостfiускаемой абсолютноiл

не более *0,2 г.
Эталоны едIlницы !ассы,
соответствующие требсзанлrям к этilлоЕам
Ее ниже 4-го разрsда по Приr;азу
Росстанларта от 04.07 .2022 г. .\Ъ I 622.
Гrrри с номвrlальньп{, значеIJIUIлIи массы
от (0, 1 , lf""*. До М"rо".) г, гдс .lчlп,.*. -
значение пРедельного Iвменения вес

KzBaIIIIoe в паспо

llлrлr,гациоtпIые грузы
(напрпмер. гирrl Imac-
соБ точiiсстп Ft. F':, fuil.
Mz. рег. К 530411-1.1)

Rьшолнения операций поверки . ,Нотrrец р:вдсла
(lryiiKTa) методики
IIоверки, в соответ-

СТВИII С КОТОРЫМ
вьшолняется опера_

обязательпость

Itия пове

перви.+rой
поверке

ение вариации вьIходного
:lн;lлогового сип{ала силы постояп-
Еого тока

Определ

дтверждение соответствиrI сред-
ства измерений метрологическим
По

ебованrrям

.Ща

!ь

Оuерации поверки,
требlтощпе применеIlие

ств п ки

п. 8.2 Отrределение
массы подвески (при

подготовке к поверке и
отrробовы.rии средства

излtёрений)
п. 8.3 Опробование

(при подготовкс к по-
верке rr опробовании
срелства измерешлй)

р. l0 Определение мет-
ро-Iогических xapirкTe-

рIIс,гик

б г,

периодической
поверке

.Ща

Itых средств поверIiи
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перации поверки,
тебующие примеЕеЕие

ств по ки

о гические и технические требова-
ниlI к средствalIt{ поверки, необходимые

Метроло

для ения пов

ПеречеIrь рекомендуе-
мьж средств поверки

ны едIlницы силы постоянЕого тока,
соответств}aющие требованияr,r к этalлонlлм
не Еиже 2-rо разряда по Приказу
Росстандарта от 01.10.2018 г, Jф 2091.
Средства измерений сrlлы

Этмо

тока в диапазоне
ПОСТОЯЕНОГО

от 4 до 20 мА.
еркивспомогательные средства пов

п. 8.2 Определение
массы подвески (при

подготовке к поверке и
опробовалии средства

измерений)
п. 8.3 Опробование

(при подготовке к по-
верке и опробовании
средства измерений)

р. l0 Определение мег-
рологическrх характе-

стик

Стойка для установки дат.ftка и подвеска
для нiгружения датIиков имитационными
грузчlI\{и

Стойка с подвеской

п. 8.1 Контроль усло-
влrй поверки (при rrод-

готовке к поверке ц
опробовании средства

измерений)

ства измереЕий темпераryры окру-
жающей среды в диzлпазоне от +15 ОС до
+25 ОС, с пределаI\.rи допускаемой абф-
лютной погрешноспr измерениri *1 ОС;

Средства измерений относительноri вла;к-
ности воздуха в д.Iапазоне от 30 % до
80 О/o, с пределап,rи доIryскаемой абсоrпот-
ной погрешности измерений *3 О/о;

Средства rrзмерений атмосферного
дIlвлеЕия в диапllзоне от 84,0 до
106,7 кIrц с пределап{и допускаемой
отяосительвой погрешности измерений
+з%.

Сред

Изллеритель пара}{етов
микро&тлмата
(МЕТЕоскоП-М),
рег. Ne 32014-11

tIники с дичlпalзоном воспроrlзвсдений
нaшряrкеЕшI постоянного тока от 12 до
Зб В, с пределами доlrускаел,rой
относительной погрешноСти не более
+l%.

Исто
Исто.пrик Iп{тalfiия по-
стоянного тока
GPR-73060D,
рег. }Ф 55898-13

Персона.пыrыr1 компь-
ютер (далее - ПК)

п. 8.3 Опробованлtе
(при подготовке к по-
верке и опробовапии
средства измерений)

р. 9 Проверка проJ
гра},ft rЕого обеспечения

средства измерений
р. l0 Определение мет-
рологических харакrе-

ристик

а.llичие иIrтерфейсз USB; операционнм
система Windows с установленным сер-
висным ПО <<РАСТwаrе> (для модифика-
ций LLT-DS-TT-X-X-X-X_X-X) и ПО
<Hart Configuration Tool> (для модифика-
ций LLT-DS-TM-X-X-X-X-X-

н

1)

HART rrлодем

эталоны единиц велrfiин, средства измерений угверждснного мпа и
метрологиtlеским требованпям, 5,тазанным в таблице, а также др)л.ое

щее техн}цеским в таблице.вания]!t

CTware figuration общ остчпны

р)хде

оп р(( А )) пIt о тCotr оо )) вляютсяя ивеед ми ь миныун рсэлима}1 кондля ипрограм }Iкифиryрации насто приборов
п и Ill ч на ир спользовать е Iные Il аттестоповерке ванныуrв

поверенные, удовлетворяющие
вспомогательное оборулование,

5

Муrьтимегр цифровой
Fluke 884бА,
рег. JФ 36395-07

(Hart

ие .Щопускается при другие



(УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ

6.1 При проведении поверки необходимо соблюдать требования безопасности, уста-
IIовленные ГоСТ 12.3.019-80, <Правилами технической эксплуатации элекц)оустмовок по-
требителей>. Также должны бьпь соблюдены требования безопасности, изложенные в экс-
плуатационньIх документах на поверяемые датчики и применяемые средства поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

,Щатчик допускается к дмьнейшей поверке, если:

- внешний вид датчика соответствует описанию и изображению, приведенному в
описапии типа;

- отс}"тствуют видимые дефекты, способные оказать влияЕие на безопасность про-
ведения поверки или результаты поверки.

Примечание - При выявлении дефекгов, способных оказать влияние на безопасность про-
ведения поверки или результаты поверки, устанавливается возможность их устранения до проведе-
ния поверки. При наличии возможности устранения дефектов, выявленные дефекты устраняются, и
датчик допускается к дшtьнейшей поверке. При отсlтствии возможности устранения дефекгов, дат-
чик к да.льнейшей поверке не допускается.

S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВЛНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Перед проведением поверки необходимо выполнить следующие

подготовительные работы:
- из)п{ить эксплуатационную док}ъ{ентацию на поверяемый датчик и на

применяемые средства поверки;

- вьцержать датчик в условиrlх окр}тtaющей средьь }казанных в п. 3,1, не менее
2ч, еслп он н:lходился в климатических условиях, отличающихся от указанньD( в п. 3.1, и
подготовить его к работе в соответствии с его iксплуатационной док}а{ентацией;

- подготовить к работе средства поверки в соответствии с указalниями LD(

эксплуатационной документации;
- провести контроль условий поверки на соответствие ,гребованиям, 

указаЕным в

разделе 3, с помощью оборудования, укirзанного в таблице 2.
8.2 Определение массы подвески
Определение массы подвески проводить в след)тощей последовательности:
1) Влочючить весы не.lвтоматического действия DL, модификации DL-5000

(далее - весы) в соответствии с экспJryатационной докрrентацией.
2) Поместить на весы подвеску и зафиксировать измеренное значенце массы подвес-

ки Mn.
8.3 Опробование датчика
При опробовании проверить работоспособность датчика в следующей последова-

тельности:

Примечание -,Щопускается оовмещать проведение опробования и определение метроло-
гических характеристик датчика.

1) Собрать схему, представленную на рисунке 1.

2) Включить датчик и средства поверки в соответствии с эксплуатационной доку-
ментацией.

3) Запустить на ПК ПО <РДСТwаrе> (для модификаций LLT-DS-TT-X-X-X-X-X-X)
или ПО <Hart Configuration Tool> (лля молификаций LLT-DS-TM-X-X-X-X-X-X) и устано-
вить связь с датчиком.

4) ,Щля модификаций LLT-DS-TT-X-X-X-X-X-X перейти в раздел
<PaTameteгization) ---+ (OutputD По KPACTwaTe> и выбрать в окне (оuфut-Sсаlё Unit> значе-
ние единицы физической величины в мм.

6

6 ТРЕБОВАНИЯ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ



5) Перейти в раздел <Online Diagnostics> --.., KOverview> ПО <РАСТwаrе> (дrя моди-
фr*аций LLT-DS-TT-X-X-X-X-X-X) или в раздел кМопitоr> ---+ <Process Variable> ПО (Hart
Configuration Tool> (для молификаций LLT-DS-TM-X-X-X-X-X-X).

ý-,,

Рисунок l - Схема для опробования датчика

6) Воссоздать имитацию уровня жидкости (уровня границы раздела двух сред) в пя-
ти точках Xi, О%, равномерно распределенньrх в диапазоне измерений/преобразований уровня
жидкости (уровня границы раздела лвц сред) (от 0 % ,чо l0 %, от 20 Уо до 30 %, от 45 О/о до
55 %, от 'l0 Yо до 80 О/о и от 95 % до l00 %) пугем изменения массы грузов, имитирующих
значение измеряемого уровня жидкости (уровня границы раздела двlх сред), в диапaвоне от
нижней до верхней грtlницы диапазона измерений/преобразований уровня жидкости (1ровня

грапицы раздела лвlх сред). .Щля этого рассчитать пять значений массы имитационньD( гру-
зов М6;, г, соответств},ющих весу буйка при погружении в жидкость на степень погружения
Х;, по формуле (1) или (2):

- для модификаций LLT-DS-TT-X-X-X-X-X-X:

мо, = 2. 1000 - Mn - Xr

Fб - значение сиJIы тяжести, считапное в окне <Weight
ПО <РАСТwаrе>, Н;

g - значение ускорения свободного падения, считrlнное в

ПО кРАСТwаrе>, м/с2;

Mn - значение массы подвески, определенное в п. 8.2, г;

Х; - степень погружения буйка в жидкость, %о;

F169 - ЗнаЧение силы тяжести, счит:lнное в окне <Wеiфt
По <PACTware >, Н.

- для модификаций LLT-DS-TM-X-X-X-X-X-X:

Moi = мо - Mn - Xi. ("';Т'""),

Мо - значение массы, считанное в окне <0% Weight> ПО <Hart Configuration Tool), г;

Mn - значение массы подвески, определенное в п. 8.2, г;

7

(1)

Fоrсе at h0>

окне <Gravity>

foTce at h0+hb>

(2)



Х; - степень погружения буйка в жидкость, О%;

Mroo - зпачение массы, считанное в oкIre (100О% Weight> ПО (НаIt Configuration
Tool>, г.

7) Подобрать имитационные грузы так, чтобы их количество было минима-rrьным, а
масса была приближена к значениям, рассчитанным в п. б).

8) Последовательно поместить на весы подобранные имитационные грузы и зафик-
сировать действительные значения массы имитационных грузов MOi действ, г.

9) Рассчитать для каждой из пяти точек действительные значения степени погруже-
ния буйка в жидкость, Х; о";..", %, по формуле (3) или (4):

- для модификаций LLT-DS-TT-X-X-X-X-X-X:

v _ 1000,Fо -9,(Мп +Moi д"ис гв)

^ 
i действ - 10 (F"-F-") (з)

Fб - значение силы тяжести, считalнное в окне <Weight Fоrсе at h0>
ПО <РАСТwаrе>, Н;

g - значение ускорения свободного падения, считдIное в окне <Gravity>
По KPACTware>, м/с2;

Мп - значение массы подвески, определенное в п. 8.2, г;
Moi д"л"r" - деЙствительное значение массы имитационного груза, зафиксированное в

операции 9), г;
F166 - зпачение силы тяжести, считанное в окне KWeight fоrсе at h0+hЬ)

По <PACTware>, Н.

- для модификаций LLT-DS-TM-X-X-X-X-X-X:

w _ (Mq-Mq; дg;m6- Мr),100

^i действ - ir"_ мr* (4)

Мо - значение массы, считанное в окне к0% Weight> ПО (Hart Configuration Tool>, г;
Moi дчй.." - деЙствительное значение массы имитационного гр}ва, зафиксированное в

операции 9), г;
Мп - значение массы подвески, определенное в п. 8.2, г;
Мlоо * значение массы, считанное в окне (1009/о Weight> ПО кНаП Configuration

Tool>, г.

l0) Последовательно нагружать на подвеску (сгружать с подвески) имитационные
грузы и наблюдать за покttзаниями измеренного уровня в окне (Рv) ПО <РАСТwаrе> (лля
модификаций LLT-DS-TT-X-X-X-X-X-X) или ПО <Hart Configuration Tool> (для модифика-
ций LLT-DS-TM-X-X-X-X-X-X) и показаниями мультимеца цифрового Fluke 8846А (далее -
мультиметр),

11) При воздействии на датчик имитационньD( грузов с наибольшим значением
массы значения измеренного }?овня жидкости (уровня границы раздела двlх сред) в ПО, а
также значения силы постоянного тока на мультиметре должны соответствовать нижней
границе диztпzвона измерений }ровня жидкости (уровня границы раздела дв}т сред), а также
нижней границе диапазона преобразований уровня жидкости (1ровня гр:lницы раздела двух
сред) в вьrходной апалоговый сигнtlл силы постоянного тока.

|2) При уменьшении массы имитационньIх грузов, воздействующих на датчик,
значения измереIlного уровня жидкости (уровня границы раздела двух сред) в ПО, а также
значения силы постоянного тока на мультиме,гре должны изменяться обратно пропорцио-
ЕiIльно значению массы имитационньIх грузов, воздействующих на датчик.

,,Щатчик допускается к даJ,Iьнейшей поверке, если при опробовании подтверждена ра-
ботоспособность датчика во всем диапазоне измерений }ровня жидкости (1ровня грzlницы

раздела двух сред).
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9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
Проверку соответствия встроенного ПО датчика проводить в следующей последова-

тельности:
l) Включить датчик в соответствии с эксплуатационной докуvентацией и подклю-

чить к ПК.
2) Запустить на ПК ПО кРАСТwаrе> (лля молификаций LLT-DS-TT-X-X-X-X-X-X)

или ПО <Hart Configuration Tool> (для модификаций LLT-DS-TM-X-X-X-X-X-X) и устано-
вить связь с датчиком.

3) Считать номер версии встроенного ПО в разделе <Parameterization> ---+

<Identifier> ---+ кFiгmwаrе Version> По кРАСТwше> (лля молификаций LLT-DS-TT-X-X-X-X-
Х-Х) или в разделе кIпfоrmаtiоп> ---+ кМоrе Info> --- KEmbedded Software Version> ПО (Hart
Configuration Tool)) (для модификаций LLT-DS-TM-X-X-X-X-X-X).

.Щатчик допускается к дальнейшей поверке, если встроенное ПО соответствуЕт тре-
бованиям, укllзанным в описании типа.

10ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ЬРЛКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

Определение приведенной к диапазону измерений основной погрешности измерений

уровня жидкости (уровня границы раздела двух сред) и приведенной к диап.вону преобразо-
ваниЙ погрешности преобразованиЙ уровня жидкости (уровня границы раздела двух сред) в
выходной ана.ltоговый сигнал силы постоянного тока проводить имитационным методом в
следlтощей последовательности :

1) Повторить операции l) - 9) п, 8.3.
2) Нагрузить на подвеску имитационные грузы с наибольшей массой, соответству-

ющеЙ нижнему пределу измерениЙ уровня жидкости (уровня границы ра}дела дв)rх сред) и
обеспечиваtощей поверку точки в диапtвоне от 0 % до 10 % от диапазона измерений }?овня
жидкости (уровня границы рzrздела двlх сред), и вьцержать не менее 3 минуг.

3) Зафиксировать измеренное значение )ровня жидкости (уровня грzlницы раздела
двух сред) в ПО, а также измеренное мультиметом значение силы постоянного тока.

4) Повторить пунrгы 2) - 3) для остalльньш точек, соответствующих диaшазонzlп{ от
20 О/о до 30 %, от 45 % до 55 О/о, от 70 %до 80 o/otl от95 %до l00 % (прямой ход) от диапазо-
на измерениЙ уровня жидкости (уровня грzlницы раздела дв}х сред) и от 80 % до 70 Yо, от 55
Yо до 45 %, от 30 Уо до 20 % (обратный ход) от диапазона измерений уровня жидкости (уров-
ня грапицы разлела двух сред).

Примечания:
l . Значения массы имитационных грузов при прямом и обратном ходе должны совпадать.
2. Перед началом измерений на обратном ходе выдерr(ать датчик не менее 3 минl,т под воз-

действием наименьшей массы имитационного груза" соответствующей верхнему пределу измерений

уровня жидкости (уровня граничы разлела двц сред).

5) Рассчитать значения приведенной к диапа:}ону измерений основной погрешности
измерений уровня жидкости (1ровня границы рiх}дела двух сред) каждой из пяти точек по

формуле (5), приведенной в разделе l1.
6) Рассчитать значения приведенной к диalпaвону преобразований погрешности пре-

образований }ровня жидкости (1ровня грzlницы раздела лвух сред) в выходной ана:lоговьй
сигнtlл силы постоянного тока дJIя каждой из пяти точек при прямом и обратном ходе по

формуле (7), приведенной в разделе l l.
7) Рассчитать значения вариации вьIходного аналогового сигнЕlла силы постоянного

тока для трех точек, за искJIючением нижней и верхней точки, по формуле (9), приведенной в

разделе 1 l .
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1lподтвЕрждЕниЕ соотвЕтствия
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

l1.1 ЗначениЯ приведенной к диalпазонУ измерений основной погрешЕости измере-
ний 1ровня жидкости (уровня границы раздела двух сред) рассчитывать по формуле (5):

, = 
(h*" - fte"*) . ,оо, (5)' hnop'.

где hn." - значение )rровня жидкости (уровня границы р:!здела двух сред), измерен-
ное датчиком, мм;

hрасч - ЗНаЧеЕИе УРОВня жиДкости (уровня границы раздела двlх сред), соответству-
ющее массе подвески с имитационЕыми грузzlми и рассчитываемое по формуле (6), мм;

hnoor, - нормирующее значение, p:lBнoe диапалtопу измерений уровня жидкости
(уровня цр.lницы раздела двlх сред), мм.

Xl д";..ч 'h"
(6)

100

где X;ou;..u - деЙствительное значение степени погружения буйка в жидкость, рас-
считываемое по формуле (3) или (4), %;

h"oo" - нормирующее значение, равное диalпазону измерений уровня жидкости
(уровня граЕицы раздела двух сред), мм.

hou."

(8)
(hрасч-hя)

(h"-h")/расч = 4 * ,|6,

г.ще hрасч - значение уровня жидкости (уровня границы раздела двlх сред), соответ-
ств}тощее массе подвески с имитационными грузами и рассчитываемое по формуле (6), мм;

/t" - нижний предел диапазона преобразований уровня жидкости (уровня границы
раздела дв}о( сред), мм;

hч-верхний предел диапазона преобразований уровня жидкости (уровня границы
раздела дв}х сред), мм.

l1.3 Значения вариации вьrходного аналогового сигнaUIа силы постоянного тока рас-
считывать по формуле (9):

Твар = Тпр - YоВр, (9)

где /пр - значение приведенной к диапазону преобразований погрешности преобра-
зований )rровня жидкости (уровня границы раздела двух сред) в выходной ана.llоговьй сиг-
наJI силы постоянного тока при прямом ходе, 7о;

/обр - знач€ние приведенной к диапазону преобразований погрешности преобразо-
ваниЙ 1ровня жидкости (уровня границы раздела дв}х сред) в выходноЙ аналоговьЙ сигнал
силы постоянного тока при обратном ходе, ОА.

l0

1 1.2 Значения приведенной к диапiвону преобразований погрешности пробразова-
ний 1ровня жидкости (уровня границы рiвдела дв}х сред) в выходной анаJIоговьй сипlал си-
лы постоянного тока рассчитывать по формуле (7):

у _ (Ъ"чj*.'). 16о, (7)

где 1расч - зЕачеЕие силы постоянного тока аналогового вьD(одного сигна-
ла, рассчитанное по значению уровня жидкости (уровня грzlпицы раздела двух сред), соот-
ветствующего массе подвески с имитационными грузalми, согласно формуле (8), мА;

1n.r- значение силы постоянного тока аЕalлогового выходного сигнала, измеренное
мультиметром, мА;



.Щатчик подтверждает соответствие метрологическим требованиям, установленным
при утверждении типа, если:

- полученные значения приведенной к диапазону измерений основпой погрешности
измерений уровня жидкости (уровня границы рiвдела двух сред) не превышают пределов,
указzlнных в таблице А.1 Приложения А;

- полгIенные значения приведенной к диапазону преобразований погрешности
преобразованиЙ уровня жидкости и )Фовня границы рirздела двух сред в вьтходноЙ
аналоговый сигнал силы постоянного тока не превышают пределов, указанньD( в таблице А.1
Приложения А;

- полученные значения вариации выходного аналогового сигнала силы постояЕного
тока не превышают значений, укzrзанных в таблице А.1 Приложения А.

При невыполнении любого из вышеперечисленньD( условий (когда датчик не
подтверждает соответствие метрологическим требованиям), поверку датчика прекращают,

результаты поверки признают отрицательными.

12 оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
12.1 Результаты поверки датчика подтверждаются сведениями, включенными в Фе-

деральный информационный фонд по обеспечению единства измерений в соответствии с по-

рядком, установленным действующим законодательством.
12.2 По заявлению владельца датчика или лица, представившего его на поверку, по-

ложительные результаты поверки (когда датчик подтверждает соответствие метрологиче-
ским требованиям) оформляют свидетельством о поверке по форме, установленноЙ в соот-
ветствии с действ},ющим законодательством, и (или) внесением в паспорт датчика записи о
проведенной поверке, заверяемой подписью поверителя и знiком поверки, с }казанием даты
поверки.

12.3 По заявлению владельца датчика или лица, представившего его на поверку, от-

рицательные результаты поверки (когда датчик не подтверждает соответствие метрологиче-
ским требованиям) оформляют извещением о непригодности к примен средства изме-

рений по форме, установленной в соответствии с действующим законо ьством.
12.4 Протоколы поверки датчика оформляются по произволь форме.

Технический директор ООО кНИЩ кЭНЕРГО> П. С. Казаков

Ведущий инженер ООО кНИЦ (ЭНЕРГО) С. Р. Гиоргадзе
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ПРИЛОЖЕНИЕА
Основные метрологические характерпстики датчиков

Таблица Д.l -М ческие ха истики
Наименование характеристики

,Щиапазон измерений/преобразований

раздела двух сред l)), ммцы
(уровня грани-уровня жидкости

от 0 до 10000 2)

Пределы допускаемой приведенной к диапазону измерений основной
погрешности измерений уровня жидкости (уровня границы раздела
двух сред), %

.Щиапазон преобразований уровня жидкости (уровня границы раздела
двух сред) в выходноЙ аналоговыЙ сигнал силы постоянного тока, мА
Пределы допускаемой приведенной к диапaвону преобразований по-
грешности преобразований уровня жидкости (1ровня границы раздела
дв}х сред) в выходной аналоговый сигнал силы постоянного тока, О/о

+(lY|+0,05) 4)

0 l
Варпация вьrходного :lнalлогового сигнала силы постоянного тока, О/о,

не более

от +l5 до +25

от 30 до 80
от 84,0 до 106,7

Нормальные условия измерений:

- температура окружающей среды, ОС

- относительнм влажность, О/о

- атмосферное давление, кПа
') При разноЙ плотностей лвух измеряемых сред не менее l50 кг/м

') Дат*п*п мог)л изготаыIиваться с любым диапазономJ лежащим внугри приведенного в таблице

максимального диапазона, при этом минимальный диапазон датчиков (минимально допустиМая ilЛ-

гебраическая pzвHocTb меlцу значениями верхнего и нижнего прелелов)

не менее 400 мм. Фактический диапазон указывается в паспорте датчика.
1' Фактические пределы допускаемой приведенной к диапазону измерений основной погрешноСтИ

измереннй уровня жидкости (уровня границы раздела двух сред) указываются в паспорте датчика.
о' 

т - np"o"n", допускаемой привеленной к диапазону измерений погрешности измерений уровня

1

жидкости (уровня границы раздела дв}х сред),

Iz

Значение

+0,25; +0,5; +1,0 3)

от4до20


