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1ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ

1.1 Настояцм методика поверки устаЕавливает методы и средства первиIшой и

периодической поверки датчика усилия на педаль RLACS282 (дмее - дат.шк), используемого В

качестве рабочего средства измерений,
1.2 Прослеживаемость при поверке дагшка к ГЭТ 32-201 1 обеспечивается в соответствии

с локальной поверочной схемой, стуктура которой приведена в Приложении А.
1.3 Методика поверки реlцизуется методом прямьD( измерений.
1.4 В результате поверки должны бьпь подтверждены метрологические требовalния,

приведенные в Приложении Б.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

2,1 При проведении поверки дат"мка должны бьпь вьшолнены операции, укапанные В

таблице 2.1 .

Таблица 2.1 -оп ипо и

2.2 Прч полу{ении отрицательньп результатов при вьшолнении любой из операций

поверка прекращается, датчик признают непригодным к применению,

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНIЛ.Я ПОВЕРКИ

при проведении поверки должны собrподаться следующие условия:
- температура окружающего возд}ха: от плюс 15 до п.тпос 25 ОС.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТЛМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ

К проведению поверки допускalются лицц изrшвшие эксплуатационЕFо докр{ентацию на

датчик, этzллоны, средства измерений, применяемые при поверке, имеющие необходимую

ква,тификацию, аттестоваЕные в качестве поверителей.

sМЕТРоЛогиtlЕскиЕиТЕхниIIЕскиЕТРЕБоВАнияксРЕДсТВдМ
повЕрки

Проведение операции при

периодической
поверке

первичной
поверке

Номер раздела
(пунюа) методики

поверки

да7 даВнешний осмотр средства измерений

дада8
Подготовка к поверке и опробование

9

Определение метрологических харzктористик
средства измерений и подгверждение
соответствия средства измерений

огическим ебованиямм

дада9.1Определение приведенной
измерений силы

погрешности

5.1 При проведении поверки должны применяться средства поверки, приведенЕые в

таблице 5.1 ,

Наименование операции

средства измерений



Перечень рекомендуемьrх
средств поверки

Метрологические и тех}tическио
требовшrия к средствal]rl поверки,

необход.tмые для киведения по
Прибор комбинированный
дJIя конто.lи параметров
окружшощей срелы
MeteoSmart,

г. Ns 76455-19

Средства измерений температlры
окружающей среды в диапазоне
от +15 до +35 оС с абсо.тпотной
погрешностью не более l ОС

п.8.1 Подготовка к
поверке

истоrпrик питzlния
постоянного тока
АКИП-l1б0 (далее -
источник питания

.Щиапазон напряжений постоянного тока
отOдо30В

п.8.2 Опробование

.Щиналлометр электронньй,
рег. Nч 49913-12

Рабочий этaIлон в соответствии с
лока,тьной поверочной схемой, в

диап:воне значений от 10,0 до 1500,0 Н с
пределами допускаемой относительной
по шности не более 0 24%

Мультиметр 3458А,
рег. N 77012-19 (далее -
мультиметр)

Рабочий этalлон не ниже 2 разряда в

соответствии с государственной
поверочной схемой, угверкденной
приказом Росстандарта от 28.0'7 .202З
Ns 1520, в диапазоне напряжений
постоянного тока от 0 до 10 В

Устройство нагрухения

п.9.1 Определение
приведенной
погрешности

измерений силы

Примечание - Источник питания яв]шется всIIомогательным оборудованием, Источник
питания едназначен для обеспечения питания датчика.

з

Таблица 5.1 - едства по

5.2 .щопускается использовать при поверке другие угвержденные и аттестовlшные эталоны

единиц велиt{ин, средства измерений угвержденного типа и поверенные, удовлетворяюIцие
метрологическим требованиям, укaванным в таблице 5.1.

6 ТРЕБОВДНИЯ
ПРОВЕДЕНI{Я ПОВЕРКИ

(УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСIIЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ

при провелении поверки яеобходимо собrподать требовапия безопасности, приведенные в

эксплуатfiIионНой докупtентации датчика и ИСПОЛЬЗУеI\{ЬD( средств поiЕрI(и,

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 При проведении внешнего осмотра датIшка следует убедиться в отсугствии

механических повреждений и дефекгов, влияющих fiа шх метрологические характеристики.

7.2 Комплеrгностъ датчика должна соответствовать его руководству по эксплуатации.

7.3 Внешний вид датtIика должен соответствовать описанию и изображению, приведенному

в описllнии типа.
7.4 Результаты внешнего осмота сlштiuот положительными, если въшолнJпотся

требования, указапЕые в 7.1-7.3.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Подготовка к поверке
8.1 . l Проверяют соб.гподение условий в соответствии с разделом 3,

8.1.2 ПодготавЛивают к работе средства поверки в соответствии с их эксплуатациоЕнои

докушентаuией.
8.1.З .Щатчик подготавJшвают к работе в соответствии с руководством по эксплуат Iии,

Операчии поверки,
требlтощие применение

сDедств поверки
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8.2 Опробование
8.2.1 При опробовalнии датчика следует убедrtться в его работоспособности, производят

подключение датчика к истощIику питания, без нагрузки вьD(о,цrой сцЕIrrл должен бьггь 0 В.

8.3 Результаты подготовки к поверке и опробования считают положитеJIьными, если

выполняются тебования, }каlанные в 8.1 и 8.2.

9ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРЖТЕРИСТИК
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА
МЕТРОЛОГШIЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

срЕдствА
ИЗМЕРЕНИИ

9.1 Опреде.пенпе приведеппой погрешности измерепий силы
9.1 .1 Приведенн},ю погрешность измерений силы опредеJU{ют методом прямьrх измерений

с использовalнием ДинalI\,tомета электронного и устройства нагружения не менее чем в пяти

контрольньD( ToIIкzlx, равномерно распределенньD( во всем диапазоне измерений в соответствии с

таблицей А.1, вк,тючая нижний и верхний пределы измерений.

9.1 .2 Динамометр устанавливilют между нижпей и верхней пли,той устройства нzгружения,

датчик устанавливalют на верхнюю плиry устройства нагруженш и подюIючalют к его вьD(оду

мультимет.
9.L.3 Проводят пагружение датчика в коIrгрольньD( точкiж в соответствиИ с 9.1.1,

регистируя в каждой контрольной точке после стабилизации показаний 3начение вьrходного

сигнала. Результаты заносят в протокол поверки.
9.1.4 После выполнениJI 9.1.3 проводят рд}гружение датчdка, регистрируя в каждои

контрольной тоIIке в соответствии с 9.1.1 после стабилизшIии показаний значение вьD(одного

сигнала. Результаты запосят в протокол поверки.
9.1 ,5 Значение приведенной погрешности измерениЙ силы Yi, 7о, РаССЧИТЫВаЮТ ДЛЯ КФКДОГО

измеренного значения по формуле

уi=!Ч,100 %, (l)
'' Umах- Umiп

где Ui - измеренное мультиметром значение вьIходного сигнzrла, В;

Urnax - М3КСИМДЛЬное значение вьD(оДноГо сиГнала, В;

Urлlл - МИНИМёЛЬНОе ЗНаЧеНИе ВЬrХОДНОГО СИГНаЛа, В;

U, - значение вьIходного сигналa> В, рассчитанное по формуле

ц,=U^ч-U^iп,рi+ IJmtп, Q)' Рrпм

г.щ€ Рлах- верхний прелел диапазона измерений силы дат"плка, кН;

р1 - Значение нагрузки по показаниям дин,мометра электронного, кн,
9.1.6 Значения, рассчитапные по формулаIr,r (1) и (2), з.lносят в протокол поверки.

9.1.7 РезультаТы поверкИ считаюТ положительными, если полученные по формуле (1)

значениЯ приведенной погрешности измерений силы соответствуют значениям, {Iриведенньь{ в

таблице А. l .

10 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТЛТОВ ПОВЕРКИ

10.1 По результатам поверки оформляют протокол поверки в произвольЕой форме,
10.2 Положительные результаты поверки датt{ика оформляют в виде электронной заrгиси,

передаваемоЙ в ФедеральньЙ информационньй фонл по обеспечению едиЕства измерений, и, по

заJlвлению владельца средства измерений или лица, представившего его на поверку, вьцается

свидетельство о поверке.
11.з Отричательные результаты поверки датчика оформляют в виде электронной з:шиси,

перелаваъмой в Федера,чьный информационньй фовл по обеспечению единства измерений, и, по

зЕIявлению владельца средства измерений или лица, представившего его на поверку, вьцается

извещение о непригодности.
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Прплоясенпе А
фекомендrемое)

Струкгура локальной поверчной схемы д.пя срдств измерний силы
в ди.шаtоне значений от l0,0 до l500,0 Н

Исходный эталон прослеживается к ГЭТ 32-20l l в соотвgгствии с Государственной

средств нзмерений силы, 1твержленной Приказом Росстандарта от 22.10.2019 Ns

государственной поверочной схемы для средств измерений силы>r.

поверочной схемой для
2498 (Об }твер).цении

о
с€l-

Е{
охо

Динамомет злекгронIшй,
диапл}он гJмер€нId c}UьI от l0,0 до 1500.0 Н,

пределы доrryскаемой относrт€льной поrрешности }вмерен}rй силы *0,24 %

Мgтод прямьп }вмерений

0)
о.
(.)

6
Фз(J
q)

(,

Датчик усилия на педаль RLACS282,
диапапон измерений сиJш от l0,0 до 1470,9 Н,

пределы доrryскаемой привеленной (к верхнему пр€деJIу пиапазона измерений)
погрешности lвмеренtтй силы +3,0 %
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Прилояtение Б
(обязательное)

Таблица A.l - датчика
Звачениенмменование

от l0,0 до 1470,9.Щиапазон измерений силы, Н

+3,0Прелелы допускаемой приведенной погрешности измерений
суlлъl, Yо

Примечание - Погрешность измерений силы приведена к верхнему предеJry ди!шfitона
измерений силы.


