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1ОБЩИЕСВЕДЕНИЯ
1.1 Настоящм методика поверки распростаняется на комплексы прогрalммно-

аппаратные <Фотофиниш> (далее - комплексы, поверяемое средство) и устанавливает объем и

методы первичной и перподическfiх поверок.
1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ 1-2022 по

государственной поверотtой схеме д'rя средств измерений времени и частоты, угверlкленной
прик.rзом Росстандарта от 26.09.2022 N9 2360, ГЭТ 218-2022 по государственной поверочяой

схеме дJul координатно-временньж средств измерений, 1твержденной приказом Росстмдарта

от 07.06.2024 Ns 1374 и локальной поверочной схеме ФГУП кВНИИФТРИ> для средств

измерения скорости движения транспорI,ньD( средств (дмее - ТС).
1.3 М определения метрологических характеристик поверяемого комплекса

используется мfiод непосредственного сравнения результата измерения поверяемого

комплекса со значением, определенным этмоном.
1.4 В результате поверки доJD(яы бьпь подтверждены следующие метрологические

требования, приведеЕные в таблицах l, 2.

Таблица 1

модификаций l и 3

Подтверждаемые метрологитIеские требования комплексов

ЗначениеНаименование характеристики

от 0 до 350

от 0 до 350

от 0 до 350

,Щишrазон измерений скорости движения ТС, км/ч:

- в зоне контоJIя радrолокационным методом
_ в зоне контроJlя по видеокадрам

- на коптроJIируемом rIастке по видеокадрам

+1

+1

*1

Пределы допускаемой абсолютной погрешности

движения ТС, км/ч:
_ в зоне контроJlя ращолокационным методом
_ в зоне контоJIя по видеокадрzlм

- на контроJIируемом rпстке по видеокадр:lм

измерений скорости

+l
+50

Пределы допускаемой абсолютной погрешности присвоения временной

метки видеокадру, мс:

- Ka .repa распознающая тип l (КР1)
- камера обзорная (КО)

+1Пределы допускаемой абсолютной погрешности сшпронизации шкмы
емени комплексов с национальной шкыtой времени UTC(SU), мксвр

от 5 до 86400,Щиапазон измерений интервrrлов времени, с

+1пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений интервrrлов

времени, с

+З
.Щоверительные граЕицы допускаемой абсолютной погрешности

доверительной вероятности 0,95) определепия координат местоположения

комплексов в плане*, м

PDOP расположепшI сrrушиков GPS
одновременно, не превышшощих 3

* - метрологическzш характеристика нормирвllна для значений геометрического факгора
ГЛОНАСС, сигналы которьtх принимаютсяи

2

(при
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Таблица 2 - Подтверждаемые метрологические требования комплексов модификаций 2

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки должны быть вьшолнены операции, указанные в таблице 3.

Таблица 3 - Операчии проведениJI поверки

Нмменовшrие харzжтеристики

Пределы допускаемой абсоJпотной погрешности присвоения временной

метки видеокадру, мс
+50

Пределы допускаемой абсо.lпотной погрешности синхронизации шкалы
времени комплексов с национальпой шка,той времени UTC(SU), мкс

+1

.Щиапазон измерений интервalлов времени, с от 5 до 86400

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений интервzrлов

времени, с
+l

,Щоверительпые грzмицы допускаемой абсоrпотной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположения
комплексов в плме*, м

+3

* - метрологическм характеристика нормирвана для значений геометрического фактора
PDOP расположения спутников GPS и ГЛОНАСС, сигналы KoTopbD( принимаются

одновременно, не превьшающих 3

Нмменование операчий Номер
п}цкга

методики

Проведение операции при

поверке

перви.rной периодической

7 да да

Подготовка к поверке и опробование средства

измерений
8 да да

Проверка программного обеспечения средства
измерений

9 да да

Определение метологических характеристик и подтверждение соответствия средства

измерений метрологическим тебованиям
- определение абсолютной погрешности
присвоения временной метки видеокадру

01 1 да да

- определение абсо.rпотной погрешности

сиЕхронизации шкаJIы времени комплексов с

национапьной шка:rой времени UTC(SU)
10.2 да да

- определеЕие диzшазона и абсолютной
погрешности измерений интервalлов времени

10.3 да да

- определение абсошотной погрешности (при

доверительпой вероятности 0,95) определения

координат местоположеЕия комплексов в плаЕе

10.4 да

- определение диапазона и абсолютной
погрешности измереций скорости .щижения ТС в
зоне контоJIя

l0.5 да да

J

Значение

Внешний осмотр средства измерений

да
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Наименование операций Номер
п}цкта

методики

Проведение операции при

поверке

первичной периодической

10.б да

Оформление результатов поверки l1 да

2.2 Первичная поверка провод,Iтся в поJIном объеме, исходя из измерительньD( задач

комIшексов. Определепие метрологических характеристик по пп. 10.1, 10.2, 10.4 обязательно

для всех комплексов.
2.3 При периодической поверке допускается проведение поверки меньшего числа

измеряемьIх величин, которые испоJIьзуются при эксплуатации по соответств},ющим пlнктам
Еастоящей методики поверки. Соответствуощiu запись должна быгь сделана на основzшии

решениЯ экспJryатирующей организации в экспJryатационньD( документах и сведениях о

результатах поверки, передаваемьD( в Федера,rьный информационньй фонл по обеспечению

единства измерений.

2.4 Прл ЕIIличии у комплекса радарного модуля первпчн:ц поверка по определению

диапазона и абсолютяой погрешности измерений скорости движения ТС в зоне KoHTpoJUI

радиолокационным методом проводится по п. 10.5 Вариант 1 и Вариант 2. При периодической

поверке определение д,Ilшазона и абсолютной погрешности измерний скорости движения ТС

в зоне коЕтроJIя радиолокациОнным методом допускается црводить по п. l0.5 Вариант 2.

2,5 Поверка по п.п. 10.5 Варишrт l и 10.6 осуществJUIется только по месту эксплуатации

комплекса.
2.б .Щrrя комплекса, применяемого для контроJlя скорости движения транспортньD( средств

в зоне контроJIя по видеокадрzм t лlли gа контролируемом ylacтke, в с,тrlае измеiiения схем

монтажа, а также изменениJI местоположения комплекса, производится внеочередная поверка

в объеме периодическоЙ поверки.

2.7 Прп полflении отицатеJIьньD( резуJIьтатов поверки по любому пунrry таблицы 3,

поверка прекр2пIается и комплекс признаётся непригодlым к примененпю.

З ТРЕБОВЛНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки комплекса должны быrь подготовлены к работе в соответствии с

руководствtlNrи по эксшIуатации.

3.2 Условия проведениJI поверки должны соответствовать требованиям эксплуатационной

документации поверяемого средства измерений, требованиям правил содерж{lния и применени,I

применяемьD( для поверки эталонов и тебовarния\{ экспJryатациоЕньIх докр{ентов

применяемьD( Для поверкИ средств измерений и вспомогатеJIьЕьгх технических средств.

3.3 Поверка пРоизводитсЯ аккредитовЕlннЫми организациями в уст€шовленцом порядке.

4 ТРЕБОВЛНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускalются лица с высшим или средним техническим

образованием, аттестовalнные в качестве поверителей в области радиотехнических средств

измерений и изгшвшие нltстоящую методику, доку!{ентацию на комплекс и экспJryатационную

документацию на испоJIьзуемые средства поверки.

4

- определеЕие диапазона и абсолютной
погрешности измерепIй скорости движения ТС
на контоJIируемом участке по видеокадрам

да

да
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5 МЕТРОЛОГИIIЕСКИЕ И ТЕХНИIIЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 .Щля поверки примеЕять средства поверки, приведенные в таблице 4.

Таблича 4 - Средства поверки

Операции
поверки,

требующие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средстваI\4 поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемьD(
средств поверки

1 2 з

п. 10 Определение
метрологических
характеристик

Средства измерений, применяемые в

качестве рабочих этalлонов 5-ого

разряда по Гпс для средств измерений

времени и частоты, уrвержденной
прик.вом Росстандарта от 26.09.2022

N9 2360, с абсошотной погрешностью
сиЕхронизации шкмы времени

выходного сигнала частотой 1, Гц
(1 PPS) относительно шкалы времени

UTC(SU) в режиме синхронизации по

сипlалам ГнСс ГЛонАСС/GРS не

более *0,3 мс;
Средства измерений BpeMeHIIbD(

интервалов, диzш:вон измерений

интервала времепи от t00 нс до 86400 с,

с абсоrпоrной погрешностью не более

+0,3 мкс;

Средства измерений времени ,|

частотьL с абсо.lпотной погрешностью
синхронизации шкалы времени

вьD(одного сигнала частотой
t Гц (1 PPS) отпосительно шкzulы

времени UTC(SU) в режиме
сиЕхронизации по сигншам ГНСС
ГЛОНАСС/GРS не более +0,3 мкс;
Средства измерений единиц временньп
иЕтервarлов в диапазоне до 1 ч,

с абсоrпотlой погрепшостью не более

t0,3 с
Средства измерений, применяемьlе в

качестве рабочих эталонов 1-го

разряда по ГПС для координатно-
временньж средств измерений,

Источники первиlшого

точного времени УКУС-ПИ
02.ЩМ, рег. J\b 607З8-15

Частотомеры универсальные
CNT-91, рег. JФ 41567-09

комплекс эталонньй

формирования и измерения

радионalвйгационIIьD(

5

Аппаратура геодезическм
спутниковм NV-O8C-RTK-M,

рег. Nч 75078-19

Секундомер электронньй
кИнтеграл C-Ol >,

рег. Nэ 44154-1б
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Операции
поверки,

требующrе
применение

средств поверки

Метрологические и техническйе
требования к средств:lItt поверки,

необходrмые для проведен}rя поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

l 2 з

утвержденной приказом Росстшlдарта
от 07.06.2024 }lЪ l374, абсоrпотная

погрешность определения коордrнат
не более 1,5 м;

Средства измерений, примеЕяемые в

качестве этlлонов единиц скорости

движения ТС, с абсоrпотной

погрешностью измерения скорости

движеЕия ТС не более +0,3 км/ч

Срлства измерений, применяемые в

качестве этаJIопов единиц скорости

движения ТС, с абсоrпотной

погрешностью имитации скорости

движения ТС не более +0,3 км/ч

параметров ЭФИР,

рег. N 82567-21

Аппарацра навигационно-
временная потребителей

глобшtьньrх навигационньtх

сп)тниковьrх систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/Sв
AS NvO8c-McM, NvO8c_
CSM и NVO8C CSM-DR,

рег. N 52614-13

Имитаторы параметов
движения трЕшспортньп<

средств кСАПСАН 3М)
литера 2, рег. N 73015-18

Вспомогательные средства поверки

п.3 Контроль

условий поверки

п. l0 Определение
мЕтрологических
характеристик

Средства измерений температуры

окружающей среды в диzшазоне
измерений от -60 до +'l0 ОС,

абсоrпотная погрешность не более 1 ОС;

Средства измерений относительной
влФкности воздуха в диапазоне
измереяий от 0 до 95 % с

погрешностью не более 2 7о;

Инд.rкатор времени с тоlшостью
отображения времени до 1 мс;

Средства измерений расстояний в

диzшазоне до t00 м с абсоrпотной

Измерители влlDкности и

температуры ИВТМ-7,

рег. N 15500-12

Индикатор времени кИВ-1 >

Да,тьвомер лазерньrй Leica
DISTO D510, рег. JФ 53755-13

6
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Операции
поверки,

требующие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствIм поверки,

необходимые для проведения поверки

1 2 з

погрешностью не более +50 мм;
Компьютер (лалее - ПК;

Переносной компьютер типа
<Ноубlк>

Примечание - ,Щопускается использовать при поверке другие угвержденные и аттестовalнные

этalлоны единиц величин, средства измерений }твержденного типа и поверенные,

удовлетворяющие метрологическим требованиям, укarзанным в графе 2 таблицы.

6 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОIЬСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

б.1 При прведении поверки необходимо соблюдать:
_ требования по технике безопасности, указанные в эксплуатационной докУtllентации

(далее - Э,Щ) на используемые средства поверки;

- правила по технике безопасности, действующие на месте поверки.

7 ВНЕШНIЙ ОСМОТР СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При BHeI]meM осмоте комплекса установить:
- комплекпtость средства измерений и нмичие маркировки (заводской номер, тип,

изготовитеJIь, дата изготовления) пугём сличения с Э.Щ на средство измерений, наJIичие

поясняющих надписей;
- целостность пломб, разъемов и внешних соединительньD( кабелей;

- отсуtствие коррозии, механических повреждений и др}плх дефектов, влияющих на

экспJryатационные и метрологические характеристики.
7.2 Результаты поверки по разделу 7 считать положительными, если результаты внешнего

осмота удовлетворлот п. 7,1.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе в соответствии с Руководством по эксплуатации

(далее - РЭ).
8.2 Проверить вкJIючение электропитания комплекса. Включить и выполнить операции по

запуску програп.{много обеспечения комплекса согласно Рэ. Убедится в готовности комплекса

к проведению измерений.

8.3 Убедиться, .rto в интерфейсе ПО комплекса вьводятся результаты:
- н(мменовапие и обозначение типа комплекса;
- заводской номер комIшекса;
_ значения даты и времени;
- зЕачение координат комплекса.

8.4 Результаты поверки по разделу 8 считать положительными, если комплекс

удовлетворяет выше перечисленным требованиям. При полrlении отрицательньD( результатов

да;ьнейшее проведение поверки прекрапIают.

7

Перечень рекомендуемых
средств поверки
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9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСIIЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Используя ш{терфейс прогрд{много обеспечения (далее - ПО) пол1^lить

идентификационное данные (признак.) ПО.
Результаты поверки по раздеJrу 9 считать положительными, если идентификационные

данные (признalки) ПО соответств},ют приведенным в таблице 5.

Таблица 5 - Идентификацпонные дzlнпые ПО

10 ОIIРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРЖТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕP)ЦДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Опредатепие абсолютной погрешности прпсвоепшя временной метки

видеокадру
10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. .Щля этого сетевым кабелем (из

комплекга индикагора времени (ИВ-1)) соединшть вьп<од <SIRF> на источнике первичном

точного времени укус-пИ 02Дv1 (далее _ укус-пИ 02!М) с соответствующим входом на

индикаторе времени (ИВ-l )). Коаксиальньшr.t кабелем (из комплекга индикатора времени (ИВ-

lD соединитЬ вьжод Kl PPS> на укус_пИ 02.ЩМ с соответствующим входом на индикаторе

времеви (иВ-l )). Сетевым кабелем (из комплеюа комплекса) соединить вьD(од комплекса RI-45

с соответств}тощим входом на пк. подк.lпочить питание к укус_пи 02.щм, индикатору

времеЕи <ИВ-l > и комплексу.

Рисlнок 1 - Схема проведения измерений

10.1 .2 обеспечить м:ксимальную радиовидимость сигнalлов навигациоItньD( космических

.шпаратов глондсс в Itебесной поJryсфере. В соответствии с ЭД на комплекс и УКУС-ПИ

02Д}чI подготовить rх к работе. Убедиться в том, что комtrлекс и УКУС-ПИ 02,ЩМ

синхронизированы со шкалой UTC(SU).
10.1,3 В течение 5 минуг камер:t},1и комплекса сделать не менее 5 фотографий индикатора

времени (ИВ-1).

8
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10.1.4 .Щля каждой из фотографий сравЕить значецие времени Тк, на.чоженного

комплексом на кадр и значеЕие национмьной шкалой времени UTC(SU) Тэ (времени,

отображенного на кИВ-lф. Определить значение абсолютной погрешности присвоения

временной метки видеокадру по формуле (с yreToM поясного времени):

АТ=Т*-Тэ

l0.1.5 Повторить операции по пп. 10.1.1 - 10,1.4 для каждой из K:lмep, входлцей в состав

комплекса, укaц}au{ной в паспорге.

10.1,6 Результаты поверки по п. 10.1 считать положительными, если, для каждого

результага измерений, значения абсоJпотной погрешности присвоения временной метки

видеокад)у:
- для каN{ер распознающю( тип 1 (IФ1) комплексов модификаций 1 и 3 находятся в

пределах * 1 мс;

- для Kalvrep обзорпьп< (КО) комгrлексов модификаций 1 и 3 нмодятся в пределах t50 мс;

- дJIя K:lмep распознающ]х тип 2 (КР2) комплексов модификаIц,Iй 2 находятся в пределzrх

+50 мс.

10.2 Определение абсолютной погрешпостri синхронпзацпи шкалы времепп

комплексов с национаJIьной шкалой времени UТС(SЦ
10.2.1 Собрать схему в соответствии с рисlтrком 2.

Рисунок 2 - Схема проведения измерений

10.2.2 ПровестИ подюmвку комплекса к работе, согласно руководству по их эксплуатации.

10.2.3 обеспечить максимальн},ю радиовидимость сигнalлов нzвигационньD( космических

lшпаратов глондсс в небесной поlryсфере. В соответствии с экспJryатационной

док}шентациеЙ на средствО измерений, применяемое в качестве эталона (Да,тее - эта,тон

времени) подготовить его к работе. Убедиться в том, что комплекс и эталон времени готовы к

вьшоJIнению измерепий. Подк.тпо.плть вьIхо,ФI 1 Гц (IPPS) эталона времени и комплекса к

9
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ВхоДalJ\.r частотомера (AD и (В) соответственно. Настроить частотомер на: измерение
интервмов времени по передним фронтам импульсньц сигналов; уровень срабатывания по
входу (А> - 1,0 В, по входу <В> - 0,5 от .l]\.tплитуды (или 0,2 В); входное солротивление 1 МОм,
ТИП СИгнала DC, количество измерениЙ не менее N=l000, устalновить Smаrt измерения (в слуrае
наступления собьггия на входе <В> ранее, чем на входе <А>, результаry измерений присвоит
знaк минус).

10.2,4 По истечении 1000 измерений (,17 мин, количество измерений отображается на
частотомере и должно быть не менее 1000) на частотомере зафиксировать максимальное и
минимtlльное значениrI измеряемого интерв:Iла времеЕи (абсолютной погрепшости
сиЕхронизации шкalлы времени комплексов с национальной шкzrлой времени UTC(SU)).

10.2.5 В случае объединеншI вьFIислительньD( блоков комплекс в локrrльную сеть (состав
комплекса yкanaн в паспорте), повторить операции по пп. 10.2.1 - 10.2.4 дJuI каждого из
вьF{ислительньD( блоков комплекса.

10.2.6 Результаты поверки по п. l0.2 считать поло)Iо,lтельными, если, дJu{ каждого

результата измерений, значения абсо.lпотной погрешности сиID(ронизации шкалы времени
комплексов с национа:ьной u]кrrлой времени UTC(SU) находттся в пределах *1 мкс.

10.3 Определепие дпапазоЕа п абсолютной погрешностп измерепий интервалов
времеЕи

10.3.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. '

10.3.2 Обеспечить мЕlксимЕulьrrую радиовидимость сигн€Iлов нzlвигационньD( космических
аппаратов ГЛОНАСС в небесной полусфере. В соответствии с Э.Щ на комплекс и УКУС-ПИ
02,ЩМ подготовить их к работе. Убедиться в том, что комплекс и УКУС-ПИ 02ДМ
ситтхронизировzlпы с национаJIьной шкалой времени UTC(SU).

t0.3.З С помощью ПО комплекса сделать фотографию индtкатора времени кИВ-1>
(фото 1). Через интервал времени примерно равньй 5 с сделать еще одну фотографию
индrкатора времени <ИВ-1 > (фото 2). Интервал времени определить секундомером.

10.3.4 Расс.латать значение интервала времени, полученного с помощью УкУС-ПИ 02ДМ
по формуле:

Тэт=Тф2-Тф1,

где Тф1 - значеЕие времени, отобрtDкаемого индикатором времени <ИВ-l > на фото 1, с;

Тф2 - значение времени, отображаемого индикатором времени <ИВ-1> на фото 2, с.

АТ=Тэт-Тк,

где Тэт - значение интервала времени, получеЕного с помощью УКУС-ПИ 02ДМ, с;

Тк * значение интерваJIа времени, поJrученного с помощью комплекса, с.

10.3.6 Повторить операции по пп. 10.3.3 - 10.З.5 дJu{ значеция интервалов времени

Т.. - 60, 300, 900 с.

10
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10,3.7 Повторить операции по пп. 10.3.1 - 10.З.6 для каждой из камер, входящей в состав
комплекса, указанной в паспорте.

10.3.8 РезУльтаты поверки по п. 10.3 считать положительными, если дJuI всех измерений
значениJI абсоJпошоЙ погрешности измерениЙ интервалов времени в диzшчвоне от 5 до 86400 с
н:lходятся в пределах *l с.

10.4 Опреле"rеппе абсолютвой погрешности (прп доверитеJtьпой вероятности 0,95)
определеция коордццат меgгоположеппя комплексов в плапе

10.4.1 С помощю средства измерений, применяемого в качестве этzrлон4 определить
деЙствительные значения широты В и долготы L координат рalзмещения поверяемого средства.

10.4.2 Вк.шочить комплекс согласно РЭ.
10.4.3 Осуществить з.шись не менее 1000 NMEA сообщений с частотой 1 Гц для

поверяемого комплекса.
10.4,4 Из записанньп< файлов с измерениями выбрать измерения координат

местоположениJI (сообщепия $**GGА или $**RMC) по широте и долготе со значениями
геомеlрического фактора PDOP < 3 (сообщения NMEA $*+GSA).

10.4.5 Выполнить преобразование данньD< измерений из строк $**RMC и $**GGA в

формат, описанньй в таблице б.

Таблица б - Формат фйла измерений

Формат
Время время от начала дIIя в шкале времени UTC, с

Широта

,Щолгота градусы, ХХ.)ООО(ХХ"
Высота Еад эллипсоидом, м

10.4.6 Расс.штать абсолютн}то погрешность измереЕия широты по формуле:

^4
B,rl

где В; - широта, измеренцм поверяемым средством, О;

8rеf 
- широтa' измеренная средством измерений, применяемым в качестве эталона, о.

bL,_\_L,

10.4.8 Перевести полученные значения абсоrпотной поцрешности измерениJI широты и

долюты в метры по формулам:

_|-

11

10.4.7 Расс.патать абсоrпотц}rо погрешность измерениJI долготы по формуле:

где l,; - широта, измереннм поверяемым средством, О;

Zref - широт4 измерепнм средством измерений, примеЕяемым в качестве эталоЕа, О.

Тип данных

градусы, ХХ.Х)ШХХХ'
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^в.
l

180 (t-"'.sи'Br)

п а |-е2
з,

^L

_М,'Т a,cosB.,ef

l80 |- е' -siп2 В,",

где ДВ;, ДZ; - абсолютнtш погрешность измерениJI широты и долготы на l-ю эпоху, о;

с - большая полуось общеземною эллипсоида, м;
е 

- 
эксцентриситет общеземного эJIлипсоида.

10.4.9 Рассц,rтать магематическое ожидание абсоrпотной погрешности измереЕия широты
и доJIгOты по формулам:

1
м I лв:

,

i

в

L

N

м Zot ,

1

N

где lй- количество измерений.

10.4.10 Рассшлтать СКО абсо.lпотной погрешцости измерениJI широты и долготы по

формулам:

I(дq - м u)'
бв

nr_1

Ёt-; -м,)'
N_l

10.4.11 Рассчитать абсошотную погрешЕость (при доверительной вероятности 0,95)

определения координат местоположеЕия комплексов в плuше по формуле:

OL=

12
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IчЩ+ jl,f; +2.

10,4.12 В случае объединениrI вьгlислительньu< блоков комплекс в локальную сеть (состав

комплекса указан в паспорте), повторить операции по гш. 10.4.1 - 10.4.11 для каждого из

вьFIислительнъ,D( блоков комплекса.
10.4.13 Результаты поверки по п. 10.4 считать положительными, если значениJl

абсолютной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат
местоположениJl комплексов в плalне нzlходятся в пределах +3 м.

l0.5 Определеппе дпапазопа и абсолютной погрешности пзмереппй скорости

двиrкепия ТС в зопе копцоля
При на.lпt.пли у комплекса радарного модуJIя первиtшiш поверка по определению

ди:шазона п абсолютной погреIIIЕости измерний скорости движения ТС в зоне KoHTpoJuI

радиолокационным методом провод{тся и по варианту 1, и варианry 2. При периодической
поверке определение д,lапазона и абсоrпотной погрешности измерений скорости движения ТС
в зоне KoHTpoJul радиолокационным методом допускается прводить по варианту l и (или)

варианry 2.

Варuанrп l
10.5.1 В соотвЕтствии с Э! па комплекс и аппарш}?у навигационно-временн},ю

потребителей глобальнъл< навигаIшоппь,D( спуп{иковьIх систем ГJIОНАСС/GРS/GАLILЕО/
SBAS NVO8C-MCM, NVO8C-CSM и NVO8C CSM-DR (далее - навигационньй приемник)
подготовить rх к работе.

10.5.2 Перевести комплекс в режим пзмерений по видеокадрам (без использования

радарною модуля).

10.5.3 Подключить навигациоЕньй приемrтик к переЕосному компьютеру (лшее - ПК) с

устtшовленным программпым обеспечением (далее - ПО) д"" зaшиси дчlнньD( Ilавигационного

приемника в файл, и разместить их в ТС.
10.5.4 Установить частоту вьцачи дalнньD( нaвигационным приемником (телtп решения)

10 Гц. Начать зtшись дllнЕьD( с навигационного приемника.
10.5.5 Разместить ТС в зоне контроJIя комплекса, остановитъ ТС и поставить на

стояночньrй тормоз. Измерить KoMImeKcoM значение скорости неподвижною ТС. Зафиксировагь

измеренное комплексом значение скорости.

10.5.б Проехать на ТС зону контроля комплекса на скорости около б0 км/ч. Остановить

зiшись данньD( с навигациоЕного приемника. На месте проведения поверки, поJIrшть дaнные С

комплекса. Опрделить врмя фиксации и скорость ТС д.тtя проезда.

l0.5.7 Повторить операции по п. 10.5.6 не менее 5 раз с разньпrи скоростями в з.цвленном

диапазоне, при этом одва из скоростей должЕа бьrгь максима.тьно возможной на данном

гrастке.
Прuмечанuе - Рекоменdуеmся выбuраmь максuмсlльно возмоJrсную скороспь dвuэеенuЯ ТС

oc+o*blчMcb, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносmu учаспнuков dвuэеенuЯ ВО ВРеМЯ

поверкu.

10.5.8 Рассчитагь значение абсоrпmной погрешности измерений скорости движения ТС в
зоне контрJIя для каждою презда по формуле:

Ц=+
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лV,. =V,. -Vл

где Икi - зЕачение скорости движения ТС, измеренное комплексом для Ёю проезда,

вырrDкенное в кйч;
Иэ; - значение скорости движения ТС в ioM цроезде, измеренное с применением

навигационною приемника, вьтраженное в км/ч.

10.5.9 Повторить операции по пп. 10.5.1 - 10.5.8 для всех K.lltep распозн.lющих тип 1 (КР1)

комплекса.

Операчии по пп. 10.5.10 - 10.5.19 только при наличии у комплекса хотя бы одного

радарного модуля.
10.5.10 Перевести комплекс в режим измерений радиолокационным методом.

10.5.11 Провести операции по пп. 10,5.1 - 10.5.9.

Варuанm 2
10.5.12 В соответствии с ЭД па комплекс и имитатор скорости Сшсан зМ литера 2

подютовить их к работе.
10.5.13 Первести к)мплекс в режим измерений радиолокационным методом.

10.5.14 Разместить в зоЕе видлмости комплекса на расстоянии от 15 до 50 м фасстояние
контроJIируетсЯ л&}ерным даJьНомером) имитатор скорости (сАПсАН 3М> литера 2,

10.5.15 Разместить гос}дарственньrй регисцациоЕньй зн.к (далее - ГРЗ) ТС в зоне

контоJlя комплекса. Измерить комплексом значение скорости неподвижного грз тс.

Зафиксировzгь измеренное комплексом значение скоростИ.

10.5.16 Устаяовить на имитаторе скорсти (сдIIСдн ЗМ> литера 2 значение

имитируемой скорости l0 п,/ч.
10.5. 17 Зафиксировать измеренЕое комплексом значение скорости,

10.5.18 Рассчитать абсоrпотнlто погрешность измерениJI скорости ТС по формуле:

/V"i: VKi- Vэi

где Иэ; - имитируемая скорость ,щиженЕя ТС, км/ч;

vр - скорость Тс, измеренная комплексом при имитируемой скорости vэ1 к,йч

10,5.19 Повторить измерение скорости для ряда имитируемьD( скоростей 50, l00, l50,200,

250, з00, 350 кйч,
10.5.20 Повторить операции по пп. 10.5.1 - 10.5.19 дlя каждой ка},rеры распознающей

тип l (I(P 1), вхолящей в состав комплекса, указанной в паспорtе,

10.5.2l Результагы поверки по п. l0.5 стIитатъ положительными, если значения

абсолютной погрешностИ измерений скорости ТС в зоне контроJrя по видеокадрarм и

радиолокациоНItым меюдоМ в диапазоне скоростей от, 0 до 350 юл/ч дш всех измеревий

нaжодятся в прделах +1 кЙч.

10.б Определение диапдзона н абсолютпой погрешности шзмеренпй скорости

движеншя Тс на контролпруемом участке по видеокадрам

10.6.1ПодключитьнilвигационвыйприемниккПКсУстzшоВленнымПодлязаписи
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данньrх в файл навигационного приемника, и рапместить Ir( в Тс.
10.б.2 Установить частоту вьцачи данных нzlвигационным приемником (темп ршения)

l0 Гц. Начаrь запись дzlнньп с нalвигационного приемника.
10.6.3 Проехать на ТС концолируемый rrасток на скорости около б0 юл/ч. Остановить

запись данньD( с навигационного приемника. На месте проведения поверки, поJryчить дalнные с

комплекса. По данньш с комплекса определить время фиксации Тс на въезде и выезде с

контоJпrруемого rIастка. Выбрать из записzшных данЕьD( с нzlвигационного приемника

дllнные, соответствующие интервалаtr{ времени нахождения ТС на контроrпrруемом r{астке.
10.6.4 Повторить операции по п.4.8.4 не менее 5 раз с разньши скоростями в зaцвленном

диaшазоне, при этом одна из скоростей должна бьтть максимzшьно возможной на дilнном rrастке.
пршvечанuе - Рекоменdуеmся вьtбuраmь максuммьно возJtоэlсную скоросmь dвuэсенuя Тс

основывмсь, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносmu учасmнuков dвuсrенuя во врoця

поверкu.

10.6,5 Дя каждою из проездов по дilнным навигационного приемника определить

зЕачение скорости движения ТС на контролируемом rIастке по формуле:

_ l=|
ZT,itil

Y,

Vл
ГДе 'Э' - значение скорости ца контролирУемом )лlастке дороги по данньIм с

нzвигационною приемника дIя !го проезда, выраженное в rол/ч;

vj (i) - значение мгновенной скорости в j-й момент времени по дiшным с

навигационною приемниrсt дlя i-ю проезда, выраженное в пr/ч;

N - коrпrчество значений мгновенной скорости по данным с навигационного

приемника для i-го проезда.

10.б.6 Д.Iя каждою из проездов рассчитать значение абсолютной погрешности измерений

скорости движения ТС на контролируемом у{астке по формуле:

ДVi= Vi- Vэi

где vi - значеЕие скорости на контролируемом rIастке дороги, измеренное комплекса}tи

для ;ю проезда, выраженпое в юr/ч;

Vэi - значение скорости Еа контролируемом rIастке дороги, измеренЕое

нiвигационным приемником, выражснное в клr/ч.

l0.б.7 Повторить операции по пп. 10.6.1 _ 10.6.б для каждою контролируемого участка,

сформированного комплексом.

10.6.8 Результаты поверки по п. 10.6 считать положительными, есJIи значения абсолютной

погрешности измерений скоростя движения тс на контроrпrруемом r{астке по видеокадрам в

ди:шaвоIlе скоростей от 0 до 350 км/ч дlя всех измерений Еаходятся в пределах tt км/ч.
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11 ОФОРМJIЕНИЕ РЕЗУЛЬТЛТОВ ПОВЕРКИ
l1.1 Результаты поверки комплекса подтверждilются сведениями о результатах поверки

средств измерений, вкJIюченными в Федера,тьньй информационньй фонл по обеспеченшю
единства измерений. По заявлепию владельца комплекса или лица, предстllвившего его на
поверку, вьцается свидетельство о поверке и (или) в паспорт комплекса вносится запись о
проведенной поверке, зtверяемаJI подписью поверитеJuI и знaжом поверки, с указанием даты
поверки, или вьцается извещение о непригодности к применепию средства измерений.

l 1.2 Результаты поверки оформить по уст:lновленноЙ форме.

Начальник НИо-6
ФГУП КВНИИФТРИ> В.И. .Щобровольский
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