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1 общие положения

таблица l -оп и пове ки

Настоящм методика поверки применяется дJUl поверки комплексов измеритеJIьных

многоцелевыХ дргЕнryМ (дшее - Комплексы), используемьD( в качестве рабочих средств

измерений, и устанавливает порядок и объем их первичной и период{ческой поверки,

При определении метролоГическиХ характеристиК в paмKllx проводимой поверки

обеспечивается передача единиц времени, частоты и национaшьной шкалы времени в

соответствиИ с государственной поверочной схемой, 1твержленной приказом Росстандарта

от 26.09.2022 Jф 2зб0, подтверждающм прослеживаемость к государственному первичному

эталону ГЭТ 1-2022; единицы длинь1 в соответствии с локмьной поверочной схемой, структура

которой приведена в приложении д к настоящей методике поверки, подтверждающм

прослеживаемость к государственному первичному этirлону ГЭТ 199-2024; едиЕицы коордиЕат

в соответствии с государственной поверочной схемой, угвержденной приказом Росстандарта от

0,7.о6,2о24 Ns 1374, подтверждающ.rя прослеживаемость к государственному первичноI\{у

эталону ГЭТ 218-2022: обеспечивается прослеживаемость к локальной поверочной схеме дJи

средств измерения скорости движения транспортньD( средств,

при определении метрологических характеристик поверяемого Комплекса применяют

метод непосредственного сравнения результата измерения поверяемого средства измерений (СИ)

со значением, определенЕым этаJIоном.

ПоверкеподлежиТкахtДыйблокизмерительный'блокобработкиДанньнизсостаВа
Комплекса.

ОперациИ поверки определяется в зависимости от состава и зzшвленньж функциИ

(измеряемых величин) Комплекса. При выполнении поверки всех змвленньIх измеряемьrх

величин, поверка считается выполненной в полном объеме, На основании письменного

змвления владельца допускается проведение поверки меньшего числа змвленньгх измеряемых

величин иJш отдельньtх измерительньD( модулей из состава Комплекса,

lrrя Комплекса, с з:UIвленной метрологической характеристикой измереЕия скорости

ДвиженияТСвзонеконтоJUlМетодомповидеокаДра},r'вслrIаеизмененияместоположения
Колrплекса, производится внеочередная поверка в объеме периодической поверки. ,Щопускается

проuод"rо nou"pкy по пп. 10.1, 10.2, l0.З, l0.4, 10,5, l0,6,2, l0,8 в лабораторньrх условиях,

2 Перечень операций поверки средства измереЕий

при проведении поверки выполняют операции, }казанные в таблице 1,

ии по ки
обязательность выполнсния

оп
Номер пункта

методики
поверки

пове ке

периоди-
ческойпервичной

поверке

Наименование операции поверки

4з2l
,7

.ЩаДаВнешний осмотр средства измерений

8.1,ЩаЩаусловий поверки (при подготовке к
едства измбованиииопов ении

Контроль

8.з!аДаОпробование (при подготовке к поверке и

о обовании с ства изм ении
9.I[a!аПроверка прогрtl\tмного обеспечения

нииства из]\{с
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Наименование операции поверки

обязательность выполнения
операций поверки при

Номер пункта
методики
поверкипервичной

поверке

периоди-
ческой

поверке

Определение метрологических характеристик средства измерений:

Определение абсолютной погрешности
определения значений текущего времени,
синхронизированного с национальной
шка,той координиров.tния времени UTC(SU)

fla 10.1

Определение абсолютной погрешности
присвоения временной метки видеокадру,
синхронизированной с национа,тьной шка,rой
координированного времени UTC(SU)

fla ,Ща

Определение абсоrrютной погрешности
измерений интервалов времени Да Да 10.3

Определение абсолютной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95 и
геометрическом факторе PDOP S 3)
определения координат местоположения
Комплекса в плане при стационарном или
передвижном варианте размещеЕия, при
мобильном варианте размещения в диапазоне
ско остей от 0 до l50 кйч

Да !а

Определение абсолютной погрешности
измерений расстояний до объектов в зоне
кон оjIя

Да Да l0.5

Определение абсолютной погрешности
измерений скорости движения ТС при
из\1 ении в зоне ко :|я

Да !а 10,6

Определение абсолютной погрешности
измерений скорости движения ТС при
изм нии на ко и e}tOltt астке

Да Да l0.7

Определение абсолютной погрешности
измерений }тлов между нормчrлью модуJIя

радарного и направлением на ТС в зоне
KoHTpoJUI в горизоЕтальной и в вертика-lIьной

плоскости

Да Нет

Подтверждение соответствия средства
измерений метрологическим требованиялл

Да Да 11

3 Требования к условиlIм проведения поверки

3.1. При проведении поверки в лабораторньIх условиях должны соблюдаться нормальные

условия, установленЕые в ГОСТ 8.З95-80 <Государственнzu система обеспечения единства

измерений. Норма:tьные условия измерений при поверке. Общие требования>:

- температура окружающей среды, ОС .... . " " , ",от 15 до 25

-_ относительнаrI влzDкность воздуха, % .. -.,,.,..... -..... ....от 30 до 80

3.2. Поверка на месте экспJryатациИ Комплекса производитсЯ при рабочих условtIях

эксплуатации поверяемого Комплекса и примеIuемьD( средств поверки,

J

fla

\0.2

l0.4

10,8



4 Требование к специалистам, осуществляющим поверку

5.1 При проведении поверки Комплексов примеЕяют средства поверки, }казанные
в таблице 2.

5.2 Средства поверки должны бытъ подготовлены к работе в соответствии

с р}ководством по их эксплуатации.

Таблица 2 - едства пове ки

п.8.1- l0.7 Контроль

условий поверки (при
подготовке к поверке и

опробовании средства
измерений)

п.10.1 Определение
абсолютной
погрешности
определения значений
текущего времени,
синхронизированного с
национа,rьной шка_пой

координирования
времени UTC(SU)

Термогигрометр
UNITESS ТНВ l, рег
N9 70481-18

Аппаратура
геодезическм
сп}тниковбl NV2l6C-
RTK-MA рег. N9

86206-22

Перечень

рекомендуемьD<
дств по ки

Метро:tогические и технические
требования к средствам поверки,

кинеобходимые для ведения по

Операции поверки,
требующие применения

с едств по K}I

21

Средства измерений температуры
окружающей среды, диапазон измерений
от 0 до +50 ОС, пределы допускаемой
абсолютной погрешности измерений
температуры i0,5 ОС

Средство измерений относительной
влажности возд}е(а, диzlпазон измерений

от 10 % до 90 %, пределы допускаемой
абсолютной погрешЕости измерений
относительной влФкности возд а+3 0%
Средства измерений времени и частоты,
соответствующие требованиям к этаJIонам

не ниже 5 разряла по Прлtказу

Росстандарта }lЪ 2360 от 26.09.2022,

пределы допускаемой абсолютной
погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) привязки метки
вре]t{ени (1PPS) относительно шкzlлы

времени UTC(SU) при наличии
синхронизации по сиIнrrлаN{ ГНСС не

более 30 нс для проведении поверки
модификации АРГЕНТУМ Х и не более

мкс при проведении поверки

икации АРГЕНТУМ Н
150
моди

4

4.1 . К проведению поверки Комплекса допускаЮТСЯ СПеЦИаJ'Iисты, имеющIIе необходимую

квалификацию, освоивш}Iе рабоry с Коплплексами и применяеDlыми средствами поверки,

изrIившие настоящ)то методику поверки.
Персонал, проводящий, поверку, доJDкеII быгь ознакомлен с руководством по

экспrryатации Комплекса и настоящей методикой поверки.

5 Метрологические и технические требоваЕия к средствам lIоверки

J



Частотомер
универса:lьный CNT-
90xL,
рег. No 41567-09

Эталоны единиц времени и частоты,
соответств).ющие требованиям к рабочим
этаJIонам не ниже 4 разряда по Приказу
Росстандарта J$ 2360 от 26.09.2022,

диапiвон измерений временньж
интерв!lлов от минус 5 нс до 106 с,

абсолютная погрешность не более 0,62 пс

для 100 мкс
Источник первичный
точного времени
укус-пи 02дм,
рег. Ne 60738-15

Эталоны единиц времени и частоты,
соответств)тощие требованиям к рабочим
эталонalм не ниже 5 разряда по Приказу
Росстандарта ЛЬ 2360 от 26.09.2022,
абсолютная погрешность синхронизации
шкалы времени вьIходного сигнаJIа

частотой 1 ГЦ (1 PPS) к шкале времени
UTC(SU) в режиме сиIпронизации по

сигналам ГНСс ГЛонАсС/GРS не более
1мкс

Источник первичньй
точного времени
укус_пи 02дм,
рег. No 60738-15

Эта,тоны единиц времени и частоты,
соответств)тощие требованиям к рабочим
эталонalм не ниже 5 разряда по Приказу
Росстандарта Ns 2360 от 26,09.2022,
абсолютная погрешность синхронизации
шкалы времени вьгходного сигнtlла
частотой 1 ГЦ (1 PPS) к шкале времени

UTC(SU) в режиме сиЕхронизации по
сигналам ГнсС ГЛонАсС/GРS не более

1 мкс

п.10.2 Определение
абсолютной
погрешности присвоения
временной метки
видеокадру,
синхронизированной с
национа,тьпой шкалой
коордиЕированного
времени UTC(SU)

Источник первичньй
точного временй
укус_пи 02дм,
рег. JФ 60738-15

1 мкс

п. l0.З Определение
абсолютной
погрешности измерений
интервалов времени

Имитатор сигнaUIов

сн-380зм,
рег. JФ 89702-23

Рабочий этzlлон координат
местоположени я 2 разряда по Приказу
Росстандарта М 137 4 от 0'7 .06,2024,

предел допускаемой погрешности

формирования координат не более 3,6 м;

п. 10.4 Определение
абсо.lпотной
погрешности (при

доверительной
вероятности 0,95 и
геометрическом факторе
PDOP < 3) определения
координат
местоположения
Комплекса в плане при
стационарном или
передвижном варианте

ва ианте
приразмещения,

мобильном

5

эта",rоны единиц времени и частоты,
соответствующие требованиям к рабочим
эталоЕам не ниже 5 разряла по Приказу
Росстандарта Nq 2З60 от 26.09.2022,

абсолlотная погрешность синхронизации
шкalлы времени вьIходного сигнала
частотой 1 ГЦ (1 PPS) к шкале вре]\{ени

UTC(SU) в режиме синхронизации по

сигналам ГнСС ГЛонАсС/GРS не более



Рабочий эталон единицы длины в

соответствии с локальной поверочной
схемой, приведенной в приложении А,
диапазон измерений расстояний от 0,05 до
150 м, допускаемаrI средняJI

квадратическшI погрешность не более 31

мм дJUI стояния 150 м

п. l0.5 Определение
абсолютной
погрешности измерений

расстояний до объектов в
зоне контроля

Аппаратlра
геодезическiц
спутниковiш NVS-
RTK-MD,
рег. Nэ 75078-19

Средства измерений скорости в диапазоне
от 0 ло 500 м/с (от 0 до 1800 км/ч), границы
допускаемой абсолютной погрешности
измерений скорости (при доверительной
вероятности 0,95) не более 0,1 м/с (0,36

Средства измерений, предназначенные

для имитации и воспроизведения скорости
движения транспортньtх средств в

диапазоне от l до 400 км/ч с абсолютной
шностью не более 0,03 км/чпо

погрешности измерении
скорости движения ТС
при измерении в зоне
контроля

Определениеп. 10.6

абсолютной

Аппаратура
геодезическаJI
спутниковiul NVS-
RTK_MD,
рег. No 75078-19

Средства измерений скорости в диапазоне
от 0 до 500 м/с (от 0 до 1 800 км/ч), граничы

допускаемой абсолютной погрешности
измерений скорости (при ловерительной
вероятности 0,95) не более 0,1 м/с (0,36

км/ч

п. 10.7 Определение
погрешности измерений
скорости движения ТС
при измерении на
контролируемом участке

!альномер лазерньй
Leica DISTO 5910,

рег. Nч 60792-15

Средства измерений длины, диапазон
измерений расстояний от 0,05 до 150 м,

допускаемаJI средняя квадратшIескаJI

погрешность не более З1 мм (для

расстояния 150 м)

п. l0.8 Определение
абсолютной
погрешности измерений

угла между нормzшью
модуJUI радарного и
напрalвлением на ТС в

зоне контроля в

горизонта,тьной
плоскости и в

кальнои плоскости
вспомогательные технические тва

индикатор даты И времени: отображение времени в

чч:мм:сс.мкс (ч: от 0 до 23; мин: от 0 до 59;с: от 0 до 59;
формате
мкс: от 0

ло 999999)
пластина государственного регистрационного знака трzlнспортного

едства ее - ГРЗ ТС
при

ства

и
и

,ЩопускаетсяПримечание
аттестованные этаIлоны единиц величин с изм ении

испо.пьзовать поверке др)тие утвержденные
еЕного типа

6

рatзмещения в диапазоне
скоростей от 0 до 150
кйч

.Щальномер лазерньй
Leica DISTO 5910,

рег. No 60792-15

кмiч)
Имитатор параметров
движения
транспортньIх средств
кСапсан 3> литера 2,

рег. Ns 51426-12



поверенные, удовлетворяющие метрологическим требовани_fr\.{, указанным в таблице,

обеспечиваюЩие передачу единицы велшIины поверяемому средству измерений с точностъю,

довлет щей бованиям го да по чных схем

б Требования (условия) по обеспечению безопасности проведения поверки

6.1 При проведеrпп.r поверки небходпrrо собrподать:

- бще прalвила техниlс{ безопасности в соответствии с требоваrп,rпм гост 12.2.003

<система сr*дчр.Ъu безопасности трула. оборулов.шие производственное. обпше требования

безопасности>;
- кПравила по охране труда при эксплуатации элекгроустановок), }твержденные Пршказом

Министерсгва трулч u .очrл*"ой заlщты Российской Федерачии от l5 декабря 2020 г. Ns 903н (об

1твержлении Прaвил по охрrше труда при экспJryаmции электроустaшовок));

- }казанIrя по технике безопасносги, приведенные в эксшryатационной докулцентации на

средства поверки; _
- }казания по технике безопасноgги, приведенные в экспJryатащонной док}ъ{енташи на

средство измерений;
- укавzlния по технлп<е безопасности, действуlощие на месте проведения поверки,

6,2 К првелению поверки допускаются специЕlJIисты, изуIивIIIие требоваrrия безопасност,t

по ГоСТ 2226i-g4 кСредства Йзмерний элекгрическпх и мzлгнитньD( веJIичин. обпше технические

услов}Ul. с ИзменениеМ NslD и ГоСТ |22,09l:20Ф <Безопасноgгь элекгриIIескш( контрJIьно-

".r.p*.*rruo 
приборов и лабораторного боруловашя. часть 1. обuие требоваrшя>, имеющле 3

группу лопуска по элеюробезопасности и прошедшие инстукгаж по технике безопасности на

рабочем месте.

7 Внешний осмотр средства измерений

7.1 При проведении внешнего осмота установить соответствие Комплексов след}'ющим

требованиям:

- внеIrппП1 вид комплексов доJDкен соответствовать рисункаь,r, приведёяньп,r в описчшии типа

на даяное средство измерний:

-маркировкадолжнасоответствоватьтребомниJIмэксплУатациоrrнойдокУментации;
- отс}тствие механических повреждений и ослабление элементов крепления, четкость

фиксшrrи их положения;

- четкость обозначеrпй, тшстотУ и испрiлвносIъ разъемоВ и гяезд, наJIиttие и целостность

накJIеек от несанкц,rонировдшого доступа.
7.2 Результаты вьшолнения операции стмтать положитеJъными, есJIи выпоJIIIяются

перечисленные в п.7.1 требования.

7.3 ПрИ пол}п{ениИ о,грицатеJъньD( рзультzIтоВ по данной операции, прцедуру поверки

необходтмо прекрашть, ре.зу.tътаты поверки офоршrь в соответствии с п.l2 дштной методики

поверки.

8 Подготовка к поверке и опробование средства измерении

8.1 Контроль условий поверки
провериiь соблюдение условий проведения поверки на соответствие рaвделу з настояшей

методики поверки.
В противном слуIае поверка Комплексов приостан:вливается до выполнения условии,

указанньш в разделе 3.

8.2 Подготовка к поверке
Проверитьпод*'о".'""элекТропитанияКомплекса.ВкпочитьКомплекс,необходимое

,1



ПО булет запущено автоматически.
Вьцержать средства поверки во вкJIюченпом состоянии в течение времени, указанного в

их р}ководствм по эксплуатации.

8.3 Опробование
при опробовании производится проверка работоспособности Комrшекса,

подключить Комплекс к Пк через wiFi иrпr сетевой кабель,

Огкрыь веб-интерфейс Комплекс4 набрав в адресной строке браузера IP адрес

Комплекса.
ввести на странице авторизации имя и пароль пользовате.шl с ролью Метролог - должна

отобразиться страница Поверка.
результаты опробования считать положителъrrьп,rи, если обеспечивается передача данньж

и в интерфейсе отображается общая информация о Комплексе,
При полуtениИ отрицательньD( резуJIьтатоВ по данной операции, процедУРу поверки

необходимо прекратитъ, результаты поверки оформить в соответствии с п.l2 данной методики

поверки.

9 Проверка программного обеспечения

9.1 Используя веб-интерфейс Комплекса проверить идентификационные данные По,

Идентификационное наименов:lние и Еомер версии По должны соответствовать

идентификациОнным данным, указанныМ в описаниИ типа на дalнное средство измерений.

при попучепrи отрицательньн результатов по данной операции, процедуру поверки

необхолимо прекратить, результаты поверки оформить в соответствии с п.12 данной методики

поверки.

l0 Определение метрологических характеристик средства измерений

l0.1 Опрелеление абсолютной погрешности определениJI значений текущего времени,

синхронизированного с национальной шкfulой координирования времени UTC(SU)

10.1.i Опрелеление абсолютной погрешности определения значений_теку_шtего времени,

сиЕхронизировzшного с национальной шка;rой координирования времени UTC(SU), проводят

N{етодом измерения BpeMeHHbD( интервzrлов с помощью частотомера уЕиверсального,

Выполнить комм}тдlию aрaлar" измерений в соответствии со схемой, приведённой на

рисlъке 1 .

глонАсс

глонАсс

АргЕнтум

Nv2lбс_RTK_MA

cNT-9OXLАнт
l PPS

Uпит.
Вход В

Вход А

1PPS
Ант

Е

Рисунок l. Схема излrерений



Перевести Комплекс в режим поверки времени и убедиться в получеЕии Комплексом

навигационньD( данньrх.
После полrтения Еавигационного решения произвести настройку частотомера

}ниверсчlльвого CNT-9OxL в соответствии с руководством пользователJl.

Установить режим измерения интервалов времени, фронты входа <А> и <В>

положитеJIьные, сопротивление входа кд> и <В> 50 Ом, установить руIной режим порога

срабатывания по половинному значению arмплитуды импульса.
соединить кабелем контакты разъёма с вьIходным сигнaulом метки времени поверяемого

Комплекса (в соответствии с Рlководством по эксплуатации) с входом <В> частотомера

уIIиверсальяого CNT-9OXL.
на вход (д) частотомера }ъиверс:шьного cNT_gOxL податъ сип{ап <IPPS> с вьrхода

аппарат}ры геодезической спрниковой NV2 1 бС-RТК-МА.
в слрае если результаты измерений близки к l с, то следует поменять входы

частотомера универсального cNT-gOxL и знак погрешности.
в процессе измерений на дисплее частотомера индицируются результаты ежесекундньD(

сличениЙ пrо-о, 
"р"""rrЙ, формируемоЙ Комплексом и аппаратурой геодезической спlтниковой

NV2l6c-RTK_MA.
Установить на частотомере CNT-90XL количество измерений 300, что соответствует l0

минугному цикJry.
ВрезУльтатеизмеренийзаlказанныйинтерВалВремеяинаэкранечастотомера

}циверсального отображается максимаJIьное значение абсолютной погрешности определениJI

значений текуцего времени, синхронизированного с национальной шка.пой коорд,rнированиJI

времени UTC(SU). Зафиксировать результат измерений,

10.1.2,,ЩлЯ модификациИ Дргентуr.Л Н при отсlтстВии в составе Комплекса ВИДеОКаJ\{еР

распознающю( К1 и К2 лБпускч"ra"Ъпр"д"*ь абсоrпотную погрешность определения значений

текущего времеЕи, синхронизированного с национальной шкалой координирования времени

UTC(SU), методом фотофиксации цифрового табло отображения времени источника первичного

точного времени УКУС-ПИ 02ДМ.
включить и подготовить к работе Комплекс, источник первичный точного времени

укус-пи 02,щм, а таюке внешнее чифровое табло отображения времени в соответствии с

р}ководством пользователя. Перевести Комплекс в режим поверки времени и убедиться в

получениИ Комплексом навигационньD( давньD(.

установить след},ющие режимы работы источЕика первичного точного времени укус_
ПИ 02.ЩМ:

- прием сигн.lлов ГНСС - только ГЛОНАСС;

- опорная шк.ша времени - UTC(SU);

- часовая зона - UTC+0.
разместить цифровое табло отображения времени источника первичного точного

времени укус-пИ 02,ЩЙ в зоне контроrrя СИ и убедиться в четкости его изображения,

произвести не менее 10 фотофиксачий цифрового табло отображения времени, при этом

СИ присвоит каждому кадру значение времени проведения измерений,

10.2определениеабсолютнойпоГрешносТиприсВоениявременнойМетки-ВиДеокаДрУ'

"rrr*ропr.rроuЪнной 
с национа-пьной шкалой координированного времени UTC_(SU)

.определениеабсолютпойпоГрешЕосТиприсВоениявременнойМеткиВиДеокадрУ'

синхронизироВанной С национмьной шкшrой координировzШного времени UTC(SU) проводят

""rодо" фоiофиксаuии цифрового табло отображения времени источника первичного точного

времени УКУС-ПИ 02ДМ.
включить и подготовить к работе Комплекс, источник первичный точного времени

укус-пи 02..щм, а также внешЕее цифровое табло отображения времени в соответствии с

9



руководствоl\f пользоватеJUr. Перевести Комплекс в режим поверки времени и убедиться в

поJýцении Комплексом навигационньD( даяньж.
Устаяовить след},ющие режимы работы источника первичного точного времени УКУС-

ПИ 02ДМ:

- прием сигналов ГНСС - только ГЛОНАСС;
- опорЕм шкала времени - UTC(SU);

- часовztя зона - UTC+0.
РазместитьцифровоетаблоотображениJIВремениисТочникаперВичноготочноГо

времени укус-пИ 02,ЩМ в зоне контроля СИ и убедиться в четкости его изображения.

произвести не менее 10 фотофиксачий чифрового табло о,гображения времени, при этом

СИ присвоит каждому кадру зНачение времени проведения измерений,

.ЩопУскаетсяДлямоДификацииАРГЕНТУМНприншичиивсоставе.Комплексатолько
блоков измерителъньп< данный п)цкт операции поверки объединить с п,10,1 ,2,

Примечание: поверка проводится дJuI

(метрологическа.я характеристика) заявлена.

Комплекса, у которого даннм фluкция

1 0.3 Опрелеление абсолютной погрешности измерений интерваJIов времени

определениеабсолютнойпоГрешностиизмеренийинТеркIлоВВремениПроВодятМетодом

фотофиксачии чифрового табло отображения времени источника первичного точного времени

укус_пи 02дм.
РазместитьцифровоетаблоотображениявремениисТочникаперВичноГоточногоВремени

укус-пИ 02,ЩМ в зоне контроля СИ и убедиться в четкости его изображения,

Используя веб-интерфейс Комплекса произвести фотофиксацию цифрового табло (фото

1). ЧереЗ интервал времени равньlй 60+5 с произвести повторн},ю фотофиксачию цифрового

табло iфото 2). Интервал времени определить по покаLзаниям цифрового табло (Тз1),

Повторить измерения для интервiIла времени 600+5 с,

Примечание: поверка проводится дJuI

(метрологическzц характеристика) заявлена.

Комплекса, у которого даннм функция

10.4 Определение абсолютной погрешности (при ловерительной вероятности 0,95 и

.aоr.rрrraa*о" факторе 
pDop s 3) определения координат местоположения Комплекса в плане

при стационарном или передвихном варианте рiвмещения, При мобильном варианте размещения

в диапrвоItе скоростей от 0 до 150 км/ч' 
ОпрелелЁн"е чбсойrпой погрешности (при доверительной вер_оятности 0,95 и

."о""rрr"Ъaпо" факторе PDOP < З) определения координат местоположеItиJl Комплекса в плане

проводят с помощью имитатора сигна:lов СН-3803М
РасположитьизлУч.lющУоантеннУимитаторасигнtIлоВСн.380зМВнепосредстВеЕноЙ

близости с приемной антенной навигационного приемника Комплекса,

перевъсти Комплекс в режим поверки местоположения и убедиться в полу{ении

Комплексом нrшигационньD( данньж. Каждое измерение координат местоположения Комплекса

в плане, времени и значения PDOP будет индицироваться отдельной строкой таблицы в веб-

интерфелiсе Комплекса.

l0.4.1 В статическом режиме (при стационарном или передвижном варианте размещении

Комплекса)
ЗапустиrЬ сценарий имитации С параметраI\,tи, приведенными в таблице 3, при этом

контролироватЪ, чтобы значениa ."o"",p""i*o,o фч*,орч 1оудшения не превышало 3,
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Значение
21

ГЛОНАСС (кол СТ), GPS код (С/А)Формируемые сп}"тниковые
навигационные сигнiчIы

Не менее 20 минПродолжительностъ сценария

8

8

количество каналов:
глонАсс
GPS

Тропосфера присутствует (модель STANAG)
модель SUMMERИонос и тв

Параметры среды распростраЕения
пzlвигациоЕньD( сигн:Iлов

60,00,000000 N
0з0.00,000000 Е

l00,00
18,00

Координаты в системе коорлинат WGS-84
(стоянка):

- широта

- долгота
- высота, м

- высота геоида, м
Не менее 20 минПродолжителыIость стоянки

таблица З. Па a}I ы сце ия имитации

Осуществить запись местоположении
комплекса с частотой 1 сообщение в 1 секрду

из сообщений навигационного приемника
в течение 20 мин}т, Скопировать данные из

таблицы в веб-интерфейсе с результата},Iи измерений координат местоположения Комплекса в

плане и сохранить в файле для дальнейшей обработки.
Комплекса, у которого даннм функцияПримечание: поверка проводится дIя

(метрологическzu характеристика) заявлена.

10.4.2 В динамическом режиме (при мобильном варианте размещения):
Запустить сценарий имитации с параметрами, приведенными в табrшце 4, при этом

norrponrpouuru, чтобы значенИе геометрического фактора рулшения не превышало 3,

Таблица 4. Па сцена ия имитации

Наименование параметра
2l

GPS код с/АглонАсс код Сиковые навигационные сигналыемые сФо
Не менее 25 минп доляФтельность сцена ия

8

8

Количество KaHaJloB:

глонАсс
GPS

Тропосфера присутствует (модель

STANAG)
Ионосфера присутствует (модель

SUMMER

параметры среды распространения навигационньж
сиIналов

60,00,000000 N
030"00,000000 Е

l00,00
18,00

КоординатЫ в системе координат WGS-84 (стоянка

- широта

- долгота
- высота, м

- высота геоида, м

)

5 минп должительность стоянк}l

35 йсСкорость движения (прямолинейное, равномерное
45движение, в

Не менее 20 минп о jrжительность движенияод

l1

Наименование параN.{етра

Значение



осуществить запись местоположений из сообцениli навигационного приемника

комплекса с частотой l сообщение в l секl,tlду в течение 20 минlт, Скопировать данные из

таблицы в веб-интерфейсе с результатами измерений координат местоположения Комплекса в

плане и сохранить в файле дJuI дальнейшей обработки.

Примечание: поверка проводится дtя Комплекса, у которого даннм ф}нкция

(метологическм характеристика) змвлена.

10.5определениеабсо.пютнойпоГрешносТиизмеренийрасстоянийдообъектоввзоне
KoHцoJUr

определениеабсолютпойпогрешностиизмеренийрасстоянийдообъекговпроВоДят
МетодомсличениярезУльТатоВизмеренийрасстояпийКомплексасзначениямиизмерений
даJIьномера лiверного Leica DISTO S910,

Расположитьлазерньйда;rьпомерLеiсаDISТоS9l0подвидеомоДУлемтак'чтобыначало
отсчета Leica и начало отсчета видеомодуля, совпадающее с геометрическим центом его

защитного окна, находились на одной вертикыtьной оси, друг под другом,

перевести Комплекс в режим поверки ско!ости и положения Тс,

. Разместить lltalкeт государственного регисlрационного знака (да:Iее - ГРЗ ТС) в зоне

видимостИ Комплекса на миниммьнОм расстоянии согласно таблlлце 5 и схеме, приведенной на

рисрке 2.

Таблица 5. Расстояния от видеомо .пя до ТС

Рисунок 2. Схема измерений

Произвести измерение расстояния Li комплексом до объеюа,

[lроизвести 
"r""р"пrЪ'рчaaТоЯНиЯ 

Lэi дrrльномером до_объекта. Повторить измерение

pu"aro"nr" до объекта для всех значений, указанных в таблице 5,

Примечание: поверка прводитсЯ дrя Комплекса, у которого данн^я функuия

1метрологическм характеристика) змвлена,

|2

I

Значения, мНомер измерения

l
502
100з
1504

грз тс DlSTo 59l0Аргентум

Li

L,'

1



10.6 ОпределеНие абсолютноЙ погрешпости измерений скорости движениJI ТС при

измерении в зоне KoHTpoJUI

10.6.1 Определение абсоrпотной погрешности измерений скорости движения Тс при

измерении в зоне конfроJIя llри стационарном или передвиж}tом варианте размещения Комплекса

методоь{ по видеокадр,lм
Подключить аппаратуру геодезическ},ю спутниковую NVS_RTK_MD к персональному

компьютеру с установленным програJ\,{мньпrл обеспечением дJIя зiшиси данньD( в файл и

разместить их в автомобиле.
Установить при помощи ПО частоту вьцачи д.lнньrх NVS-RTK-MD равную 10 Гц, Начать

запись данньD( с NVS-RTK-MD.
Осуществить проезд зоны контроJIя Комплекса на автомобиле не менее З проездов с

рiвными скоростями, при этом скорости должны быть миниммьно и максимllльно возможными

на данном у]астке дороги.
Остановить зzшись д. {ньп с NVS-RTK-MD.
используя веб-интерфейс Комплекса определитъ время фиксации и скорость в зоне

контроля дJUI всех проездов.
ВыбратЬ из записанньIх данньD( с NVS-RTK-MD данные, соответствующие вреI\{ени

фиксации автомобиля в зоне контроля для всех проездов,

ПроизвестИ расчет скорости движения ТС в зоне KoHTpoJUI, зафиксировать результат.

Примечание: поверка проводится дJlя

(метрологическiш характеристика) зашлена,
Комплекса, у которого данная ф}нкция

ий скорости движения ТС при
варианте размещения Комплекса

рости, имитируемой имитатором
2.

скорсти ,щюкения ТС и в

10.6.2 Опрелеление абсо.rпотной погрешности измерен

измереЕии в зоне контроJIя при стационарном или передвижном

радиолокационным методом производится п}"тём измерения ско

параметров движения транспортньD( средств <Сапсан 3 > литера

Разместить в зоне ви,цIмости Комплекса имитатор

непосредственной бrпвости Г?З ТС.
По.щrпо.лл,ься к поверяемому Комплексу.
перевести Кошлекс в peTo-rм поверки скорости и положениlI Тс в зоне коrrгроlrя,

На имитаторе параметров движения транспортньrх средств <Сапсая 3 > литера 2 установить

имитируем},ю скорость ,, рйч 20,70, \20:150, 200, 250, з00, з50 rол/ч. комплекс произведёт

измерение скорости и измеренньй резу.lътат булет инд{цироватъся вФ-интерфейсом Комплекса,

.ЩопУскаетсяопреДеJUIтъабсо:потrутопогрешосТЬизмеренийскоросмДвиженияТСпри
измерении в зоне KoIITpoJUI дIя комплексов с радиоJ]окационным модулем aнaJloм,пlo п. 10.6,1

Примечание: поверка проводится для

(метрологическtul харzктеристика) заявлена,

Комплекса, у которого данная фlъкчия

10.6.3 Опрелеление абсолютной погрепшости измерений скорости движения ТС при

измерении в зоне контроля при мобилъном варианте размещения Комплекса

установить ,rurру*riй автомобиль (далее - Пд) и вспомогательное транспортное

средство (далее - BTCfHa прямолинейном }частке дороги, на расстоянии не ближе l50 м так,

чiобы они двигались по направлению друг к другу в соседнrх полосах движеЕия,

llодготовить и подкJIючить аппаратуру геодезическ),ю сп}тниковую NVS-RTK-MD к

персонаJIьномУ компьютеру с установленным программным обеспечением д,lя записи данньtх в

файлиразместитьвВТС.
Установить частоту вьцачи данньD( NVS-RTK-MD (темп решения) 10 Гч, Начать запись

дшrньтх с NVS-RTK-MD.

13



Проехать на ВТС навстречу ПД. Скорость движения ВТС при этом должна быть примерно

60 ldч, скорость движения ПА - примерно 40 кйч.
ПовЪоритЬ проезд не менее З раз с рzL:}ными скоростями движениJl. При этом скорости

должны быть минима-lIьно и максимzlльно возможными на данном yIacTKe, скорость сближения

трalнспортньD( средств не должна превышать 350 кЙч, а скорость Пд не должна превышать l50

км/ч.
Остановить запись данньD( с NVS-RTK-MD.
используя веб-интерфейс Комплекса определить время фиксации и скорость в зоне

контроJIя для всех проездов.
Выбрать из зaшисанных данньD( с NVS-RTK-MD данные, соответствующие времени

фиксачии автомобиJIя в зоне контроJIя для всех проездов.

Произвести расчет скорости движения ТС в зоне контоJlя, зафиксировать результат

Примечание: поверка проводится для
(метрологическ:ul характеристика) заявлена.

Комплекса, у которого данная функttия

10.7 Определение абсошотной погрешности измерений скорости движения ТС при

измереЕии на контролируемом участке
определение погрешности измерений скорости движения Тс при измерении на

коНтролирУеМом}п{асткепроВоДиТьсличениемзначенияскоростиснавиГационногоприемника.
Подключить аппаратуру геодезическую сп}тниковую NVS_RTK-MD к персонаJIьному

компьютерУ a yaru"o"n"rr""* программНым обеспеченИем для записИ данньIх в файл и

разместить их в автомобиле.
Установить при помощи ПО частоту вьцачи д:шньrх NVS-RTK-MD равную 10 Гц, Начать

запись данньD( с NVS-RTK-MD.
осуществить проезд контролируемого Комплексом ylacтka на автомобиле пе менее 3

проездов с разными скоростями, при этом скорости должны быть минимально и максимzшьно

возможными на данном ylacтKe дороги.
Остановить зzшись данньD( с NVS-RTK-MD,
использую веб-интерфейс Комплекса определить время фиксации автомобиля на въезде

и выезде с контролируемого ylacTкa дороги дJUl всех проездов,

Выбрать из зaлписанных дzшньD( с NVS_RTK_MD данные, соответств},ющие интервlцам

временИ нtцождения автомобиJIя на KoHTpoJпrpyeMoM ylacTкe дороги для всех проездов.

Произвести расчет скорости движения ТС на контролируемом yracтKe и погрешности

измерений скорости, зафиксировать результат,

Примечшrие: поверка проводится дJuI

(метрологическая характеристика) заявлена.

Комплекса, у которого данная функция

l0.8 Определение абсолютной погрешности измерений 1тлов между нормаJIью модуля

радарного и нzшравлением на Тс в зоне контрля в горизонтальной и в вертикальной плоскости

10.8.1опреДелениеабсолютнойпоГрешностиизмеренийУгламеждУнормаJIьюмодуля
радарного и нiшравлением на Тс в зоне контроля в горизонт:tльной плоскости

определение абсолютной погрешности измерений }тла между нормzrлью модуля

радарноГоинаправлениемнаТСвпреДелахзоныконтоJlяКомплексапроВодятметодом
сличения результатов измерения угла Комплекса с зЕачениями измерений дмьЕомера лазерного

Leica DISTO 5910.
РасположитЬ лазерный дальномер Leica DISTO S9l0 над модулем радарным так, чтобы

начало отсчета Leica и начало отсчета модуля радарного, совпадающее с геометическим

центром его радиопрозрачной крышки, нarходились на одной вертикаJьной оси, др}т под другом,
' 

ПеревЪстп, Kornn"*a в режим поверки скорости и положениJI ТС радлолокашиоттньь,l

l4



методом в зоне коtггр.ltя
Установить имитатор параметов движеЕия транспортпьD( средств <Сапсан 3> литера 2

перед Комплексом на расстоянии 20 м в зоне контроJIя, таким образом, чтобы изображение

центра имитатора окaзалось в области изображения, отмеченной рамкой,
включить на имитаторе режим имитации одиночной цели,

установить на имитаторс скорости значение имитируемой скорости 20 км/ч.

Переместить имитатор скорости в горизонтальной плоскости на расстояние AL от

нормали * ko"nna*ay и на раъстояпие Дк соответствующее угlry 5 гралусов согласно таблице 6

KilK покzв:lно на рис}цке 3, поочередно в левую и в правую стороЕу,

таблица 6. Значение изме емых ов

кСапсан 3 >

литера 2

^к

Нормаль к комплексу
i-- -,-'---- - ----"---

__L:._Ссц.зц].,li литера 2

AL

S

Ак

Рисунок 3. Схема измерений 1тла на ТС

зафиксировать значение угла на Тс О1, Измер€нное Комплексом,

повторить измерения для всех значений, щазанных в таблице 6,

l0.8.2 Опрелеленис абсолютной погрешности измерений угла между нормаJIью модуля

радарного и нzшравлением на Тс в вертикальной плоскости

IIровести измерения 
"oanu""o 

п, 10,8,1 до 10", при этом перемещать имитатор ТС в

вертика,rьной плоскости, верхнее и нижнее положение,

[lримечание: поверка проводится для Комплекса, у которого данная ф}нкция

(метрологическаrI характеристика) заявлена,

1l Подтверждение соответствия

требованиям

oi, о S,M ДL, м АК, м

) 20,000 1,750 20,076

20 000 з,52,| 20,309

))5 8,284 2|,648

АргЕнтум

l5

^L

i___-_-----_-_-------- -,, 
_--.

_ _ L _.,_Сзд.зц ],,L _k - "
i литера 2
L_----_- __--_ -_____ ____,

средства измерений метрологическим

l0
20,000



Результат операции поверки по п}тrкту 10.1.2 считать положительным, если значеЕия

абсолютной поцрешности определениJI значений текущего времени, синхронизированного с

национальной шка:rой *оорд"п"ро"*ия времени UTс(SU) всех измерений д:rя модификации

АРГЕНТУМ Н не превышает +500,0 мкс.
11.2 !ля полуrенньтх в п}ъкте 10.2 значений рассчитать значение абсо,lпотной

погрешности присвоения временной метки видеокадру, синхронизированной с национальной

шкалой коордИнированногО врелrенИ UTC(SU) 
^ti, 

С, ДЛя кФкдого измерения по формуле (1),

Результат операции поверки по пункry 10.2 .п,-rя Комплексов считать по.цожительным, если

для всех блоков измерительньLх М1, М2, М3, видеока}{ер распозншощrх Кз из состава Комплекса

значения абсолютной погрешности присвоениJI временной метки видеокадру дJuI всех rtзмерений

находятся в пределах +0,j мс, и для всех видеокаN{ер распознающих К1, К2 из состава Комплекса

Еаходятся в пределах *50 мс.

11.3ДляПолу{енньIхвtryнкте10.3резУльтатовизмеренлtй,рассчиТатЬабсолютнУю
погрешпость измерений интервzIлов времени АТ, с, по формуле

АТ=Тс-Тэт,
(2)

гДе Тэт - значение интерв:Iла времени, пол}пiе}tного с помощью УкУс-Пи 02,ЩМ с чифровьш

1 t.1 Результат Операции ловерки по п}.нкту 10.1 .1 считать положитсльным, если значения

абсо.lпотной погрешности определевиJl значений текущего времени, синхронизированного с

национztльной шкаJIой координирования времени UTC(SU) всех измерений дrrя модификациrr

дргЕнтум Х не превьтшает *0,1 мкс, для модификации дРГЕНТУМ Н не превьшrает +500,0

мкс.
Для модификации дргЕнтУМ Н дrя полученных в п. 10.1.2 значений рассчитать

значение абсолютной погрешности определеЕия текущего значениJI времени,

сиЕхроЕизироВанпого С национшlьноЙ шкмоЙ координироваНия временИ UTC(SU) Ati, С, ДЛЯ

каждого измерения по формуле (1):

Ati =тс. _тэ,,
(1)

г,це Tgi - время, присвоенное i-My кмру Комплекса, с;

т3; - знпч€ние индикатора времени на i-M калре. с,

табло, с;

тб - интервал времени, измеренный Комплексом, с,

рассчитать значение интервала времени, полrIенного с

цифровьш табло по формуле

Тэт=Тzэ-Lэ,

помощью УКУС-ПИ 02!М с

(з)

где Тlэ - значение времени, индицируемого цифровьь,I табло на фото l, с;

Т23 - значение времени, индицируемого цифровьшrt табло на фото 2, с,

РезУльтатоперациипоВеркипоп}ЦктУ10.3считатьположиТельныМ,еслизначение
абсолютной погрешности измерений интерваJIов времени для модификации АРГЕНТУМ Х не

превышает *1 Mi, для АРГЕНТУМ Н не превышает +100 мс,

11,4 ДJtЯ получеЕньП в пункте 10,4 результатОв измерениЙ определить абсолютЕую

погрешность кОордrнаш В (широты) ДВ;, ДrЯ СТРОК, в которьLy зЕачение PDOP < 3, по формуле

lб



Ав, _ в", -,r, (4)

ГЛе АВ; - абсо.lпотная погрсшность определенrlя широты, градус;

вдj - действительное значение коордlшаты В в j-ый момент времени, градус;

Bn; - ИЗМеРеНное значение координаты В в j-ый момент времени, градус.

дналогичньпrl образом опрделить абсоJпотЕую погрешность коордlrrаты L (лолготы) А/,;.

Первести значениJI поцрешностей опрделеЕпя коорIц{Еат в плане (широты и долготы) в

метры по формулам
- дJUI широты:

1-е2)а 1т

- для долготы:

(r-ez.sin2 Вд)3

a.cosB

^в; 
=

д

'АВ;

'AL;

180

п
180

(5)

(6)

и

(9)

l:j
1-e2.sin2Bo1

где
а - большая полуось общеземного эrшипсоида (WGS-84: а = б378l37 м), м;

е _ эксцентриситет общеземного эллипсоида (WGS_84: е2 = 0.006694з7999), м;

Рассщгrать систематическую погрешность определения широты по формуле

мв _*ЕЁlАв;, (7)

где N - число измерений, в KoTopbD( зIlачение PDOP < 3,

дналогичньь,r образом рассчитать систематическ},ю погрешность определения долготы

Мьм.
определить среднее квадратическое откJIонение (ско) од, м, результата определения

широты по формуле

ЕЁ,( bB',-Mg)" (8)
N-1

дналогичным образом определить ско результата определения .цолготы dд, м.

РассчитатЬ абсолютrr}то погрешЕость (при доверительпой вероятности

геометрическом факторе PDOP S 3) опрелеления коордиЕат в плане П6, м, по формуле

0,95

пs=t( мв *Мь +2, о3+

\,7

результат операции поверки по пункту l0,4 считать положительным, если:

для Комплексов в статическом режиме (при стационарЕом или передвижном вариаяте

размещении) абсолютная погрешность (по уроlню верлоятности 0,95) определения координат в

плане при рабоr. по."rо-*'глондсС (Й сц, CPS код (С/ф (при геометрическом фактор

PDOP не более 3), не превьппает +'7 ,2 Mi

дtя Комплексоu " дпr*п"""*о" p"*n," (при мобильном варианте размещении)

абсолютнаЯ погрешность (по уровню вероятности 0,95) опрелелениJI коордияат в плане при

работе по .r*-u, глондсiiкод cT),'GpS код (с/д) (при геометрическом факторе 
pDop не

более 3), не превьrшает +7,2 м.

l1.5ДляполУlенньD(Вп)нктеl0.5резУльтатовизмеренийрасстоянийдообъектов
рассчитатЬ ДL1, М, ,ЩЛя кlDкдого измереЕия по формуле

ДL1 = l,, - 1r,, 
(l0)



Результат операции поверки по пункту 10.5 считать положительны-NI, если ЗнаЧеНИЯ

абсолютной погрешности измерений расстояний до объектов находятся в пределах *1 м.

11.6.Щля выполнения п. 10.б рассчитать абсоrпотную погрешность измерениЙ скорости

движения ТС в зопе контроля ДV1, км/ч, по формуле

(1l)

результат операции поверки по пункту 10.6 считать положительным, если значения

абсолютной погрешности измерений скорости движения Тс в зоне контроля нzlходятся в

пределах +1 кпr/ч.

1\.7 Для вьшоЛнениJl п. 10.7 рассчитать значение абсо.гпотной погрешности измерений

скорости движения ТС при измерении на контролируемом 1частке ДVi, км/ч, по формуле

ДV1 -V1 -Vз1 ,
(12)

где Ч - значение скорости, измереЕное Комплексом дIя i-го проезда, вьrраженное в кйч;
V31 - ЗНаЧеНИе скорости ТС на контролируемом rIастке, измеренной навигациоЕным

ПРИеМНИКОМ, Кr"r/Ч,

РезультаТ операциИ поверкИ по пунктУ l0.7 считать положительным, если значениJI

абсолютной погрешности измерений скорости двшкения Тс при измерении на контролируемом

yr{acTкe нarходятся в пределах +1 кйч.

11.S ДлЯ поJIученньD( в пункте 10.8 результатов измерений, рассчитать абсолютную

погрешIlость измерениJ{ угла между нормаJБю модуJUI радарного и направлением на ТС в зоне

контроля в горизонтальной и в вертикальной плоскости 
^fii, 

градус, по формуле

ДСi=g,-*,,,
(1з)

Г!е 4i - ЗНаЧение угла на ТС, измеренное Комплексом при i-M измерении. градусi

43; - этоJIонное значение угла на ТС дJIя i-ого измерения, градус.

РезультаТ операции поверки по пункту 10.8 считать положительным, если значениJI

абсолютной погрешности измерений 1тла между нормалью модуJ]я радарного и направлением на

ТС в зоне контроJlЯ в горизонтальНой и в вертика,тьной плоскости находятся в пределах *1О.

l1,9 Критериями принJIтия специаJIистом, проводившим поверку, решения по

iIодтверждению соответствия средства измереЕиIi мflрологическим требованиям,

установленЕым при у-гверждении т]iflа, явJUIется обязательное выполнение всех процед}р,

n"p"rran"n"or* u tазд"п* 8.З; 9; 10 и соответствие действительных значений метрологическ'nх

*upunaap""r"* Комплексов измерительньD( многоцелевьIх ДРГЕНТУМ требованиям, }казанным
в п}цктах 1 1.1 - 1 1.8 настоящей методики.

l8

где Li - расстояние, измеренное Комплексом, м;
Lз1 - РаССТОЯНИе, ИЗМеРеННОе ДilЛЬНОМеРОМ, М.

ДV1 =V1 _Vзi,

где Ч - значение скорости, измеренное Комплексом для i-го результата, км/ч;
V31 - знёч€Еие скорости ТС в зоне контроJIя, измеренной навигационньпrц приемником

(имитируемой имитатором), км/ч.



l1.10 При полуt{ении отрицательньIх результатов по любой из процедур, перечисленньIх
в разделах 8.3; 9; 10 или несоответствии действительIIьD( значений метрологических
характеристик Комплексов измерительньD( многоцелевьц АРГЕНТУМ требованиям, 1кaвzlнным
в п}ъктах 11.1 - 11,8, принимается решение о несоответствии средства измерений
метрологическим требованиям, установленЕым при }тверждении типа.

12 Оформление результатов поверки

12.1 Результаты проверки внешнего осмотра, опробования, идентификации ПО, условий
поверки и окончательные результаты измерений фасчетов), полученные в процессе поверки,
заносят в протокол поверки произвольной формы.

12.2 Сведения о результатах и объеме проведенной поверки средства измерений в целях
её подтверждения перед:lются в Федеральный информационньй фонд по обеспечению единства
измерений в соответствии с Порядком создания и ведения Федерального информационного

фонда по обеспечению единства измерений. По заявлению владельца средства измерениЙ знак

поверки наносится на свидетельство о поверке.
12.3 Свидетельство о поверке или извещение о непригодности к применению средства

измерений выдаётся по зttявлению владельцев средства измерений или лиц, представивших его

в поверку. Свидетельство
измерений должны быть
нормативных док},I\{ентов.

о поверке или извещение
оформлены в соответствии

С, Н. Голышак

о непр
ован

Нача,rьник лаборатории No 441
ФБУ <<НLIЦ ПМ - Ростест>

l9

к применеЕию средства

действующих правовьIх



Приложение А

Локальная поверочнм схема д;я Комплексов измерительньж многоцелевьп< дРГЕНТУМ
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Базисы эталонные и прстрzlнственные полигоны
3 разрял по Приказу Росстандарта

от 07.06.2024 N 1374

Метод прямьrх измерений

,Ща:rьномер лазерный Leica DISTO S9l0,

рег. JФ 60792-15
0,05 - 300 м
Д1= +3 l ши

Непосредственное сличен}Iе

Комплексы измерительные многоцелевые
АргЕнтум

0 l50 м

ДL = +1,0 м
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