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1. Общпе поло2кеппя
Настощая меm,щ<a поверки примеЕяется для поверки дпартуры геодезической

СПУГПИКОВОЙ GЕОВОХ FORA (далее - аппаратура), пршrlепяемой в качестве рабочего средства
пзмерний, п устдrавJdваgг метощ(у ее первишой и периощческой повсрlш.

В рзуrьтате поверIй доJDкЕы бьгь подгверlсдены метрологffческие трбоваrия,
прпведенные в табrпrце l.

Таблица l - огические

В целл< обеспечепия прслежи&rемости поверяемого средствil измерний к
госУдарственным первЕIIЕым эталон:lм ед{ниц веJIи.Iин необходпяо собrподать цебовшrия
настоящей методлки поверки.

Опрделение мgгрлогических хар:жтеристш( в pilMKiD( проводпиой поверки обеспе.lиваег
передаtry ед{ЕиIIы дIины методом непоср€дственною сJIIпIения от рабочего эталона 3-го разряда
в соответствии с Государственной повер.пrой схемой дIя коордrнатно-временньD( средств
пзмерний, утверllценной приказом Федера;rьцого агентства по техЕическому реryJIирваrшю и
МеТРлОгии от 07 шоня 2024 г. М 1374, чем обеспе.rrвается пIюслеживаемость ед{ниц веJIпIшн
поверяемого средстк} измерний к следующему Госуларствешrому первиIIЕому специ:uIьному
эталону: ГЭТ199-2024 - Госуларственшй первитrьй спеIцrа;ьньй уга.ltон ещщы дlшны;

.>

наименование характеристики Значение
Доапазон й дпrны базиса м от 0,07 до 30000
Гравицы доrryскаемой абсоrпотной погреIпностп
шмершrЙ дтины базпса (прп доверитешноs верятЕости
0,б7) в рхшrlж:
- <<Статика>, ьпr

- в Iшане
- по высоте

- <<Кшематшса> п <Кrвематжа в реаJБпом времеЕr
(RTK)>, m.t:

- в плане
- по высоте

- кКпнематrпса в pe:lJIьнoм вр€менп (RTK)> с учihом
HaK;roBa аrrпараryры, lпr+

- <Кинемапrка в реаJъном временп (RTK)> с 1чihом
измерний встренной фотокамерой** *, Mrrr:

- в Imilнe
- по высоте

- в Ilлане
- по высоте

+3.(l 8+1,0.10{.L+0,7.o)
+3.(25+1,0.10{.L+0,7.o)

+з.((1 8+1,0. l 0{.L}r0,7.o+20)
+з. ((25+1,0. l 0{.L)+0,7.o+20)

+3.((l 8+1,0. 1 0{.L)+0,7.o+30)
+3.((25+1,0. l 0{.L)+0,7.c+30)

+3.(2,5+0,5.10{.L)
+з.(5,0+0,5.10{.L)

+3.(8+1,0.10{.L)
+3 (15+1,0.10{.L)

* - допускается накJIон от 0 до б0 О.

** - При расстоянии от члппаратуры до оцредеJIяемой то,жи от l до 5 м
*** _ при расстоfilии от zшпарац/ры до опрделяемой точсr от 5 до 10 м

- <Кинематика в реальном времени (RTK)> с щihoM
измерений встроенной фотокамерой", r,,пr:

- в IIлане
- по высоте

Примечания
l. L - длина .тияшr, выIIислеЕIIФI по измеренным дшrам базисов в lпr.
2. о - угол накJIона аппараlуры в градусж.
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2. Перечепь оперецпй поверкх средсгв пзмерппй
При проведешш поверIси средств измернld (дапее - поверка) доJDI1ды выпоJIняться

оперяцип, указашые в табJ _це 2.
Таблица 2 -

обязательность выпоJIЕеЕиII
операций поверки при

Наименование операции

периодтческой
поверке

Номер раздела (rгуrкга)
методики поверки, в

соответствии с которым
выпоJIнJIется операция

поверки
внешний осм ,Ща .Ща

,|

онтоль условий поверки (прик .Ща Да 8.1

Опробовани е (при подготовке к поверке
ио вtlнии

Ща Ща 8.2

прграI\{много обеспечевияПрверка Да Да 9

Опрделение
характеристик
соответствпJI

метрологиIIесютх
и полгверхдеЕие

средствir измерний
гическим ваниям

l0

Опрделение абсоrпотпой погреIIIЕости
измерний длин базисов в режимд(
<<Статика>

Да .Ща

еление абсолотной погрешности
измерений дIин базисов
<Кинематика>, <Кинематика в pe:UIbHoM

Опред

ени тк ))

в режимarх
Да Да 10.2

ение абсоrпотной погршности
измерений лlпrн базисов

(RTK)> с учетом измерний
oтoKal},t и

Опрдел

встроешrой

в режиме
в<кипематика pe:IJIbHoM времеЕи

Да ,Ща

пределение абсоrпотпой поц)ешIlости
измерний дпrн базисов в
<Кинематпка в peaJlblloм

о

тк Dc накJIона

режиме
времепи

.Ща l0.4

3. Требоваппя к yc.lIoBпiM проведеппя поверкп
При проведении поверIс.I доJIrкlы соб.тподаться следующrе условпя измерний:
- темпераý?а окружающей срлы, ОС 

от шлryс 20 до п.тпос 60.
, Прuмечанuе: прu провеdенuu чзмеренuй условчя окруэrаюtцей среdы среdспв поверкч
(эmмонов) dолэtсны сооrпвепспвовапь пребованtлям, прЙеdённt ъll 

"- 
* 

"irлуоrацuоннойdощшенпацuu.

5.
При

табrшце 3.

мегрологическпе п техпические требоваппям к средствам поверки
проведении поверкп доJDIсiы примеЕяться средства поверки, приведенные в

з

первr.пrой
поверке

средства

подготовке к поверке и опробовании
средства измеренпй)

измерений)

средства

10.1

l0.з

Да

4. Требовапrrя к спецпаJIхстам, осуществJIяющхм поверку
К прведешпо поверки допускllются JПrцц изуtIившие эксILrryатащопЕую документацйюна поверяемое средство измерппй, средствtl поверки. .щля проведепия поверки достатоtlно

одного поверителя.
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Таблица 3 - ства п
Операции поверки,

требующtе
применеЕие

средств поверки

Перечень
рекомевдуемьD(
средств поверки

8_10

Средство измерений температ}ры окружаlощей среды
в диaшазопе измерний от минус 20 ОС до пlпос 60 ОС

с абсоrпотной погреrшlостью не более +1 ОС;

Измерители
влФюlости й
температуры
ИВТМ-7, рег.М
71394-18

Рабочлй эта.пон 3-го разряда в соответствии с
Государственной поверочной схемой цlя
координапrо_времеЕньD( средств измерений,
угверждеяной приказом Федера.ltьного агектства по
техническому реryлирванrю и метрлогии от 07
июЕя 2024 г, Ns |З'l4 - Базис эталонньй,
прстанственньй поrшгон EJm комплекс базисньп1
эта.llонньй, (0 - 30) lol, ПГ не более +(l+l .l0{.L; мм,
гдеL- измеряемшl длина в мм;

Полигон
прострirвственн
ьй эталонньй
<Щентра_тьньй>,

рг. J,'lb 81551-21;
Эта.пон единицы
лтплны 3 разряда
3.7.Ажь.0004.20
24

Вспомогательное оборудование :

Срлство измерний дпrЕы в соответствпп с
Государственной поверо.лrой схемой для средств
пзмерний длины в д{апазопе от 1,10-9 до l00 м и
дпrн воJIп в .щапазоЕе от 0,2 оо 50 Mrоr,

рвержденной приказом Федерального агентства по
техническому реryJшрвilнию и мегрлогги от 29
дембря 20l8 г. Ns 2840 - рулегка измеритеrьная, КТ3
по ГОСТ 7502-98;

Рулетки
измерЕтельные
мет:IJIJIпческие
торговой марки
"Калиброн", рг.
Ns 7l665-18

l0.1-10.4

Аrшаратура потрбителя геодезическiц в
соответствии с Государтвенной повер.пrой схемой
дш коорд{натно-временньD( средств измерний,
уrвержденной приказом Федерапьного агентства по
техцическому реryJпrрваншо и метрлогии от 07
июшI 2024 г. Ns |З74 с метрлоптIескими
характеристиками не хуже, чем у поверяемого
средства измерении в соответствующем режиме

Аппаратура
геодезЕческаJl
спугников:u
SinoGNSS т30,
рг. Nч 899бб-23

10.3
Визирная марка размерм не менее 50 мм Марка б'

ТrimЬlе 6705-10-
TRK

10.4

Срлство измерний )глов накJIона в соответствии с
государственной поверошrой схемой для средств
измерний плоского }тла }тверждённой приказом
Росстандарта от 26.11.2018 г. NФ482 - Квалршrт
оптическrпi КО, д.rапазон измернпй не мепее 60",
предел допускаемой абсоrпотной погрешности не
более * 0,1О

Примечание: .Щопускается испоJIьзовать при поверке другrrе }тверждённые и
аттестовltнные эталоны едипиIд велиtшн, средства измерений }тверждённого типа и

требовапи.шrl, }казанным в таблице.поверенные, удовлетворяющие метрологиЕIеским

4

Метрлогические и технпческие трбоваяяq ц
средствам поверки, необходлмые дrя прведения

пoBepIcr

Квалраtгш
оптические КО,
рг. Nч 26905-15



7. Вшешнпй осмотр средства rrзмеренпй
При внешнем осмоте должно быгь установлено соответствие средства измерений

следующим требованиям:
- соответствие внешнего вида средства измерений приведенному описанию и

изображению;
- маркировки требованиям описания типа;
- отсуIствие мехiшических поврежденпй и других дефектов, вJIЕяющих Еа

экспJryатацпонЕые и метрологические характеристики издеJIпя;
- комплектность, необходимая для проведения измерений, в соответствии с

руководством по эксшryатации.
Есrш першлсленные трбоваЕItя не выпоJIIIяются, средство измершtй признают

непригодIым к црименеЕию, да.тьнейше операции поверки Ее призводят.

9. Проверка прогрдммного обеспеченпя средства пзмеренпй
9.1 Проверка МПО.
.Пдя иденшфикации МПО, уст.rновлеЕного в аппаратуру, необходамо подклюIмться к

шшарат}ре, используя ПО <Surpad 4.2>, перйтп на вкJIадку кПрекг>, выбрать rrуlкr
<Информация о прибор>. Номер версии отобразится в отц)ывшемся списке в строке <Верия
прошивки)

9.2 Проверка прогр!lJ\{много обеспечения KSurpad 4.2>

fuя идgнтифлкацш.t ПО <Surpad 4.2>, устшrовленного на коЕтроJIлер, следует запустить
ПО, перйти на вкJIадку <Преrг>, выбрать rrуrrкт <О пргрilмме)). Номер верии отображается в
верхней части эц)ана.

9.З Результат проверI@ с(штают положитеJIьным, если:
- наименование ПО соотвегствует указанному в описдtии типа
- Еомер версии ПО не ш,rже укrзанного в описtшlии типа.

Если першrслепные трбовапия не выпоJIIIяются, средство измерений признllют
непригодlым к применепию, дагьнейlш,rе операции поверки не производят.

5

мп-3l5_2024

6. Требованшя ýс.повпя) по обеспечеппю безопасностп проведения поверкп
При проведенип поверки, меры безопасности должIlы соответствомть трбованиям по

технике безопасности соглiюпо эксшryатационной докlъrентации на поверяемое средство
измерниЙ, средства поверки, прllвилall!,i по технике безопасности, которые действуют Еа месте
проведеIiиJI поверкп.

8. Подготовка к поверке и опробованпе средства пзмереrrий
8.1 Коптроль условпй поверкп
Перд прведением работ средство измернrй и средства поверки долllсtы быгь

подгOтовлены к работе в соответствии с эксIuryатациопной доцlмептацией на HrTx и выдержаны
не менее 2 часов при постояЕной TeIrлreparyp, в условил(, приведёrпъп< в п. 3 наgгоящей
метод{ки.

8.2 Опробовавие
При опрбовании проверить:
- отсугствие качки и смещений неподвижно соединёнвъп< деталей и элементов;
- прalвильность взапмодействия с комплектом принадлехсrостей;
- рабmоспособность всех фршионalJIьньD( porсиMoB и узлов.
Ес.шr перш.lсленные цrебов:lЕия не выпоJIIIяются, средство измерений признают

непригодrым к применеIlию, да;ьнейшие операции поверки ве призводят.
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l0. 0пределепrrе метрологическпх характерпстпк п подтверrlценЕе
соответствпя средства пзмереrrrrй метрологическим требовlнrrям

10.1 Определекпе абсолютпой погрешшостп пзмеревпй длпп базrrсов в pe21tlцe
<<Статпка>r

10.1.1 Абсоrпотная погрешность измернrй дшl базисов в режиме <<Статика>>

ОцредеJIяется с испоJIьзомнием базисньп< rшний, входяrщrх в состав базиса эта;rонною,
ПРОСТанственною поJIигона Ели комплекса базисного эталонного в соответствпи с
Государственной повершой схемой для коордднатно-временньD( средств измернпй.

10.1,2 Необхо,щrrо првести измерения не менее цЁх базисньпt rпrппй (ла:lее - базисов),
ДеЙСТВИтеrьные значенЕя дIин KoTopbD( расположены в зiл,явJIяемом диlшазоне измерний

шаратуры, при этом дшна миЕимдьЕого опредеJIяемого базиса доJDкIIа бьггь от 10 до l00 м,
дшна макспмIlJьного опредеJuIемого базиса долlIша быгь m 27 до З0 км. ,Щ;пrну каждого базиса
измерить Ее мевее 5 раз.

10.1.3 Абсоrпотнtц погрешность измернrй дппr базисов в реrсиме <Быстрм статика)
опредеJIяется :жалогитIно рýому <Статика> при этом, меrцу каждьпl{ сеансом измерний,
необходп.rо аппаратуру, устalновленЕуIо на одlом из п}нкгов базисц не выкJIючая её и Ее теряя
связь с ГНСС перемещать на расстояЕие не менее 50 метров от д:lпного пу{юа и затем сном
ycтllнalвJmкrTb на этот же пункт дш проведенЕя след/ющего измеренrlя. Аппараryрц
установлеЕнllя на гуЕIсге, р:lсположеЕвом Еа другом конце базис4 в течении всего периода
проведения измерений должна оставаться неподвиrrсrой.

10.1 .4 Устдrовrгь прверяеI!f},Iо ,шпаратуру над цеIIтрами пунктов, расположеIlIlьD( на
коrщах базисньп< Jпrний и привести ю( спупtиковые мтенны к горизоrгга.lьной плоскости.

l0.1.5 Измерить высоту уст:lновки llHTeHH аппаратуры с помопщю рулfiки.
10.1.6 Вкrпо.ппь аппаратуру и настрить ее па сбор даFЕътх (измерний) в

соответств},ющем режиме измерний согласно трбовшrилr.r экспJryатационЕой документащи.
l0.1.7 Убедлться в правrlJIьности Функчионирования и отсуrствии помех приему сигнала

со сп)пников.
10.1.8 Вк:почить аппаратуру и настроить ее на сбор д.лЕпьD( (измерний) в

соответств},ющем режиме измерний согласно трбовапяяlr,t эксшryатациошой документации.
l0.1.9 Провести ЕзмереIшя прп условItл(, 1тазанньп< в табrпrце 4.

Табшпrа 4 - Условия изм

10.1.10 Выttlпо.пrть аппараryру согласно требомниям руководстм по экстrпуатации.
l0.1.11 Првести обработку ланньD( с использов:lнием Iптатного ПО к аппараryр.

6

Режим измерений
Иrrrервал

между
эпохап.tи, с.

<Статика> от 20 до 60
<Кинематпка>l, <Кинематика в реaльном времени
(RTK)D
<Кинематика в реiuьном времеIrи (RTK)> с щihом
измерений встроенной фотокамерой
<Кинематика в р€:uIьном времеш (RTK)> с щihом
HzlKJIoHa аппарат}ры((

>6
от 0,1 до 1,0

1

Поверка проводдтся прп устой.пrвом зilкреплении аппаратуры, открытом нбосводе,
отс}тствци мноюJIучевого р:юпрстранения сигЕала спупlиков, а такr(е при хорошей
копфигурации сп5пниковьD( группирвок. Значение геометрического фаrгора PDOP не дол;юIо
првьппать 3

количество
сп}тников,

1пт.

Время
измерений,

мин
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10.1.12 Срещее квад)ати.Iеское отЕIонение (лалее - СКО) измерlшй длrrп базисов бl
опредеJIяется по формуле

Zi=r(Li1 - L)' (l)бlt = п-L
где dr;- СКо измерний Ёй дшrы базисной rпrrши в плане/по высоте, мм;

1,4- измереlrпое аппаратуроЙ значение i-Й дlшlы базисноЙ rшнип в плаве/по высоте, мм;
i E?=rail
Lt = --Т - сре.щее арифметическое из rr измер€ЕЕьпt значенrй дlпrrы базисной rпrrпrи

в плаrrе/по высоте, мм;
_7 - номер измерния;
11 - !мсло измерений

10. 1. l 3 Систематическ:lя погрешность измерний выtп{сJIяется по формуле

Dbt =
Xir(ri; - r,o1

(2)
п

где Dt, - систематическrrя погрешность ЕзмереЕий Ёй щины базисной Jшнии в плшrе/по
высоте, мм;

ai- измеренное шrпаратурой значение Ёй дппrы базисной линии в rшшrе/по высоте, мм;

',0 
- эт:lлонЕое значение i й дшны базисной rпrнrtи в плапе/по высоте, мм;

7 - номер измеренlя;
,l - Iшсло измерений

где /r; - абсоrпотнаJI погрецшость lтзмернпй i-й дIины базисной Jшнии в пллrе/по высоте,
мм. Знак абсоiпотной погрешности принимalют тот же, что и прп выIшслении систематической
погрепшости пзмершлtr;

Dz; - систематическм погр€шпость измер€ний Ёй дмны базисной JIинии в плане/по
высоте, мм;

Jri- СКО измерний l-й длины базисной rп,rнии в плане/по высоте, мм

Значение абсоrпотвой погрешности измерений Ее должны превышать значений,

1казанньп< в Табrшце 1 настоящей методики поверки.

10.2 Определенпе абсолютцой погрешпостп пзмереппй длин базпсов в рех(пме
<<Кпнематпка>>, <d(яшематпка в peaJtbвoм времеЕп ЕТК)r)

10.2.1 Абсошотная погрешность измерний дrшн базисов в режпмilх <Кинематика>,
кКинематика в р€.IJIьном времепЕ (RTK)> опрделяется с испоJIьзокlнием базисньп< шший,
входящо( в состав базиса эталокного, прФрtlнственного поJмгона EJm комIlлекса базисною
этzллонного в соответствии с Государтвенной поверо.+tой схемой дIя коордrнатЕо-временЕьD(
средств измерений.

,7

10.1.14 Абсоrпотнм погрешность измерний (при доверитвльной вероятrrости 0,б7) длин
базисов вьFIисJIяется как сумма систематшIеской и сrryчяйной (СКО) погрIшlостей и
опредеJIяется по формуле

/д; : *(|Dд| * бдi) (з)
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10.2.2 Необходrмо првести измеренЕя Ее менее цЁх базисов, действитеJьЕые значениJI
дIин KoTopbD( расположены в зluIвJuIемом ,щапазоItе измер€нrй шпаратуры. .[I;шну каждого
базиса пзмерrrть не менее l0 раз.

10.2.3 Устшrовrгь шпаратуру над цеЕтраr.rи IryIrктов, рiюположенньD( на коfiцах базисrъп<
JтIrяий и привестп ш( сЕупIиковые антеЕЕы к горизоrrгшьной плоскоgги.

10.2.4 Измерить высоту ycTaHoBI<п аЕтепн llппаратуры с помощю рулепси.
10.2.5 Вк.шо.*rть аппаратуру и настроитъ ее на сбор данньD( (измершrй) в

соответствующем режшrrе rзмерений согласно трбованияIt{ экспJryатациошrой докр*ентации.
l0.2.б Убедrься в правЕJьностп функчиоrпrрованRя и отсугствItи помех приему сигнала

со сrуп{иков.
10.2.7 Провести измереЕrrя па поверяемой аппаратур прп условилq ука}апЕьD( в

табrшце 3.
10,2,8 Вьп<rпошть аппаратуру соглarсно цебованIrям руководства по экспщ/атацш..
10.2.9 Првестп обработку даЕЕьD( с пспоJIьзованием штатного ПО к аrrшаратур.
10.2.10 АбсоlпопIarя погрешность измеренIй дшrш базиса опредеJIяется как суtr{ма

спстематической и сrт}лrайпой погреIIIЕостей по формуле (3).

Значенпя поJDленньD( абсоJпотньD( погрешностей измерний не должны превышать
значенrй, указанньп< в табrшце 1 настощей методиr<п поверrоr.

103 ОпределецЕе rбсолютшой погрешностrr пзмереппй дJtиш ба:rшсов в pexolмe
<d(ппематпкl в реаJIьЕом врем€пп (RTK)D с Jлетом пзмерепвй вgтроеЕпоfi фотокrмерой

10,3.1 Опрделеlше абсоJпопrой погрешности измерний дшн базисов в режиме
<Кинематпка в реаJIьном времени (RTK)> с }чётом измереffi встроенной фотокамерой

10.3.2 Абсо;потная погрешностъ опредеJIяется с испоJIьзоваппем базпсньп< rшrлй,
входлщ{х в состав базиса этшrонного, простiмственного поJшгоЕа lilm комIшекса базпсного
этlшоIlного в соответствпп с Государственной поверочной схемой дш коордшатпо_временньD(
средств измеренпй.

10.3.3 Необходпrо првестп измерения не менее цЁх базисов, действлrтеrьные
значения дшн koтopbD( расположены в завrrяеr,lом ддапазоЕе измерrтий аппаратуры. фпrку
каждого базиса измерить не меяее 5 раз.

10.3.4 Устаrовить ашаратуру, испоJIьзуемую в качестве базовой ст:lшщи над
цеЕгрм одlою пз IryЕкгов базиса и привести ее спугшrковую mrтerтIтy к горпзоrrгаrьной
Iшоскостп.

10.3.5 Поверяелrую атшаратуру (ровер) установи:ь на веху.
10.З.6 Над центром опредеJuIемого rryпкга базиса ycTllHoBITb визйрrryо марку

(далее - марка). Марка предстllвJIяет собой квадlатньй и;пr rсpугльй Iщ{т размерм Ее менее
50х50 шr, поверхность щrтtа окраIIIивIЕтся белой краской иJш раздеJIена на черно-беlше
секrоры. Располагать марку следует к :шпаратуре такrш бразом, чюбы плоскость мишени быrrа
перпен.щулярна напрllвлению измерffi. Пршvер марюr приведён на рисупке l;

8

Рисlъок l - Визирная марка

/
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10.3.7 Измерпть высоту уст rовкп llETeHH аппаратуры и марки с помощю рулетки.
l0.З.8 Вк;поwrь аппаратуру и нrrстоитъ ее на сбор данньD( (пзмерний) в

соотвsIств)пощем режиме измеренrй согласно трбованшпrr эксшryатащонпой докумеЕгшщи.
10.3.9 Убедtться в правиJъности фуякциошлрвания и отсуIствии помех приему сиIн Iа

СО СПУГIIЕКОВ.
10.3.10Измеркпя на поверяемой шпаратур црво,щгь при условиях, указанIIьD( в

табrпrце 3.
10.3.11Опрлешть положенЕе цента маркп с испоJIьзомнием встренной фотокамеры,

располагая веху с устalповленным рвером на расстоянии от 1 до 5 метров.
10.3.12Повторить измерения по предцд)лцему rryшffy, рlюполllпur веху с установлеЕпым

рверм Еа расФоянии 5-10 метров.
l0.3. l 3 Вык.тпо.шть аппаратуру согласно тебомнияt руководства по эксшryатации.
l0.3,14Аftошсrгная погрешность пзмереFий дпrн базпсов опредеJIяется как сумма

спстематической и слrrайной погрешrостей по формуле (З).

Звачения поJrrIенньD( абсоJпотньD( погрешностей измерений не доJI]IсIы превышать
значений, указанньD( в таблице 1 настоящей методики поверки.

10.4 Опрелелеппе дбсолютшой погрешностп измереппй длпн бдзпсов в режиме
<<KrrrreMaTпKa в редJIьЕом'времепп (RTK)> с учетом угла пдкпоЕа аппrрiтуры

10.4.1 Опрлеление абсоJIютЕой погршrости к}мереrrйй дшн базисов в pе;lo{Me
<Кинематика в реаJIьном времени (RTK)> с rlетом накJIона аппарат}ры осуществJIяется
чlпztлогично определеIlию абсоrпотпой погреIIIЕости измерений дин базпсов в режиме
<Кинематика в ре.шьном вр€мени (RTK)>.

10.4.2 Измеркпя необходп{о проводить при трёх значеная( угла накJIона аппаратуры,
равномерно расположенньD( в диlшазоне от 0 до б0 градусов. Задаваемьй угол HilKJIoHa
концоJIировать с помощю квадрд{та.

10.4.3 Повторить действия по предщдущему пуrпсгу ещё не менее двух раз, повораIшвм
шIпаратуру на 120 гралусов в горизокIirльЕой плоскости.

Звачения поJIrlенньD( абсолотнъ,D( погрешностей измерний не доJDкны превышать
значений, указанньD( в таблице l настоящей мето,щки поверки.

11 Оформлеппе результатов поверкх
Сведения о резуJIьтате и объёме поверки средств измерний в цеJIл( подгверr(дения

поверки доJDкIIы бьгь перданы в Федеральньй ипформациgшБшй фонд по обеспеченrпо
е,щнства измерений.

При полоrrоrгеrьньD( резуJIьтата( поверки средство измерний призЕaЕтся приго,щым к
применению.

Вьцача свIIдетеJIьства о поверке средствir измерний осуществJIяется в соответствпи с
дейсгвующrмзаконодательсгвом.'

Нанесепие знака поверки Еа средство измереЕd не предусмотрено. Пломбирвание
средсткл Езмереяцй не прнзводtтся.

При отрrцатеrьньD( результатах поверки, средство пзмерний прпзнaЕтся неприго,щIм к
применеЕию.

Выдача извещеЕия о непригодrости к прпмепеЕию средствil пзмерний с укarзаппем
основньD( прпlшн непригодlости осуществJUIется в фответствии с действуюпцлм
зiжонодатеJIьством.

Ипженер по метрлогии ЛОЕИ
ООО (IРОММАШ ТЕСТ Мегрология>
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