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1. Общпе положения
Настоящая мfiодлка поверки применJIется дtя поверки аппаратуры геодезической

сrrупlиковой NAVMOPO (дапее - аппаратура), применяемой в качестве рабочего средствtl
измерний, и устzш:вJIивает мето.щку ее первичrой и перио,щческой поверки.

В результате поверки доJDкны быгь полгверждены метрологические тебовашя,
цриведенные в таблице 1.

Таблица 1 - еха

В Цеrrях об€спечения прслеrсимемости поверяемого средстм измерений к
государствешrым первиIIным этilлонiм е.щIпщ веJшIIип Ееобходимо собJподать требоваIтия

настоящей метод{ки поверки.
Опрделение метрологических характеристик в ptlIt{Karx проводп,rой поверки обеспе.п.lваgr

передачу е,щпицы дшны методом прямьD( измерний от рабочего эт:tлона 3-го разряда в
соответствии с Госулартвенной поверошой схемой дJя коор.щнатно-времеЕньD( средств
измерний, 1твержденной приказом Федера.lьного aгентства по техЕиIIескому реryJшрованшо и
метрологии от 07 июпя 2024 г. М 1374, чем обеспе.швается прослеживаемость единиц веJIичин
поверяемого средства измерний к следующему Государственному первпчному специaльному
этiллону: ГЭТl99-2024 - Государственньй первичrrьй спеrщшьньй этаIлоЕ едlницы дмны;
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Наименование характеристики Значение

,Щиапазон измерений дп,rны базиса, м от 0 до 30000
ГраниlрI допускаемой абсоrпотной погршrости измереЕий
л;шны базиса (при доверптеJIьной верояпlостп 0,95) в

режимж:
- <Статпка>>, rr,nr

- в плане
- по высоте

- <<Кинематика> и <Кинематика в peaurьнoм времени (RTK)>,
мм:

- в плtlне
- по высоте

- в плане
- по высоте

- <Кинематдка в реzшьпом времени @ТК)> с щftом
измерений встроенной фотокамерой, мм*

- в плzше
- по высоте

- <.Щифференчимьные кодовые измерения (DGPS)>, мм:

+2.(2,5+0,5.10{.L)
+2.(5,0+0,5.10{.L)

+2.(l 0,5+1,0. 1 0{.L+0,2.o)
+2.(l 7,5+1,0. 10{.L+0,2.o)

+2.(1 0,5+1,0. 1 0{.L+30+0,2.o1
+2.(l 7,5+1,0. 1 0{.L+30+0,2.o)

* - допускаегся наклон от 0 до 30 ".
Прим ечания
1. L - длина rшнии, вьт.Iисленнlutr по к}меренным длинам базисов в мм.
2. cr - угол HalKJIoHa aшпаратуры в градусах.

+2.(8+l,0.10j.L)
+2.(l5+1,0.10{.D)

+500
+1000

- <Кинематrжа в реаJIьном вр€менп (RTK)> с уrёгом наклона'
аппаратlры, мм*

- в плане
- по высоте



обязатеrьность выпоJIненшI
операщi поверки при

Номер раздела (пункга)
методики поверки, в

соответствии с которым
выполняется операция

поверки

Наименование операции

первишrой
поверке

периодической
поверке

Да .Ща 7BHeImrrfr осмотр средстм измерний
ДаKoHTporb условий поверюr (при

подготовке к поверке и опробовшrша
средстм измерений)

ДаОпробовашие (при по,щотовке к поверке
и опробовшrии средства измерний)

.Ща

ДаПроверка программного обеспечения
средства измерений

.Ща

10Опрделение метрлогическпх
характеристик и полгверждение
соответствия средства измерений
метролоtтtlеским требовани.шr.r

.Ща Ща 1 0 1Опрделеппе абсошотной погрешности
измерний дшн базисов в режиме
<Статика>

10.2Да ДаОпрделепие абсоrпотной погрешности
измерений длип базисов в режимilх
<Кинематика>, <Кинематика в рe:rльном
времени CRTK) >

,Ща l0.3ДаОпрделение абсоrпотной погрешности
измеренпй дпrн базисов в режиме
<,Щиффернциапьные кодовые
измерения (DGPS)>

l0,4ДаОпрделение абсоrпотной погрешности
измереЕd дпrн базисов в perorмe
<Кинематика в peilJlbнoм времени
(RTK)> с учетом измер€ний встроенной
фотокамерой

10.5ДаОпределение абсоrпотной погрешности
измерений длин базисов в режиме
<<Кинематика в реальном времени
(RTK)> с yleToM накJIона .шпаратуры
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2. Перечепь операцпй поверкп средств пзмерепий
При прведепшr поверки средств пзмершй (дшее - поверка) доJIrкны выпоJIIIяться

операции, указанные в табrпrце 2.
Таблица 2 - Оп по

3. Требованпя к условиям проведешия поверкх
При проведении поверки должны соб.тподаться следующrе условия измерешлй:
- температура окружающей срды, ОС от минус 30 до п-rпос 60.

прttмечанuе: прu провеDенuu чэuеренu условuя окрусlсаюtцей среdы среdсmв поверкч

(эtпалонов) dолэtсны сооmвеfпсmвоваmь mребованtlям, прuвеdённым в l1x эксплуаmацuонной

dоlуменmацuu.

4. Требоваппя к спецпаJIпстам, осуществJIяющпм поверку
К проведеншо поверки допускalются лиц4 изr{ивIIIие эксшIуатационную докулlентацию

на поверяемое средство измерний, средства поверки. ,Щ;я проведения поверки достатоIшо

одного поверЕтеJIя.

3
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таблице 3.
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Метрологпческие и технические требовапиям к средствдм поверки
прведении поверки долr{G{ы примеЕяться средства поверки, приведеЕные в

Таблица 3 - С по
Операции поверки,

требующие
применение

средств поверки

Перчень
р€коменд/емьD(
средств поверки

Средство измерений температуры окрlп<шощей среды
в диaшазоне измерений от минус 45 ОС до пrпос 60 ОС

с абсолютной погрешЕостью не более tl ОС;

Измерrттели
влФrcIости й
температуры
ИВТМ-7, рег.Nл
7lз94-18
Полигон
простfirственн
ьй эталонньп1
<I-!ентра:lьный >,

рег. JФ 81551-21;
Эталон единиlрI
длины 3 разряда
3,7.Ажь.0004.20
24

Рабоцrй эталон 3-го разряда в соответствии с
Государственной повершlой схемой для
коордrнатно-временньD( средств измерний,
уrвержденной приказом Федера.llьного,tгентства по
техЕиtIескому реryл{ров:мию и метрлогии от 07
пюItя 2024 г. Ns lЗ74 - Базис эта.тrонrъпi,
прстранственнь,пi поJшгон EJm комплекс базисньй
эталонЕьпi, (0 - 30) tor, IIГ не более +(l+l ,10{,L; мм,
где L - пзмеряемtц дJп-lна в мм;
Вспомогательное оборудование :

Срлство пзмерний длины в соответствии с
Государственной поверошtой схемой для средств
измерний длины в дlапазоне от 1,10-9 до l00 м и
длин BoJпl в дtапвоне от 0,2 до 50 мкм,

утверrlценной приказом Федерального alгентства по
TexнEtlecкoмy реryлированию и метрологии от 29
декабря 20l 8 г, Ns 2840 - рулегка измерительная, КТ3
по ГОСТ 7502-98:

Аппараryра
геодезическzш
спуп{иковаr
SinoGNSS т30,
рег. Nч 899б6-23

10.1- l0.5

Аппаратура поцебителя геодезическм в
соответствии с Государственной поверо.пой схемой
для коордднатно-времеЕньD( средств измерпий,
1твержденной приказом Федерального rгентстм по
техническому реryлировiшию и метрлогии от 07
июItя 2024 г. J{! |З74 с мЕтологическими
характеристиками не хуже, чем у поверяемого
средстм измеренrтй в соотвgгств},ющем режиме

Марка 6"
ТrimЬlе б705-10-
TRK

Визирнм марка рff}мером не менее 50 мм
10.4

Квадраlггы
оптические КО,
рег. Nч 26905-15

10.5

Срлство измеркпй углов HilKJIoHa в соответствии с
государственной поверчrой схемой для средств
измерений плоского угл4 угвержлённой приказом
Росстандарта от 26.11.2018 г. Ns2482 - Квадрант
оптпческий КО, длапазон измерний не менее бOО,

предел доIryскаемой абсолютной погрешrости

Прrлrлечание: .Щопускается испоJьзовать при поверке другrrе угверхдённые
едиIlиц велиIшЕ, средства измерений }тверждённого типа

и
и

до

+0 1о

по щие огическим ньпu в таблице
аттестовilнные этztлоны

вzlниям,

4

Метрологичесюrе п Texни.lecюle требования к
ср€дств:lм поверки, необходпше для прведеншI

поверки

8_10

Рулетки
пзмерительные
метalJшические
торговой марки
"Ка;шброн", рг.
Ns 71665-18
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6: Требоваlrпя ýсловшя) по обеспечеппю безопдсност1,1 проведеЕия поверкх
При проведении поверки, меры безопасности должIlы соответствовать требованияr.r по

технике безопасности согласно экспJIуатациошlой докрrентации на поверяемое средство
измерний, средстм поверки, пр:lвилам по техяике безопасности, которые действуют на месте
проведениJI поверки.

7. Внешнпй осмотр средства пзмерепrrй
При впешнем осмотре долrкно бьггь установлено соответствпе средства измерений

следующим требованиям:
- соответствпе внешнего вида средства измерений приведенному описанию и

изображению;
- маркировкп требованиям опис:lния типа;
- отсутствие механическпх повреждений и Другпх дефеюов, вJшяющих наэксплуатационные и метрологические хар:жтеристики изделия;- комплектность, необходимм для проведения измерений, в соответствии с

руководством по экспlryатации.
Есrш перчисленные требованЕя не выпоJIIIJпотся, средство измер€пий признаютнепригодIым к применепию, даьнейшие операцйи поверки не призводят.

8. Подготовка к поверке ш опробованпе сРедства измеренпй&l Контроль условий поверки
Перд проведением работ средство измерний и средства поверки долrrсrы бьгьподготоыIены к работе в соответствии с экспJryатационной доtсументаrшеt на них и выдержапыне менее 2 часов при постоянной температур, в условиrD(, приведёнtъо< в п. 3 пастояrцейметомки.
8.2 Опробовапrrе
При опробоваrrии прверить:
- отсугствие качкп и смещений неподвижно соединённьл< дЕталей и элементов;
- прtlвильIrостъ взапмодействия с комплекгом принадлеrюrостей;
- работоспособность всех функцио"ч*r-. рйrов и узлов.Есrш перечисленные требованшI не "йо**, средство измерений признаютЕепригодъш к применению, даьнейrш.rе операции поверки не производят.

9. Проверка прогрдммЕоrо обеспечеппя средства пзмерешЕй

Для идентифШ<ации ПО (NAVMOPO Survey>, установлеЕЕого на коЕтроJшер, следуетзtшустпть По, нажать на ю{опку <=>, выбрать ,r}rо пОбrо*."п" .rр.рйrо.ЬЪо..п"r""*о.
Номер версиИ отобразится в строке кТекущau версшI);

- дtя идентифшtацtп МПо, уст!шовленпого в аппарат}ру, необходлмо подоIюIшться кiшпаратуре, испоJIьзуя По (NAVMOPO Survey>, накать на кнопку <Устройство> Номер верииотобразится в строке <Номер текущей версии>;

Результат проверки считают положитеJIьпым, есJIи:
- нtlимеЕовalние По соответствуст указ rному в описalнии типа
- номер версии По не ниже указанного в описtlпии типа.

Есrш першсленные требованпя не вьшоJIII Iются, средство измерний
непригодrым к прпмененпю, да;ьнейшие операции поверки це производят.

признают

5
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10. Определепие метрологпчсскпх характерпстпк ц подтверrlцеЕпе
соответствпя средства шзмерений метрологическим требованиrм

10.1 Определенпе дбсолютпой погрешностн измеренпй длпп базпсов в рехшме
<<Статпка>>

10.1.1 Абсоrпотная погрешность измерний длrп базисов в perс,Iмe <Статика>
опредеJIяется с использов:lнием б }исньD( JIиний, входящ{х в cocT:lв базиса эталонного,
простalнственного поJIигона иJш комплекса базисного этllлонного в соответствии с
Государственной поверо.пrой схемой для координатно-вр€меЕньD( средств измерекпй.

10.1.2 Необходrмо провести измерениlI не менее цёх базисньо< .гшш.rй (далее - базисов),
деЙствительные значенIrI дшtн KoTopbD( расположеЕы в зaшыUlемом диапазоне измерений
iшпаратуры, при этом дшна миЕимаJIьного опредеJuIемого базиса доJDкна бьrгь от 10 до 100 м,
длина мllксимlлльного опредеJurемого базиса доJDIсrа бьrть от 27 до ЗO IG{. Длину каждого базиса
измерить не менее 5 раз.

10.1.3 Абсолютпzrя погрешность пзмернrпl длип базисов в режиме <Быстрая статикаD
определяется tlнalлогично режиму <статика> при этом, межд/ каждым ce:мcoм измеренrй,
пеобходrмО аппаратуру, устдrовленнуЮ на одноМ из пункIов базиса, не выкJ]ючzля её и не теряя
связь с Гнсс перемещать на расстояние Ее менее 50 метров от д,lнного гrуякта и затем снова
устtцl lвливатЬ на этоТ же пунЮ для прведенШI след},ющегО измерения. Аrrпаратlр4
установJIеннaц па пункте, расположенном Еа д)угом конце базиса, в течении всего перпода
проведениJr измерений долrrсrа оставаться пеподдижной.

10.1.4 Установить прверяемуо апларатуру над цеIrтрами п}ъюов, расположеЕньD( Еа
концах базисньп< rп.rний и привести их спупlиковые дrтенЕы к горизонта.lьной плоскости.

10.1 .5 Измерить вь!соту уст:lновки антеЕн rшпарат}ры с помоIщю рулетки.
10.1.6 Вкrпочить аппарат}ру и настоить ее на сбор д.lнньD( (измерений) в

соответств},ющем режиме измерений согласно требованияr,r эксплуатационной докрrентации.
10.1 .7 Убедиться в правиJьности функчиопирмния и отс)пствии помех приему сигнала

со спугников.
10.1.8 Вк.rпошлть .шпарат}ру и настроцть ее на сбор данньD( (измерений) в

соответствующем режиме измерний согласно требованиям экспJryатационной доцментации.
l0.1 .9 Провести измерения при условияr(, указанньrх в таблице 4.

Таб:ппtа 4 - Условия

10. 1 . 1 0 Вьпстпоц.lть аппаратуру согласно трбованилrt рдоводстм по эксплуатации.
10.1.1l Првести обработку данньп< с испоJIьзовalнием Iптатного ПО к аппараryр.
10.1.12 Ср,шее кв4драти.Iеское откJIонение (да.пее - СКО) измерпий лппн базисов б1

опредеJIяется по формуле

6

Режим измерений
количество
спуп{иков,

шт.

Время
измерений,

мин

Интервал
между

ЭПОХаIt{И, С
кСтатика> от 20 до 60
<Кинематика>, <Кинематдка в реaлльном времени
(RTK)D

зДцФфер"ци:lльЕые кодовые измерния (DGPS)>
<Кинематика в ре:rльном времени (RTK)> с 1^rётом
измерений встроенной фотокамерой
<Кинематика в реальном времени (RTK)> с ylthoM
E:lKJIoHa lшпараlуры(

>6
от 0,1 до l,0

1

Поверка проводится при устойчrвом закреплеIrии аппаратуры, открытом небосводе,
отс}тствии многоJDлевого распрстдrения сигнала спуг8иков, а также при хорошей
конфпryрации спуIниковьD( группировок. Значение геометрического факгора PDOP не должно
првьшать 3
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бli =
Zi=l(Lц - L)2 (1)

п-!

1 0. l. l 3 Систематrческац погрешItость измерний выtшсJIяется по формуле

Dbi =
Zi={Ц1- t,о1

(2)

Где Dli - спстематическau погЁIIIЕость измереЕий Ёй дпrны базисной JIиЕии в rrлане/по
высоте, мм;

l,r- ИЗМеРеЕЕОе атrпараryрЙ зЕачение i-Й дшrы базисноЙ rинrп в rшане/по высоте, мм;
a,0 - эталонное зцачеЕие i- й дrпrны базисной rпrнии в плане/по высоте, мм;

"/ - номер измерения;
л - число измерений

l0.1.14 Абсо.тпотнбI погрешностъ измерний (пря доверительной верягпости 0,95) лrшн
базисов вьтtIисJIяется кiж сyп{ма систематической и случайной (ско) погршностей и
опредеJIяется по формуле

Дц=*(|Dуi|+2.6i,) (З)

гДе /r; - абсоrпотная погрешIlость измерний i-й длппы базисной линии в плане/по высоте,
ММ. ЗНаК абСо.lпотноЙ погрешностrt прпнимrlют тот же, что и при выIшслении систематической
погрешности измерний;

Dл - систематrческая погрешностъ измерний l-й дшны базисной JIинии в rurане/по
высоте, мм;

dri- Ско измерпий Ёй дшны базисной rшнии в rrлане/по высоте, мм

10.2 Определеппе абсолютпой погрешЕостп измеренпй длпп базпсов в реrrЕме
<<Кинематика>>, <d(пнематпка в реаJIьЕом временп (RTK}

10.2.1 Абсоrпотн:ц погрешность измерний длrrп базисов в рФr<имlж <Кинематика>,
<Кинематика в perurьнoм времеЕи (RTK)> опрлеJuIется с испоJьзованием базисньп< rшний,
ВХОДЯЩrХ В cocтzв базиса эталоппого, прстрalнственного полигона или комплекса базисного
ЭтМОнного в соответствии с ГосудартвекпоЙ поверошlоЙ схемоЙ д;rя координатно-временньD(
средств измерний.

10.2.2 Необходlшо провести измер€виJI ве мепее трёх базисов, действrтге.rьные зЕаченля
дшн KoTopbD( расположены в з:лJIвJIяемом диlшазопе измерний iшпараryры. .Щлину каждого
базиса измерить не менее l0 раз.

l0.2,3 YcTaHoBrrTb аппаратуру Еад центрilми пу{кгов, расположешlьD( на концlж базисrдп<
линий и привести их спугЕиковые аЕтенны к горизоtrliuБной плоскости,

10.2.4 Измерить высоту устatновки аЕтенп zшпарацФы с помошью рулgпсr.
10.2.5 Вклrошть :шпаратуру и вастоить ее на сбор д:шItьD( (измерний) в

соответствующем реrс{ме измершй согласно 1ребования\.t эксплуатационной доцментации.
10.2.6 Убедrться в прiвиJIьности функционирв:lЕия и отс}тствии помех приему сигнала

со спупlпков.
,|

где dr.i - СКО измерений Ёй лппны базисной rшшrп в плане/по высоте, мм;
Zбr- и3меренное аппаратуроЙ значеЕие ЁЙ дшш базисноЙ rшнии в плане/по высоте, шv;

тт I.,
Lt = -ff - средIее арифмегическое из й измеренньж значенЙ дпдrы базисной rпrrпrи

в плапе/по высоте, мм;
j - номер измерения;
rr - Iшсло измерений

п

Значение абсоJпотной погр€шности пзмерний не доJDкны цревыrпать значеIйй,
указанньD( в Таблице l настощей методlки поверки.



10.2.7 Провестя измереншI на
таблице 3.
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поверяемой аппаратуре при условиях, указаннъD( в

10.2.8 Вълсlпоwrть аппарат}ру согласно требоваIrия\{ руководствir по экспJryатацпи.
10.2.9 Првести обработку данньD( с испоJIьзовtlЕием шгатного ПО к аппаратур.
10.2.10 АбсоmОтная погрешность измерний дины базпса оцредеJUIется как сумма

систематlт.Iеской и сrryчайпой погрешностей по формуле (3).

Значение абсоrпотной поц)ешности пзмерний
1казшrньп< в табrmде 1 настоящей метод,Iки поверки.

_ 10.3 Опреде;rевие абсолютпой погрешцостп измеренпй длип базисов в рехмме<<!пфференцlIальпые кодовые пзмеренпя @Ъrs),
определение Ско и абсоrпотной погрешносй измерений дтин базисов в pelrc.rMe

<.Щифференциальные кодовые пзмерения @GPS)> осуществJIяется :lнllлогично определениюСКо и абсотпотной погрешности измерний дшн базисов в режиме <Кинематика в peaJ,"'o'
времени (RTK)), настроив рабоry аппаратуры в соответствующем ре)ю{ме.Значение абсоrпотной погрешности измерний не должны превыIцать значеЕий, указ IньD<в таблице 1 настоящей методики поверки.

10.4 Опреде.лlепие абсолютпой погрешвостп измеренпй длпн базисов в рех."меrd(пдематикд в реаJIьном времени (RTK)'. уr*о, измеренпй встроеппой фотокамерой10.4.1 Определение абсоrпотпоЁ погрешностп измерний дпr" 6.rr"о" в pe)юrмe<Кинематика в ре{rльном времени (RЖ)> с учётом измерний всцоенной фотокаrrrерй10,4,2 Абсоrпотная погрешность опредеJUIется с использованием базисньп< rшний,входящЕх в cocтzlв базиса эталонного, пространствеЕЕого полигона или комплекса базисногоэтtlлонного в соответствии с Государственной поверо.шой схемой * *оорйчrr,о-временньD(средств измернкй.
10,4,3 НеобходимО првестИ измереншI не менее трёх базисов, действительныезначенnnя дJIиЕ KoTopbD( расположены в з'цвJUIемом дйапазоне измерений аппаратуры. .Щ;пrнукаждого базиса измерить не мепее 5 раз.10,4,4 Установить аппарат}ру, используемую в качестве базовой ст:lнIцrи надцеI ром одIого из rryЕктов базиса и привести ее спуIниковую alHTeH,.y к горизогга:ьнойплоскости.

]91 : Поверяемую аппаратуру фовер) установЕть па веху.10,4,6 Над центром опредеJUIемого пlткта базиса у.йо"rо визирЕую марку
9-_": - МаРКа). Марка предстllвJulет собой квадрЙьrii или кругльй щит рtlзмером не менее50х50 мм, поверхность Iщrта оцр IIиваЕтся белой краской о* р"aдarrauч на черно-белыесекторы, Располагать марку следует к zuшаратуре таким образом, чгобы rшоскость мишени бьrлаперпендикулярна нlшр.влению измерний. Пример марки приведён на рисlнке 1;

не долrсlы превыгпать значений,

Рисlток l - Визирпая марка

10.4.7 ИзмерлrТь высоту ycTilHoBKи iu{TeHH aшпараryры и м4рки с помоIцью рулетки,
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10.4.8 Вкrпоwrь аrшаратуру и нiлстроить ее на сбор дд{ньD( (измерний) в
соответствующем режиме измерений согласЕо трбомIrиям эксплуатациоIпrой докумеЕтацип.

10.4.9 Убеди:ься в правиJIьности функционировштия и отсуtствии помех щ)иему сигнала
со сrгrп{иков.

10.4,10Измерпия на поверяемой аrrпаратуре прводить при условшDq указ:шньD( в
таблице 3.

10,4.1l Опредеrшть положение цента марки с испоJIьзованием встроенной фотокамеры,
располагм веху с устalновленным роверм на расстоянии от l до 5 метров.

10.4.12Повторитъ измерения по пре,Фцущему пункту, располlгая веху с уст:lновленным
рверм на расстоянЕи 5- 1 0 метров.

10.4.13Вык;пощть:шпаратуру согласно требованияv руководсткr по экспJryатации.
1 0.4, 14Абсоrпотная погрешность измерний дпrн базисов опредеJIяется кrж су^{ма

спстемати.Iеской и сrrучайной погрешностей по формуле (3).

значеше абсоrпотяой погрешности измерппй не должны превышать значенrrй,

1тазшrньп< в таблrще 1 цастощей методrки поверки.

10.5 Опрелелепие дбсолютной погрешпости пзмерений длин бдзпсов в режпме
<<Кинематика в реальном времени (RTK)>} с учетом угла наклопа аппаратуры

10,5.1 Определение абсоrпотной погрсшrости измерений длин базисов в режиме
<Кинематика в реzulьном времени (RTK)> с rlетом HilKJIoHa zшпаратуры осуществJIяется
:lналоп{tшо определению абсоrпотяой погрешности измерений длин базисов в реrrсиме
<Кинематика в pe:lJIbHoM времени (RTK)>.

10.5.2 Измернпя необходтмо прводить при трёх значения( угла HzlKJIoHa аппаратуры,
puвHoмeplro расположенньD( в диапазоне от 0 до 60 гралусов. Задаваемьй угол H:lKJIoHa

контоJIирмть с помошью квадр:lнта.
10.5.3 Повторить действия по предыдущему пlчкry ещё не менее двух раз, повораIшвая

аппарат}ру на 120 гралусов в горизонтаJIьной плоскости.

Значение абсошотной погрешности измерений не должны превышать значений,

указанньгх в табшще 1 настоящей методики поверки.

11 ОформлепперезультатовtIоверкп
Сведения о резуJьтате и объёме поверки средств измерний в цеJuD( подгверждения

поверки доJDкны быь перданы в Федера.lьньй информационньй фопд по обеспечению
единстваизмерffi.

При полоlсrтеrьньD( резуJIьтатах поверкЕ средство измерний признается пригодным к
применению.

Выдача свидетеJьствll о поверке средсткл измерний осуществJIяется в соответствии с
действуюtщ{м зzlкоподатеJIьством.

Ншrесение знака поверки на средство измерний не предусмотрено. flломбирование
средства измерений не призвод,rтся.

При отричательньD( результатах поверки, средство измерений признaЕтся Еепригодным к
применению.

Выдача извещеЕия о непригодIости к применению средства измерний с указанием
ocHoBHbD( причш непригодlости ос}ществJIяется в соответствии с действуюпцrм
з:шонодатеJIьсIвом.

Инженер по мегрологии ЛОЕИ
ООО (ПРОММАШ ТЕСТ Метрология>
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