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1ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ
1.1 Настоящм методика распространяется на тахеометры элекгронные GT 362Rl0 (дшее

- тахеометры), изготоRIенные GEOALLEN СО., LTD., SUZHOU, Китай, и устанавливает ме-
тоды и средства их первичной и периодической поверок.

1.2 В результате поверки доJDкны быть подтверждены следующие метрологические 1ре-
бования, приведенные в таблице 1.

Таблица l - М гические ха истики
Наименование характеристики Значение характеристики

.Щиапазон измерений, градуg l)

горизонтаJъньD( углов
вертикtl,льIlьD( углов

от 0 до 360
от -45 до +90

.Щиапазон измерений рrюстояний '', Ir,r

отражательный рехим на одrу призму
отражатеrьный режим на светоотражающую плёнку
м ыи

от 0,4 до 3500
от 0,4 до l200 3)

от 0,4 до l200 ])

.Щогryскаемое средrее квадрамческое откJIонение измерний уг-
лов, секунда 1,5
Пределы доrryскаемой абсо.lпотной погрешности измерений 1т-
лов, секунда +6
Пределы доrryскаемой абсо.гпотной погрешности измерений рас-
стояний, мм

отражательньй режим па од{у призму
отражате.rьньй режим на светоотражающуто плёнку

,шффузный режим

+(2+2.10{ L)4)
*(2+2. l0{.L) 4),
+(4+2, l0{, L) 4) 6)

+(3+2.10{.L)4) 5)

*(4+3. l0{. L) 4) 6)

Примечаrие:
l) Здесь и дaшее по тексту: фадус, секу{да и миtгуга - единицы измерений плоского угла.
') При измерении расстояний в диапазоне от 0,4 до 1,5 м вк,rюч. наведение на цель осуществ-
Ju{ется при помопц{ л Ерного целеуказателя, при измерении расстояний от св. 1,5 до 3500
наведенпе на цель осуществJиется при помощи oKyJulpa зрительной трубы.
З) Измерения Еа поверхность соответствующей белой повЪрхности пл;стины с коэффициен-
mм отФкеЕия не менее 90 О/о.

а) Где L - измеряемое расстояние, мм.
5) В диапазопе измерений от 0,4 до 500 вкJIюч., м.
6) В диапазоне измерний св. 500 до 1200 включ. ,м.

По итогам цроведениJI поверки до.шtна обеспечиваться прослеживаемость тФ(еометров к
государственному первичному специ:tльному этzrлону единицы длины ГЭТ |99-2024 по Госу-
дарственной поверочной схеме для координатно-временных средств измерений, угвержденной
приказом Росстапдарта J{Ъ 1374 от7 июня2024 г., к госулартвенному первичному этмону еди-
НИЦЫ ПЛОСКОГО 1тла ГЭТ 22-2014 по Государственной поверочной схеме дJIя средств измерений
плоского }тл4 }тверждепной приказом Росстандарта М 2482 от 26 ноября 2018 г.

Методика поверки реlллизуется посредством методов прямых измерений и непосредствен-
ного сJIичения.
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Табrпrца 2 - и

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Поверка доJDкна проводiться в кJIиматических условиях, соответствующих рабо.плм

условиям применения этttлонов и поверяемьD( TlD(eoMeTpB:
- температура окружающего воздуха от 15 ОС до 25 ОС в лабораторньrх условиях;
- температура окружающего воз.ryха от минус 20 ОС до плюс б0 ОС в полевьD( условиях.

4 ТРЕБОВЛНШЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВJIЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 Поверка тахеометров осуществляется llккредитовzlпными в установлеЕЕом порядке

юридическими лицами и индивидr'аJIьными пр€дприниматеJIями.
4.2 К провелению поверки допускllются лица с высшим техническим образоваrием, атге-

стованные в качестве поверителей в области геодезических средств измерений и изучивIIше
настоящую методику, документацию на тахеометры и экспJryатациоЕную документацию на ис-
пользуемые средства поверки.

5 МЕТРОЛОГШIЕСКИЕ И ТЕХНИIIЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ ПО-
вЕрки

5.1 !ля поверки применять средства поверки, приведенные в таблице 3.

обязательность выполнения
операций поверки при

Наименование операции поверки
первичной

поверке
периодиче-

ской поверке

Номер раздела
(rryнкта) методики
поверки, в соот-
вfiствии с кото_

рым вьшолняется
операцI,IJI поверки

Вцешний осмотр средства измерений да да 7
Подготовка к поверке и опробование
срдства измерний
Проверка прогр:l}.{много обеспечения
средства измерений да 9

Определение метрологических харiж-
теристик и подгверждсние соответ-
ствия средства измерений метрологи-
ческим требованиям

да да l0

Определение допускаемого среднего
квадратиIlеского откJIонения измере_
ний углов и абсолютной погрепшости
измерений углов

да да 10.1

Определение абсоrпотной погрешно-
сти измерений расстояний

да 10.2

1ОrРормление резуJIьтатов поверки да да ll

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРЛЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки выполнить опер lии, указанные в таблице 2.

2.2 Не допускается проведение поверки меньшего Iшсла измеряемьD( вели.Iин.
2.З Прп полrrешrи оlрицательньIх резуrьтатов при выполненrш rпобой из операций, при-

веденньD( в таблице 2, поверка пркращается и тахеометр призн:Ется пепригодtым к примене-
нию.

да да 8

да
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ки

6 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОIIЛСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6,l При проведении поверки необходимо собшодать:
- требования по технике безопасности, указанные в Э.Щ на используемые средства поверки;
- прarвила по технике безопасности, действующие на месте поверки;
- ГОСТ 12.1,040-8З (ССБТ. Лазернм безопасность. Общие положения>;
- ГОСТ 12.2.007.0-75 (ССБТ. ИздеJIия электротехнЕIIеские. Общие трбования безопасно_

сти )).

Таблица 3 - а
Опершщи по-

верки, требlтощие
rцlимеЕение

средств поверки

Метрологические и технические тре-
бования к средствrlIr, поверки, необ-
ходимые для проведепия поверки

Перечень рекомендуемьш
средств поверки

10.1 Определение
допускаемого сред-
него квадратиче_
ского откJIонения
измерений углов и
абсоJпотной по-
грешности измере-
ний углов

,Щиапазон измерний }тлов от 0О до
360О, доверлrгеrътше гршппрI бсолот-
ной погреппrосги (при доверrтrеrьной
веряпrосш 0,99) +0,3', СКО 0,05', ра-
бочий этапон 1-ю разряд4 по Госу-
дарственной поверочной схеме дuI
средств измерепий плоского 1тла"
угвержденной приказом Росстандарта
Jф 2482 от 26 ноября 20l8 г.

Госулартвенньй рабошпi этыlон
единшIы плоског0 угла 1 разряла
в диапа}оне значеЕий от 0О до
360' дrя горизоЕтllльного угла и
от минус 50О до rurюс 90О для вер-
тикаJIьного угла' регистрацион_
ньй номер эталона в Федераль-
ном информационном фонде по
обеспеченrдо е.щlнсткl измере-
llllil 3. 1 .ZZT .0282.20 1 8.

10,2 Определение
абсолютrой по-
грешности измере_
ний расстояш.rй

Средство измерений дп.lны, рабочий
эта.ltон 2-го разряда - комплексы ба-
зпсные эталонЕые, диапазон измере-
ний длин от 0,4 м до 3500 м, пр€дел
допускаемой абсолютной погрешно-
сги измерений длины 0,6+1 . 10{.L мм,
где L - измеряемrц длина в мм, по Гос-
ударственной поверочной схеме дгrя
коордипатцо-временньD( средств из-
мерений в соответствии с Приказом
Федерального агентства по техниче-
скому реryJшровzlнию и метрологии
NЬ 1374 от 7 lаоllя 2024 г.

Государственный первипrый
специальньй эпtлон единицы
длины ГЭТ |99-2024

l0.1, 10.2

.Щиапвоны измерения влlDкности от
0 % до 99 7о, температуры от
минус 20 ОС до пrпос 60 ОС, давления
от 840 до 1060 гПа; пределы допуска-
емоЙ погрппrости измерениЙ влаж-
ности *2 о/о, температуры t0,2 оС, дав-
ления *3 гПа

Измеритель влzDкности и темпе-

ратуры ИВТМ_7, мод. ИВТМ-7
М 5-.Щ, регистрационньй номер
15500-12 в Федера.пьном инфор-
мационном фонде по обеспече-
нию единства измерений (вспо-
могательное с о

Примечшшя:
l) Сведения о резуJБтатах поверки (атгестшши) срдств измереrлпi (эта.тrонов), пршuеняемьD( IIри
поверке, доJDкны бьггь оrryбrпrковаrш в Федершьпом информаrцонном фоlце по обеспечеI хо
едлнства измеренrй.
2) .Щоrryскается применение средств поверки, не приведенньD( в рекоменд/емом перечне, но обес-
печивающж определешrе (кокгро.ь) метрлогтIескш( харакIеристик поверяемою средства из-
мереЕIй с трбуемой тOчностью, передачу едп пФI веJIичины средgгву пзмерlппi при его по-
верке и прослеживаемость эталонов и срлсгв измернrл1, цримеЕяемьD( при поверке, к государ-
ствешrым первдчным этzллонам едлниц веJшчин.
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S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВЛНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Перед провелением поверки выполнить следующие подготовительные работы:
- проверить комплекtность тaжеометров в соответствии с экспJryатациопной докуt,rента-

ЦИеЙ (дацgg - эц1,
- проверить нilличие сведений о результатж поверки ср€дств измерений (вспомогатель-

HbD( средств поверки), включенных в Федеральный информационньй фонл по обеспечению
единства измерений;

- тахеомgтры и средства поверки дошкны быгь выдержаны при нормarльньrх условиях не
менее l ч.

8.2 При опробовalнии установить соответствие таr(еометров следующшr тебовани-лu:
- отсутствие качки и смещений неподвижно соединенньD( деталей и элемептов;
- плавность и pilвHoмepнocTb движепия по.щижньu< частей;
- правильность взммодействия с комплекгом принадлежностей;
- работоспособность тахеоме,фов с использовIlнием всех функциона.ltьньп< режимов в со-

ответствии с укarзаниями ра:}дела 1 l <Настройки> РЭ.
Если перечислепные трбоваlrия не выпоJIняются, тахеометры признаются Еегодными к

применению, дальнейшие операции поверки не производят.
8.3 Результаты операции поверки считать положитеJIьными, если результаты опробования

и проверки работоспособности удовлетворяют п.п. 8. 1., 8.2

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Илентификационное пzмменов:tЕие и идентификационньй номер ПО следует полу-

чить после запуска ПО (на главном окне программы через меню <Настройюл -- Информация>).
Результаты операции поверки сtштать положитеJIьными, если идентификачионные лан-

ные (признаки) метрологически значимой части ПО соответствуют приведенным в таблице 4.
Таблица 4

Идентификационные данные (признаки) Значение

идентификационное нмменование По Android TS

Номер версии (идентификационньй номер) ПО 20240919

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК И ПОДТВЕР)ЦДЕ-
НИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВА-
ниям

10.1 Определение допускаемого среднего квадратического откJIонения измерений углов и
абсо:потной погрешности измерений углов

10.1.1 Опрелелить среднее квадратическое откJIонение и абсолютrryrо погрешность

7 ВНЕШНШЙ ОСМОТР СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При впецшем осмотре тахеометров устilновить:
- комплекгность TiD(eoMeTpoB и налиIше маркировки (заводской номер, тип) rrутём сличе-

ния с Э.I[ на тжеометры, нalличие пояснJIюuц{х надписей;
- испр:lвность перекrпочателей, работу подсветок, исправность разъемов и внешних со-

единительньrх кабелей;
- качество гaшьвiшlт.Iеских и лаlкокрасо(шьD( покрыгий;
- нмичие и испрalвность съёмньD( накопителей измерительной информации (в соответ-

ствии с Э.Щ);

- отсутствие коррозии, механических повреждений и других дефектов, влllяющих на экс-
пJryатационЕые и метрологические характеристики.

7,2 Результаты операции поверки сIIитать поло)lштельными, если р€зуJIьтаты внешнего
осмотра удовлетворяют п. 7.1. В противном сJryчае тtжеометры бракуются, да.lьнейIшле опера-
ции поверки не призводят.
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измерениЙ горизонтzlльньrх и вертикаJIьньrх углов с помощью государственного рабочего эта-
лона ед{ницы плоского угла l разряда в диzшазоне значеншi от 0О до 360' для горизонтalльного
угла и от миIlус 50О до плюс 90О для верика.пьного угла (далее - установка l разряла).

10.1.2 Срлнее квадратическое откJIонение и абсо.тпотную погрешность измерений гори-
зонпlльньrх углов тrхеомеlров определить путем сравнения значений измеренньD( с их помо-
щью горизонтarльньD( углов с действительными значениями этих углов, заданньD( установкой
1 разряла в лиапазоне от 0 фадусов до 360 гра,ryсов с ш.гом 60 гралусов.

!ля этого тахеометр установить на поворотньй стол электромеханической системы. В со-
ответствии с РЭ на т:жеометр привести его в горизонтальное положение в двух плоскостяr( с
использованием его штатньш уровней.

Проконтролировать кJшматические условия на месте прведения поверки при помоцш из-
меритеJIя ыIiDюIости и т€мпературы ИВТМ-7.

.Щшее запустлtть рабочую прграмму на ПЭВМ из состава установки l разряла.
В осповном окне пргр:li{мы необходимо активирватъ вкJIадку кВертикальная ось>. За-

дать на ycTilнoBKe 1 разряда угол равный 90 градусов, при этом (коромысло>> с автоколJп{мато-
рм займет положение параJшельное повортному cToJry устalновки l разряла.

Установить зеркало на объекгив Turxeoмeтpa.
Совместить оптическую ось тжеометра с оrrпrческой осью aвтокоJIлиматора. При этом

цритерием совмещения осей является появление автокоJlлимационного изображения марки в
окне кКамера> рабочей прогрalммы. Точное совмещение производится при помощи кнопок пе-
ремещения изображения. Необходимо добиться полного совпадения изображения марки с осью
OY матицы.

После настрйки взммного положения визирной оси тчцеометра и поворотного (кор-
мысла> этiшона установить Jшмб иrш отсчётrrую шкаJry та(еометра на значение 0О00'00", а затем
к.лик}r}ть па кнопку пргра rмы <Установить нольD, при этом прцессы измерения угла пово-
ротц вьшолняемые угловыми сенсорarми и автокоJшиматором, синхронизируются, то есть будlт
иметь одну точку отсчета. СоотвЕтственно Iшсленное значение текущего относительного угло-
вого положенIлJI поворотного стола устalнaвливается равным IIуJIю.

Акгивировать в основном окне програ]чrмы вкJIадку <Горизоктальнм ось>. 3адать угол пе-
ремещения поворотпою столика. После оцаботки установкой l разряла заданного угла необ-
ходимо довести зритеJьную трубу тжеометра к неподвижно з:lкрепленному aвтокоJIлиматору
и вновь совместить iвтокоJIлимационное изображение (зафиксировать значение горизонтаJIь-
ного угла с экрана или шлмба тахеометра ci, а тхкж€ зафиксировать действительное значение
горизоIrгмьного угла контоJъного направлениJI в соответствующем окне пргрiлммы уста-
новки l разряда одейств, где i - номер измерения). Исследование угломерньD( характеристик та-
хеомfiра произвести в диzш }оне от 0 гралусов до 360 гра.ryсов с шагом 60 гра.ryсов.

.Щ.гrя каждого углового положения провести измерения не менее десяти pat. Результаты
измерний записать во внутреннюю пчль,lять тФ(еометра и в журнllл произвольной формы.

10.1.3 Срлнее квадратическое откJIонение измерений горизонтarльньD( углов вьгIислить
по формуле (1):

X|Ll(ci-cl)2
(1)Soa = п-1

где п - количество измерений, выполненньгх с помощью поверяемого тахеометра в угло-
вом положении;

0i - ЗНаЧеНИе ГОРИЗОНТZШЬНОГО УГЛа, ПОlryЧеННОе На ПОВеРЯеМОМ tlXeOMeTPe;
_ Ylt _а.
ci : щ --среднее арифметическое значение результатов измерений углов.
Абсолютную погрешность горизонтlцьньrх углов вьт.Iислить по формуле (2):

Доi = Ci - Сдgйств, (2)
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где сдейсгв - значение горизонтalльного угла, поJryченное Еа установке 1 разряда.
l0.1.4 Срелнее квадратическое откJIонение и абсоrпотную погрешность измерений верти-

кальньD( углов тахеомецов определить rryTeM сравнения значений измереЕньIх с их помощью
ВеРТИКаЛЬНЬD( УГЛОв С деЙствительными значениJlми, задЕrваемыми устalновкоЙ l разряда (из со-
става эталона единицы плоского угла) в диalп&}оЕе от минус 45 гр4ryсов до плюс 90 градусов в
слеДУюЩих значениJtх: миЕус 45 гралусов, минус 30 градусов, далее с шагом 30 градусов,

,Щля этого тахеометр устzlновить на поворотньй стол уст:lновки 1 разряла. В соответствии
С РЭ На ТаХеОмет привести его в горизоЕтzlльное положение в ,щух плоскостях с испоJIьзова_
нием его штатньпt уровней.

.Щалее загryстить рабочую програ.rму на ПЭВМ из состава уст.lновки 1 разряда.
В основном окне прогр!lI\.rмы необходимо alктивировать вкJIадку <Вертика;rьная ось>. За_

ДаТЬ На ycT:lHoBKe 1 разряда угол равньЙ 90 градусов, при этом (коромыслоD с :lвтокоJlлимато-
ром займет положение, соответствующее нижней крайней то.же рабочего диапазона.

.Щапее устшrовить зерк.rло на объекп.rв СИ.
СОвместить оrпическую ось тахеомеlра с оrrплческой осью iвтокоJшиматора, При этом

КРИТеРИеМ СОвмещения осей является появление автокоJIJIимационного изображения марки в
окне кКамера> рабочей прогрilJlrмы. Точное совмещение произвести при помоulи кнопок пере-
мещения изображения. Необходимо добиться полного совпадения изображения марки с осью
ОХ матрицы.

АКТИВИРОвать в основном окне програ}rмы вкJIадку <Вертикыrьная ось) и произвести из_
мерение. Задать угол перемещеЕия поворотного коромысла. После отработки установкой l раз-
ряда задalнного угла необходимо довести зрительЕую трубу тахеометра к трубе автокоJIJIима-
ТОРа и вновь совместить alвтоколJшмационное изображеIrие (зафиксировать значение верти_
КаЛЬНОГО УГЛа С ЭКРаНа ИЛИ Лимба тахеометра Р1, а также зафиксировать деЙствительное значе-
ние вертика,lIьЕого угла контольного направления в соотвsтствующем окне прогрIlммы уста-
новки 1 разряда Fдепсгв, где i - номер измерения). Исследование угломерньD( характеристик та-
хеометра произвести в диllпalзоне от миЕус 45 градусов до п.тпос 90 градусов в следующих зна-
чениях: минус 45 градусов, микус 30 градусов, дмее с шlгом 30 гралусов.

!ля каждого углового положения провести измерения пе менее десяти рalз, Результаты
измерений записать во внутреннюю пчлJ\,{ять тахеометра и в журнм произвольной формы,

10.1 .5 Среднее квадратическое отклонение измерений вертикмьньD( углов вычислить по
формуле (3):

S (3)р

где п - количество измерений, выполненньD( с помощью поверяемого тахеометра в угло-
вом положении;

В1 - ЗНаЧеНИе ВеРТИКМЬНОГО УГЛа, ПОЛУЧеННОе На ПОВеРЯеМОМ ТаХеОМеТРе;
- гr] а.
F; = З]Д --среднее арифметическое значение резуJIьтатов измерений углов.
Абсо:потную погрешность вертикzл,льньD( углов вьFIислить по формуле (4):

(4)

где 0дейсгв - значение вертикal],lьного угла, поJryченное на установке l разряла.
За доrryскаемое среднее квадратическое откJIонение измерений углов поверяемого тмео-

метра принять максим{lльное значение среднего квадратшIеского откJIонения, рассlмтaшное по
формулам (1) и (3); за абсолютную погрешность измерений углов поверяемого т:rхеомета
принять максимаJIьное значение абсолlотной погрешности, рассIштlшное по формулам (2) и
(4).

/р.=Fi-FдеИсr",

r--------,_
lIiL, (0i-P,)'

i - ",J n-1
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10.1.6 Результаты операции поверки считать поло}оrтельными, если в диaшalзоне измере-
ний горизокга.llьного и вертикzlльного углов состiвJlяют от 0 градусов до пJIюс 360 гралусов и
от минус 45 градусов до ппос 90 град/сов соответственно, значенпя среднего квадратического
oTKJIoHeHxrl измерний углов составJIяют не более 1,5", значения абсо.тпотпой погреIпностп из-
мерений углов нФ(одятся в пределах +б".

1 0.2 Определение абсолютной погрешности измерений расстояний
10.2.1 Опрелелить абсоrпотrrуIо погрешность измерений расстояний используя рабочий

этмон 2 разряда - эталонньй базисньй комплекс. Проконтролирвать юшматические условия
на месте проведения поверки при помощи измеритеJuI влФlсIости и темпераryры ИВТМ-7. Вьь
брать линии базиса этмонного базисного комплекса во всём диапазоне работы поверяемого
тахеометра (не менее 3-х линий), измерить выбранные линrи поверяемым тахеометром в соот-
ветствии с РЭ на тахеометры не менее l0 раз. Повторить измерения во всех зalявJIеЕньD( режи-
мах.

10.2.2 Абсо.rпотную погрешность измерений расстояний вычисJиют по формуле (5):

1 1 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТЛТОВ ПОВЕРКИ
11.1 Сведения о результата>( поверки тахеометров перед:лются в Федеральньй информа-

ционньй фонд по обеспечению единства измерний в соответствии с порядком создания и ве-

дения Федермьного информшlионЕого фонда по обеспечению единства измерений, передачи
сведений в него и внесен}tя измеяений в данные сведенltя, предоставJIения содержauцихся в неМ

документов и сведений, пре.ryсмотренным частью 3 статьи 20 Федера.lIьного закона }ft l02-ФЗ.
l 1.2 По заявлению владельца TErxeoMeTpoB или лица, представившего их на поверку, поло-

жительные результаты поверки оформляют записью в паспорте, удостоверенной подIисью по-
веритеJlя и нанесением знака поверки, или вьцают свидетельство о поверке по установленной
форме, соответствующей действующему зiконодательству.

Rrl=L,i-Lдейсгв| , (5)

где Li, - по,тученное значениеj-го расстояния i-м приёмом по поверяемому тчцеометру;,l -

j=l ...N - номер приема измереЕия, i=l . ..М - номер базисной линии;
Lдgйсгвi- этalлонное (деЙствительное) значение j-го расстояIlия из паспорта на эта.тlонньЙ

базисньй комплекс.
Максимальньп.r значением абсолlотной погрешности измерений расстояпий считается

максимальное значение абсо.тпотной погрешности измерений расстояний поверяемого та(ео-
мета из полученных по формуле (5).

10.2.3 Результаты операции поверки считать положительными, если в дrzшазоне измере-
ний расстояний от 0,4 до 3500 м вкпочительно дIя оlрФкательного режима на одЕу призму,
значение абсоrпотной погрешности измерний расстоянd находяIся в пределах, вьFшсленньD(
их выражений +(2+2,10{,L) мм; в диапазоне измерний расстояний от 0,4 до 500 м вк.тпочи-

тельно для отрaDкательного режима на светоотрФкающlrо плёнку, зпачение абсоrпотной по-
грешности измерений расстояний нФ(одятся в пределах, вьIIIисленньD( их выражений
+(2+2,10{,L) мм, в диапазоне измерений расстояний свьппе 500 до 1200 м вкJIючительно дIя
отрaDкательного режима на светоотрzDкаюшую плёнку, значеIlие абсолютной погрешности из-
мерепий расстояний находятся в пределах, выtIислеItньD( их вьтражений *(4+2,10{,L) мм; в диа-
пазоне измерений расстояний от 0,4 до 500 м включительно лля лиффузного режимц значение
абсоrпотной погрешности измерний расстояний нжодятся в пределах, выIшсленньD( их выра-
жений +(3+2. 1 0{,L; мм, в диапазоне измерений расстолrий свы.пе 500 до 1200 м вкrпоцлтепьно

лля лиффузного режимц значение абсоrпотной погрешности измерний расстояний н (одягся

в пределах, вычисленньD( их выражений +(4+3 , 10{,L) r,пл, где L - измеряемое расстояние, мм.
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l 1.3 По заявлению владеJIьца тахеометров или лица! представившего их на поверку, в clry-
чае отрицательньD( результатов поверки, вьцается извещение о непригодности к применеЕию
средства измерений.
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