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1 Общие положения

1.1 Настоящая методика поверки распространяется на комплексы
измерительные аэродромно-дорожных лабораторий КП-514 RDT (далее по тексту

- комплексы), производства А0 (СНГШ РДТ> (Россия), и устанавливает методику
их первичной и периодической поверки.

1.2 Первичную поверку комплексов выполняют при выпуске из

производства или вводе в эксплуатацию. Периодическую поверку комплексов
выполняют в tIроцессе эксплуатации, а такжо после аварий и ремонта комплексов.

1,3,Щопускается проведение первичной (периодической) поверки отдельных
каналов измерений из состава комплекоа, В ооответствии с заявлением впадельца
комплекса, допускается проведение поверки для меньшего числа измеряемых
величин и на меньшем числе поддиапазонов измерений. Информация об объеме
проведенной поверки должЕа быть обязательно передана в ФИФ ОЕИ в
соответствии с Приказом Минпромторга России от 28.08.2020 г. Jф 2906 кОб
утверждении порядка создания и ведения Федерального информационного фонда
по обеспечению единства измерений, передачи сведений в него и внесения
изменений в данные сведеЕия, предоставления содержащихся в нем документов и
сведений>. При передаче информации в ФИФ ОЕИ необходимо указывать
сокращенные Еаименовация каналов измерений, поверка которых была
проведена. Перечевь сокращенных наименований каналов измерений приведен в
пункте 1.7 настоящей методики,

1.4 При определении метрологических характеристик в рамках проводимой
поверки обеспечивается прослеживаемоать к;

- ГЭТ 1-2022 кГосударственный первичный эталон единиц времени,
частоты и национальной шкалы времеЕи)) в соответствии с государственной
поверочной схемой, утвержденной прlжазом Росстандарта от26.09.2022 г. М 2360
<Об утверждении Государственной поверочной схемы для средств измерений
времеItи и частоты));

- ГЭТ 2-2021 <Государственный первичный эталон едиFIицы длины - метра)
в соответствии с Локальными поверочными схемами, структура которых
приведена в приложении В настоящей методики поверки;

- ГЭТ З-2020 кГосударственвый первичный эталон единицы массы -
килограмм) в соответствии с Локальной поверочной схемой, структура которой
приведена в приложении В настоящей методики поверки;

- ГЭТ 22-20|4 <<Государственный первичный эталон единицы плоского
угла> в соответствии с Локальными поверочными схемами, структура которых
приведена в приложении В настоящей методики поверки;

- ГЭТ З2-20l| <Государствецпый первичный эталон единиц силы)) в
соответствии с Локальной поверочной схемой, структура которой приведена в
приложении В настоящей метомки поверки;

- ГЭТ 199-2024 <Государственньтй первичпьтй специальньтй этмон единицы
длиньD) в соответствии с Локальпой поверочной схемой, структура которой
приведена в прилоr(ении В настоящей методики поверки,

1.5 Поверка комплексов выполняется методами прямых измерений и
непосредственного сличения.
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Наименование харашериgгики

Канал шмеренuй dлuньl пройdенноео пуfпu BcmpoeHчblM dаmчuком пройёенноео пуmu

от 102до 106.Щиапазон измерений длины пройденного пути, м

*0,1
Пределы доrrускаемой mносительной поIрешности измерений
дливы пройденного пути, 0/о

Канал llзмеренuй dлuньl пройdенноео пуmu u скоросmч dвuэtсенllя лабораmорuu
HaBecHblM dqлпчuком пройdенноео пуmu

ОТ 0 до 10б,Щиапазон измерений длины пройденного пути, м

*5
Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений длины
пройденного пути в диапшоне m 0 до l м включ., мм
Пределы допускаемой отrrоСительной погрешности измерений
длины пройденного пути в диалазоне св. 1 до 10б м, % *0 0 5

.Щиапазон измерений скорости движения лаборатории, км/ч отOдо90

*0,5
Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений
скорости движения лаборатории, кйч

Канм uзмеренuй dлuньt учаспков aBmodopoz
от 1 до 106,Щиапазон измерений длины участков автодорог, м

+1

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений длины

. при использовании аппаратуры геодезической спутниковой
производства ООО (НВС Навигационные Технопогии):

Границы допускаемой абсолютной погрешности измерений
координат в плане (при доверительной вероятности 0,95), м:

- в режиме <.Щифференциальный кодовый> (DGPS)
- в режиме <Навигация с дифференцищIьными поправками)

(SBAS)
ме <Навигация>-в

частков автод ог, м

. при иOпользOвании аппаратуры геодезической опутниковой
производства ООО <4ГНСС> :

,Щиапазон измерений длины базиса, м
Грапицы допускаемой абсолютной погрешности измерепий длины
базиса (при ловерительной вероятности 0,95), мм:

- в режиме кСтатика>

- в режиме <<Кинематика в peaJIbHoM времени> (RЖ)

. в плане

. по высоте

. в плане

. по вьlсоте

от 0 до З0000

+2.(2,5+1.10,6.D) l)

t2.(5,0+1.10,6.D) I)

+2,(8+1,10-6.D1 l)

11. 15+t,10-6.D l)

канал uзме tпров авцоdороz fu9полненuе А), (uсполненuе Б)нuu 2еомеm ческ11х па
енииапазон изм са сгла пово ота от-180 до +180 2)

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений угла
поворmа (курса), градус:

- исполнение А
- исполнение Б

+0,3
+1

1,6 В результате поверки должны быть подтверждены метрологические
требования, приведенные в табпице 1,

Табпица 1 - М ологические ха истики

кuк2е ческlдуl Коо uнаmам

*0,6
+2,0
*3,0

Значение

Канм

з



п одолжение таблицы 1

Наименование характеристики Значение

от -105 до +105flиапазон изм ений 0дольнOго ТаНГDКа), Zoo0на

Пределы допускаемой абсолютной поrрешItости изморений
продольвого уклопа (тангажа), %о:

- исполнение А
- исполнение Б

+2

*3

ении по ног0 она на , Yооиапазон изм от -105 до +105

Пределы допускаемой абсолютной погрешIrости измерений
поперечного уклона (крена), %о:

- исполнсние А
- исполнение Б

-LL

+5

от 50 до 750м
Пределы допускаемой отпоситепьной погрешности определения
асстояний в %мости в илеодольном п о +4

Канал tBMe нuu попе ыrпuй авmоdо 2uаэtlцo?o овLulя колеu по

flиапазон измерений поперечного профиля (колои), мм:
- основной
- дополнительный

от 0 до 100 включ.
св. 100 до 200 включ.

Пределы допускаемой абсолютной поrрешности измерений
поперочного профиля (колеи), мм:

- в основном диапшоне
- в дополнительном диtшазоне

+1
_L')

канал lлме ьtmuй авmоdо анuu ольноu вносmu по ?uаэ ов

ffиапазон изм ени1I одольной овности, мм/м отOдо 10

Пределы допускаемой относительной погрешности измерений
%овности0льной

+5

Канм tлме bl колебанuй поdвескu Тс tl/uлu Пwснuu aJ|l

,Щиапазон изме ении ды колебаний подвески, мм
Пределы допускаемой абсопютной погрошности измерений

ды колебаний подвески, ммам
Канал вuOеосъемкu u 1,вме ов объекmов по вudеоuзонuu лuнеuньlх аэюенuю

fiиапазон измерений линейных размеров объекгов по
видеоизо zDкению, м от 0,25 до 20,00

Пределы допускаемой mносительной погрешности измерений
в объскrов по видеоизоб %Фкениюлинеиных ilзм

r1

канал вuёеоdе ыmuй авmоdо оdкmа uu по uаэ омов
,Щиапазон измерений линейных размеров дефекгов покрытия по

от 3 до 4,10З

Пределы допускаемой абсолIотной погрешности измерений
линейных разМеров дефекгов покрытия по видеоизобрarкению, мм:

- измеренных поперек направления движения лаборатории
ииатоавления двюкения лабо- изм енЕых вдоль н

*3
3,00+0 01.L 6)

Канал еmа uнпенсuвносmu ёвuэlсенuя Тс
еделы допускаемой относительпой погрешности измеренийПр

кOличества ансп ыхс едств, 0% t5

от -100 до +100

+2

4

,Щиапазон измерений расстояний видимости в продольном профиле,

видеоизобрая<ению, мм



Наименование характеристики Значение

Канал tвмеренuй коэффuцuенmа сцешенurl покрыmuй авmоdорое u аэроdромов

,Щиапазон измерений коэффициента сцеплениlI от 0,1 до 1,0

+4
Предельт допускаемой приведенной к ворхЕему пределу диапазона
измерений пофешЕости измерений коэффициента сцепления, %

з 00t0 0з
Нормальнм вертикаJIьн.ш нагрузка колеса прибора ПКРС на

дOрOжное покрытие, кН
Канал ttзмеренuй упруеоео проеuба покрыmuй авmоdороz u аэроёропtов

Щиапазон измерений упругого прогиба покрытия, мм от 0,1 до 3,0

+2
Пределы допускаемой приведенной к верхнему пределу диапазона
измерений погрешности измерений упругого прогиба покрытия, 0/о

fiиапазон измерений прилагаемой к поверхIlости автодорог и
аэродромов нагрузки, кН
Пределы допускаемой относительной погрешности измерений
прилагаемой к поверхности автодорог и аэродромов нагрузки, 0/о

+2

Канал uзмеренuй mемпераmурьt возdуха, слоев u поверхносmей покрьtmuй

Щиапазон измерений температуры воздуха, слоев и поверхностей, ОС от -40 до +100

Пределы допускаемой абсопютной погрешности измерений

т9мпературы воздуха, слоев и поверхностей, ОС +l

- минус - поворот нzrлево, плюс - поворот направо;

- минус - перемещение вЕиз, плюс _ перемещение вверх;

z)

5)

l) - D - измеряемое расстояние, мм;

) - минус _ уклон вниз, плюс - уклон вверх;
4) - миЕус - уклон влево, плюс _ уклон вправо;

6)_ L - действительвое значение рвмера дефекта, м.

п одолжение таблицы 1

1.7 В настоящей методике поверки приняты следующие определения,
обозначения и сокращения:

- KaHaJI (путь А) - канаJI измерениЙ длины 
-проЙденного пути встроенЕым

датчиком пройденного пути;
- канал (путь Б) - канап измереЕий длины пройденIlого пути и скорости

движеЕия лаборатории навесным датчиком пройдеЕного пути;
- канал (координатыD - канаJI привязки к географическим координатам;
- канал (базис) - канаJI измерений дпиЕы r{астков автодорог;
- KaIlaJI <(геометрия А>> - капал измерений геометрических параметров

автодорог (исполнение А);
- канал (геометрия Б> - канал измерений геометрических пара}4етров

автодорог (исполпение Б);
- канал (колейность> - канал измереЕий поперечного профиля (колеи)

покрытий автодорог и аэродромов;
- канаJI ((ровЕость> - канал измерений продольной ровности покрытий

автодорог и аэродромов;
- канал ((толчкомер)) - канал измерений амплитуды колебаний подвески ТС

и/или ПКРС;
- канал (видеосъеN{кa)) - канал видеосъемки и измерений линейньц

размеров объектов по видеоизображению;
5
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- канал (дефектация) - канал видеодефектации покрытий автодорог и
аэродромов;

- канал ((интеЕсивность)) - кд{ал у{ета интенсивIлости движения ТС;
- канал (сцепление) - канаJI измерений коэффициента сцеплOния покрытий

автодорог и аэродромов;
- канал (црочЕость) - канzrл измерений упругого прогиба покрытий

автодорог и аэродромов;
- канал (температурЕD) - кЕlIIЕш измерений температуры воздуха, слоев и

поверхностей покрытий;
- комплекс - комплекс измерительЕый аэродромно-дорожной лаборатории;
- лаборатория - ТС совместЕо с уставовленЕым комплексом.

1,8 В настоящей методике пове ки иняты сле щие абб еви ы

-6 вои компьюте

-го еHHбI по чнаJI схем

- датчик ойденного

-ин циальная навигационная систем а}

_ концеваJI ме а длины плоскопа аллельная:

- лаз о-оптический скан

- локальная по чная сх

-м логическм истика;
о ai{Mlloe обеспечение
оводство пользователя аммным обеспечением;

ибор контроля ровности и сцепления;

i

.Бк

. гпс
',ЩГШ
. инс

. лос

. кмд

. лпс

.NШ

.по

. рппо

. пкрс

.си

. скп

.ТС

-с едство измерений;
едняя атическая по ешность;
анспо оес едство

изме ении.

2 Перечень операций поверки СИ
2.1 При проведеЕии первичной и периодической поверки комплексов

должны быть выполнены операции, указанные в таблице 2.
Таблица 2 - Оп ации по ки

l

I

-J

обязательность
выполнения операций

поверки при:

наимеllование
операции поверки

первич-
ной

поверке

периоди-
ческой
поверке

Номер раздела
(пункга) методи-

ки поверки, в
соответствии с

которым выпол-
няется поверка

1 2 з 4
Внешний осмотр СИ да да раздел 7
Подготовка к поверке и опробование СИ да да раздел 8

оверка программного обеспечепия СИ да да разлол 9

6
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п ододжение таблицы 2

2 3 41

раздел 10Определение МХ и подтверждение

соOтвgtствия Си мuгрологическим
требованиям
Определение относительной погрешности
измерений длины пройденного пути
встрOонным [ПП (канал <путь А>)

да* да*

даt

пункг 10. 1

пункг 10.2Определение абсолютной и относительной
погрешности измерений длины пройденного
пути навесным ДПП (канал <путь Б>)

даt

Определение абсолютной погрошности
измерений скорости двюкения лаборатории
(каЁал <путь Б>)

да* да*

да*

да*

Определение абсолютной погрешности
измерений длиЕы }п{астков автодорог (канал
<базис>)

Определение абсолtmной погрешности
измерений угла поворота (курса) (канал
<геомеrрия А>)

да*

да*

да*да*

да* да*

Определение абсолютrrой погрешности
измерений угла поворота (курса) (канал

Определение абсолютной погрешности
измерений продольного уклона (тангажа)
(каналы (геометрия А> и <геометрия Б>)

(геометр ия Б>)

пункг 10.3

пункт 10.4

пункт 10.5

пункт 10.б

пункг 10.7

Определение абсопютяой погрешности
измерений поперечного укJIона (крена)
(каналы сеометрия А> и <геомсгрия Б>)

да*Определение относительной погрешности
измерений расстояний видимости в
продольном профиле (канал <геометрия А>)

да*

да*

Опрсделение абсолютной погрешности
измерений поперечного профиля (колеи)

(канал <колейность>)ытийпо

да* да*

пунtс 10.8

пункт 10.9

пункг 10.10

Определение относительной погрешности
измерений продольной ровности (канап
<ровность>)

да*

Определение абсолютной погрешности
измереuий амплитуды колебаний подвески
транспортного средства и/или прибора
ПКРС (канал (толчко ))

да*

пункт 10, 1 1

пункт 10. l2

Определсние относительной погрешности
измерений линейных размеров объектов по
видеоизображению (канал <видеосъемка>)

да*

ОпРеделение абсолютной погрецности
измерений линейных размеров дефектов
покрытиJI по видеоизобраrкениrо (канал
кдефектация>)

да*

да*

да*

да*

пункт 10.13

пункт 10,l4

7
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2 з 41

да*да*Определение отЕосительной погрешности

измереЕий кOличества ТС (канал

<интенсивность>)
да*

пчнкт 10. 15

пункт 10,16да*Определение нормальной нагрузки колеса
прибора ПКРС на дороя(ное покрытие
(канм <сцепление>)

да*да*Определение приведенной к верхнему
пределу диапm}она измерений поIрешности
измерений коэффициента сцепления (канал

<сцепление>)
Определение границ доrryскаемых
абсолютных погрешностей измерений
координат в пла}rе и/или измерений длины
базиса (канал ккоординаты>)

да* да*

да*

да+

пункт 10.17

пчнкт 10. 18

пункт 10.20

Опредепение погрешностей измерений

упругого промба покрытrul и прилагаемой
к пOверхности автодорог и alэродромов
яагрузки (канал <проЧность>)
Опредепение погрешностей измерений
температуры воздуха, слоев и поверхностей
покрыплй (канал <температурa>)

да*

да+

раздел l1да даОформление результатов поверки

* - при нали.lии соответствующого каЕаJIа измерений в составе поверяемого комплекса

одол)кение таблицы 2

2.2 В случае невыполнения требований хотя бы к одной из операций,
проводится настроЙка канала измерениЙ в соответствии с РП ПО. В дальнеЙшем
операция выполняется снова, а в случае повторного невыполнения требований,
средство измерений призна9тся непригодным к примеЕению.

пункг l0.19

8



3 Требования к условиям проведения поверки

3.1 При проведении поверки должны быть соблюдеЕь1 следующие условия,
представленные в таблице 3.

Таблица З - Условия оведения по ки

4 Требования к специалистам, осуществляющим поверку

4,1 Поверку комплексов доJIжны осуществлять юридические лица и
индивидуальные предIIриниматели, аккредитованные в соответствии с
законодательством РФ об аккредитации в национальной системе аккредитации.

4.2 К проведеЕию поверки допускаются лица, изучившие эксплуатационную
документацию на комплексы, на средства поверки, и настоящую методику
поверки.

4,З При проведеЕии поверки по всем пуЕктам методики поверки
необходимо привлечь вспомогательный персонал в количестве Ее менее четырех
человек; водителя ТС, оператора комплекса, а также двух человек для работы с

рулеткой измерительЕой, вехами и другим оборудованием.

9

ЗначониеНаименование парамsтра

m +l0 до +30

от 30 до 80

в салоне танспортного средства
о температура воздуха, ос

. относительнаrI влажность воздуха, %

от +10 до +30

от З0 до 80

окружающаrI среда при поверке каЕалов измерений
колеЙность), (сцепление) и ((толчкомер)
. температура воздуха, ос

. относитепьнtlя впФкность воздуха, о/о

окружающм среда при поверке канмов измерений <путь А>,
<путь Б>, <базис>, (геометрия А>, <геометрия Бtr, <ровность>,
(<видеосьемка), <дефекгация) и ((интенсивность))
о температура воздуха, ос
. относительваrI влФкность воздуха', %, не более

от - 10 до +40

98



Мегропогические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для проведения
поверки

Операции поверки,
требующие применепия

средств поверки

3

этaшоны и средства измерений

Средсгва измерений температуры
окружающей среды с диапазоном
измерений от минус 10 до плюс
40ОС с допускаемой абсолютной
погрешностью не более *0,5ОС
Средства измерений влажности

окруrкшощей среды с диапазоном
измерений от 20 до 98 % с

допускаемой относительной
погрешностью не более *3 0/о

Контроль условий
поверки (при подготовке
к поверке и опробовании
СИ), пункг 8

Определение
опlосительной
погрешности измерений
длины пройденного пути
вOтроенным.ЩПП ftанал
<путь А>), пункты 8.1 и
10.1

Средства измерений длины
с диапазоном измерений

от 0 до 100 м, КТ2
фулетка измерительная)

в качестве Рэ в соответствии с Лпс
для канала <путь А>

Опредепение
абсолютной и
относительной
пофешности измерений
длины пройденного пути
навесным .ЩПП (канал
<путь Б>), пункгы 8.1 и
10.2

Средсгва измерений дпины
с диапазоном измеревий

от 0 до 100 м, КТ2
фулетка измерительная)

в качестве Рэ в соmветствии с Лпс
для канала <путь Б>

Определение
абсолютной
поIрешности измерений
скорости двиr(ения
лаборатории (канал
<путь Б>), пункгы 8,1 и
10,3

Средства измерений с диапд}оном
частот выходного сигнала от 1 мкГц
до 20 МГц, с пределом допускаемой

относительной погрешности
установки частоты выходного
сигнма *2,10-5, с диапазоном

уста}tовки размаха напряжения
выходного сигнапа при нагрузке

50ОмотlOмВдоlOВ
в качестве РЭ 5-го разряда в

соответствии с ГПС, утверrкденной
приказом Росстандарта от

26,092022 г. Ns 2З60

5 Метрологические и технические требования к средствам пOверки

5.1 При проведении поверки должны быть применены средства,

приведеЕЕые в таблице 4.

Таблица 4 - едства пове ки
Перечень

рекомендуемых
средств поверки

Термогигрометр
автономный

ивА-6,
рег. М 82393-21

Рулетка
измерительная
металлическая

PRl00/5,
рег. Nэ 67910-17

Генератор сигналов
произвольной

формы 33220А,
рег, Nч 32993-06

10
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Рулетка
измерительная
металлическая

PRl00/5,

рег. Nч 679l0-17



1 з

Рул eTIta

измOрительная

металлическаrI
PR100/5,

рег. Nэ 67910-17

Опредепение
абсолютнOй
погрешности измерений

угла поворота (курса)
(канал <геометрия А>),
пункты 8.2 и 10.5

Средсгва измерений плоского угла
0 диапазOном шмерониЙ

от 0О до З60О,

с пределом допускаемой СКП
измерений углов не более *5"

(тахеометр)
в качестве Рэ в соответствии с Лпс

для KaHдIa кгеометрия А>
Определенио
абсолютной
погрешности измерений

угла поворота (курса)
(канал <геометрия БD),
пункты 8,3 и 10.6

Средсгва измерений плоского угла
с диапазоном измерений

от 0О до 360О,

с пределом допускаемой
СКП измерений углов не более *5"

(теололит)
в качестве Рэ в соответствии с Лпс

для KaH Ia <геомgгрия Б>

Теодолит
электронный

чифровой
56-DGT10,

рег. Nч 39621-08

Определение
абсолютной
погрешности измерений
продольного уклона
(тангажа) (каналы
<теометрия А> и
(геометрия Б>), пункг
1U. /

Средства измерений длины
с диапазоном измерений

от0 до 1000 мм
с допускаемой абсолютной

погрешностью не более +0,2 мм
(линейка измерительная)

в качестве Рэ в соответствии с Лпс
для KaHыIoB кгеомчгрия А> и

<геомегрия Б>
Опредепение
абсолютной
погрешности измеренlлй
поперечЕого уклона
(крена) (каналы
<геометрия А> и
(геометрия Б>), пункr,
10.8

Средсгва измерений длины
с диапазоном измерений

от 0 до 1000 мм
с допускаомой абоолrотной

погрешностью не более *0,2 мм
(линейка измерительная)

в качестве Рэ в соответствии с Лпс
дшI каЕалов <геометрия А> и

кгеометрия Б>

Линейка
измерительная
металлическая

1000 мм,

рег. Nэ 20048-05,
2шт

должение таблицы 4
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2

Определение

абсолютной
погрешности измерений
длины участков
аrгодорог (канал
кбазис>), пункгы 8.1 и
10.4

Средства измерений длины

с диапшOнOм измерOниЙ

от 0 до 100 м, КТ2
фулсгка измерительнм)

в Ka.recTBe РЭ в соотвgгствии с ЛГIС
для канала <базис>

Тахсомстр
элсктронныЙ

Leica TS06 plus,

рег. М 48547-11

Линейка
измерительная
металлическая

1000 мм,

рег. Nя 20048-05,
2шт



должение таблицы 4
31 2

Определение

0тнOсительнOй

погрешЕости измерепий
рассгояний видимости в
продольном профиле
(канал <геометрия А>),
пункгы 8.2 и 10.9

Ср.дсruч измерений длины

с диапазOнOм измерений
от 50 до 750 м

с догryскаемой относительной
погрешностью не более *1 0й

(курвиметр лорожный)
в качестве Рэ в соответствии с Лпс

для канаJIа <геометрия А>

Курвиметр доролtный

кп-2з0 рдт,
рег. Nэ 51836-12

0пределение
абсолютнолi
погрешности измерений
поперечного профиля
(колеи) покрытий (канал
кколейность>), пункты
8.4 и 10.10

Средrгва измероний длины
с диапaвоном измерений

m 0 до 200 мм,
с допускаемой абсолютной

потрешностью не более t0,04 мм
(штапгенциркуль)

в качестве Рэ в соотвегствии с Лпс
для канала <колейность>

Средства измерений длины,
наборы концевых мер длины

с диапазоном измерений
от i до 200 мм, КТ4

Штангенциркуль
Vogel, мол,20204,

рег. Nэ 32664-08

Меры длины
концевые

плоскопараллельные,
наборыNsl иNs8,

рег. Nч 9291-91
Средства измерений длины с

диапазоном измерений
отOдо l00M,KT2

фулетка измерительнаrI)
в качестве Рэ в соответствии с Лпс

для канала (poBHocTbD

Рулетка
измерительная
металлическая

PR100/5,

рег. Nч 67910-17

Определение
относительной
погрешности измерений
продольной ровности
(канал <<ровность>),

tryнкты 8.5 и 10.11

Средства измерений превышений
методом геометрического

нивелирования, с СКП измерения
превышения +0,6 мм на 1 км

двойного хода (нивелир)
в KatIecTBe РЭ в соответствии с ЛПС

для каflала (poBllocтb)

Нивелир элекгронный
SDL30,

рег. Nэ 51740-12

Определение
абоолютной
погрешности измерений
амплитуды колебаний
подвески ТС иlили
прибора ПКРС (кавал
кmлчкомер>>),
пункт 10.12

Средства измерений длины
с диапазоЕом измерений

от 0 до 1000 мм
с допускаемой абсолютной

погрешностью пе более *0,2 мм
(линейка измерительная)

в качестве Рэ в соотвsтствии с Лпс
для канала (толчкомер)

Линейка
изморительная
металлическая

1000 мм,

рег, JФ 20048-05

I2



п одолжение таблицы 4
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Определение

0IнOсительнOй
погрецrвости измерений
линейных размеров
объекгов по
видеоизображению
(канал квидеосъемко),
пункты 8.7 и l0.13

Средства измерений длины

с диапа3OнOм измерений
от 0 до l00 м, КТ2

фупетка изморительная)
в качестве Рэ в ооотвегсгвии с Лпс

для канала (вид9Oсъемка)

Средства измерений дл?Iны,
с диапzвоном измерений от 0 до 5 м,
с дOпускаемым oткJIOнOнием длины

деления шкалы *0,5 мм
и метрового интервала *1,0 мм

(рейка нивелирная)
в качестве Рэ в соответствии с Лпс

для канала (видеосъемка)

Рулетка

измерительная
мет:tллическая

PR100/5,

рег. JФ 679l0- 1 7

Рейка нивелирная
телескопическая

чЕGА TSSM,
рег. Nэ 51835-12

Средства измерений длины
с диапазоно\.! измерений

m 0 до 200 мм,
с допускаемой абсолютной

потрешностью не более +0,04 мм' (штангенциркуль)
в качестве РЭ в соотвgгстрии с ЛПС

для KaпaJla <дефектация>

Средства измерений длины,
с диапазоном измерений от 0 до 5 м,
с допускаемым отклонеЕием длипы

деления шкалы *0,5 мм
и метрового интервала *1,0 мм

(рейка нивелирвая)
в качестве Рэ в соотвсгствии с Лпс

дJIя канала (цефекгация)

Штангенциркуль
Vogel, мод.20204,

рег. Nэ 32664-08

Рейка нивелирная
телескопическая
чЕGА TSsM,

рег. Nч 5l835-12

опредоление
относительной
погрешности измеренлrй
количества ТС (канал
(интенсивность>), пунtсг
10.15

Средсгво измсрений времеЕи,
0 диапазоном измереяий

от 0 до б0 мин, КТ3
(секундомер)

в качеётве Рэ в соответствtли с Лпс
для Ka}taJIa (интспсивпость))

Секундомер
механический

СОПпр-2а,
рег. Nя l 15 19- 1 1

Средства измерений массы,
с диапазоном измерепий

от 200 до 400 кг, класс точности III
по ГоСТ OIML R 76-1-2011

(весы платформенные)
в качестве Рэ в соотвgгствии с Лпс

для канала (сцепление)

Весы
неавтоматического

действия
платформенные

всп 4-600,

рег. Ne 54974-13

13

Определоние
абсолсrгной
погрешности измерений
линейных размеров
дефеmов покрытиrI по
видеоизображению
(канал <дефектация>),
пункты 8.8 и 10,14

Определепие
нормальной нагрузки
колеса прибора ПКРС на
дорожпос покрытие
(капал <сцепление>),
пункг l0.1б



должение таблицы 4
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Определение

приведенной к верхнему
пределу диапаj}оЕа
измерений погрешности
измерений
коэффициента
сцепления (канал
<сцепление>), пункг
10.I7

Средсгва измерений единицы силы

фасгяжения), с дишазOнOм шмерений
от 0,5 до 5 кН

с допускаемой относительной
погрешностью не более *0,2 0/о

(линамометр растяжения)

.Щинамометр

перенOснOЙ

эталонный 3-го

разряда на

растяжение
дор-3_5и,

рег. Nч 27202-09

вспомогательное оборудовапие
Определение
абсолютной
погрешности измерений
продOльного уклоЕа
(тангока) и поперечного
уклона (крена) (каналы
<геометрия А> и
(геометршI Б>), пунюы
10.7 и 10,8

Грузоподъемность стенда долrкна быть
но мснее 7500 кг.

Гидравлические цилиндры или
домкраты стенда должны обеспечивать

возможность задания уклонов в

диапшоне от 0 до 105 %о,

Высота комплекта подкJIадпых
пандусов должна обеспечивать

возможность равномерного задания

уклонов в диапшоItе от 0 до 105 %о.

Стенд ориентации
снпц 024.00.00.000

с длиной базы
Iд:4825 мм

и с шириной базы
В6:3040 мм

Комплект
подкJIадных

пандусов
рдт 8l5.87.00,001

с высотами 50;
100; 150; 180;270 и

390 мм
Определение
абсолIотной
погрешности измерений
поперечного профиля
(колеи) покрытий (канал
кколойность>), пункты
8,4 и 10,10

Набор пластин из жесткого материала с
матовой поверхностью.

Геометрические ра:}меры должны
обеспечивать ширину полосы

измерений не менее 1500 мм и глубину
не менее 400 мм. Толщина D всех

пластин должна быть одинаковм, в

диапд}оне от 3 до 8 мм, с допустимым
откпонением не более 0,2 мм, Толщину

пластиIl контролировать
штангенциркулем.

шаблоны с матовой
поверхностью Р.ЩТ

80'l.|'7 и
РЩТ 807,18, с

толщиной
D = (7,8+0,1) мм

Определение
абсолютной
пOгрешности измерений
линейных размеров
дефекгов покрытия по
видеоизображению
(канал кдефекгация)),
пункгы 8.8 и 10.14

.Щва шаблона с наборами
геометрических элементов и фигур с

геометрическими рtlзмерами от 1 до 50
мм. Размерьт фиryр шаблонов

конlролировать штангенциркулем.
Рекомендуемые внешний вид шаблонов

с геометрическими элементами
приведен на рисуЕке Б.3 Приложения Б.

Шаблоны
РДТ 804.11 и
рдт 804.12

l4



п одол}кеЕие таблицы 4

Нагрузочное

устрOЙств0
снпц

021.00.00.000

б Требования (условия) по обеспечению безопасности проведения
поверки

6.1 Водитель ТС должев иметь водительские права и квалификацию,
соответствующую категории ТС.

6.2 Запрещается проводить поверку в темное время суток, в тумапе, или при
других атмосферных условиях, ограничивающих видимость. Запрещается
проводить поверку при ливцевом дожде, гололеде.

6,3 Измерения и развороты ТС дол}кны выполняться при включенных
сигнальных огнях (проблесковых маяках) оранжевого цвета,

6.4 Специалисты и вспомогательный персонал, осуществляющие поверку
вне помещений, должны быть одеты в светоотражающие жилеты желтого или
оранжевого цвета.

6.5 Участки дорог, на которых цроизводится поверка, должны быть
огорожеЕы в соответствии с документом О,ЩМ 218.6.019-2016 <Рекомендации по
организации движеЕия и огрФкдению мест производства дорожных работ>.

7 Внешний осмотр СИ
7.1 При визуыIьном внецнем осмотре должно быть установлено:-- отсутствие видимых внешних повреждений узлов и комtrонентов,

которые могли бы повлиять на работоспособность и метрологические
характеристики канаJIов измерсний комплекса;

- надёжность крепления составных частей и отсутствие люфтов между
разборными частями комплекса, целостность соединительных кабелей;

- чистота и целостность стеклянных поверхностей термокожухов
видеокамер, излучателей и датчиков;

- Еаличие маркировочной таблички, и соответствие маркировки описанию
типа средства измерений;

- соответствие комплектности;
- IIаJIичие и целостноСть ппомб ддя защиты от несанкционированного

доступа в месте расположения электронных компонентов сбора, преобразования и
передачи данных внутри стола оператора.

1 2 з

Определение

приведеннOй к верхнему
пределу диапазона
измерений погрешности
измерений
коэффициента сцеплениJI
(канал <сцепление>),
пункг 10.17

Нагрузочное устройство должно

обеспецивать вOзмOжнOсть сOпряжения
между собоЙ ПIOС со снятым коJIесом и

динамомgгра растяжения.,щлина рычага
нагрузочного устройства долrкна быть

равна радиусу качения колеса - 307 мм.
Рекомендуемм схсма расположения
устройства на ПКРС приведена на

рисунке Б,5 Прилоlкения Б,
ПримечаЕие-.Щопускаетсяиспользоватьприповеркедругиеповеренныесредства

измерений утвержденного типа и вспомогательное оборудование, удовлетворяющие
метролоп{ческим]ц)ебованиям, указапным в таблице

l5



7.2 В случае налиаIия в составе комплекса любого из каналов, в котором
применяется СИ утвержденного типа (<координатьо>, (прочность),
(температура>), должно быть установпено соответствие типа применяемых

средств измерений указанным в 0писании тиIIа СИ на кOмIIJIексы,

7.3 По результатам цроведения работ по пуЕктам '7.1 и '7,2 настоящей
методики должно быть установлено, какая модификация комплекса представлена

Еа поверку. Сравнить с записью в руководстве по эксIIлуатации на комIIлекс.
7.4 При устацовлении песоответствий или дефектов, препятствующих

нормальному использованию, комплекс признают непригодным к применению и

дальнейшую поверку не проводят.

8 Подготовка к поверке и опробование СИ
Перед проведением поверки необходимо провести контроль условий

поверки: измерить температуру и влажЕость окружающего воздуха средствами
поверки, указанными в таблице 4. Результатьт измерений необходимо занести в

специальный журнап и в протокол поверки. Перед проведением поверки должны
быть выполнены следующие подготовительные работы и процедуры опробования

работоспособности (операции разделены по каЕалам измерений):

8.1 Канальt шмеренай dлцны пройdенноzо пуmu (канальl (пуmь А>, кпуmь
Б>) u канал uзмеренай dлuньt учасmков авmоdороz (KaHa',l кбазuс>)

8.1.1 Выбрать на автомобильной дороге контрольный участок длиной от 500

до 1000 метров. Участок долlкен быть гlрямолинейньiй в плане и горизонтальный,
- продольный уклон участка не должен превышать |2-75 О/оо. Покрытие выбран-
ного участка дороги долrкно быть асфальтобетонное, чистое, ровное, без выбоин,
просадок и колеи.

8,1,2 Измерить рулеткой длину выбранного контрольного участка вдоль
нанесенной линии дорожной разметки, ,Щопускается производить измерения по
оси дороги, или на расстоянии около 500 мм от кромки проезжей части. На,iало и
конец контрольЕого учаатка обозначить забитыми металлическими костылями, и
провести через середиЕу их головок разметочЕые диЕии, перпендикулярные оси
дороги. Рекомендуется (привязывать) начало и конец участка к постоянньiм
элемента}4 обустроrlства автодороги, таким как дорожные знаки, километровые
столбьт, защитные ограждения и т.п. .

8.1,3 ,Щополнительтlо, для поверки KaHaJIa <<путь Б>>, растянуть рулетку
измерительную от начала участка измерений на всю длину (100 метров). Рулетка
должна быть натянута и надежпо зафиксирована на поверхности контрольного
участка дороги. Рекомендуется перед растягиванием рулетки очистить
IIоверхность дороги, во избежание поlrадания lrод рупетку rlосторонних предметов
(камешков, мусора и т.п.).

8,1,4 Щля цроведения поверки канала <путь Б> установить на заднюю ось
колеса ТС навесной датчик пролiденного пути. Подсоединить электрический
кабель дат.шка в разъем Еад ним.

8.1.5 Щля проведения поверки канала <<путь Б>> по скорости движения)
отключить.ЩПП от контроллера, Подключить вместо.ЩПП в разъем контроллера
генератор сигнмов.
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8.1.6 Подготовить и включ!Iть БК согласно требованиям РП ПО. Включить
питание,ЩПП, подготавливаемого к опробованию: встроенный датчик (для канала
<путь А>), навеспой датчик (для канала <путь Б>). Запустить программу проверки

датчикOв. Выбрать в прOграмме тиII 0прOбуемOг0 датчика, и нажать пиктOграмму
<Старт>. .Щля канала <базис> убедиться в правильЕости установки антенного
блока и подключении его к соответствующему разъему. Проверить наличие

уверенного приема с навигационных спутниковых систем (ГЛОFЦСС и/или GPS).
8.1 .7 Переместить ТС своим ходом на несколько метров вперед, и убедиться

по дисплею БК, что показания соответствующего датчика меняются в
положительную сторону.

8,1.8 Повторить операции по пунктЕlм 8,1.6 и 8.1,7 настоящей методики для
всех установленных в комплексе ДШ.

8,1,9 .Щля проведения поверки KaEmIa <путь Б> по скорости движения,
запустить программу проверки скорости движения, и Еажать пиктограмму
<Старт>. Подать питание на генератор сигналов, и плавно увеличивать частоту.от
0 до 1000 Гц. Убедиться по дисплею БК, что показания скорости движения
изменrIются в положительЕую стороЕу.

8.2 Канал uзмеренuй zеомеmраческцх парамеmров авmоdороz (KaHatt
<ееомеmрая А>)

8.2.1 .Щля проведения поверки канала по углу поворота (курса) по способу 1,

расtlоложить комплекс в закрытом помещении. На стол оператора установить
тахеометр, и привести его в горизонтzцьное положение. Снять с тахеометра ручку
для переноски, Снять ИНС со штатного места расположения, и закрепить на месте
крепления ручки, ПодклIочить информационньтй кабель к ИНС.

8.2.2 Щля проведения поверки канала по углу поворота (курса) по способу
2, а также по продольному и поперечному уклону по способу 2, выбрать
площадку с рЕlзмерами, обеспечивающими проведение маневрирования ТС во
всех направлениях. Площадка должна быть горизонтальной, со значеЕием
продольного и поперечЕого уклона не более l0 %о. ПоверхЕость площадки для
поверки по продольному и поперечному укJIону по апособу 2 должна быть
максимЕцьно гладкой и ровной.

8.2.3 Перемещение чJIенов экипажа trо салону ТС во время проведения
поверки запрещается. В процессе проведеция поверки по продольным и
поперечныМ уклонам, распределение нагрузки по осям ТС долх<но быть таким rKe,
как и при измерениях, В связи с этим необходимо выгрузить из салона лишнее
оборудование, экипажу занять свои штатные места.

8,2,4 Щля проведения поверки каЕала по расстояниям видимости, выбрать на
автомобильнОй дороге одиЕ или несколько контрольцых участков длиной не
менее 500 метров с минимальной интенсивrrостью движения. Участки должны
быть прямолипейными в плане, и иметь выпуклую кривую в продольном
профиле, ограничивающую видимость на участке, По*р"rrr. выбранных
контрольных участков дорог должно быть асфальтобетонное, чистое, ровное, без
выбоин, просадок и колеи. Выбранные учасп(и должны позволять располагать ТС
не мепее, чем за 300 метров до ЕачаJIа контрольного участка, а также долх(ны
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позвопять останавIIивать ТС не менее, чем через 300 метров после окончания
контрольного участка.

8,2,5 В соответствии с требованиями раздела 7 ГОСТ З296З-2014 кfiороги

автOмOбильные общего пользования. Расстояния видимости. Методы измерения),
определить расстояния видимости Sвидt,м, в продольЕом профиле по всей длине
контрольного участка с шагом 10 метров для каждого i-го створа. .Щля измерений
расстояний использовать курвиметр дорожный. Измеренные расстояниll
видимости sзхдi на контрольных участках должны перекрывать диапазон
значений от 50 до 750 метров.

8,2.6 Подготовить и включить БК комплекса согласно требованиям РП ПО
не Me}lee чем за 30 минут до пачала проведения поверки, Подать питание на ИНС
измерений геометрических параметров, Через 1-2 минуты после запуска ИНС
убедиться в её работоспособности. Для этого необходимо l1роtsес,ги
автоматическую (выставку).

8.2,7 Войти в приложение <Юстировка>. Согласно требованиям РП ПО,
провести обЕуление показаниr1 продольных и поперечнь]х уклоЕов. В течение 1-2
микут убедиться, что 

_ 
покzваЕия уклонов уходят от нулевых значений не более

чем на 1 %о. При проверке запрещеЕо перемещаться по салону ТС.
8.2.8 Раскачать ТС сначала в продольном, а потом в поперечном

направлении. Убедиться, что показаЕия соответствующих уклонов изменяются, и
цосле прекращеЕия раскачиваЕия, возвращаются к околоЕулевым значениям.

8.3 Канал tвмеренuй ееомеmрuческuх парамеmров авmоdороz (канал
кzеомеmрuя Бф

8.З.1 Выбрать на автомобильной дороге один или несколько участков,
которые должны располагать углами поворота в диапазоне от 10О до 30О, в
диапазоне от 80О до 100О и углом поворота 180".,Щля каждого из углов поворота,
IIеред началом кривой, а также после её окончания, долх(Еы быть прямые участки
дороги протяженностью не менее 150 метров. Рекомендуется в качестве
контрольЕого )л{астка с углом поворота 180О выбрать участок дороги с
движеЕием, организоваЕцым по кольцу.

8.3.2 lЪмерить теодолитом углы поворота относительно осевых линий
горизонт€Iльной дорожной разметки. Начало и конец участка с измеренным углом
поворота обозначить забитыми метаJIлическими костылями, и провести через
середиЕу их головок разметочЕые пинии, перпендикулярные оси дороги. При
отсутствии на выбра,цно]чI УЧаСТКе дороги разметки, измерения рекомендуется
производить относительно Kparl проезжей части дороги. Погрешность измерений
углов должна быть пе более *15'.

8.З.З .Щля проведеЕия поверки канала по продольному и поперечному
уклону по способу 2, выбрать площадку с размерами, обеспечивающими
проведение маЕеврирования ТС во всех направлениях. Гftощадка должна быть
горизонтаJIьЕой, со значением продольного и поперечного уклона не более 10 %о.

Поверхгtость плопIадки для поверки по способу 2 должна быть максимально
гладкоli и ровной.

8,3,4 В процессе проведения поверки по продольным и поперечным
уклонам, распределение Еагрузки по осям ТС должно быть таким же, как и 11ри
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измерениях, В связи с этим необходимо выгрузить из с.}лона прибор ПКРС, слить

воду из баков системы водополива, экипажу занять свои штатные места.

перемещение членов экипажа по сапону Тс во время тrроведения поверки

запрещается.
8.3,5 Выполнить действия по пуЕктам 8,2.6 - 8.2.8 настоящей методики

поверки.

8,4 Канал wмеренай поперечноzо профuля (колеа) покрьttпuй авmоdороz

u аэроdромов (канал <сколейносmьлt)

8.4.1 Выбрать закрытое помещение (ангар, гараж и т.п.) с горизонтальной,

ровной и гладкой площадкой. Расположить лабораторlло на выбранной площадке.

Установить ЛОС на задний борт лаборатории. Произвести подключение кабелей

ЛОС к разъемам на заднем борту ТС. Если cKaHepbi перед поверкой находились в

условиях, отличaющихся от требовапий рЕвдела 3 настоящей методики,
необходимо выдержать их в помещении, где будет проводиться поверка, не менее

двух часов.
8.4.2 В пределах зоны измерений, позади лаборатории, на поверхность

площадки уложить Еесколько листов любого чистого, ровного и гладкого
материала, Еапример листы винипласта или гетинакса. Ширина уложенного
материала должна быть Ее мецее четырех метров. Верхняя поверхность материала

должна быть матовой.

П р и м е ч а ц и е - Матовая поверхность материалов необходима для того, чтобы

неколлимированпый, развернутый луч лщерного излучателя не рассеиваJIся о,г

поверхности, на которую он падает, а оцФкался, и был <виден> для видеокамеры,

8.4.З Подготовить и включить БК комплекса согласно требованиям РП ПО,
запустив соответствующую программу измереЕий. Включить питание ЛОС.
Используя ивфракрасные очки, или JIюбые другие технические средства
визуализации инфракрасного излучения, переместить лабораторию вперед или
назад (влево или вправо) таким образом, чтобы (видимая линия)) лазерных
излучателей сканеров целиком оказалась в пределах зоЕы измерений на

поверхности подготовленной площадки.
8.4,4 Вдоль <видимой линииD, формируемой ЛОС, растянуть и

зафиксировать рулетку измерительную. Убедиться, что длина квидимой линии>
каждого лtr}ерного излучателя не менее 2 метров, а также что нет разрыва между
(видимыми лиЕиями) от JIевого и правого ЛОС, как показано на рисунке Б.1

Приложения Б. Убрать рулетку.
8.4.5 На поверхности подготовленной площадки (поз, б рисунка Б.1), в

пределах зоны измерений, например, правого ЛОС, необходимо положить набор
пластин из жесткого материма с матовой поверхностью (комплект шаблонов)
(поз.4 и поз.5 рисунка Б.l). ,Щве ппастины (поз.4 рисунка Б.1) должны быть

уложены Еа участках измерений 3 и 4 правой колеи. Участки З и4 располагаются
непосредственно слева и справа от правой колеи, как показано на рисунке Б.2
Приложевия Б. Остальной комплект шаблонов (поз.5 рисунка Б,i) должен быть

уложен по бокам пластин (поз.4 рисунка Б. 1) и между ними.
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П р и м е ч а н и е - В качесгве набора пластин из жесткого материала с матовой

поверхностью (комплекга шаблонов) рекомсндуgгся и8пользовать прямоугольные

стекпянные пластины с гладкой матовой поверхностью толщиной D от З до 8 мм,

Толщина й всех шаблонOв дOлпша быть одинаковая, с дO[устимым gткJIOпением не

более 0,2 мм. Геометрический размер комплекта шаблонов долrкен обеспечивать

ширину полосы измерений не менее 1500 мм и глубину не менее 400 мм.

8.4.6 После укладки комплект шаблонов должен образовать ровную
матовую поверхность без зазоров одинаковой толщиной й, как показано на

рисунке Б.1 Приложения Б. Перемещение персоцала по салону лаборатории во

время последдощих измерений запрещается,
8.4.7 На экране БК в режиме измерений убедиться в том, что лиЕия

лаi}ерного излучателя в местах уложенных шаблонов правой колеи
кприподнялась> на высоry D.

8.4.8 Метод проведения поверки з€ключается в имитации воспроизведециll
<<идеальной колеи>) прямоугольЕого сечения. ,Щля этого приподЕять две пластины
(поз.4 рисунка Б.1) с помощью КМ,Щ одинаковой толщины ца известную Bbicoтy
отцосительно других шаблонов, образующих ровЕую поверхность площадки
измерепий, На экране БК в режиме измерений убедиться в том, что колея
прямоугольного сечения видна, и глубина колеи соответствует высоте
подложенных КМ,Щ,

8.4.9 Убрать КМ[ с поверхности подготовленной площадки (поз. б рисунка
Б.1).

8,5 Канал uзмеренuй проdольной ровносmu авmоdороz u аэроdромов
(конал <ровносmь>)

8.5.1 Выбрать Еа автомобильной дороге три контрольных участка с

ре}лиrIными показателями Междупародного индекса ровности IRI. .Щпина одного
из них долlкIIа быть не менее 500 метров, а остальЕых - от 200 до 300 метров,
Покрытие дороги должно быть асфальтобетонное, чистое, без выбоин и явflо
выраженной колейности, Подъездные пути к контрольным участкам должны
обеспечивать ТС набор пеобходимой скорости до начапа измерений и остановку
после окончания измерений.

8.5.2 На всём протяжении каждого из участков должна быть выполнена

разбивка с шагом 50 метров, при которой в асфальтированную поверхность
дороги забивают дюбели. ,Щалее должна быть выполнена нивелировка высот}лых
отметок по левой и правой колее с шагом 125 мм. По результатам Еивелировки
должны быть рассчитаны усредненные значениrI показателей продольной

ровIIости 1Дlо; , мЙм. Значения 1Дlр1 рассчитываются для l00-метровых отрезков,
для каждой колеи каждого из участка,

8.5.3 .Щопускается использовать контрольЕые участки для поверки
многократно, периодически (не реясе 1 раза в год) проверяя характеристики

участков на соответствие Iý4IктаI\4 8.5.1 и 8.5.2 настоящей методики,
8.5.4 Подготовить и включить БК согласно требованиям РП ПО, запустив

соответствующую программу измерений. Включить питание профилометра
дорожного.
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8.5.5 Произвести проверку работоспособности канала измерений путем

проезда лаборатории по искусственной неровности, поочередно правым и левым
колесами транспортного средства. На дисплее БК должньт наблюдаться скачки на

графике, 0тOбражающем пOказания датчикOв IIрOфилOмOтра в мOмепт IIрOезда п0

неровности соответствующим коJIесом.

8,6 Канм uзмеренuй мtппumуdьl колебqнай поdвескu ТС u/цла прuборо
ПКРС (канал кmолчкомерt)

8.6.1 Если ТС (и/или прибор tКРС) перед цоверкой находились в условиях,
отличающихся от требований раздела 3 настоящей метолики, необходимо

выдержать их в помещении, где будет проводиться поверка, не менее дв}х часов.

8.6.2 При поверке канала измерений, устацовленного на ТС, последнее

необходимо поставить на платформу автомобильного подъемника. При поверке
каЕала измерений, устаIIовленного на прибор ПКРС, последций необходимо
выгрузить из грузового отсека лаборатории, разместить около заднего борта, и

подсоединить электрический кабель прибора ПКРС к разъему на заднем бор,гу

тс.
8.6.З Очистить от пыли и грязи датчик толчкомера, пружину тросика и

место присоедиЕения петли тросика толчкомера к подвеске ТС (и/или прибора
ПКРС). При rталичии Еа тросике толчкомера разрыва нитей, тросик необходимо
заменить.

8.6.4 Подготовить и включить БК согласно требованиям РП ПО, запустив
соответствующую программу измерений в режиме поверки. Включить питание
толчкомера, В программе должно появиться начальное значение, без смещения и

скачков.
8.6.5 Взявшись рукой за раму, покачать прибор ПКРС в вертикальном

направлении. На дисплее БК должны наблюдаться изменения показаний,
поступающих с толчкомера, в обе стороны относительно начального значения. В
случае проверки работоспособности толчкомера, установленЕого на ТС,
достаточIlо задать от руки вращение шкива толчкомера сначала по часовой
стрелке, а потом против. Убедиться в отOутствии заеданий, биений и люфта при
вращении от руки шкива датчика толчкомера.

8,7 Канqл вudеосъемкu u азмеренuй лuнейных рсвмеров объекmов по
в udеоwобраuсенuю (KaHul квuDеосьемкФ)

8,7.1 Выбрать площадку с размерами, обеспечивающими проведение
измерений Еа расстоянии до 25 метров от системы видеосъемки лаборатории.
Площадка должЕа бьтть ровной и горизоЕтальной, со значением продольного и
поперечного уклоЕа не более 10 %о. Площадка должна располагать постоянными
техническими средствами организации дорожного движения (знаками,
ограждениями и др,), а также элементами горизонтальной дорожной разметки.
Установить ТС на краю площадки.

8.7.2 Выбрать определенные объекты и элементы дорожной разметки,
ливейные рд}меры KoTopbix (и между которыми) будут измеряться по
видеоизображению, а именно:
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- расстояния от основания дорожного знака или ограждения до линии

разметки;
- расстояЕия между элемеЕтами горизонтальной дорожной разметки в

прOдOльной и поперечной плоскOсти дорOжног0 покрытия;
- габаритные рд}меры эпементов горизоЕтальЕой дорожной рд}метки;
- высота дорожного знака или оIраждения.
8.7.3 Границы выбранных элементов и объектов должны быть четкими, не

размытыми, а размеры должны быть равномерЕо распределены в диапазоне
измерений. Расположение в пространстве выбранных элементов и объектов (или

расстояний межJry ними) должЕо совпадать с векторами трехмерной
прямоугольной системы координат, С осью абсцисс должны совпадать линейвые

р€вмеры объектов, измеренЕые в горизоЕтальной плоскости вдоль направления
движения ТС. С осью ординат - линейньте размеры объектов, измеренные в
горизонтальной плоскости поперек направления движеЕия ТС. С осью аппликат -
линейные размеры объектов, измеренные перпендикулярно горизонтальной
плоскости. При отсутствии на выбранной площадке объектов в одном из векторов
трехмерной системы координат, допускается использовать рейку нивелирную.

8.7.4 Измерить рулеткой измерительной динейные размеры l,@i выбранных
объектов или расстояЕий между выбранными объектами и элементами дорожной
разметки.

8.7.5 Подготовить и включить БК согласно требованиям РП ПО, запустив
соответствующую программу измерений, Включить питание системы
видеосъемки.

8,7,6 Проверить по видеоизображению на дисплее БК, что точки, между
которыми будет проводиться измерение, хорошо разпичимы.

8.8 Канал вudеоdефекmаццu покрыmuй авmоdороz u аэроOромов (KaHall
кdефекmацuя>)

8.8.1 Выбрать горизонтальную площадку. Покрытие выбранной площадки
должно быть асфальтобетонное, или цементобетонное, чистое, ровное, без
выбоин, просадок и колеи. Размер площадки должен позволять ТС произвести
прямолинейное движение Еа дистанцию до 20 метров и разворот.

8.8.2 В центре площадки, на расстоянии от 1 до 2 метров друг от друга по
направлениIо движения ТС, установить и, при необходимости, закрепить на
поверхЕости два шаблона с наборами геометрических элементов и фигур. Перед
установкой на поверхности шаблонов необходимо IлтангеЕциркулем оIIределить
все действительцые размеры Iд элемештов на шаблонах. Рекомендуемый
внешниЙ вид шаблонов представлен на рисунке Б,3 Приложения Б.

8.8.З ВдолЬ шаблоноВ положитЬ на поверхностЬ плоцадки рейку
нивелирную, предварительЕо раl}ложив ее на всю длиIry.

8,8.4 ПодгоТовить И включитЬ БК согласно требованиям рп по, запустив
соответствующую программу измерений. Включить питание системы
видеодефектации покрытия,

8.8.5 Включить программу проверки системы видеодефектации покрытия. В
зависимости от интенсивнOсти окружающего освещения, проверить качество
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8,9 Канlл уцеша uнmенсавнOслпч lвuсtсеная mранспOрmных среlсmв
(канал < uнtпенсавносmь>)

8.9.1 Выбрать участок автодороги с максимальной интенсивностью

движения. Количество полос для движециJI ТС должно быть не менее двух, - как
минимум по одной полосе в каждом направлении движения. I_{елесообразно

выбрать участок автодороги с действующим оIраничением скорооти движения
ТС. В пепосредственной близости от выбранного участка должна быть

горизонтапьная асфальтобетоннм площадка (парковка, примыкаЕие и т.п.) для
такого расположения лабораторлrи, которое бы не препятствоваJIо свободrrому

движению ТС по автодороге,
8,9.2 Расположить лабораторию на площадке и привести систему учета

интенсивности двюкения ТС в рабочее положение. ,Щля этого необходимо

установить видеодетектор Еа площадку мачты телескопической, и поднять его на
требуемую высоту расположеция. Высоry выбирают таким образом, чтобы
видеоизображение с видеодетектора захватывало все полосы движения участка
автодороги, по которым будуг проводиться измерения.

8.9.3 После приведеЕиrI системы в рабочее положение необходимо

убедиться в том, что мачта надежно установлена, и отсутствуют свободные
колебания видеодетектора в горизонтальной плоскости. При проведении
измерениt1 допускаются колебания видеодетектора под порывами ветра с

горизоЕт€IJIьIIым перемещением до 50 мм.
8.9.4 Подготовить и включить БК согласно требовапиям РП ПО, запустив

соответствующую программу измерений. На несколько минут включить систему

учета в режиме измерений.
8.9.5 По окоЕчаЕии опробования убедиться, в том, что видеоизображение

выбранного участка автодороги с видеодетектора разборчивое, подлежит
последующей визуальной обработке, и записывается на вцутреннюю память БК.
Также необходимо убедиться, что обработанные данные по инте!{сивЕости потока
ТС и разделению ТС по типап,1, которые определяются по таблице А.2
Приложения А, выводятся на дисплей БК, и записываются на внутреннюю память.

8,10 Канал азмеренuй коэффuцuенmа сцепJленuя покрыmuй авmоlороz u
аэр о dромо в (кан ал кс цеплен ае>)

8.10.1 Если прибор ПКРС перед поверкой находился в условиях,
отличающихся от требований раздела З настоящей методики, необходимо
выдержать комплекс с прибором ПКРС в помещеЕии, где будет проводиться
поверка, не менее двух часов.

8.10,2 Проверить давлеIlие воздуха в шиЕе колеса прибора ПКРС, которое
должно быть (0,2+0,01) МПа. Проверить демпфирование подвески прибора IIКРС,
Выполнить визуальньтй контроль состояниlI м9ханических узлов, датчиков,
системы водополива и тормохеItия. Проверить уровень тормозной жидкости в

резервуаре тормозного цилиндра. Убедиться в отсутствии утечек тормозной
жидкости из тормозной системы.
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видеоизображения, полуtаемого с камеры системы, и, при необходимости,

настроить яркость и резкость видеоизображения.



8,10.З При периодической поверке необходимо убедиться в соответствии

типа и размерности колеса прибора IIКPC требованиям Прилоrкения А ГОСТ
ЗЗ078-2014 <,Щороги автомобильные обцего пользования. Методы измерения

сцепления кOлеса автOмOбиля с пOкрытием).
8.10.4 Переместить прибор ПКРС к задrrему борту ТС и подсоединить

электрический кабель прибора ПКРС к разъему на заднем борry,
8.10.5 Подготовить и вкJIючить БК согласно требованиям РП ПО, запустив

соответствующую программу измерений, Включить питание канала и проверить

прохождение сигнала с тензодатчика ПКРС на БК.
8.10.6 Проверить срабатываЕие механизма торможения прибора ПКРС при

включении режима (ТОРМОП(EНИЕ>, и открытие заслонки подачи воды под
коJIесо прибора ПКРС.

9 Проверка программного обеспечения СИ
9.1 Проверку идентификационных данньж ПО комплексов проводить при

включепии БК и запуске ПО. Проверку осуществить в соответствии с процедурой,
изложенной в разделе l и Приложении б документа РП РДТ 800-2025
<Проrраммный комплекс RDT-Line. Руководство пользователя).

9.2 Полученные при проверке идентификационные данные (признаки)

должны соответствовать значениям, указанным в описании типа СИ и
приведенным в таблице А.1 Приложения А настоящеЙ методики поверки.

10 Определение метрологических характеристик и подтверltцение
соOтветствия СИ метрологическим требованиям

10,1 Опреdелеtluе оmносumа.ьной поерешносmu азмеренuй dлuньt
пройdепноео пуmu всmроенньtм,ЩПП (канал кпуmь Ап)

10.1.1 Расположить ТС в начале контрольного участка так, чтобы передшIя
ось совпала в плане с разм9точЕой линией нач€rла контрольцого участка на дороге.
В работе с БК при поверке руководствоваться соответствующими разделами РП
по,

10,1.2 Выполнить проезд ТС по контрольному участку и остановить его так,
чтобы передняя ось в плаЕе совпала с разметочЕой линией конца контрольного

участка, Скорость движениrI ТС при выполнении проеiда по контрольному

участку должна быть от 20 до 30 км/ч, постоянная, без резких толчков, ускорений
и торможений, прямолинейнм, вдоль нацесенной линии доро}кной разметки.

10.1.З Записать,показаIlия длины пройденного пути ý с дисплея БК.
Рассчитать относительную погрешностъ бg ,Yо, измерениЙ по формуле (1):

dsr=(ý-SyJ /Sy).100% (1)
где ý - показания ЩПП по БК i-ого проезда, м;

Sуч - действительное зЕачение длины контрольного участка, м.
10.1.4 Выполнить действия по пуЕктам 10.1.2 и 10.1.3 настоящей методики

еще два ра.}а.
10.1.5 Результаты экспериментального определения метрологических

характеристик считаются положительными, если относительная погрешность
измерений длины пройденного пути встроенным ДПП Ее превышает *0,1 %.
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I0,2 Опреdеленае абсолtоmной u оmносаmельной поzрешносmu uзмеренuй

dлuньt пройdенно2о пуmu HaBecHbtM ДПП (канал кпуmь Б>)
'10.2.1 Расположить ТС в начале коIlтрольЕого участка по пункту 8.1.2

настоящеЙ методики так, чтOбы 0сь кOлеса ТС, на кOтOрOм устанOвлен ДIIГI,
coBпaJIa в плане с нулевой отметкой шкалы рулетки измерительной. Точное

местоположение оси колеса ТС относительно рулетки определять с помощью
отвеса. Рулетка должЕа быть расположена Еа контрольном участке дороги в

соответствии с пунктом 8.1.3 настоящей методики. В работе с БК

руководствоваться соответствующими разделами РП ПО.
10.2.2 Выполнить проезд ТС вдоль рулетки, оста[Iавливмсь в произвольных

точках, ориентировочIIо через 200, 500 и 1000 мм после начма участка. Скорость

движения ТС при выполнении проезда должна бьrть минимальнаrI, без резtсих
толчков, ускорений и торможений, прямолинейная, вдоль рулетки. В каждой из

точек оQтановки сЕимать показаЕия ДIfI по дисплею БК ý, а также действитель-
ное значение длины пройденного пути по рулетке Sд.

10.2.3 ВыполЕить проезд ТС по участку с рулеткой, останавливаясь в

произвольЕых точках, ориентировочно через 2, 5, |0,25, 50 и 100 метров после
начаJIа участка. В каждой из точек остановки снимать показаЕия ДПП по дисплею
БК ý, а также действительное значение длины пройденного пути по рулетке ýд1 .

Точное местополоя(ение оси колеса ТС относительно рулетки определять с

помощью отвеса. Скорость движения ТС при выполнении проезда по
контрольному участку долх(на бьтть до 10 км/ч, постоянная, без резких тоJIчков,

ускорений I,I торможеЕий, прямолинейная, вдоль рулетки.
10.2.4 Расположить ТС в начале контрольного участка по пункту 8.1.2

настояшlей методики так, чтобьт передняя ось совпала в плане с разметочной
линией начала коЕтрольцого участка на дороге.

10.2.5 Выполнитъ проезд ТС по контродьпому гlастку, и остановить ТС так,
чтобы передняя ось в плане совп€lла с размсточной динией коЕца контрольного

участка. Скорость движения ТС при выполIIении проезда по контрольному

учестку должЕа быть от 20 до 30 км/ч, постоянная, без резких толчков, ускорений
и торможений, прямолинейная, вдоль нанесенной линии дорожной разметки.
Записать тrоказания длиЕы пройденного пути с дисплея БК.

10.2.6 Выполнить действия по пунктам 10.2.4 и 10.2.5 настоящей методики
еще два раза.

1,0.2.7 Для кокдой точки остановки, в которой по пункту 10.2.2 настоящей
методики снимались действительные значения длины пройденного пути по

рулетке Sд, м, и показания ДШ по дисплею БК ý, м, рассчитать по формуле (2)
абсолютную погрешность измерениЙ длины проЙденного пути d;, мм:

Цl= ýt- Sд) . 1000 (2)
10.2.8 fuя каждой точки остаЕовки, в которой по пункту 10.2.3 настоящей

методики снимались действительные значения длиЕы пройденного пути по

рулетке Sд, м, и показания.ЩПП по дисплею БК ý, м, рассчитать по формуле (3)
относительIrую погрешность измерений длицы пройденпого пути 651 ,Yо:

dsl=(ý_й//Sд).100% (З)



10.2.9 .Щля каждого проезда, выполненного по пунктам 10.2.5 и 10.2.6

настоящей I\,rетодики, рассчитать по формуле (4) относительную погрешЕость
измерений длины пройденного пути бg1 ,Уо,.

dш=(ý,-ýJ /S,),100% (4)

где ý - показания навеаного ЩIП по БК комплекса iого проезда в коЕце
контрольного участка, м;

ýуч - действитеJIьное значение длины контрольного участка,
измеренное рулеткой измерительной, м.

10.2,10 Результаты экспериментального определения метрологических
характеристик считаются положительными, если:

- абсолютная погрешность измерений длины пройденного пути навесным

ДПП в диапазоне от 0 до l м включительно Ее превышает *5 мм;
- относительЕаrI погрешность измерений длиIIы пройденного пути навесным

.ЩПП в диапазоце свыше 1 м не превышает *0,05 %.

10.3 Опреdеленuе абсолюmной по2решносmа uзмеренuй скоросrпu
dвuuсенuя лабораmорuu (канал кпуtпь Б>)

l 0.3, 1 Скорость движения лаборатории Yrt, кмlч, соответствующую частоте
электрических импульсов, поступающих с генератора сигналов на вход
контроллера .ЩПП, необходимо рассчитывать по формуле (5) :

Vy1= 0,72'fi'Kny-u (5)

где 0,72 -обчlufr, коэффициентприведения размерности в км/ч;

f - частота электрических имгryльсов, цоступающих
, с генератора сигналов, Гц;

Кпrло - индивидуальный для каждого комплекса
коэффициент пересчета длины пройдевного пути
на количество импульсов с ДГIГI, 10-1м/импульс.

П р и м е ч а н и е - Операции пункга 10.3 наgгоящей мsтодики выполняются
только после проведеЕия операций по пункry 10.2 настоящей мgтодики.

10.3.2 Задать на генераторе сигЕалов .частоту, соответствующую скорости
движения лаборатории Vп = 5 кйч. ,Щля этого по формуле (6) необходимо
провести расчет частоты электрических импульсов, постугIающих с генератора
сигналов:

f1 = Vп / 0,72 ,К^r-о (6)
10.3.3 После задания частоты, в течение минуты наблюдать на дисплее БК

за покаa}аниями скорости движеЕия Vбр, км/ч. Зафиксировать и записать в про-
токол поверки зЕачеЕиjI скорости движения V5p а ма'ксимальным откJIонением от
задшIIIого зпачения скорости движения V71, км/ч.

10.3.4 Выполнить действия по пунктам |0.З.2 и 10.З,3 вастоящей методики
последовательно задавая на генераторе частоты, соответствующие скорос.l,и
движения 20,40, 60 и 90 кйч.

10.З.5 Щля каждой заданной по ltунктам 10.З,2 - 10.3.4 настоящей методики
скорости движения Ид1 р&ссчитоть по формуле (7) абсолютную погрешность
шмерениЙ скорости движеЕия лаборатории Дуi , кмlч:

Ац = V5p-V1 (7)
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10.3.6 Результаты экспериментаJIьного
характеристик считаются положительными,

опредепения метрологических
если абсолютная погрецность

измерений скорости движения лаборатории не превышает *0,5 км/ч.

10,4 Опреlеленuе абсолюmной поlрешносfпu uзмеренuй dлuньt учосmков
авmоd ор о z (канал к б аз ас>)

10.4.1 Расположить ТС в начале коЕтольного участка по пункту 8.1.2

настоящей методики так, чтобы передЕяя ось совпала в плане с разметочной
линией начала контропьног0 yracтKa на дороге. В работе с БК при поверке

руководствоваться соответствующими р€вделами РП ПО.
10,4.2 Выполflить проезд ТС по контрольЕому участку и остановить его так,

чтобы передняя ось в плане совпма с разметочной линией конца контрольного

участка. Скорость движеЕия ТС при выполЕеIлии проезда по контрольЕому

участку должна быть до 60 кйч. ,Щвижение - прямолицейное, вдоль нанесенной
линии дорожной разметки.

i0.4,З Записать пок&}ания ý длины участка автодороги с дисплея БК.
Рассчитать абсолютную погрешЕость d, , м, измерениЙ по формуле (8):

/si=ý-Sr" (В)

где ý - показания по БК i-ого проезда, м;

ýu - действительЕое значение ллины контрольного участка,
измереЕное рулеткой измерительной, м.

10,4,4 Выцолнить действия по пунктам 10.4.2 и 10.4.3 настоящей методики
еще два раза,

10.4,5 Результаты экспериментЕrльного определен}uI метрологических
характеристик считаются попожительными, если абсолютная погрешность
измерений длицы у{астков автодорог не превышает *1 м.

10.5 Опреdеленuе абсолюmной поzрешносmu шмеренuй у?ла повороп,ла
(курса) (KaHan кzеомеmрuя А>)

10.5.1 Включить питаЕие тахеометра. Рщвернуть зрительную трубу
тахеометра в горизонтальной пдоскости таким образом, чтобы на графическом
дисплее тахеометра значение горизонтального угла было в пределах *10"
относительно нулевого значения. Обнулить значение азимута по дисплею БК
комплекса.

10.5.2 Повернуть по часовой стрелке зрительЕую трубу тахеометра в
горизонтальной плоскости в соответствии с таблицей 5 на произвольный угол в
предепах от 20О до 30О.

10.5,3 Снять показания угла поворота по графическому дисплею тахеометра
d1.7ипо дисплею БК комплекса q.вк, Залисать покaвания в таблицу 5.

10.5.4 Повторить действия по пунктам l0.5.2 и l0.5.3 настоящей методики
для всех значепиЙ горизонтЕlльного ухла dlglд из таблицы 5.

10.5.5 Вьтполнить действия по пунктам 10.5.2 - 10.5.4 настоящей методики,
поворачивЕuI против. часовой стрелки зрительнуIо трубу тахеометра в
горизоЕтальноЙ плоскости, для всех значениЙ горизонтального угла di.jпд из
таблIлцы 6.
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10.5.6 .Щля каждого измереЕного в соответствии с пуцктами 10.5.2 - 10.5.5

настоящей методики угла поворота (курса) рассчитать по формуле (9)

абсолютнуIо погрешность измерений угла цоворота (курса) Аq, градус:

Таблица 5 - П ове ка диапазона ла пово ота са от 0О до плюс 180О

Таблица б - ове ка диапазона пово ота са отOОдом с l80'

П р и м е ч а н и е - Значения горизоЕтtшьного угпа по графическому дисплею
тахеометра и зцачения угла поворота по дисплею БК комплекса, при повороте
зрl.rгельной трубы тахеометра против часовой стрелки и переходе через значение
0О00'00", будут изменяться от 359О59'59" до 180О00'00".

(9)Да1= ф,5р - ai1
где d1.5ц - llокLзания ИНС по БК комплекса, градус;

dl,т - де|rствLIтельные зЕачения угла поворота (куроа), измсронныо
тЕжеометром или теодопитом, градус.

10,5,7 Результаты экспериментмьЕого определения метрологических
характеристик считаются полох(ительными, если абсолютная погрешность
измерений угла поворота (курса) не превышает t0,3o.

,Щиапазон задания
величины

гOризоЕтального угJIа по
ТаХеОМ9ГР} dдз,ад

показания по
rрафическому

дисплею тахеомсгра

Щ,r

ПоIсазания по
дисплею БК

КОМПЛOКС& 4iбд

Абсолютная
погрешность

измерений угла
пОВOРОТа /di

от 50'до 60О

от 80О до 90"
от 1 l0o до l20o
m 140О до 150О

m 170О до 180О

,Щиапазон заданшI
величины

горизоIiтаJIьного угла по
"raXeOMeTP! d;.gад

показания по
графическому

дисплею тахеометра
di,T

показания по
дисплею БК

КОМПЛOКСВ drlдк

Абсолютная
погрешность

измерений угла
поворота /а;

от 340О до 330О

от 3l0o до 300О

от 280О до270О
от 250О до 240О

at220" до 2l0o
от 190О до 180О

10.6 ОпреDелепuе абсолюmной поzрешносIпu uзмеренuй уаm повороmа
(курса) (капал <zеомеmрuя Б>)

]0.6.1 Способ ] - слuченuе с конmрольнылуlu учасmкаfulu авrпоdорое.
10.6.1.1 Установить ТС не менее, чем за 150 метров до начала угла

поворота, измеренного в соответствии с пунктом 8.З.2 настоящей методики.
Сориентировать параплельно осевой линии горизонтальной дорожной разметки,

28

от 20О до 30О



относительЕо которой была выполнена теодолитнаlI съемка. Записать значение

начального азимута.
10,6.1.2 Вьтполнить проезд по контрольному участку угла поворота, и снять

пOказания d;4 с [исплOя БК после прOезда кOнца кOнтрOльног0 участка, При
проезде конца контрольного участка ориецтация ТС должна быть параллельна

осевой лиЕии горизонтальной дорожной разметки, относительно которой была
выполнена теодолитtluш съемка, Записать значение конечного zlзимута. Рассчитать
величину угла поворота, как рil}ницу между кOнечным и начальным азимутами.

10.6.1.З Вычислить абсолютную погрешность измерений угла поворота
(курса) ИJlС Аа;, градус, по формуле (10):

Аа1= ai,,- а1,1, (10)

где фи -угол поворота, измеренный теодолитом, градус;
d/Ф - угол поворота, измеренный комплексом при проезде, градус.

10.6,1,4 Выполцить действия по пуЕктам 10,б,1.1 - 10,б.1,3 настояцей
методики для других контрольных )цастков в прямом и обратном направлениях.

l0,б.2 Способ 2 - mеоdолumная съемка на плоtцаdке,
10,6.2.1 Установить ТС на ровной горизонтальной площадке своим ходом

последовательно в три положения, совершая правый поворот: АgВх; ДВ1 ,, AzBz ,

rде A,rBu- проекции одних и тех же (любых) точек переднего и заднего бампера
ТС соответственно, Схема расположения ТС на площадке представлена на

рисунке Б.4 Приложения Б, Точttи положеЕия ДоВопроецируются на поверхность
lrлощадки с помощью отвеса, и отмечаются на гIоверхности любьш способом,
Еапример, установкой вехи или вбиванием добеля.

l0,6,2,2 В положении Афgзаписжь значение азимута по дисплею БК,
10.6.2.З Перемещая ТС в каждое из положений АlВ1 и Д2В2, записать

значениJI азимута, и расстIитать величины углов поворота d и а1. При
перемещении необходимо, чтобы угол щ был задан в пределах от 20О до 40О, а

угол бr- от 80О до 100О, Расстояния Вф1 п BAz должны быть от 15 до 50 метров.
Вычиолить !гоIl d2 по формуле (11):

d2= d- d1 (11)
|0.6,2.4 Убрать ТС с площадки, выйти из программы измерений, и

выключить питаЕие ИНС и БК,
10.6,2.5 ТеодолИтной съемкой измерить !ГtБ Р1, Fr, Fз, Fl, Ps и Fь

последовательЕо цецтрируя вертикальную ось теодолита в точках Ва, r4 t, Bt, Аэ.
10,6,2,б Рассчитать по формулам (12), (13) и (14) значения углов dlp,, d2p, dp

(индекс "р" означает "расчетЕое"):
alp= h+ Fэ (12)
ац= Fз+ & (1З)

%: Fs+ !в (14)
10.6.2,7 Рассчитать по формулам (15), (16) и (17) абсолютные погрешности

измерений комплексом углов поворота (курса):
А1 = а1 - dlp (15)
А2= d2 - d2р (1б)

А= d- ч, (17)
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10.6.2.8 Развернуть ТС на 180О, и выполЕить действия по пунктам 10.6.2.1 -
10.6,2.7 trастоящей методики, совершаrI левый поворот.

10,б.2.9 Результаты эксцериментадьного определения метрологических

характеристик сqитаются поJIожительными, если абсолютная пOгрешность
измерений угла поворота (курса) не превышает *1,0О.

10.7 ОпреOеленuе абсолюmной поzрешносmu шмеренuй проdольноzо

уклона (mанzаuса) (канальt кzеомеmрuя ДD u кzеомеmрuя Б>)
]0,7.] Способ ] - на конmрольном пункmе с uспользованuем сmенdа

орuенmацuu
10.7,1.1 Установить ТС на платформу стенда ориентации. Все дмьнейшие

математические расчеты и значения высот подъема платформы в таблицах 7 и 8
приведены для стенда ориентации с длиной базы LB= (4825+5) мм и с шириной
базы .Bд = (3040+5) мм.

П р и м е ч а Е и е -,Щопускается применять стенды ориентации с другими
базовыми размерами.

Продольные уклоныХ1, %о, рассчитать по формуле (18):
XtxHi.ld /LБ (18)

где Е; - высота подъема платформы передними или задними
гидроцилиЕдрами (домкратами), мм;

L5- !лина базы стенда, мм.
10.7,|.2 Переместить в вертикальном направлении (вниз или вверх)

указатели продопьного уклона платформы стенда ориентации вдоль линеек
измерительных, остаЕовить, и зафиксировать их таким образом, чтобы совместить
верхние поверхност!I указателей и нулевые делеЕия шкал лиЕеек 11змерительных.
Согласно требованиям РП ПО, войти в приложение <Юстировко, и провести
обнуление показаний укJIонов.

Таблица 7 - П ове ка одольцых клоIIов канаJIов (геом ия А>, <геом ия Б>

Измеренные значения
продольного уклона Х6, О/оо

нос
(подъем передним!I
гидроцилиндрами)

корма
(подъем задними

гидроцилиндрами)

Абсолrотная
погрешность

l у, 
О/оо

(rnax значение)

Вьтсота
пOдъема

платформы
1{i, ММ

Заданные
значения

продольного

уклона
Х;, 0/оо

прямо обратпо прямо обратно нос корма
0 0

15

145

2|,]
290 60

30
45

75з62
+54

505

30

,l2

90
105

l



10.7.1.З Передними гидроцилиндрами (домкратами) поднять платформу
стенда Еа высоту Щ : ?2 мм, что при дпине базы 4825 мм соответствует
продольному уклону Х, Е 15 %о.

10.7.1.4 По дисплею БК комплекса cHJ{Tb пOкш}ания tlрOдOпьнOгo }клOна Хр
и записать в протокол поверки.

10.7,1.5 Выполнить действия по пунктам 10.7.1.З и |0.7.1.4 настоящей
методики для всех значений цродоJIьных уклонов, равIIомерно распределенных в

диапщоне измерений, включЕuI минимаJIьное и максимальное зЕачение диапазона,
и укtr}аЕных в таблице 7, в прямом и обратном направпениях, записывая
соответствующие показания дисплея БК комппекса.

10.7.1.б Выполнить действия по пунктам 10.7.1.З - 10.7.1.5 настоящей
методики, подкимаrI и опускм платформу задними гидроцилиндрами
(домкратапtи),

]0.7,2 Способ 2 - на конmрольной плоtцаdке с uспользованuем поdклаdньtх
панdусов

10,7,2,| Установить ТС на площадку, подготовленцую в соответствии с
пунктом 8.2.2 настоящей методики, Рулеткой измерить расстояние между осями
ТС Lцg, мм. Мелом, маркером ипи дюбелями на поверхности площадки отметить
проекIIии передних и задних осей ТС. Согласно требованиям РП ПО, войти в
приложение <Юстировка)), и провести обнуление показапий уклонов.

|0.7.2.2 Переместить ТС назад примерно на 1 метр. Установить на место

расположения передних колес ТС первый комплект подкладных паЕдусов.
Высоту пандусов fiIл1 , мм, измерить линейкой, Заданный продольный уклон

Х1, %о, рассчитать по формуле (19):
хiЁны.ld /LTc (19)

|0.7.2,З Заехать передними колес€lми на пандусы, По дисплею БК комплекса
снять покц}ания продоJIьного уклона Ха , %о, и записать в протокол поверки.

|0.7.2.4 Выполнить действия по пунктам |0.7.2,2 ц |0.7.2,З настоящей
методики для других комплектов подкладцых пандусов. Задаваемые trродольные

уклоны должны быть равномерно распредепены в диапазоне измерений.
|0.7,2.5 Выполнить действия по пунктам 10.7.2.2 - |0.7,2,4 настоящей

методики, устанавливм ТС на пандусы задними колесами.
10.7.3 Для каждого заданногэ по llунктам |0.7.1 п 10.7,2 настоящей

методики продольного уклона Х; рассчитать по формуле (20) абсолютную
погрешЕость измерений продольного уклона (танга>ка) Z у , О/оо:

/х=Хо- Xi (20)
где Xal - показO.ния ИНС по БК комплекса, O/оо;

Х1- ЗНаЧеНИЯ ПРОДОЛЬНЫХ УКЛОНОВ, ЗаДаННЫХ С ПОМОЩЬЮ ПОДКЛаДНЫХ
пандусов и стенда ориентации, %о.

|0.7,4 Результаты экспериментального определеЕия метрологических
характеристик считаются положительными, если абсолютная погрешность
измерений продольного уклона (тангаrка) не превышает:

- *2 Yоо - для канала <геометрия А>;
- *З 0/оо - для кмаJIа <<геометрия Б>.
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10,8 Опреdеленuе абсолюmной поzрешносmu uзмеренай поперечноzо
умона (крена) (канальt кzеомеmрuя AD u к2еомелпрuя Бr'

]0.8.1 Способ ] - на конmрольном пункmе с uспользованuем сmенdа

0рuенmацuu
10.8.1.1 Выполнить действия по пунктам 10.7.1.1 и 10,1 .|.2 настоящей

методики, Поперечные уклоны Y1,0/оо, рассчитать по формуле (21):
Yfiщ.It /вд (21)

где лЕ[ - высота подъема платформы левыми или правыми
гидроцилиндрами (домкратами), мм;

В5- ширина базы стенда, мм.
10.8.1.2 Левыми боковыми гид)оцилиндрами (домкратами) поднять

платформу стенда Еа высоту Щ = 46 мм, что при ширине базы З040 мм
соответствует поперечЕому уклону Yiх 15 %о.

10.8.1.3 По дисплею БК комплекса снять показания поперечного уклона Ур
и записать в протокол поверки.

10.8.1.4 Выполнить действия по ггунктам 10.8.1.2 и 10.8.1.З настоящей
методики для всех значений поперечньж уклонов, равномерно распределенных в

диапд}оне измерений, ,включЕц минимальное и максимальное значение диапазона,
и указанных в таблице 8, в прямом и обратном направлениях, записываrt
соOтветствующие покш}ания дисплея БК комплекса.

10.8,1.5 Выцолпить действия по пунктам, 10.8.1,2 - 10.8.1.4 настоящей
методики, подЕимая и опускtш платформу правыми боковыми гидроцилиндраIvIи
(домкратами)

Таблица 8 - в попе ечных кпонов каналов (геом ия А> (геом ия Б>

10.8.2 Способ 2 - на конmрольной rulоtцаdке с uспользованuем поdклаdных
панdусов

10.8.2.1 Установить ТС на площадку, подготовлеЕную в соответствии с
пунктом 8.2.2 настоящей методики. Рулеткой измерить ширину .816,, мм, кол€и
ТС. Мелом, маркером или дюбелями на поверхности площадки отметить
проекции передних и задних осей ТС. Согласно требованиям РП ПО, войти в
приложение кЮстировка>, и провести обrrуление показаний уклонов. 

з2

Измеренные значения
поперечного уклона Yq, %о

левый борт
(подъем левыми

гидроцилиндрами)

правыir борт
(подъем правыми
гидроцилиндрами)

Абсолютная
погрешность

/у,%о
(mах значение)

Высота
подъема

платформы
El, ММ

Заданные
значения

поперечнOго

укJIона
Yi,%о

прямо обратно прямо обратно лев.борт прав,борт
0 0
46 15

91 30
|з,7 45
182 oU
228
274 90
з19

75

105



10.8,2,2 Переместить ТС назад примерно на 1 метр, Установить на место

распоJIожения левых колес ТС первый комплект подкладных пандусов. Высоту
пандусов l/21 , мм, измерить линеЙкоЙ. ЗаданныЙ поперечныЙ уклон Y; , %о,

t /aп\,
рассчитать п0 ФOрмуле (//J:

Ytх ны,Id / втс Q2)
10.8.2.З Заехать левыми колесами на пандусы. По дисплею БК комплекса

снять пок€ваItия Y,1,, %о, поперечного уклона и записать в протокол поверки.

10.8.2.4 Выполнить действия по пунктам 10.8.2,2 - 10.8.2.З вастоящей
методики дпя других комплектов подкладЕых пандусов. Задаваемые поперечные

уклоЕы дол}кны быть равномерно распределены в диапазоне измерений.
10,8.2,5 Выполнить действия llо lrуfiктам 10,8.2.2 - 10,8,2.4 настоящей

методики, устанавливая ТС на пандусы правыми колесами.
10.8.3 .Щля каждого задаЕЕого по пуЕктам 10.8.1 и 10.8.2 настоящей

методики поперечного укпона Y1 рассчитать по формуле (23) абсолютную
погрешЕость измерений поперечного уклона (крена) /у, %о:

ly=Ya-Yt QЗ)
где Yal - показания ИНС по БК комплекса, %о;

Г1- ЗНаЧеНИЯ ПОПеРеЧПЫХ YKЛOIIOB, ЗаДаННЫХ С ПОМОЩЬЮ ПОДКЛаДПЫХ

пандусов и стенда ориентации, %о.

10.8.4 Результаты экспериментальЕого определения метрологических
характеристик считаются положитедьными, если абсолютная погрешность
измерений поперечЕого уклоЕа (крена) не превышает:

- *2 о/оо - для каЕала <геометрия А>;
- *5 %о -для канала <геометрия Б>,

10.9 Опреdеленuе оmносumшьной поzрешносmu uзмеренuй рассmоянuй
вudлtмосmu в проlольно*t профuле (кшtол кzеомеmрuя At)

10.9.1 Расположить ТС не менее, чем за 300 метров до начала контрольного

участка с измеренЕыми по пуЕкту 8.2.5 настоящей методики расстояниями
видимости Sgцд1 , ТС необходимо расположить таким образом, чтобы передняя

ось совпала в плане с разIi{еточной линией Еачала контрольЕого участка.
10.9.2 Выполнить проезд ТС по контрольному участку. В момент

пересечения разметочIlых линий начала и конца участка, нажать на пиктограммы
соответствующих отметок (характерных точек), Скорость движения ТС при

выполнеЕии проезда по контрольЕому участку должна быть от 20 до З0 км/ч,
постояцнм, без резких тоJIчков, ускорений и торможений, прямолинейная, вдоль
нанесенной линии дорожной разметки, Остановить ТС це менее чем через 300
метров после окончания контрольного участка.

10.9.3 Убрать ТС с проезжей части. Согласно требованиям РП ПО, войти в

приложение <Обработка геометрии), выбрать из параметров обработки вкладку
<Видимость в профиле>, и запустить процесс постобработки измерецных
комплексом значений.

10.9.4 На дисплее БК комплекса отобразится сформированная ведомость с
измеренньlми значениями, Ведомость разбита на i-e количество 10-метровых
отрезков длиЕы контрольного участка. Каждому отрезку соответствуот

рассчитанное значение расстояния видимости ,S5д1 , Выбрать из массива данных от

зз



10.10 Опреtеленuе абсолюmной по?решносmu uзмеренuй поперечноео
профtulл (коле u) покрыmuй (канал <колейносtпьл)

10.10.1 Приподнять две пластины (поз.4 рисуЕка Б.1 Прилоя<ения Б) и
подлоя(ить под каждую из них КМЩ (или набор мер) rrоминальной длиной Нд1 I

мм, На экране БК в рехtиме измерений снять изморенное cкaltepoм значение
поперечного профиля (колеи) Нцi,мм, и записать в таблицу 9 протокола поверки.

Таблица 9 - в ка кацала (колейность)

абсолютная
погрешность
измерений
/ ,мм

10.10.2 Выполнить действия по пункту i0.10.1 настоящей методllклl
последовательно для КМ! (или набора мер) номинальной длиной Ндt 5| 10; 20;
40; 60; 80; 100; 125; 150; 200 мм. В процессе установки под пластины (поз.4

рисунка Б.1) мер большой номинальвой дливы следить с помощью ивфракрасных

левая колея ГIравая колеякмд
номинальной

длины
Ндt,ММ

измеренное
значение

колеи
Н6,ММ

абсолютная
погрешность
измерений
lд,ММ

измеренное
з}lачение

колеи
Нцi,ММ

1

5

10

20
40
60
80
100
1,25

i50

з4

5 до 10 значениЙ ,S5д1 , которые булут равномерно распределены в диапд}оне
измерений от 50 до 750 метров.

10,9.5 ,Щля выбранЕых в соответствии с пунктом 10.9.4 настоящей методики

значений расстояни.,I видимости ,Sлri, рOвIIомерно распределенных в диапазOне
измерений от 50 до 750 метров, рассчитать по формуле (24) относительную
погрешность измерениЙ расстояниЙ видимости бst ,Yо,,

бg1= (S5ю- Sgпд) / Sвпдl , 100 % (24)
где ,Sдкl - расстояния видимости i-го створа соответствующие ^ýд7д ,

рассчитанные в БК комплекса, м;
sвuдt- расстояния видимости i-го створа, измеренпые курвиметром в

соответствии с пунктом 8,2,5, м.
l0.9.6 Выполнить действия по пунктам l0.9.1 - 10.9.5 настоящей методики

еще два раза.
10.9.7 Результаты экспериментального опредедения метрологических

характеристик очитаются положительными, если относительная погрешность
измерений расстояний видимости в продольном профиле для каждого проезда не
превышает *4 0/о.

200



очков, или любьгх других технических средств визуашlизации инфракрасного
излучения за тем, чтобы (видимЕuI линия)) всегда располагалась в пределах
верхней матовой поверхности шаблонов. Результаты измереший занести в

IIрOтOкOл II0верки.
10.10.З Выполнить действия по пунктам 10.10.1 и 10.10.2 настоящей

методики для левой колеи. .Щля этого перенест}I комплект цrаблонов в зону
измерений ЛОС левой колеи.

10.10.4 Рассчитать по формуле (25) абсолютную погрешность измерений
поперечного профиля (колеи) /ц1 ,MMi

lgi= Нцi - Ндi (25)
10.10.5 Результаты экспериментаJIьцого определения метрологических

характеристик считаются положитеJIьЕыми, если абсолютнм погрешность
измерений поперечного профиля (колеи) для любых значений Ед Ее превышает:

- +1 мм в основном диапазоне от 0 до 100 мм включительно;
- *2 мм в дополцительЕом диапазоне свыше 100 до 200 мм включительно.

1 0. 1 1 Опреd еленuе олпносumельно й поzр елцносmu uзмерен uй про dольпо й

р о в но сmц (KaHalt <ро вно сmьl)
10.11.1 Расположить ТС на дороге не менее, чем за 200 метров до начшIа

ко}Iтрольного участка с рассчитанЕыми по пункту 8.5.2 настоящей методики
усредненные значения показателей продольной ровности 1Лlr; , мм/м.

10.11.2 Выполнить проезд по контрольному участку таким образом, чтобы
движеЕие JIевых и правых колес ТС проходило соответственно по левой и правой
колее контрольного участка. Скорость движения лаборатории при выполнении
проезда по контрольным участкам долrкIIа быть (40+З) км/ч, постоянная, без
резких толlп(ов и ускорений. При проезде начала и конца контрольного участка
необходимо нажатием на пиктограммы зафиксировать в окне программьi
измереrrий cooTBeTcTBeI-IHo <Начало участкa> и (Конец участка).

10. 1 1.З Выполнить действия по пунктам 1 0. 1 1. 1 и 1 0. 1 1.2 не менее трех раз.
10.11.4 Обработать записанные во вЕутрецЕюю память БК данные

измерений. Вычислить среднее по результатам всех проездов значение показателя
продольноЙ ровности lklcpt для каждого 100-метрового отрезка измеренного
участка.

10.11.5 Рассчитать шо формуле (26) относительную погрешность бtлti , Оk,

продольпой ровЕости:
аап= (Iklgp1- IM") / IRI"I . 100 % (26)

где IRI1п - среднее (по результатам проездов) значение
показатедя продольной ровности на 1 00-метровом
ОТреЗке i-го yT acTKa, мм/м;

IRII| - расчетное значение пок€вателя продольной ровности
100-метровом отрезка i-го участка, мм/м.

10.11.б Выполнить действия по пунктам 10.11.1 - 10.11,5 настоящей
методик1,I для других коЕтрольцых участков.

10,i1,7 Выполнить действия по пунктаI\4 10.11.1 - 10.11.6 настоящей
методики при скорости движения ТС (80*5) км/ч.
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10.11.8 Результаты экспериментального определения метрологических
характеристик счлIтаются положительными, если относительная погрецность
измерений продольной ровности для каrкдой колеи каждого из участков не

превышает +5 %.

10,12 Опреdаrcнае абсолюmtюй поерешносmu uзмеренuй амплumуdьt
колебанuй поOвескu ТС а/uла прuбора ПКРС (канал <mолчкомерл)

1 0.12. l Закрепить на тросике флажок на расстоянии не менее, чем 2 l 0 мм от
шкива толчкомера. Установить и, при необходимости, закрепить линейку
измерительную параллельно тросику толчкомера таким образом, чтобы флал<ок,
закреплечный на тросике, находился в непосредственной близости от
измерительной шкалы линейки, например, напротив отметки 900 мм.

|0,12,2 Отсоединить петлю тросика от подвески (ТС иlили прибора ПКРС).
Удерживая петлю тросика, совместить флажок с отметкой hло = 900 мм на
измерительной шкале липейки. Обвулить показания толчкомера на дисплее БК.

10.12,З Перемещая петлю тросика вниз, и тем самым Еатягивая пружину
толчкомера, совместить флажок с отметкой hn1= 920 мм по шкме линейки. Снять
показания толчкомера hl H4 щисплее БК, и записать в таблицу 10.

Таблица 10 - ка кацала (тодчком ))

1,0.1,2,4 Провести действия по пункту 10.12.З цастоящей методики для
значений 940; 960; 980 и 1000 мм по шкале линейкII. Вернуться к отметке 900 мм.

10,12.5 Перемещм петлю тросика вверх, и отпуская натяжение пружины
толчкомерq совместить флажок с отметкой Йд;: 880 мм по шкале линейки. Снять
покаa}ания толчкомера Йl на,щисплее БК, и записать в таблицу 10.

10.12.6 Провести действия по пункту 10,12.5 настоящей методики для
значений 860; 840; 820 и 800 мм по шкаJIе линейки. Вернуться к отметке 900 мм.

10,12,7 ,Щопускается выполнять действия IIо пуЕктам 10.12.1 - 10.12.б
настоящей методики при сцятом с прибора ПКРС или ТС толчкомере. При этом

зб

Полояtение флая<ка
относительно

линейки
hli,MM

номивальное
значение показаний

толчкомера
(hп1- hn),MM

Измеренные
значения

по тOлчкомеру
hn,MM

Абсолютная
погрешность

Дli,ММ

0

920 20
940 40
960 60
980 80
1000 100
900 0
880 -20
860 -40
840 -60
820 -80
800
900 0

900

- 100



необходимо обеспечить надежное крепление корпуса толчкомера и линеЙки
измеритепьной при проведении поверки.

10,12.8 Рассчитать по формуле (27) абсолютную погрешность lй,, мм,

измерениЙ ап{плитуды колебаниЙ пOдвески ТС и/или прибора IIКРС:
Ahi= h71_ Флi_ hло) Q],)

где Й7 - покflззния толчкоIuера по дисплею в i-ой точке измерениЙ, мм;
Йд; - пок€lз€tния линеЙки в i-оЙ точке измерениЙ, мм;
hп9 - значение начальной точки отсчета по линейке, мм.

10.12,9 Результаты эксперtrмонтального определения метрологических
харакгеристик сlпIт€lIотся положительЕыми, если абсолютная IIогрешность
измерений амплитуды колебаний подвески ТС и/илп прибора ПКРС пе превышает
*2 мм.

10,13 Опреdелепuе оmносumеJ.ьной поzрешносmu цзмеренuй лuнейньlх
р (х, м ер о в о бъ е кmо в п о в ud е о uз о бр axrc ен аю (кан ал < в u d е о съ ем ка l)

10,13.1 Произвести запись видеоизобрах<ения площадки, выбранной по
пуЕкту 8.7.1 настоящей методики, во внутреЕнюю память БК. В соответствующей
программе постобработки, вывести на дисплей БК записанное видеоизображение
пJIощадки.

10.1З.2 Устанавливая курсором метки на изображении, с известными tlo
пункту 8.7.4 настоящей методики рtrlмерами Lot , м, задать две точки, мея(ду
которыми необходимо рассчитать в ПО размер Lцjц1 .Поurc задания двух точек,
на дисплее БК появится рассчитанныЙ программоЙ размер Lизмi , м, между
указанными точками.

10.1З.3 Рассчитать по формупе (28) относительную погрешность бLb Yо,

измерепий линейЕьIх размеров объектов по видеоизображению:
бtt= ((Lпзмi- Lai/ Lo) ' 100 % (28)

10.1З,4 Вьтпопнить действия по пунктам 10.1З.2 и 10,13.З настоящей
методики для других, выбранных iIo tryнктам 8."].2 и 8,7.3 настоящей методики,
объекгов и элемептов дорожной раэметки.

10.1З.5 Результаты эксперЕментального определения метрологических
характеристик считtlются полохитедьными, если относительЕбI погрешность
измерений линейных рщмеров объектов по видеоизобрахению для каждого
измеренного размера не превышает*4 0/о.

10.14 Опреdеленае абсолюmной поzрец4носmar шrмеренuй лuнейньtх
р а:, мер о в d еф е кmо в п о кр ы rпая п о в ud ео uз о бр ах tc е ll ulo ( ка н м к d е ф е кmа ц uя > )

10.14.1 Расположить ТС на площадке таким образом, чтобы шаблоны и
рейка нивелирЕая находились непосредственно перед ней. Визуальные линии
качения колес ТС должны располаmться по обе стороны от шаблонов и рейки.

10.14.2 Выполнить проезд ТС над шаблонами и рейкой нивелирной,
производя запись видеоизображения площадки. Остаповить и развернуть
лабораторию.

10.14.3 Вывести на дисплей БК записанное во внутреннюю память
изOбражение tIоверхности плоцадки. Устанавливая курсором метки на
изображении, с извеотными по пунктам 8.8.2 и 8.8.3 настоящей мотодики

5/



1 0. 1 5 Опреdеленuе оmносumепьно й по?релцносmu шмеренuй колuчесmва
ТС (каншl < uнmенсuвносmьф

10.15,1 Одновременно включить секундомер и систему учета интенсивности
движения Тс. Через 1 час остацовить работу системы учета комплекса. Запустить
обработку данных, записанных системой учета, и вывести rIа дисплей БК
комплекса измеренное за l час количество ТС хц по полосам движения. При
высокой иЕтенсивности движения ТС по всем полосам, допускается цроизводить
измерения в течение 15 минут.

10.15,2 Включить записанное на вЕутреннюю память БК комплекса
видеоизображение движения тс по контролируемым полосам в ре)t(име
воспроизведения. ВизуальЕо провести обработку видеоизобраrк ения, и определить
расчетное количество Тс хр1 по кая<дой из полос движения за 1 час,

10,15.3 Рассчитать по формуле (30) отдельно для каждой полосы движения
ТС относительную погрешЕость измереНUй oу1, 

О/о, количества ТС:
бд= ((хд-хр) /xpl . 100 % (З0)

где хр7 - расчотЕое значение количества ТС, в одном Еаправлении,
по одной полоýе движения, IIIT.

хц - измеренное значеЕие количества Тс, в одном направлении,

з8

размерами Lдr, мм, задать две точки, между которыми необходимо рассчитать в
ПО размер LurMt , мм. Поочередно оцределить в постобработке ПО все необхо-
димые линеЙные размеры геометршIеских элементов на шаблонах и элементов

рейки, Сопоставить с действительньши размерами Iд геOметрических элементов
на шаблонах и элемеIIтов рейки нивелирной.

10.14.4 Рассчитать по формуле (29) абсолютную llогрешность .4I, мм,
измерений линейных размеров дефектов покрытия по видеоизображению:

AL = Lцgщ- Lд1 Q9)
10.14.5 Убрать с площадки щаблоны. Рейку нивелирную необходимо

рд}вернуть на 90О и расположить поперек движения ТС, непосредственно за
задней осью. Выполнить проезд ТС на расстояЕие до 5 метров, чтобы линия
съемки видеокаI\,Iеры, расположенной на заднем борту, пересекла рейку
нивелирную. Остановить движение лаборатории,

10,14.6 Вывести на дисплей БК записанное во внутреЕЕюю память
изображение поверхности площадки. Устанавливм курсором метки на
изображеЕии, обозначить две максимаJIьIIо удапенные друг от друга отметки на
изображении рейки нивелирной. Рассчитать в ПО между ними размер Lизмi ,

который должен бьтть не менее 4 метров. Сопоставить с действительным
ра:}мером Lдi реЙки нивелирноЙ.

10,14"7 Результаты экспериментаJIьного определения метродогических
характеристик ачитаются положитедьЕыми, если абсолютная погрешность
измерений линейных размеров дефектов покрытия по видеоизображению не
превышает:

- *з мм - для дефектов, измеренных поперек направления движениrl
лаборатории;

- *(3,00+0,01.I) мм - для дефектов, измеренных вдоль наllравления
движения лаборатории (где Z - действительное значение размера дефекта, м).



10.15.4
характеристик

по одной полосе движения, шт,
Результаты экспериментtLльцого определения метрологических
считаются положительЕыми, если относительная погрешность

Результаты экспериллентального определения метрологических
считаются положитеJIьными, если нормальнм вертикальная

измерениЙ кOличества ТС для каждоЙ полосы движения не прOвышает t5 %,

10,16 Опреdеленае нормальной ншрузкu колеса прuбора ПКРС на
lopocrHoe покрыпае (KoHcul ксцепленuел)

10.16.1 Снять с прибора ПКРС комплект грузов. Установить прибор ПКРС
колесом на платформу весов. Установка прибора ПКРС на весы должна
осуществляться не мецее, чем двумя операторами. При установке долlltны быть
приняты меры по предотвращению опрокидывания прибора ПКРС,

10.16.2 Обратно установить на прибор ПКРС комплект грузов. Регулируя
подставками высоту расположения сцепЕого устройства, обеспечить
параJIлельность подвижuой и неподвижIIой рам IIКРС.

10.16.З Нормальная вертикальЕая нагрузка .{,, колеса прибора ПКРС на

дорожное покрытие определяется по формуле (3 1). Предел допустимой
относительной погрешности при определеЕии истинного значениrI нагрузки
колеса на дорожЕое покрытие не должен превышать +0,5 %.

Fч=m,g (31)
где m - величи:яа массы, передаваем€ш колесом прибора ПКРС

на платформу весов, кг;

8l - ускорение свободного падения, м/с2.
10.16.4 Рассчитать зцачение К"rо дпя каждой точки .F'",, , равномерно

распределенных в диапазоЕе измерений коэффичиента сцепления ff*, включм
минимальное и максимЕчIьное значение диаIIа:}она, с округлением до третьего
знака после запятой по формуле (З2), и занести в таблицу 11:

K"uo= Frn/ Fo Q2)
где J7"а - точки поверки по таблице 11;

F,, - нормальн€ц Еагрузка, кН, определенная по п, 10.16.3,

Таблица 1l - ове ка канала (сцеппение>

Приведенная
погрешность

Т,ц, Vо

10. 16,5
характOристик

Значения, показываемые
по дисплею БК ffa*.;,

Значения
этttлонного

динамометра
Л"4, K}I

(при 4, = 3,0 кН)

расчgгное
значение

коэффициента
сцепления

Kouo прямой ход обратный ход

0,25

0,40
п ý5

0,70

1,20

1,65

0,30

0,75

2,10
, ýý

з,00 1,00

0,10

0,85

з9



нагрузка,F'п колеса прибора ПКРС на дорожное покрытие находится в пределах
(З+0,0З) кН.

10,17 Oпреlеленuе прuвеlеннOй к верхнему преlелу luапазонл wзмеренuй
поерешносrпu азмеренай коэффuцuенmа сцепJленuя (KaHalt <сцеплен uе>)

10,17.1 Присоединить ПКРС к тягово-сцепному устройству лаборатории в

рабочее положение, и подклIочить электрический кабель.
I0,|'7.2 Сцять с прибора ПКРС комплект грузов. Снять колесо, и поставить

вместо него рычаг (имитатор колеса) нагрузочного устройства. Установить на
ПКРС нагрузочное устройство и динамометр, Схема моЕтажа нагрузочного

устройства представлеЕа на рисунке Б.5 Приложения Б. Все части нагрузочного
устройства при монтаже его на ПКРС должпы быть Еадежно закреплены
болтовыми соединеЕиями.

10.17,З Включить режим (ТОРМОЖЕНИЕ)) колеса прибора ПКРС.
Проверить тормозную систему. ,Щля этого нагрузить динамометр вращением винта
нагрузочного устройства силой F: 3,3 кН, что при длине рычага нагрузочного
устройства равной 307 мм соответствует крутящему моменту около 1 к}Ум.
Показания динамометра в течении 30 секунд не дол}кны измениться более чем на
0,0З кН, Проверить отсутствие протекаЕия тормозной х(идкости из тормозной
системы прибора IIКРС. Свять нагрузку с динамометра.

10.17,4. Нагрузить динамометр вращением винта нагрузочного устройства
силоЙ Л.,, : 0,З кН, и записать показания K"n,1, [исплая БК. Предел допустимоЙ
относительной погрешности при задании диЕамомотром значения вагрузки Л"о не
должен lrревышать +1,0 Уо.

10.17.5 Выполнить действия по пункту 1,0.|7.4 настоящей методики для всех
значеЕий F"n из таблицы 11 при прямом и обратном ходах нагруя{ения.
Результаты измерений занести в таблицу 1 1.

10.17.6 Рассчитать по формуле (ЗЗ) приведенную погрешность измерений
коэффициента сцеплеЕия л "ц, 

Уо:

|"ц= ((Koup- К"ц) / 1,0) ' 100 % (33)
где 1,0 - нормирующее значение (верхний предел диапазона измерений);

.Каа41 - зночецие коэффициента сцеплеЕия по дисплею БК;
ff.,,o - расчетное зЕачение коэффициента сцепления.

l0.17.7 Результаты экспериментального определения метрологических
характеристик считаются положительными, если приведенная к верхнему пределу
диапазоЕа измерений погрешЕость измерений коэффициента сцепления не
превышает *4 0/о.

10.18 Опреёеленuе zранuц dопускаемьlх абсолюmных поzреruносmей
lвмеренuЙ коорDuнаm в ruшне u/uлu свмеренuЙ dлuньt. базuса (канал
<KoopduHambt>)

10.18.1 Проверить Е€lличие сведений о поверке и срок действия для
средства измерений утвержденЕОго типа, установленнОго в канаJIе (координаты)):

- аппаратуры геодезической спутниковой NVO8С-RTK_M, NVO8С-RTK-MA,
NVS-RTK-MD, NVS-RTK-MA, NVS-RTK-TM, NVS-RTK-TA, NVS-RTK-SM (рег.
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10.19 ОпреOапенuе по?решноспей uзмеренuй упруzоzо проzuба покрыmuя u
прuлаеаемой к поверхносmu авrпоdорое u аэроdромов наzрузкu (канал
кпрочносmь >)

10.19.1 Проверить наличие сведений о поверке и срок действия для
средства измереrrий утвержденного типа, - установки диЕамического нагрух(ениrt
<Прогибомер FWD-RDTD (рег, Nэ 68587-17) производства АО (СШШ] РДТ).

10.19.2 При выявлении просрочеЕных сведений о поверке СИ, дальнейшие
операции по поверке каЕa}да (прочность) приостанавливают до устранения
выявленных несоответствий,

10.19.3 Проверить соответствие требованиям таблицы 1 настоящей
методики поверки поIрешЕостей измерений упругого прогиба покрытия и
прилагаемой к поверхности автодорог и аэродромов нагрузки, - ус,гановки
динамического }Iагружения <Прогибомер FWD-RDT>.

10,20 Опреdеraенuе поереltlноспей uзмеренuй mемпераmwьl возdуха, слоев ч
поверхносmu покрьltпuй (KaHalt к tпемпераtпура >)

10.20.1 Проверить наличие сведений о поверке и срок действия для
средства измерений темпераlуры, - термометра контактного цифрового ТК-5 (рег.
Ns 41002-19 или рег. Nэ 9З927-24) производства ООО кТЕХНО-АС), ООО (НПО
ТЕХНО-АС) или ООО (ТДТЕХНО-АС).

|0.20.2 При выявлении просроченных сведений о trоверке СИ, дальнейшие
операции по поверке каЕала (температурa)) приостанавливают до устранеЕия
вьивленных несоответствий.

10,20.3 Проверить соответствие требованиям таблицы 1 настоящей
методики поверки погрешЕостей измерений температуры воздуха, слоев и
поверхностей покрытий средства измерений температуры, - термометра
коЕтактного цифрового ТК-5.
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]ф 75078-19) или NV216C-RTK (рег. Nэ 86206-22) производства ООО (НВС
Навrtгационные Технологиц>>, или

- аппаратуры геодезической спутниковой 4GNSS серии ОС-110, ОС-210,

0С-123М, FlуВох фег. Nч 81З4З-21) или аппаратура геодезическая спутниковая
4GNSS (рег. Nч 95270-25) производства ООО (4ГНСС).

l0.18.2 При вьтявлении просрочеIrньIх сведений о поверке СИ, дальнейшие
операции по поверке канала (координаты) приостаЕавливают до устранения
выявлепных несоответствий,

10.18,3 Проверить соответствие требованиям таблицы 1 настоящей
методики поверки границ допускаемых абсолютных погрешностей измерений
коордипат в плане и/или измерений длины бжuса аппаратуры спутниковой
геодезической производства ООО <НВС Навигационные Технологии> или
производства ООО к4ГНСС>,



11 Оформление результатов поверки

11.1 Результаты поверки оформляют протоколом, составленным в

произвOльнOй форме,
||.2 Сведения о результатах первичной и периодической поверки

комплексов передают в ФИФ ОЕИ в соответствии с Приказом Минпромторга
России от 28.08.2020 г. Ns 2906 <Об утверждеЕии порядка создаЕия и ведения
Федеральшого информационного фонда по обеспечецию единства измерений,
передачи сведений в IIего и вцесения изменений в данЕые сведения,
предоставлеЕия содержапIихся в IIем документов и сведений>.

11.З При положительIlых результатах поверки комплекс ttризнают
пригодным к применению, Оформляют результаты поверки в соответствии с
Приказом Минпромторга России от З|.0'l .2020 г. Ns 2510 (Об утверждении
порядка проведения поверки средств измерений, требований к знаку поверки и
содержанию свидетельства о поверке>, или в соответствии с действующими на
момент проведения поверки ЕормативЕыми актами в области обеспечения
единства измерений. Полоrкительные результаты первичной или периодической
поверI(и по заявлению владельца комплекса, или лица, представившего его на
поверку, допускается оформлять свидетельством о поверке. Знак поверки
наносится на свидетельство о поверке.

11.4 При отрицат9льных результатах поверки комплекс признают
непригодцым к примецению в сфере государственного регулирования
обеспечения единства измерений. Оформляют резупьтаты поверки в соответствии
с Приказом Мт.Iнпромторга России от З1,07,2020 г, Ns 2510 <Об утверждении
порядка проведениlI поверки средств лIзмерений, требований к знаку поверки и
содержанию свидетелъства о поверке), или в соответствии с действующими на
момент проведения поверки йормативными актами в области обеспечения
единства измерений. Вьтдают извещение о цепригодности к применению с

указанием причиЕ непригодIлости. На извещение о Еепригодности ставится
печать,
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Приложеlлие А
(обязательное)

Таблица А.1

Таблица А.2

Идентификационные даЕные (признаки)

Идеrrтификационное Еаименование ПО Библиотека идентификации
оборудования, сбора и сохранения

показаний каналов измерений
RDTLine19.dII

Номер версии
(идентификаци онный номер ПО), не нилtе 3.0.1.2
I]ифровой идентификатор ПО 44в7 9 |в1 04с7 з 498вс2221. АF 1 0850898
Алгоритм вычисления цифрового

икатора ПО MD5

Группа Тип транспортных средств

Мотоциклы
2 Легковые автомобили и небольшие грузовики (фургоны)
з Легковые автомобили с прицепом

Грузовики, небольшис тяr(олые грузовики, плалые автобусы
5 Автопоезда (тягаJ с прицепом или полупрI,tцепом)
6 Автобусы
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Значение
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Приложение Б
(рекомендуемое)

/

4

6

1 - лаборатория;
2 - видеокамера ЛОС левой колеи;
3 - лазерный излучатель ЛОС левой колеи;
4 - два шабпона, уложенные на участках измерений 3 и 4 правой колеи;
5 - комплект шаблонов, уложенных вце точек измерений;
6 - поверхность подготовленной площадки.

Рисунок Б.1 - Схема расположения лаборатории и вспомогательных средств
при проведепии поверки канапа <<колейность>

5
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Рисунок Б.2 - Схема расположения участков измерений колейности

рисунок Б.3 - РекомеЕдуемые шаблоны с геометрическими элементами
для проведения поверки канала <дефектация>
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Рисунок Б.4 - Схема расположеЕLIя лаборатории на площадке
при проведеЕии поверки канала (геометриrI Б> по углу поворота
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Роно ПКЮ

нO?рFOчн0?0

Рисунок Б.5 - Рекомендуемая схема монтажа нагрузочЕого устройства
прибора ПКРС при проведении поверки каЕала (сцепление)
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СтЕgд Jо{кsq)сзльнъй ко.,rлfi маФрпЕf,
ВЕГА УКС l-ю разряла по прrл<ву

РоссгаtцарЕ ог 26. l l .20l Е г. .lФ 2482
ог 0 до з60'

6 = 0,з"

ГЭЕ лдины 3-то рвряла по приказу
Роосглrдrрга ог 29.122018 г.

}Ф 2840, рсг. Шs 3. l zBy.0009.20l2
, qтOдо5м
6 - (l0 + lo.L) Mto.

Мсры длияы rцоскопарамсльныс концсаыG
lB твсрдого сtrлава 4-fo разрrд! по лрЕ<азу

Россгаrцартд оr 29. 12.20l8 г. }Ф 284 О
ог 0,5 до l00 rrм

6= 0oll0.L) мr.fi

Лиясlка кокФольяа'i рабочая +го
разряда по прика3у Россr"цдaуга ог

29.12.2018 r }ф л40
от 0 до l000 мм

6-(20+ ЗO.L) мю.

сrsчоOr. с помоцью
хомпараrоrЕ6_0.1мм 6-03rrп

[Iив.лир элсrтонIшй SDL}o с pcrh<oft

Sokkit BIs20
(0 -3000) мм, Д = (0,06 _ 0,6)"

Руrсгка rBxcplltlrl6нar мсгамвчсскаrl
PRl00/5

(0- l00) ц 
^ 

- КO3ФЮ,l5.0-1)) мм

Рсйка rlивслирная н}sслиряал
1Елсскопич.скл vЕGА Ts5M
(0 - 5000) мм, 

^ 
= (0,I - l) мм

ШтанrЕнrDФкуrrь vogcl, !aод, 202И
(0 - 200) мм,
А=OЛмм

Кохплсксы lrзмФrrельныс
аэродромно_дороrФýi

лsбораторий КП_5l4 RDT
(вяал <ровпосгъl)

оt 0до l0 Nr.r/M

Коммсксш rrзмсрrrгсльrшс
аэродомно-дорожяых

лабораюрий KI1-5l4 RDT
(каяал (<л},ть Ь)
от l01до ld м

Ao=0.1 %

компrrсtrcы
ИЗМСРЕТ]СЛЬЯЫС

аэродrомво_доро)квых
лабораторяй КЛ_5l4 RDT

(мям <<видсосьсмка>)
от 025до20,00 м

ц=4%

Коммсксц }вiaФгIЕльнuс aэЕlодрмно-
дорФкных лабораюрlлй кII-5l4 RDT

(rФtйл ((цфскr дяrD
ог3до 4.1d rдr

ПОПGРСК А= З ММ
вдоJъ А Ё €,00 + 0,0l.L) Mi., гд9 L -

дсЙствrтальнос значсtlис paвiacpa дсФпr, м

КомIшсксы 9вмер!Е!льныс
аэродромно-дорожных

лабора:rорий КП_5 14 RDT
(каяал <базиФ)
отlдоlосм

^- 
l м

Комплсхсt tдмсрlrт!лбныс
аэродроIно_дор)кных

лабораlорйЁ КП-514 RDT
(канал (тry.тъ Б))

от 0до loб м
отOдоlмД=5мм

свышс lибо -0,05О%
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Приложение В
Локмьные поверочfiые схемы для средств измерений

KoMIUIeKcoB ИЗМеРИТеЛЬНьD( аэродроМно-дорожных лабораториЙ КП-5 14 RDT

Локалъная повероIшшI схема
ДJUI КОМIЩеКСОВ ИЗМеРИТеJIьIIьD( аэродромЕо-доро)IшьD< лабораmрlй КII-5 l4 RDT

(кавш кrгуь А), канtш <ггуБ Б>, канал (<базис)), кана.л (колейЕость), Kltнzm (<ровность>, канал (<видеосъемка>, канап (дефеюация>)

КомIшексы измер lrrtльныс
liэродромно_дорожвьD(

лабораторrй КП-514 RDT
(каrал (колсйвосгъ))
ося, от 0до loo мм

A=lMM
доп. св. l00 до 2о0 мм

А=2мм

о

F.

о



Локальная поверочная схема
дJuI комплексов измерительньD( аэродромно-дорожньп< лабораторий IOI-514 RDT

(капал <<геометрия А>, каяал (геометриlI Б>, каншr <<тол.п<омер>)

F

чо

Ёо

9
о9

о.

t{
а.о

Сrcцд уtlявсрс!льtшй колли!dагорный
ВЕГА УКС l-ю разряда по приказу
РоссгдtдФгsсr .lI.2018 r.lФ2482

от 0 до 360"
6 =Цз''

гэЕ длиЕi з-rо разряда по прикаry
РосеаrдарЕ от 29.12.2018 г. }Ф
2И0, рсг. }Ф З.l.2ВУ.0009.2012

drOдо5м
6 = (l0+ l0.L) MKir

Полиrон rростt аясrвснный

'га,'rонвый 
Сарsювсмй САIПl2 З-

rо разряда ло пршФзу РоссгацдФта
от 07.б2024 г. N9 lз74

(24 _ З6659) м
6: з0 мм

Лявсйкд |Фкгрольвая рабочая 4-rо
разрядi по rримзу Россгацдарта от

29.12.20l8 г. м 2840
ог 0 до 1000 мм

6 - (l + 5.L) мкм

6-0,1 xn

ТсоюлЕт элспровибIй цяфровой 56-
DGT2

(0-З60)",^=5"

Тахсомстр элсктрояrшй lrica T506 plus
(0_360)",д=5,

(1,5 -З500) м, Д =0,1 l.м

ЛиясiiФ ,вмФlrrrльная
мсrалrоrчсская (0 - lo00) м!.

A=02Mtr

Кr?вьrсry юрФк.ый КП-2З0 РДГ
от 0 до 999,99 м

д = (0,005.L+0,0l) i.

Коммсксш rвмсркrсльныс
аэрrФомно-дорохfi цх лабораtорий
КП-5 14 RDT (ка{ал <(rолчкомсрD)

от- I00до + l00 мм
А=2 мм

КомплсIсu измсрr{Елъншс
аэродромно-дорожньD( лаборагор!fi
ЮI-5 14 RDT (каяал сtомсФия Бr)

от-l8rдо+l80,,^=I"
ог-l05до+l05Ъ^=(2-5)

Кохплсксы 9вмсрrt!льныс sэродrомно-
дорохньrх лаборrIориЛ КП_5l4 RDT

(хФI.л <rcомgтия А))
от50до750ц^о=4%

от - I80'до + l80', А = 0,з'
ог-l05до+l05Ьд-Р_5)

49



Локаrrьнм поверочная схема
дJuI комплексов измерительньD( аэродромIrо-дорожньл< лабораторий ЮI-5 14 RDT

(канм <<сцепление>r)

о

t{
о

о
l_.

\о
q

о.

р.о

Рабочис 7rалонш Gд{нrщн raасaц
+aо раФцд по прtлa35, Россгаrrддрга

ог м.07.2022 г. JФ 1622
(1,10J - з.ld) кг

^ 
= (0,05 -з.l0r) г

Пряйыс измсрснш Прямыс язмсрснl.я
W = (0,0l _ 0,15) %

вссы нсавтоматичссlсоrо !сйсrвпя
плаФормсннцс ВСП4{00

(4 - 600) кг, Д-(0,1 _ 0,З) кг

ДинамомgФ псрсносноя сгалонвый
ва расгяtсснис [ОР-3_5И
(0,5 - 5) к}1, Д"= 6.2 О7.

Нспостсдсгвскнос Нспосрсдствсннос

Комплсксы rамaрtfi сльныа аэродром но-
доро)(ньD( лабораторий КП_5l4 RDT

(калал <сцсмениФ)
oTO,t до 1,0, 

^o=4oZнорм, вагрylка З,00 кЦ 
^ 

= 0,0З кН
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ГЭЕ скпьl l-rо разрiдt по прш(8у
Росстаддарfа ог 22. 102019 г. М 2498

огlндо50кн
Ъ = нс болс. 0,02 О/о



Локмьная поверочпаrI схема
дJUl комплексов измерительньD( алэрод)омно-дорожнъпс лабораторий KI1-5 14 RDT

(канал <<интенсивность>)

;lо

о

о

F
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а.о

ycTaHoBror дм повсркrr сску}цомсров yTIMc_l 5-rD
прикаrу Россгаrrдарта от 26.09.2022 г. Л9 З

(2.10" _ 4.10l) с
Aof = 5.10-5, 

^t- 
50 мкс - 4 с

разрrда по
60

Прямыс rBMepHr.я
иЕтерваIов времени

CcrglH.loMcp мсханичесмй соппр-2а-з
(0 - 30) миц а= 0,6 с

Нспоср€дствсквос
сличсвцс

Коммсксы t.вмерительные аэрдромно_
дорожвьrх лабораторий кII-s14 RDT

(Katlм <ият€нсивноqБD)
ьо=5о/о
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