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l общие положения

1.1 Настоящая методика поверки распростаЕяется на устройства борто-

вые приемо-преобразующие БШТУ-ГН (далее по тексту 
- 

бортовые устройства

гн), изготавливаемые открытым акционерным обществом <летные испытания и

производство имени ГризодубовоЙ В.С.>, и устаЕавливает методы и средства его

первичной и периодической поверок.

1.2 В результате поверки должны быть подтверждены следующие метро-

логические характеристики, приведенные в таблице l.

Таблица l - Метрологические характеристики

1.3 ПрИ определениИ метологических характеристик в paмK€lx проводи-

мой поверки обеспечивается передача единиц координат местоположения в со-

ответствии с государственной поверочноЙ схемоЙ, утвержденной приказом Рос-

стандарта Ns 1374 от 07.06.2024 г., подтверждающЕц прослеживаемость к госу-

дарственному первиtIномУ эталонУ гэт 2|8-2022 и передача единицы частоты в

соответствии с государственной поверочной схемой, утверхденноЙ приказом

Росстандарта Ns 2360 от 26.09.2022 г., подтверждающая прослеживаемость к гос-

ударственному первичному этЕUIоку гэт | -2022,

t6,10J

.I[оверительные гршrиIФI абсолотного смещения (при доверитеlьной

вероятности 0,95) формируемой шкалы времени отпосительно

национальной шкалы координированного времени Российской

Федерации UTC(SU) в рсжиме синхронизации по сигна,тlам НКА

ГЛоНАСС/GРS, с

+20

+'|

.Щоверительные грalницы инструментальной абсолютной погрешности

(при доверительной вероятности 0,95) определения коордлнат, м:

- в абсолютном режиме
- в лиффернчи.uьном режиме

+0,2

*0,2

Значение

характеристикиНаименование характеристики

.Щоверительные грaц{ицы инстументаJIьной абсошoтной погрешности

(при доверительпой вероятпости 0,95) определения сост,IвJIяюIщп

векIора скорости, м/с:

- в абсоrпотном рехиме
- в лифференчиiIJъном р€жиме
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1.4 При проведении поверки необходимо руководствоваться настоящей

методикой и экспJryатационной документацией на используемое при поверке

оборудование.

1.5 Методика поверки реализуется посредством методов прямьп< измерений.
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2 Перечень операчий поверки средства измерений

2.1 При поверке выполняют операции, представленные в таблице 2.

таблица 2- Перечень операций, выполняемьIх при поверке

2.2 При получении отрицательных результатов выполненI4я любой из опе-

рачий, приведенной в таблице 2, поверка прекращается, и бортовое устрой-
ство ГН бракуется.

2.з Не допускается проведение поверки отдельных измерительных кана-

лов или отдельных автономных блоков или меньшего числа измеряемых величин

или на меньшем числе поддиапл}оЕов измерений.

обязательноgгь выполнения
операштй поверки при

Номер раздела
(rrункга) методики по-
верки, в соответ9твии
с которым выполня-

9тся операция поверки

первичной
поверке

периолической
поверке

l 2 J 4

l Внешний осмотр средства измерений да да 7

2 Подготовка к поверке и опробование срд-
ства шмерений

да да 8

3 Проверка прграммного обеспечения сред-
ства измерений

да 9

4 Определение метрологических харакгери-
стик средства измерений и подтверждение
соответствия средства измерений метрологи-
ческим ,требованиям

10

5 Определение абсолютного смещения (при

доверrгельной вероятности 0,95) формируе-
мой шкалы времени относ}rгельно нацио-
нальной шкалы координированного времени
Российской Федераuии UTC(SU) в режиме
си}lхронизации по сигналам НКА
ГЛОНАСС/GРS

да да l0. l

6 Опрелеление инструментаJIьной абсолют-
ной погрешности (при ловерrrельной вероят-
ности 0,95) определения коорлинат в абсо-

лютном режиме

да да l0,2

7 Определение инстументальной абсолют-
ной погрешности (при доверrгельной верят-
ности 0,95) определения коорлинат в лиффе-

ренциальном режиме

да да l0.з

8 Определение инструментальной абсолют-
ной погрешности (при доверrтгельной вероят-
ности 0,95) определения составляющих век-
тора скорсти в абсолютном ржиме

да да l0.4

9 Определение инстуме}rгальной абсолют-
ной погрешности (при ловерительной вероят-
ности 0,95) определения состаыIяющих век-
тора скорости в дифференчиальном режиме

да

Наименование операции поверки

да

l0.5



3 Требования к условиям проведения поверки

З.l При прведении поверки бортовьrх устройств ПI дотшсrы соблодатюя

след/ющие условиJl:
- температура окружающего воздуха, ОС...................... от плюс 15 до плюс 25;

- относит€льншI влЕDкность воздrха при температуре 25'С,Oh, ............,...... ло 80;

- напряжецие питания от сети переменного тока, В.................... от L98 до 242;

- частота Еапряжения питанItя от сети переменного тока, Гц........ от 49 до 5 l .

Прtlмечанuе - .Щопускается проведение поверки в реzrльно существующих условиж,
кроме особО оговоренньrх в данной методике поверки, если они не вьD(одят за пределы рабо-

чих условий, устаношенньD( в руководствах по экспJryат ши средств измерений, применяемьп<

при поверке.

4 Требования к специалистам, осуществляющим поверку

4.1 Поверка лолжна осуществляться лицами с высшим или средним техни-

ческим образованием, квапифицированными в качестве поверителей в области

координатно-временных средств измерений.

5 Метрологические и технические требования к средствам

поверки

5.1 Все средства поверки, применяемые при поверке бортового ус,гройства

ГН, должны быть исправны, атгестованы или поверены.

5.2 Рекоменлуемые средства поверки бортового устойства ГН приведены

в таблице З.

6
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Таблица 3 - Средства измерений, используемые при поверке

Операции по-
верки, требуто-

пцле применения
средств поверки

Метрологические и техЕические требования
к средствам поверки, необходамые дJuI про-

ведеIrия поверки

Перечень рекомендуемьIх
средств поверки

Рабочий эталон единиц координат местополо-
жения 1 разряда согласно государственной
поверочной схеме дпя координатно-времеIi-
ных средств измерений, угверждёtтяой прика-
зом Росстандарта Nsl374 от 07.06.2024 г.:

- предел допускаемой погрешности вос-
произведени,I координат потребителя ГНСС в
системах координат WGS-84, ПЗ-90.1t, ГСК-
20l 1 не более 0,1 м;

- предел допускаемой погрепшости вос-
произведения беззапрсной даJIьности по
фазе да.гrьномерного кода не более 0,05 м;

- предел доrryскаемой погрешности вос-
произведениrI беззапросной дальности по
фазе несулдей частоты не более 0,001 м;

- предел допускаемой погрешности изме-
рения скорости потребителя ГНСС А не менее
0,02 м/с;

- частота записи файла сценарIлJl имитaцlии
кратна 2 Гц.

Комплекс эта,rонный фор-
мирования и измерения
радионавигационЕьD( па-

раметров ЭФИР
рег. Nч 82567-21

0l 1 Рабочий эталон едиItш{ времени и частоты
2 разряла согласно государствеIrЕой повероч-
ной схеме дш средств измерений времеЕи и
частоты, 1тверждённой приказом Росстан-
дарта Nэ 2360 от 26.09.2022 r.:

- предеJIы догryскаемой относительной по-
грепшости по частоте +1,0,10-1l;

- предеJш допускаел.ъп< смещеrпп1 форлмруе-
мой пкалы времени относитеJъно нaцц.lон:lrъ-
пой пrкалы врметп.r UTC(SI) *500 нс.

Государственный рабочий
эталон 1 разряда единиц
времени в д.lапазоне зна-
чений от 1,0 нс ло 9,(9) с,
частоты номинальных
значений 1 Гц,5 МГц, t0
МГц, l00 МГц и шкалы
времени
рег. М 3. 1.ZZT.03'7 8.2021

Вспомогательные средства поверки

8.2, 10,1-10.5 Средства измерений температ}?ы окружающей
среды и относитеJIьной апажности воздуха:

- пределы допускаемой абсолютной погреш-
ность измерения темперацры +0,2 ОС;

- пределы доrryскаемой абсолютной погреш-
ность измерения относrгельной вJIФкности воз-

щьа +2Yо,

Измерrтгели влажносги и
темпераryры ИВТМ-7
мод. М 1, рег. Ns 71З94-18

Средства измерения нzrпряжения и частоты пере-
мепного тока:

- пределы дотryскаемой основной погрешности
измерения напряжения переменного юка t(0,003
U+ 2,5 В), где U- измеряемое напряжение;

- пределы допускаемой основной погрешности
измерения частоты напряжения переменного тока
t(0,0002,/+ 5 мГц), где /- измеряемая частота.

Мультиметры цифровые
Fluke 287l289,
рег. JФ 56476-14

Примечание 
-,Щопускается 

использовать при поверке др}тие утвержденные и
аттестованные эталоны единиц величиЕ, средства измерений утвержденного типа и
поверенные, удовlrетворяющие }тазаЕным метрологическим требованиям.

8.2, l0.2, 10,3,
10.4, 10.5
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б Требования (ус.повия) по обеспечению безопасносги проведе-
ния поверки

6.1 При проведении поверки должны быть соблюдеЕы все требования без-
опасности в соответствии с ГоСТ l2.3.019-80,

7 Внешний осмотр средства измерений

7.1 При проведении внешнего осмотра бортового устройства ГН прове-

рить отсутствие механических повреждений и ослабления элементов, чёткость

фиксации их положениJI, чёткость обозначений и чистоту разъёмов.
7.2 Результаты внеlцЕего осмотра считать положительными, если отсут-

ствуют механические повреждения и ослабления элементов, фиксация их поло-
жения чёткая, обозначения хорошо читаемы, разъёмы чистые.

8 Подготовка к поверке и опробование средства измерений

8.1 Подготовка к поверке

8.1.1 Поверrгель доJDкен из)дить техниЕIескую и эксшryат.аIцlоЕlIуо док}мен-
тацию изготовlтгеля и РЭ примеюIемьD( средств поверки.

8.1 .2 Перед проведением операций поверки необходимо:
- проверить комплектность бортового устройства fН согласно эксшryатаци-

онной документации;
- проверить комплектность рекомендованных (или аналогичньrх им)

средств поверки;
- заземлить если это необходимо рабочие этalлоны, средства измерений;
- заблаговременЕо перед проведением измерений вкJIючить питание рабо-

чих эт€tлонов, средств измерений и поверяемого бортового устройства ГН для
вьп<ода на рабо.fiй pe)rcп,f в соответствии со временем ею устлrовю,r, 1казапъшr,r в РЭ.

8.2 Опробование

8.2.1 Собрать схему измерений в соответствии с рисунком 1, подключив
БСrЦ-К к ПЭВМ и блоку питания. Подключить вход <Х3> БСНД-К к выхоry
<<Ant> антенны с МШУ. Подключить выходы <РЧ> к входу <Апt> переизлr{аю-

щей антенны.
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Рисунок 1 - Схема измерений для определения работоспособности бортового

устройства fТl

8.2.2Прtt использовании имитатора сигнЕIлов ГНСС с двумя выходами

<РЧ> и возможности запуска на нем сценария для двух объектов (ККС и ББ) до-

пускается одновременное вкJIючение БСНД-К (ККС) и БСНД-К (ББ), схема из-

мерений представлена на рисунке 2.
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Рисунок 2 - Схема измерений для определения работоспособности бортового

устройства ГН при одновременном вкJIючении БСН.Щ-К
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8.2.3 Включить имитатор сигналов ГНСС из состава рабочего этаrrона еди-

ниц координат местополохения 1 разряда и бортовое устройство ГН в соответ-

ствии с их РЭ.
8.2.4 Затryстить на имитаторе сигtIЕIлов ГНСС выполЕение сценариев с па-

раметрами, приведенными в таблицах 4и5 и форматом файла траектории сце-

нария, приведенным в таблице 6.

Таблица 4 
- 

Параметры сценариJI имитации лля БСНЩ-К (ББ)

Значепие

Формируемые спуп-шковые навигационные сигнiIJы ГЛОНАСС LlOF
GPS Ll с/А

Продолlю,rтельность воспроизведения сценария, ч 1

Частота записи параIr.rетров модолирования, Гц кратнм 2

Параметры среды распрострalнениJI навигационньD(

сигн{lлов

тропосфера присутствует, модель
STANAG (или аналог)
ионосфера присутствует, модель весна

(или аналог)

Формируемые сигнalJIы функциональньтх допоJIце-

ний

Еет

по окру)юrости с параJr{етрzл {и цента:
- широта 56"00'00" N;
- доlгота 37О00'00" Е;
- высота 200 м;

и ралиусом 5000 м

Скорость движения, кл.t/ч 180

Наименование харlктеристики Значение

Форлл.tруемые спутниковые навигшшонные сшнaIJш ГЛОНАСС L1OF
GрS Ll с/А

Количество нкА GРSлЛонАсс текущм группировка

Время и дата начаJIа сценария Время начала в соответствии с табли-

цей 4

Частота записи пара},rетов моделирования, Гц кратнм 2

Таблица 5 - Параметры сценария имитации для БСНfl-К (ККС)

Наименование характеристики

Количество нкА GРSлЛонАСс текущм группировка

Модель движениJI

Продолжительность воспроизведения сценария, ч 1



Нмменование харzктеристики Значение

Параметры сре.ФI распространения навигационньD(

сигналов

тропосфера присутствует, модель
STANAG (или ана,rог)
ионосфера присутствует, модель весна
(или аналог)

Формируемые сигнtшы функциональньrх допоJIне-

ний
нет

Модель движения

ll

Таблица б 
- 

Формат файла траектории сцеЕария

8.2.5 Загryстить на ПЭВМ ПО <ТеАш из состава бортового устройства ГН
согласно РЭ и убедиться в обмене информаuией ПЭВМ с БСНД-К.

8.2.6 Результаты поверки п. 8.2 считать положительными, если ПЭВМ по-

лучает пакеты информации с БСН.Щ-К (ККС) и БСНД-К (ББ).

9 Проверка программного обеспечения средства измерений

9. l Заrryстить на ПЭВМ ПО <ТеАш и (v 1 3Ь) из состава бортового устрой-
ства Гн согласно Рэ.

9.2 Определить идентификационные данные:
- для ПО <ТеАп> открыть вкJIадку <Неlр> - <О разработчиках>
- для ПО <vl3b> открыть вкJIадку <<Помощь> - <О программе чlЗЬ>.

9.3 ИдентификационЕые данные ПО представлены в таблице 7.

Нмменовшrие характеристики Значение

Формат времени время от начаJIа дня в шкале времени

UTC, с

Формат координат -Х,м
Y,M
Z м

Формат скоростей - V* йс
- Vr, йс
- V,, йс

Система координат

неподвижЕая Totкa с парамеlра},tи:

- широта 56"00'00" N;
- доrгота 37О00'00" Е;
- высота 200 м.

WGS-84



Идентификационные данные (признаки)

идентификационное нмменование ТВИГ.00043 ТеАл ТВИГ.00043 vl3b

Номер версии (идентификационньй номер), не ниже 1.0 1.0

|2

Таблица 7 - Идентификационные данные ПО бортового устройства ГН

9.4 Результаты поверки п.9 считать положительными, если идентифика-

ционные данные ПО бортового устройства ГН соответствуют даЕЕым, ук!ван-
ным в таблице 7.

10 Опрелеление метрологических характеристик средства из-

мерений и подтверждение соответствия средства измерений мет-

рологическим требованиям

10.1 Опрелеление абсолютного смещенпя (прш доверительпой вероят-

ности 0,95) формируемой шкалы времени отшосптельно нацшональной

шкалы координированного времепи Российской Федерацпи UТС(SЦ в ре-

жиме синхронпзации по сшгналам НКА ГЛОНАСС/GРS

10.1.1 Собрать схему измерений в соответствии с рисунком 3, подключив

выход <Х2> БСНД-К (ББ) к входу <<А>> частотомера с функчией измерения вре-

MeHHbtx интервалов, а выход ( l PPS Очы (физическая ре€rлизациJI шкЕrлы

UTC(SU) рабочего эт€цона единиц времени и частоты 2 разряла к входу (В)
частотомера. Подключить вход <Х3> к выходу <Ant> антенны с МШУ.

в сеть

Рисунок 3 - Схема измерений для определениJI смещения шк€шы времени

бортового устройства ГН

10. l .2 Разместить антеЕну с МШУ под открьпым небом с углом места ви-

димости НКА не более l0o.

220 в

Б4ОК ПЧПОНUЯ

х1

х

х]

-о
€ в

Чо(mопойер

_220 в

АнmЕннd с мшч

РЗ2 opeнeHU
U чOaпOпьl

Значение

Бснд_к
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10.1.3 Вшпочlтгь борювое устройство ГН и рабочий этtшон единиц времени

и частоты 2 разряда в составе с частотомером в соответствиI,r с ш< РЭ.

10.1.4 Настроить входы <А> и <В> частотомера в соответствии с парамет-

рами имгryльсных сигналов 1 Гц:

- измерения по переднему фроrrу;
- входной импеданс 50 Ом;

- уровень напряжения тиггера - фиксированное напряхение, равное по-

ловине амплитуды имrryльсного сигнала 1 Гц.
10.1.5 .Щожлаться выдачи имгryльсньIх сигнЕtлов l Гц в режиме сиЕхрони-

зации по сигнЕrлам НкА ГЛоНАсС/GРS.
l0.1.6 Произвести не менее 1000 измерений интервала времени межд/ вы-

ходными имrryльсными сигналами 1 Гц на входах <А> и <В> частотомера.

10.1.7 Измерить среднее значение и СКО интервала времеЕи между им-

пульсными сигналами 1 Гц на входах <А> и <В> частотомера.

l0.1.8 Опрелелить доверительные границы абсолютного смещения шкалы

времени по формуле:
дт = +(|Т| + 2, о), (l)

где 7 - среднее значение интеркца времени;

о 
- 

СКО измерений интеркша времени.

l0.1.9 Повторить пп. l0,1.1-10.1.8 для БСНД-К (ККС).

l0.1.10 Результаты поверки п. 10.1 считать положительными, если значе-

ние абсолютного смещения (при доверительной вероятности 0,95) формируемой

шкалы времени относительно национальной шкtlлы координированного времени

Российской Федерации UTC(SU) в режиме синхронизации по сигналам НКД

ГЛОНАСС/GРS БСНД-К (ББ) и БСНД-К (ККС) находится в границах +6,10J с,

10.2 Опрелеленпе инструментальной абсолютной погрешностп (при

доверптельпоЙ вероятпости 0195) определенпя коордrrнат в абсолютном ре-

л(пме

l0.2.1 Выполнить пп. 8.2.1, 8,2.З и8.2.4 лля БСН[-К (ББ).

10.2.2 По окончанию сценариrI обработать результаты измерений БСНД-К

(ББ) в абсоrпотном рехиме с помощью По <vl3b>, получив координаты место-

положения по осям ОХ, OY и OZ.
l0.2.З Выбрать на одtry эпоху измерения координат БСНД-К (ББ) из поlry-

ченньtх результатов измерений и координат моделируемого объекта из прото-

кола сценария имитации по осям ОХ, OY и OZ.
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l0.2.4 Рассчитать абсолютную погрешность определения коордиЕаты по

оси ОХ по формуле:

ДХi = Xt - Xr"f t, Q)

где f - значение эпохи измерения;

Х- измеренЕаrI координата БСНЩ-К (ББ) по оси ОХ, м;

Xrr.1- координата из сценария имитатора сигнЕUIов ГНСС по оси ОХ, м,

10.2.5 Рассчитать математическое ожидание абсолютной поrрешности

определениJI координаты по оси ОХ по формуле:
N

1
мх (3)

t=L

где N- количество измерениЙ.

1 0.2.6 Рассчитать СКО абсолютной погрешности определения координаты

по оси ОХ по формуле:

(4)Оу-

l 0.2.7 Рассчитать доверительЕые границы инстументЕшьIrой абсолютной

погрешности (при доверительной вероятности 0,95) опрелеленшя координаты по

оси ОХ в абсо.lпотном режиме по формуле:

п1 = f (|му| + 2. оr), (5)

10,2.8 Повторить пп. |0.2.4-110.2.'| для координат по осям ОY g OZ,

l0.2.9 результаты поверки п. l0.2 считать положительЕыми, если значения

инстументальной абсолютной поrрешности (при доверительной вероятности

0,95) опрелеления координат в абсолютном режиме по осям ох, oY и OZ нахо-

дятся в граниuах +20 м.

10.3 Определение инструментальной абсолютной погрешпосгrr (при

доверительной вероятности 0,95) определения координат в лпфференциаль-

ном режиме

10.3.1 При использовании имитатора сигналов ГНСС с двумя выходами

<РЧ> И возможности заrryска на нем сценария для двух объектов (ККС и ББ) вьг

полнить пп. 8.2.2-8.2.3.

10.3.2 Подготовить и загryстить сценарий имитации для БСНД-К (ККС) с

параметрами, приведенными в таблице 5 и форматом файла траектории сцена-

рия, приведенным в таблице 6.

Zo',,N

ILr(/x; - м)2
N_1
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10.3.3 При использовании имитатора сигнЕuIов ГНСС с одним выходом
<РЧ> выполнить п. 10.2.1 для БСНД-К (ББ) и пп.8.2.1, 8.2.3, 10.3.2 для
Бснд-к (ккс).

l0.3.4 Обработать результаты измерений БСНД-К (ББ) в лифференци€lль-

ном режиме с помощью ПО <vl3b>, поJIучив координаты местоположения отно-

сительно БСНД-К (ККС).
l0.3.5 Выполнить пп. l0.2.3-10.2.8.

l 0.З.6 Результаты поверки п. 10.3 считать положительЕыми, если значениrI

инструментапьной абсолютной погрешности (при доверительной вероятности

0,95) опрелеления координат в дифференциальном режиме по осям ОХ, ОY uOZ
находятся в границах +7 м.

l0.4 Опрелеление пшструментальной абсолютной погрешпосгш (при

доверительtlой вероятностlt 0195) определения составJIяющих вектора ско-

рости в абсолютном реrlсиме

l0.4.1 Выполнить п. l0.2.1.
10.4.2 По окончанию сценария обработать результаты измерений

БСНД-К (ББ) в абсолютном режиме с помощью ПО <vl3b>, поJryчив составJIяю-

цие вектора скорости по осям ОХ, OY и OZ.
l0.4.3 Выбрать измерения составляюццrх векгора скорости БСНД-К (ББ)

из поJryченных результатов измерений и составJuIющие векгора скорости моде-

лируемого объекта из протокола сценария имитации по осям ОХ, OY и ОZ,сдвu-

нув каждую эпоху протокола сценария имитации назад на 0,5 с.

l0.4.4 Рассчитать абсолютную погрешность определения составJIяющей

вектора скорости по оси ОХ по формуле:

ДVхr = Vхr - Vхr"f t, (6)

где Иу- измереннФI составляющtи вектора скорости БСНД-к (ББ) по

оси ОХ, м/с;

Vx"ef- СОСТаВЛЯЮЩаЯ ВеКТОРа СКОРОСТИ ИЗ СЦеНаРИЯ ИМИТаТОРа СИГНаЛОВ

ГНСС по оси ОХ, t/c.
10.4.5 Рассчитать математическое ожидание абсолютной погрешности

определения составляющей вектора скорости по оси ОХ по формуле:

N1г,
Мч, = i. LOU1,, 0)

i=1
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1 0.4.б Рассчитать СКО абсолютной погрешности определения составляю-

щей вектора скорости по оси ОХ по формуле:

ILr(/И"i - Мч,)2 (8)оVх = N_1
1 0.4.7 Рассчитать доверительные границы инструментальной абсоrпотной

погрешности (при ловерительной вероятности 0,95) определениrI составляющей

вектора скорости по оси ОХ в абсолютном режиме по формуле:

Пv, = t(Mvrl * 2, оуr). (9)

l0.4.8 Повторить пп. 10.4.4-10.4.7 для составJuIющих вектора скорости по

осям OY и OZ.
l0.4.9 Результаты поверки п. 10.4 считать положительными, если значения

инстументальной абсолютной погрешности (при доверительной вероятности

0,95) опрелеления составляющих вектора скорости в абсолотном режиме нахо-

дятся в границах *0,2 м/с.

10.5 Опрелеление инструментальяой абсолютной погрешности (при

доверительной вероятпостш 0195) определепия составляющих вектора ско-

рости в дпфферешчиальном режиме

l 0.5.1 Выполнить пп. 10.3.1-10.3.3.

10.5.2 Обработать результаты измерений Бснд-К (ББ) в лифференци€lль-

ном режиме с помощью ПО <vl3b>, поJryчив составляющие вектора скорости

относительно БСНД-К (ККС).

10.5.3 Выполнить пп. 10.4.3-10.4.8.

l0.5.4 Результаты поверки п. l0.5 считать положительными, если значениrI

инструментrшьной абсолютной погрешности (при доверительной вероятности

0,95) определения составJUtющих вектора скорости в дифференчиЕIльном режиме

нахомтся в границах +0,2 Mlc.
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11 Оформление результатов поверки

l 1.1 Результаты поверки бортового устройства fН подтвер}кд€lются сведе-

ниrIми о результат€lх поверки средств измерений, вкJIюченными в Федеральный

информационный фонд по обеспечению единства измерений.

l1.2 При положительных результатах поверки по зЕlявлеЕию владельца

бортового устройства ГН или лица, представившего его на поверку, на средство

измерений выдается свидетельство о поверке бортового устройства.
l1.3 Протокол поверки выдается по зЕцвлению заказчика и приводится на

оборотной стороне свидетельства о поверке или оформляется в виде приложениrI

к свидетельству.

11.4 В стгrrае отрицательЕых результатов поверки поверяемое бортовое

устройство ГН к дальнейшему применению не догryскается, на Еего вьцается из-

вещение о непригодности к д€шьнейшей эксшrуатации с укчванием причин за-

бракования.

А.М. Каверин

Начальник отдела 84

ФГУП (ВНиИФТРИ) С.Ю. Бурчев

Младший научный сотрудник лаборатории 841

ФГУТI (ВНИИФТРИ>>

Стажер:

Инженер лаборатории 841

ФГУП (ВНИИФТРИ)
щ

.С. Мальцев

.Щ.И. Поryляев

Начальник отделения НИО-8
ФГУП (ВНИИФТРЬ)
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GPS

UTc(SU)

WGS

ББ
БItrту
Бснд-к
глонАсс
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Перечень сокращений

global positioning system (рус., глобальнzш система позиционцро-

вания, разработаЕн€lя ClIlA)
universal time coordinated (Soviet Union) фус., национЕuIьнЕц

шкала координированЕого времени Российской Федерации)

world geodetic system (рус., всемирнЕuI система геодезиЕIеских па-

раметров Земли)

бортовой блок

бортовое приёмо-преобразующее устройство
блок сгryтникового навигационного датчика
глобальная навигационная сгryтниковЕц система Российской Фе-

дерации

- глобальная навигационЕаrI сIryтников€ц система

- ГосударственнаrI геодезическЕuI система координат

- контрольно-корректирующЕUI станциrI

- мЕuIошумящий усилитель

- 
навигационный космический аппарат

- 
параметры Земли

- 
программное обеспечение

- 
персонЕIльнЕц электронно-вычислительIIЕUI машина

- радиочастота

- руководство по экспJryатации

- 
среднее квадратическое откJIонение

гнсс
гск
ккс
мшу
нкА
пз
по
пэвм
рч
рэ
ско


