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1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
1.1 Настоящая мfiодика применяется для поверки комплексов измерительных

програп.rмно-технических <Азимут 4> (дмее - комплекс) всех исполнений, используемых в
качестве рабочих средств измерений и устанавливает объем и методы первичной и
периодических поверок.

1.2 При проведеЕии поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ 1-2022, по
государственной поверочной схеме для средств измерений времени и частоты, утвержленной
приказом Росстандарта от 26.09.2022 N9 2360, ГЭТ 218-2о22 по государственной поверочной
схеме дJIя координатно-временных средств измерений, утвержленной приказом Росстандарта от
07.06.2024 Ns 1374 и локапьной поверочной схеме длЯ средстВ измерения скорости движения
трilнспортньD( средств (ТС).

1.3 fuя опрлелениJI мецологических характеристик поверяемого комплекса используется
метод прямьD( измерний.

1.4 В результате поверки должны бьпь подтверждены следующие метрологические
требовшrия, приведенные в таблице l .

Таблица 1 - Подтверждаемые метрологические требования
наименование ха истики Значение

измерепий скорсти движения ТС, км/ч:
-при измерении по видеокадрап,l в зоне KoHтpoJUI (исполнения 0l, 02, 04,
0б, 08) в стационарном размещении комплексов;
- при измерении на контолируемом участке (исполнения 01, 02, 03, 04, 05,
06, 07, 08, 09 в любой комбинации) в стационарном размещении
комплексов;
- при измеренИи радиолокационным методом в зоне контоля (исполнение
05, 09) в стационарном, передвижном и мобильном р:вмещении
комплексов*

- при измерении радиолокационным методом в зоне KoHTpoJп (испо.lпrение
07) в стационарном рд}мещении комплексов;

,Щиапазон

и из оол и нно vы\f етопр кац в\l оз нрадимерении до
ств ио нац ом и ожн \t е\1 ин кои Il}l л скщ во

от 0 до 350 вкrпоч.

от 0 до 350 вкпоч.

от 0 до 350 включ

от 0 до 350 включ.

от 20 до 300 включ.
ределы доrryсКаемой абсолютной погрешности измерений скорости

движения ТС в диzлпaвоне скоростей от 0 до 350 км/ч включ., км/ч:
а) при измернии по видеокадр.м в зоне контроля (исполнения 01, 02, 04,
06, 08) в стационарном размещении комплексов;
б) при измерении на коптолируемом участке (исполнения 0l, 02, 03, 04,
05,06,07,08,09 в любой комбинации) в стационарном размещении
комплексов;

в) при измерении радиолокационным методом в зоне контроля (исполнение
05, 09) в стационарном, передвижном и мобильном размещении
комплексов;
г) при измерепии радиолокационным методом в зоне контроля (исполнение
07) в стациопарном размещении комплексов;
пределы догryскаемой абсолютной погрешности измерений скорости
движениЯ ТС при измерении радиолокационным методом в зоне KoHтpoJUI
(испо.пrение 03) в стационарном и передвижном р }мещении комплексов;
- в диапrвоне от 20 до 200 км/ч включ., км/ч

п

- в диапaвоне св. 200 км/ч до 300 кйч включ., км/ч
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Пределы доrryскаемой абсоrпотной погрешности присвоения временной
метки видеокадру при условии синхронизации шкалы времени комплексов
с национальной шкfulой времени UTC(SU) посредством приемной
iшпаратуры ГНСС ГЛОНАСС/GРS, мс:
- ТВ.Щ,Щ типов 2,3
- ТВЛ/I тип 1, моноблоки типов 1 - 8

+50
t1

Границы допускаемой абсоrпотной погрешности (по урвню вероятности
0,95) определения координат в планеt+, м

_ в стационарном или передвижном рlвмещении комплексов
- в диапазоне скоростей от 0 до 150 км/ч в мобильном размещеЕии

комплексов (исполнение 05, 09)

+з

+4,5

.Щиапазон измерений интервrIлов времени, с от 1 до 86400
Пределы догryскаемой абсолютной погрешности измерений интервzллов
времени, с

!иапазон измерений расстоянrlя от комплексов до ТС, м от 1 до 100

Предеrш допускаемой абсолютной погрешности измерений расстояния
комплексов до ТС, м +1
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п инимаемьн одно }teHHo значениях PDOP < 3

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРДЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
2.1 .Щля поверки комплекса измерительного програ},tмно-технического <Азимут 4> должны

бьпь вьшолнены операции, указанные в таблице 2.

Таблица 2 - Операции поверки

Наименование операции
М пункга
методики

Проведение операций при
поверке

первичной периодической
Внешний осмотр средства измерений 7 .Ща Да

8 Да

Проверка программного обеспечения средства

измерний 9 Да

Определение метрологпtlески)( хар:ктеристик и полmерждеtlие соответствия средства

измерений метрологпческим требованиям

Определение абсолютной погрешности
присвоеIlия временпой метки видеокадру при
условии синхронизации шкалы времени
комплекса с нациоЕальЕой шка.'lой времени
UTC(SU) посредством приемной аппаратуры
ГНСС ГЛОНАСС/GРS

0l 1 Да Да

Определение абсолютной погрешности измерений
скорости движения тр{lнспортньж средств (ТС) по
ВИДеОКаДРall\,l В ЗОНе КОНТРОЛЯ В СТаЦИОНаРНОМ

размещении комплекса

l0.2 !а [а

Определение абсолютной погрешности измерений
скорости движеЕия ТС радиолокационным
методом в зоне коЕтоJIя в стационарном и
передвижном размещеЕии комплекса

l0.з Да Ща

J

+l

* - максимальное значение скорости сближения при измерении скорости движения ТС в

движении - 350 км/ч
** - метрологическarя характеристика определена по сигнzlлalм от спутников GPS и ГЛОНАСС,

Подготовка к поверке и опробование средства

измерений .Ща

!а



Определение абсолотной погрешЕости измерений
скорости движения ТС на контролируемом
участц9 в стационарном размещении комплексов

.Ща Да

Определение абсоrпотной погрешности (при
доверительной вероятности 0,95) определения
коордиЕат в плаIIе в стационарном и передвижном
р€}змещении комплекса

10.5 !а Да

Определение абсолютной погрешности
синхронизации впутренней шкмы времени (ШВ)
комплекса с национа,rьной ШВ UTC(SU)

10.6 Да !а

Определение абсошотной погрешности (по

уровню вероятности 0,95) определения коордиЕат
в плане в диапазоне скоростей от 0 до 150 км/ч в
мобильном размещении комплекса

10.,| .Ща Да

Определение абсолютной погрешности измерений
скорости движения ТС радиолокационным
методом в зоне контроля в мобильном размещении
комплекса

10.8 Да Да

Определение абсоrпотной погрешности измерений
интерваJIов времени 10.9 Ща !а
Определение абсолотной погрешности измерений
расстояниJI от комгrлексов до ТС l0.10

Меmоduка поверкч

2,2 Объем первичной поверки опредеJulется исходя из измерительньtх задач, решаемых
комплексом. .Щогryскаегся проведение поверки меЕьшого Iмсла измеряемых величин, которые
используются при экспlIуатации по соответствующим tryнктtt},r настоящей методики поверки.
Соответствующая запись должна бьпь сделаrrа на осяовatЕии решения эксплуатирующей
организации в экспJryатационньD( документах и сведениях о результатarх поверки, передаваемых
в Федершьньй информачионный фонл по обеспечению единства измерений. Метрологические
характеристики, поверяемые в обязательном порядке определены в п. 10.1 и 10.5.

2.3 .Щ,тя комплекса, применJtемого дJuI контроля скорости движения транспортньн средств
в зоЕе контроля и на контолируемом участке по видеокадрам в сJryчае измеЕения схем монтzlжа,

а тaжже изменения местоположения комплексов, производится внеочередная поверка в объеме
периодической поверки.

2.4 Поверка по п.п. 1 0.2 и 10.4 осуществляется только на месте экспJryатации комплексов.
2.5 Поверка по пп. 10.7 и t0.8 проводится тоJIько д'rя комплексов исполнений 05 и 09 при

налиtми у него соответствующего функционала.
2.6 При поJIучеЕии оlрицательных результатов поверки по любому пункту таблицы 2,

поверка прекращается и комплекс признаётся непригодttым к применению.

4

10.4

Да Да

МП 651-26-001 ГСИ, Комплексьl uзмерumельные проераммно-mехнчческче кДзuмуm 4>.

З ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Поверка производится при рабочих условиях эксплуатации поверяемого комплекса и

используемьD( средств поверки.
3.2 Средства поверки комплекса должны быгь подготовлены к работе в соответствии с их

инструкциями по эксплуатации.

3.3 Первичнм и периодлческм поверка комплекса по пп. 10.1 и 10.5 может проводиться

как в лабораторных условиях, TztK и по месту эксплуатации комплексов.
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4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускilются лица с высшим пли средним техническим

образованием, аттестовalЕные в качестве поверителей в области радиотехнических средств
измерений и изуIIившие Еастоящую методику, документацию на комплекс и экспJryатационную

документацию на используемые средства поверки.

5 МЕТРОЛОГИIIЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВЛМ
повЕрки

5.1 .Щля поверки применJIть средства поверки, приведенпые в таблице 3.
Таблица 3.

Операции поверки,

тебующие
применения
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствiлм поверки,
необходимые ддя проведения
поверки

Перечень рекомендуемьIх
средств поверки

пп.7-10Контроль
условий поверки

Средства измерений температуры
окружающей среды в дичша}оне
измерений от -60 до +65 ОС с
абсо.lпотной погрешностью не более
l ОС; средства измерений
относительной влzDкности воздуха в

,щlапазоЕе измерепий от 0 до 95 % с
погрешностью не более 2 О%

влажности 11

ивтм_7,
Измерители
темпераryры

рег. N 71394-18

п.10 Определение
метрологических
характеристик и
подтверждепие
соответствия
средства
измерений
метрлогическим
требованиям

Средства измерений, применяемые в
качестве этztлонов не ниже 5-го

разряда (по ГПС для средств
измеревий времени и частоты,

утвержденной прикaвом
Росстандарта от 26.09.2022
]ф 23б0) единиц времени,
сшIхропизировzшные по спгналaм
Гнсс ГЛонАСс с абсолютной
погрешностью синхронизации шкalлы
времени вьIходного сигнала частотой
t Гц (1 PPS) относительно пIкалы
времени UTC(SU) не более +0,3 мс;
Средства измерений,
предназначенные для имитации и
воспроизведения скорости движения
ТС в дишrазоне скоростей от 1 до
350 км/ч, а также
дJIя имитации одиночной цели при
измереЕии ее скорости из
движущегося патрульного
автомобиля, абсолютнaul погрешность
имитации скорости не более
+0,3 км/ч;
Срлства измерений, применяемые в
качестве эталонов не ниже l разряла
(по ГПС для координатно-временньD(
средств измерений, утвержденной
приказом Росстандарта N 1374 от
0,1.06.2024 азначенные для

Источники первичного точного
времени УКУС-ПИ 02ДМ,

рег. Nч 60738-15

Имитаторы скорости движения
<ис-24lз>>м,

рег. Jllb 91907-24

комплекс эталонный

формировшrия и измерения

РаДrОНаВИГаЦИОННЬrХ ПаРаJr,lеТРОВ

ЭФИР, рег. ]ф 82567-21;

5
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,Ща.пьномеры лазерные ADA
Cosmo l00, рег. N 69904-17;

Аппараryра н{lвигационно-
временная потребителей
глоба;lьньпк навигационньrх
спутниковых систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/SвАS
NVO8C-MCM, NVO8C-CSM и

NvO8c_CSM_DR,
рег. N 52б14-13;
Аппараryра геодезическая
спутIlиковм NV-O8C-RTK-M,
рег. Nч 75078-19;

Частотомеры универсarльные
CNT-91, рег. Nэ 41567-09

Осци:rлографы
запоминающие

рег. Ns 64767-1б;

цифровые
с8_205/4,

воспроизведения коордиЕат
объекгов, движущихся в длапазоЕе
скоростей от 0 до 150 км/ч, предел
доrryскаемой погрешности
воспроизведения координат
потрбителя ГНСС в системах
координат WGS-84, ПЗ-90.1l,
ГСК-201l - 2"7 м, а такr(е
предtазначенные для хранениJI

абсоrпотньп< коорд{нат с
погрешностью не более *1,5 м;
Средства измерений,
предназначенные дJIя измерний
расстояний в диапазоне до l00 м с
абсолютной погрешностью
измерения расстояний не более 1 мм;
Срлстм измерений, примеIiяемые в

качестве этiлJIонов формы и
временньж параI\,lетров

элекгрических сигнatлов с полосой
пргryск.lния 500 МГц и д{апазоном
значений коэффициента развертки от
1 нс/дел до 50 с/дел;
Срлсгва измерний скорсти в

диапiвоне от 0 до 350 км/ч с
погрешностью измерений скорости
не более 0,3 м/с;

Срелства измерений, применяемые в

качестве этчллонов единиц времени не
ниже 5-го разряда (по ГПС шя
средств измерений времени и
частоты, утвержденной приказом
Росстандарта от 26.09.2022
Ns 2360), с абсошотной погрешностью
синхронизации шкzlлы времени
вьжодного сигнала *0.3 MKci

Средства измерений,
предназначенные дJuI измерения
временных интервалов в диапазоне от
от 1 до 86400 с абсолютной
по изм 200 нс

вспомогательное об довzшие
штатив со штативной
головкой Manfrotto 410
Индикатор времени кИВ-1 >

Линейка измерительнiля

метtlлJшческ:lя ГоСТ427 -7 5

Штатив со штативной головкой для

установки лазерного дальномера;
Индикатор времени с точностью
отображения врмени до 0,0001 с;

Срелство измерений расстояний в

диlш&}оне 5-15 см с погрешностью не

более 0,1 см;

6
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5,2 Вместо указаЕньIх в таблице З средств поверки допускается применятъ другие
{ц{ttлогичные, обеспечивающие определение метрологических характеристик поверяемых
комплексов с требуемой то.лlостью.

5.3 Все средства поверки должны быгь исправны, поверены и иметь сведения о резуJIьтатах
поверки в Федеральном информационном фонде по обеспечению единства измерений.

6 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОIIАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6.1 При проведении поверки необходимо соб:подать:

- требования по технике безопасности, указllнные в экспJIуатационной документации (да.пее

- Эф на используемые средства поверки;

- правила по технике безопасности, действующие на месте поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотре комплекса устalновить:
- комплектность комплекса и наличие маркировки (заводской номер, тип) гryтём сличения

с Э,Щ на комплекс, нalличие поясн-шощих надписей;

- целостность рa}зъемов и внешних соединительньD( кабелей;

- отсутствие коррозии, механических повреждений и других дефектов, влияюпIих на

экспlryатационные и метрологические харlктеристики.

7.2 Результаты поверки по рaвделу 7 считать положительными, если результаТЫ ВНеШНеГО

осмоlра удовлетворяют п. 7.1. В противном сJryчае комплекс бракуется, да,тьнейшие операции

поверки не производят.

S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИИ
8.1. Подготовить комплекс к работе, при этом:
- вкJIючить питzшие комплекса, дождаться выхода комплекса на рабОЧИЙ РеЖИМ СОГЛаСНО

<Руководства по экспJryатации> (да:lее - РЭ) и <Руководства оператора) (лалее - РО);
- подкJIюIIитъ ноубук к комплексу согласно РЭ;
- запустить wеЬ-браузер и подкJIючитъся к комплексу согласно РО;
- в wеЬ-интерфейсе комплекса перейти на страницу (ГЛОНАСС/GРS>. На странице

долхны отображаться данные о спутЕиках, координатах комплексц дате и времени (рисунок l);

сФюв.яЕн'х

Рисунок 1 - Страница <ГЛОНАСС/GРS)
,7
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8.2 В wеЬ-интерфейсе комплекса перейти на сlраницу <Мониторинг>. В окнах стрzlницы
<Мониторинг> должны отображаться ТС, номера которьп< были распознalны комплексом.

8.3 Убедиться на примере проходящего трtlнспорта, что распознавание комплексом
государственного регисФациопЕого знilка (ГРЗ) прохоляIцих ТС производ,Iтся и ведется
измерение скорости транспортньн средств.

8.4 Согласно укд}llниям РЭ и РО, на экр:tн монитора комплекса вывести информационные
окна @исунок 2) по соответствующим к:lнllлaм визуаJъного контоJIя и измерений скорости со
всей необходалой информацией :

- изображение распознанного ТС;
- значеIiие скорости ТС;
- распознанньй ГРЗ.

3

ý-
ь,
в,

Ё
&lE,
Е.

20,Ogrol' |646..l5s 62
l0:a5]55

а_Or:оr9 ..51ýclýo в
lcб:51

Рисунок 2 - ИнформациоЕное окно

8.5 Результаты опробования по раздеJry 8 считать положительными, если наблюдается

совпадецие номеров в контрольной строке и на изображении ТС на экране монитора,

Примечание _ пункгы 8.2-8.5 вьшолняются тоJIько для комплексов, устiшовленньD( на МеСТе

экспJryапщии.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕIIЕНИЯ СРЕДСТВД ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Используя wеЬ-интерфейсе комплекса, перейти на сlраницу кСистема>.

9.2 На странице система в подразделе <Идентификационные данные ПО> считать версию

файла.
9,3 Результаты поверки по ре}делу 9 считать положительными, если идентификационные

данные соответствуют указанньпrл в таблице 4.

Таблица 4

2О.ф.Юtе .!йФ159 О
10:z16:35

а.09.2о19 t5аlхбс
.lо4156

а.{D-Ю t9 dr79.50
iс,tБ52

а}.Ф2Or0 уýео.5е
l0:lýj3'

ь.
в
в

t

т2

66

ql

m

67

7|

Иденти икационные данные Значение

Иденти икационное нмменовшrие По
поиденти икациоЕньй номе не ниже 4.0.0

исполняемого кода)

l

l!,

:\ r

8

а,09 2ol9 i2€Ес159 з4 о
10:a5:в

20 09,2ol9 ао76ас150 зб 0
l0:a5;27

2o.1в2o19 Л3h.5О 26 Зб
10.и:5а

ry

l

(признаки)
Азимут 4

номер версии
I{ифровой идентификатор ПО (контрольнм сумма
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10 ОIIРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГШШСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВЛ
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВЛНИЯМ

10.1 Определенпе абсолютной погрешностп прпсвоеншя временпой метки видеокадру
при условпи спнхронпзацпп шкдлы времеЕи комплекса с нацпонаJIьной шкалой времени
UТС(SЦ посредством приемной аппаратуры ГНСС ГЛОНДСС/GРS

10.1.1 Подготовить к работе источник первичного точного времени УКУС-ПИ 02,ЩМ и
комплекс в соответствии с их руководствzlI\{и по экспJryатации.

10.1,2 Убедиться, что комплекс синхронизиров:lн с ШВ ГЛОНАСС.,Щля этого в web-
интерфейсе комплекса перейти на страницу к,Щата и время> и убедиться, что значения, указанные
в таблице "Сиrтхроrшзация", соответствуют таблице 5.

Таблица 5

Пример корреrгньD( значений приведен на рисунке 3.

Д!тa, a9.ý:

а.00.2019

чaЁd,lфс

бмJ15,00

corpa{l|Tb

Сrпро{хraцх,

источнlii схнхронхsaqих оплононио, мс нaсra6rльность, lrc п(юл. схнхр., с

PPS 0.000 0,004

Рисунок 3 - Странича <.Щата и время) wеЬ-интерфейса комплекса

10.1.3 Собрать схему в соответствии с рисунком 4.

lГц

SIRF

рисунок 4 - Схема проведения измерений при определении абсоrпотной погрешности
присвоения временной метки видеокадру

10.1.4 обеспетlть радиовидимость сипt{lлов нIlвигационньD( космшIеских ашпаратов

глондсс в верхяей поrryсфере. Поместить индикатор времени <ив-1> (средство визуzrлизации

на рисупке 4) в поле зрения камеры одновременно с пластиной Грз для обеспечения

формирования кадров.

9

Наименование разделов 3начение
Источник синхронизации PPS
Отклонение, мс от -1 до +1

Нестабильность, мс от -l до +l
Посл. синхр., с не более 60

копlп.пекс
llcTollHIIK
пIIтilнlIя

IlcTo.1HIlK

пIlтанllя
lТ\-l'с'-ПII

02д\I
средство

вIIзуiLпllзацllll I
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10.1.5 С помощью wеЬ-интерфейса комплекса сформирвать Ilять кадров в течение 10

минут с изображешлем <ИВ-l >. На фотографии долrrсrы бьггь видна индицируемое время и время,
наложенное на изображение комплексом в соответствии с рисунком 5.

Рисунок 5 - Инличируемое время и время, наложенное на изобрФкение комплексом

10.1 .б Опрелеrшть абсолютную погрешность прпсвоения временной мЕгки видеокадру по

формуле (с учсгом поясного времени):

/T(j) _T(j) -тdrаr.
:

где АТ(/) - абсоJIютн:rя погрешность присвоеIlия врменной метки видеокадру вj-й момент
времени;

Tf) - врмя, Еalложенное на изображение комплексом вj-й момент времени, с;

Та"ь, - действитеJIьЕое значение ШВ UTC(SU) в j-й момент времени, с.

Результаты поверки по п. 10.1 считать положительными, если дJul каждого результата
измерений значения абсолютной погрешности присвоения временной метки видеокадру при

условии синхронизации шкалы времени комплекса с национальной шкалой времени UTC(SU)
посредством приемпой zшпаратуры ГНСС ГЛОt{АСС/GРS находятся:

- для ТВДД типов 2,3 в прелелах +50 мс;
- для ТВДД тип 1, моноблоков типов 1 - 8 в прделах +1 мс.

10.2 Опрелшенпе дбсолютной погрешпостrr пзмерений скоростп движения ТС по

впдеокадрам в зопе контроля в стацпонарltом рдtмещенип комплекса
10.2,1 Варuанm 1

Отпосительную погрешность измерений скорости б рассчитывать по формуле:

а:|а,|+|а.|,

где бr - относительнalя погрешность измерений расстояния;
бт - oTItocиTeJbIt:Ul погрешность измерепий времени,

10.2.1.1 Опрелеление относительной погрепшости измерения расстояния dr В ЗоН€

контоJIя проводЕть в следующем порядке:
- установить лазерный дальномер на штативIrую головку;
- устаЕовить на лазерном дмьномере режим измерения расстояния от передней

поверхности прибора (см. руководство по эксrrпуатации используемого да.llьномера);

,
a

a
a

Время, на.llоженное на изображение
комплексом (условно увеличепо)

J
J,

Индицируемое время

25 10 201g

10
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- в (зоне контроJIяD установить ТС так, чгобы передний ГРЗ нмодился в нижней четверти
изображения; передние колеса автомобиля установить в положение (прямо) (рисунок 6);

Рисунок б - Установка лазерного д{цьномера к ГРЗ

- в диzrлоге кЖивое видео)) wеЬ-интерфейса комплекса ввести ГРЗ ТС;
- в д.лzшоге <Живое видео)) wеЬ-интерфеЙса комплекса HrDKaTb кнопку (Старт измерениЙ>;

- дождаться, когда после распознавания ГРЗ, кнопка (Старт измерений) станет неактивной,

а кнопка <<Стоп измерений> - аrсmвной;
- устalновить штатив с лазерным дмьномером тaж, .побы передняя поверхность дalльномера

упиралась в середину ГРЗ;
- переместитЬ ТС задним ходом вдоль ЕaшравлениJI движения автотранспорта так, чтобы

ГРЗ оказа.llся в верхней четверти зоны распознавания; при перемещении ТС дшtьномер должен

остаться пеподви)I(ным;
- в диалоге <Живое видео> wеЬ-интерфейса комплекса HzDKaTb кнопку <Стоп измерений>.

считать измеренное зЕачение расстояния (рисунок 7), заrплсать его в таблицу б в графу 3;

.спомощьюл:ВерногоДаJIьномерапроизВестиизмерениерасстояниJI'накоторое
переместился Грз, рзультат зiшисать в таблицу б в графу 2. Расстояние Hy)rcro измерять.

прицеJшвarясь в ту же точку ГРЗ, в которую бьша уперта передняI поверхность дzшьномера,

10.2.1.2 Повторить измерения по пункгу 10.2.1.1 три раза.

Таблица 6

Жиsое sидео

гРз: о579оо59

грз

о579оо5918ф1 78

lb_ral* лtсlш.|r a ф|r Bttlor

c.apr и €рёкtй Сrоп rзal6r.|r,d

}tr.rJfr par lr Ll

l4т,ер{ъ Ll

Тrп Дaтa,

cz 21 .06.а19,
1l:{Bi56

lЪп9al l.я

Перемешение ГРЗ в зоне контролJI

относительнм
погрешность

измерения [d, ],7о

Абсолютная
погрешность

измерения [Д], мм

Расстояние,
рассчитаIrное

комплексом Рк], мм

Расстояние,
измеренное

дzlльномером
,мм

}ф

Измер.

]321

l
2

з

ll

Il

ý
I
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Хrво€ вхдэо

ЧаФта rrдs оrобрфшя, € зз !с

rрз о579ф59

ri!_?.я p.Crвrr.. . e. в.рФ

Ст.{r. grr.!.*й

И!...r.* р.зtqtt. rl

cz

сa

с2

cz

Ll

cz

cz

lф6a.07

1!031-6l

i.9

lro2a,76

6rр2

*g2-y

lzýl!.lз

tl6aо.6з

]Tlt

21.0a2o19
10lз:з2

21.!6.20l9,

2l.{Б.2оla

21.{Б-2о19.

2106ю19

21 06,а)19,

21.ф,д)19

21.IБ:о19,

Из результатов измерений относительной погрешности выбрать максимtlльное значение.

Рисупок 7 - Окно измеренrlя расстояпrrя с помощью комплекса

l0,2.1.3 Абсолютную погрешность измереншI расстояния Д опрделить по формуле:

b=LK-Lp,
где IK - расстояние, измеренное комплексом, мм;

Zp - расстояние, измеренное дмьномсром, мм.

10.2.1.4ОтttоситеJIьrrуIо погрешIlость измерения расстояния бL

формуле:

бL =A.loo иLp
где А - абсоrпотнм погрешность измерениJI расстояния, мм

Lp - расстояние измеренное дальномером, мм

10.2.1.5 Опрлеление относительной погрешrости измерения времени d,. (погрешности

времени следования кадрвьD( синхроимпульсов).
10.2.1.5.1 Собрать схему в соответствии с рисупком 8.

Синхро

рисунок 8 _ схема для определения погрешности следования кадровьD( синхроимпуJIьсов

определить по

Комплекс кАзимут 4> Частотомер

l2

l

,/

ll

r
l1W"*"



МП 651-26-001 ГСИ, Комплексьl вмерчmельные проераммно-mехнчческче кДзuмуm 4))

МеmоOuка поверкч

Вход частотомера (AD подкJIючается к вьD(оду <Синхро> пllнели ипженера
вьнислительЕого модуJUl комплекса или инхенерного разъема моноблока.

10.2.1.5.2 Подотовить частотомер к проведению измерний в соответствии с руководством
по экспJryатации. Нalкать кнопку (means func>, дважды HaDKaTb кнопку, соответствуюцIую
надписи па экране <Freq>.

l0.2.1.5.3 Нахать кнопку, соответствующую надписи на эцрапе <А>. На экране отобразится
измеренное значение.

10.2.1.5.4 В соответствии с руководством по эксплуатации частотомера, произвести 1ри
измерения периода следовzlния кадровьD( синхроимпульсов.

.Щля каждого измерения рассчитать абсолютЕую М и относительrтую бI погрешности

периода следования кадровьIх синхроимпульсов по формул:лп{ соответствепно:

^r = |г"..... - г,,,I
lда Таеьпв- усT.lноыIенньй период следов:lния кадрвьD( синхроимпульсов (40 мс);

7-, - измеренньй период следования кадровьD( сшD(роимrryJьсов;

бт = 
М.l0Ф/о

Т-,.,,*

Результаты внести в таблицу 7.

Таблица 7

Из рзультатов liзмереяий относительной погрешности выбрать максимаJIьное значение.
10.2.1.6 Рассщrтать относительную погрешность измерения скорсти по формуле:

J = |а.|+|а.I
10.2.1.7 Рассщ.lтать абсолютную погрешность измерения скорости ТС bV мя скоростей l,

l00, 250, 350 кйч по формуле:
АИ = d .Vl100%,

где d - относитеJlьнaul погрешность измерения скорости;
И- значение скорости из ряда 1, l00, 250, 350 кйч.

I0,2.2 Варuанm 2
10.2.2.1 Подкlпотlить навигационяьй приемник к ПК с устzш{овленным ПО для записи

дirнньrх в файл с этого приемникц и разместитъ их в ТС.
|0.2.2.2 Устмовить частоту вьцачи дllнньrх нalвигационЕым приемником (темп решения)

10 Гц. Начать запись дllнньD( с навигационного приемника.
l0.2.2.3 Проехать на ТС зону контоJIя не менее 5 раз с разпьшrrи скоростями, при этом две

скорости доJDкяы быь минrдrrатьно и максимzлJIьно возможными Еа дiшlном участке. ,Щвижение в

зоне контроJIя должно бьггь равномерным и прямолинейным.
Прtlмечанuе - Рекомендуется выбирать минимально и максимально возможные СКОРОСТИ

движения ТС основьваясь, в первую очередь, на обеспечепии безопасности участников
движения во BpeMJl поверки.

lз

Период следования кадровьtх синхроимпульсов
Номер
измер.

установленньй
период

следовzu{ия

[Ta"a,J, мс

Измеренный период
следования [7","], мс

Абсолютная
погрешность

измерения [АТ], мс

относительная
пофешность

измерения [d, ], %

l
2

з
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10.2.2.4 Остановить зiлпись данньD( с навигационного приемника,
10.2.2.5 По данным с комплекса определить время фиксации ТС в зоне контроля для всех

проездов.
10.2.2.6 Выбрать из зalписанньж дzлнЕьtх с навигационного приемника данные,

соответствующие моментам времени, зафиксированньD( комплексом, для всех проездов.
10.2.2.'l Др скоростей в ди.шilзоне от 0 до 350 rол/ч вк.lпочительно рассчитать значеЕие

абсолютной погрешности д у, измерений скорости ТС в зоне контоJIя по формуле:

bV,=V,-Vn,
где иr- значение скорости в зоне контроJIя, измеренное комплексом для i-го проезда,

выраженпое в км/ч.
Иэi- значение скорости измеренное навигационным приемником для iго проезда.
Результаты поверки по п. l0.2 сIштать положительными, если дtя всех проведенньD(

измерний значенlrя абсолютной погрешности измерпий скорости ТС по видеокадр:rм в зоне
контоJIя в стационарном размещении комплекса для скоростей от 0 до 350 кйч вкпочительно
нalходятся в пределах +1 ю\r/ч.

10.3 Определенпе абсолютной погрешпостп измереппfi скоростц движения ТС
радполокациоппым методом в зоце контроля в стацшонарвом п передвижпом размещенпи
комплекса

10.3,1 Разместить в зоне видимости видеокап{еры комплекса имитатор скорости. Расстояние
от имитатора до комплекса выбирать в соответствии с руководством эксплуатации на имитатор
скорости.

10.3.2 Установить имитируемую скорость из ряда:
- 20,90, l80,250, 300 км/ч (дtя исполнепия 03);
- 0, 1,20,90, l80,250,300, 350 км/ч (для исполнений 05,07,09). Имитачия скорости

0 кйч осуществJIяется путем выкJIючения имитатора скорости.
10.3.3 В wеЬ-интерфейсе комплекса (рисунок 9) перейти на станицу кМетрология>.

КИП 'A]l{.yT l' iЁ =. _

Дппlф.s t ФFфв

_ !Еa_ -_

фa.lю.Еrо

ЕшФirD.aФrtDддяJтrп
a; Ёtl

Рисунок 9- WеЬ-интерфейс комплекса

l0,3,4 Нажать кнопку кПоверка>.
10.3.5 В открывшемся окне Фисунок l0) выбрать вкладку (Поверка радара).

a ,
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Пфэр€ ЕIеры Гlоверка радара

Ч8qrота кадров отображения:

PбlI поверюr

Вкл, Выкл Схорость на имитатореl 20

Последнее измерение

Дата, вр€мя: -
Схорость, ки/ч: -

Измер}fiь

25.о Klc

устаtlоаить

Дата,
вреня

Скорость на
rll]{тaтopo,
кr/ч

Изхбр€нная
схорость,
rr/ч

Абс.
поrр., Krr'
ч

отн.
поrр., %

Рисунок l0 - Поверка радара

10.3.6 Вк:lю.шть режим поверки нФкaв кнопку (BK.]I.)).

10.3.7 fuя отсеченltя посторонних целей и шумов указать скорость, установленную на
имитаторе.

l 0.3.8 Зафиксировать измеренное комплексом значение скорости.
10.3.9 Провести измерение значений скорости для всего ряда имитируемьтх скоростей.
10.3.10 ДIя скоростей в диaшапоне, соответствующем испоJшению, рассчитать значение

абсолютной погрешности д и, измерений скорости ТС в зоне контроля по формуле:
лV,=Vl-V-,
где И - скорость ТС, измереннм комплексом при имитируемой скорости Иэ,;

Из; - имrтгируемая скорость ТС из рядд' уст:tновленного п. 10.3.2.
Результаты поверки по п. 10.3 сtштать положительными, если значения абсолютной

погрешности измерений скорости ТС радиолокационItым методом в зоне KoHTpoJuI в
стационарном и передвижном размещении комплекса для скорстей:

для испоrпrепия 03:
- в ди:lпазоце от 20 до 200 кrд/ч включительно находятся в пределах +l юr/ч;
- в диапд}оне свьпIIе 200 кйч до 300 км/ч вкпо.штельно нЕrходятся в пределах *2 км/ч;

для исполнений 05, 07 и 09:
- в диtшазоне от 0 до 350 кйч вкlпочительно нalходятся в пределах +1 кйч.

l0,4 Определеппе абсолютяой погрешности измереппй скоростп движения ТС на
контролпруемом участке в стационlршом размещении комплексов

10.4.1 Опрелеление абсоJIютной погрешности измерений скорости на контролируемом
участке в стационарном размещении комплексов проводить путем сравнения значения скорости,
измеренной комплексalми (либо одним комплексом в исполнении 01 с двумя и более ТВ
датчиками) и значеЕия скорости по данным с навигационного приемника.

10.4.2 Подк;по.п,rть навигационный приемник к ПК с устшrовленньш ПО дIя записи дiшньIх
в файл с этого приемника и разместить их в ТС.

10.4.3 Устаповить частоту выдаlм даtнньD( навигационным приемЕиком 10 Гц. Начать
запись дzlнных с навигационного приемника.

10.4.4 Проехать на ТС контро:плруемый участок не менее 3 раз с разньтми скоростями, при
этом две скорости должпы бьпь минимальво и MaKcиM:UIbIlo возможными на данном участке.
,Щвижение на контрошФуемом участке должно быгь равномерньш и прямолинейным.

l5
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Прuмечанuе - Рекомендуется выбирать минимаJIьно и максимalJIьно возможные скорости
движеп[rя ТС основываясь, в первую очередь, на обеспечении безопасности участников
движения на контолируемом участке во время поверки.

10.4.5 Остановить зlшись данньж с навигационного приемника.
10.4.б По данным с комплексов (либо одlого комплекса в испоJIнении 0l с двумя и более

ТВ дат.пrками) определить время фиксации ТС на въезде и выезде с контроJшруемого участка
для всех проездов.

10.4.7 Выбрать из записанньD( данньD( с нiвигациоIlного приемника данные,
соответствующие интервалам времени нжождеЕия ТС на контроrшруемом участке для всех
проездов.

10.4.8 Опрелелить скорсть двиrкения ТС на KoHTpoJmpyeMoM участке по д{lнным с
навигационного приемника по формуле:

л

Zri<il
Vr,

где Иr, - значение скорости на KoHTpoJп,IpyeMoM участке по данным с навигационного
приемника для i-го проезда, выраженное в км/ч;

И.(i) - a"чrarrя мгновенной скорости по д:tнным с навЕгациоЕцого приемника для i-го
проезда, выраженные в км/ч;

N- количество значений мгновенной скорости по дalнным с навигационного приемника для
i-го проезда.

10.4.9 Для скоростей в диzшазоне от 0 до 350 шr/ч вкJIючительно рассчитать значение
абсо.lпотной погрешности д 7, измерений скорости ТС на контролируемом участке по формуле:

ЬV, = V _ уr,

где Иа - значеЕие скорости на KoHTpoJmpyeMoM участке цо данным с навигационного
приемника для i.го проезда, выраженное в кйч;

V' , - значение скорости на контролируемом rrастке, измеренЕое комплексаI\,lи (либо одним
комплексом в испоrпrении 0l с двумя и более ТВ дат.пrками) для i-го проезда, выраженное в км/ч.

1 0.4. l 0 Результаты поверки по п. l0.4 считать положитеJIьпыми, есJIи для всех проведенньIх
измерний значения абсолютной погрешIrости пзмерштй скорсти ТС на контрлируемом

учасже в стационарном размещении комплексов для скорстей до 0 до 350 юл/ч включrrтельно
находятся в прделах +l км/ч.

10.5 Определешие абсолютной погрешностrr (при доверrrтельшой вероятностrr 0,95)

опредеJIенпя коордllнат в плапе в стациошарпом п передвюкпом рдlмещеппи комплексд
l0.5,1 С помощью приемника сигналов глоба.тьньп< нlвигационньD( спутниковьtх систем,

из состава комплекса этаJIонного формирования и измерениJI радионzlвигационньrх параметров
ЭФИР, опрелелить действительные значения широты В и долготы L координат места

расположения комплекса в плalне по документу кМетодrка измсрений координат
местоположеяия пункта геодезического>, регистрационньй номер ФР.|.27.2016.2268l в

Федеральном информационном фонде по обеспечению едиЕства измерений, разместив антенну
приемника рядом со сrryтниковой антенной комплекса (на расстоянии l}a2 см). Расстояние
между антенной приемника и сrryтниковой антенной комплекса измерить lпtнейкой.

10.5.2 С помощью диtlлога кЛог GPS> страницы <GPS> wеЬ-интерфейса комплекса

фисунок l 1) записать не менее 200 измерений GPS коор.шrнат.

J=|
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Рисунок l1 -.Щиалог <Лог GPS)
10.5.3 Из записапного файла с измерениями выбрать измереншI координат местоположения

(сообщения $**GGА или $**RMC) по ширте и долготе на общем интерв.lле времени с
измерениями из протокола сценария имитатора сигналов ГНСС и PDOP < 3 (сообщения NMEA
$**GSA).

10.5.4 Опрелелить погрецшость определения координаты В (широта) по формуле:
10.5.5 Анаllогичпьш образом погрешность определения координаты L (долгота).

/В(i):В(i)-Ва.,ьл",

где Ва"rсйd - деЙствительное значение широты, секунда ед,Iвицы плоского угла
(лшее - секупда);

В(У - измеренное значение широть! в i-й момент времеЕи, секунда.

10.5.6 Первести получеЕные значения абсолютной погрешности определения широты и

долготы в метры по формулам соответственно:
- для шиDоты:

bB(M)-a7g1'.
a(l- е') .ЬВ(секунdd;

(1-е2 sin2 8)3

- дJя долготы:

M(M)-aчg1'.
а(| - е2 )cosB .bL(ceKyHda),

11 - е2 sin2 В;3
где а - большая поJryось эJIлIIпсоида, м;
е - первьгй эксцентриситет зллипсоида;
1 " = 0,000004848 l 368 l 1 095з59933 ралиан (аrс 1 ").

.В - зпачение широты, соответствующее ДВ(секунда), ДL(секунла), радиан.

1,7
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10.5.7 Рассчlтать математическое ожидание погрешности определения пшроты и долготы
по формулам соответственно:

м.=1 Iд4,
l=1

1
ML

t/ t=l

где N- коrп,rчество измерений.
10,5,8 Рассшгать СКО погрешности определения ширты и долготы по формулам

соответственно:

хдq -Mu)'
ол

л/_1

Z(br,-M,)'
oL

1/-l

10.5.9 Опрелелить абсолютную погрешность при доверительной вероятности 0,95)

определения координат в плане при стационаряом и передвижном размещении комплекса по

формуле:

п M}+Mi+2. 1;т;т,)+
р

10.5.10 Результаты поверки по п. l0.5 считать положительными, если значение абсолютной

погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат в плане в

стационарном и передвижном размещении комплекса находится в пределах *3 м.

10.6 Опреле.ление абсолютrrой погрешЕостп сппхропшздциш вrrутренней ШВ
комплекса с ЕациоцаJtьной ШВ UTC(SU)

l0.6.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 12.

PPS Канал 1

PPS Канал 2

Рисунок l2 - Схема выполнения измерений

Аппараryра
геодезическаrI
спутниковая

NV_O8c-RTK_M Осциллограф
чифровой
с8-205/4

Комплекс
кАзимут 4>

18
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10.6.2 Убедиться, что комплекс и iшпаратура геодезическм спутниковм NV-O8C-RTK-M
синхронизировапы с нацйонаJьной Iш<а;lой времеЕи UTC (SU).

1 0.б.3 Настроить двухк{lнzlльный осциллограф:

1 0.6.3. 1 Установить коэффициенты горизонтаJIьного откJIоЕеция 1 вольт/ деление для обоих
кtlнtlлов осциJшографа.

10.6.3.2 Установить типы входов (постояннъй ток> (DC).
10.6.3.3 Установить ра}вертку l мкс/деление.

10.б.3.4 Установить тип синхронизации (:втоматическilя>, (по переднему фронту>>,

<истоцtик капал l >,

10.б.4 Опреле.тшrть абсоJIютную погрешность синхрониз ц,Iи в}rутешrей ШВ комплексов с
национшtьноЙ ШВ UTс(SU) как разность между передними фроптами имtryJIьсов l Гц (IPPS)

фисунок l3).

KaHa;l 1 - импульс 1 Гц (IPPS) от zшпаратуры геодезической стryтниковой NV-O8C-RTK-M,
KaHa;l 2 - импульс l Гц (l PPS) от комплекса

Рисунок l3 - Осциллоrрамма импульсов lPPS

10,6,5 Результаты поверки по п. 10.6 считать положительными если значения абсолотноЙ

погрешности синхронизации внутренней ШВ комплекса с национальной ШВ UTC(SU) нахолягся

в пределм*1 мкс.

10.7 Определенпе абсолютной погрешности (по уровню вероятностп 0,95) опредеJIения

коордпнат в плане в диапазоше скоростей от 0 до 150 кйч в мобильном размещении
комплекса

10.7.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 14. Подключить имитатор сигнaUIов

глобальньrх навигациоЕньD( спутниковых систем (fНСС), из состава рабочего эталона координат

местоположения 2 разряда к переизJryчающей антепне.
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Рисунок l4 - Схема выполнения измерений

10,7,2 По,щотовить сценарий имитации с пара}.lетрal}rи, приведенными в таблице 8, в

соответствии с руководством по экспJryатации на имитатор сигнмов ГНСС.

Таблица 8 - Сценарий имитации

Наименование параметра Значение параметра

Формируемые сIryтвиковые
навигационные сипttцы

ГЛОНАСС в частотном диапазоне Ll (кол СТ),
GPS в частотном диапазоне Ll (код С/А)

Продолжительность не мевее 30 минчт
- Параметры среды распространения
нzвигационньD( сипlалов

тропосфера присутствует (модель STANAG)
ионосфера присутствует (модель SUMMER)

Модель движения объекга (система
координат WGS-84)

l) Стоянка в течение 3 мин (широта
произвольно, долгота - произвольно, высота - 200
м);
2) Изменение скорости: от 0 до 150 км/ч за 60 с.

.Щвижение по окружности радиусом 5 юr со
скоростью 150 км/ч в течении 26 минут.

10.7.3 Заrrустить сцепарий имитации на имитаторе сигнalлов ГНСС и зllписать сообщения
NMEA навигационного приемника из cocTzlBa комплекса с частотой 1 Гц.

\0.7.4 Из з{шисмньrх файлов с измерениями выбрать измерения координат
местоположения (сообщения $**GGA или $**RMC) по широте и долготе с PDOP < 3 (сообrчения
NMEA $**GSA).

10.7.5 Вьrполнить действия по пунктаN{ 10.5.4 - l0.5.9,
10,7.б Результаты поверки по п. 10.7 считать положительными, если значения абсолютной

погрешности (при доверительпоЙ вероятности 0,95) определения координат в плане в движении
в мобильном размещении комплекса (исполнения 05 и 09) находятся в пределах *4,5 м.

l
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10.8 Опредыlеппе абсолютшой погрешпости пзмерений скорости двиlкения ТС
радполокацпонным методом в зоце конц)оля прп мобпльЕом размещеппп комплекса

Варuанm 1 - наmурньtй меmоd
10.8.1 Провести подготовку работы комплекса радиолокационным методом, согласЕо

руководству по эксплуатации.
10.8.2 Установить патульньй автомобиJIь (далее - ПА) и вспомогательное трzlнспортное

средство (далее - ВТС) на прямоJIинеЙном yIacTKe дороги на расстояпии не ближе l50 м так,
чтобы они двигались по нlшравлению друг к друry в соседrих полосtlх движения.

10.8.3 Подготовить и подк.JIючить навигационный приемник к персональному компьютеру
с уст:rноыIеЕным программньш обеспечением для зaшиси дalнньD( в файл с навигационного
приемника и разместить в ВТС.

10.8.4 Установить частоту выдачи даЕньD( навигациоЕным приемником (темп решения)
l0 Гц. Начать зaшись дalнньrх с нarвигационного приемника.

10.8.5 Проехать на ВТС навстечу ПА. Скорость движениjl ВТС при этом должна бьпь
примерно б0 км/ч, скорость движения ПА - примерно 40 км/ч, движение должно бьпь
прямолинейньш и рalвномерным.

10.8.б Повторить п. 10.8.5 не менее 3 раз с разнъши скоростями движеЕия ВТС, при этом

мiжсим:lJIьное значение встречной скорости не должно превышать 350 км/ч.

Прtluечанuе - Рекомендуется выбирать минимzлльно и мaжсимrrльно возможвые скорости

движения ТС осповьваясь, в первую очередь, на обеспечении безопасности участников
движеншI во время поверки.

10.8.7 Выбрать из зaшисанньD( д:lнньD( с навигациоЕного приемника данные о скорости

двихения ВТС, соответствующие MoMeHTtl}{ фиксации ВТС комплексом (V6).

10.8.8 Расс.п,rтать значение абсошотной погрешности измерений скорости Тс

радиолокационным методом по формуле:
AV, = VKi - V' ,

где V*i - значепие скорости ТС, измеренное комплексом для i-го проезда, выраженное в

км/ч;

Vэi - знпчение скорсти ТС для iго проезда, поJryченное по данным нalвигационного

приемника, выраженное в км/ч.

Рисунок 15 - Схема выполнения измереяий

10.8.10 Установить на расстоянии, указанном в инстукции по экспJryатации и формуляре,

имитатор скорости движения (Ис-24lз)М перед комплексом и подготовить имитатор к работе.

10.8.1l Перевести имитатор скорости движения <<ИС-24lзr>М в режим имитации скорости

в движении патульного тlшспортного средства (мобильпый режим). Установить имитируемую

Комплекс
<Азимут 4>

Имитатор
скорости
движенItя

(ис-24l3)М

2l

Варuанm 2 - лабораmорньtй меmоd

10.8.9 Собрать схему в соответствии с рисунком 15,
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скорость цели Vц
60 кйч).

90 км/ч, а скорость патрульного автомобиля (ПА)

10.8.12

движении.
10.8.13 Зафиксировать не менее 3 значений измеренных скоростей цели V ц изм.
10.8.14 Повторить измерения по п.10.8.13, поочередно устанавливаJI номинальные

значения имитируемой скорости цели 1З0 и 270 кйч (при скорости ПА 80 км/ч).
10.8.15 Для кФкдого результата измерений определить абсолютную погрешность

измерениЙ скорости движения ТС прИ мобильноМ рIвмещении комплекса по формуле:

l0.9 Определенпе абсолютrrой погрешности измереппй иптервалов времепп
10.9.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 16.

tГц

10.9.2 Убедиться, что комплекс и УКУС-ПИ 02,ЩМ синхронизиров.tны с национа:Iьной
координированной шка;rой времени UTC(SU),

l0.9.З В wеЬ-интерфейсе комплекса перейти на страницу <Метрология>. Нажать кнопку
<Поверка>, В открьrвшемся окне выбрать вкJIадку <Поверка каI\,tеры), Нажать вирryа:Iьную
кнопку <Начать иЕтервал>>, комплекс при этом сделает фотографию индикатора времени <ИВ-1>

(средство визуаJIизации на фото 1). Через интерв.rл времени примерно равньй 5 с (время

контроJIировать по (ИВ-1)), нажать виртуаJьIrую кнопку <Закончить интерваJI)), При этом
комплекс сделает еще одну фотографию средства визу.rлизации (фото 2).

10.9.4 Расс.латать значение иЕтерв{tла времеЕи, поJIученного с помощью УкУС-ПИ 02ДМ
по формуле:

Тэт:Тzэ-Тtэ
где Тlэ - значеЕие времени, показываемого средством визуализации на фото 1, с;

Т2э - значение времени, показываемого средством визуализации Еа фото 2, с.

10.9.5 C.*rTaTb зЕачение интервала времени, измеренного комплексом Т*, отображенное на

фото 2.

10.9.6 Сравнить зЕачение иЕтервала Ътс временем Т* и определить их разность по формуле
(с учетом поясного времени):

АТ=Т,,-Т*
10.9.7 Повторить пп. t0.9.3 - 10.9,6 для интервалов времени примерно 60 с, 1800 с.

22

ном

исполъзуя интерфейс установить комплекс в реким измерения скорости в

Источник
питания

Средство
визуulJIизации

укус-пи
02

Источник
питания

ДV" = Vц изм. - Vц ном.,
где Vц изм. - измеренное комплексом значение скорости движения ТС (чели),
а Vц ном. - действительное значение скорости двиrкения ТС (показания имитатора

скорости движения кИС-2413 >М).

10.8.16 Результаты поверки по п. 10.8 сtштать полохительными, если для всех результатов
измерений значениJI погрешности измерений скорости движения ТС в зоне конФоля
радиолокационным методом в движении в мобильном размещеЕии комплекса находятся в
пределах +1 км/ч.

SIRF
Рисунок 16 - Схема проведения измерений

Комплекс
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10.9.8 РезуJIьтаты поверки по п. l0.9 считать положительными, если для всех проведенных
измерений значения абсоrпотной погрешности измерений интервалов времени находятся в
пределах *l с.

10.10 Определение абсолютной погрешностrr измерений расстояпия от комплекса до
тс

10.10,1 Разметить площадку, согласЕо рисунку 17, используя дальномер лазерный.
Точки разместить следуюu1им образом:

расстоfi{ие от тOtки 1 до точки 2 равно l+0,1 м;

рассmяние от точки 1 до точки 3 равно 30+0,1 м;

расстояЕие от то.п<и l до ючки 4 равно 6}t0,1 м;

расстояпие от ючки l до ючки 5 равно l0G}0,1 м.
прuмечанuе. При периодической поверке на месте устаповки комплекса расстояния между

токal}lи рекомендуется выбирать исходя из расположения комплекса и обеспечения безопасности
проведениJI рабOт по поверке.

оо о

Рисунок l7 - Схема проведения измерний
10.10.2 Подклюшлть ПК к комплексу, вкJIючить комIшекс, запустить веб-браузер и

осуществить подкJIючение.

10.10.3 Установить комплекс в точке l (см рис.l7). Разместить ГРЗ в mчке 2.
10.10.4 Зафиксиров:rть не менее 3 значений да,льности dшм, ИЗМеР€нНой комплексом

Определить значения абсолmной погреlшrости измерений да.ltьности Ad по формуле
Аа=drв"-dдеи"о,

г[е dдgдgтs - россюяние, измеренное Дtцьномером ла3ерным.
10.10.5 Выполнить операции по пп. 10.10,3 и 10.10.4 д.тrя ючек 3,4, 5.

10.10.б Результаты поверки по п. 10.10 считать положительными, если значения
абсоrпотной погрешности измерений расстояния от комплекса до Тс находятся в пределalх
+1 м-

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
11.1 Результаты поверки комплекса подтверждzлются сведепиями о результатах поверки

средств измерений, включенными в Федеральный информационный фонд по обеспечению
единства измерений. По змвлению владельца комплекса или лица, представившего его на
поверку, на средство измерений вьцается свидетельство о поверке или вьцается извещение о
непригодности к применению средства измерений.

l 1.2 Результаты поверки оформить установленным порядком.
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