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1 ОБЩИЕ ПОЛОЖЕIIИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распростаняется на комплексы контроля дороrсrого

движения zвтоматизированпые (Стрелка-ГIлюсD (далее по тексту - комплекс) и устан:lвливает
методику, порядок и содержание их первичной и период{ческой поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ 1-2022 по
государственЕой поверчной схеме для средств измерений времени и частоты, утвержденной
прика}ом Росстандарта Ns 2360 от 26.09.2022: ГЭТ 218-2022 по государственной поверо.шой
схеме для координатно_временньrх средств измерений, утвержденной приказом Росстандарта
Ns 1374 от 07.0б.2024 и локальной поверо.шrой схеме дJIя средств измеренЕя скорости движения
транспортньrх средств (ТС).

1.3 При определении метрологических харiжтеристик поверямого средства измерений
испоJIьзуется метод прямьж измерений.

1.4 В результате поверки должны быь подтверждены сле,ryющие метрологические
трбования, приведенные в таблице l.

Таблица 1 - По ыем огические ования

Таблица 2 - Операчии проведенlrя поверки

Нмменование характеристики Значение
.Щиапазон измерений скорости движения ТС, п,r/ч
_ при измерении скорости радиолокациоЕным методом
- при измерении скорости по видеокадрам
_ при измерении скорости на контроJIируемом участке

от 1 до 350
от 0 до 350
от 0 до 350

Пределы доrтускаемой абсошотной погрешности измерений скорости
движения ТС, км/ч:
_ при измерении скорости радиолокационным методом
- ПРИ ИЗМеРеНИИ СКОРосТИ ПО ВИДеОКаДРallt{

- при измерении скорости на контролируемом участке

+l
+1

*1
Пределы доrryскаемой абсолютной погр€шности присвоениJI временной
метки видеокадру, с +0,01

Пределы допускаемой абсо:потной погрешности синхронизации текущего
времени комплексов с национмьной шкалой времени UTC(SU), с +l .l0-2

Границы допускаемой абсолютной погрешности (по уровню вероятности
0,95) определения координат местоположения комплексов в плане, м +8

Щиапазон измерений интервaIлов времени, с от 1 до 86400
Пределы доrryскаемой абсолютной погрешIiости измерений интервалов
времени, с
* - метрологическaц характеристика определена по сигналам от спутников GPS и
ГЛОНАСС, принимаемых одновременно при значенl-rях PDOP < 3

Номер
rryпкга

методики

Проведение операции при

поверке

первичной периодической

Внешний осмотр средства измерений 7 да да

2

+1

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВШРКИ
2.1 При проведении поверки должны бьшь вьIполнены операции, укшанные в таблице 2.

Наименование операций



Наименование операчий Номер
rryнюа

методики

Проведение операции прп

поверке

первиIIной периодической

8 да да

Проверка прогрzlммпого обеспечения
средства измерений

9 да да

Определение метрологических характеристик и полгверждение соответствия средства

измерений метрлогическим тбованпям
Определение абсолютной погрешности
присвоения временной метки видеокадру

и абсолютной погрешности
синхронизации текущего времени

комплекса с национzцьной шка.'rой

времени UTC(SU)

10.1 да да

10.2 Jа да

Определение абсолютной погрешности
измерений интервалов времени

10.з да

Определение абсо:потной погрешности
измерений скорости движения

тt!нспортньD( средств (ТС) в зоне

контроля

l0.4 да да

Определение абсолютной погрешности
измерений скорости движения ТС на

контролируемом участке

10.5 да да

2.2 Прлл получении отрицательных резуJътатов поверки по JIюбому гryнкry таблицы 2

комплекс признается непригодrым к применению и напрaлвJUrется в ремонт.
2,3 Пре,чусматривается возможность проведения поверки для меньшего числа измеряемых

вели.Iин. Объем поверки опредеJIяется эксшryатирующеЙ организачиеЙ в зависимости от
применения комплекса. На основzlнии решения экспJryатирующей организации

соответствующая зчшись должпа бьпь сделана в экспlryатационньD( документах и сведения
передalны в Федеральньй информационный фонл по обеспечению едлнства измерений.

2.4 Поверку комплекса догryскается проводить как на месте экспJryатации, соблюдм
условия экспJryатации ocHoBIlbD( и вспомогательпых средства поверки, т:к и в лабораторньж

условиях. При проведении поверки па месте экспJIуатации, демоптzлrк комплексов не требуется.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Условия прведения поверки должны соответствовать рабочим условиям

экспJIуатации поверяемьD( комплексов:
- температура окружающей среды,'С от -б0 до +85

J

Подготовка к поверке и опробование

средства измерений

определение абсолютной погрешности
(по уровЕю вероятности 0,95)
определения координат местоположения
комплекса в плане

да



- атмосферное давление, кПа от 60 до 110
- ОТнОсиТеЛЬнaШ влФкНОСТь ВоздУха ПРИ темпераТУРе плЮС 25'С,Уо ДО 98

и используемым средствiлм поверки. Средства поверки должны бьггь подготовлены к работе в
соответствии с руководства},rи по ю( эксшуатации.

4 ТРЕБОВЛНИЯ К СПЕЦИАJIИСТЛМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускаются лица, аттестованные в качестве поверителей в

области радиотеюlических средств измерений и изучившие настоящую методику,
документацию на комплекс и экспJIуатациоЕIrую документацию на используемые средства
поверки.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВДНИЯ К СРЕДСТВАМ ПОВЕРКИ
5.1 При проведении поверки должны применяться средства поверки, указанные в

таблице 3.

таблица 3 - Средства поверки

Операции поверки,
требующие
применение средств
поверки

Метрологические и технические
требования к средствalм поверки,
необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемьD(
средств поверки

пп.7-10Контроль
условий поверки

Срлства измерений температуры
окружающей среды в диапазоне
измерний от -60 до +85 ОС, с
абсолютной погрешностью не более
0,2'С;
Средства измерений относительной
влaDкности воздуха в диапiвоне
измерений от 0 до 98 % с
погрешносlью не более 2 %о

Измерители ыIzDкности и
температуры ИВТМ-7,
рг. Nэ 15500-12

п.l0 Определение
метологических
хар:жтеристик и
подтверждение
соответствия
средства измерений
метрологическим
требованиям

Срелства измерений, примеЕяемые в
качестве эталонов не ниже 5-го
разряда (по ГПС для средств
измерний времени и частоты,

утвержденной приказом Росстандарта
от 26.09.2022 }Ь 2360) единиц
времени, синхронизированные по
сигнала!l Гнсс ГЛонАс с
абсолютной погрешностью
синхронизa ши шкalлы времени
вьIходного сигнaлJIа частотой l Гц
(1 PPS) относительно шкалы времени
UTC(SU) не бо.цее *З . 10-З с;
Средства измерений, примеЕяемые в
качестве эталонов не ниже 2 разряла
(по ГПС для координатно-времеЕньrх
средств измерений. утвержденной
приказом Росстандарта Jф lЗ74 от
0'7 .06.2024), предназначенные мя
определения координат объекгов,

Источники первичные
точного времени УКУС
пи 02дм,
рег. М б07З8_15;

комплекс этапонньй
формирования и измерения

радионавигационньн
парzlметров ЭФИР,
рг. Nч 82567-21;
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предел доIryскаемой погрешности
определения координат потребитеJuI
ГНСС в системах координат WGS-84,
ПЗ-90.1 1, ГСК_201 1 не более 4 м;
Средства измерний. применяемые в
качестве этаJIонов единиц скорости
движения ТС по ЛПС для средств
измерения скорости транспортных
средств, с абсо.гпотной погрешностью
измерени-я скорости движения ТС не
более +0,3 йс;
Срлства измерний, примеЕяемые в
качестве этarлонов едипиц скорости
движенпя ТС по ЛПС для средств
измерения скорости тllнспортных
средств, с абсолотной погрешностью
имитaщии скорости не более *0,3 кйч;

Средства измерений расстояния в
диlшазоне от 1,0 до 999,9 м, пределы
доrryскаемой абсолrотной
погрешности измерний длины
пройденного пути +(0,005.L+0,1) м,
где L-действительное значение
измеряемой велиtшны

Алпараryра навигащ,lонно-
временнаJI потребителей
глоб:tJъньD(
навигационньD( спутниковьн
систем ГЛоНАсс/GРS/
GALILEo/SBAS NvO8c-
CSM_DR, рег. Nо 52614_13;
Имитаторы парaметров
движения таIrспортЕых
средств (САПСАН ЗМ)
литера 2,

рег. JФ 73015-18;
Имитатор движущегося
1ранспортного средства
<Стрелка-И>,

рег. Nо 38390-13;
Курвиметры лорожные КП-
230 Р!Т и КII-230м P.I|T, рег.
Ns 5l83б-12

вспомогательные
технические средства

Индикаторы вреIrIени с тоrшостью
отобрaDкениJI времени пе менее 1 с;
Компьютер

Метки дорожные

Индикатор времени
кИВ-1>;
Переносной компьютер типа
"Ноутбук"

5.2 Вместо указанньD( в таблице 3 средств поверки доrrускается примешIть другие
аналогиЕшые, обеспечивающие определение метрологических харzжтеристик поверяемого
комплекса с трбуемой точностью, за исключением Имитатора движущегося трalнспортного

средства <Стрслка-И>.

5,3 Применяемые при поверке средства измерений долllсlы быь исправны, поверены и

иметь сведения о результат:ж поверки средств измерений, вкJIюченными в Федера:lьный

информационньй фонд по обеспечению едлнства измерепий, оттиск поверительного клейма на

средстве измерений или в документации.

б ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ ЕЗОIIАСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении поверки необходимо соблюдать:
- требования по технике безопасности, указанные в эксплуатационной документации

(далее - Э.Щ) на используемые средства поверки;
- правила по технике безопасности, действующие Еа месте поверки.

5



7 внЕшниIi осмотр срЕдствА измЕрЕниЙ
7.1 При внешнем осмотре комплекса устаЕовить:
- комплектность средства измерений и нzlличие маркировки (заводской номер, тип,

изготовитель, дата изготовления) rryтём сличения с Э.Щ на средство измерений, нiлличие

поясняющих надписей;

- соответствие внешнего вида средства измерений описанию типа, рa}змещенному в

Федершrьном информациоппом фовде по обеспечению единства измерений;
- целостность пломб, разъемов и внешних соединительньIх кабелей;

- отсутствие коррозии, мехмических повреждений и других дефеюов, влилощих на
экспJryатационные и мед)ологические харzжтеристики.

7,2 Результаты поверюr по разделу 7 считать полоllс,rтельными, если результаты внешнего
осмотра удовлетворяют п. 7.1. В противном сlryчае комплекс бракуется, дальнейшие операции
поверки не производят.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Проверить подключение электопит:lния комплекса. Включить комплекс и вьшолнить
операции по заIryску программного обеспечения согласно руководству по эксплуатации.

8.2 Подкrпочить комплекс к ПК через веб-интерфейс, ввести IP адрес комплекса в

адресЕуIо сlроку браузера. В появившемся окне илентификации ввести учетные данные (Login,
PasswoTd)

8.3 Результаты поверки по п, 8 с.штаются положительными, если обеспечивается передача

данньDL на экрilне ПК отображается фотография, поJryченнztя от комплекс4 в соответствии с

рисунком 1. При поrryчении отицательньгх результатов да,тьнейшее проведение поверки

прекращtlют.

Рисунок 1 - Внепший вид окна программы
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9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

9.1 Используя интерфейс (ПО) комплекса проверить идентификационные данные
метрологически значимой части ПО. ,Щанные должны соответствовать приведенным в

таблице 4.



Идентификационные д.lнные (признаки) Значение
Идентификационное нмменование ПО strelkaplus
Номер версии (идентификационньй номер) ПО не ниже 2.01.00
I-{ифровой идеrrпrфикатор ПО (контрольн.uI сумма исполняемого кода)

таблица 4 - Идентификационные данные метрологически значимой части По

9.2 Результаты поверки по п.9 считать положительными, если идентификационные
д:lнные соответствуют указанным в таблице 4. При получении отрицательньж результатов
да:tьнейшее проведение поверки прекряцают.

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИtIЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК
СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ
СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МВТРОЛОГИIIЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Опредшение абсолютной погрешности прIrсвоеппя времеппой метки
видеокадру и дбсолютной погрешпостп спнхронпзацпи текущего временш комплекса с
национальной шкалой времени UTC(SU)

10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2. .Щ,тя этого сетевым кабелем (из
комплекга индикатора времени кИВ-1>) соединить вьrход KSIRF> на источнике первичном
точного времени УКУС-ПИ 02ДМ (далее - УКУС-ПИ 02!М) с соответствующим входом на
индлкаторе времени кИВ-l >. Коаксиальньтм кабелем (из комплеrга иЕдикатора времени <ИВ-
1>) соединить вьтход <1 PPS> на укус-пИ 02.ЩМ с соответствующим входом на индикаторе
времени (ИВ-l)). CeTeBbnt кабелем (из комплекга комплекса) соединить вьIход комплекса
RJ-45 с соответствующим входом на ПК. Подкrпочить питание к УКУС-ПИ 02.ЩМ, индикатору
времени <ИВ-1> и комплексу.

в сеть

I,ftщеrор
врсшни TlB-l"

J20 в

sIRF

}к}'С-Iи-O2л\,I
2]0 в

в сflъ

в сеть

Рисунок 2 - Схема проведения измерений

10.1.2 Обеспечить радиовидимость сигпмов нalвигационньD( космических аппаратов
ГЛОНАСС в верхней по.гryсфере. Подготовить комплекс и УКУС-ПИ 02.ЩМ к работе в
соответствии с их руководствalми по экспJryатации. Включить индлкатор времени кИВ-1>.
Убедиться в том, что все технические средства готовы к выполнению измерений (все
индикаторы УКУС-ПИ 02 .ЩМ светятся зеленым цветом и при на экрalне монитора появляется
изображение с указанием на плашке значения координат и текущего времени).

10.1.3 Перел проведением измерений вьцержать комплекс не менее 30 минут.
,7
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10.1.4 При помощи ПО комплекса в течение 5 минут сформировать не менее 5

видеокаш)ов от каждого видеомодуJIя комплекса с изображением индикатора времени кИВ-l>.
Осуществить выборку сформированньrх видеокадров.

10.1.5 ДIя кФIцого сформированного кадра срllвЕить в i-й момент времени значениJ{

времени Гэ (изображение индикатора времени <ИВ-l> на видеокадре) с временем

формирования видеокадра 7д, определить их разность по формуле:

ДТi=Т^i-Тrу
где /?1- значение абсоrпотной погрешности присвоенtlя временной метr<и видеокадру и

абсоrпотноЙ погрешности синхронизации текущего времени комплекса с национальной шкалой
времени UTC(SU);

Гх; - время, присвоенное комплексом Ёму видеокадру;

Ъ, - значение времени по индикатору времени <ИВ-1> на i-M видеокадре.
10.1 .6 Результаты исrыганий по п. 10. l сIштать положитеJъными, если для всех

видеомоryлей и для всех измерений, поJryченные значепия абсо.lпотной погрешности
присвоенлlя временной метки видеокадру и абсолютной погрешности сиIпронизации текущего
времени комплекса с национаьной шка;Iой времени UTC(SU) находятся в прелелах +0,01 с. В
сJryчае превышения вышепереlшсленньrх пределов, результаты поверки по п. l0.1 сrIитать
отрицатеJrьньши.

l0.2 Опредшение абсолютпой погрешности (по уровню вероятностп 0,95)
определения коордпнат местополоr(еппя комплекса в плаше

l0,2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.

l
t

Рисунок 3 - Схема проведения измерений

Подк.lпочить имитатор сигналов ГНСС, из cocT:lвa рабочего этzrлонц к переизJryчающей
антенне (в сrryчае искJIючения видимости реапьIrьrх сигнaшов сtryтниковьrх группировок
ГЛОНАСС и GPS, камеру экранированIrую догryскается не использовать).

10.2.2 Подготовить сценарий имитации с параI\{етраN,lи, приведенными в таблице 5, при
этом контролировать, тгобы значение геометрического факгора ухудшения точности (PDOP)
не превыша.по 2,

8
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Наименование параметра Значение параI\.t етра

Формируемые спутниковые
навигационные сигнаJы

ГЛОНАСС в частотном диапазоне Ll (кол СТ),
GPS в частотном ди.lпазоне Ll (код С/А)

Продолжительность, мин з0

Ионосфера, модель

Тропосфера, модель STANAG

Ошибки эфемерид и частотно-
временньrх попрiвок нllвигационньrх
космических aшпаратов

да (в соответствии с текущим состоянием
орбитальной группировки ГНСС)

Модель движения статика

Формируемые зЕачения координат в

системе коорлинат WGS-84:
широта

долгота
высота над эJlлипсоидом,м

произвольнм
произвольная

не более 800

Таблица 5 - Сченарий имитации

10.2.3 Воспроизвести сценарий. Записать сообщения NMEA (строки $**GGA или

$**RMC, $**GSA) навигшIионного приемника комплекса с частотой 1 Гц: в меню <Поверка

устройства>, выбрать под\rеню <Вывод NMEA>, нФкать кнотry <Начать запись). По истечении

выбранного интервала времени записи (не менее б00 строк измерительной информачии

S**GGА или $**RMC), нажать кнопку (Остановить записьD, после остzlновки зiшиси появиться

кнопка <Сохр:шить зzлппсь>. Из записанного файла с измеренrlями выбрать измерения

координат местоположения (широта_ долгота) (из сообщений $**GGА или S**RMC) при

PDOP < 2 (информация о PDOP содержится в сообщениях NMEA $**GSA).
10.2.4 Рассчитать абсолютную погрешность определения цироты по формуле:

ЬВ,=В,-Вr,

где В1- широтц измеренная комплексом в i-ьпi момент времеЕи, градус единицы

плоского угла (далее - гралус);

Bref - действитеJIьное значение широты, градус.

10.2.5 Расс.п,lтать абсолютную погрешность определения долготы по формуле:

Щ=L-Ц,
где .L, - долгот4 измереннм KoMImeKcoM в i-ьй момепт времени, гралус О;

Z,"t - деЙствительное значение долготы, градус.

10.2.6 Перевести поJryченные зЕачения абсоrпотяой погрешности определения широты и

долготы в меты по формулам:

SUMMER

9



^в
^в

7т а |-е2

180
(l - "' 

. ,in' в*, 
)

( )
з,

^L,

_лL, JL a.c,os Bn,

|-ё.sп2 В,

где ДВi, Al,i - абсолютная погрешность определения широты и долготы на ,-ую

эпоху, ";

Bref - деЙствительное значение широты

с - большм полуось общеземного эJlлипсоида (а = 6378137 м), м;

е - эксцентрисr.пgг общеземного эrrтпrпсоида (е = 0,0818l9l9l).

10.2.7 PaccwrTaтb систематическую погрешIrость определения широты и долготы

формулам:
lмв Iо4,

1

ML !м,,
где N- количество измерений.

10.2.8 Рассчитать СКО абсоrпотной погрешности определениJI широты и долготы по

формулам:

Ёtоq -м,)'
ов=

OL=

,V-1

ЁtоЕ -r.f
N-1

10.2.9 Опрелелить абсоrпотной погрешности (по уровню вероятности 0,95) определения

координат местоположения комплекса в плане по формуле:

+ М|+ М| +2.

10.2.10 Результаты поверки по п. 10.2 стштать положитеJIьными, если значения

абсолютноЙ погрешности (по ypoBlffo вероятности 0,95) определения координат

местоположения комплексов в плане нмодятся в пределzrх +8 м, В сJryчае превышения

вышеперечисленньrх пределов, результаты поверки по п. 10,2 считать отрицательными,

l0.3 Опрелеление абсолютной погрешности пзмерепий пнтервалов временп

10.3.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2.

п Бт7,)р

l0

180



10.4 Опрелшенпе дбсолютltой погрешности пзмеревпй скоростп двIiжепия ТС в зоне

контроля
10.4.] Дqя комfдексов, uспользую|цш раduолокацuонный меmоd uзмеренuй скоросmu

dвuэtсенuя Тс.
l 0.4. l. 1 .,Щля комплексов, оснащенных RD модулем.

Перейти в зчлкJIадку <Поверка> и в появившемся диzlлоговом окне н:uкать вк.JIадку

<Модуль радара> (модуль радиолокационного измерения скорости). На экране отобразится

следующее окно:

Рисунок4-Видокна

l1

10.3.2 Убедиться, что комплекс и УКУС-ПИ 02,ЩМ синхронизировllны с национальной

шкалой времени UTC(SU) (см. п. l0.1.2)
10.3.3 В wеЬ-интерфейсе комплекса в разделе <Измерение иЕтервалов) сделать

фотографию средства визуirпизации (фото 1). Через интервал времени примерно равньй l
сделать еще одну фотографию средства визу.uIизации (фото 2). Время контролировать по

показаниям (иВ-l D.

10,3.4 Расс.штать значение интерв.rла времени, поJryченного с помощью УКУС-ПИ 02ДМ
по формуле:

Тr.=Тzэ-Тt,
где Тlэ - значение времени, пок:вываемого средством визуализации на фото 1, с;

Т2э - значение времени, показываемого средством визуirлизации на фото 2, с.

l0.3.5 Считать значение интервirла времени, измеренного комплексом Тц отобрФкенное на

фото 2.

10.3.6 Сравнить значеЕие интервала Тr. с временем Т* и определить Ех разность по

формуле (с учетом часового пояса):

ДТ=Тr.-Т*
l0.3.7 Повторить rш, 10.3.3 - 10.3.6 для интервzrлов времени б0 с,300 с.

10.3.8 Результаты поверки по п. 10.3 считать положительными, если для всех проведеЕньtх

измерений значения абсолютной погрешности измерений интерв:шов времени находятся в

пределж +l с. В случае превышения вышеперечислеЕIIых пределов, резуJьтаты поверки по п.

1 0.3 считать отицательными.

I



. Нажать кнопку (ВкJIючить поверку). В расположенном ниже окне начнgт

появJuIться ш,rфровая информация в текстовом виде. Оставить дalнное ок{о активным
.На месте уст:lновки комплекса разверIrуть имитатор <Стреrп<а-И> и привести его в

рабочее состояние согласно руководству по экспJryатации.
. На компьютере имитатора заIryстить прграмму <Имитатор>. Выбрать зzlкJIадку

<Поверка комплекса С,греrпса>. На мониторе компьютера имитатора отобразится окно:

Рисунок 5 - Вид окна при поверке имитатором

. Нажать кнопку <старт имитации)). Над кнопкой <старт имитации) появится индикатор

процесса выполнения.

По окончании формирования имитационных импульсов на экран монитора будет вьцано

следующее сообщение:

Имrrация
завершена

г-j-тэ

Рисунок б - Вид окна по окончмию имитации

Нажать кнопку кОК>.

выключить и рlвмонтировать имитатор согласно руководству по эксплуатации,

. На рабочеМ месте в окне <Модуль радара> H:DKaTb кнопку кЗавершить поверкуD.

ВставитЬ в USB порТ компьютера оператора флэпrлисК и нажать кнопку <Сохранить на диск)).

В появившемся окне кСохранить как. . . > выбрать лиск (USB флэшдиск) и сохраяить результаты.
. Перевести комплекс в рабочий pelIolM.

вк.гпочrтгь компьютер имитатора и запустить программу кимитатор>. Выбрать зzlкладку

кПоверка комплекса Стрелка>. Вставить в USB порт компьютера имитатора флэшдиск с

файлоМ полrtенньD( резуJIьтатоВ и нажать кнопку кОбработать результаты поверки>. В

появившемся окне выбрать файл с полученными результатtlNtи и нажать кяопку <ОК>. После

12
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обработки результатов появиться сообщение об окончании, а в таблице появятся результаты
поверки.

Рисунок 7 - Пример окна с результатаti.{и обработки на экране компьютера имитатора

Задать следующие значения имитируемой скорости движеЕия ТС: 13,65; 40,94;68,24;

95,53; l 50,1 2; 204,7 1 ; З00,25; 3б8,49 км/ч.

10.4.1.2 fuя комплексов, оснащенньп,rи 4D модулем.
Размесить в зоне KoнlpoJur комплексов метку с ГРЗ. Размещение метки ГР3 должно

удовлетворять условиям экспJryатации примеЕяемого имитатора.

Разместить рядом с ГРЗ имитатор (САIIСАН 3М>. По,щ.пючить имитатор к внешнему

компьютеру и по.щотовить к работе.
Установить имитируе}fуо скорость равную 1 кйч.
Снять показание скорости, указанное на модуле отображения комплекса.

Провести измерение значепий скорости для ряда имитируемьD( скоростей 20, 90, l80, 250,

300, 350 км/ч,

Рассчитать дrя имитируемьD( скоростей абсоrпотную погрешность измерения скорости ТС
по формуле:

ДVi:Vкi-Vэi,

где Vэi - имитируемая скорость ТС из ряла 1, 20, 90, 180, 250, 300, 350 юд/ч,

vki - скорость Тс, измеренная системой при имитируемой скорости vэi.
10.4.1.3 Результаты поверки по п. 10,4.1 ctmTaTb положительными, если значеншI

абсолютной погрешности измерппй скорсти движенпя ТС для комплексов, испоJIьзуюIщ{х

радиолокациоflньй метод измерений скорости движения, нмодятся в предело( +1 км/ч. В
сlryчае превышения вышеперечисленньгх пределов, результаты поверки по п. 10.4.1 считать

отрицательными.

]0.4.2 Для комflлексов, uспользуюлцлlх меmоd uзмеренuй скоросmu dвuэrенtм ТС по

BudeoKadpau.
Настроить комплекс на режим измерений, используюuшй метод по видеокадрам.

Подклю.п.rть навигационньй приемник к персонzrльному компьютеру с установленным

lз

ar,ý

Табrицы 9ез}r!таrоа юмерееtя

дrв прлФ!riа,о!,{,4ся транслоrпьй средстз

гйй;;йы

мя удалllоlц,tся т!анспортньй средста,

|6неренlая сюFос]ь. ll
,"-,й,";.;

!з!еоеiная с{.рзсъ,
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прогрalммным обеспеченпем для записи дarнньD( в файл с нilвигационного приемника, и

разместить их в автомобиле.

Установить частоту вьцачи дIlнньrх нzлвигационным приемником (темп решения) 10 Гц.
Начать запись данньD( с нtлвигационного приемника.

Проехать на автомобиле зону KoIrTpoJuI не менее 3 раз с разньши скоростями, при этом две
скорости долкны бьrгь миппмально и максимаJIьно возможными на данном участке дороги, а
движеЕие автомобиля в зоне коrттроJIя рzвномерным и пряt олинейньп,l.

Рекомендуsтся выбирать миниммьно и мzlксим:tJlьно возможные скорости автомобиля
ОСНОвывzuIсь, в первую очередь, на обеспечении безопасности участников движения во время
испьгганий.

Остановить запись дalнньD( с нrвигациопного приемника.
По данньш с комплекса опредеrпrть время фиксации zlвтомобиля в зоне контоля дJlя всех

проездов.

Выбрать из записllнньD( д:tнньD( с нiвигащлонного приемника дllнные, соответствующие

MoMeHTaJ\,t времени, зафиксировапньD( комплексом, для всех проездов Иr;.

Расс.плтать значение абсолютной погрешности измерений скорости ТС в зоне контроJlя по

формуле:

где и/- значение скорости в зоне коIггроJUI, измеренное комплексом для i-го проезда,

выраженное в кйч.
Результаты поверки по п. 10.4.2 считать положительными, если значения абсоrпотной

погрепшости измерений скорости движенЕя ТС для комплексов, используюIщlх метод
измерений скорсти движеЕия по видеокад)zlь{, находятся в пределж +l км/ч. В сlryчае
превышения вышеперечисленньж пределов, результаты поверки по п. l0.4,2 считать
отицательными.

10.5 0прелелеппе абсолютпой погрешпости измерений скоростп двпrкеппя ТС на
контролпруемом участке

10.5.1 Подrпочить навигационный приемник к персонarльному компьютеру с

устtlноыIенным прогрaммным обеспечением для записи дzlнньж в файл с навигационного
приемникц и разместить их в автомобиле.

10.5.2 Установить частоту вьцаIш данньD( нalвигационным приемником (темп решения) l0
Гц. Начать запись дltнньD( с навигационного приемника.

10.5.3 Проехать на автомобиле контрошrруемьй участок не менее 3 раз с разньши
СКОростями, при этом две скорости должны быгь минимаlrьно и м:ксимiлJIьно возможными на
данном участке дороги. Рекомендуется выбирать минимально и мalксимalльно возможные
скорости движения азтомобиJUl основывмсь, в первую очередь, на обеспечении безопасности

участников движения на контролируемом участке дороги во время испытаний.
10.5.4 Остшrовить зzшись данньD( с навигационного приемника.
10.5.5 По даЕным с комплексов определить время фиксации llвтомобиля на въезде и

выезде с контоJIIФуемого участка для всех проездов.
10.5.6 Выбрать из зtлписtlнЕьD( дЕlнньгх с ЕlвигациоЕного приемника данные,

соответствующие интервilлal},t времеЕи нaD(ождения автомобиля на контролируемом участке дJuI

всех проездов.
10.5.7 Опрлелить значенпе скорости движения ТС на контролируемом участке по
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данным с навигационного приемника по формуле:

ZT,iro
J=|Vr,

N
f/

гдg / Эr - значение скорости движения ТС на контролируемом участке по дalнным с
навигационного цриемника для i-го проезла, выраженное в км/ч;

Иj(0 - значепие мгновенной скорости движения ТС по данньпл с нzlвигационного
приемника

для iго проезда, выраженное в кйч;
N - количество значений мгновенной скорости движения ТС по дzlнным с н:lвигационного

приемника дJIя i-го проезда.

10.5.8 Рассчитать значение абсо:потной погрепшости измерений скорости движения ТС
на контроJIируемом участке по формуле:

^V, 
-_[/j -л/эi

Vгде ' ,- значение скорости движения ТС на контролируемом участке дороги, измеренное
комплексаN,{и для i-го проезда, выраженное в кпt/ч,

10.5.9 Результаты поверки по п. 10.5 cIrиTaTb положительными, если значения
абсолютной погрешности измерений скорости движеЕия ТС на контро.lплруемом участке
находятся в пределах *l кйч. В сlryчае превьтlпения вышеперечисленньж пределов, результаты
поверки по п. 10.5 считать о,грицатеJIьЕыми.

flломбировшrие средства измерений после вьшолнения по ки не предусмотрено.

В.И. .Щобровольский
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Начальник НИо-6 ФГУП кВНИИФТРИ>

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
l 1.1 Сведения о результатах поверки передают в Федеральный информационньй фонд по

обеспечению единства измерений, в соответствии с нормативно-правовыми актаJ\{и в области
обеспечения единства измерений.

11.2 При проведении поверки для части измеряемьD( веJIиIIин, которые используются при
экспJrуатации средства измерений, при оформлении протокола поверки и свидетельства о
поверке (при необходимости), передаче сведений о результатах поверки в Федерапьньй
информачионньй фонд по обеспечению единства измерений указывalют информацию о

проведении поверки в сокращенном объеме, с ук }анием поверяемых величин.
11.3 По заявлепию владельца средства измерений, в сJryчае поло}штельных результатов

поверки, вьцается свидетельство о поверке с н€tнесенным на него знаком поверки, оформленное
на бумажном носителе.

11.4 По заявлению владельца средства измерений, в сlryчае отрицательных результатов
поверки, вьцается извещение о непригодности к применению, оформленное на бумажном
носителе.

1 1.5 Обязательное оформление протокола поверки не требуется. По заявлению
владельца средства измерений возможно оформление протокола поверки в произвольной

форме.
1 1.6 Нанесение знака поверки на средство измерений не предусмотреЕо,
l1.7 Проведение поверки не нарушает заводскую пломбировку средства измерений.


