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1ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ

1 .l Настоящая методика поверки МП БКЮФ.402222.050-02 распространяется на
комплексы измерительные с фотофиксачией <ОРАКУЛ-ИНСАИТD (далее - комплексы,
комплексы (ОРАКУЛ-ИНСАИТ)), изготавливаемые Обществом с ограниченной
ответственностью (ОЛЬВИlI> (ООО кОЛЬВИI{>), г. Санкт-Петербург, и устанавливает объем и
методы первичной и периодической поверок. Объектом поверки явJuIется измеритель
многоцелевой <ОРАКУЛ-Компакт> (да.тrее - ИМ), монтажно-эксплуатационное оборудование
не является объектом поверки.

1.2 В результате поверки должны быь подгверждены следующие метрологические
характеристики комплексов, указtlнные в таблице l.

Таблица 1 - Метрологические характеристики комплексов

1.3 Прослеживаемость результатов измерений при поверке комплексов обеспечивается:

- К государственному первичному специаJlьному этыIону координат
местоположения ГЭТ 218-2022 в соответствии с государственЕой повероT ной схемой для
координатно-временЕьIх средств измерений, утвержденной приказом Росстандарта

от 28.12.2023 Ns 2821;

- к государственному первиtшому эталону единиц времени, частоты и национальной

шкЕrлы времени ГЭТ 1-2022 в соответствии с государствеЕной поверо.*rой схемой для средств

изrеренйй времени и частоты, утвержленной приказом Росст:rндарта от 26.09.2022 Nq 2З60;

-кгосУдарстВенномУперВиtIномУспециальномУэталонУединицыимпУлЬсноГо
электрического напряжения с длительностью импульса от 4,10-" до 1,10'с ГЭТ 182-2010 в

соответствии с государственной повероtшой схемой дJIя средств измерений импульсного

электрического напряжения, 1твержденной приказом Росстшrдарта от 30.12.2019 Nq 346З.

Значениенаименование истики

от 1 до 350
от l до З50

,Щиапазон измерений скорости движения танспортньD( средств (далее - ТС), км/ч

ом едо
в зоне контроJIя
Еа ко

*1

tl
*1

Пределы допускаемой погрешности измереЕий скорости движения ТС
при измеренил( скорости движения ТС в зоЕе контроJIя

абсолютной, в диапазоне от 1 до 350 км/ч, км/ч
при измерениях скорости движения ТС на контролируемом rIастке дороги

абсолютной, в диaшазоне от 1 до l00 кйч вк;поч., км/ч
отIlосительнои в диапilзоне св. 100 до 350 км/ч, %

+1
Пределы допускаемой абсошотвой погрешIrости измерений расстояния от
тс в зоне ко

ИМ до

Пределы допускаемой абсо.lпотной погрешности измерений )тлов на
ко JUl,

ТС в зоне

+1

Пределы допускаемой абсолютной погрешности отклонения времени
национальной шкалы координированного времени UTC (SU) на кадре

ИМ от

ото иксации мс

t1
Пределы допускаемой абсолотной погрешности синхронизации внутренней
шкалы в ени ИМ к шка.тIе , мксени UTC S

Пределы допускаемой относительной погрешности измерений пройденного п}ти
ени не менее 15 %не менее 300 м за вilл

+4,5
*6

,Щоверительные границы абсолютной инсIр}ментальной погрешности

доверительной вероятности 0,95) определения откJIоЕения измеренньD( Iпироты и

долготы координат местоположения комIlлекса в плане, м
статический режим

(пр"

мдинамический

t1

*0,2
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1.4 Поверка комплексов проводится:

- по пункту 10.1 - методом прямьD( измерений;

- по пунктill\,r 10.2, 10.3, 10.4, l0.5 - методом непосредственного сJIичеция с этalлонными
средствilми измерений;

- по пунктЕtм 10.5, 10.6 - методом косвецньrх измерений.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

2.1 При проведении поверки должны быть выполнеЕы операции, указанные
таблице 2.

Таблица 2 - Операции поверки

в

Наименование операции поверки

обязательность вьшоJIнеЕия
операций поверки при

Номер раздела (пункта)
методики поверки, в

соответствии с которым
вьmолняется оперtщия

поверки

первичной
поверке

периодической
поверке

Внешний осмотр средства измерений Ща Да 7

Подготовка к поверке и опробовшrие
средства измерений Да

Проверка прогрzlммного обеспечения
(лалее - ПО) средства измерений Да Да 9

Определение метологических характер истик средства измерений

- определение диапазона и
абсолютной погрешностй измерений
скорости движения ТС в зоне
KoHTpoJUI, в том числе и при
мобильной установке; диашазона и
абсолютной погрешности измерений

расстояния от ИМ до ТС в зоне
контроля; диапазона и абсолютной
погрешности измерений углов на ТС
в зоне контроля

Да !а

- определение абсолютной
инстрр{ентальной погрешности (при

доверительной верояп{ости 0,95)
определенIiя координат
местоположениJt комплексов в плlше
в статическом и динtlмическом
режимах

Да 10.2

- определеЕие абсолютной
погрешности отк.понения времени
иМ от национальной пIкалы
координированного времени
UTC S на ото иксации

Да Ща

Да Да 10.4

!а 8

10.1

Нет

10.3

- определение абсолrотной
погрешности синхронизации
внутренней шкалы времени ИМ к
шкале времени UTC (SU)



Наименование операции поверки

обязательность вьlполнен ия

операций поверки при
Номер раздела (пункта)

методики поверки, в
соответствии с которым
выполнJIется операцйя

поверки

перви.rной
поверке

периодической
поверке

_ определение диaшазона l1

погрешЕости измерений скорости
движения ТС на контролируемом
)п{астке дороги, в том
числе и при работе комплексов
(оРАкУЛ-ИНСАИТ> совместно с

другими измеритеJIями скорости
движения ТС

Да Да

- определение
погрешности
пройденного пуги

относительной
измерений

за интервtIл
в ени

Да Да 10.6

Подтверждение
средства
метрологическим треб

соответствия
измерений

ованиям
[а 11

Продолжение таблицы 2

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

3.1 Поверка проводится при рабочих условиях эксплуатации поверяемьrх комплексов и

используемых средств поверки. Срiл"r"ч поверки должны быь подготовлены к работе в

соответствии с руководства},tи по их эксплуатации.

4

10.5

Да

2.2.ЩопускаетСя проведение поверкИ меньшего числа измеряемьD( величин, которые

использ}aются при эксплуатации комплексов, по соответств},ющим ПУrrКТu\{ настоящей

,"rоди*, nouep*r. Поверка по пункгzlм 10.2 и 10.3 явJUtется обязательной, по пlтrктам 10.1,

l0.4, l0.5 и 10.6 - по зiшвлению заказIмка. Соответств}тощ.ц запись должна быь сделана в

сведениях о результатах поверки, передаваемьD( в Федеральньй информачионньй фонд по

обеспечению единства измерений.

2.3 Поверка по пунктаь.r 7 - 9, 10.1, 10.3, 10.5 и 11 проводится в лабораторньп< условиях
или на месте эксплуатации комплексов. Поверка по п}цктаNl 10.2, 10,4 и 10.6 проводится только

в лабораторных условиях.

2.4 Внеочередн},ю поверку, обусловленнуо ремонтом комплексов, проводить в объеме

первичной поверки.

2.5 Операчии по п}ткту l0.5 выполняются при наJIиIIии функчии измерения скорости

движения ТС на контролируемом rIастке дороги в случае стационарного _размещения на

рубежах коЕтроJируемого гIастка дороги комплексов коРАКУЛ-иНсАИТ) (и лругих
измерителей J*opocr, движения ТС при нали,п,rи), состоящих из двух и более ИМ.
Ввеочередная поверка, обусловленнм изменением местоположеIiия комплексов, проводится по

пlъкry 10.5.

2.6 Операчии по пункту 10.6 выполняются для комплексов, предназначенных дJIя

работы при мобильной установке (на движущемся ТС).

2.7 В слуrае полr{ения отрицательIlьD( резулътатов по rпобому пlтrкту таблицы 2

комплекс бракуется и ЕаправJIяется в ремонт.



5

4 ТРЕБОВАНИЯ К СIIЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ

4.1 К проведению поверки допускаются лица, явJU{ющиеся специ:lлистt!ми орmна

метрологической службы, юридического лица или индивидуального предприЕиматеJUI,

аккредитовalнного на право проведения поверки, непосредственно осуществJuIющие flоверку

средств измерений.

4.2 Персонал, проводящий поверку, должен быть ознiжомлен с руководством по

эксплуатации комплексов и Еастоящей методикой поверки.

5МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

Таблица 3 - Средства поверки

Операчии поверки,
требутощие

примеЕение средств
поверки

Метрологические и технические
требования к средствilм поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемьв
средств поверки

п. п. 7 - 10 Контроль

условий проведения
поверки

Средства измерений температуры
окружающей среды в диiш.ц}оне
от минус 55 до 60 ОС с абсоrпотной
погрешностью не более 1,5 ОС;

Средства измерений отЕосительIIой
влФкности в диала:}оне от 0 до 98 % с
абсолютной погрешяостью не более 3 Уо

и атмосферного давления в диапазоне
от 60,0 до 106,7 кПа с абсолютной
погрешностью не более 0,2 кПа;

Источяики питtшия вьD(одяым
Еапряжением постоянного тока в

диaшазоне от l0 до 16 В с абсолютной
по ешностью не более 0 1в

Термогигрометры
электронные (CENTER)
модель 311 с
термоэлектическим
преобразователем с НСХ
типа кК>, рег. N 22129-09;

Термогигрометры
автономные иВА-6
исполнение ИВА-6н с

удлинительньш кабелем
KY-l или кУ-2
модификация -Д2,
рег. J'(! 82393-21;

Источники питания APS
модификация APS-7305L,
рег. J'{Ъ 51134-12

п. 10 Опрелеление
метрологических
характеристик средства
измерений

Имитаторы пара}{етров движения ТС:
- скоростей движения ТС в диапазоне
от 1 до 350 км/ч с абсотпотной
погрешностью не более 0,03 км/ч;
- расстоянIIJI до движущегося ТС в

диапазоне от 10 до 120 м с абсолотной
погрешностью не более 0,3 м;
- угла на движущееся ТС в диапазоне
+10О с абсолютной погрешностью не

более 0,3";

5.1 При проведении поверки должны применяться средства поверки, }казанные в

таблице 3.

Имитаторы пара},tетров

движения ТС (САПСАН
3М> литера | l литера 2,

рег. Ns 73015-18;
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Продолжение таблицы 3

Перечень рекомендуемьIх
средств поверки

Метрологические и технические
требоваIrия к средствalI\, поверки,

необходlмые для проведения поверки

Операчии поверки,
требlтощие

применение средств
п ки

Имитаторы сигналов
глобмьньrх навигационньIх
сп}.тниковьD( систем
глонАсс/GрS/
GALILEO/SBAS GSG
5-й серии, рег. JФ 58306-14;

Аппараryра геодезическzul
сп}тниковм
NV2 1 бС-RТК модификация
NV2lбс-Rтк_А,
рег. N 8620б-22;

Источники
точного
укус-пи
рег, Jф 60738-15;

Осциллографы чифровые
TDS2022B,
рег. Nэ 32618-06;

первичные
времени

02дм,

Рабочие эталоЕы координат
местоположения 2-го разряда,
соответств},ющие требованиям ГПС для
координатно-временньD( средств
измерений - имитаторы сигналов ГНСС
с пределом допускаемой абсолютной
погрешности воспроизведения
беззапросной дальности по фазе
дtlльномерного кода А, не более 2 м;

Рабочие этмоны едициц времени
и частоты первого разряда,
соответствующие требоваlrиям ГПС
для средств измерений времени и
частоты - хрчlнители времени с
пределаN.tи допускаемьж смещений

рабо.шх шкtrл времени относительно
национальной шкалы времени
ZТrrгсrsut рш не более 100 нс;

Рабочие этмоны единиц времени
и частоты третьего разряда,
соответств).ющие требованиям ГПС
для средств измерений времени й
частоты - устройства синхронизtщии
шкал времени с пределчlми

допускаемых смещений рабочих rrrкал

времени относительно национальной
шкалы времен:и ZToTcrsul - рш не
более 10 мкс;

Рабочие эталоны 2-го разряда в

диапазоне мгновеЕньD( значений
импульсного электрического
напряжения +(0,1 -i 100,0) В с

длительностью импульсов Tn от 20 нс
до 0,5 мс, соответств},юпше
требованиям ГПС NБ средств
измерений импульсного элекгрического
напряженпя - осциллографы цифровые
зzlпоминilюIlше с длительностью
времени нарастания переходной
характеристики TID( в диапазоне от 35 пс
до З5 нс с fiределalми допускаемьD(
относительньп погрешностеЙ 66 при

доверительной вероятЕости Р = 0,95 не
более 1 7о
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Продолжение таблицы 3

Перечень рекомендуемьж
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствzlI\,r поверки,

необходимые дjIя проведения поверки

Операции поверки,
требlтощие

применение средств
по ки

Частотомеры
универсмьньlе GFС-801 0Н,

рег. Ns 19818-00;

Аппараryра
навигационЕо-временЕая
потребителей глобальньu<

навигiulионньD(
сп}тниковьD( систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/
SBAS NVO8C_сSM-DR,
рег. Nя 52614-13;

Индикаторы времени ИВ-1 ;

Блок улрzвления
БКЮФ.432221.001;

Блок светодиодный
БКЮФ.685621.097;

Кабель управления БС
БКЮФ.б85622.t02;

Кабель информационный
КИ-6 БКЮФ.467361.034;

Антенна внешняя
ГЛОНАСС/GРS АВ-1;

Камера безэховая
БКЮФ.305178.001;

Ложемент ОРАКУЛ-И;

Компьютер с

устмовленной программой
кСапсан 3 >;

Рабочие этtlлоны единиц времени
и частоты четвертого разряда,
соответствующие требованиям ГПС
для средств измерений времени и
частоты - частотомеры с допускаемой
абсолютной погрешItостью измерений
интервалов времени Дt не более 0,5 мс;

Средства измерений, применяемые в

качестве рабочих эталонов и
соответствующие требованиям ГПС
ця коорд.rнатно-временньD( средсгв
измеренш1 - IlАП ГНСС с пределом

допускаемой абсо:потrrой погрепшости
измерений скорсти потрбIтгеля ГНСС
Д" не более 0,1 йс;

Индикаторы времени с отображением
времени в формате tгt:MM:cc.Mc

(ч: от 0 до 23; мин: от 0 до 59;

с: от 0 до 59; мс: от 0 до 9999)



8

Продолжение таблицы 3

5.2 Все средства поверки должны быть исправны, поверены, результаты поверки

подтверждilются сведениями о резулътатах поверки средств измерений, вкJIюченными в

ФедеральяьЙ информационньй фонд по обеспечению единства измерений,

бТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВПЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОIЬСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении поверки комплексов следует соблюдать требования безопасности,

устаЕавлпваемые р}ководством по эксплуатации на комплексы и р}ководствами по

эксплуатации используемого при поверке оборудования.

6.2 Пpll проведении поверки на месте эксплуатации комплексов, связанной с

установкой средств поверки и вспомогательньD( средств на дорожном полотне, при на",Iи1Iии

транспортного потока следует соблюдать Правила лорожного движениJI,

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 При проведении внешнего осмотра проверить соответствие комплексов следующим

требоваrияlr :

Перечень рекомеЕдуемых
средств поверки

Операции поверки,
требующие

применение средств
пов

Компьютер с
устtlновленными
прогрalммtll{и кОракул-П>
(версия не ниже 1.2) и
<Ария>;

кабель питания
синхронизации КПС-2;

Кабель сервисный КИ-9-2:

Антенна внешняя АВ-5;

Перехолник
БКЮФ.3056l4.014;

Ретранслятор
ГЛОНАСС/GРS

и

примечание -,щопускается использовать при поверке др}тие утвержденные и аттестованные

эталоны единиц велиIмн, средства измерений }твержденного типа и поверенЕые,

довлетво яющие м анныIrл в таблице.гическим вzlниям,

- отсутствие механических повреждеЕий и ослабление элементов креплепия, четкость

фиксации их положения;

Метрологические и технические
требования к средствalм поверки,

необходимые для проведения поверки
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- четкость обозначений, чистоту и исправность разъемов и гнезд, налиIме и

целостность печатей и пломб;

- нalличие маркировки согласно требованиям эксплуатационЕоЙ док}ъ{ентации.

7.2 РезультатЫ поверкИ считатЬ положитеJIьЕыМи, если комплексы удовлетворяют
перечисленным в пункте 7.1 требованиям.

S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Перед проведением поверки поверитель должен из)п{ить руководства по

эксплуатации поверяемьrх комплексов и испоJъзуемых средств поверки.

8.2 Подготовить комплекс к работе, проверить вкJтючение электропитаIlия комплексов.

8.3 Подкпочить внешний персональный компьютер (далее - ПК) по WEB интерфейсу

согласно ру(оводству по эксплуатации. В рабочем окне WEB интерфейса откроются данные о

комплексе и фотография поля обзора.

8.4 Заводской номер комплекса, указанньй в рабочем окне, должен совпадать с

заводским номером, записанным в паспорте комплекса.

8.5 Результаты поверки по дaнному пункту считать положительными, если

обеспечивается соответствие всех перечисленньж в п}нкте требований.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРЛММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

9.1 Подготовить комплекс к работе согласно руководству по экспJryатации,

9.2 Подклю.плть внешний ПК при помощи прогр:tN{мы <Оракул-П> к ИМ комплекса

согласно р}ководству по эксплуатации.

9.3 В рабочем ОКНе ПРОГРzlIlrмы <Оракул-П> должны появиться данные об ИМ
комплекса и фотография поля обзора.

9.4 Заводской номер Им комплекса и идентификационные данные (признаки)

метрологически значимой части По, }казапЕые в рабочем окне прогрil},tмы, должны совпадать

с данными, записalнными в паспорте на ИМ.

9.5 Результаты поверки стмтать полохительными, если идентификационные данные

метрологически значимой части ПО соответств}тот данным, приведенньтм в таблице 4.

таблица 4 - Идентификационные данные метрологически зна,ммой части По

ЗначениеИдентификациоЕЕые данные (признаки
KRapira 3D>Идентиф икаIионное наименование По
не ниже 1.0Номер версии идентиф икационньй номе по

Щифровой идентификатор ПО
исполняемого кода)

(контрольная с}шма
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10ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

1 0.1 . 1 Поверка в лабораторньш условиях

10.1.1.1 Опрелеление диапазона и абсолютной погрешности измерений скорости

движеЕия ТС, расстояния от ИМ до ТС и углов на ТС проводится в лабораторных условия(
согласно схеме N9 1, приведенной в приложении А.

10.1.1.2 В программе <Оракул-П> перейти на вкJIадку кПоверка> и выбрать вид

поверки кЛабораторная>.

10.1.1,3 В программе (Сапсан 3) перейти в режим кФазовая имитt IиrI

расстояния> и установить след}.ющие параметы имитируемой цели: направление - встречное.

скорость - 60 км/ч, нулевое значение расстояния и ilмплитуду, достаточн},ю для работы ИМ
(как правило, необходимое значение аN{плитуды лежит в диапазоне от 200 до 400 мВ).

Включить имитацию цели.

10.1.1.4 В рабочем окне програ},tмы (Оракул-П) должно отобрzuкаться

видеоизобрахение с сеткой вертикальньD( и горизонтмьньD( ]Iиний с шагом 0,5',

соответств},ющее углам обзора видеокамеры. В правой части окна програN{мы отображаются

значения скоростей, расстояний и }тлов на ТС, которые следует установить в програN{ме

<Сапсан 3> (лалее - подсказки).

10.1.1.5 в окне программы <Оракул-П> нФкатъ кнопку <Ка,rибровка>. Успешное

завершение калибровки йнд4цируется сообщением <Ка.гlибровка успешно завершена). ИМ

должеЕ измерить значение скорости (6&11) км/ч. Кнопка <Калибровка) должна з.lмениться на

кнопку кИзмерение>.

10.1.1.6 Установить в прогрtlмме кСапсан 3> в режиме <Фазовая имитация расстояния>

значение скорости 10 кйч, значение расстояния 120 м, вктпочить имитацию и нажать кнопку

<Измерить> в окне програI\,tмы (Оракул-П).

10.1.1.7 В программе (Сапсдr 3> перейтИ на вкJIадку кФазовая имитация }тлаD и

установить значение угла равЕое минус 10О (горизонтальный 1тол), вкJIючить имитацию.

Нажать кнопку <Измерить> в ОКНе ПРОГРЕlIr{Мы (Оракул-П).

10.1.1.8 Повторить п}.нкты 10.1.1.6 - 10.1.1.7, установив зIlачение угла, p.rBнoe плюс 5о

(вертикальньй угол). В рабочем окне программы (Оракул-П> должны отобрzDкаться

измеренные значеЕия скорости (l0+1) км/ч, дttльности (120.+1) м, вертикального угла
(минус 1G+1)o и горизонтirльного 1тла плюс (5+l)o.

10.1.1.9 следуя подсказк{lм прогр.l},Iмы кОракул-П>, последовательно ВЬШОЛНИТЬ

цикJIы измерения по п}.нкты 10.1.1.6 - 10.1.1.8, устzlн€tвливая параметры имитации согласно

таблице 5.

10.1 Определение диапазона и абсошотной погрешности измерений скорости движения

ТС в зоне контроJIя, в том числе и при мобильной yc1zlнoBцe; диaшазона и абсолютной

погрешности измерений расстояния от ИМ до ТС в зоне KoHTpoJUI; диапазона и абсолютной

погрешности измерений углов на ТС в зоЕе контоJIя
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Таблица 5 - Параметры имитации

а
1

Установить на имитаторе !олжно быть измерено ИМ
Скорость

(ш/r)
расстояние

(м)
Угол на ТС
(горизонт.),

град/с

Угол на ТС
(вертикаль.),

град/с

Скорость
(км/ч)

расстояние
(м)

Угол на ТС
(горизонт.),

градус

Угол на ТС
(вертикаль.),

град/с

1 10 l20 -10 l0+ 1 120+1 -10+1 5+1

2 100 80 5 J 100+1 8ь1 -5+1 3+1

з 150 60 0 0 150+1 60+1 0+1 0+1

4 200 40 5 -3 200+1 40+1 5t1 _з+1

5 330 10 10 5 з30+1 10+1 10+1

10.1.1.10 Установить на вкJIадке вид поверки <ЛабораторнаяD, режим работы
<Патрульньй>.

10.1.1.11 В программе <Сапсшr 3> перейти в режим <Амплиryднм
имитация> и установить след},ющие параметры имитации ТС: скорость тс 1 - 20 км/ч,

направлеIlие - встечное, расстояние 50 м. Устштовить дополнительн},ю цель во втором окне

ТС 1 (имитирует патрульную скорость) со следующими параметраN{и: скорость ТС 2 - 10 км/ч,

направление - встречное, расстояние 100 м. Вк;почить имитацию.

10.1.1.12 В программе <Оракул-П> вклюtмть кнопку (ИзмеритьD. ИМ должен измерить

значение скорости встечного ТС - ( 1}t1) кйч.

10.1.1.1З Повторить измерения при имитации дв}х целей с расстояниями по пункта}.{

10.1.1.11 - 10.1.1.12 и параN{етрzlI\{и имитируемьIх целей согласно таблице 6.

Таблица б - Парil}.lеты имитации

10.1.2 Поверка на месте экспlryатации комплексов

10.1.2.1 ОпрелелеЕие ди€tпазона и абсоrпотной погрешности измерений скорости,

местополохениJI ТС на месте эксплуатации ИМ производится согласно схеме },{Ъ 2, приведенной

в приложении Б.

10.1.2.2 согласно документу <имитаторы параметров движеЕия трмспортньD( средств
(сАПсАН 3М>. Рlководство по эксплуатации>) навести имитатор на поверяемый ИМ,

10.1 .2.3 В програI,rме кСапсан З > установить след}.ющие параметры имит.щии цели:

скорость - 15 км/ч, амплитуду, достатоIшую для работы ИМ (как правило, необходимое

значеЕие ампJIитуды лежит в диапiвоЕе от 1,0 до 2,5 В). Включитъ имитацию цели,

2

Установить на имитаторе Щолжно быть измерено ИМ
Скорость

тс1
(кйч)

Направление
движения

Скорость
тс2

(км/ч)

Скорость
(км/ч)

Направление
двихения

Патрульная
скорость

км/ч

l 20 встречное 10 встречное 10+1 встречное 10

2 100 встречное 40 встречное бG}1 встречное 40

3 150 встречное 60 встречное 90+1 встречное 60

4 200 попчтное 80 встречное 280+1 попчтное 80

5 попчтное 90 встречное з40+1 попутное 90

)

-5+1

Направление
движения

250
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10.1.2.4 В прогрallчtме <Оракул-П> перейти в режим кПоверка>, выбрать вид испьпаний
<На месте эксплуатации) и нФкать кнопку <Измерение>. На мониторе ПК должны
отображаться значения: измеренной скорости (15+1) км/ч, расстояния и )тлов на имитатор.

.Щополнительно на фотографии от ИМ должны отображаться сетка горизонтальньIх и

вертикzrльньж линий с шагом 0,5О. Резулътаты измерений местоположения ТС отображшотСя

рамкой цели на видеоизображении. Видимое на фотографии изображение имитатора должно

располагаться вн}три рalмки цели, размер которой соответствует +1О по горизонтzlли и

вертикали.

10.1.2.5 Последовательно установить значениJI имитируемьrх скоростеЙ в соответствии
с таблицей 7.

Таблица 7 - Значения имитируемых скоростей

10.2 Определение абсолютной инструментальной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) определения координат местоположения комплекса в плllне в статическом и

диЕамическом режимах

10.2.1 Подкrпочить имитатор сигналов глобальньtх н[вигаIIионньD( сrryтниКОВЫХ СИСТеМ

GSG 5-Й серии (далее - Имитатор) к ИМ согласнО схеме J',lЪ 1, приведенноЙ в приложении Д.

10.2.2 Подготовить и последовательно запустить два сценария имитации в статическом

и динамическом режимах с параметрами, представленными в таблицм 8 - 9.

Таблица 8 - Параметры имитации в статическом режиме

Наименование характеристики Значение

Продолжительность, мин 30

,Щискретность записи, с 1

Количество нКА GРSлЛонАсс 8/8

Имитируемое значение скорости, кйч 15 60 90 2|0 330

.Щопускаемые измеренные значеЕия скорости, км/ч 15+1 60+1 90+1 210+1

Наименование характеристики Значение

Продолжительность, мин з0

Количество нкА GРSлЛонАСС
Параметры среды распрострalнения навигtщионЕьD(
сипIа"lов

тропосфера прис}тствует
ионосфера присугствует

Формируемые
дополнений

сигЕалы функчиональньrх
нет

57,00,00" N
34,00,00, Е
200,00

Таблица 9 - Параметры имитации в динаN{ическом режиме

3з0+1

8/8

Координаты объеюа:
_ широта
- долгота
_ высота над эллипсоидом, м



Наименование характеристики Значение

Параметры среды распространения нчlвигационньIх
сигЕалов

тропосфера присугствует
ионосфера присуf ствует

Формируемые
дополнений

сигlizlлы фуякчиональньп<
нет

]

Координаты оOъекга' :

- широта
- долгота
_ высота над эллипсоидом, м

57,00,00, N
34"00,00, Е
200,00

Тип движения движения по кр}ту радиусом 2500 м в
напрaвлении по часовой стрелке

Скорость движения объекта2, м/с 40
l Начальные координаты объекта при измеренrlях в динаь{ическом режиме
2 Скорость движения объекта в динал}.{ическом режиме.

lз

Продолжение таблицы 9

10.2.3 Подкпочить внешний ПК при помощи програ},rмы кОракул-П> к ИМ комплекса
согласно руководству по эксплуатации. В программе <Оракул-П> перейти по вкJIадке

кИзмерение координатD и выбрать режим имитации координат, соответствующий сценариЮ
имитации.

10.2.4 Вписать время начала имитации (при имитации в динчlIt{ическом режиме) в

соответствующее окно программы <Оракул-П> и провести измерения с записью координат,

измеренньпr ИМ комплекса.

10.2.5 Выбрать синхронные с имитатором не менее 300 значений измеренЕьD(

координат с геометрическим фактором PDOP не более 3.

10.3 Определение абсоrпотной погрешЕости откJIонеЕия времени ИМ от национальноЙ

шкаJIы координированного времени UTC (SU) на кадре фотофиксачии

10.3.1 Поверку по дalнному п}нкту провести по одному из вариантов.

10.3.2 Вариант 1

10.3.2.1 Определение абсолютной поФешности откJIонения времени ИМ от
национальной шкirлы координировzлнного времени UTC (SU) на кадре фотофиксачии
производ{тся согласно схеме }l! 1, представленной в приложении А.

10.3.2.2 Отключить имитатор от ИМ и подкrпо,п,rть антенIIу вЕешнюю ГЛОНАСС/GРS.

10.3.2.3 Запустить профalIr{му кАрия>, установить в неЙ сдвиг времени относительно
нациояальной шкалы координированного времени UTC(SU), соответств},ющий местной
часовой зоне.

10.3.2.4 В программе <Оракул-П> перейти по вкJIадке кИзмерение времени).
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10.3.2.5 Перевести перекJIючатель на блоке управления в положение <1> и убедиться,
что на фотографиях от ИМ виден горящий светодиод. Перевести перекJIючатель в положение

<0> и убедиться в том, что на фотографиях от ИМ светодиод не горит.

10.3.2.6 В прогрilldме <Оракул-П> перейти в режим <Сохранение кадров). Нажать и

удерживать кнопку <Пуск> на блоке упрtвления. На экране ПК должен отобразиться ряд

фотографий от ИМ и сиЕхронные фотографи.шл данЕые от аппаратуры геодезической

спутниковой NV2l6C_RTK модификации NV216C-RTK-A (далее - аппараryра геоДезичесКаrI

спутниковая). Отпустить кяопку <Пуск), когда появятся фотографии с вкJIюченным

светодиодом, обновление фотографий лоJIжно остановиться,

10.3.2.7 Найти фотографии с вкJIюченным светодиодом и сравнить значение времеЕи на

фотографиях со значением времени, поJIr{енным от аппаратуры геодезической спlтниковой.

10.3.3 Вариант 2

10.3.3.1 Подкпочить антенну внешнюю ГЛОНАСС/GРS к ИМ.

10.3.3.2 Подкпочить источник первичньй точного времени УКУС-ПИ 02ДМ
(далее - источник времени) к иЕдикатору времени ИВ-1 (далее - индикатор времени).

1 0.3.3.3 обеспечить радиовидимость сигныIов навигационньD( космических аппаратов

ГЛОНАСС в верхней полусфере для источника времени.

10.3.3.4 Вrcтпо.п,tть истоIlник времени и индикатор времени.

10.3.3.5 Убедиться, что истоtшик времени синхронизирован со шкалой времепи

UTC (SU).

10.3.3.6 Подкпочить внешяий ПК при помощи прогр.lммы <Оракул-П> к ИМ
комплекса согласно р}.ководству по эксплуатации. В программе <Оракул-П> перейти на

вкJIадку <Поверка> и выбрать вид поверки <На месте установки>.

10.3.3.7 Поместить индикатор времени в поле зрения видеокамеры ИМ.

10.3.3.8 При помощи настроек видеокамеры полу{ить четкое изображение индикатора

времени.

10.3.3.9 В прогр.лN{ме <Оракул-П> перейти на вкладку <Измерение времени).

1 0.3.3. l0 Устаяовить поправку времеЕи, соответствутощ},ю местному часовому поясу.

l0.3.з.1l Сформировать не менее пяти кадров фотофиксации с изображением

индлкатора времени.

10.з.з.12 Выключить истоtшик времени и индикатор времеЕи.

10.3.3.13 Сравнить зЕачения времени Еа кадрах фотофиксашии с изображением

индлкатора времени со значениями времени формирования кадров фотофиксации.
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10.4 Определение абсо.lпотной погрешности синхрнизaщии внутрнней шкалы времени

ИМ к шкыrе времени UTC (SU)

10.4.1 Опрелеление абсолютной погрешности синхронизации внутренней шка:rы

времени ИМ к шка.пе времепи UTC (SU) производlтся согласно схеме Ng l, представленной в

приложеIrии А.

10.4.2 Включить и настроить осциллограф цифрвой TDS2022B (лалее - осчиллограф),

устаповив следующие параметры:

- коэффициент развертки в диaшазоне от 100 до 500 нс/дел для обоих канztлов

осциллографа;

- синхронизацtrя по передIему фрнry;

- урвень сиЕr(ронизацшл 50 %;

- 1 (первый) канал синхронизации.

10.4.3 Вкпо.п,rть блок управления БкюФ.432221.00l со встроенной аппаратурой

геодезической сп}тниковой.

10.4.4 обеспе.пть радиовидимость сипlалов нaлвигационньD( космических aшпаратов

ГЛОtIАСС в верхней полусфере лля аппаратуры геодезической спlтпиковой.

10.4.5 Убедиться, Iпо аппарат}ра геодезическаrI спугниковшI синхронизирована со

шкалой времени UTC (SU).

10.4.6 Опрелелить при помощи осшиrшографа разность между передними фронтами
импуJIьсов PPS от iшпаратуры геодезической спупlиковой и ИМ по 1ровню 0,5 от

мzксимtlльного значепиJI alмIlлитуды импульсов.

10.5 Опрлеление диапазона и погрешности измерний скорости движения ТС на

коЕтроJIируемом }л{астке дороги, в том числе и при работе комплексов (оРдкУЛ-инСдЙт)

совместно с другими измеритеJIями скорсти дшижения ТС

10.5.1 Поверка в лабораторньпс условиях (то,lъко при работе комплексов

кОРАКУЛ-ИНСАЙТ> совместно мему собой)

10.5.1.1 Опрелеление диапазона и погрешности измерений скорости движения ТС на

контошrруемом участке дороги проводится в лабораторньD( условиях согласно схеме Nя 1,

приведенной в приложении А.

10.5.1.2 отклю.п.rть имитатор от ИМ и подкrпочить антенну внешнюю гло[IАсс/GрS.

10.5.1.3 Запустить програJ\{му (Ария), устzшовить в ней сдвиг времени относительно

UTC (SU), соответствующий местному времеЕи.

10.5.1.4 В программе кОракул-П> перейти по вкJIадке <Измерение скорости

на концоJIируемом rIастке) и активировать По нажатием кнопrоr <Пуск>.
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10.5.1.5 Откроется рабочее окно програJ\,Iмы <Измерение скорости на контроJIируемом

}п{астке ).

10.5.1.6 В рабочем окне прогрalммы ввести значение расстояниJl межлу рубежами
контроJtя, равное 250 м. Нажать кнопку <Сохранить>. Программа должна автоматически

перейти в режим измерения скорости Еа контролируемом участке.

10.5.1.7 Установить задержку вкJIючения светодиода, равную 2,6 с, что соответствует

скорости 346 км/ч, и однократно H:DKaTb кнопку <Пуск>. Затем установить задержку вкJIючения

светодиода, равную 90 с, что соответствует скорости l0 км/ч, и однократно нажать кнопку

<Пуск>. Величины задержки вкJIючения светодиода коЕтроJIировать частотомером.

- комплексы измерительные

номер 71703-18 в ФИФ ОЕИ;
фотофиксачией кСКАТ-ПП>, регистрационньй

- измерители оптико-радиолокациоЕные многоцелевые (оРдкУЛD, регистрационньй

номер 74987-19 в ФИФ ОЕИ.

10.5.2.2 При выполнении операчий по определению диапазона и погрешности

измерений скорости движения ТС на контроJIируемом rIастке дороги с применением

комплекса (оРдкУЛ-ИнСдЙТ> в связках с измеритеJIями скорости, }казанными в пункте

10.5.2,1, должны бьпь обеспечены след}ющие условия:

- комплекс (ОРАКУЛ-ИНСАЙТ> исполняет роль (ведущего);

- остальные измерители скорости явJUIются (ведомыми);

с

10.5.1.8 После каждого HiDKaTиJl кнопки (Пуск) в рабочем окне программы <Измерение

скорости Еа контролируемом участкеD отобразятся два кадра фиксачии с вкJIюченным

светодиодом и измеренное значение скорости.

10.5.2 Поверка на месте эксплуатации комплексов (при работе комплексов

(оРдкУЛ-инсдЙТ> совместно между собой и с другими измеритеJIями скорости движения

тс)

10.5.2.1 Комплексы <ордкуЛ-инсдЙТD обеспечивают измереЕия скорости движенIiJr

ТС на контролируемом участке дороги совместно между собой и с другими измеритеJUIми

скорости движения ТС производства ооО (ольвиJI> (дмее - измерители скорости) при

стационарЕом размещении т:кими как:

- измерители скорости радиолокационные многоцелевые с фотофиксацией <СКАТ>,

регистрационньй номер б0496-15 в Федеральном информационном фонде по обеспечению

единства измереЕиЙ (далее - ФИФ ОЕИ);

- комплексы измерительные с фотофиксацией <КРЕЧЕТ-СМ>, регистрационньй
номер 68198-17 в ФИФ ОЕИ;
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_ управление работой связок комплекса (ОРАКУЛ-ИНСАЙТ) и измерителей скорости

осуществJIяется комплексом (ОРАКУЛ-ИНСАЙТ> в режиме работы КУ.Щ (контроль ylacTкa

дороги).

10.5.2.3 Определение ди:шазона и погрешности измерений

движения ТС Еа контролируемом участке дороги проводить сравЕением
скорости
значения

скорости, измеренного комплексом, и значения скорости, измеренного аппаратурой

навигационно-временной потребителей глобальньп< навигациоЕньD( сп)"тниковьD( систем

ГЛоIIАсС/GРS/GАLILЕо/SВАS NVO8C-CSM-DR (далее - навигационный приемник).

10.5.2.4 Подключить нilвигационньй приемник к ПК с установленным ПО для записи

даЕньD( в фйл с навигационного приемЕика и разместить их в ТС.

10.5.2.5 Установить частоту вьцаrIи дalнных нarвигационным приемником (темп

решения) 10 Гц. Начать запись дilнньD( с навигационного приемника.

10.5.2.6 ОсущеСтвить проезД контролируемОго )п{астка дороги на ТС не менее трех раз

со скоростями из диапiвона от 1 до 350 км/ч, при этом две скорости должны бьrгь минима,тьно

и мtlксимально возмо)tсIыми на данном rlастке дороги. Рекомендуется выбирать минимаJIьно и

максимiшьно возможные скорости движениJI ТС, осяовьваясь, в перв}то очередь, на

обеспечении безопасности у{астников движения на контолируемом r{астке дороги

во время поверки. Рекомендуется выбирать миЕимtlльные значения скоростей в черте города

от 20 до 30 км/ч, на автомагистали Ее менее 40 кйч.

10.5.2.7 Остановить запись данЕьD( с навигационного приемника.

10.5.2.8 По дiшным с комплексов определить время фиксачии ТС на въезде и выезде с

контроJIируемого участка дороги для всех проездов.

10.5.2.9 Выбрать из записllнньD( дttяньD( с нzлвигационного приемника данЕые,

соответствующие интервarлаN{ времени нахождения ТС на кон,гролируемом yr{acтKe дороги дJUI

всех проездов, при этом искJIючить дilнЕые с PDOP > 3.

10.6 Определение относительной погрешности измерений пройленного п}"ти за

интервал времени

10.6.1 Опрелеление отЕосительной погрешности измереЕий пройденного пуп,I за

интервал времени проводится в лабораторЕьIх условиJIх согласно схеме Jф 1, приведенной в

приложении А.

10.6.2 отключить имитатор от ИМ и по.щлю.п.rть аЕтенну вЕешнюю ГЛондсс/GрS.

10.6.3 Подкrпочить истоlIник времени и частотомер к блоку управления блоком

светодиодным, з€шустить источник времени и частотомер, дождаться момента синхронизации

истоrIника времеЕи с национ€rльной шка"'rой времени UTC (SU).

10.б.4 Запустить программу кАрия>, устzrновить в ней сдвиг времени относитеJIьно

UTC (SU). соответствytощий местному времени.
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l0.б.9 По окончalнии задlu{ного интервала времени в рабочем окне програ.rмы

<Оракул-П> должны отобразится два кадра фиксапии с вкJIюченным светодиодом, измеренное

значение прйденпого пуIи за интервilл времени от первого до последнего кадра,

10.6.10 Операчии по пунктаN{ 10.6.7 - 10.6.9 провести не менее пяти раз

СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

11.2 Результаты поверки по определению диlшазона и абсолютной погрешности

измерений скорости движения ТС в зоне контроJIя, в том tмсле и при мобильноЙ ycтaнoBкei

диzшtвона и абсолютной погрешности измерений расстояния от ИМ до ТС в зоне KoHTpoJUl;

диапазона и абсоJпотt{ой погрешЕости измерний }тлов на ТС в зоне KoHTpoJUr на месте

эксплуатации комплексов считать положительпыми, если для всех измерений полу{енЕые по

пlъкry 10.1 .2:

- значения скорости, измеренные Им, соответствуют установленным значениям

скорости по пункгу |0.|.2.4 и значениJIм скорости согласно таблице 7;

10.б.5 Установить на вкJIадке вид поверки (ЛабораторЕая>, режим работы
<Патрульный> и перейти по вкJIадке <Измерение пройденного пушD.

10.6.б В программе (Сапсан 3> перейти в режим (Амплитудная

имитациJI) и устаповить след},ющrе параJ\.rетры имитации ТС: скорость ТС 72 км/ч,

нzшравление - встречное, расстояние 50 м. Вкrпочить имитаlшю.

10.6.7 В программе кДрия> установить задержку вкJIюченIIя светодиода, равную 15 с, и

нФкать кнопку <Пуск>. Величину задержки вкJIючения светодиода коптролировать

частотомером.

l0.б.8 При имитируемой скорости движения ТС 72 кйч и задержке вкJIючения

светодиода 15 с расчетное значение пройденного пупl за интервarл времени комплексом

составит 300 м.

11ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВЛНИЯМ

11.1 Результаты поверки по определению диапазона и абсолютной погрешности

измерений скорости движения ТС в зоне KoHTpoJUr, в том числе и при мобильноЙ установке;

ди:шазона и абсолютrой погрешности измерний расстояния от ИМ до ТС в зоне K9H1p6JUI;

диапазона и абсолютной погрешности измерений }тлов на ТС в зоне KoHTpoJUl в лабораторных

условиях считать положительНыми, если длЯ всех измерениЙ полуqенЕые по пункту l 0.1 .1 :

- в диапазоЕе измерений скорости движения ТС от 1 до 350 кйч значения абсолютной

погрешностИ измерениЙ скоростИ (в том числе и в движении) нaD(одятся в пределах +l кЙч;

- в диапазоЕе измерний расстояния от ИМ до ТС от l0 до 120 м значения абсолютной

погрешностИ измерениЙ расстояния от ИМ до движущегося тс находятся в пределах +1 м;

- в ди:шазоне измерений углов на ТС oT -l0o до *10о значения абсолютной погрешности

измерения }тлов на ТС находятся в пределах *1О.
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- значения абсолютной погрешпости измерений скорости движениrl ТС находягся в

пределах не более +1 rо/ч;

- изображение имитатора па фотографии от Им находится внутри р:lмки цели.

11.3 Процед}ты обработки результатов измерений, полrlенньж при определеЕии

абсолютной инстррлента.пьной погрешности (при доверительной вероятности 0,95)

определения координат местоположения комплекса в плане в статическом и динамическом

режимах

l 1.3.1 Расс.плтать абсолютrr}rО погрешность определенItя широты по формуле (l):

АВ1 = 3". - go, (1)

где Дв1 - значение абсошотпой погрешности определения пшрты, градус единицы

плоского цла (лалее - гралус);

i - эпоха пзмерний;

Bli - И3МеРеНН:rЯ КОМПЛеКСОМ ШИРОТ{ ГРаДУС;

Во - опорпм широта" градус.

l 1.3.2 Расс.ллтать абсолютн}то погрешность определения доJготы по формуле (2):

AL1 - L"i - Lo, Q)

где ALi - значепие абсоJIютной погрешЕости определения доJготы, градус;

L11 - ИЗМеР€ННаЯ КОМIШеКСОМ ДОЛГОТ4 ГРаДУС;

Lo - опорная долгота, градус.

l 1.3.3 Перевести поJryqенные значения разностей в меты по формулам (3), (4):

1-е2а
ДВ1 - двi,т

, 180 (1-e2.sin2Boi)

(4)

ГДе ДВi, ДLi - абсолютЕые погрешности определения широты и долготы Еа i-ю
эпоху, градус;

а - большая полуось общеземного эллипсоидъ м (WGS-84: а : б378137 м);

е - эксцентиситет общеземного эллипсоида (WGS-84: е2 = 0,006б94з7999),

l 1.3.4 Определить систематиaIескую пофешность определения широты по формуле (5),

долготы по формуле (6):

ДLl,п a,(1-e2),cosBol

' 180 J(l -ez,sinl Boi)J

м, =i.xl!,^B{, (5)

(3)
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(6)

гдеN-Iшсло измерениЙ.

11.3.5 Рассчитать СКО определения погрешЕости широты по формуле (7), долготы по

формуле (8):

ML = i.rll1ALl,

(7)

(8)

(9)

11.3.6 Рассчитать абсолютнуЮ инстрр{еЕтarлЬную погрешность (при доверительной

вероятности 0,95) определения коорд,Iнат местоположения комплекса в плане в статическом и

диЕамическом режимах по формуле (9):

П=+ м в +м +2,( L og2 + oL2

11.4 Результаты поверки по определению абсолютной инстуNlентальной погр€шности

(при доверительной вероятности 0,95) определепия координат местоположения комплекса в

планевстатическомидинчлI\,lическомрежимахсчитатьположителЬными'еслидJIяВсех
измерений поJryченные по пункту 1 1.3:

- значения абсоrпотной шIструментZUIьной погршности определения коордrнат

местоположения комплекса в плане находятся в пределах а4,5 м в статическом рехиме;

- значения абсолютной инстрр{ентzлльной погрешности определения координат

местоположенИя комплекса В плане Еаходятся в пределах +6 м в дин:мическом режиме.

l 1.5

времени ИМ
Результаты поверки по определению абсолютной погрешности oTKJIoHeHrUl

от нациоIlальной шка,tы коордипированного времени UTc (SU) на кадре

фотофиксации считатъ положительными, если по результатам измерений:

_ по пункту 10.3.2 время, вписмное в фотографии с включенным светодиодом,

отличается от времени, полуlенного от lшпаратуры геодезической спугниковой, не более чем

на +1 мс;

- по пункту 10.3.3 значения времени Еа кадрах фотофиксачии с изображением

индикатора времени отличrtются от значепий времени формирования калров фотофиксации не

более чем на tl мс

11.6 Результаты поверки по определению абсолютной погрешности синхронизации

внуценней шкалы времеЕи ИМ к шкале времени UTc (SU) считать положительными, если по

paiyn"ruruon измерений по пунlсгу 10.4 разность между передними фронтами импульсов PPS от

unn"purypu, ."одезической спутниковой и ИМ составляет не более *l мкс,

ЕЫдвйJ
ов = {-- N:l-'

ЕЕGl*тоl = rJ:-Т_Г-'
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11.7 Результаты поверки по определепию диiшазона и погрешности измерений

скорости движения ТС на контролируемом rIастке дороги считать положительными, если для

всех измеренrй значения погрешности измерений скорости движения на контролируемом

rпстке дороги, поJIученЕые по п}чкry 10.5.1, находятся в пределах +1 км/ч в диaшазоне

от 1 до l00 км/ч вклю.штельно и +1 0/о В ДrаПаЗОНе свьппе l00 до 350 кйч.

l1.8 Прочелуры обработки результатов измерений, полr{енньD( при определении

диапазона и погрешпости измерений скорости движения Тс на контролируемом участке дороги

при работе комплекса совместно с другими измеритеJIями скорсти

l1.8.1 Рассчитать скорость двиr(ения Тс на контолируемом участке дороги по дalнным

с нzлвигационного приемника по формуле (l0):

Иэr =
Еf=,и;(0

( l0)

г.це и9; _ значение скорости на контолируемом }пrастке дороги по дalнным с

н:вигационного приемника для i-го проезда, выр.Dкенное в км/ч;

иj(i) - значение мгновенной скорости по дllнным с н:lвигационного приемника дш i-го

проезда, выраженное в кйч;

N - количество значений мгновенной скорости по дilнным с навигlшIионного приемника

для i-го проезда.

11.8.2 Расс.плтать значенI,Iя абсолютной и относительной погрецпlости измерений

скорости движения ТС на контро.тплруемом ylacTKe дороги по формулам (1l) и (l2):

АИ," - lИ,, - Уэtl, (l1)

dи,, = ]ar"n]. 100 ио, (12)

|де lVi.H - значение абсолютной погрешности измерениЙ для скоростеЙ в дИаПаЗОНе

от l до 100 км/ч включлтельно, км/ч;

dи., - значение относительной погрrпности измерний для скоростей в диапазоне

свыше 100 до 350 км/ч, %;

И;,, - ИЗМеРеННое комплексalJt,lи значение скорости для i-го проездц кr,l;/ч;

уз; - Значение скорости на контолируемом участке дороги по данным

навигационного приемника для i-го проезда рассчитанное по формуле (t0), выражепное в км/ч
с

l1.9 Результать1 поверки по определению диaшазона и погрешности измерений

скорости движения Тс на контролируемом участке дороги при работе комплекса совместно с

др)тимиизмеритеJIямискоростисtмтатьположительIlыми'еслизначеЕияпоГрешЕости
измерений скорости движения Тс на контолируемом }частке дором, полученные по

п}ткry 1 1.8, Еаходягся в пределах *1 км/ч в диапазоне от 1 до l00 км/ч вкJIючительно и !| о/о в

диiш{воIIе свыше 100 до 350 км/ч.
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11.10 Прочелуры обработки результатов измерений, полr{енных при определении

относительной погрешЕости измерений пройленного пуги за интервал времени

l1.10.1 Рассчитать для каждого
относительной погрешности измерений
по формуле (13):

Велуurий инженер
ил опи ниц нио_10
ФГУП (ВнииФТРИ)

полуiенного результата измерений
пройденного пуги за интервал

значеЕие
времени

dDi _ |oi-o**l . ].00 0/о. (l3)
Dрасз

где dDi - значение относительной погрешности измерний пройденного пуги за

интерв:rл времени для Ёго измерния, %о;

Di _ измеренное комплексом значение пройденного пуtи за интервал времени при i_ToM

измерении, м;

Dрасч - Расчепrое значение пройденного ггуIи за интермл времеIrи комплексом,

равное 300 м.

11.1l Резу:ътаты поверки по определению относительной погрешности

измерений пройденного п}ти за интерваJI времени считать положительными, если для всех

измерений значениJI относительной пофешности измерений пройденного п)ти за интервм
времепи, полученные пО пункту l 1 .10, находятсЯ В ПРеЛеЛаХ +0,2 7о.

12 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТЛТОВ ПОВЕРКИ

l2.1 Результаты поверки комплекса полгверrцllются сведениями о результатах поверкrr

средств измерений, вкJIюченными в Федермьный информационньй фонд по обеспечению

единства измерений. По змвлению владельца комплекса или JIиц4 представившего его на

поверку! выдается свидетельство о поверке комплекс4 и (или) в паспорт вносится зzлпись о

проведенной поверке, заверяемая подписью поверитеJIя и знаком поверки, с указанием даты

поверки, иJIи вьцаетсЯ извещение О непригодности к применению средства измерений.

l2.2 Результаты поверки оформляются по установленЕой форме.

Нача.льник НИо-l0
ФГУП (ВниИФТРи) С. Шкуркин

заместитель начttльника
НИО-10 - начальник НИЦ
ФГУП КВНИИФТРИ> Е.В. Рак

,/,l lb ,/,

Е.С. Николаев
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Приложение А
(обязательное)

Схема Ns l подк.lпочения ocHoBEbIx и вспомогательньD( средств поверки при поверке

комплексов в лабораторньrх условиях

РсФаяслятор
глоttАсс/GрS

Рисунок A.l

основньп,rи и вспомогательЕыми средствами поверки явJпются:

- Kzlмepa безэховая БКЮФ.305178.00l;

- имитатор параметров движения транспортньD( средств (сАПсАН ЗМ> литера 1;

- имитатор сигналов глобаьпьп ItавигациопньD( спуп{иковых систем GSG-S;

- блок управления БКЮФ,432221.00l ;

- аппаратура геодезическая спуIникокrя }п/216с-Rтк модификаrшя Nч2lбс_Rтк_д,
встроеннrrя в блок управления БКЮФ.43 222 1.00 1 ;

- осциллограф цифровоЙ TPS2022B;

- чаmотомер универа:lьньй GFC-80I0H;

- ложемент ОРАКУЛ-И;

- кабель питшrия и сию(рнизации КIIС-2;

- переходяик БКЮФ.3056 14.0 1 4;

Имrrrатор сигналов
глобальных навигационных
стцпниковых систем GSG-5

А}пенна
Ав_5

Ангенна AB-l

Блок
светодиодrшй

Имrттатор
(сАпсАн

3М)
литера l

F

ха

им Камера безэховая

Блок

управления;
аппарат}?а

геодезическая
сtryтниковая

Кабель КПС-2Переходник

a\

у

Осштшограф

Частотомер Лабораторlъй
источник
пI{ганI,tя

Компьютер
с прФаммой

<Сапсан 3>

Компьютер
с программами
<Оракул-П> и

(Ария)

I

>-
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- кабель сервисньй КИ-9-2;

- лабораторньй источник ш{т.lния APS-7305L;

- источники питанлlll дJlя блока управленrlя и имитатора (на схеме l не показаны);

- антенна внешняя ГЛОНАСС/GРS АВ-1;

- аЕтенна внешняя АВ-5;

_ блок свgгодrодньй БкюФ.68 5621.09,| (устшrавливается так, .гrобы изrrучающий диод
смотрел в направлении объекгива видеокамеры ИМ);

- ретр:tнслятор ГЛОНАСС/GРS;

- компьютер с уст:lновленными программаNtи кОракул-fl> и кАрия>;

- компьютер с установленной программой <Сапсан 3>.
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Приложение Б
(обязательное)

Схема М 2 подключения основных и вспомогательньD( средств поверки при поверке
комплексов на месте эксплуатации

им

Рислтrок Б.1

основньпr.rи и вспомогательными средствами поверки явJIяются:

- имитатор параметров движения тztнспортньD( средств (САIIсАН 3М> литера 2;

- компьютер с уст{lновлеЕными прогрalммами <Сапсан 3> и WEB интерфейсом лля

по.щJIючениJI к ИМ (лопускается использовать два разлиtIньD( компьютера: один компьютер с

WEB интерфейсом д;rя отображения результатов измерения ИМ и лрlтой компьютер

с установленной программой <Сапсан 3>).

Требования к месту размещениrr:

- имитатор должен быгь установлен на высоте (l,}+0,2)M на треноге или капоте ТС

прибллзительно по оси государственного регистационного зIiака и нrD(о]цться в поле обзор4

поверяемого ИМ;

- расстояние по прямой между имитатором и поверяемым Им должно бьггь

не менее 5 м и не более 50 м;

- допускается устtrнавливать имитатор на обочине, если обо.п.tна попадает в поле обзора

ИМ, или среди припаркованньп< ТС при условии, что припаркованные ТС не заслоняот обзор

имитатора и находятся на расстоянии не меЕее 5 м от имитатора;

- изображепие имитатора должно располrгаться прибlшзителъно в центре кадра от ИМ
в вертикапьной плоскости, в горизонтzлльной плоскости допускается расположение имитатора

максим:IJIьно близко к кршо кадра;

- движение танспорта на полосе ,щижения с уст:lновленным имитатором доrпrсrо быь
остановлено на BpeMJr проведения поверки.

Имll:гатор
(сАпсАн зМD

литера 2

Компьютер
с программой (Сапсан 3))

и программой
(Оракул-П)


