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l оБщиЕположЕния

1 .1 Настоящая методика поверки МП БКЮФ.402222.050-04 распространяется на
комплексы измеритеJlьные с фотофиксацией <ОРАКУЛ-ИНСАЙТD (далее - комплексы,
комплексы (ОРАКУЛ-ИНСАЙТ>), и устанавливает объем и методы первичной и
периодической поверок. Объектом поверки явJIяется измеритель многоцелевой (лалее - ИМ)
кОРАКУЛ-Компакт> или кОРАКУЛ-Компакт>Плюс, монтilжно-эксплуатационное
оборулование не является объектом поверки.

Таблица 1 - Метрологические характеристики ИМ кОРАКУЛ-Компакт>

Таблица 2 - Метологические характеристики ИМ (ОРАКУЛ-Компакт>Плюс

Наименование характеристики
,Щиапазон измерений скорости движения
(лалее - ТС), км/ч

в зоне контроJIя
на контролируемом rIастке дороги

трztнспортньD( средств

от 1 до 350
от 1 до 350

Пределы допускаемой погрешности измерений скорости движения ТС
при измерениях скорости движения ТС в зоне контроля

абсолютной, в диапазоне от 1 до 350 км/ч, кйч
при измерениJгх скорости движения ТС на контролируемом r{астке дороги

абсолютной, в диапщоне от 1 до l00 кйч вкrпоч., км/ч
относительной, в диапазоне св. 100 до 350 кхtJч, Оh

+1

+l
+1

Пределы допускаемой абсолютной погрешности
от ИМ до ТС в зоне контоля, м

измерений расстояния
+1

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений углов на ТС в зоне
контроля, градус +1

Пределы допускаемой абсолютной погрешности откJIонения времени ИМ
от национальной шкалы координированного времени UTC (SU) на кадре

фотофиксации, мс (в режиме синхронизации по сигнаJlам глобальньп
навигационньD( сп}.тниковых систем (дмее - ГНСС) +1

Пределы допускаемой абсолютной погрешности сиЕхронизации внутренней
шк!rлы времени ИМ к шкале времени UTC (SU), мкс (в режиме синхронизации
по сигналам ГНСС) +1

Пределы допускаемой относительной погрешности измерений пройденного
не менее 300 м за Ba,I в ени не менее 15 с, 0/оп +0 2

,Щоверительные грzlницы абсоrпотной инстррлентальной погрешности
(при доверительной вероятrrости 0,95) определения координат местоположения
комплекса в плане, м*

статический режим
динамический жим* *

+4,5

+4,5
* - Пр" одновременном использовании сигнаJlов гнсс глонАСС и GPS и геометрическом

факторе PDOP не более 2.
** - Рабочий диапазон скоростей от 0 до 150 кйч.

Значение

,I[иапазон измерений скорости движения ТС в зоне контроля, км/ч от 0 до 350

Пределы допускаемой абсолютной инстрр{ентальной погрешности измерений

скорости движения ТС в зоне кон , км/ч +n)

1.2 В результате поверки должны быть подтверждены следующие метрологические
характеристики комплексов, указанные в таблицах l и 2.

Значение

Наименование характеристики



наименование ха истики
Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений скорости движения
тс в зоне ко км/ч

от 0 до 350
.Щиапазон измерений скорости движения ТС на контролируемом rIастке
до ги, км/ч

+0 з

Пределы допускаемой абсолютной инстр}rlrентzlльной погрешности измерений
скорости движения ТС на контролируемом участке лороги (при совместной
аботе комплексов <ОРАКУЛ-ИНСАЙТ> межлу собой , км/ч

t1

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений скорости
движения ТС на контролируемом r{астке лороги (при совместной работе
комплексов (ОРАКУЛ-ИНСАЙТ)) между собой и с комплексами (СКАТ-ППD
и АРЕНА-С , кйч

+1до Тс в зоне кон Ш,М

+1
Пределы допускаемой абсолотной погрешности измерений }тлов на ТС в зоне

ко

+1

+200

Пределы допускаемой абсолютной погрепшости откJIонения времени ИМ
от национrrльной шкалы координировttнного времеЕи UTC (SU) на кадре

фотофиксации, мс
в режиме синхронизации по сипrалам ГНСС

ме синх NTP (NetwoTk Time PTotocol)*низации по отокв

+100

Пределы допускаемой абсопотной погрешности синхронизации внутренней

шкzrлы времени ИМ к шкале времени UTC (SU), нс (в режиме синхронизации
по сигналам ГНСС)

от 0 до 86400нии и оввн изм ени, с

+1в ени, с

+0,2
Пределы допускаемой отпосительной погрешности измерений пройденного

и не менее 300 м за и вa}л в не менее 15 с, 7о

+4 5

+3

+1,5
+4,5

.щоверительные грalницы абсоrпотной инстррлентальной погрешности
(при доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположения

комплекса в плане, м**
статический режим
статический режим с использованием широкозонньн дифференциальньп<

подсистем SBAS
динамический режим* 

**

динамический режим с использованием широкозонньD( дифференциальньп<

подсистем SВдS***
* - При использовании локальньж сетей с загрузкой не
** - При одновременном использовании сигналов ГН

более 80 %.

СС ГЛОНАСС и GPS и геометрическом

*** - РабошIй диапазон скоростей от 0 до 150 кйч
факторе PDOP не более 2.

з

Продолжение таблицы 2

1.3 Прослеживаемость результатов измерений при поверке комплексов обеспечивается:

- к государственному первичному специальному эт'rлону координат

местоположенИя ГЭТ 2|8-2022 в соответствии с государственной повероT ной схемой дlя
координатно-временньIх средств измерений, 1твержденной приказом Росстандарта

от 07 июня 2024 г. Nq 1374;

Значение

+1

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений расстояния от ИМ

Пределы допускаемой абсолотной погрешности измерений иЕтерв.rлов
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1 .4 Поверка комплексов проводится:

- по п}ъкгаN{ 10.1, l0.2 и 10.8 - методом прямьж измерений;

- по пункгам 10.3, 10.4, 10.5, 10.6 и 10.7 - методом непосредственного сличения с

этttлонными средствtlми измерений.

1.5 Комплексы до ввода в эксплуатацию подлежат перви,пrой поверке, а в процессе

эксплуатации, в том числе после ремонта - периодической поверке.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

2.|
таблице 3.

при проведении поверки должны быть выполнены операции, указанные в

Таблица 3 - Операции поверки

Наименование операции поверки

обязательность выпоJIнения

операций поверки при

Номер раздела (пункта)

методики поверки, в

соответствии с которым
вьшолняется операция

поверки

первичной

поверке

периодической
поверке

Внешний осмот средства измерений Да Да
,7

Подготовка к поверке и опробование

средства измерений
!а Да 8

Проверка программного обеспечения

(даrее - ПО) средства измерений
Да Да 9

Определение ме,грол огических характеристик средства измерении

- определение абсолютной

погрешности измерений скорости

движения ТС в зоне контроJIя, в том

числе и при мобильной устаЕовке;
абсолютной погрешности измерений

расстояния от ИМ до ТС в зоне

коЕтроля; абсолютной погрешности

измерений углов на ТС в зоне

KoHTpoJuI; абсо.тпотной

инстрlментальной погрешности

измерений скорости движения ТС в

зоне коЕтроJIя, в том числе и при

мобильвой ycтtlнoBкe

Да Да 1 0 1

- к государственному первичному эталону единиц времени, частоты и национальной

шкаJIы времени ГЭТ |-2022 в соответствии с государственной поверо.тной схемой дJuI средств

измерений времени и частоты, угвержденной прикапом Росстандарта от 26 сентября 2022 r.

м 2360.
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Продолжение таблицы 3

Наименование операции поверки

обязательность выпоJшения
операций поверки при

Номер раздела (пункта)
методики поверки, в

соответствии с которым
вьшолЕяется операция

поверки

первичной
поверке

периодической
поверке

- определение абсо.rпотной

инстр}а{ентальной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95)

определения координат

местоположения комплекса в плане в

статическом и динамическом

режимах

Да Да 10.2

- определение абсолютной
погрешности откJIонения времени

ИМ от национальной шкалы
координированного времени

UTC (SU) на кадре фотофиксачии

.Ща 10.з

- определение абсо.lпотной

погрешности синхронизации
внlтренней шкалы времени ИМ к
шкzrле времени UTC (SU)

Ща !а 10.4

- определение погрешности
измерений скорости движения ТС на

KoHTpoJп.IpyeMoM yracтKe дороги, в

том Iшсле и при работе комплексов

(оРАкУЛ-ИНсАЙТо совместно с

д)угими измеритеJими скорости

движения ТС

Да Да 10.5

- определение
погрешности
пройденного пуIи

относительной
измерений

за интервал

времени

!а Да 10,6

- определение абсолютной
погрешЕости измерений интервалов

времени
Да .Ща 10.7

- определение абсоrпотной

инстр}ъ{ентальной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95)

определения координат
местоположения комплекса в плане в

статическом и динамическом

режимах с использованием

широкозонньв лифференциальньп<
подсистем SBAS

Да [а 10.8

Подтверждение
средства

соответствия
измерений

метроло гическим требованиям
Да [а 11

.Ща
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2.2 Первичнм и периодическм поверка проводится в полном объеме, исходя из

комплектности комплексов и решаемьrх измерительньп задач. Определение метрологических
характеристик по п}нкгarм l0.2 и l0.3 обязательно для всех комплексов,

2.3 Операчии по пункту l0.5 вьmолняются при нztлиtши фунщии измерения скорости

движен1lя ТС на контролируемом ylac11e дороги в сJIrlае стационарного л/или передижного

размещенllя на рубежах iо"rроlпlруемого rlacT1a дороги комплексов <ОРДКУЛ-ИНСДЙТ))
(и лругrтх измерителей скорости движения Тс при ныlи.лrи), состоящих из двух и более Им.
Внеочередrм поверка, обусловленная изменеЕием местоположениrl комплеКсов, провОДlТСЯ В

объеме периодической поверки.

2.4 операчии по п}цкту 10.6 вьшолнлотся для комплексов, предназначенньD( дJlя

работы при мобильной установке (на лвижущемся ТС).

2.5 В слуtае полrIеIrия отрицательньD( результатов по JIюбому пункту таблицы 3

комплексы брак},ются и нzшрalвJUIются в ремонт.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

3.1 Поверка прводится при рабочих условиях эксплуатации поверяемьrх комплексов и

используемьD( средстВ поверки. Средства поверкИ должнЫ бьгь подготовлены к работе в

соотвеrствии с руководствalми по их эксплуатации.

4 трЕБовАния к спЕциАлистАм, осущЕствлrIющим повЕрку

4.1 К проведению поверки допускzлются лица яыuюIщ{еся специzlлиСТ:lIr,{И ОРГаНа

метрлогшIеской службы, юридического лица rlли индlвиду:lльного предприниматеJUr,

аккредlтов:rнного на прirво прведения поверки, непосредствеЕно осуществJIяющие поверку

средств измерений.

4.2 Персона:r, проводящий поверку, должен бьпь ознzлкомлен с р}ководством по

эксплуатации комплексов и настоящей методикой поверки.

5МЕТРоЛогиЧЕскиЕиТЕхниIIЕскиЕтРЕБоВАнияксРЕДсТВдМ
повЕрки

5.1

таблице 4.
При проведенИи поверкИ должЕы применяться средства поверки, указанные в

Табзшча 4 - Средства поверки

Операчии поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

кинеобходимые для ведения по

Перечень рекомендуемьж
средств поверки

п. п. 7 - 10 Контроль

условий проведения
поверки

Средства измерений температуры
окруr(Дощего возд}ха в диапазоЕе
от -60 ос до +60 оС с абсолютной
погрешностью не более + 1,5 ОС;

Термогигрометры
электронные KCENTER>
модель 3l1 с
термоэлектрическим
преобразователем с НСХ
типа кК>, . Ns 22129-09;
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Продолжение таблицы 4

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствzlм поверки.

кинеобходимые для ведения пов

Операчии поверки,
трбующие применепие

в пов кис
Термогигрометры
автономные ИВА-6
исполнение ИВА-6Н с

удлинительным кабелем
KY-l или кУ-2
молификация -Д2,
рег. N 82393-21;

Источники питания APS
модификация APS-7305L,

рег. N 51134-12

Срелства измерений относительной
влажности в диalпазоне от 0 % до 98 %
с абсолютной погрешностью не

более +3 7о и атмосферного давления
в диапазоне от 60,0 до 106,7 кПа
с абсолютной погрешностью не

более +0,2 кПа;

питания вьIходным
постоянного тока в

10 до 16 В с абсолютной
остью не более +0,1 Вп

Источники
напряжением
диапазоне от

Имитаторы параметров

движения ТС кСАПСАН
3М> литера 1, l литера 2

(далее - имитатор),

рг. N 730l5-18;

Имитатор сигнrцов
глобальньн навигационньIх
сп}тниковых систем
GSG-5 (да.пее - имитатор
сигналов ГНСС),
рег. JФ 97255-25;

Имитаторы параметров движения ТС:
- скоростей движения ТС
и патрульньIх автомобилей:
- п.п. 10.1.1 и 10.1.2 настоящей МП - в

диапазоне от l до 350 км/ч с

абсо.lпотной погрешностью не

более +0,33 км/ч;
- п.п. 10.1 .3 и 10.1.4 настоящей МП - в

диапазоне от 1 до 350 км/ч с

абсолютной погрешностью не

более +0,06 км/ч;
- скоростей движения ТС номинальньпr,l

значением 'l2 км/ч с абсолютной
пофешностью не более +0,03 км/ч;
- расстояния до движущегося ТС в

диап&}оне от l0 до l20 м с абсолютной
погрешностью не более +0,3 м;
- угла на движущееся ТС в диапазоне
+10о с абсолютной погрешностью
ng 66л99 *0,3oi

п. 10.2 настоящей МП: рабочие
эталоны координат местоположения
не ниже 2-го разряла, соответств},юцие
требованиям ГПС дlя
координатно-временных средств

измерений, }твержденной приказом
Росстандарта от 07 июня 2024 r.

Ng |З'74, с пределом допускаемой
абсо.lпотной погрешности

формирования координат

местоположения потребителя ГНСС в

системе координат WGS-84 Д**о 2,2 м
п и PDOP 2

п. l0 Определение
метрологических
характеристик средства
измерений
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Продолжение таблицы 4

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средстваL{ поверки,

необходимые для проведения поверки

Операчии поверки,
требlтощие применение

с ств поверки
Аппаратура геодезическм
спrп{иковая
Nv2l6с-RTK
модификация
NV2lбс_Rтк_А
(далее - .шпаратура
геодезическм
спlтниковая),

рег. N 86206-22;

Источники первичные

точного времени

укус_пи 02дм,
рег. Nч 60738-15;

укус_пи 02дм
(далее - источник
времени), рег. Ns 60738-15;

Частотомеры

универсальные серии
CNT-90 модификачия
CNT-90, рег. N 70888-18;

Частотомеры

универсальные серии

CNT-90 модификация

cNT_90
(далее - частотомер),

рег. JФ 70888-18,
сек}цдомеры электопные
кИнтеграл С-01)
(далее - секунломер),

рг. Nч 44154-20;

Источники
точного

первичные
времени

Средства измерений, предназначенные

лля формирования шкаJIы времени,

синхронизированной со шкалой
времени UTC (SU), с абсолютной
погрешностью не более +30 нс;

Рабочие эталоны единиц времени

и частоты пятого разряда,
соответств},ющие требованиям ГПС для
средств измерений времени и частоты,

}"гвержденной приказом Росстандарта

от 26 сентября 2022 г. Ns 2360,

с пределами допускаемых смещений

рабочих шкал времени относительно

национальной шкалы времени

lTuTcrsul _ рш не более +0,3 мс;

Срелства измерений, предназначенные

для привязки шкалы времени

относительно шкzlлы времени UTC (SU)

по протоколу NTP через интерфейс

Ethemet, с абсолютной погрешностью

не более *66 мс;

Средства измерений временных

парап,rетров элеюрических сигнalлов

с абсолютной погрешностью не

более +3 нс;

Средства измерений интервiIлов

времени:
- п.п. 10.5.1 и 10.6 настоящей МП - в

диапазоне от 1 до 90 с с абсолютной

погрешностью не более *1 мс;

- п. 10.7.3 настоящей МП - в диапавоне
от 0 до 86400 с с абсолютной

погрешностью не более +0,3 с;

- п.п. 10.7.3 п |0.7.4 настоящей МП - в

диап.воне от 15 до 100 с с абсолютной
991516 Hg ý6п99 *0,3 С;по
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Продолжение таблицы 4

Перчень рекомендуемьж
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствilм поверки,

кинеобходимые для ведения по

Операчии поверки,
требующие применение

ств по ки

,Щальномеры
Leica DISTO
рег. N 74357-19;

комплекс эта.llонный

формирования и измерения

радионавигационньж
параметров ЭФИР,
рег. М 82567-2l;

Индикаторы времени ИВ-1
(далее - индикатор
времени);

Пластина государственного

регисlрационного знака
ТС;

Блок управления
БкюФ.432221.00l
(лалее - блок управления);

Блок светодиодный
БкюФ.685б21.097
(далее - блок
светодиодныи

лазерные
хз l0,

Средства измерений скорости в

диапазоне от 0 до З50 кйч с
абсолютной погрешностью (при

доверительной вероятности 0,95) не

более +0,5 км/ч;

Средства измерений расстоянrlя
в диапа:}оне от 0,8 до 50,0 м
с абсоrпотной погрешностью (при

доверительной вероятности 0,95) не

более +0,05 м;

п. 10.8 настоящей МП: рабочие
этtlлоны координат местоположения не
ниже 2-го разряда, соответств),ющие
требованиям ГПС для
координатно-временных средств
измерений, }твержденной приказом
Росстандарта от 07 июня 2024 r.

]ф 1З74, с пределом допускаемой
абсолютной погрешности

формирования координат
местоположения потребителя ГНСС в

системе координат WGS-84 Д**о 0,75 м
(при PDOP 2);

Индикаторы времени с отображением
времени в формате чч:мм:сс.мс
(ч: от 0 до 23; мин: от 0 до 59;

с: от 0 до 59; мс: от 0 ло 9999)

Аппараryра
навигащионно-временншI
потребителей глобальньrх
навигационньD(
спутниковых систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/
SBAS Nv08c_cSM_DR
(далее - навигационный
приемник),
рег. Nл 52б14-13;
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Продолжение таблицы 4

Перечень рекомендуемьн
средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствalм поверки,

необходимые дтя проведения поверки

Операчии поверки,
требующие применение

средств по
Кабель управления блоком
светодиодным
БКЮФ.685622.102;

Кабель информачионный
КИ-6 БКЮФ.467361.034;

Камера безэховая
БКЮФ.305178.00l (из

cocTilвa имитатора
пapzlltteTpoB движения ТС
(САПСАН 3М> литера 1

согласно описанию типа);

Ложемент ОРАКУЛ-И;

Компьютер с

устilновленными
ПРОГРаП{М:ll\,tИ ПОВеРКИ

(верия не ниже |,2),
кСапсан 3> и <Ария>;

кабель питания
синхронизации КПС-2;

Кабель сервисный КИ-9-2:

Переходник
БкюФ.з056l4.014

и

Примечание -,I[опускается использовать при поверке другие }твержденные и а

этllлоны единиц велиtшн, средства измерний }твержденного типа и поверенные

с метологическими и техническими характеристикаI,{и, обеспечиваюпшми требуемую точность

емым комп.;Iексам.передачи единиц величин по

ттестованIiые

5.2 Все средства поверки долrшы бьпь исправны, поверены, резуJIьтаты поверки

подтверхдtlются сведениями о результатах поверки средств измерений, вкJIюченными в

Федера;rьньй ияформачионньй фонд по обеспечению единства измерений,

бтРЕБоВАния(УсЛоВиЕпооБЕспЕЧЕниюБЕзопдсности
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 При проведении поверки комплексов следует соблюдать цебования безопасности,

устанalвливаемые руководством по экспlryатации на комплексы и руководствilми по

эксплуатации испоJIьзуемого при поверке оборудования,
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6.2 При проведении поверки на месте эксплуатации комплексов, связанной с

установкой средств поверки и вспомогательньж средств на дорожном полотне, при наличии

т:lнспортного потока следует соблюдать Правила дорожного движения.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 При проведении внешнего осмотра проверить соответствие комплексов следующим

требовани-ш, :

- соответствие обшего вида ИМ комплекса описzшию и изобрФкению, приведенному в

описании типа;

- соответствие комплеюности комплекса }тазанной в паспорте;

- отсугствие механических повреждений и ослабление элементов креплениJI, четкость

фиксачии rх положения;

- четкость обозначений, чистоту и исправность разъемов и гнезд, нtлличие и

целостность печатей и пломб;

- нttлиtlпе маркирвки согласно цебовани-шr.t эксплуатационной докрlентацпи.

7.2 Результаты поверки считать положительными, если комплексы удовлетворяют
перечисленным в пункте 7.1 требованиtпr.r. В противном случае комплекс бракуется,

дальнейшие операции поверки не проводятся.

S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Подготовка к поверке

8.1.1 Перел проведением поверки поверитель должен из}чить р}ководства по

эксплуатации поверяемьD( комплексов и испоJъзуемых средств поверки,

8.1 .2 Подготовить комIlлекс к работе, проверить вкJIючение электропитания комплекса.

8.2 Опробование

8.2.1 Подкпочить компьютер при помошш программы поверки к Им комплекса

согласно р}ководству по эксплуатации. В рабочем окне программы поверки должны появиться

дшrные об ИМ комплекса и фотография поля йзора,

8.2.2ЗаводскиеЕомераИМикомплекса'УказанныеврабочемокнепрогрzlIt'мы
поВерки'должнысоВпадатьсзаВодскиминомерtми'н.lнесенныминашильдыиз.lписаннымиВ
паспорте комплекса.

8.2.3 Операuии по пункгам 8.2.1 - 8.2.2 вьшоJшить для всех ИМ из cocтtlBa поверяемого

комплекса.

8.3 Результаты поверки по данному пункту считать поло)lс{тельными, если

обеспе.мваЕтся соответствие всех перечисленньD( в пункге требований,
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9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

9.1 Подготовить комплекс к работе согласно руководству по эксплуатации.

9.3 Илентификационные данные (признаки) метрологически значимой части ПО,
укд}аЕные в рабочем окне прогрzl}lмы поверки, должны совпадать с дalнными, зzшисiшными в

паспорте комплекса.

9.4 Результаты поверки сlIитать положительными, если идентификационные данные
(признаки) метрологически значимой части ПО соответствуют данным, приведенным в

таблице 5 для ИМ кОРАКУЛ-Компакт> и таблице б для ИМ кОРАКУЛ-Компакт>Пrпос.

Таблица 5 - ИдентификациоЕные данные метрологически зна.шмой части ПО для ИМ
<оРАКУЛ-Компакт>

Таблица б - Идентификационные данные метрологически значимой части ПО для ИМ
коРАКУЛ-Компакт>Плюс

10ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

10.1 Определение абсолютной погрешности измерений скорости движения Тс в зоне

контоJIя, в том чиýле и при мобильной устшrовке; абсолютной погрешности измерений

puaaio"nr" от ИМ до ТС в зоне контроJIя; абсоrпотной погрешности измерений утлов на ТС в

io"a *о"rро-; абсоJоотной инстрр!ентirльной погрешности измерений скорости движения ТС

в зоне KorrTpoJUI, в том числе и при мобильной устzшовке

10.1.1 Поверка комплексов, имеющих в составе иМ (оРдкУЛ-Компакт>, в

лабораторньп< условиJIх

10.1.1.1 Опрелеление диапirзона и абсолютной погрешности измерений скорости

движения ТС, расстояния от ИМ до ТС и углов на ТС проводится в лабораторньD( условиях
согласно схеме J,,lЪ 1, приведенной в приложении А.

10.1.1.2 В программе поверки перейти во вкJIадку <Поверка> и выбрать вид поверки

кЛабораторнм>.

Идентификациошtые дапные (призяаки)
Идентификационное наименование ПО KRapira 3D>

Номер версии (идентификационньй номер) ПО не ниже 1.0

I-{ифровой идентификатор ПО (ко cyьlмa исполЕяемого кода)

Идентификационн ые данные (признаки) Значение

Идентификационное наименоваrrие ПО <Rарirа 3D>

н в ии иденти икационЕьм ном по не ниже 1.3

I-{ифровой идентификатор ПО (контрольнаJI cyN{Ma исполняемого кода)

длJI ии По 1.3 0х8DDСЗ5С1
Алгоритм вычисления идентификатора ПО лля версии ПО 1.3 сRсз2

9.2 Подключить компьютер при помощи прогрzlммы поверки к ИМ комплекса согласно

руководству по эксплуатации. В рабочем окне прогрzlJ\.{мы поверки должны появиться д{lнные
об ИМ комплекса и фотография поля обзора.

Значение
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10.1.1.3 В программе <Сапсан 3> перейти в режим <Фазовая имитациJI

расстояния) и установить следующие пар:lметры имитируемой цели: напрalвление - встречное,
скорость - 60 км/ч, нулевое значение расстоянrlя и {lмплитуду, достаточную для работы ИМ
(как правило, необходамое значение а}rплитуды лежит в диапазоне от 200 до 400 мВ).
Вrстпочить имитацию цели.

10.1.1.4 В рабочем окне прогрilммы поверки должно отображаться видеоизображение с
сеткой вертикальньж и горизонтальньD( линий с шагом 0,5О, соответств},ющее углам обзора
видеокiлмеры. В правой части окна прогрatl\,{мы отображаются значенIrI скоростеЙ, расстояниЙ и

углов на ТС, которые следует устzlновить в программе <Сапсан 3> (далее - подсказки).

10.1.1.5 В окне прогрtlммы поверки нажать кнопку <Калибровка>. ИМ должен измеритъ
зЕачение скорости б0 кйч. Кнопка <Калибровка)) должна замениться на кнопку <Измерение>.

10.1.1.б Устшlовить в прогрtlмме <Сапсан 3> в режиме <Фазовая имитация расстояния>
значепие скорости 10 кйч, значение расстояния 120 м, вк-lпочltть имитацию и HaDt<aTb кнопку
<Измерить> в окне прогрilммьl поверки.

10.1.1.7 В программе <Сапсан 3> перейти во вкJIадку <Фщовая имитация }тла) и

установить значение угла, равное минус 10О (горизонтмьный утол), вкJIючить имитацию.
Нажать кнопку <Измерить> в окне программы поверки.

10.1.1.8 Повторить пункты 10.1.1.6 и 10.1.1.7, устtlIIовив значеЕие угла, равное плюс 5о

(вертикальньй 1тол). В рабочем окfiе програ]\.rмы поверки должны отобразиться измереЕные

зrrаrения скорости 10 км/ч, расстояния (120+t) м, вертикального угла (минус 1Ot1)" и
горизонтмьного угла (п:пос 5+1)О.

10.1.1.9 Слелуя подсказкalм программы поверки, последовательно вьшолнить цикJIы

измерений по пуЕюа1r 10.1.1.б - 10.1.1.8, устrшавливая параметрь1 имитации согласно

таблице 7.

Таблица 7 - Параметры имитации

sа
2,

УстановIlгь на lд{итаторе .Щолжно быть измерено ИМ

Скорость,
кл/ч

Расстояние, м
Угол на ТС
(горизонт.),

градус

Угол на ТС
(вертикаль.),

градус

Скорость,
км/ч

расстояние, м
Угол на ТС
(горизоIп.),

градус

Угол на ТС
(вертикаль. ),

градус

l l0 l20 -l0 5 l0 120,tl -l0+1 5+l

2 100 80 ) з 100 8Gal 3*1

з l50 0 0 150 60+1 0il
200 40 5 з 200 4ь1 5+l _з+l

5 10 l0 зз0 l}tl l0* t -5+l

l0.1.1.10 ПроизвестИ расчет абсолютной погрешности измерений скорости движенIrI

ТС в зоне контроJIя; абсоJпотной погрешности измерений расстояния от ИМ до ТС в зоне

контроJIя; абсолютной погрешности измерений углов на ТС в зоне контроJIя по пlтrкту 1 1 .1 .1 .

10.1.1.11 Устшrовить во вкJIадке вид поверки (Лабораторная), режим работы
<Патрульньй>.

10.1.1.12 В программе кСапсан 3> перейти в режим (Амплитуднм

имитация) и устllIIовить следующие параметры имитации ТС 1: скорость тс 1 - 20 км/ч,

направление - встреtшое, расстояние - 50 м; установить дополнительную цель во втором окне

ТС 2 (имитирует скорость патрульного автомобиJIя) со следующимИ ПаРа {еТРzlJr{и: скорость

тс 2 - 10 rut/ч, направлепие - встечное, расстояние - 100 м; вкпочить имитацию.

_5+l

60 0+l

4
зз0 _5
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10.1.1.13 В программе поверки вюпоtшть кнопку <Измерить>. ИМ должен измерить
значение скорости 10 ru/ч.

10.1.1.14 Повторить измерения при имитации дIвух целей с расстояниями по
пункtllм 10.1.1.12 и 10.1.1.13 и пар:lIuетраI\.rп пмитируемых целей согласно таблице 8.

Табrпrца 8 - Параметры имитации

Е

1

Установить на имитаторе ,Щолжно быть изм им

Скорость
ТС l, км/ч

Направление
lвиr(ения

Скорость
ТС 2. км/ч

Направление
движенlul

Скорость, км/ч
Направление

движения
Скорость

патруля, км/ч

l 20 встречное l0 встречное l0 встречное 10

2 l00 встречное 40 встречное б0 встречное 40

] l50 встречное 60 встречное 90 встечное б0

4 200 погryтное 80 встречное 280 погчтное 80

5 250 попутное 90 встречное з40 поп}тное 90

10.1.1.15 Произвести расчет абсоJIютноЙ погрешности измерений скорости движенtrя

ТС в зоне коЕтроJIя по п}чкту l 1 .1,2.

10.1.1.16 Операчии по пункгам 10.1.1.1 - 10.1.1.15 выполнить для всех ИМ из состава

поверяемого комплекса, предпiвначеЕньD( для решения данной измерительной задачи.

10.1.2 Поверка комплексов, имеющих в составе иМ (оРдкУЛ-Компакт>, на месте

эксплуатации

10,1.2.1 Опрлеление диrшазона и абсолютной погрешности измерений скорости,

местоположения Тс на месте эксплуатации ИМ производлтся согласЕо схеме Np 2, приведенной

в приложении Б.

10.1,2.2 Согласно докуIlrенту <Имитаторы парамецов движения танспортньD( средств

(САПСАн3М>.РУководствопоэкспJIУатации)н.lвестиимитаторнаповеряемыйИМ.

10.1'2.3ВпрограJt'мекСапсан3>УстановитьслеДУющиепараметрыимитациицеJIи:
скорость - 15 кv/ч, аI\,iIUIитуду, достаточную дIя_работы ИМ (как правило, необходrмое

значение амплитуды лежит в диlшазоне от 1,0 до 2,5 В). Вкпочtть имитлIию цели.

10.1.2.4 В програп,tме поверки перйти в р€жим (Поверка), выбрать вид испьпаний (На

месте экспJryатацииD И на)кать кнопкУ (Измерение). На мониторе компьютера должны

отобр.l)каться значения: измеренной скорости 15 км/ч, расстояния и углов на имитатор,

.ЩополнитеrьнонафотографииотиМдолжныотобрiDкатьсясеткагорпзонтмЬньD(и
bbpr"*-"""o :шний Ъ *-Ьl{ 0,5.. Результаты измерний местоположения ТС отображаются

puir*oя u.n, на видеоизобрахении. Видимое на фотографии изображение имитатора должно

располагаться внугри рrrJt ки цели, размер которой соотвЕгствует +lo по горизонтzlли и

вертикzлли.

10,1 .2.5 Последовательно уст:lновить значения имитируемьD( скоростей в соответствии

с таблицей 9.

Таблица 9 - Значения имитируемьп< скоростей для ИМ <оРАКУЛ-Компакт>

3302109060i5, км/чое значение сИми
з30+121ь190rlбь115+1км/чзначения скскаемые
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10.1.2.б Произвести расчет абсолютной погрешности измерний скорости движения ТС

в зоне KoHTpoJul по пункry l 1.1 .1 .

10.1.2.7 Операчии по п}цктап.{ 10.1.2.1 - 10.1.2.6 вьпlолнить для всех ИМ из состава

поверяемогО комIшекса, предlzlзначеннЬD( для решениЯ данной измерительной задаItri.

10.1.3 Поверка комIшексов, имеющих в составе иМ (оРдкУЛ-Компакт>Плюс, в

лабораторньгх условиях

10.1.3.1 ОпрелелеЕие диапазона и абсоrпотной инсцрrентальной погрешности

измерний скорсти движения ТС, расстояния от ИМ до ТС и углов на ТС проводится в

лабораторпьrх условиях согласно схеме Np 1, приведенной в приложении А,

10.1.3.2 Вьшолнить операции, приведенные в rryнюа)( 10,1,1,2 - 10,1,1,9,

10.1.3.3 Произвести расчет абсолотной погрешности измерений расстолIия от ИМ до

ТС в зоне контроJIя; абсоJпотной погрешности измерений углов на ТС в зоне KoH.IpoJи по

пlнкгу 1 1 .l .l .

10.1.3.4ПроизВестирасчетабсолютнойинстрУIuентzlльнойпогрешностиизмерений
скорости двихения ТС в зопе KoHTpoJUI по пlнкгу 1 1 ,l ,3,

l0.1.3.5Вьшолнитьоперации'приВедевныевгryнктrrхl0.1.1.11_10.1.1.14.

10.1.3.6 Произвести расчет абсолютной инстyIr{ентrrльной погрешности измерений

скорости движения ТС в зоне контоJlя по пункry 1 1 ,l ,4,

10.1.3.7операчиипопУнкт'l}'10.1'3.1_10.1.3.6вьшолнитьдлявсехИМизсост!tва
поверяемого комплекса, предназначенньD( для решения д:lнной измерительной задачи.

10.1,4 Поверка комплексов, имеющих в составе иМ (оРжУЛ-Компакт>Плюс, на

месте эксплуатации

10.t.4.1опрлелениеДиапазонаиабсо.гпотпойинстрlшента.пьнойпогрешности
измерений скорости, местоположения Тс на месте эксплуатации Им производится согласно

схеме Ns 2, приведенной в приложении Б.

10.1.4.2 Выполнить опершIии, приведенные в IryHKI,lx 10,|,2,2 - l0,1,2,4,

10.1.4.3ПоследоВатеJIьноУстаповитЬзначенияимитирУемьD(скоростейВсоотВетствии
с табтшпей l0.

Таблица l0 - Значения имитируемьж скоростей для ИМ коРАКУЛ-Компакт>Пrпос

33021060l5и, юr/чое значение скоИм

330,0+0,22l0 ь0,290,0+0,260,0+0,215,G}0,2
.Щопускаемые измеренные значения

ско , км/ч

90

10.1.4.4 Призвести расчет абсолютной ИНСТРУI\{еНТаЛьной погрешности измерений

скорости движения ТС в зоне контоJlя по пlткгу l 1,1,3,
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10.1.4.5 Операчии по пунктам 10.1.4.1 - 10.1.4.4 выполнить дJUl всех ИМ из cocTilвa

поверяемого комплекса, предназначенньж дтя решения данной измерительной задачи.

10.1.5 ОпрелелеIше диапазона и абсолютной погрешности измерений скорости

движения ТС в зоне концоJUl, в том числе и при мобильной установке, для комплексов,
имеющих в составе ИМ коРАКУЛ-Компакг>Ллюс

l0.1.5.1 Произвести расчет абсолютпой погрешности измерений скорости движения ТС
в зоне контоля по пункry 1 1 .1 .5.

10.1.5.2 Операчии по пункту l0.1.5.1 выполнить для всех ИМ из состава поверяемого

комплекса, предназначенных для решения ланной измерительной задачи.

10.2 Определение абсолютной ИНСТРУIrrеНТirЛЬной погрешности (при доверительной
вероятЕости 0,95) опрелеления координат местоположения комплекса в плане в статическом и

динzл},tическом режимaD(

10.2.1 Подключитъ имитатор сигнllлов ГНСС к ИМ согласно схеме Ns 1, приведенной в

приложении А.

10.2.2 Подготовить (при подготовке контолировать, чгобы значение геометрического

фактора цулШения точностИ PDOP не превышало 2) и последовательно запустить два сценария

имитацииВстатическомидинДлическомрежимilхспараметами'приВеденнымиВ
таблицах 1| _ 12 соответственно, согласно руководству по эксплуатации на имитатор

сигналов Гнсс.

Таблица l l - Параметры имитации в статическом режиме

Таблица 12 - Параметры имитации в динаJ\{ическом режиме

Наименование характер истики Значение

Продолжительность 30 мин

емые сигналы Гнсс глонАсс Ll, с , GPS Ll, с/А
ошибки
поправок
аппа в

нет

Парамецы среды
навигационньD( сигналов

распространения тропосфера молелируется (молель STANAG)

Формируемые
дополнений

сигнiL,Iы фlпкциональньп< нет

Модель движения объекта статика

Формируемые значения координат в системе
координат WGS-84:
- широта
- долгота
- высота над эллипсоидом, м

57"00,00" N
34"00,00" Е

200,00

Значение

п должительность 30 мин

Формируемые сигналы гнсс глонАсс Ll, с GPS L1, с/А

эфемерил и частотно-временных
навигационньн космических

ионосфера моделируется (молель SUMMER)

Наименование характеристики



Значениенаименование стики

нет
ошибки
поправок

эфемерид и частотно-временнь!х
навигационньD( космических

аппа в
тропосфера молелируется (модель STANAG)

модель SUMMERетсяион а мод
Параметры среды
навигационньп сигнllлов

распространения

нетФормируемые
дополнений

фlъкшиональньп<сигнаiIы

200 00

57"00,00" N
з4"00,00" Е

Формируемые значения координат в системе
координат WGS-84l:
- широта
- долгота
- высота над эллипсоидом, м

движение по кр}ту радиусом 2500 м
ej,lKeении по часовой св наптип движения

40с ость движения объекта м/с
начальные координаты объекта при измерениях в динаN,tическом режиме,

сть движения объекта в динамическом2 с

1,7

Продолжение таблицы l 2

i0.2.3 Подключить компьютер при помощи программы поверки к Им комплекса

согласнО руководству по эксплуатации. В программе поверки перейти во вкJIадку

<ОпределеЙие координат> и выбрать режим имитации коордrнат, соответствующий сuенарию

и\lитации

10.2.4 Вписать время начала имитации (при имитации в динамическом режиме) в

соответствующее окно прогрtlммы поверки и провести измерения с записью координат,

измеренЕьrх ИМ комплекса.

10.2.5 Из каждого файла с результатами измерений выбрать синхронные с имитатором

сигнzlлов Гнсс серии не менее 300 значений измеренньгх координат с геометрическим

фактором PDOP не более 3.

10.2.6 Произвести расчет абсолютной инстрlментальной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) опрелеления координат местоположения комплексов в плане

в статическом и динамическом режимах по пунктчlм 1 1,3,1 - 1 1,3,6,

10.2.7 Операчии по пункта},1 10.2.1 - 10,2,б выполнитъ для всех ИМ из состава

поверяемого комплекса.

10.3 Определение абсолютной погрешности откJlонения времени ИМ от национальной

шкаJlы координированного времени UTC (SU) на кадре фотофиксачии

10.3.1 Поверку по данЕому пункту провести по одЕому из вариантов,

10.3.2 Вариант 1

10.3.2.1 Определение абсолютной погрешности откJlонения времеЕи иМ от

национальной шкалы координированного времени UTc (SU) на кадре фотофиксаuии

производится согласно схеме Nq 1, представленной в приложении А,
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10.3.2.2 Отключить имитатор сигналов ГНСС от ИМ, подк.lпочить навигационную

антенну и обеспе.шть радиовид{мость сигналов нчlвигационньD( космических aшпаратОВ

ГЛОНАСС в верхней полусфере лля zшпаратуры геодезической сп}тниковой.

10.3.2.3 Запустить прграмму кАрия>, уст:tновить в ней сдвиг времени относительно

национальноЙ шкzшы координированного времени UTc (SU), соответствующиЙ местноЙ

часовой зоне.

10.3.2.4 В програ}rме поверки перейти во вкJIадку кОпределение времени).

10.3.2.5 Перевести блок управления в режим мигания светодиода по фронry PPS и

убедиться, что на фотографиях от ИМ виден горящий светодиод. Отклю,д,lть режим мигания

светодиода и убедиться в том, что на фотографиях от ИМ светодиод не горит.

10.3.2.б В программе поверки перейти в режим <Сохранение фотографий>. Перевести

блок управления в режим мигllншl светодиода по фронry pps. На экране компьютера должен

отобразиться ряд фотографий от ИМ и синхрпизовIlнные с фотографиями данные от

аппаратуры геодезической спупrиковой. После появления фотографий с вкrпоченньп,l

светодиодом откJIючить режим мигания светодиода. Обновление фотографий должно
остilновиться.

10.3.2.7 Найти фотографии с вкJrюченным светодиодом и срilвнить значение времепи на

фотографиях со значением времени, полу{енньш от aшпаратуры геодезической спутниковоЙ, с

rlетом местной часовой зоны, произвести расчет абсолютной погрешности откJIонения

времени ИМ от национа.llьной шк!rлы координиромнного времени UTC (SU) на кадре

фотофиксачии в режиме синхронизации по сигя.lлам ГНСС по пlurгу 11.5.1.

10.3,2.8 Выполrить сетевое подкJIючение ИМ к исто,пrпку времени с предварительЕо

сконфиryрировtlнным сетевым адресом.

10.3.2.9 Перекпочить режим работы ИМ на рабоry от удаленньн источников времени,

для этого в окне кНастройка> в разделе кНастройка NTP> выбрать поддерживаемьй режим
KNTP> И HiDKaTb кнопкУ <Сохранить>, после чегО в разделе <Настройка режима поверки)

выбратЬ по месту распОложениJI <В лабораторньп< условиях> и HrDKaTb кнопку <Сохранить>.

10.3.2.10 Убедrться, что источник времени синхронизирван по сигнzlлаI\.f ГНСС и

формирует шкалу времени.

l0.3.2.1l Проверить сетевые настрйки ИМ, при необходимости скояфигурировать

сетевой адрес NTP-cepвepa', дождаться сипхронизации ИМ по обзорньш кадрш.

10.3.2.12 Нажать кнопку <Пуск>, после формировltния пяти кадров процесс

формирования кадров llвтоматически завершится.

10.3.2.13 В результате на станице отобразятся пять сформированпых кадров

фотофиксачии со значением времени от Им. а также времепем калров фотофиксации,
полученным от аппаратуры геодезической спутниковой.

10.3.2.14 Произвести расчет абсошотной погрешности откJIонения времени ИМ от

националъной шкалы коордиНированногО временИ UTC (SU) на кадре фотофиксачии в режиме
синхронизации по пртокоrry NTP по пункry l 1.5.1 .
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10.3.2.15 Операции по пунктiм 10.3.2.1 - 10.З.2.'| выпоJIнить цп всех
ИМ <ОРАКУЛ-Компакт> из состава поверяемого комrrлекса. Операции по
п},нктzм 10.3.2.1 - 10.З.2,14 выпоJIнrIь дrя всех ИМ (ОРАКУЛ-Компакт>[Iлюс из cocтllBa
поверяемого комплекса.

l0.3.3 Вариант 2

10.3.3.1 Подспоtlить н.lвигационную антенну к ИМ.

10.3.3.2 Подключить истоttник времени к ишшкатору времени.

10.3.3.3 Обеспечить радиовидимость сигнalлов н:вигационньD( космических аппаратов

ГЛОНАСС в верхней полусфере лля источника времени.

10.3.3,4 Вк;lю.шть источник времеЕи и индлкатор времени.

10.3.3.5 Убедrться, что истоtlник времени сию(рнпзировilн по сигн:lлzllt{ ГНСС и

формирует шкалу времени.

10.3.3.6 Поместить индlкатор времеЕи в поле зреншI видеокамеры ИМ.

10.3.3.7 При помопцr настоек видеокамеры пол}чить четкое изображение индrкатора
времеЕи.

10.3.3.8 В програI\.lме поверки перейти во вклад(у <Определение времепи)),

10.3,3.9 Установить поправку времеЕи относитеJьно UTC (SU), соответств},ющую
местной часовой зоне, и сформирмть не менее пяти калрв фотофиксации с изображением

иIrдIкатора BpeMeIrи.

10.З.3.10 Сравнить значения времени на кадр:лх фотофиксации с изображением

индrкатора времени со значениями времени формирования кадров фотофиксflIии с учетом
местной часовой зоны, произвести расчет абсолютной погрешности откJIонения времени ИМ
от нациоЕ.lльной шка,lы координированного времени UTC (SU) на кадре фотофиксации в

режиме синхронизации по сигналам ГНСС по пункry 1 1.5.2.

10.3.3.1l Выключить истоtlник времени и индикатор времени.

l0.3.3.12 Вьтполнить сетевое подкJIючение ИМ к источнику вр€мени с предварительно

сконфигурировtlнным сЕтевым ад)есом. Перlслrо,п.rть режrм работы ИМ на рабоry от

удzrленньж источников времени, д,uI этого в окне <Настройка> в разделе <Насцойка NTP>
выбрать поддерживаемый ржим KNTP> и наr(атъ кнопку <CoxpaHrTb>, после чего в рiвделе
<Настройка режима поверки) выбрать по месту расположеншI <На месте устанОвКИ D И HzDKaTb

кнопку <Сохранить>.

10.3.3.13 Вк;почить источник времени и ипдrкатор времени.

10.3.3.14 Проверить сетевые настройки ИМ, при необходимости сконфиryрировать
сетевой адрес NTP-cepBep4 дождаться синхронизации ИМ по обзорньш кадрш.

l0.3.З.l5 Перейти в режим <Сохранение фотографий> и нФкать кнопку <Пуск>, после

формирования пяти кадров прочесс формиромния кадрв автЬматически завершится.
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10.3.3.16 Сравнить зЕачения времени на кадрzrх фотофиксации с изображением

индикатора времени со значениями времени формирования калрв фотофиксации с }пlетом
местной часовой зоны, произвести расчет абсолютной погрешности отклонения врмени ИМ ОТ

национальноЙ шкмы координированного времени UTc (SU) на кадре фотофиксации в режиме
синхронизации по протоколу NTP по пупкту l 1.5.2.

10.З.3.17 Выключить источник времени и индикатор времени.

l0.3.3.18 Операчии по п}нкга.r 10.3.3.1 - l0.3.3.11 выполнить для всех

иМ <оРЖУЛ-Компакг> из cocтilм поверяемого комплекса. операчии по
пlнктzrм 10.3.3.1 - 10.З.3.17 вьшоJIнить дIя всех ИМ (ОРДКУЛ-Компакт>Пrпос из состава
поверяемого комплекса.

l0.4 Определение абсолютной погрешности синхронизации внугренней шкалы времени

ИМ к шкале времени UTC (SU)

10.4.1 Опрелеление абсоJ]ютной погрешности сиr рониздши вЕутренней шкiuш
времени ИМ к шкале времени UTC (SU) призводится согласЕо схеме J{! 1, прдставленной в

приложении А.

10.4.2 Вк;по.плть и настроить частотомер, установив следутощие параь{етры:

- измерение временньп< интервалов ме)r(ду импульсами по нарастllющим фронтам

фositive);

- }ровень напряжения по входу <А> - 0,3 В, по входу <В> - 0,3 В;

- уровень срабатьвания автоматическиЙ (50 % от мzлксимального значепиЯ all\,tПЛИТУДЫ

импульсов);

- входlое сопртпвление 1 МОм;

- тип сигнала АС;

- внутренний аттенюатор выкJIючен (уровень ослабления lx);

- настройки триггера автоматические.

10.4.3 Вклю.плть блок упрzвления со всцоенной аппарац?ой геодезической

сп}тниковой.

10.4.4 обеспечить радиовидимость сигналов н.lвигационньп космических аппаратов

ГЛОНАСС в верхней по.гryсфере лля zшпаратуры геодезической спlтниковой.

10.4.5 убедиться, что :шпарат}ра геодезическаJl спугниковм синхронизирвaша по

сигналам ГНСС и формирует шкалу времени.

10.4.б Провести не менее десяти измерений врменньп< иЕгервалов между импульсами

в течение не меЕее 5 мип. Полученные значениJI BpeMeHHbD( интервалов между импульсalми

явJUIются значениями абсоrпотной погрешности синхронизации внуценней шкалы времени ИМ
к шк.tле времени UTC (SU).

10.4.7 Операчии по гryнктам 10.4.1 - l0.4.б вьшолнитъ для всех ИМ из состава

поверяемого комплекса, предназначенньD( дJи решения даяной измерительной задачи.
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10.5 Определение погрешности измерний скорости движения ТС на_контролируемом

rпстке дорги, в том числе и при работt комплексов (ОРЖУЛ-ИНСАИТ> совместно с

д)}тими измерителями скорсти .щижения ТС

10.5.1 Поверка в лабораторньп< условил( (тоrько при работе комплексов
(ОРАКУЛ-ИНСАИТ> совместно между собой)

10.5.1.1 Опрделение погрешности измерений скорости движения ТС на

контроJIируемом ).частке дороги проводится в лабораторньD( условиях согласно схеме N9 1,

приведенной в приложении А.

10.5.1.2 Отключить имитатор сигналов ГНСС от ИМ, подк.,тошrгь н,lвигационн},ю

антеннУ и обеспечитЬ радиовидимосТь сигнllлов нzвигационньD( космических аппаратов

ГЛОНАСС в верхней полусфере для .шпаратуры геодезической спlтниковой.

10.5.1.3 ЗапустИТЬ ПРГРЧЛItlМу nAp*o, установить в ней сдвиг времени относительно
UTC (SU), соответствуюuшй местной часовой зоне.

10.5.1.4 В программе поверки перейти во вкJIадку кОпределение скорости (КУД)>.

10.5.1,5 В рабочем окне прграммы ввести значение расстояния между

рубежами контоJIя, равное 250 м для ИМ коРАКУЛ-Компакт) и 95 м для ИМ
<ОРАКУЛ-Компакт>Плюс. Нажать кнопку <Сохранить>.

10.5.1.6 Установить задержку вкJIючения светод,Iода равную 2,6 с для ИМ
<оРАКУЛ-Комп:lктD, что соответствует скорсти 346 юд/ч, и равн}то 1 с для ИМ
<оРдКУЛ-Компакт)Плюс, что соответствует скорости 342 ю,с]ч, и н:Dкатъ кнопку <Пуск>.

Перевести блок управления в режим мигatния свстодиода по задzшному интерва.пу. По
окончalнии заданного интерваJIа времени в рабочем окне прогр:llttмы <измерние скорости на

контролируемом у{астке) отобразятся два кадра фиксации с вкJIюченным светодиодом и

измеренное значение скорсти. Величину задержки вкJIючения светодиода концолировать
частотомером.

10,5.1.7 Установить задержку вкJIючения свsто.щlодц равную 2 с для ИМ
коРдКУЛ-Компакт>Плюс, что соответствует скорости 17l кйч, и нюкать кнопку кПуск>.

перевести блок управления в режим мипlния светодиода по заданному интерв:цу. По

окончzlнии заданного интервала времени в рабочем окне программы <измерение скорости па

KoцтpoJlrrpyeyoм у{асже> отобразятся два кадра фиксации с вкJIюченным светодиодом и

измеренное значение скорсти. Величину задержки вкJIючения свЕтодиода контролировать

частотомером.

10.5.1.8 Установить задержку вкJIючения светодиода' равщ'Iо 90 с для ИМ
<оРдКУЛ-КомпактD и 34 с для иМ (оРдкУЛ-Компакг>Плкю, что соответствует

скорости 10 ш/ч, и Hll]KaTb кнопку <Пуск>. Первести блок управлени-,l в режим мигания

светодиода по заданному интерваIry. По окончании задilпного интермла времени в рабочем
окне ПрограI\,rмы <измерение скорости на контролируемом rIастке) отобразятся два кадра

фиксачии Ъ вклюrенньпп светодиодом и измеренное значение скорости. Величину задержки

вкJIючения светодиода контроJплровать частотомером.

10.5.1.9 Произвести расчег погрешности измерений скорсти движеная тс
на контолируемом rlастке дороги по пупкту 11.8.1 для Им коржул-компакт> и по

пlпкту 1 1.8.2 для ИМ <ОРЖУЛ-КомпактDПлюс.

10.5.1.10 Операчии по п}нктzlм 10.5.1.1 _ 10.5.1.9 вьшолнить для всех ИМ из сост.ва

поверяемого комIшекса, предпазначенньD( для решения данной измерительной задачи.
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10,5.2 П9верка на месте эксIшуатации комплексов (при работе комплексов

коРдКУЛ-ИНСдйТ> совместно между собой и с другими измеритеJIями скорости движения

тс)

10.5.2.1 Комплексы (оРдкУЛ-ИНСАЙТ> обеспечив:lют измерения скорости движения

ТС на контроrп,rруемом rlастке дорги совместно между собой п с другими измеритеJIями

скорости ,щижения ТС призводства ооО коJЪВИJI> (ла.пее - измерптели скорсти) при

стационарном l/или передвихшом размещеппи такими kzlrс:

- измерители скорости радиолокациоЕные многоцелевые с фотофиксацией (скдт>,

регистационн;й номер oo+so_ts в Федеральном информационном фонде по обеспечению

единства измерений (далее - ФИФ ОЕИ);

- комплексы измерительные с фотофиксацией (KPEIJЕT-CM>, регистрачионпьй
номер 68198-17 в ФИФ ОЕИ;

-комплексыизмериТельныесфотофиксациеЙкСКАТ-ПП>,ргистрачионньй
номер 71703-18 в ФИФ ОЕИ;

- измерители оптико-радиолокационные многоцелевые (оРАкУЛD, регистрационный
номер 74987-19 в ФИФ ОЕИ;

- комплексы измерительные с фотовидеофиксацией дрЕнд-см, ргистрационньй
номер 92861-24 в ФИФ ОЕИ.

10.5.2.2 При выпоJIнении операций по определению ,щ]апазона и погрешности

измерений скорости движения Тс на контрлируемом rlастке дороги с применением

комплекса кордкул-инсдйт> в связках с измерителями скорости, указанными в

пlнкге 10.5.2.1, должяы бьггь обеспечены следующие условия:

- комплекс (оРжУл-инСАЙТ> исполняет роль (ведущего);

- остальные измерители скорости явJlяются (ведомымиD;

- упр:влевие работой связок комплекса.<<оРдКУЛ-ИНсдЙт)) и измерителей скорости

осуществJuется комплексом коРдКУЛ-ИНсдЙТ> в режиме работы КУ[ (контроль yrracTкa

лороги).

10.5.2.3 Определепие диIшазона и погрешности измерений скорости

движениJI тс на iоrrроируемом yIacTKe дороги прводитъ сравнением зпачепllя

скорости, измеренною комплексом, и значения скорсти, измеренного н:вигациопным

приемником.

10.5.2.4 ПоJк.тпочить навигационньй приемник к впешнему компьютеру с

устalновленным По дrя записи д:lнньD( в файл с нzlвигационного приемника и разместить их в

тс.

10.5,2.5 Установить частоту вьцаtм данньD( навигационным приемником (темп

решения) l0 Гц. Начать запись данньD( с навигшшонного приемника,

10.5.2.6осУществитьпроездконЦолпрУемогоу{асткаДоргинаТСнеменеетрехраз
с разными скоростями, ,rр" эiом две с{орости должны быгь минимально и максимzлльно

возможными на данном г{астке дороги, Рекомендуется выбирать миним{lльно и мlжсимально

возможЕые скорсти ,Фижения iС, оa"о""""сь, в первую очередь, на обеспечении

безопасности уiастников движения на коIIтролируемом rrасже дороги во_ время поверки,

рекомендуется выбирать минимaшьные значепия скоростей в черте горда от 20 до 30 кйч, на

aвтомагистIши не менее 40 км,/ч.
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10.5.2,7 остановить зaшись данньD( с нчlвиг: Iиояного приемника,

10.5.2.8 По дilнным с комплексов определить время фиксации ТС на въезде и выезде с

контоJшруемого rlacтKa дороги и скорость ,щижени;l ТС на контролируемом rIастке дороги

для всех проездов.

10.5.2.9Выбратьизз:лпис:lнньпдzшньнснаВигационногоприемникаданЕые'
соответств},юIщ{е ИНТеРМЛаIt, времени н:D(ождения ТС на коrrгролируемом у{астке дороги для

всех проездов, при этом искJIючить дalнные с PDOP > 3,

10.5.2.10 Произвести расчет скорсти движени,l ТС на контролируемом r{астке дороги

подаЕнымснzлВиГационно.о.пр""""п*чпоп}нКryl1.8.3ипогрешностиизмеренийскоросТи
движения ТС на контролируемом yIacTKe дороги по прrгу l 1,8,4,

10.5'2.11операчиипопУЕктаNr10.5.2.3-10.5.2.10вьшолнитьдлявсехИМизсостава
поверяемого комплекса, предназначенньD( для решения данной измерителъпой задачи, в связкzlх

с измерителями скорости.

10.б Опрелеление относительной погрешности измерений пройденного пуги за

интеркrл времени

l0.б.l Опрелеление относительной погрlшrости измерений пройденного пуги за

интермJI времени проводится в лабораторньпt условшtх согласно схеме Ns 1, привеленной в

приложении А.

10.6.2 Отключлть имштатор сигнаJIов ГНСС от ИМ и подкlпоIlить навигационную

антенну.

l0.б.3 Подкlпоwrть частотомер к блоку упрzlвленlrя со встренной аппаратурой

геодезической спутниковой, запустить аппарат}ру геодезическую спутниковую и частотомер,

До'(датьсямоментасинхронизлIииаппаратУрыгеодезическойспУтниковойснациональной
шкалой времени UTC (SU).

10.6.4 Запустить программу <Ария>, установить в ней сдвиг времени относительно

UTC (SU), соответствующий местной часовой зоне,

10.6.5 Установить во вкJIадке вид поверки <Лабораторнм>, реrюlм работы

<Пацульный> и перейти во вкJIадку <Измерние пройденного пли>,

10.6.6 В программе <Сапсан 3> перейти в режим <Фазовая имитацrlя расстояния))

и установить след},юшше парiлI\{етры шитируемой цели: нzлправление - встреtшое,

скорость -'l2 y*ilч,rtулевое ,"u.r"", расстояния И lЛJt{IlЛИТУДУ, достаточнуюл для работы ИМ

(как правило, необходимое значение амплитудЫ n,*, " д{ап }оне от 200 до 400 мВ),

Включить имитацию цели,

10.б.7 Установить задержку вкJIючения светодtода равlг}то 15 с, нажать кяопку <Пуск>

и перевести блок управления в режим мигапия светодrода по заданному интервllлу,

10.6.8 При имитируемой скорости движения ТС 72 км/ч и задержке вкJIючения

свfiодиода 15 с расчетно" "u"tln, 
прйденного п}ти за интервал времени комплексом

составит 300 м.
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l0.б.9 По окончании заданного интервала времени в рабочем окне прогрilммы

поверкИ долllсlЫ отобразиться два кадра фотофиксачrи с вюIюченным светодиодом,

измеренное значение проiценного п}ти за интервал времени от первого до последнего кадра.

Величину задержки вкJIючения светодиода контрлировать частотомером,

10.6.10 Операчии по пунктаI\{ 10.6.7 - 10.6.9 провести не менее пяти раз,

10.6.11 Произвести расчет относителъной погрешности измерений прйденного пуги за

интермл времени по rrF{Iсу 1 1 .10.

10.б.12 Операчии по пункта { 10.6.1 _ 10,6,11 вьшолнить д,lя всех иМ из cocт,lBa

поверяемого комплекса, предIазначенньD( для решения данной измерительной задачи.

10.7 Опрлеление абсоJIютной погрешности измерений иЕгерв,rлов времени

10.7.1операчиипоопределениюабсолютнойпогрешностиизмерениЙинтервалоВ
времени проводить для комплексов, имеющих в составе ИМ <оРАКУЛ-Компакт>Плюс,

10.7.2 Поверку по определению

времени провести по одlому из вариilнтов,
абсолютной погрешности измерений интерв,Iлов

10.7.3 ВарианТ 1 - Поверка комплексов в лабораторных условиях

10.7.3.1 Опрелеление абсоJIютной погрешности измерений интервалов времени

npo""a- aoanuaHo схъме Ns l, приведенной в приложении д к настоящей методике поверки,

10.7.3.2 откпочить имитатор сигнzlлов ГНСС от ИМ, подк,точить наВИГаЦИОННУЮ

антеннУиобеспечитьраДиовидимостьсигнмовнавигациоЕньD(космическихаппаратоВ
глонАсС в верхней полусфере для аппаратуры геодезической спутниковой,

10.7.3.3 Запустить проФall\,rму <Ария>, устzlновить в нем сдвиг времени относительно

национальной ,*-", *ooti",inpo"b"oio "i"""n UTc (SU), соответствующий местной

часовой зоне.

10.7.3.4 В прграмме поверки перейти во вкJIадку <Поверка>/<Определение интерв:Iлов

времени)).

10.7.3.5 В открьвшемся окне кНастройка) в разделе <Настройка NTP> выбрать

поддерживаемый режим (GNSS) и нажать кнопку кСохранитьD, после чего в разделе

<настрйка режима поверки) выбрать по месту расположепия <в лабораторных условиях)) и

HzDKaTb кнопку кСохранить>.

10.7.3.бПервестиблокУпрzlвленияВре]киммигiшиясветодиоДапофронтУРРSи
уб"диr"Й.по на фотографпо oi ЙМ виден горящий светодиод, Отtпlочrгь режим миг'lния

светодиода и убелиться в том, ,по на фотографиях от Им светодиод не горит,

10.7.3.7 В профамме поверки перейти в режим <Сохранение фотографий>,

10.7.3.8 Установить задержку вкJIюченпя светодиода, равную l с, и нажать кнопку

<Пуск>. Убедиться в том, что u р'бо.l"п' окне программы 1 разЪ 1 с появляются фотографии,

пер""есrи блок управления в режим мигания светодиода по задаЕному интеркrлу,



10.7.3.9 По окончании заданного интервarла времени на экрalне компьютера в программе

поверки должны отобразиться две фотографии от ИМ с вюIюченным светодrодом и измеренное

значение интервала вр€мени от первой до последней фотографии. Веrпrчину задержки

вкIIючеЕия светод{ода KoнтpoJmpoBaTb частотомером.

10.7.з,10 Повторrь действия по п}ъктllм 10.7.3.8 - 10.7.3.9, устllнавJIивая задер)rоry

включения светодrод4 равную 15 и l00 с.

10'7.3.11ПроизвестирасчgгабсоJrютнойпогрешностиизмеренийиЕтерВмоввремени
по rrу{кry l1.12,l.

1O.'l .з.l2 Выполнить сgгевое подк,Iючение иМ к источнику времени,

10.7.3.13 Перекrпо.п.rть ржим работы ИМ на работу от удаJIенньD( исюIlников времени,

для этого u оо. пЁ""rройка>-в раздЬле <Настрйка NTP> выбрать поддерхиваемый режим

KNTP> И HiDKaTb кнопкУ кСохранить>, после чегО в разделе <Настройка реr(пма поверки))

выбратЬ по месту распОпо*ar"" оВ лабораторпьrх условиях> и нажать кнопку <Сохранить>.

10.7.3.14 Прверить сеrевые настрйки ИМ, при необходимости сконфигурировать

сетевой алрес NTP-cepBepa, дождат"ся синхронизации ИМ по обзорньш кадрам,

10.7,3.15 Убедиться, что источник времени синхрнизирван по сигн:lлам ГНСС и

формирует шкалу времеt{и.

10.7'3.1бПерйтиврежим<Сохранениефотографий>инФкатькнопкУ<ПУск>.Во
вкJIадке <Поверка>>/<iОпределеЕие интервалов времени от НТП в лабораторных условиях>

отобразятся сформирванньй кадр со зпачением времени от Им, а также время кадр4

поJIrlенное от аппараryры геодезической спутниковой,

10.7.3.17 Черз интервал временЕ, равньй 15 с, сделать еще одrrу фотоrрафию, нажав

кнопку <Стоп>. Интервал врмеЕи коЕтроJIировать секундомерм,

10.7,3.18 После нажатия юrош<и <Стоп> на экране компьютера долхсI:I отобразиться

двефотографииотИМиизмер€нноезначениеинтерВалавремениотпервоЙдопослеДнеи
фотографии.

10.7.3.19ПовторитьДействияпопУнктаIt{10.7.3'16-10.7.3.18ДляинтервirловВремени'
равньтх 60 и 100 с.

10.7.3.20Произвестирасчетабсо.гпотнойпогрешностиизмеренийиЕтерВzлловвремени
по пункry l1.12.1.

10.7.3'2lоперачиипопУнктilм10.7.3.1-10.7.з.20ВьшолнитьДлявсехИМизсостава
поВеряемогокомплекса'предназначенньD(длярешенияДаннойизмерите.шнойзада.пr.
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10.7.4 Варимт 2 - Поверка на месте экспJryатации комплексов

10.7.4.1 Подклюtмть нilвигацИонвlто штенну к ИМ,

10.7.4.2 Подклюtшть источник времепи к индикатору времени,

10.7.4.3 обеспе.п.rть радиовидимость сигн:lлов навигационньD( космических zшпаратов

глонАсС в верхней полусфере лля источника времени,
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10.7.4,5 Вклюшlть источник времени и индlкатор времени.

10.7.4.б Убедиться, что источник времени спю(ронизировltн по сигналам ГНСС и

формирует шкаlry времени.

10.7.4.7 Поместитъ индlкатор времени в поле зрения видеокамеры ИМ.

10.7.4.8 При помощl настрек видеокамеры поJr}чить четкое изображение индrкатора

времени.

10.7.4.9 В процра {ме поверки перйти во вкJIадку <Поверка>>/<Определение шrтерв:rлов

времени D.

10.7.4.10 В открывшемся окне <Насцойка> в разделе <Настройка NTP> выбрать

поддерживаемьй режим <GNSS) и HzDKaTb кнопку <СохрalнитьD, после чего в разделе
<Настрйка режима поверки) выбрать по месту расположенlrя <На месте уст:tновки) и нzDкатъ

кнопку <Сохранить>.

10.7.4.10 Перейти в режим кСохрлrение фотографий> и нажать кнопку <Пуск>. Во
вкJIадке <Поверка>>/кОпределение интервaшов времени на месте устzlновкиD отобразится

сформированньпi кадр с изображением пнд{катора времени.

10.7.4,1l Черз интервал времени, равньй 15 с, сделать еще одЕу фотографию, нажав

кпопку <Стоп>. Интервал времени кокгролирвать секундомером.

10.7.4.12 После нажатия кнопки <Сmп> Еа экрzше компьютера должны отобразиться

две фотографии от Им и измеренное значение интервала времени от первой до последней

фотографии.

10.7.4.13 Повторить действия по п}нкт:lм 10.7.4.10 - l0.'1.4.12 для интервалов времени,

равньп< 60 и 100 с.

10.,1.4.14 Произвести расчет интерв:цов времени между последlей и первой

фотографиями по показаниям индикатора времени на фотографиях по п}цкry |1.12.2 п

абсолютной погрешности измерений интермлов времени по rryнкту l1.12.3.

l0.7.4.15 Выполнить сетевое подкJIючение ИМ к источнику времени.

10.7.4.1б ПерключитЬ ржим работы ИМ на рабоry от удzrленньD( источников времени,

дJUI этого в oKre <Настройка> в разделе <Настройка NTP> выбрать поддерживаемый режим
KNTP> и HzDKaTb rclопку кСохранить>, после чего в рaвделе кНастройка режима поверки)

выбрать по месту расположения <На месте устчlновки) и нажать кнопку <Сохраrить>,

10.,7.4.|7 Проверить сетевые настройки ИМ, при необходлмости сконфигурировать

сетевой ашlес NТР-серверц дождаться синхронизации ИМ по обзорньпл кадрам.

10.7.4.18 Перейти в режим <Сохрапение фотографий> и пiDкать кнопку <Пуск>, Во

вкJlадке <Поверка>/<ОПределенпе интервалоВ времеяи от НТП на месте устalновкиD отобразится

сформированньй ка,др со значением времени от ИМ и изображением индикатора времени.

10.7.4.19 Через интерва:l времени, равньй 15 с, сделать еще одну фотографию, нажав

кнопку <Стоп>. Интерва.л времени коЕгролировать сек}пдомером.
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1о.'7.4,20 После нажатия кнопки <Стоп> на экране компьютера должны отобразиться

две фотографии от Им и измеренное значение интервала времени от первой до последней

фотографии.

|0.'1..4.2| Повторить действия по пунктzrм 10.7.4.18 - |0.7,4.20 для интерв{Iлов времени,

равных 60 и 100 с.

|0.,l .4.22 Произвести расчет интервалов времени между последней

фотографиями по показаниям индикатора времени на фотографиях по пункту

абсолютной погрешности измерений интервzIлов времени по пункту l 1,12,3,

10.'7.4.2З Операшии по п}ъкта}{ 10.7.4.1 - |0.'l ,4.22 выполнить для всех Им из состава

поверяемого комплекса, предназначенньD( для решения данной измерительной задачи.

и первой
|1.12.2 и

l0.8 Опрелеление абсолютной инст}, rентarльной погрешности (при ловерительной

вероятности 0,95) определения координат местоположения комплекса в плане в статическом и

дин:ш.tическом режимllх с использовilнием широкозонньD( дифференциаJrьных подсистем SВдS

10.8.1 Операчии по определению абсолютноЙ инструментальной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположения комплекса

впланеВстатическомидинамическомрежимilхсиспользоВаниемширокозонньtх
дифференциальньп подсистем SBAS проводить для комплексов, имеющих в составе

ИМ (оРАкУЛ-Компакг>Плюс.

10.8.2 Подкrпочить имитатор сигналов ГНСС к ИМ согласно схеме Ns 1, привеленной в

приложении А.

l0.8.3 Подготовить (при подготовке контролирвать, тгобы значение геометрического

фаюора 1хулшения точности PDOP не превышало 2) и последовательно запустить два сценария

имитациивстатическомидинамическомрежимахсиспользоВаниемширокозоннЬ
дифференчиальных подсистем sвдs с параметрФ{и, приведенными в таблицах lз _ 14,

согласно р}ководству по эксплуатации на имитатор сигна,пов Гнсс,

Таблица l3 - Параметры имитации в статическом режиме

Значениестики
30 миндолжительностьп

глонАсс Ll, ст , GPS L1, с/А)мые сигналы ГнссФо t{и

нет

аппа в
GАтS ANо}1оN{ дель )оп с дел (ируетсяфератро
RUMMESо\1 елья детсо\{ои осн

Параметры среды
навигационньrх сигнiIлов

распространения

сигналы SBASФормируемые
дополнений

сигнiшы функчиональньп<

статикаМодель движения объекта

200 00

Формируемые значения коорди}tат в системе

координат WGS-84:
_ широта
- долгота
- высота над эллипсоидом, м

наименование

Ошибки эфемерид и частотно-временных
поправок навигационньrх космических

57,00,00" N
з4"00,00" Е
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Таблица 14 - Параметры имитации в динамическом режиме

10.8.4 Провести операции по пунюаI\,l 10.2.3 - 10.2.5.

10.8.5 Произвести расчет абсо.lпотной инстрlтлента,rьной погрецшости (при

доверительной вероятности 0,95) определения коорд,Iпат местоположепия комплексов в плане

в статическом и динzлN{ическом pe)Ig,Iцax с использовalнием широкозонньп< дифференциальньrх

подсистем SBAS по п},нкт.lм 11.3.1 - 11.3.6.

10.8.6 Операции по пунrгам 10.8.2 _ 10.8.5 вьшолнитъ для всех иМ
коРдКУЛ-Компакт>Пrпос из состaва поверяемого комплекс4 предназначенньD( дJlя решения

данной измерительной задачи.

11ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

11.1 Процедуры обработки результатов измерений, полученньD( при определении

абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС в зоне контоJIя, в том числе и при

мобильной установке; абсолютной погрешности измерений расстояния от Им до Тс в зоне

KoHTpoJUt; абсо.lпотной поФешности измерений }тлов на ТС в зоне контоJIя; абсолютной

инстр}ъ{ентальной погрешности измерений скорости двюкепия ТС в зоне контроJIя, в том tIисле

и при мобильной установке

11.1.1 Рассчитать абсолютнlто погрешность измерений скорости движения ТС в зоне

контроJIя; абсошотн}то погрешность измерепий расстояIlия от ИМ до ТС в зоне KoHTpoJUI;

абсолютн}то пОгрешностЬ измерениЙ 1тлов на ТС в зоЕе контрJIя по формулам (1), (2), (3) и (а)

соответственно:

ДVi' = Vr, - Yru (1)

Значение
30 миндолжительностьп

1, с/А), GPSглонАсс L1,Фо емые сигналы Гнссй

нет
ошибки
поправок

эфемерид и частотно-временньrх
навигационньD( космических

тов
тропосфера модеJIируется (модель STANAG)

я (модель SUMMBR)ионос м
Параметры среды
навигационньD( сигналов

распространения

сигналы SBASФормируемые
дополнений

фl,rrкчиональньпсигнiulы

57,00,00, N
34,00,00, Е

200,00

Формируемые значения коорд{нат в системе

коорлинат WGS-84I:
- широта
_ долгота
- высота над эллипсоидом, м

движение по крlту ралиусом 2500 м
авлеЕии по часовой с елкевТип движения

40Ско сть движения об м/с

начмьные координаты объекта при измерениях в динамическом режиме
сть движения объекта в динаIrическом2 с е

Наименование характеристики
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bDi = Pr. - Рr-, (2)

bai," = dyil - азi,r, (3)

bai,, -- Qyц, - @gi,", (4)

tДе /Vi,п - ЗНачение абсолютноЙ погрешности измерений скорсти двиr(ения ТС в зоне

KoHTpoJи, км/ч;

/D; - ЗЕаЧеНИе абсолютной погрешности измерений расстояния отИМ до ТС в зоне

KoHTpoJUI, м;

/ai.? - зI11ачение абсоJIютной погршности измерений горязонтzлльного }тла на

ТС в зоне коктрля, градус;

/di. - Значение абсолютной погрешности измеренпй вертикального угла на Тс в зоне

KoHTpoJи, Фадус;

иli - Зноч€ние скорости движения Тс, измеренное Им при имитируемой скорости
I\,, км/ч;

Dд; - ЗЕаЧеНИе расстояниЯ от ИМ дО ТС, измернное ИМ при имитируемом расстоянии
Dэ,, м;

al,,? - Значение горизонтarльного угла на Тс, измеренное им при имIftируемом

ГОРИЗОНТаЛЬНОМ УГЛе аэi,аl ЦаДУС]

dt.6 - Значение вертикаJIьного угла на Тс, измерепное Им при имитируемом

ВеРТИКаЛЬНОМ УГЛе dэ,,s, ГРаДУС;

И3; - знзч€ние имитируемой скороФи движения ТС, rол/ч;

Dз; - ЗНпч€ние имитирУемого расстояния от ИМ до ТС, м;

аэi? - значение имитируемого горизонт:цьного угла на ТС, Фадус;

сэ,,, - значение имитируемого вертикального угла на ТС, градус.

11.1.2 Рассчитать абсолютную погрешность измерений скорости дрижения Тс в зоне

контоJlя по формулам (5) и (6):

АИ,п = Ии," - (Иэi,, - Иэi,z), (5)

ДИ,п = Yд,n - (Уэi,1 + Уэ,,2), (6)

где /vi,п - значение абсолютной погрешности измерений скорости движения Тс в зоне

контоJIя, кл/ч;

Ид.6 - зндч€Е[lе скорости, измеренIiое ИМ при значении скорости VэiJ ll Vэi,э и

встечном направлении 'Iрижения ТС 1, км/ч;

Ир.; - знач€ние скорости, измерепное ИМ при значении скорсти VыJ п Vэi,z п

попушом направлении движения ТС 1, км,/ч;

И317 - знпчени€ скорсти ТС l, кt/ч;

Из;,2 - 3нач€Н}t€ скорости ТС 2, км/ч.
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11.1.3 Расс.латать абсошотную инсцрrент:rльнlто погрешность измерений скорости
движениrl ТС в зоне контроля по формуле (7):

LVi,п -_ Vyi _ Vзi, Q)

где ZVi,u - значение абсо.гпотной инстрр{ентальной погрешпости измерений скорости
движения ТС в зоне кон,гроля, км/ч;

ил, - значение скорости движения Тс, измеренное Им при имитируемой скорости
Vзi,vм/ч;

Изi - знёч€ни9 имитируемой скорости движения ТС, кйч.

11.1.4 Рассчитать абсоrпотную инстументмьную погрешность измерений скорости
движеЕия ТС в зоне KoHTpoJuI по формулаrrл (8) и (9):

ДV1п = Vyцg - (Vэt1 - Vэi,), (8)

bVi,y = V7i,111- (VэiJ + Vэi,), (9)

rде lV.u - значение абсо.lпотной инструмент:rльной погрешяости измерениЙ скорости
движения ТС в зоне контроля, кйч;

ИЁ,,в - значение скорости, измеренное ИМ при значении скорости Vзi,1 и Vз1,2 и
всцечном направлении движения ТС 1, кrл/ч;

ид,7 - зцочение скорости, измеренное Им при значении скорости vэi,t и vэi,z ц
попутном направлении ,щижения ТС 1, кйч;

Иэ,,1 - зЕачение скорости ТС 1, км/ч;

Vзi.2 - значение скорости ТС 2, км/ч.

11.1.5 Рассчитать абсоrпотrrуто погрешность измерений скорости движения ТС в зоне

контроJIя по формуле (l0):

ди' = lди,,l * диразя, (10)

где ZVi,n - значение абсоrпотной погрешности измерений скорости движения ТС в зоне
контроля, км/ч;

ZVi.u - ЗНаЧеНИе

скорости движения ТС в

формулам (7), (8) и (9);

инстррлентальной погрешности измерений
при l-ToM измерении, км/ч, рассчитанное по

абсолютной
ЗОНе KOHTPOJUI

/Vр*" - ре}ность полуlенньD( имитационным методом и методом осущеСтвЛеНИЯ

проездов jначений погрешности измерений скорости движения ТС в зоне контроля, км/ч

(ZVе"з": 0,2 км/ч).

11.2 РезультаТы поверкИ по определению абсоrпотной погрешности измерений

скорости движения ТС в зоне контролJI, в том числе и при мобильной установке; абсолютной

погрешности измерений расстояния от ИМ до ТС в зоне контроJIя; абсолютной погрешности
измерений }тлов на ТС в зоне контоJIя; абсолютной инстрр{ентальной погрешности
измерениЙ скорости движеЕия ТС в зоне KoHTpoJUI, в том числе и при мобильноЙ установке,
считать положrтельными, если для всех измерений:

- ПОJDлIенные по пункту 11.1.1 значения абсоJпотной погрешности измерений скорости

движения ТС в зоне контроJIя находятся в пределах +1 кйч для ИМ <ОРАКУЛ-Компакт>;



зl

- полученные по пункту 11.1.1 значения абсолютной погрешности измерений

расстояния от ИМ до ТС в зоне контроJIJI находятся в пределах а1 м;

- полуlеЕные по пункry l1.1.1 значения абсолютной погрешности измерений }тлов на

ТС в зоне контроJIя на(одятся в пределах +1О;

- полученные по п}цкгу 10.1.2 значения скорости, измеренные ИМ, соответствуют

устzlIIовленным значениям скорости по пункту 10.1.2.4 и значениям скорости согласно

таблице 9 для ИМ <ОРАКУЛ-Компакт>, а значения абсолютной погрешности измерениЙ

скорости движения ТС в зоне KoHTpoJut, полуiенньlе по пункту 11.1.1, находятся в

пределах +l км/ч для ИМ (ОРАКУЛ-Компакт>;

_ полr{енные по пункту
находятся внутри рtlмки цели;

10.1.2 изображения имитатора на фотографиях от ИМ

11.1.5 значения абсо.гпотной погрешности измерений

KoHTpo;uI на(одятся в пределах а1 кЙч для ИМ

- полу{енные по пункту 11.1.2 значения абсо.тпотной погрепшости измерений скорости

движеЕиJl ТС в зоне контроJIя находятся в пределах +1 км/ч дlя ИМ (ОРАКУЛ-Компакт>;

- полученные по п}ъкry 11.1.3 значения абсо.lпотной инстр{ентzIльной погрешности

измерений скорости движения ТС в зоне контоJIя находятся в пределах +0,2 км/ч для ИМ
<ОРАКУЛ-Компакт >Пrпос;

- полr{еЕные по пyrrкту 10.1.2 значения скорости, измеренные ИМ, соответствуют

устilЕовленным значениям скорости по пуЕкту 10.1.2.4 и значениям скорости согласно

таблице 10 для ИМ <ОРАКУЛ-Компакт>Плюс, а значения абсоrпотной инструлtентальноЙ

погрешности измерений скорости движения ТС в зоне KoHTpoJuI, полученные по пункту 11.1.3,

Еtlходятся в пределах *0,2 км/ч для ИМ кОРАКУЛ-Компакт>Пrпос;

_ полученные по п}цкry 11.1.4 значения абсоrпотной инсц}ъ{еЕтальноЙ погрешности

измерений скорости движения ТС в зоне контро;ш нt!ходятся в пределм *0,2 км/ч для ИМ
<ОРАКУЛ-Компакт>П.шос;

_ поJryченные по

скорости движения ТС
коРАКУЛ-Компакт >Плюс.

пункту
в зоне

11.3 Прочедуры обработки результатов измерений, поJryченньгх при определении

абсоrпотной инструллентальной погрешЕости (при доверительной вероятности 0,95)

определеяия координат местоположения комплекса в плане в статическом и динzrмическом

режимах, в том числе с использованием широкозонЕьrх дифференuиzlJьньD( подсистем SBAS

11.3.1 Рассчитать абсолютн}то погрешность определения широть1 по формуле (11):

ABi=Bni-Boi, (11)

rде zBi - значение абсолютной погрепшости определения широты) градус единицы

плоского }тла (далее - градус);
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В!; - измеренное комплексом значение широты в i.ьй MoMerrT времени, градус;

Во, - деЙствительяое значение широты в i-ьЙ момент времени, црадус.

1 1.3.2 Рассчитать абсолютную погрепшость определения долготы по формуле (l2):

ДLi= 1n, - 1о., (12)

ГДе /Zi - ЗНаЧение абсоJпотной погрешности определения долготы, градус;

_Lл - ИЗМеРеННое комплексом значение долготы в Ёьй момент времени, градус;

Zo, - деЙствительное значеЕие доJIготы в i-ьй момент времени, градус.

11.3.3 Перевести поJryченные значения р.lзностеЙ в метры по формулам (13), (1а):

Авi=Д::Д, (13)
180 J (1-ez,sanlBoi)J'

ду,, = 
AL[fr

. 180

c.cos8 (l4)
sin2Bo;

где /в, - абсолютнм погрешность определения широты на i-ю эпоху, градус;

/Ii - абсолютнм погрешность определения долготы на i-ю эпоху, градус;

d - большая полуось общеземного эJIлипсоида м (WGS-84: а: 63'78137 м);

е - эксцентриситет общеземного эJшипсоида (WGS-84: е2 = 0,006694з7999),

1 1.з.4 Рассчитать систематическую погрешность определения широты по формуле (15),

долготы по формуле (16):

(15)

(16)

где N- число измерений.

11.з.5 Рассчитать СКО результата определения широты по формуле (17), лолготы по

формуле (18):

м, =*.u|=,двL

м, = *.L!=rДL'i,

\-е

ов=

Ii!"(дri-мr)'
-1

( 17)

(18)

11.3.6 Рассчитать абсолютную инструN{ентальн},ю погрешность (при доверительной

вероятности 0,95) определения координат местоположения комплекса в плане в статическом и

динамическом режимах, в том числе с использованием широкозонньп< дифференциальных

подсистем SBAS, по формуле (19):

)п=+r м3+мL +Z oBz + oLz ( 19)
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1 1 .4 Результаты поверки по определению абсолютной инструлlентаJIьной погрешности

(при доверительной вероrгности 0,95) определения координат местоположен11я комплекса в

плalне в cTaTиIIecKoM и д{намическом режима)(, в том числе с использовilнием широкозонньш

дифференшишьньD( подсистем SВдS, с.штать положительными, если для всех измерений

полученные по пункту l 1.3:

- значения абсолютной инстр!ентirльной погрепшости (при доверительной

вероятности 0,95) опрлеления координат местоположения комплекса в Ilлzше в статическом

режиме нrrходятся в пределах +4,5 м;

- значения абсолютноЙ инструItrентальноЙ погрешности (при доверительной

вероятности 0,95) опрелеления координат местоположения комплекса в плане в статическом

режиме с использоваItп"* рчalппрпия SВдS находятся в пределах +1,5 м для ИМ

<ОРАКУЛ-Компакт)Ллюс;

- значениЯ абсолютной инструмента,тьноЙ поФешности (при доверительной

вероятности 0,95) опреаеления коордиЕат местоположения комплекса в плzше в дина,ь,lическом

режиме находятся в пределах +4,5 м;

- значения абсолютной инстррrентальной погрешности (при доверительной

вероятности 0,95) опрелелепия координат местопоЛожения комплекса в плане В ДИНаI\,lИЧеС

sвдs находятся в пределzлх +3 м для
ком
им

режиме с использовtlнием расширения
<оРАКУЛ-Компакт>Пrпос.

11.5 Процедуры обработки результатов измерний, полrlенньD( при определении

абсолютпой погрешности откJIонения времени ИМ от национальной шкалы координированного

времени UTC (SU) на кадре фотофиксации

11.5.1РассчитатьабсолютнУюпоГрешностьотк.лонениявремениИМотнациональной
шк:шы коордtниров^нного "р"."пЪТС 1ýU1 на калр фотофиксачии по формуле (20):

/Тq = Т", - ',,r, 
(20)

где /Zф - значение абсолютной погршности откJIонения времени ИМ от национальной

шк!цы координирв:lнного времени UTC (SU) на кадре фотофиксации;

7&ф - зЕачение времени на фотографии от ИМ;

Z,,6 - ЗНаЧеНие времени по данным от ,шпаратуры геодезической спlтнпковой,

синхронным фотографии от ИМ.

11.5.2 Рассчитать абсолютную погрешность откпонения времени ИМ от национальной

шкалы координированItого "рa",", 
UTc (SU) на кадре фотофиксачии для к:Dкдого ка,дра

Й;Й;Й;; " 
иЪображенией индикатора времени по формуле (2l):

ДТ1о=Тцi,g-Тзi,g,

гДе /T1o - значение абсолютной погрешности откJIонеЕия времени

национальпой ,*-", *оорЙирвапного врмепи UTC (SU) на калре фотофиксачии;

Zд;.е - время, прпсвоенное комплексом Ёму калру фотофиксации;

zэ;,о - знпчение времени по индикатору времени на i-oM кадре фотофиксачии,

(21)

ИМ от
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1 1.6

времени Им
Результаты поверки по определению абсолютной погрешности откJIонения

от нациопilльной шкалы координированпого времени UTC (SU) на кадре

фотофиксачии ctmTaтb полоrоrтеJIьными, если для всех измернrй:

- поJцл{енные По пyHKTilIr{ 11.5.1 и 11.5.2 значения абсоrпотной погрешности откпоненI{я

времени ИМ от национапьной шкалы координировzlнного времени UTC (SU) на кадре

фотофиксачии в режиме сш{хронизации по сигнал:tм ГНСС находяrся в пределах +l мс;

- полуlенные по пунктаJ\{ 11.5.1 и l 1.5.2 значения абсолютной погрешности откJIонения

времени ИМ от национальной шкiллы координированного времени UTc (SU) на кадре

фотофиксации в режиме синхронизации по протоколу NTP находятся в пределах +200 мс,

11.7 Результаты поверки по определению абсолютной погрепшости синхронизации

внугренней шкiIJIы времени ИМ к шкале времени UTc (SU) cImTaTb положительными, если для

всех измерний полrIенные по пlчкry 10.4.6:

.значенЕяабсо.тпотнойпогрешностисинхронизшивнУгреннейrrп<алыврмениИМк

шкале времени UTc (SU) находятся в прелелах *l мкс для иМ (оРдкУЛ-Компакг>;

.значенияабсоrпотнойпогрешностисинхронизациивrrУгрепнейшкалывремениИМк

шкалевремениUТС(SU)нмоДятсявпределах+100нсдляИМ<оРАКУЛ.Компакт>Плюс.

11.8ПроцедУрыобработкирезУльтатовизмерений,поJt}п{енныхприопределении
погрешностиизмеренийскоростидвиженияТСнаконтролирУемомr{асткедороги'Втомчисле
и при работе комплексов (оРжУЛ-иНСдЙТ> совместно с другtlми измеритеJIями скорости

движения ТС

11.8.1 Расс.п,rтать значенlrя абсолютной и относительной погрешности измерний

скорости движения ТС на KoHTpoJI}rpyeMoM у{асже дорги при поверке в лабораторньп<

условиях по формулам (22) п (2З):

ЬViд=Viд-Vрi,

бид = Т. 100 %,

ГДа /Vi,л - зпачение абсолютной пофешности измерений скорости движения ТС

на контрлируемом rlacTкe дороги для скоростей в д{апазоне от 1 до 100 км/ч включительно

для ИМ <ОРЖУЛ-Компакт>, кйч;

dИ;,, - ЗНаЧеПие относительной погрешности измерний скорсти движения ТС на

контолируемом yracтKe дорги для скорстей в диапазоне свъ,ше l00 до 350 км/ч для ИМ

<ОРАКУЛ-Компакт>, О%;

Yi, - ЗНаЧеНИе скорсти, измеренное комплексом пРи i-ToM измерении, ю,t,/ч;

vрt - расчетное зпачение скорости при i-ToM измерении, указанное в

пунктах l0.5.1.6 - 10.5.1.8, кйч.

(22)

(23)
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11.8.2 Рассчитать значения абсолютной инструмент:шьной погршности измерепий

скорости движенпя ТС ва контролируемом }частке дороги при поверке в лабораторньD(

условЕл( по формуле (24):

ЬVi,ц = Viл _ Vpi, Q4)

fде lvi.u - значение абсоJпотной инстуItlентlшьной погрешности измерений скорсти

движения ТС на контролируемом rlастке дорги, кIr/ч;

Ид - значенпе скорсти, измеренное комплексом при !том измер€нии, клд/ч;

Vpt _ расчетное значение скорсти при Ётом измер€нии, ук&}анное в

пyIrKTax 10,5.1.б - l0.5.1.8, кЙч.

11.8.3 Рассчитать скорость движения Тс на контролируемом упстке дороги по данным

с навигационпого приемника по формуле (25):

,, Ef=,yl(i)Vr,='Д#, (25)

где У3; - значение скорсти на KoHTpoJmpyeMoM yracтKe дорги по д:lнным с

павигационного приемника для f-го презла,, rсrr/ч;

Иl(i) - значение мгновенноЙ скорсти по данным с навигационного приемника для i-го

проездц кl,t/ч;

N - количество значений мгновенной скорсти по данным с навигационного приемника

для i-го проезда.

11.8.4 Расс.п,rтать значенItя абсоrпmной и относительной погреrrпrости измерений

скорости двпжения Тс на контролируемом },часже дорги при поверке на месте эксплуатации

комплексов по формулам (26) п (27):

Vэь (26)

би.,. = Т. 100 о/о, (27)

АИ," = И," -

rде /Vi," - значение абсолютной погрешности

ТС на контрОлируемом упстке дороги для скоростей
измерений скорости движения

в соответствующих диапазонzlх

измерений для ИМ (ОРАКУЛ-Компакт> и <ОРАКУЛ,КомпакгDПлюс, к /ч;

JИ,'. - значение относительной погрешности измерений скорости движения ТС на

контроJIируемом rlacTкe дороги для скоростей в соответствующем диапапоне измерений шtя

ИМ кОРАКУЛ-Компакт>, 7о;

И1," - ЗНаЧеНИе скорости на контолируемом ytlacTкe дороги, измеренное комплексами

для i-го проезда, км/ч;

Из; - ЗНаЧеНИе СКОРОСТИ На КОНТРОЛИРУеМОМ rIаСТКе ДОРОГИ ПО Д{lННЫМ С

Еalвигациоппого приемника дJlя Ёго проезда, рассчитlшное по формуле (25), км/ч,
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11.9 Результаты поверки по определению пофешности измерений скорости

движенпя Тс на хоrrгролируемом }л{астке дороги, в том числе и при работе комплексов
(ордкул-инсýiт> совместно с другими измеритеJUIми скорости движения тс, считать
положитеJIьными, если для всех измерений:

- поJryченные по п}нкry l1.8.1 значения абсо.lпотной погрешности измерний скорости

движения Тс на контрлируемом yracтke дороги нalходятся в пределах +l кrr.r/ч в диапазоне
от 1 до 100 км/ч вкJIючительно для ИМ <оРАКУЛ-Комп:lктD; значенпя относительной
погрешности измерний скорости движения Тс на контролируемом участке дороги находятся в

пределах +l О/о в диапазоне свыше l00 до 350 км/ч для ИМ ЮРАКУЛ-Компакт>;

- полrIенные по п}'нкг)' 1 1.8.2 значениJI абсо.lпотной инстрlшентальной
погрешностИ измеренrй скоростИ движения ТС на контро.гшруемом rIастке дороги нllходятся в

пределах +0,3 км/ч для ИМ (ОРАКУЛ-Компакт>Плюс;

- полrIенные по пунктУ 11.8.3 значения абсолютной погрешности измерний
скорости движения Тс на контолируемом }л{асже дороги находятся в допускаемых
пределах в соответствующих диапазонalх измерний !ля иМ <оРдКУЛ-Компакг>
и <ордкул-компакг>плюс; значения относительной погрешности измерений скорости

движения Тс на контролируемом уiасже дороги н{tходятся в допускаемых пределах

в соответствующем диапазоне измерений для ИМ <ОРАКУЛ-Компакт>.

11.10 Прочелуры обработки результатов измерений, поJIученньж при определении

относитеJIьной погрешности измер€ний прйденного пупl за интервirл времени

Рассчитать для кФiцого полrIенного результата измерений значение отпосительной
поФешности измерений пройденного пупr за интервал времени по формуле (28):

бD, = 
Di]Dp"* . 19g о7о, (2s). Dрасч

где JD, - значение относительной погрешности измерений пройденного пуги за

интервIrл времени для i-го измерения, 7о;

Di - Измеренное комплексом значение пройденного пуfl, за шrтервал времени при i-ToM

измерении, м;

Dp*u - РаСЧетное значение проЙденного ггуги за интервМ временИ комплексом,

равное 300 м.

11.11 Результать! поверки по определению относительной погрешности измерений

пройденIIого п}ти за интервал времени сIштать полоrсjтельными, если для всех измерений

пьлученные по пункту 11.10 зпачения относительной погрешности измерений пройденного

п}ти за интервал времени н:lходятся в пределах +0,2 %.

11.12 Прочелlры обработки резуJIьтатов измерений, поJIrIенньD( при опр€делении

абсолютной погрепшости измерний интервалов времени

11.12.1 Рассчитать абсоJпотную погрешность измерений интервrrлов времени при

поверке по пlнкry 10,7.3 дIя каждого зад fiого интервlша времени по формуле (29):

дТi," = Тцi," - Tgi,r, (29)

ГДе /U,,t. - ЗНаЧение абсоJIютнОй погрешности измерений шIтервалов времени, с;



з7

zki,!. - измеренное комплексом значение интервала времени от первой до последней

фотографии при i-oм измерении, с;

Zзi1 - значение интервала времени задержки вкJIючения светодиода, коIrтроJIируемого

частотомером или секунJIомером. при i-oм измерении, с,

11.12.2 Рассчитать интервalлы времени мехду последней и первой фотографиями по

показilниям иЕдикатора времени на фотографиях по формуле (30):

11.13 Результаты поверки по определению абсолютной погрешности измерений

интеркrлов времени считать положительными, если д,Iя всех измерений полуlенные по

п}цктд{ 11.12.1 и i1.12.3 значения абсолютной погрешности измерений интервilлов времени

нilходятся в предел{rх +1 с д'Iя ИМ <ОРАКУЛ-Компакт>Плюс.

12 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТЛТОВ ПОВЕРКИ

12.1 Результаты поверки комплекса подтвержд:lются сведениями о результатiж поверки

средств измерений, вкJIюченными в Федераrьньй информачионный фонд по обеспечению

единства измерений. По заявлению владельца комплекса или JIица представившего его на

поверку!, вьцается свидетельство о поверке комплекса, и (или) в паспорт вносится запись о

проведенЕой поверке, заверяемаJI подписью поверитеJur и знаком поверки, с указанием даты

поверки, или вьцается извещеЕие о непригодности к применению средства измерений,

Тэi,t"= Тzэ1пп - Tr.i,"r, (30)

гд€ 7эi,ан - значение интервала времени между последней и первой фотографиями по

показаниям инд{катора времени, с;

7291,д9 - зIl:rчение времеЕи по индикатору времени на последней фотографии, с;

Z791,41 - зночение времени по индикатору времеци на первой фотографии, с.

11.12.3 Расс.плтать абсоJпопlую погрешность измерений интерв{rлов времени при

поверке по пункry 10.7.4 дrя каждого зад.lнного интерв{rла времеЕи по формуле (3l):

ДТцп" = TKi,u" - Trt,nn, (31)

щё /Тр11- знdчеЕие абсоJIютной погрешпости измерений интервzrлов времени, с;

7*;,u" - ИЗМеРенное комплексом значение шrтервала времени от первой до последЕей

фотографии при ioм измерении, с;

79;,1д - знач€нпе интервала времени между последней и первой фотографиями по

показаниям индикатора времени, с, рассtп{танное по формуле (30).
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12.2 Результаты поверки оформляются по установленной форме.

Начальник нИо-10
Фгуп ((BнииФтри>

заместитель начальника
НИО-10 - начальник НИЩ
ФГУП <<BниИФТРи)

Ведущий инженер-метролог НИI-{

ФГУП (ВнИИФТРи>

М.С. Шкуркин

Е.В. Рак

Е.С. Николаев

//-
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Приложение А
(обязательное)

Схема Jф 1 подкпочения основньIх и вспомогательньD( средств поверки при поверке
комплексов в лабораторных условиях

Рисунок А.1

Основными и вспомогательЕыми средствами поверки явJIяются:

- Kzlмepa безэховая БКЮФ.305178.001 (из состава имитатора параN{етров движения ТС
кСАПСАН 3М> литера l согласно описанию типа);

- имитатор параметров .Фижения танспоргньD( средств кСАЛСАН 3М> литера 1;

_ имитатор сиrвалов ГНСС (имитатор сигналов спуп{иковьD( нatвигационньD( систем

GSS6700, имитатор сигналов глобальньrх навигационньIх сп}тниковьIх систем GSG-S, комплекс
эталонный формирования и измерениJI радионавигационЕьD( параметров ЭФИР);

- источник перви.шьй точного времени УКУС-ПИ 02ДМ;

Имrгатор сигналов ГНССнавигационная
антенна

навигационная
антенна

навlгационная
антенна

источник
первлтчный

точного времени
укус_пи 02д4 Блок светодиодный

БкюФ.б85621.097

Имитатор
парirметров

движения Тс
(сАПсАн 3М))

литера l

им Камера безэховая
БкюФ.305l78.001

Персходвик
БкюФ.з056l4.0l4

кабель пrгапия
и сиrD(роЕизалии

кпс-2

cl

у.

t
ý
о.

\о

Частоmмер
унIверсальIшй серии
cNT-90 модификация

cNT-90

Блок управления
БКЮФ.432221.00l;

аппараryра геодезическi r

стrутниковая NV2 l бС-RТК
молификачии NV2 l бС-RТК-А

Компьюгер с

усIановленными
прогрilммitirи поверки
(версия Ее ниr(е 1.2),
(Сапсан 3D и (Ария)

Источник пlл,гания APS
молификачия APS-7305L

Кабель информаlшонrтый
ки_6 БкюФ.4б7зб 1.0з4

х;
1-o

* 
= 

...J

9 dn: s i\i

F Б*
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- блок управления БКЮФ,432221.00l ;

- аппаратура геодезическzlя спуп{иковм NV216C-RTK модификаrшя NV216C-RTK-A,
всцоенная в блок управления БКЮФ.432221.001;

- частотомер 1rrиверса.гtьньй серии CNT-90 модификации CNT-90;

- ложемент ОРАКУЛ-И;

- кабель питшrия и сиID(ронизации КПС-2;

- переходник БКЮФ.305б 1 4.0 l 4;

- кабель сервисньй l{|1-9-2;

- источник питаяшп APS модификачия APS-7305L;

_ источники пrтания дIя блока управления БкюФ.43222|.00| и имитатора параметов

.щижения тр.rнспоргньD( средств (сдПсдН ЗМ> литера 1 (на схеме Nч l не показаны);

- блок светодиодrьй БКЮФ.б8 562|.097 (устлrавливается так, цгобы излуrающий диод

смотрел в направлении объектива видеокамеры ИМ);

- компьютер с устttновленными прогр:лJ\iм{lми поверки (версия не ниже 1.2), <Сапсан 3>

и <Ария>;

- кабеrь информационный КИ-6 БКЮФ.4б7361.034;

- кабель управления блоком свЕтодиодньпu БкюФ,685622, l 02,
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Приложение Б
(обязательное)

Схема Nq 2 подк.лючения ocHoBHbD( п вспомогатеJIьньD( средств поверки при поверке

комплексов на месте эксплуатации

Рисунок Б.l

основньпrrи и вспомогательными средствllI\,lИ ПОВеРКи явJlяются

- имитатор параметров движения цIшспоргIIьD( средств (да;rее - ТС) rcАПСАН ЗМ)

литера 2 (лалее - имитатор);

.компьютерсУсftrновленнымипрогр.lI\,rма!{икСапсан3>иWЕВинтерфейсомДIя
подключения к ИМ (допускается использовать два различньD( компьютера: один компьютер с

WEB интерфейсом для отображения резуJьтатов измерешtя ИМ и лрlтой компьютер

с уст.lновленной программой <Сапсан 3>).

Трбования к месту размещепrlя:

.имитаторДолжепбьrгьУстаноВленнаВысоте(1,0}0,2)мнатеногеиликапотеТС
приблизительно по оси пластины государственного ремст шонного знака Тс и находrться в

поле обзора поверяемого ИМ;

- расстояпие по прямой между имитатором и поверяемым Им должно быть не

менее 5 м и не более 50 м;

.ДопУскаетсяУстаЕавливатьимитаторнаобочине'еслиобочинапопаДаетвполеобзора
ИМ,илисредиприпарковдrньп<ТСприУсловии'чтоприпаркомнныетСнезаслон-шотобзор
имитатора и находяIся на расстоянии не меЕее 5 м от имитатора;

- высоту устllновки имитатора и расстояние между имитатором и поверяемьrм Им,

либорасстояниемеждУимитаторомиприпарковапньшиТСпроконтроlплрВатьспомоцью
д-""Ь".рч п*ерного Leica DISTO Х310;

- изображепие имЕтатора должно располагаться прибJIизmеJъно в цеЕтр€ кадра от ИМ

" "aрrr"-"rой 
плоскости, 

" 
aор,п,о"-",ой плоскости доIryскаФся расположение имитатора

максимально близко к краю кадра;

- движение тапспоргного потока в полосе движеЕия с уФ:шоыIенным имитатором

должно быгь ocтtlнoыIeнo на время прведеЕия поверки,

им
Имrrгатор параметров

,шижения ТС
кСАПСАН 3М>

литера 2

Компьютср с
программами поверки
(верия не ниже 1.2) и

кСапсан 3>


