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1. оБщиЕ положЕния
1 .1 Настоящая методика поверки распросlраняется на комплексы измерительные с

видеофиксацией кПаркРайт-СD (далее - комплексы)и устанавливает методику, порядок и
содержание их первичной и периодической поверок.

1.2 При прове.чении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ 1-2022 по государ-
ственной поверочной схеме для средств измерений времени и частоты, утвержленной при-
казом Росстапдарта Nэ 2360 от 26.09.2022; ГЭТ 2|8-2022 по государственной поверочной
схеме дJuI координатно-временньD( средств измерений, утверж,ценной прикaвом Росстан-
дарта N \374 от 07 ,06,2024 и локальной поверочной схеме для средств измерения ско-

рости движениJI тр:lнспортньD( срелств (ТС).
1.3 При опрелелении метрологических харalктеристик поверямого средства измере-

ний используется метод прямьD( измерений.
1.4 В результате поверки должны бьrгь подтверждены следующие метрологические

требования, приведенные в таблице 1.

Таблица 1-По м огические вания
Нмменование характеристики Значение

.Щиапазон измерений скорости движения ТС в зопе контроJIя по видео-
кадрам, км/ч
Пределы допускаемой абсошотной пофешности измерений скорости
двихения ТС в зоне KoHTpoJur по видеокадрам, кr"r/ч +2

Преде.ты доrryскаемой абсолютной погрешности сш{хронизации
шкzuш времени комплексов с национальной шка;lой координировilн-
ного времени UTC (SU), мкс +3

+4 5

,Щоверительные границы абсолютной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) опрделениJI координат места расположения ком-
плекса в плzlне в динalIr{ическом режиме (рабочий ди:шазон скоростей
от 1 до 150 км/ч)*, м

+з

.Щоверительные границы абсоrпотной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) опрлеления координат места расположения ком-
плекса в Iшане в статическом режиме*, м

от l до 86400,Щиапазон измерний интервалов времени, с

Прлепы догryскаемой абсо.тпотной погрешности измерений интерва-

лов времени, с
от 0 до l50,Щиапазон измерений собственной скорости движения комплекса, км/ч

*1
Пределы допускаемой абсо.lпотной погрешности измерений собствен-
ной скорости движения комплекса, км/ч

от 2 до 15
.Щиапазон измерений расстояяия от видеоблока комплекса до ГРЗ,
н{lходлцегося перед комплексом в одной полосе дороги, м

+0,5

Пределы доrryскаемой абсоrпотной погрешности измерний расстояния
от видеоблока комплекса до ГРЗ, находящегося перед комплексом в од-

ной полосе дороги, м

* - метрологическм характеристика определена по сигнала { от спутников GPS и

ГЛОНАСС, принимаемых одновременно, при значеЕиях PDOP < 2

1

от 0 до 350

t1



2 ПЕРЕЧЕНЬ ОIIЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки должны бьпь вьшо.пrены операции, указанные в таб-

лице 2.

Таблица 2-П ень оп пове
Номер соот-

ветствующего
раздела

(rryнкта) МП

обязательность вьшол-
нения операций

Первичная
поверка

Периоди-
ческм

поверка

Нмменование операции поверки

7.Ща .ЩаВнешний осмотр средства измерений

Да 8
Подготовка к поверке и опробование сред-
ства измерений

9!а Да
Проверка программного обеспечения (далее

- ПО) средства измерений
Определение ме,грологических характеристик и подтверждение соответствия средства

измерений метрологическим требованиям

Да Да

Определение абсолютной погрешности
синхронизации шкалы времени комплекса
с национальной rш<алой координирован-
Еого времени UTC(SU)

!а ,Ща

Определение абсо.lпотной погрешности
(при доверительной вероятности 0,95)
определеЕия координат места расположе-
Еия комплекса в плаЕе в диЕамическом ре-
жиме фабо,шй диапазон скоростей от 1 до
150 кйч)

1 0 3,Ща ,Ща

Определение абсошотной погрешности
(при доверительной вероятности 0,95) опре-

деления координат места расположения
комплекса в плане в статическом режиме

10.4!а!а
Определение абсошотной погрешности из-
мерений скорости движения ТС в зоне кон-
TpoJUI по видеокадр:lм

.Ща 10.5.Ща

Определение абсо:потной погрешности из-
мерений собственной скорости движения
комплекса

Да 10.6!а
Определение абсоrпотной погрешности из-
мерений расстояния от видеоблока ком-
плекса до ТС, находящегося перед ком-
плексом в одной полосе до ги

10.7!аЩа
Определение абсо.lпотной погрешности из-
мерений интервarлов времони

J
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2.2 При поJryчении отрицательных результатов поверки по любому из rryнктов таб_

лицы 2 комплекс призЕается непригодным к применению и нzшравJIяется в ремонт,
2.3 Предусматривается возможность проведеция периолической поверки для мень-

шего числа измеряемьIХ величин. Объем периодической поверки определяется экспJryати-

.Ща

10.1

10.2



рующеЙ организациеЙ в зalвисимости от применения комплекса. На основдlии решения экс-

плуатирующей организации соответствующzuI з!lпись должЕа бьпь сделана в эксплуатаци-

онных документчrх и сведения переданы в Федеральный информационный фонд по обеспе-
чению единства измерений.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3. t Условия проведения поверки должны соответствовать рабо,мм условиям эксплу-

атации поверяемьIх комплексов и используемым средств:lм поверки. Средства поверки

должны быть по,щотовлены к работе в соответствии с руководствttми по их экспJryатации.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СIIЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВJIЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведенlло поверки допускаются лиц4 аттестов:tнные в качестве поверителей

в области радиотехнических средств измерений и изуlмвшие настоящую методику, доку-

ментацию на комплекс и экспJryатационн),ю документацию Еа используемые средства по_

верки.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 При проведении поверки должны примеЕяться средства поверки, ук:ванные в

таблице 3.

Таблица 3-Т ебования к твам по ки

Измерители влiI]кно-
сти и температуры
ивтм-7,
рг. JllЪ l5500-12

Перечень рекоменду-
емьIх средств по-
верки

Операции по-
верки, требую-
щие применение
средств поверки

Метрологические и технические требования к
средствilм поверки, необходимые дIя прове-

дения поверки

пп.7-10Кон-
троль

условий поверки

грешностью не более 2 %

вспомогатель-
ные технические
средства

Индикаторы времени с тоIшостью отображе-

ния времени не менее 0,1 с;
Компьютер

4
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Средства измерений температуры окружzlю-

цей сре.щI в диапазоне измерений от -40 до +50
ОС, с абсо:потной погрешностью не более 0,2
ОС; измерений относительной влФкности воз-

духа в диапазоне измерениЙ от 0 до 95 7о с по-

Индикатор времени
<ИВ-1>;
Переносной компью-
тер типа "Ноутбук"



Источники первич-
ные точного вре-
мени УКУС
пи 02дм,
рег. М б0738-15;

Комплексы измери-
тельные значений те-
кущего времени и
скорости (ИВС-2l ),

рег. JФ 94235-24;

.Щмьномер лазерный
Leica DISTO,

. Nq 74357-19

Средства измерений, применяемые в каче-
стве эталонов не ниже 5-го разряда шкалы
времени, рабочие этzллоны шкarлы времени по
ГПС для средств измерений времени и ча-

стоты, утвержденной приказом Росстандарта
от 26.09.2022 ХЪ 2360, пределы допускаемьrх
смещений формируемой шкалы времени
(ШВ) относительно национальной ШВ
UTC(SU):
- при поверке по п. l0,1 не более: *l мкс;
- при поверке по п. 10.7 не более: *0,3 с;

Средсrва измерений, предназначенные мя изме-

рений временных интервалов в диапазоне от 0 до
30 мкс, пределы допускаемой абсолютной по-

грешности измерения интервалов времени при

поверке t0,1 мкс;

Рабош.lй эталон не ниже 2-го разряда в соот-
ветствии с приказом Федерального агентства
по техническому реryлирванию и метроло-
гии от 07.0б.2024 г. Ns l374: предел доIryскае-
мой погрешности формирования координат
местоположения в системе коорлинат WGS-84
2,2 м (при PDOP = 2) лля поверки по п. l0.2 и
1,5 м (при PDOP = 2) для поверки по п. l0.3;
Срелства измерений, предназначенные для:
измерений скорости ТС с пределами допуска-
емой абсоrпотной погрешности измерений
скорости не более +0,7 км/ч и измерений соб-
ственной скорости движения с пределаIt{и до-
rryскаемой абсолютной погрешности измере-
ний скорости не более *0,3 км/ч;
Средство измерений расстояний в диaшазоне

до l5 м с погрешностью не более +0,2 м

п.10 Определе-
ние меlрологиче_
ских характери_
стик и подгвер-
ждение соответ-
ствиJI средства
измерений мет-

рологическим
требованиям

5.2 Все средства поверкtl должны быть исправны, поверены и иметь сведения о ре-
зультатах поверки в Федеральном информационном фонде по обеспечению единства изме-

рений.
5.3 ,щопускается использовать при поверке другие утвержденные и аттестов{lнные

эталоны единиц величин, средства измерений Утвержденного типа, поверенные, удовлетво_

ряющие метрологическим требованиям, указанным в таблице 3.

6 ТРЕБОВЛНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПЛСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 Во время пОдготовкИ к поверке и при ее проведении необходимо соблюдать пра-

вила техники безопасности, действующей на месте поверки и требования по технике без-

опасности, указанные в эксплуатационной локументации на используемые средства по-

верки.

7 ВНЕШНIЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При проведении внешнего осмота должно быть установлено соответствие ком-

плекса сле,ryющим требовапиям :

5

Частотомеры

универсальные
cNT-91,
рег. Nч 41567-09

комплекс эталонньй

формирования и из-
мерения радионави-
г{щионных пар:l!.lет-

ров ЭФИР,
рг. Nч 82567-21;
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. комплектностькомплексадолжнасоответствоватькомплектности, указанной
в паспорте;

. на корпусах компонентов комплекса должны быгь нанесены маркировка и за-

водскоЙ номер, пломбировка должна бьтть в целостпости;
о компоненты комплекса не должны иметь механических повреждопий и дру-

гих дефектов, ыIияюцшх на их работу.
7.2 Результаты поверки по раздеJry 7 считать положительными, если обеспечивается

вьшолнение всех перечисленных в пункте 7.1 требований.

S ПО.ЩОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подгоювить комплекс к работе в соответствии с руководством по эксплуатации.

8.2 Проверить вкпючение электропит:lния комплекса. ВкJIючить и вьшолнить опера-

ции по заIryску прогрalммного обеспечения комплексов согласно руководству по экспJryа-

тации.
8.3 Убедиться, что видеокаIrrеры из cocтlвa комплекса нlжодится в рабочем

состоянии и с них передается изобрахение с наложенным значением текущего времени и

коордлнат комплекса.
8.4 Результаты поверки по раздеJry 8 считать положительными, если комплекс

удовлетворяgт вышепереrшсленньш требованиям.

9 IIРОВЕРКА ПРОГРЛММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Проверить соответствltя заявленньD( идентификационных данньD( (идентифика-

ционное нzмменование, номер версии, цифровой идентификатор) ПО комплекса в соответ-
ствии с руководством по экспJryатации комплекса.

9.2 Результаты поверки по раздеlry 9 считать положительными, если идентификаци-
онные дапные ПО соответствуют идентификационным дalнным, приведенным в таблице 4,

с rIетом комплектности поставки комплекса,

Таблица 4 - Иденти икационные дzшные По
ЗначениеИдеrrпlфикаци-

онные данные
(признаки)

х=
Fx

; qх
ь9 б

>рф

Ф3

s.чФФ
з*sч
*d
aа.х9)
>Е

сrЕ
Фо-

=as
чйХлr=

хь:\оzo

F
Q>
оЁлу=Боаэ9 хо-+ й>q5
бJфЕо

o.1 i

Ф=
Фз>Lд

a6)

zё

Фл
БЕо-э
=YsаФ-
v,: Ёл=о.
>;

Идеrгификаци-
онное наимено-
вание По

не ниже
1.0

не ниже
1.1

не нюке
1.2

не ниrке
1.1

не нюке
1.5

Номер версии
(илентификаци-
онный номер)
по
L\ифровой иден-
тификатор ПО

6
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не ниже
4.з
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l0 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВЛНИЯМ

10.1 Опрелоrеппе абсолютпой погрешшости сппхроппзацши шкаJIы времепи
комплекса с нацяопдJIьпой шкалой коордЕппрованвого временп UTс(SU)

Поверка проводrтся в 2 этапа.

Эпап 1

10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1..Щля этого сетевым кабелем (из

комплекта индикатора времени (ИВ-l >) соед{нить вьrход <SIRF> на источнике первиIIном

точного времени УКУС-IlИ 02.ЩМ (ла.пее - УКУС-ПИ 02ДМ) с соответствующим входом

на индrкаторе времени <ИВ-1>. Сетевьш кабелем (из комплекга комплекса) соединить вы-

ход комплекса RI45 с соответствующим входом на ПК. Подкlлочить питание к УКУС-ПИ
02,ЩV1, индикатору времеЕи кИВ-l и комплексу,

l 0.1.2 Обеспечитъ м:ксимaльную радиовидимость сигнalлов нzlвигационньж космиче-
ских аппаратов ГЛО}IАСС небесной полусфере, В соответствии с эксплуатационной доку-
ментацией на комплекс и источник первичньй точного времени УКУС-ПИ-02,ЩМ подгото-
вить их к работе. Убедиться, что комплекс и УКУС-ПИ 02.ЩМ синхронизированы с нацио-
нальной координирвllнной ШВ UTC(SU) (все индикаторы УКУС-ПИ 02 .ЩМ светятся зе-

леным цветом и на экрме монитора появJIяются значения координат и текущего времени).
10.1.3 Подкrпочить комплекс к компьютеру через Ethemet-KmraJr связи, вкJIючить ком-

плекс, загryстить веб-браузер и осуществить подкJIючение по укaванному в формуляре ком-
плекса IP адресу.

10.1.4 Убедиться в открьпии главной стр:шицы и наличии на ней дать/времени.
l0.1.5 Навести видеоблок комплекса на индикатор времени кИВ-1> и сформировать

пять кадров в течение 10 минут с изображением кИВ-1 >.

10.1.6 Сразнить значения времени Т, (изображение <ИВ-1> на кадре) с временем.
отображенном на кадре комплекса Т6*. Опрлелить значение ДТ как разничу между этими
значениями по формуле (с учетом времени часовой зоны):

/7=Тф*-Ъ.
10. 1 .7 Результаты поверки по этaшу 1 считать положитеJIьными, если для всех прове-

денньD( измерений, полученные значения ДТ находятся в пределм +0,5 с, при корректном
отображении ка.пендарной даты.

,7

-220в

АС in
АС in

SIRF
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времени
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Комплекс
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Клавиаryра
<Мьпць> ком-

пьютеDнм

Рисунок 1 - Схема вьшолнения измерений
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Эпап 2
10.1.8 Собрать схему в соответствии с рисунком 2.

1PPS Канал2

l PPS Кан

Рисунок 2 - Схема вьшолнения измерений

10.1.9 Убешться, что комплекс и УКУС-ПИ 02,ЩМ подготовлены к выполнению
измерений.

10.1.10 Подключить вьD(оды l Гц (1PPS) комплекса и УКУС-ПИ 02.ЩМ к вход.lr'r ча-
стотомера кА> и <В> соответственно одинаковыми по длине кабелями. Настроить часто-
томер на измерение BpeMeHHbD( интервirлов:

- по пере,щим фрнтам имгryJIьсов;
- по входному сопротивлению (50 Ом иrпr 1 МОм);
- по уровню заIryска.

10.1.1 l С помощью встроенного ПО частотомера провести 600 измерений иJIи в те-
чении 10 мшrут фиксировать на видеока}rеру показания частотомера (значения абсолютной
погрешности синхронизации ШВ комплекса с национа;rьной rrп<а:lой коордипированпого
времени UTC(SU)).

10,1.12 Результаты поверки по п. 10,1 считать положительными, если значения аб-
соrпотной погрешности сипхрнизации ШВ комплекса с национа;rьной шка.пой коорд.rни-

рованного времени UTC(SU) находится в предел.rх +З мкс.

l0.2 Определениеабсолютпой погрешпостп (при ловерптельной вероятностlt
0195) опредшеппя коордпнат места расположеппя комплекса в плане в диIlампческом
режиме (рабочий дlапазоп скоростей от 1 ло l50 км/ч)

10.2.1 Для комплекса исполнений 1, 2, 4, 5 подкJIючить имитатор сигналов глобаль-
ньtх навигационньD( сгryтниковьtх систем (ГНСС) из состава рабочего эталона координат
местоположения 2 разряла непосредственно ко входу навигациоЕного приемника на ком-
пьютерном блоке.

.Щля комплекса исполнения 3 собрать схему в соответствии с рисунком 3. Подктпочить
имитатор сигналов ГНСС, из состава рабочего эталона, к переизJryчающей антенне (в crry-
чае искJIючеЕrlя видимости реальньгх сигналов сIryтниковых груrшировок ГЛОНАСС и

GPS, камеру экранированную догryскается не использовать).
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Рисунок 3 - Схема вьшолнения измерений

10.2.2 Подготовить сценарий имитации с параметами, приведенными в таблице 5,
при этом контоJIировать, чтобы значение геометрического фактора ухудшения тоrшости
(PDOP) не превышaло 2.

Таблица 5 , С ий имитации

10.2.3 Воспроизвести сценарий. Записать сообщения NMEA (строки $**GGA или

S**R]ИС, S**GSА) павигационного приемника комплекса с частотой 1 Гц: в меню <Поверка

устройства>, выбрать по.щ{епю кВывод NMEA), ЕФкать кнопу кНачать зшIисьD. По исте-

чеяии выбранного интервала времени записи (не менее 600 строк измерительЕоЙ информа-

ции $**GGA или $**RMC), нажать кнопку <Остановить запись), после остtшовки зzшиси

появиться кнопка (Сохранить запись>. Из загlисанного файла с измерениями выбрать изме-

рения координат местоположения (широта, долгота) (из сообщениЙ $**GGА или $*+RMC)
при PDOP < 2 (информация о PDOP содержится в сообщениях NMEA S**GSA).
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tl rlllTB тор
сllrIt8лов

псточЕlк
чЕтtlЕI

псрсшсцtоrо
ToKr

Наrд,rенование парамета Значение параметра

Формируемые
навигациоЕIlые сигналы

спчтниковые ГЛОtIАСС в частотном ди{шазоне Ll (кол СТ),
GPS в частотном диzш }оне Ll (кол С/А)

Продолlю,rтельность, мин 30

Ионосфера, модель SUMMER
Тропосфера" модель STANAG
Ошибки эфемерил
BpeMeHItbD( поправок
космических lшпаратов

и частотно-
навигационньtх да (в соответствии с текущим состоянием

орбитальной группировки ГНСС)
Модель движения (система координат
WGS-84)

.щижение по окружности:
_ коорд{наты центра окрух(ности:

- ширта 56"00'00" N;
- доrгота 37О00'00" Е;

- высота 200 м;
- рад,ryс окружности 5000 м

l50Скорость движения по окружности, км/ч

МП 651-26-026. кГСИ, Компцексы uзмеоumельньlе с вudеофuксаuuей <ПаркРайm-Сь
Мепоduка поверкu>

KoчBrclrc



10.2.4 Расс.п.rтать абсолютную погрешность определения широты по формуле:

ЬВ,--В,-Ва;
где В; - широта, измереннzrя комплексом в !ый момент врмени, градус;

В,"гi - действительное значение шпроты в i-ьй момент времени, градус
10,2,5 Рассц,rтать абсолютную погрешность определения доrготы по формуле:

bL,=\-Lai
где 

'j - 
долгот4 измеренная комIшексом в i-ьшi момент времени, град/с;

I,"ti - действительное значение долIоты в i-ьй момент времени, градус,

10.2.6 Перевести поJIученные значенltя абсоrпотной погрепшости определения ши-

роты и долготы в мец)ы по формулам:

дв,, __АЦ.
, 180

o.(t-e2)

(t-е2.siпz вr"si)З

дL,, - А-Щ 
., 180

a.cos В,"1i

|-е2.siпz Вrefi

где ДВi, Дli- абсоrпотная погрошность определения широты и долготы
на i-ую эпоху, О;

В*л - действительное значение широты в i-ый момент времени;
а - большая по.rryось общеземного эллипсоида (с = б378137 м), м;
е - эксцентриситет общеземного эллипсоида (е = 0,0818l9l9l).

10.2.7 PaccтlTaTb систематическую погрешностъ определеЕия пшрты и долготы по

формулам:

мв Iдв,;N i=l

l
ML IдI,,N

l

где lй- количество измерений.

10.2.8 Рассчитать СКО абсоrпотной погрешности определения широты и долготы по

формулам:

Ёlоq -r,)'
ов

N_l

Ё(о., -r.)'
N_1
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10.2.9 Опрелелить абсоrпотную погрепшость (при доверительной вероятности 0,95)

определениrI коорд,rнат места расположения комплекса в плане в динаLtическом режиме
фабочий диапазон скоростей от 1 до 150 кйч) по формуле:

+п
р

м + М| +2. Бт;)
2

в

10.2.10 Результаты поверки по п. l0.2 считать положительными, если значение абсо-

лютной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат места

расположения комплекса в плане в диЕа}.{ическом режиме фабочий диапазон скоростей от

1 до 150 км/ч) находится в пределм +4,5 м.

10.3 Опредыlение абсолюттой погрешпостп (прп доверительной вероятпости
0195) определения коордиЕат места располоrкенпя комплекса в IUIaпe в статпческом

рея{име
10.3.1 ДIя комплекса исполнений |,2, 4, 5 подкJIючить имитатор сигналов глобаль-

HbD( нrlвигациоЕпьD( спутниковьIх систем (ГНСС) из состава рабочего эталона координат
местоположения не ниже 2 разряла непосредствеЕно ко входу Еавигационного приемника
на компьютерном блоке.

.Щля комплекса исполнения 3 собрать схему в соответствии с рисунком 3. Подк;rючить
имитатор сигналов ГНСС, из состава рабочего этllлона, к переизJryч^ющей антенне (в clry-
чае искJIючения видимости peaJтьнbrx сигнчrлов спутниковьD( группировок ГЛОНАСС и

GPS, камеру экранированIrую допускается не использовать).
10,3.2 Подготовить сценарий имитации с параметzl},tи, приведенными в таблице 6,

при этом контролировать, .rгобы значение геомеlри.Iеского фактора ухудшениJI точности
(PDOP) не превышало 2.

Таблица б - Сцена ий имитации

10.3.3 Воспроизвести сценарий. Записать сообщения NMEA (строки $**GGA или

$* *R]ИС, $* *GSA) навигационного приемника комплекса с частотой 1 Гц: в меню <Поверка

1l

Наименование параметра

ГЛОIIАСС в частотном д,lапазоне L1 (код СТ),
GPS в частотном диапазоне L1 (код С/А)

Формируемые
навигационные сигнalJш

спyтниковые

з0Продолжительность, мин
SUMMERИоносфера, модель

STANAGТропосфера, модель

да (в соответствии с текущим состоянием
орбитальной группировки ГНСС)

Ошибки эфемерид
временньD( поправок
космических аппаратов

и частотно-
навигациоцньrх

статикаМодель движения

произвольнtUI
flроизвольнаjI
не более 800

Формируемые значеЕия координат в
системе координат WGS-84:
широта
долгота
высота над эJIлипсоидом,м

МП 651-26-026. кГСИ, Комплексьt uзмерumельные с вudеофuксацuей <ПаокРайm-С>.
меmоduка повеокu>

Значение парzt},tетра



устройстваD, выбрать под.lеню (Вьвод NMEA), HaDKaTb кнопу <Начать зzшись>. По исте-

чении выбранного иятервала времени зчшиси (не менее б00 строк измерительной информа-

ции $**GGA иrпr $**RMC), нФкать кнопку <Остдrовить зaшись>>, после остановки записи
появиться кнопка <Сохранить запись>. Из записапяого файла с измерениями выбрать изме-

рения координат местоположения (широта, долгота) (из сообщений $**GGA или $**RMC)
при PDOP < 2 (информачия о PDOP содержится в сообщениях NMEA S**GSA).

10.3.4 Расс.п,rтать абсолютную погрешность определения широты по формуле:

^в
-в_ B,"t,

где В; - широта, измеренная комплексом в i-ьй момент времени, градус
единицы плоского угла (далее - градус);

B,"t - действительное значение широты, градус.
10.3,5 Рассштать абсолютную погрешность определения долготы по формуле:

М,= L,-La,

где Z, - доJгота измереннiш комплексом в i-ьй момент времени, гралус О;

l,"г- действительное значение долготы, градус.
10.3.6 Перевести поJryченные значения абсолютной погрешности определения

широты и долготы в метры по формулам:

_^4 7r '|-е2
Ав,

180
(t - "' 

.rin' в*, )

л/.,
а.сюSВr.

=ЬL,.п.' l80 |-ё.s# В.,

где bBi, bLi- абсошотная погрешность определения широты и долготы на Ёую
эпоху, О;

B,"t - деЙствительное значение широты
а - большая поrryось общеземного эллипсоида (а = 6378137 м), м;
е - эксцеЕтриситет общеземного эллипсоида (е = 0,0818l9l9l).

10.3.7 Расст.tтать систематическую погрешность определения ширты и долготы

формулам:

з,

lмв Iдв,

1

i=]

i=1

ML
N

где lй- количество измерний.
10.3.8 Рассшлтать СКО абсоrпотпой погрешности определения широты и долготы по

формулам:

Ёtоq -м,)'
N-l

|2

МП 65]-26-026. кГСИ. Комплексы uэuерumельные с вudеофuксацuей < ПаркРайtп-С *
меtпоduка поверкuл>

N

I дz,,

ов=
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10.3.9 Опрлелить абсо.lпотную погрешность (при доверительной вероятности 0,95)
определеншI координат места расположения комплекса в плане в статическом режиме по

формуле:

+ м + М| +2, л{-"7")п
,|

в

l0.3.10 Результаты поверки по п. 10,3 считать положительными 10.3.5 Результаты по-
верки по п. 10.3 считать положительными, если значение абсолютной погрешности (при

доверительпой вероятности 0,95) определения координат места располохения комплекса в

плане в статическом режиме Еаходится в пределах а3 м.

l0.4 Определение абсолютпой погрешпостх измеренпй скоростп двиэкения ТС
в зоне коЕтроля по вшдеокадрам

Поверка по данной характеристике проводится дrя исполнений 1,2,3, 4 с установ-
ленным модулем <Измерение скорости по видеокадрalI\,r), имеющими в составе видеоблоки
модели VBE, оснащенные видеокамерlми с объеюивами с фокусньrм расстоянием 35 и
50 мм.

l0.4.1 Подготовить комплекс измерительньй значений текущего времени и скоро-
сти <ИВС-21> (да.пее - (ИВС-21)) к вьшолнению измерений в соответствии с паспортом.
Разместить и зzжрепить (ИВС-2l) на ТС так, чгобы он не загор:Dкивalл обзор водителю.
Пример размещения покilзzlн на рисунке 4.

Рисунок 4 - Пример размещения <ИВС-21> на транспортном средстве

10.4.2 Проехать па ТС зону контроJIя комплекса с минимально возмолсrой скоростью

движения на давном участке дороги. При этом движение ТС в зоне KoHTpoJUI комплекса

должно бьrгь прямолинейньпл и равномерным.
10.4.3 После проезда вьшолнить следующие операции.
l0.4.3.1 Получить от оператора фотографию ТС, зафиксировllнного комплексом, с

указfirием измернной скорости движения ТС и временем фотофиксачии ТС.
10.4.3.2 Рассчитать абсоrпотную погрешность пзмерения скорости ,щижения ТС по
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формуле:
bV, =V,,у,,

где 11- значение скорости, измеренное комплексом для i-го проезда, вырФкенное в

юr/ч;
Иэi - значение скорсти, отобрФкенное на элекгроЕном дпсIшее (ИВс-2lD для iго

прездц выршкенное в кI\d/ч.

10.4.4 Повторить проезды не менее 4 раз с разньпlи скоростями. Одlа из скоростей
движения должна бьrь мalксимalльпо возможной на даЕпом участке дороги. При этом дви-
жение ТС в зоне контрJIя комплекса должно быь пряrrолинейньпrл и равномерньш.

Рекоменdуеtпся вьtбuрапь максuммьно возллоrсные скороспu dвuэlсенuя авпомо-
бu,,tя основывмсь, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасносmu уаспнuков dвuuсенuя в

зоне конпроJlя во время эксперпuзьa.
10.4.5 Результаты поверки по Iryнкry 10.4 сц-tтать поло)ю{тельными, если значения

абсолютной погрешности измерений скорости движенця ТС для каждого из проездов в зоне
контроJIя не более *2 км/ч.

l0.5 Определение абсолютной погрешностп пзмеренrrй собствепной скоростп
двшкения комплекса.

Поверка по данной характеристике проводится только для испоJIнений 4 и 5.

10.5.1 Подготовить комплекс измерительный значений текущего времени и скоро-
сти <ИВС-21> (дыrее - (ИВС-21)) к вьшолнению измерений в соответствии с паспортом.
Разместить и зarкрепить (ИВС-2l) на ТС так, ттобы он не з:горlDкивал обзор водителю.
Пример размещения показан на рисунке 5.

Рисунок 5 - Пример размещения <ИВС-2l > на транспортном средстве

10.5.2 навести видеоблок комплекса таким образом,.rгобы в его зоне обзора нахо_

дился и (ИВС-21 D, и дорога.
10.5.3 Проехать на ТС участок дороги, фиксируя комплексом попутные и встечные

трzшспортные средства. При этом движение Тс долхно быть прямоrплпейньь,r и равномер-
ным.

Рекоменdуеmся вьlбuрапь MuHttMmlbчo u максllr|ально Bolшorrcчbte скоросmu dвuсrcе,

нчя Тс основывмсь, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасноспu учасmнuков dвuэrенuя

во Bpeмrl поверкu.
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10.5.4 Выбрать пе менее l0 кадров, зафиксированньD( комплексом, на которьrх отоб-

ражается собственная скорость, время и пока:}ания (ИВС-2l ).
10.5.5 Значение абсолютной погрешности измерений собственной скорости движе-

ниJI pacctmTaTb по формуле:
ЬV, =V, _у,,

где Vi - значение собственной скорости движения, измереЕцое комплексом в i-ьй
момент времени, кйч;

Vэi - значение собственной скорости диженtul, отобршкенное на <ИВС-2l >, км/ч.
10,5.6 Результаты поверки по гryнкry 10.5 считать положитеJъными, если значения

абсоJпотной погрешности измерений собственной скорости движенrlя комплексов нахо-
дятся в пределllх +1 пл/ч.

l0.б Опрелеленпе абсолютной погрешностп измереппй расстоянпя от видеоб-
лока комплексд до Тс, находящегося перед комплексом в одпой полосе дороги

Поверка по данной харакгеристике проводится только для исполнеЕий 4 и 5, имею-
Iщь{и в составе видеоблоки модели VВЕ, осншценные видеока rерами с объекпrвами с фо-
кусным расстоянием 16 и 25 мм.

10.6.1 Настроить комплекс в соответствии с руководством по эксплуатации.
l0.6.2 Разместить дzлльномер приложи к нижней части видеоблока тaк, чтобы их пе-

редние краJI нriход|лись в одной плоскости. То.п<ой отсчЕта дальномера выбрать <верхний
край>.

10.6.3 Разместить вспомогатеJIьное ТС перед видеоблоком комплекса тiж, чтобы рас-
стояние междr видеоблоком комплекса и ГРЗ вспомогательного ТС было 2 +0,1 м. Рассто-
яние конlролируется даJIьномером.

10.б.4 Зафиксировать расстояние, измеренное комflлексом и показания дarльномера.
10.6.5 Повторить операции по пункт.м 10.6.2 - 10.б.4 для расстоянrfr 5 м, l0 м и

l5 м от видеоблока комплекса до вспомогатеJIьного ТС.
10.6.б Значение абсошотной погрешности измерний расстояпия от видеоблока ком-

плекса до ТС, находящегося перед комплексом в одной полосе дороги pacctмTaTb по фор-
муле:

AS=S*-Sr,
где SK - расстояние, измеренное комплексом, м;
Sэ - расстояние, измеренное дlцьномером, м.
10.6.7 Результаты поверки по rryнкry 10.6 считать положительными, если значен}uI

абсо:потной погрешности измерений расстояниJr от видеоблока комплекса до ТС, находя-
щегося перед комплексом в одной полосе дороги, находятся в пределах +0,5 м.

10.7 Определепие абсолютпой погрешностп измеренпй пHTepBaJroB времени
Поверка по данной характеристике проводится дlя исполнений с установленньпtл мо-

дулем (Измерение интервалов времени).
10.7.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1, допоrпrительно разместив госу-

дарствеяньй регистрационньй знак (ГРЗ) рядом с инд{катором времени кИВ-1> в зоне ви-
димости комплекса.

10.7.2 Обеспечить максимальную радиовидимость сигнаJlов нzlвигационньж косми-
ческих аппаратов ГЛОНАСС в небесной поrryсфере. В соответствии с руководством по экс-
пJrуатации на комплекс и УКУС-ПИ 02ДМ по,щотовить их к работе.
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10.7.3 С помощью ПО комплекса сформировать лве фотографии с изображением ин-

дикатора времени (ИВ-1>. Интервал времени выбрать произвольным и примерно равным
1 секунде. Интервал времени контролировать по показаниям кИВ-1>.

10.7.4. Зафиксировать значение интервzца времени YK, рассIмтilнного комплексом и
отображенного в окне интерфейса ПО комплекса. PacctmтaTb значение этаJIонного интер-
вала времени Y, как разность между показанид.tи кИВ-1> па фотографиях. Определить аб-

солюшую погрешЕость измерений интервалов времени AY по формуле:
АY=Y*-Yэ.

10.7.5 Повторить опер:щии по пп 10.7.3, |0.7.4 utя интервzIлов времени б0 с и
300 с.

10.7.б Результаты поверки по п. 10.7 считать полохительными, если значения абсо-

лютной погрешности измерений интервarлов времени находятся в пределах *l с.

11 ОФОРМJIЕНИЕ РЕЗУЛЬТЛТОВ ПОВЕРКИ
1 1 .1 Результаты поверки оформляют протоколом в произвольной форме.
l 1.2 При положительньD( результатirх поверки комплекс признaшот пригодным к при-

менению и оформллот резуJБтаты поверки в соответствии с нормативно-правовыми alK-

тами в области обеспечения единства измерений.
l 1.3 Нанесение зн:ка поверки на комплекс не предусмоцено.
11.4 ПрИ отицательньD( результат,rх поверки комплекс признtlют непригодным к

применениЮ в сфере государственного реryлирования обеспечения единства измерений и

оформляют резуJьтаты поверки в соответствии с нормативно-пр:вовыми актами в области

обеспечения единства измерепий.
11.5 Сведения о резуJьтатах поверки передают в Федеральный информационньй

фонд по обеспечению единства измерений в соответствии с нормативно-правовыми актalми

в области обеспечепия единства измерений.

Начальник НИо-6 ФГУП (ВнИИФ В.И. .Щобровольский

МП 651-26-026. <ГСИ. Комrlлексьt uзмерumельные с вudеофuксацuей кПаркРайm-Су.
Меmоduка поверкu>
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