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l оБщиЕ положЕния
1.1 Настоящая методика поверки распространяется на комплексы измерительные

программно-аппаратные с фотовидеофиксацией Hwk-vs (далее _ комплексы) и устанавливает
объем и методы первичной и периодических поверок.

1.2 При проведении поверки обеспечена прослеживаемость к ГЭТ 1-2022 по
государственной поверочной схеме ди средств измерений времени и частоты, утвержденной
приказом Росстандарта от 26.09.2022 Ns2360,ГЭТ 199-2024, ГЭТ 218-2022 по государственной
поверочной схеме д.ця координатно-временных средств измерений, утвержденной приказом
Росстандарта от 07.06.2024 N9 1374 и локмьной поверочной схеме ФГУП <ВНИИФТРИ> для
средств измерения скорости движениJI транспортньD( средств (далее - Тс) (прилагается).

1.3 Поверка комплексов проводится:
по пункгlм 10.1, l0.2, l0.4, 10.5, 10.6 - методом непосредствепного сличения с

эт:tлонными средствами измерений;
по пункта .t 10.3, 10.7 - методом прямьIх измерениЙ.
1.4 В результате поверки должны быть подтверждены следуюIш.rе метрологические

требования, прItведенные в таблице 1.

Таблица l - П ые метрологические вания

прелелы допускаемой абсолютной погрешности синхронизации
внутренней шкалы времени комплекса с национtлльной шкzrлой времени
UTC(SU), нс

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений интервацов
в мени, с

2

ЗначениеНмменование характеристики

+50
Пределы допускаемой абсолютной погрешности присвоения временной
метки видеокадру, мс

+l00

+5
.Щоверительные грilницы абсолютной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) опрелеления координат местоположения комплекса в

плане*, м

от 0 до 350 включ.I[иапазон измеренпй скорости движения ТС в зоне контоJIя при
стационарном и передвижном размещении, км/ч

+lПределы допускаемой абсолютной погрешности измерений скорости
движения ТС в зоне контроля, км/ч

.Щиапазон измерений скорости дви)rсения ТС на контроrпrруемом участке
дороги** при стационарном и передвижном размещении, кйч от 0 до 350 вкrпоч.

tl
+2

+3

Пределы допускаемой абсолютной погрешности измерений скорости
движения ТС на контролируемом участке дороги**, км/ч:
- в диапазоне от 0 до 200 км/ч включ,
- в диапазоне св. 200 до 300 км/ч включ.
- в диапазоне св. 300 до 350 км/ч включ.

от 5 до 86400.Щиапазон измерений интервirлов времени, с

+l

от l до 100.Щиапазон измерений расстояния от комплекса до ТС, м

+1
Прелелы абсолютной погрешности измерений расстояния от комплекса
до ТС, м

* - метрологическzц характеристика нормировtlна д'rя значений геометрического фактора
PDOP расположения спутников GPS и ГЛОtIАСС, сигнаJrы которьrх принимаются
одновременно, не превышающих 3;
** - при использовании не менее двух моноблоков.
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2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки должны быть выполнены операции, указанные в таблице 2,

Таблица 2 - опе ведения по кип

Наименование операций

- определение абсо.lпотной погрешности
синхронизации внутрнней шкzlлы времени
комплекса с национальной шкмой времени
UTC(SU)

2.2 Объем первичной поверки определяется исходя из измерительньrх задач, решаемыХ
комплексом. Метрологические хараraтеристики, определенные в пп. 10.1 - 10.з, поверяются в

обязательяом порядке.
2.3 Опрелеление метрологической характеристики по п. 10.5 проволится только при

наличии 2-х и более моноблоков в составе комплекса.
2,4 Прu периодической поверке допускается проведение поверки меньшего числа

измеряемьгХ величин, которые используются при эксплуатации по соответствующим пунктzlN{

настоящей методики поверки. Соответствующlu запись должна быть сделана на основании

решения эксплуатирующей организации в эксплуатационных документах и сведениях о

результатzrх поверки, передаваемых в Федеральный информачионный фонл по обеспечению

единства измерений.
2.5 При получении отрицательных результатов поверки по любому пункту таблицы 2,

поверка прекращается и комплекс признаётся непригодньм к применению.

3

Проведение операции при
поверке

первичной периодическои

Номер
пункта

методики
,7

даВнешний осмотр средства измерений

да да8
Подготовка к поверке и опробование средства
измерений

дада9
Проверка програi{много обеспечения средства
измерний

Определение метрологических характеристик и подтверждение соответствия средства

измерений метрол огическим требованиям

jIa даl0.1
- определение абсолютной погрешности
присвоения временной метки видеокадру

Jal0.2

дада10.3

- определение абсо.lпотной погрешности (при

доверительной верятности 0,95) опре.шеления

координат местоположения комплекса в плане

даl0.4 да
- определение абсолютной
измерений скорости движения
КОНТРОJIЯ

погрешности
ТС в зоне

даl0.5 да
- определение абсолютной погрешности
измерений скорости движения ТС на
контролируемом участке дороги

,]а даl0.6- определение абсолютной
измерений интеркцов времени

погрешности

да даl0.7- определение абсолютной погрешности
измерений расстояния от комплекса до ТС

да даl1Оформление результатов поверки

да

да



МП 651-26-0lб аItИ. Колмексы uмерuйельные с фоповuфофuхсацчей HI|K-VS. Мепоduка поверкu,

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки комплекса должны бьlть подготовлены к работе в соответствии с

руководствами по эксплуатации.
3.2 При поведении поверки должны соблюдаться следующие условия*:
- температура окруж.lющего воздуха от минус 50 ло 60 "С;
- относительнм влажность воздуха при температуре плюс 35 "С ло 95 %;
* _ условия проведения поверки должны соответствовать требованиям экспJryатациОННОй

документации поверяемого средства измерений, требованиям правил содержания и примепения
применяемьж для поверки этаJIонов и требованиям экспJrуатационньtх документов
применяемьж для поверки средств измерений и вспомогательньж технических средств.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВДНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 .Щля поверки применять средства поверки, приведенные в таблице 3.

Таблица 3 - С пов

п. l0 Опрелеление
метрологических
характеристик

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для проведения поверки

Операчии
поверки,

требующие
применение

средств по ки
з21

Источники первичного
точного времени Укус-пи
02ДМ, рег. N9 б07З8-15

Частотомеры универсальные
CNT-9l, рег. М 415б7-09

Государственный рабочий
эталон l разряда единиц
частоты номинальньIх
значений 1 Гц, 5, 10 и
l00 МГu и в \{ени в

Срелства измерений, применяемые в

качестве эталонов шкалы времени,

рабочие этzллоны шкалы времени 5-ого

разряда по Гпс для средств измерений

времени и частоты9 утвержленной

прикапом Росстандарта от 26.09.2022

}ls 23б0, с абсолютной погрешностью
синхронизации шкаJIы времени

выходного сигнzца частотой 1 Гц
(1 PPS) относительно шкалы времени

UTC(SU) в режиме синхронизации по

сигнzlл.lм Гнсс ГлонАсс не более
+16 мс;
Средства измерений временньгх

интервалов, диaшазон измервий
интерв:Iла времеЕи от 10 до 300 нс,

с абсолютной погршностью измерний
не более +3 нс;

Срлства измерений, применяемые в

качестве эталонов шкалы времени,

рабочие этzллоны шкалы времени 2-ого

разряда по ГПС для средств измерений
енноиеЕи и частоты,

4

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТДМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 К проведению поверки допускаются лица с высшим или среднIrм техническим

образованием, аттестовчlнные в качестве поверителей в области радиотехнических средств

измерений и изуIшвшие настоящую методику, доц/а,rентацию на комплекс и эксплуатационнУю

документaщию на используемые средства поверки.

Перечень рекомендуемых
средств поверки
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Операчии
поверки,

требующие
применение

срелств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемьж
средств поверки

1 2 J

прикiвом Росстандарта от 26.09.2022
]ф 2З60, пределы дотryскаемых
смещений формируемой ШВ
относительно национirльной Шв
UTC(SU), не более +30 нс;

Средства измерений, примепяемые в

эталонов координат местоположения,

рабочие этiLлоны координат
местоположения 2-ого разряда по Гпс
дIя координатно-временных средств
измерений, утвержденной приказом
Росстандарта от 0'l .06.2024 Jф 1374,

предел допускаемой погрешности

формирования координат
местополох(ения в системе координат
WGS-84 (при PDOP = 2) не более 1,7 м;

Средства измерений, применяемые в

качестве этzlлонов единиц скорости

движения ТС по ЛПС для средств
измерения скорости движения

тtшспортньж средств, с абсолютной
пофешностью имитации скорости

движения ТС не более +0,3 км/ч;

Срелства измерений, применяемые в

качестве эталонов единиц скорости

движения ТС по ЛПС дlя средств

измерепия скорости движения
трzшспортных средств, с абсолютной
погрешностью измерения скорости

движения ТС не более *0,3 км/ч;

Средства измерений расстояний в

диапазоне до l00 м с абсолютной
по шностью не более + 50 мм

вспомогательные

диапzвоне значений от
минус 0,5 до 0,5 с,

рег. Nэ 3. 1.ZZT.0444.2024

комплекс эталонный

формировшrия и измерения

радионавигационных
параметров ЭФИР,
рег. JФ 82567-2l

Имитаторы параметров

движения транспортньD(
средств кСАПСАН ЗМ)
литера 2, рег. Nе 730l5-18

Аппараryра навигационно-
временнш потребителей
глобальных навигационных
спутниковьrх систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/
SBAS NvO8c_McM, NVO8с-
CSM, рег. Ns 526l4-13

.Щмьномер лазерный Leica
DISTO D5l0, рег. Nя 53755-13

по ки
Измерители влажности и

температуры ИВТМ-7.
рег. Nэ 15500-12

Индикатор времени кИВ- l >

п. 3 Коrrгроль

условий поверки
Срелства измерений температуры
окружающей среды в ди:шазоне
измерений от -50 до +60 ОС,

абсолютная погрешность не более l ОС;

Средства измерений относительной
влaDкности воздуха в диапазоне
измерений от 0 до 95 % с

погрешностью не более 2 7о;

Индикатор времени с точностью
отображения времени до l мс;

ха акт стик

п. 10 Определение
метологических



МП 65 1 -26-0 l б л ГС |l. Колlп!Ексы лl1llерl!пельные про?ра4янфппарa.йные с фоповuфофu^|ацuе' HlfK-YS, Мепоduка поверru,

Операции
поверки,

требующие
применение

средств поверки

Метрологические и техяические
требования к средствalji.l поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

1 2 3

Компьютер (лмее - ПК) Переносной компьютер типа
кНоутбук>

Примечание -.Щопускается использовать при поверке другие утвержденные и аттестовilнные
этti.лоны единиц велиrIин, средства измерений утвержденного типа и поверенные,

удовлетворяющие метрологическим требованиям, указанным в граФе 2 таблицы.

6 ТРЕБОВЛНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПДСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6.1 При проведении поверки необходимо соблюдать:
- требования по технике безопасности, указанные в эксплуатационноЙ документации

(да.пее - Э.Щ) на используемые средства поверки:
- правила по технике безопасности, действующие Еа месте поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотре комплекса устatновить:
- комплектность средства измерений и нalличие маркировки (заволской номер, тип,

изготовитель. дата изготовления) цчтём сличения с Эд на средство измерений, нrlличие

поясняющих надписей;
- соответствие внешнего вида средства измерений описанию типа, размещенному в

Федеральном информационном фонде по обеспечению единства измерений;

- целостность пломб, разъемов и внешних соединительных кабелей;

- отсутствие коррозии, механических повреждений и других дефекгов, влияющих на

эксплуатационные и мЕтрологические харакгеристики.
7.2 Результаты поверки по рiвдеlry 7 считать положитеJIьными, если результаты внешнего

осмотра удовлетворяют п. 7.1. В противном случае комплекс бракуется, дмьнейшие операции

поверки не производят.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Подготовить комплекс к работе в соответствии с Руководством по эксплуатации

(ла.лее - РЭ).
8.2 Проверить вк.JIючение электропитания комплекса. Включить и выполнить операции по

запуску прогрillvtмного обеспечения комплекса согласно РЭ.

8.3 Убедиться, тго в интерфейсе По комплекса выводятся результаты:
- наименование и обозначение типа комплекса;
- заводской номер комплекса;
- значения даты и вреI\lеЕи;

- значение координат комплекса.
8.4 Результаты поверки по раздеJry 8 считать положительными, если комплекс

удовлетворяет вышеперечисленньтм требованиям. При получении отрицательных результатов

дальнейшее проведение поверки прекращают.

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Используя иrrтерфейс програN{много обеспечения (далее - ПО) получить

идентификачионное данные (признаки) ПО.

6



Идентификационные данные (признаки) Значение

Идентификационное наименование ПО СПО <Ястреб HWK>
Номер версии (идентификационньй номер ПО) не ниже 4.0.26
I]ифровой идентификатор ПО
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Результаты поверки по р }делу 9 считать положительными, если идентификационные
данные (признаки) ПО соответствуют приведенньш в таблице 4.

Таблица 4 - Иденти икационные данные По

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ И ПОДТВЕРЖДЕНИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

10.1 Опрелеление абсолютной погрешпости присвоения временной метки
видеокадру

10.1.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. .Щля этого сетевым кабелем (из

комплекта индикатора времени (ИВ-l)) соединить вьrход KSIRF> на истоIшике первичном
точного времени УКУС-ПИ 02ДМ (далее - УКУС-ПИ 02!М) с соответствующим входом на
индикаторе времени кИВ-1>. Коаксимьным кабелем (из комплекта индикатора времени
(ИВ-1)) соединить вьтход <1 PPS> на УКУС-ПИ 02ДМ с соответствующим входом на
индикаторе времени кИВ-l>. CeTeBbrM кабелем (из комплекта комплекса) соединить выход
комплекса RJ-45 с соответствующим входом на ПК. Подключить питание к УКУС-ПИ 02ДМ,
индикатору времени <ИВ-1> и комплексу.

Рисунок 1 - Схема проведения измерений

10.1 .2 обеспечить мaмсимаJIьную радиовидимость сигнalлов навигационных космических
аппаратов ГЛОНАСС в небесной поrryсфере. В соответствии с Э! на комплекс и
УКУС-ПИ 02,ЩМ подготовить их к работе. Убедиться в том, что комплекс и УКУС-ПИ 02,Щ14

синхронизировllны со шкалой UTC(SU) (в ПО комплекса отображается время и все

светодиодные индикаторы на УКУС-ПИ 02.ЩМ светятся зеленым цветом).
10.1.3 Поместить индикатор времени (ИВ-lD в поле зрения камер комплекса. В течение

10 минут сделать комплексом Ее менее 5 фотографий индикатора времени <ИВ-1>.

10.1.4 Для каждой из фотографий сравнить значение времени Тфк, наложенного
комплексом на кадр и значение национшlьной шка.пой времени UTC(SU) Т. (времени,

отображенного на (ИВ-1)). Определить значение абсолютной погрешности присвоения
временной метки видеокадру ДТ как разницу межд/ этими значениями по формуле (с учетом
поясного времени);

АТ=ТЕ*-Т.

10.1.5 Результаты поверки по п. 10.1 считать положительными, если дJIя каждого

результата измерений, поJryчепЕые значения абсолютной погрешности присвоения временной
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метки видеокадру находятся в пределах +50 мс, В случае превышения вышеперечисленных
пределов, результаты поверки по п. l0.1 считать отицательными.

10.2 Опрелелеппе абсолютной погрешЕости синхронизацпп вЕутренвей шкалы
времени комплекса с нацшонаJIьной шкалой времени uтс(ýц

10.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2. Обеспечить м:ксим{rльную

радиовидимость сигнмов навигационньIх космических zшпаратов ГЛОНАСС в небесной

поJryсфере.

Рисунок 2 - Схема проведения измерений

10.2.2 Подготовить комплекс, частотомер универс:lльньй CNT-91 (да,тее - частотомер) и

Государственный рабочий эталон l р:вряJlа единиц частоты номиЕальньж значений l Гц, 5, 10

и 100 МГц и времени в диапазоне значений от минус 0,5 до 0,5 с, рег. N9 З.I.ZZТ .0444.2024
(далее - эталон) к измерениям в соответствии с эксплуатационной документацией. Подключить
питание к эталону (на рисунке не показано).

l0.2.3 Подключить вьD(оды 1 Гц (lPPS) этzlлона и комплекса к вход.lItt частотомера кА> и

кВ> соответственно. Настроить частотомер на: измерение интервtцов времени по передним

фронтам импульсных сигн:lлов; уровень срабатывания по входу <А> - 1,0 В, по вхолу (В) - 0,5

от tlI\.rплитуды (или 0,2 В); входное сопротивление 1 МОм, тип сигнала DC, количество
измерений не менее N= 1020, устllновить Smаrt измерения (в случае наступления события на

входе кВ> ранее, чем на входе <А>, результаry измерений присвоит знак минус).
10.2.4 Результаты поверки по п. 10.2 считать положительными, если для каждого

результата измерений, значения абсолютной погрецшости синхронизации внутренней шкалы
времени комплекса с национальной шкалой времени UTC(SU) находятся в пределах *100 нс.
В случае превышения вышеперечисленньIх пределов, резуJIьтаты поверки по п. l0.2 считать
отицательными.

l0.3 Определенис абсолютной погрешностп (при доверительной вероятпости 0,95)
определешия координат местоположения комплекса в плане

10.3.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3. .Щля этого разместить комплекс в

экранированной от сигнмов глобальных навигационных спутниковых систем (далее - ГНСС)
(безэховой) камере (в случае исключения видимости реaшьньrх сигнllлов ГНСС, камеру
экранированную допускается не использовать). В соответствии с руководством по
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экспJryатации подготовить комплекс и имитатор сигналов ГНСС из cocтalвa рабочего эталона
единиц координат местоположепия не ниже 2 разряда. ПодкJпочить питание к имитатору
сигналов ГНСС и комплексу (на схеме не покiвано).

PtrcyHoK 3 - Схема подключения комплекса

Таблица 5 - Сченарий имитации

Формируемые значепия коордlнат в
системе координат WGS-84:
широта
долгота
высота над эллипсоидом, м

произвольнzц
произвольнаrI
не более 800

l0.3.3 С помощью интерфейса ПО комплекса осуществить запись NMEA сообщений (не
менее 600 сток измерительной информации $**ССА или $**RMC, $**GSA) навигационного
приемника комплекса с частотой 1 Гц,

l0.З.4 Из запис.lнного файла с измерениями выбрать измерения координат
местоположения (широтц долгота) (из сообщений $**GGА или $++RMC) при PDOP < 3

(информачия о PDOP содержится в сообщениях NMEA $+*GSА).
l0.3.5 Рассчитать абсолrотную погрешность измеренttя широты по формуле:

ДВi=3,-Вrеfi,

где В,- измерепнм комплексом в i-ый момент времени, градус единицы плоского
угла (лалее - гралус);

Вrеf i - действительное зЕачение широты, гра.ryс,
10.3.б Рассчитать абсолютную погрешность измерения долготы по формуле:

9

Устройство
антенное

И митатор
сигнмов ГНСС

Комплекс

Наименование пара}{етра Значение параметра

Формируемые спутниковые
навигационные сигналы

ГЛОНДСС в частотном диапазоне Ll (кол СТ),
GPS в частотном диапазоне L1 (код С/А)

Продолжительность, мин з0

Ионосфера, модель SUMMER
Тропосфера, tuодель STANAG
Ошибки эфемерид и частотно-
времепных попрtlвок навигациоЕньrх
космических аппаратов

да (в соответствии с текущим состоянием
орбитапьной группировки ГНСС)

Модель движения статика

10.3.2 Подготовить (при подготовке контролировать, чтобы значение геометрического

фактора ухудшения то!шости (PDOP) яе превышаJIо 2) и загryстить сценарий имитации с
параметрами, приведенными в таблице 5. в соответствии с руководством по эксп,rтуатации на
имитатор сигналов ГНСС.

l

Безэховая
камера
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ДLi-Lt-LTeft,

где /, - долгота, измереннм комплексом в iьЙ момент времени, градус;
zreli - действительное значение долготы, градус.

10.3.7 Перевести полученные значения абсолютяой погрешности измерения широты и

долюты в метры по формулам:

Ав,, - 
АЦ.

' 180

а.(|-е2)

(t-ez.stnz Вr"rt)З

дL,, _ А-Щ 
., 180

a,cos BTefi

!- ez.sinz ВTeft

где Д.вi, Дzi - абсолютнм погрешность измерения широты и долготы на iю эпоху, о;

Brefi - деЙствительное значение широты в iыЙ момент времени;
а - большая полуось общеземного эллипсоида (WGS-84: а = 6378l37 м);

е - эксцентриситет общеземного эллипсоида (WGS-84: e:0,08l819l91),

10.3.8 Рассчитать систематическую погрешность измерения широты и долгOты по

формулам:
1

мts IoB,л

1

ML )nz,,
i=l

где N - количество измерений.

10.3.9 Рассчитать СКО абсолютной погрешности измеренrlя ширты и долготы по

формулам:

I(дq -Mu)'
ов lt/- l

оL

10.3.10 Опрелелить значение абсолютной погрешности (по уровню вероятности 0,95 и
геоN{етрическом факгоре PDOP S 3) опрелеления координат в плане по формуле:

l0

)

tw,-r,f
л-1
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п М}+М|+2, JN)+
р

10.3.1l Результаты поверки по п. 10.3 считать положительными, если значения

абсолютной погрешности (при доверительной вероятности 0,95) определения координат
местоположения комплекса в плltне нzrходятся в пределм +5 м. В сJryчае превышения
вышеперечисленньtх пределов, результаты поверки по п. 10.3 считать отрицательными.

10.4 Опреле,ление абсолютной погрешностп измеренrrй скорости двиrкения ТС в зоне
коптроля

l0.4.1 В соответствии с Э.Щ на комплекс и имитатор параметров движения транспортньгх

средств кСАПСАН 3М> литера 2 (далее - САПСАН 3М) подготовить их к работе.
10.4.2 Разместить государственный регистрачионный знак (лалее - I'РЗ) ТС в зоне

контроJlя комплекса. Измерить комплексом значение скорости неподвижного ГРЗ ТС.
Зафиксировать измеренное комплексом значение скорости.

10.4.3 Разместить в зоне контоJlя комплекс4 на расстоянии от 1 до l00 м (расстояние

контролируется лазерным дальномером) САПСАН 3М и пластину ГРЗ ТС.
10.4.4 Подготовить САЛСАН 3М к работе в соответствии с РЭ. Установить значение

имитируемой скорости l км/ч.
l0.4.5 Зафиксировать измеренное комплексом значение скорости.
10.4.6 Рассчитать абсолютную погрешность измерения скорости движения ТС в зоне

контроля радарньм методом по формуле:

где vэi - имитируемая скорость движения Тс, юr/ч;
vki - скорость Тс, измеренная комплексом при имитируемой скорости vэi. клt/ч

10.4.7 Повторить операции по пп. 10.4.4 - 10.4.б для ряда имитируемьгх скоростей 20, 90,

l50,250,350 км/ч,
10.4.8 Результаты поверки по п. 10.4 считать положительными, если для всех измерений

значениЯ абсолютной поФешности измерений скорости движения ТС в зоне контроJlя при

стlщионарном и передвижном размецении нaD(одятся в пределах +l км/ч. В сrryчае превышения

вышеперечисленньIх пределов, результаты поверки по п. 10.4 считать отицательньIми.

10.5 Опрелстение абсолютпой погрешности пзмеренпй скорости движенпя ТС на

контролируемом участке дорогп
10.5.1 подключить iшпаратуру навигационно_временную потребителей глобальньгх

н:вигационных сгryтниковых систем ГЛОНАСС/GРS/GАLILЕО/SВАS I'П/O8С-МСМ, NVO8C-
CSM (ла,тее - навигационный приемник) к ПК с установленным ПО для записи данньrх в файл
навигационного приемника. и разместить их в ТС.

l0,5.2 Установить частоту вьцачи данных навигационным приемником (темп решения)
l0 Гц. Начать запись дalнньж с навигационного приемника.

10.5.3 Разместить ГРЗ ТС в зоЕе контро]u комплекса. Измерить комплексом значение

скорости неподвижного грз тс. Зафиксировать измеренное комплексом значение скорости.
10.5,4 Проехать равномерно на ТС контролируемый участок не менее 3 раз с разньтми

скоростями, при этом две скорости должны быть минима;tьно и максимzlльно возможными на

данном участке.

ll

ДVi= VKi - Vэi
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Прtluечанuе - Рекоменdуепся выбuраmь мuнuмаllьно 1,1максlLlrлацьно возмоJlсньlе скороспu
dвuэrенtм ТС основывмсь, в первую очереdь, на обеспеченuu безопасноспu учасmнuков
dвuэtсенuя на конпро.tluwемом учасmке во врouя поверкu,

10.5.5 Остановить з{шись данньж с нalвигационного приемника. Выбрать из зrшисанньD(

данньrх с навигационного приемника данные, соответствуюшце MoMeHTalItl времени,

зафиксированньш комплексllми, для всех проездов.
10.5.6 На месте проведения поверки поlryчить данные с комплекса. По данньпrл с

компlекса определить время фиксачии ТС на въезде и выезде с контролируемого участка дJIя

всех проездов.
10.5.7 Выбрать из зalписанньrх данных с нllвигационного приемника данные,

соответствуюшИе ИНТеРВаЛаIt{ времени нахождения ТС на контролируемом участке дJIя всех

проездов.
l0.5.S ДIя каждого из прездов определить значение скорости движения ТС на

контролируемом участке дороги по формуле:

!=|

'/ 
э,

Zlritl

где
V, значеяие скорости на контолируемом участке дороги по данным с

навигационного приемника для i-го проезда, выраженное в км/ч;

vj(i) - значение мгновенной скорости в j-й момент времени по данным с

навигационного приемника для i-го проезда, вырахенное в км/ч;

N - количество значений мгновенной скорсти по дiшным с навигационного

приемника для i-го проезда.

10.5.9 Для ка}кдого из проездов рассчитать значение абсолютной погрешности измерений

скорости движения ТС на контролируемом участке дороги по формуле:

AV;= V - Vэ,

10.5.10 Результаты поверки по п. l0.5 считать поло)tо{тельными, если значения

абсолютной погрешности измерений скорости движения ТС на коЕтролируемом участке дороги

для всех измерений:
- в диапазоне от 0 до 200 км/ч вьчюч. нzlходятся в пределах +1 км/ч;

- в диапазоне св. 200 до 300 км/ч включ. нalходIтся в пределах *2 км/ч;

- в диапltзоне св. 300 до 350 км/ч вкJIюч. нilходятся в пределах +3 км/ч,

в сlryчае превышения вышеперечисленньж пределов, результаты поверки по п, l0,5

считать отицательными.

10.6 Определеппе абсолютпой погрешности измеренпй иптервалов временп

10.6.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1.

l0,б.2 обеспечить максимальную радиовидимость сигн:tJ'Iов нalвигационньIх космических

аппаратов глондсс в небесной поlryсфере. В соответствии с Э.щ на комплекс и Укус-пи
02,ЩМ полготовить их к работе. Убедиться в том. что комплекс и УКУС-ПИ 02!М

где vi - значение скорости на контролируемом участке дороги, измеренное комплексами

для i-го проезда, выраженное в км/ч;
Vэi - значеНие скоростИ на контрлируемом участке дороги, измеренЕое

навигационным приемником, выраженное в км/ч.

|2
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синхронизированы с национ.lJьной шкалой времени UTс(SU) (в ПО комплекса отобрzDкается

время и все светодиодные индикаторы Еа УКУС-ПИ 02.ЩМ светятся зеленым цветом).
10.б.3 С помощью ПО комплекса перейти в раздел (Поверка устройстваD, д.rлее

необходимо нФкать на кнопку (Измерить интервал времени), после этого откроется окно, в

котором можно измерить интервал времени с помощью кнопки (Заrryстить проверкуD. Сделать

фотографию индикатора времени <ИВ-1> (фото 1). Через интервал времени примерно р.lвный
5 с (время контролировать по (ИВ-1) сделать еще одну фотографию индIrкатора времени (ИВ-
1 > (фото 2).

l0.6,4 Рассчитать значение интервала времени, полученного с помощью УКУС-ПИ 02ДМ

по формуле:
Тrr=Тqz-Тбr,

где Тфl - значеНие времени, отобр:DкаемогО индикатором времени <ИВ-1> на фото l, с;

Тбu - значение времени, отображаемого индикатором времени <ИВ-1> на фото 2, с,

10.6.5 Опрелелить абсолютную погреuшость измерений интерв.rлов времени ДТ по

формуле:
ДТ=Т,,-Т*,

где Тэт - знзчение интервала времени, поJryченного с помощью УКУС-ПИ 02ДМ, с;

Т* - значение интервarла времени. поrryченного с помощью коlllплекса, с,

10.б.6 повторить операции по пп. 10.6.3 _ 10.6.5 для значения интервzrлов времени тэт _

300,600 с. _

10.6.7 Результаты поверки по п. 10.б считать положительными, если для всех измерении

значения абсолютной погрешflости измерений интервалов времени находятся в пределах *l с.

в случае превышения вышеперечисленньж пределов, результаты поверки по п. 10.6 считать

отицательными.

10,7 Определение дбсолютной погрешпости измерений расстояпия от комплекса до

тс
10.7.1 В соответствии с Э! на комплекс, дальномер лzверный Leica DISTO D5l0

(далее _ дальномер) и имит.rгор параметров движения трrtнспоргньD( средств (СДПсдн зм>

литера 2 (далее - САПСАн 3м) подютовить их к работе,

10.7.2 Установить в зопе контр.lя комплекса грз тС и САПСАН 3М на рассmянии

l метров. Расстояние концолируется дальномером. Устшrовить на сдIIсдН ЗМ произвольное

значение имитl,tруемой скорости.

10.7.3 Провести измерение расстояния от комплекса до Грз Тс с помощью дalльномера sэ

и компл€КСа SK.

10.7.4РассчитатьзначениеабсоJrютнойпоГрешностиизмеренийрассюянияоткомплекса
до ТС 

^S 
по формуле:

д5=ýr-Sх

10.7.5Повторитьоперациипоп.10.7.2-10.7.4длядВУхзначенийрасстоянийВДиапазоне

расстояний от 1 до 100 м.

10.7.6 Результаты поверки по п. 10.7 считать положительными, еслп дJIя всех измерений

значениЯ абсолютноЙ погрешности измерениЙ расстояния от комплекса до ТС находятся в

пределах*lм.ВслУчаепревышеЕиявышеперечисленньD(преДелов'резУльтатыповерки
по п. 10.7 считать отицательными.

lз
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l1 оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
l 1.1 Сведения о результатах поверки передают в Федеральньй информационньй фонд по

обеспечению единства измерений, в соответствии с нормативно-правовыми alкПМи В ОбЛаСТИ

обеспечения единства измерений.
l1.2 При проведении поверки для части измеряемьrх величин, которые испоJIьзуются при

экспJryатации средства измерений, при оформлении протокола поверки и свидетельства о

поверке (при необхолимости), перелаче сведениЙ о результатzrх поверки в Федеральный

информационньй фонд по обеспечению единства измерений указьвalют информацию о

проведении поверки в сокращенном объеме, с ука:}анием поверяемьш величин.

11.3 По заявлению владельца средства измерений, в случае положительных результатов
поверки, вьцается свидетельство о поверке с нанесенным на него знаком поверки, оформленное

на бумажном носителе.
11.4 По змвлению владельца средства измерений, в сJryчае отрицательньж результатов

поверки, вьцается извещение о непригодности к применению, оформленное на бум кном

носителе.
l1.5 обязательное оформление протокола поверки не требуется. По змвлению владельца

средства измерений возможно оформление протокола поверки в произвольноЙ форме,
1 1.6 Нанесение знaжа поверки на средство измерений не пре,ryсмотеЕо.
l1.7 Проведение поверки не нарушает зalводскую пломбировку средства измерений.

Пломбирование средства измереЕий после выполпения поверки не предусмотрено,

Начмьяик НИо-6
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