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1 ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ
1.1 Настоящм методика (дшее - Мп) распространяется на аппаратуру геодезическую

сrryтниковую GT (да.тее - аппараryра), изготовленЕую Guangzhou TokSurvey Information
Technology Со., ltd., КНР, п устанавJшвает мето.Фr и средства ее первrтчной и периодической
поверок.

1.2 Первичной поверке подлежит zшпаратура до ввода ее в экспJIуат шю. Периодлческой
поверке подлежит аппаратура, нalходящаяся в экспJryатации, на хранении и после ремонта.

1.3 Необходимо обеспечение прослеживаемости zшпаратуры к государтвенным первич-
ным этatлона},r едипиц веJп{чин посредством испоJIьзов:lния аттестованньп< (повеРеННЬrХ) В УСТа-
новленном порядке средств поверки.

1.4 В результате поверки должны бьrгь подгверждены следующие метрлогические тре-
бования, приведенные в таблице 1.

Таблица 1 - огические вания
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Примечание:
l) .Щиапазоп работы режима от 0,07 до 30 км, зiлJIвленные точностные характеристики достига-
ются при одIовр€менном приеме сигнмов ГНСС ГЛОНАСС и GPS.
2) Где D - измеряемое расстояние, мм.
3) При работе !шпаратуры в данных режимiD( необходдма базовая стапция, метрлогические
характ€ристики которй доJDкны быть пе хуже, чем мЕтрологшIеские характеристики аппара-
туры.
4) Где с - коэффициекг от 0 до б0, равньй веrшчине угла накJIона дшаратуры от 0 до 60 гра-
дусов.
5) Гае S - коэффициеЕт от 0 до 30, равный величине расстолlия от .шпаратуры до точки съёмки
от 0 до 30 метров.
6) Гле L - коэффициент от 0 до 20, равный велrчrrпе расстоянпя от аппаратуры до точки съёмки
от 0 до 20 метров.
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По итогам проведения поверки должна обеспечиваться прослеживаемость аппаратуры к
государственному первиIrному специ.rльному этzrлону единицы длины ГЭТ |99-2024 по Госу-
дарственной поверотlой схеме для координатно-временньD( средств измерений, утвержденной
приказом Росстандарта Jt{Ъ lЗ'l4 от '7 lяюня 2024 r.

Методика поверки реаJпrзуется посредством методов прямьп измерний.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки вьшолнrrгь операlии, указанные в таблице 2.

Таблица 2 - оп ведения пов и

обязательность выполнения
операций поверки при

Номер раздела
(гryнкга) методики
поверки, в соот-
ветствии с кото-

рым выполняется
операция поверки

периодиче-
ской поверке

первичной
поверке

Наименование операции поверки

7дадаВнешний осмотр средства измерений

8дада
Подготовка к поверке и опробовапие
средства измерений

9да
Проверка програtJttмного обеспечения
средства измерений

10дада

Определение метрологических харак-
теристик и подтверждение соответ-
ствия средства измерений метрологи-
ческим ,гребованиям

1l 0дада

Определение доверительных границ
абсолютной погрешности измерений

длины базиса в режимllх кСтатика> и
кБыстрая статика>> при доверитель-
нои ости 0,95

l0.2дада

Определение доверительньгх грalниц

абсолютной погрешности измерений

длины базиса в режимах <Кинематика
с постобработкой>, <Кинематика в ре-
aJ,IbHoM времени (RTK)>, <Кинема-
тика в реальном времени (RTK)> с

учётом наклона аппараryры, <Кине-
матика в реzrльном времени (RTK)> с

учётом наклона aшпаратуры и измере-
ний встроенным лазерным дarльноме-

ром, <Кинематика в реальном вре-

мени (RTK)> с учётом измерений
встроенной фотокамерой при довери-

ятности 0 95тельнои

l0.здада

Определение доверительньш гр.rниц
абсолютной погрешности измерений

длины базиса в режиме к!ифферен-
циtlльные кодовые измерения) при

ительнои ятности 0 95до
1lдаоформление результатов поверки

2.2 Не допускается проведение поверки меньшего числа измеряемьп величин

4

да

да
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2.3 При получении отрицательньD( результатов при вьшолнении любой из операчий, при-
веденньrх в таблице 2, поверка прекращается и аппаратура признается непригодной к примене-
нию.

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 Поверка должна прводиться в климатических условиях, соответствуюпшх условиям

применения этllлонов, средств измерений и поверяемой аппаратуры:
- температура окружающего воздуха от минус 45 ОС до плюс 85 ОС;

4 ТРЕБОВЛНИЯ К СПЕЦИДЛИСТЛМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1 Поверка аппаратуры осуществJlяется аккредитовaшпыми в установленном порядке

ЮРИДИЧеСКИМИ ЛИЦill\.lИ И ИНДИВИДУаЛЬНЫМИ ПРеДПРИНИМаТеJIЯМИ.
4.2 К провелению поверки допускаются лица с высшим или средним техническим обра-

зовчlнием, аттестованные в качестве поверителей в области геодезических средств измерений и
изучившие настоящую методику, документацию на аппаратуру и эксплуатациоIшую докумен-
тrulию на используемые средства поверки.

5 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВДНИЯ К СРЕДСТВАМ ПО-
вЕрки

5.1 .Щля поверки применять средства поверки, приведенные в таблице 3.

Таблица 3 - ства по ки

Операции поверки, те-
бующие применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствtм поверки,

необходимые дrя проведения
поверки

Перечень рекомендуемьж
средств поверки

Срелство измерний длины, рабо-
чий эталон 3-го разряла - базисы
эт{lлонные и пространственпые
полигоны, диапilзон измереuия
длины от 0,07 до 30 км, пределы
доrryскаемой абсолютной по-

Фешности измерений длин Д
от l до 5 мм, в соответствии с Гос-
ударственной поверочной схемой
Nб координатно-временньD(
средств измерений, }твержден-
ной Приказом Росстандарта от
07.06.2024 J,lb l374

Измеритель влФкности и
температуры ИВТМ-7, рги-
страционньй номер 71394- 18 в
Федера.ltьном информационном

фонде (вспомогательное сред-
ство)

l0.I Опрелеление довери-
тельньп границ абсолют-
нои погрешности измере-
ний длины базиса в режи-
мах <Статика> и кБыст-

paul статика) при довери-
тельной вероятности 0,95
10.2 Определение довери-
тельных границ абсолют-
ной погрешности измере-
нии длины оазиса в режи_
мах ккинематика с посто-
ораооткои )), ( кипематика

в рe:lльном времени
(RTK)>, <Кинематика в

реarльном времени
(RTK)> с учётом наклона
,шпаратуры, Кинематика

в реarльЕом времени
(RTK)) с учётом наклона
аппаратуры и измерний

встроенным лазерным
дltльномером, кКинема-
тика в реальном времени
(RTK)> с учётом измере-
ний встроенной фотока-

мерой при доверительной
вероятности 0,95

Средство измерений темпера-
туры, диапазоны измерения тем-
пературы от миЕус 45 ОС до
плюс 85 'С, прелелы допускае-
мой погрешности измерений тем-
пераryры *0,2 ОС

Полигон пространственньй
эта:Iонный Тюменский, реги-
страционньй номер 67319-17 в

Федеральном информационном

фонде
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п олжение таблицы 3

6 ТРЕБОВАНИЯ ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОIIАСНОСТИ ПРОВЕДЕНИЯ
повЕрки

6.1 При проведении поверки необходимо собrподать:
- требования по технике безопасности, указанные в Э,щ на используемые средства поверки;

- пр:вила по технике безопасности, действующие на месте поверки;

- г-ост l2.2.007.0-75 кССБТ. Изделия элекгротехнические. Общие трбования безопасно-

сти).

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
7.1 При внешнем осмотре аппараryры устaшовить:

Перечень рекомендуемьD(
средств поверки

Операции поверки, требу-
ющие применеЕие
средств поверки

Мецологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые д;rя проведения
по ки

Аппараryра геодезическм
спутниковzuI многочастотная
БАЗИС-3, регистрационньй
номер 89470-23 в Федераль-
ном информационпом фонде
(вспомогательное средство)

Срдство измерний дIины, длlша-
зон измерений от 0,07 до 30 км, до-
верительные границы допускаемой
абсолютной погрешности измере-
ний длины базиса (при доверитель-
ной вероятности 0,95) в ре)ш{мzlх
<Статика> *2,(2,0+0,3,10{,D) мм в

плане, +2,(3,0+0,5,10{,D) мм по вы-
соте, кКинематика в реальном вре-

мени (RTK)> +2.(4,0+0,5,10{,D) мм
в плiше, +2.(8,0+0,5.10{.D) мм по
высоте, где D - измеряемое расстоя-
ние, мм, в соответствии с Госулар-
ственной поверочной схемой для ко-
ординатно-временньtх средств изме_

рений, утвержленной Приказом Рос-
аот07.06.2024Nр l374станда

Квадршrт оптический КО-60,

регистрационньй номер
868-84 в Федеральном ин-

формационном фонле (вспо-
могательное

Средство измерний Iшоского угла,
диaшазон измерений углов +60О, пре-

дел доrryскаемой абсолютной по-
грешности измерний углов +30"

Срелство измерений дIины, дrапа-
зон измерений расстояний от 0,05 до
30 м, СКП измерений расстояний
+(1,0+0,l ,l0-3,D) мм, где D - измеря-
емое расстояние в Meтpalx

10.3 Определение довери-
тельньD( границ абсолют-
ной погрешности измере-

ний дIияы базиса в ре-
жиме <!ифференци:lль-
ные кодовые измеренгIя>
при доверительной вер-

ятности 0,95

Примечмия:
1) Сведения о рзуJътатах поверк,r (атгестации) средств измерений (эта:lояов), примеЕяемьD( при

поверке, должны бьпь оrryб.rпткованы в Федерапьном информационном фонле по обеспеченшо

едтнсгм измерш,tй.
2) ,Щоrryскается применение средств поверIо{, не приведенньD( в рекомеIцуемом перецlе, но офс-
печиваюIщП определение (кокгроь) метроломческих харiштерисгик поверяемого ср€дстм из-

мернtтй с трбуемой юlшостью, передачу ед{шrrрI веJIичшlы средству измерlшй при его по-

верке и прслежикЕмость эталонов и средств измерний, применяемьD( при поверке, к госудФ-
ви(шым этаJIонам единиц веJIичин.cTBeHHbIM п

.Ща;lьномер лазерный Leica
DISTO ТМ D3a ВТ. рги-
с,грационньй номер
44938-10 в Федера:rьном ин-

формационном фонае (вспо-
могательное средство)



- комплектность аппаратуры и нaшичие маркировки (заводской номер, тип) путём сличе-
ния с Э.Щ на аппаратуру, н:tлиIше поясЕяющих надписей;

- испр:вность перкrпочателей, рабоry подсветок, исправностъ р:въемов и внешних со-
единительньrх кабелей;

- качество гальванических и лаlкокрасочньtх покрып й;
_ нalлиlме и испрilвность съёмньпr накопителей измеритеrьной информации иlп{ УПРaВJUl-

ющей ПЭВМ (в соответствии с Э.Щ);

- отсутствие коррозии, мехмических поврехдений и друп{х дефекгов, влияющих на экс-
пJryатационные и мЕтрологические характеристики.

7.2 Результаты операции поверки считать положительЕыми, если рвупьтаты внешнего
осмотра удовлетворяют п. 7.1. В противном случае аппаратура бракуется, дальнейшие операции
поверки не производят.

9 ПРОВЕРКА IIРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
9.1 Сведения о номере версии (идентификационном номере) МПО слелует поlryчить через

веб-интерфейс подкJIюIIившись по WiFi к.шпаратуре. Ввести IР-адрс l0.10.10.10, затем зайти
в окно <ПрошивкаD и визуrulьно определить идентификационньй номер ПО (кроме модифика-
ций GТ Р8 и GT NЕТббOD. Для модификации GT Р8 сведения о номере версии (идентификаци-
онном номере) МПО слелуег получить подкJIючившись через контоллер подкJIючившись по
BluetoothФ к аппаратуре, затем зайти в окно <Информация> и визуa}Jьно определить идентифи-
кационный номер ПО. Для модификации GT NЕТббOi сведения о номере версии (идентифика-

ционном номере) МПО слелует получить через USВ-интерфейс подк,точив аппаратуру к пер-
сонмьному компьютеру средства!.{и ОС KAndroid>, в окне кСоmрчtеr Management> выбрать
Device Manager/RNDIS, авторизироваться и визуально определить идентификационньй номер
ПО. Сведевия о номере версии (идентификационном номере) ПО X-Survey, tSurvey, tSuwey 2.0,
GeoSolution получить при подспючении аппаратуры к персон:шьному компьютеру средств:lми
ОС KWindows>, основное меню/свойства файла.

Результаты операции поверки считать положительными, если идентификационные дан-
ные (признаки) метрологически значимой части ПО соответствуют приведенным в таблице 4.

S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВЛНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
8.1 Перел проведением поверки выполнить следующие подготовительные работы:
- проверить комплектность zшпаратуры в соответствии с экспJryатационной документа-

чией (далgg - 3Д;'
- проверить нzlличие сведений о результатах поверки средств измерений (вспомогатель-

ньгх средств поверки), вкJIюченньD( в Федера.lIьный информационньй фонл по обеспечению
единства измерений;

- аппаратуру и средства поверки должны бьпь вьцержшrы при нормarльньж условиях не
менее 1ч.

8.2 При опробовшrии установить соответствие aшпаратуры след}.ющим требованиям:
- отсутствие качки и смещений неподвижно соединешIьж дЕталей и элементов;
- плzlвность и равномерность движения подвижньн частей;
- правильность взаимодействия с комплектом принадлежностей;
- работоспособность аппаратуры с использованием всех функчиональньrх ре}шмов в со-

ответствии с укaх}:lниями пункта 3.1 <Просмотр системы> РЭ.
Если перечисленные требования не выполняются, аппаратуру признilют негодной к при-

менению, дtlльнейшие операции поверки не производят.
8.3 Результаты операции поверки считать положительными, есJш результаты опробования

и проверки работоспособности удовлетворяют п.п. 8,l ., 8.2
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Таблица 4

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ЬРАКТЕРИСТИК И ПОДТВЕРЩДЕ_
НИЕ СООТВЕТСТВИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ МЕТРОЛОГШIЕСКИМ ТРЕБОВА-
ниям

l0.1 Определение доверительных гр:lниц абсолютной погрешности измерений длины ба-
зиса в режимах кСтатика> и кБыстрая статика) при доверительной вероятности 0,95

10.1.1 Для определения доверительньD( грilниц абсолотной погршности измерний
длины базиса в этих режимzD( следует выбрать четыре базисные линии, действительные значе-
ния длин которьrх равномерно расположены в диапaвоне измерений длины базиса поверяемой
аппаратуры, входящие в состав этtlлонного базиса или этzlлонного пространственного полигона
(далее - эталон), аттестоваlного в качестве рабочего эта.пона 3-го разряда.

l0.1 .2 Установить поверяемую aшпаратуру на пункгы, расположенные на концtlх базисной
линии, проконтолировать кJIиматические условия на месте проведения поверки при помощи
измерителя влaDкности и температуры ИВТМ-7, произвести измереншя в режимIrх <Статика> и
кБыстрая статикаD выбрав время иници:цизации и времJI наблюдений в соответствии с РЭ на
аппаратуру. Повторить измерения, указанные в дiшном гrуЕкге не менее 10 раз. Повторить вы-
шеуказанные операции для ост:вшихся трех базисных линий.

Если при проведении поверки имеется в нztличии тоJъко один экземпляр zшпаратуры, то в
качестве второго экземпJlяра аппаратуры использовать аппаратуру геодезическ}'Iо сIryтниковую
многочастотную БАЗИС-3 (лалее - приемник).

Используя USВ-кабель произвести передачу результатов полученньD( измерений в персо-
ншIьный компьютер (далее - ПК), на котором устtlновлено штатное программное обеспечение
<GeoSolution> (лмее - ПО), с помощью д:tнного ПО произвести постобработку результатов вы-
полненньн измерений и поrryчить приращения координат пункгов, определяющrтх базисные ли-
нии вметр.ц- АВизм;l, Аlизм;i, АНизм;;, где j:l ...N - Еомер приема измерения, i=l...M-
номер базисной :шнии.

10.1.3 Опрелелить по полученным дllнным расстояние, поJryченное по i-ой линии с помо-
щью испьrryемой аппараryры Bj-oM приеме измерений между rryнкта в плане по формуле (l):

Sизм;i = 1АВизм;i)2 + (Аlизм;i)2 , (1)

10.1,4 Опрелелить систематическую состalвJulющую погрешности измерения длины ба-
зиса в плllне - dS; по формулам (2) и (3):

AS;i = .ýизм;; - .ýист; ,

as,=i*Ii=1^+i,
(2)

(3)

ИдентификациоЕные дllнные
(признаки)

Идентификационное HitиMe-
нование По

мпо X-Survev tSurvey tSrrrvev 2.0 Geosolution

Номер версии (илентифика-
ционньй номер ПО)

1.6
и выше

1.0.20250430
и выше

1.0.202504з0
и выше

20250702
и выше

1.220801.105712
и выше

ЬН1 = нпзм1_ нистi , (4)

где ýист1 - зЕачение длины базиса этшIояа;
j - номер измерения;
N - количество измерений.

Опрделить систематr.rескую составJUIюпryю погрешности измерения лlптпы базиса по
высоте - dH; по формулам (4) и (5):

Значение
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dH, _ 1* xf=, AH;i (5)

где Нист; - значение высотной составляющей базиса эталона;

j - номер измерения;
N - количество измерений.

10.1.5 Опрелелить среднее квадратическое откJIоIIение (СКО) измерения длины базиса в

плане по формуле (б):

Определить СКО измерния д,тины базиса по высоте по формуле (7):

,(ДН 1-rlНJ2 (7)oHi = Jv-1

l0.1.6опрелеlитьДоВерителЬныеграницыабсолютнойпоГрешЕости(придоверIггельной
вероятности 0,95) измерениirдлины базиса в плане по формуле (8):

пs - t(|dsil +2о5,) , (8)

и по высоте по формуле (9):

пн = +(ldнil+ 2оя.) (9)

l0.1.7РезУльтатыоперацииповеркисчитатьположительными'еслизначениядоверитель.
ньй границ абсоrпотной по.р"IП"о.r"^пзмерен_ий_дшlны базиса в рехимzлх кСтатика> и <Быст-

рая статикаD np" ооr.рпr"йой вероятности 0,95 в диапазоне длин базиса от 0,07 до 30 км не

npa"",ruIo, aоч"ений, указанных в таблице l настоящей методики поверки,

l0.2 Опрелеление доверительных грlшиц абсолютной пофешности измерений дrпаны ба-

зиса в режимzlх окr"."*Й-.-пЬ.rоОрчОоr*ой>, <Кинематика в реальном времени (RTK)),

<Кинематика в реarльном времени (RTK)> с учётом наклона aшпаратуры, <Кинематика в реаль-

ном времени (dTk)> с ретом пalкпона аппаратуры и измерений встренным лазерным дально-

мером, кКинемчr"*ч u р.-"rом времени 1RlK)> с учетошизмерений встроенной фотокамерой

npn до""р"rелuной верятности 0,95

10.2.1ДляопреДелениJlдоВерительнЬгхграничабсоrпотrойпогрешностиизмерений
длины базиса в этих режимах выбрать гryнкт этalлона и устЕшовить на него аппараryру (если

имеется только один экземIIJIяр аппаратуры, то установить приемник) и ввести_в ее пitмять точ-

ные коордиваты точки у"rч"оъ* uriann"r. В дополнение к этому rryнкry выбрать еще десять

rryнктоВизсостаВаэтiЦонасизВестнымикоординатаIt{иихвзаимногоплilноВогоивысотного
положениJI. .Щействительные значения длин от выбранньж десяти пунктов до tryнкга с устtшов_

леннойаппараryройдолжныбыгьравномернорасположенывДиапазонеизмеренийдлиныба-
зисапоВеряемойаппаратУрьl.ПроконтролироВатЬклиматическиеУслоВиянаместепроВедения
поверки при помощи измерителя влzDкности и темпераryры Ивтм_7,

\0.2.2ДJвопрел"л"пи'доверительныхграяиuабсоrпотнойпогрешвостиизмерении
длины базиса'в реж;ме ккинематикъ с постобработкойD испьrryемую шпаратуру поочередно

устанавливать на выбранных IryHKTilx, Произвести измерения аппар_атурй в_режиме <Кинема-

тика с постобработкой>, выбрав время инициalлизации и время набшоденпй в соответствии с

рекомендациями РЭ на аппаратуру,
l0.2.3 ИспользУя USВ-кабель, произвестИ передачу поJryченньD( результатов измерений в

персона,,lьный компьютер, на котором установлено штатное По KGeoSolution>, С помощью

данного ПО произвести постобрабоiку выполненньrх результатов измерений, Получить прира-

щения координат пунюов, опредеJuющих базисные линии в метрах

lrЕl*r-*л
',l rv- rost = (6)
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Д8изм;;, АLизм;i, ДНи3мj., где j=l...N - номер приема измерения, i=l...M - номер базисной
линии.

10.2.4 Опрелеrпrть по поJryченным д:lнным расстояние, поJryченное по i-ой линии, с помо-
щью испьrryемой аппараryры в j-oM приеме измерений межлу rryнкгzlми в плiше по формуле (1).

10.2.5 Опрелелить систематическую составляюIцую погрешности измерения длины ба-
зиса в плzше и по высоте по формулам (3) и (5).

l0.2.6 Опрелелить СКО случайной составляющей погрешности измерения дlины базиса
в плане и по высоте по формулам (6) и (7).

l0.2.7 Опреаелить доверительные границы абсоrпотной пофешности (при доверительной
вероятности 0,95) измерений длины базиса в плане и по высоте по формулам (8) и (9).

10.2.8 fuя определения доверительньгх граrrиц абсолютной погршности измерений
дтины базиса в режиме <Кинематика в ре.lльном времени (RTK)> испьrryемую aшпаратуру по-
очередно устalн:lвливать на выбранньн пунктarх. Произвести измерения аппараryрой в режиме
<Кинематика в peiurьнoм времени (RTK)), вьбрав время инициalлизaщии и время набJIюдений в
соответствии с РЭ на аппараryру. С помощью ПО <GeoSolution>) произвести постобработку вьг
полненных результатов измерений. Получить приращения координат rryнктов, опредеJuпопцrх
базисные линии в Meтp.lx - АВизм;;, АLизм;,, АНизм;t, гле j=l ...N - номер приема измерения,
i=l ...М - номер базисной линии. Опрелелить доверительные границы абсолютной погрешпости
(при доверительпой вероягности 0,95) измерений длины базиса в плане и по высоте по п.п.
|0.2.4 - 10,2.,7.

10.2.9 При измерениях в режиме <Кинематика в ре!rльном времени (RTK)> с уlётом
накJIона аппаратуры производить измерения по п. 10.2,8, нalкJ]оняя аппаратуру относительно
линии отвеса в диiшазоне от HyJUr до шестидесяти градусов в следующем порядке: на первой
точке задать угол HalKJIoHa равный 0О, на второй точке 10О, далее изменJIть угол накJIона с шагом
5О до восьмой точки, с восьмой по десятой точки изменять угол HilKJIoHa с ш:гом l0o, угол
HalKJIoHa контролировать оптическим квадрантом.

10.2.10 При измерениях в режиме <Кинематика в реа.льном времени (RTK)> с учётом
накJIона аппаратуры и измерений встоенным лазерным д:rльномером, над цеЕтром rryнкгов

установить визирную марку (лалее - марка). Марка представляет собой квадратный иJIIr круг-
лый щит размером не менее 50х50 мм, поверхяость марки имеет рефлеюорное покрьпие иJIи

окрашена белой краской с нанесением центра марки. Испьгryемую аппаратуру установить на
веху. При измерениях в этом режиме опредеJIять положение цента марки с испоJIьзованием

результатов измерений по сигна;rам ГНСС и лазерного дzлльномера (учитьвая высоту установки
марки), располага,I веху с шпараryрой в диапа:}оне от 0 до 30 м от марки при разJшчньж углalх,
образованньrх измеряемой базисной линией и базисной линией, измеряемой встроенньпл лазер-
ным дzrльномером. Произвести измерения аппаратурой в режиме кКинематика в ремьном вре-

мени (RTK)> с учётом накJIона aшпаратуры и измерений встроенньш лазерным д{rльномером,
выбрав время инициализации и время наблюдений в соответствии с РЭ на аппараryру, Измере-
ния проводить при углах накJIона описанньн в п.4.4.10. При измерении самой протяхенной ба-

зисной линии, соответствующей максимальнолry диzпrа:}оЕу работы в этом режиме, произвести
измерения располагац веху с zшпаратурой на расстоянии 30 м от марки находясь приблизи-
тельно на оси базисной линии, затем провести еще ти измерения меняя угол образованньй
измеряемой базисной линией и базисной линией, измеряемой BcTpoeHHbпt.r лarзерным даJIьноме-

ром на 90О. Изменение угла контолировать оптическим квад)антом. Расстояние от испьпыва-
емой аппараryрь! до марки проконтролировать дllльномером лазерным Leica DISTO ТМ D3a ВТ
(далее - дальномер). С помощью ПО KGeoSolution) произвести постобработку выполненньD(

результатов измерений. Поrryчить приращения координат rryнктов, опредеJIяющих базисные:па-
нии в MeTpirx - АВизм;;, ДLизм;;, АНизм;i, гле j=l...N - номер приема измерения, i=l...M -
номер базисной линии. Определить доверительные границы абсолютной поФешЕости (при до-
верительной вероятности 0,95) измерний лшны базиса в плапе и по высоте по п,п. 10.2.4 -
10.2.7.

10.2.1 l При измерениях в режиме <Кинематика в реальном времени (RTK)> с учётом из-
мерений встроенной фотокамерой над центом пунктов устilновить визирIтую марку (лалее -
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марка). Марка представJuIет собой квадратный или круглый щит размером не менее 50х50 мм,
поверхtlость щита окрашивается белой краской или разделена на черно-белые секторы. Испы-
туеьryю аппаратуру установить на веху. При измерниях в этом рехиме опредеJuттъ положение
цента марки с использованием результатов измерпий по сигналам ГНСС и фотогравиметрпи
(учитывм высоту устalновки марки), располагчш веху с аппаратурой в диапазоне от 0 до 20 м от
марки при различных углм, образованньш измеряемой базисной линией и базисной ланией, на

концах которой расположены tlппаратура и марка. произвести измерения аппараryрой в режиме
кКинематика в рzrльном времени (RTK)> с учётом измерений встроенной фотокамерой, выбрав
время иници.rлизации и время наблюдений в соотвgтствии с РЭ на аппаратуру, Фотографир-
вание марки производlть с разньп позиций и углов, для поJryченшl нaмJryчших результатов,
снимки должны перекрьв:ши друг друга и содержать достатоtшо дета,rей для выравнив:lния.
При измерении самой протяженной базисной линии, соответствующей максимальному диaша-

зону работы в этом режиме, произвести измерения располагм веху с аппараryрой на расстоянии
20 м от марки н:lходясь прибrшзительно на оси базисной линии, затем провести еще ти изме-

рения меняя угол образованньй измеряемой базисной rпrнией и базисной линией, па концalх

которой расположены аппаратура и марка на 90О, Изменение угла контролировать оптическим
квадрантом. Расстояние от испьпываемой аппаратуры до марки прокоятролировать дальноме-

ром лазерным Leica DISTO ТМ D3a ВТ (далее - да.пьномер). С помощью ПО <GeoSolution> про-
извести постобработку выполненЕьIх результатов измерений. Поrryчить приращения координат
гryнктов, опредеJIяющих базисные линии в метрах - АВизм;;, АLизм; r, ЬНизмli, где j=l...N -
номер приема измерения, i= l ...М - номер базисной линии. Опрделить доверительные грllницы
абсолютной погрешности (при ловерительной вероггности 0,95) измерений длины базиса в
пл.lне и по высоте по п.п. l0.2.4 - l0.2.7.

10.2.12 Результаты операщии поверки считать положптельными, если значения довери-
тельньrх границ абсо.гпотной погрешности измерений длины базиса при доверительной верояг-

ности 0,95 в диапазоне длин базиса от 0,07 до 30 км в не превышrlют значений, указанньD( в

таблице l настоящей методики поверки.
l0.3 Определение доверительньrх границ абсолютной погрешности измерений длины ба-

зиса в режиме к.Щифферепчиаrrьные кодовые измерения> при доверительной вероятности 0,95

10.3.1 Лш определения доверительньrх гршrиц абсоrпотной погрешности измерений

длины базиса в этом режиме следует выбрать четыре базисные лиrтии, действительные значения

длин которых plцHoMepцo расположены в диапазоне измерний длины базиса поверяемой ап-

паратуры, входящие в состав этilлонного базиса или эталонпого прострtшственного полигона
(да:lее - этшlон), атгестованного в качестве рабочего эта,тона 3-го разряда.

l0.3.2 Установить поверяемую аппаратуру на гryнкты, расположенные на концах базисной

линии, проконтролировать кJIиматические условия на месте проведепия поверки при помощи

измеритеJIя вл:Dкности и температуры ИВТМ-7, произвести измерения в режиме <,Щифференчи-

zlльные кодовые измерения) выбрав время инициализации и время наблюдений в соответствии

с РЭ на аппараryру. Повторить измерениJI, указанные в данном rryHKTe не менее 10 раз. Повто-

рить вышеуказанные операции для оставшихся тех базисньD( линий.

Если при проведении поверки имеется в нatличии тоJъко один экземпJIяр аппаратуры, то в

качестве второГо экземпJIяра аппаратуры использовать tшпаратуру геодезическую спутников},ю

многочастотную БАЗИС-3 (да;rее - приемник).
10.3.3 Используя usв-кабель произвести передачу результатов полученных измерении в

персональный компьютер, на котором устtшовлепо штатное По KGeoSolution>. С помощью

дalнного ПО произвести постобработку результатов вьmолненньD( измерений. Полr{ить прира-

щения координат пупктов, опредеJIяющих базисные линии в Melp,D(

ДВизм;;, Аlизм;,, АНИЗМ.ii, ГДе j=l...N - номер приема измерения, i=l...M - номер базисной

линии.
10.3.4 Опрелелить по поJryченЕым дalнным расстояние, поJryченное по iой линии с помо-

щью испьгryемоЙ аппараryры Bj-oM приеме измерений межлу rryнктами в плане по формуле (l).

Опрелелить систематическУю составJIяюпIую погрешности измерепия длины базиса в

плане и по высоте по формулам (3) и (5).
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Определить СКО с.гryчайной составляющей погрешности измерения длины базиса В плане

и по высоте по формулам (6) и (7),

опрделить доверительные границь! абсоrпотной погрешности (при ловерительной веро-

ятности 0,95) измерений длины базиса в плане и по высоте по формулам (8) и (9),

l0.3.5 Результаты операции поверки счI{тать положительными, если значения доверитель_

ных границ абсоJIютной погрешности измерений д-пtны базиса при доверительной вероятяости

0,95 в диапазоне длин базиса от 0,07 до 30 км не превышllют значений, УказаннЬЖ В ТабЛИЦе 1

настояцей методики поверки.

11 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
1 1.1 Сведения о результатах поверки аппаратуры передаются в Федера.пьный информачи-

онный фонд по обеспечению единства измерений в соотвgтствии с порядком созд:lния и ведения

Федерального информационного фонда по обеспечению единства измерений, передаtш сведе-

ний в него и внесения изменений в дашные сведения, предоствления содержащихся в нем до-

кументов и сведений, предусмотренным частью 3 статьи 20 Федерального закона Jф l02-ФЗ.

11.2 По змвлению владельца lшпаратуры или лица, представившего ее на поверку, поло-

жительные результаты поверки оформJIяют з:шисью в паспорте, удостоверенной по,щIисью по-

веритеJIя и нllнесением знtка поверки, или вьцают свидетельство о поверке по установленной

форме, соответствующей действующему зlжонодательству.
1 1.3 По змвлению владельца lшпаратуры или лица представившего ее на поверку, в cJry-

чае отицательньгх результатов поверки, вьцается извещенис о непригодности к применению

средства измерений.
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