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1ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ

1.1 настоящм методика поверки мп 2б.20.14_132-,14521цз07-2025 распространяется
на комплексы стационарные {шпаратно-пргрzлммные фото и видеофиксации нарушений правил

дорожного движения Digital Patrol 4 (лалее - комплексы), изготавливаемые ОбЩеством

с офаниченной ответственностью к.I[иджитал Патрол) (ООО (ДП>), г. Челябинск, и

устанавливает объем и методы первичной и периодической поверок.

1.2 В результате поверки должны бьпь подтверждень! след},ющие метологические
характеристики комплексов, указанные в таблице 1 .

Таблица l

1.3 Прослеживаемость результатов измерений при поверке комплексов обеспечивается:

- к государственному первиIIному специальному этlrлону координат

местоположения гэi 218-2022 в соответствии с государственной поверочной схемой для

координатrо-временньD( средств измерений, угвержденной приказом Росстандарта

от 07.06.2024 JФ 1374;

- к государственному первичному этiллону единиц времени, частоты и национatльной

шкалы временИ гэт 1-2022 в соответствиИ с государствеНной повероT rrой схемой для средств

измеренЙй времени и частоты, угвержденной приказом Росстандарта от 26.09.2022 Ns 2з60.

1.4 Поверка комплексов проводится:

- по пунктам 10.1 и 10.4 - методом прямых измерний;

- по пунктам 10.2 и 10.3 - методом непосредственного сличения с эталонными

средствами измерний.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

2.1 При проведении поверки должнь! быгь выполнены операции, указанные в

таблице 2.

Значениенаименование ха истики

от 0 до 320
от 0 до 320д гина ко емом

+1

+l

Пределы допускаемой абсолютной погрешности
движепия ТС, км/ч

в зоне контроJIя радиолокациоЕным методом

измерений скорости

до гина ко ом

t100

пределы допускаемой абсоlпотной погрешности синхронизации
внутренней шкалы времени комплексов с национа,тьной шкалой

коо ни UTC SU мксванного в

+5*

,Щоверительные граншIы допускаемой
доверительной вероятности 0,95) определения координат местоположения

комплексоВ в плане в статическом режиме при геометрическом факторе

абсошотной погрешности (при

PDOP не более 3 м
* - При одновременном приеме сигнaL,Iов глобальньп< навигаllионпьD( спугниковьD( систем

ГЛОНАСС И GPS.

.ЩиапазоН измерений скоростИ движения трllнспортньD( средств
(лалее - ТС), юt/ч

в зопе KoHTpoJп радиолокационным методом



обязательность вьшоJIпения

операций поверки при
Номер раздела (пункта)

методики поверки, в

соответствии с которым
выполняется операция

поверки

первичной
поверке

периодической
поверке

Внешний осмотр средства измерений Да !а
,|

Подготовка к поверке и опробование
средства измерений

Да Да 8

Проверка програ},rмного обеспечения
(лалее - ПО) средства изм нии Да Да 9

о ем гических истик
- определение абсо.lпотной

погрешности измерений скорости
движения ТС в зоне контроJlя

радиолокационньIм методом

Да Да 10.1

- определение абсолотной
погрешности измерений скорости

движения ТС на контролируемом
тке д ги

Да !а l0.2

- определение абсолютной
погрешности синхронизации
внугренней шкаль! времени
комплексов с национzлльной шкалой
координировalнного времени

Да .Ща 10.з

- определение абсоrпотной
пофешности (при доверительной
вероятности 0,95) определения
координат местоположеl{IlJI

комплексов в плzше в статическом

режиме при геометическом факгоре
PDOP не более 3

Да Да 10.4

Подтверждение
средства

соответствия
измереЕий

м огическим ваниям
Да Да 11

J

Таблица 2

2.2 .Щопускается проведение поверки меньшего числа измеряемъD( веJIичин, которые

использ},ются при эксплуатации комплексов, по соответств},ющим П}НКГ'lJt, настояцей

методики поверки.

первичнм поверка комплексов должна проводиться в полном объеме,

Периодическм поверка по п}цкт{lм

пункry 10.2 - по змвлению закаlчика.
l0.1, 10.3 и 10.4 является обязательной, по

соответствующм зчшись должна бьпь сделана в сведениях о результатм поверки,

передаваемьrх в Фелеральньй информационный фонд по обеспечению единства измерений.

2.3 !опускается проводить поверку по пупктам 7,8,9, 10,1, l0,3, 10,4 и 11 в

лабораторвьп< условиях.

Наименование операции поверки

соедства измеDений

UTC (SU)
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2.4 Внеочереднуо поверку, обусловленнlто ремонтом комплексов, проводить в объеме

периодической поверки.

2.5 При наJп{чии фупкчии измерения скорости движения ТС на контролируемом
ylacTke дороги внеочереднiul поверка, обусловленная изменением местоположения комплексов,

проводится в объеме пункга 10.2.

2.6 Операчия по п}цкry 10.2 вьшолняется для комплексов, состоящих из дв}х и более

моноблоков DP4, межлу которыми происходит обмен информацией, и производящих

измерения скорости движения ТС на концолируемом у{астке дороги.

2.7 В случае полr{ения отрицатеJIьньD( результатов по любому пркту таблицы 2

комплексы бракlтотся и нaшрчlвJulются в ремонт.

4 трЕБовАния к спЕциАлистлм, осущЕствJlяющим повЕрку

4,1 К проведению поверки допускllются лица, явлJIющиеся специалистtlми органа

метрологической службы, юридического лица или индивидуального предпринимателя,

аккредитоваItного на прtво проведения поверки, непосредственно осуществJIяющие поверку

средств измерений.

4.2 Персонм, проводящий поверку, должен быть ознzжомлен с р}ководством по

эксплуатации комплексов и настоящей методикой поверки.

5МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки

5.1 При проведении поверки должны примеЕяться средства поверки, }казzlнные в

таблице 3.

Операции поверки,
требlтощие применение

средств поверки

Ме,трологические и технические
требования к средстваJ\{ поверки,

необходимые для проведения ц9д9рки
п. п. 7 - 10 Контроль

условий проведениrl
поверки

Средства измерений температуры
окружаюIцего возд}ха в ди:lпазоне
от -60 оС до +60 оС с абсолютной
погрешностью Hg ý9лgg +1,5 ОС;

Термогигрометры
элеюронные (CENTERD
модель З1l с
термоэлектическим
преобразователем с НСХ
типа <К>, рег Ng22129-09;

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

3.1 Поверка проводится при условиях экспJryатации поверяемьж комплексов и

используемьIх средств поверки. Средства поверки должItы быть подготовлены к работе в

соответствии с руководства}-{и по их эксплуатации.

Таблица 3

Перечень рекомеЕдуемьIх
средств поверки
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Продолжение таблицы 3

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Мегрологические и технические
требования к средства}.r поверки,

необходимые для ведения поверки

Опершtии поверки,

цебlтощие применение
средств поверки

Термогигрометры
автономные иВА-б
исполнение иВА-6н с

удлинительным кабелем
кУ-1 или кУ-2
модификация -Д2,
рег. Nч 82393-21

Средства измерений относительной
влажности в диzшазоне от 0 % до 98 % с

абсолютной погрешностью не

более +3 % и атмосферного давления в

диiшазоне от 84,0 до 10б,7 кПа с

абсоrпотной погрешностью не

более +0,2 кПа
Имитаторы параметрв
движения тс rcАПсАн
3М> литера l / литера 2,

рег. N 73015-18;

.Щальномеры
Leica DISTO

рег. Nч 74357-19;

Аппаратура
нaвигационно-временнzлrl

потребителей глобальньп
навигационньD(

спуп{иковьD( систем
глонАсс/GрS/GАLILЕо/
SBAS NVO8C-CSM-DR,

рег. Nл 52614-13;

исто.пrики первичные
точного времени
укус-пи 02дм,
рег. М б0738-15;

Осциллографы цифрвые
TDS2022с,
рг. I! 48471-1 1;

лазерные
хз l0,

Имитаторы скорстей движениrl
в диапл}оне от 1 до з20
с абсолютной погрешностью
более +0,3 км/ч;

Срелства измерний расстояния в

диiшазоне от 5 до 50 м с абсоrпотной
погрешностью (при ловерительной
вероятности 0,95) не более +22 мм;

Срлства измерений скорсти в

диапазоне от 0 до З20 кйч с

абсолотной погрешностью (при

доверительной вероятности 0,95) не

более +0,5 кr,/ч;

Рабочие эталоны единиц времени

и частоты пятого разряд4
соответств},ющие требовшrиям ГПС для
средств измерений времени и частоты,

угвержденной приказом Росстандарта

от 26.09.2022 Nа 23б0 - пределы

допускаемьD( смещений рабочих шкал
времени относительно национмьной
шкtrjlы BpeмeHll ZTпcrsul - рш gе

более +30 мкс и пределы допускаемой
погрешности хрzlнения формируемой
шкаJIы временu ZTr* в автономном

режиме за с}тки не более +100 мс;

Средства измерений BpeMeHHbD(

паРаI\{еТРОВ ЭЛеКТРИЧеСКИХ СИГЯ:lЛОв

с абсолютной погрешностью не более
+3 мкс;

тс
км/ч

не

п. 10 Опрделение
метрологических
характеристик средства
измерепий



Операции поверки,
требутощие применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствчlм поверки,

необходимые дrп проведения поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Рабочие эталоны координат
местоположения 2-rо разряда,
соответств}.ющие требованиям ГПС д,тtя

коордиIIатно-временных средств
измерений, 1твержленной приказом
Росстаrцарта от 0'7.06.2024
М |З'l4 - предел допускаемой
абсоrпотной погрешности

формирования координат
местоположениJl потребителя ГНСС в
системах координат WGS-84 А**о не
более 2,5 м;

Индикаторы времени с отображением
времени в формате щI:мм:сс.мс
(ч: от 0 до 23; мин: от 0 до 59;
с: от 0 до 59; мс: от 0 ло 9999)

Имитатор
сп}тниковьD(
навигtlционIlьD(

сигнtUIов

систем
GSS6700, рег. Nq 82349-21;

Индикаторы времени ИВ-1;

Камера безэховм
БКЮФ.305178.001 (из
состава имитатора
параметров движения ТС
(САПСАН 3М> литера 1

согласно описанию типа);

Пластина государственного
регистрационного знака
ТС;

Переизлуrающая антенна;

Экранированньй колпак
Примечание -,Щопускается использовать при поверке другие угвержденцые и аттестовапные
этalлоны единиц величин, средства измерений угвержденЕого типа и поверенные,

удовлетворяющие метрологическим овчлниям, указанным в таблице.

6

Продолжение таблицы 3

5,2 Все средства поверки должны быть исправны, поверены, резуJIьтаты поверки
подтверждаlются сведениями о результатах поверки средств измерений, вкJIюченными в
Федеральньй информационньй фонд по обеспечению единства измерений.

б ТРЕБОВАНИЯ
ПРОВЕДЕНLlЯ ПОВЕРКИ

(УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ

6.1 При проведении поверки комплексов следует соблюдать требования безопасности,

устмавливаемые р}товодством по экспJryатации на комплексы и руководствzlми по
эксплуатации испоJIьзуемого при поверке оборудования,
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7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВЛ ИЗМЕРЕНИЙ

7.1 при прведении внешнего осмота проверить соответствие комплексов следующим

трбованиям:

- отсlтствие мех:lническrх повреждений и ослабление элементов крепления, четкость

фиксации их положения;

- четкостъ обозначений, Iшстота и исправпость разъемов и гнезд, наJтичие и

целостность печатей и пломб;

- нмичие маркировки согласно трбованиям экспJryатiuIионной док}ментации

7.2 Результаты поверки по данному п}нкту считатъ полохолтельными, если

обеспечивается вьшолнение всех перечисленньIх в пункте тебований.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Подготовка к поверке

8.1.1 Перел прведением поверки поверитель должен из}чить руководства по

экспJryатации поверяемьD( комплексов и испоJъзуемьD( средств поверки.

8.1.2 Подготовить комплекс к работе в соответствии с руководством по эксIшуатации,

проверить вкJIючение электрпliтarния комплекса.

8.2 Опробование

8.2.1 Используя внешний перональньй компьютер (далее - ПК), при помощи

веб-браузера вьшоJп{ить вход в По DIGITдL РдТRоL согласно р}ховодству по эксплуатации и

перейти в раздел <Устройства>.

8.2.2 в по DIGITдL рдтRоL найти строку с поверяемьш моноблоком DP4, она булет

содержать данные о комплексе и моноблоке DP4.

8.2.3 Заводские номера комплекса и моноблока DP4, указанные в строке с поверяемым

моноблоком DP4, должны совпадать с зaводскими номерами, нzшесенными на этикетку и

записalнными в формуляре комплекса.

8,2.4 В строке с поверяемым моноблоком DP4 в меню HiDKaTb на кнопку (:> и из

вьшад!tюцего списка выбрать действие <Редакплроватъ>.

8.2.5 В открьтвшемся окне ПО DIGITAL PATROL перйти во вкJIадку <Видео> и

нФкать на кнопку кСмотреть прямой эфир>, в окне доJIжна появиться трансJпция вшIеопотока с

поверяемого моноблока DP4 в режиме реального времени.

8.2.6 Закрыь окно с трансJIяцией видеопотока

8.2.7 Операrии по п}нктiлIr, 8.2.2 - 8,2.6 вьшоJшить для всех моноблоков DP4 из состава

поверяемого комплекса.

8.2.8 Вьйти из По DIGITAL PATROL.
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8.3 Результаты поверки по данному пунюу считать
обеспечиваЕтся соответствие всех перечисленньIх в п}нкте требоваrrий.

положительными, если

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

9.1 Проверить соответствие заявленньD( идентификационньн
метологически значимой части ПО в след}тощей последовательности:

данных (признаков)

- испоJIьзуя внешний ПК, при помощи веб-брарера вьшолнить вход в ПО DIGITAL
PATROL согласно руководству по экспJryатации и перейти в раздел <Устрйства>;

- в ПО DIGITAL PATROL нйти сцоку с поверяемым моноблоком DP4, в мекю
HzDKaTb на кнопку <i> и из вьшадающего списка выбрать действие <Поверка>;

- в открывшемся окне по DIGITAL PATROL перейти во вкJIадку <Версия ПО> и

H:DKaTb на кнопку <По.rryчить версию ПО>;

- проверить идентифrткационное наименовzlние мецологически зпачимой части По на

соответствие }казанному в формуляре;

- проверить номер версии (илентификачионньй номер) метрлогически значимой

части ПО на соотвfiствие 1хазанному в формуляре;

- закрыть окно с идентификационными дzlнными метрологически значимой части По;

- повторить действия по дalнному п}тrIсгу для всех моноблоков DP4 из cocтllBa

поверяемого комплекса;

- ВЬЙТИ ИЗ ПО DIGITAL PATROL.

9.2 Результаты поверки считать положительными, если идентификациокные данные
(признаки) метрологически значимой части По соответствуют идентификационным д:шным,
приведенным в формуляре комплекса и дalнным, приведеЕньп,r в таблице 4.

Таблица 4

10ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

l0.1 Опрелеление абсолютной погрешности измерений скорости движения Тс в зоне

контоJlя радиолокациопным методом

10.1.1 Поверку по определению абсолютной погрешности измерений скорости

движения ТС в зоне контроJIя радиолокационным методом провести по одному из вариalнтов.

Иденти икационные данные п наки Значение

Идентификационное нzмменовапие ПО DIGITAL PATROL
иде икационньй ном )по не ниже 2.0

Щифровой идентификатор ПО (контрольнм с},{ма исполняемого
кода)

Номер версии
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10, 1 .2 Вариант 1 - Поверка комплексов в лабораторньDt условиж

l0.1.2.1 Собрать измеритеJьную схему согласЕо рисунку l.

10.1.2.2 Вк.тпо.*rть имитатор параметров двихеЕшI тс (сАПсАн 3М> литера 1

(далее - имитаюр литера 1).

10.1.2.3 Используя внешний ПК, при помощи веб-браузера вьшоJшить вход в ПО
DIGITAL PATROL согласно руководству по экспJIуатации.

Рисунок 1

10.1.2.4 В ПО DIGITAL PATROL перейти в р.вдел кУстройства>, найти строку с

поверяемым моноблоком DP4, в меню HaDKaTb на кнопку (:) и из выпадающего списка выбрать

действие <Поверка>.

10.1.2.5 В открывшемся окне ПО DIGITAL PATROL перейти во вкJIадку кРадар> и

нiuкать на кнопку <Полрить отчет радара), в окне доJDкпо появиться рабочее поле кОтчЕт

радара).

10.1.2.6 На имитаторе литера 1 установить имитируемую скорость двиr(ения ТС l км/ч.

10.1.2.7 Измернное комплексом значение скорости, отображепное в рабочем поле

кОтчет радара>, занести в протокол поверки.

l0.1.2.8 Повторить действия, приведенные в rrу{ктах 10.1.2.6 - 10.1.2.7, мя
имитируемьD( скоростей из ряла 20, 60,90, l20, 150, 180,250 и 320 км/ч.

10.1.2.9 В ПО DIGITAL PATROL ЕФкать Еа кfiопку <Остановить поверку>.

10.1.2.10 Произвести расчет абсоrпотной погршности измерениЙ скорости движения
ТС в зоне контроJIя радиолокациоЕным методом по пlпrгу l 1.1 .

l0.1.2.1l Вьйти из По DIGITAL PATROL и выкJIюIмть имитатор.шrтера 1.

1О.|.2.12 Операции по пyHKTzlI\,t l0.1.2.1 - 10.1.2.1l выпоJIнить для всех моноблоков DP4
из состава поверяемого комплекса.

l0.1.3 Вариант 2 - Поверка на месте эксплуатации комплексов

10.1.3.1 Разместить в зоне контроJIя комплекса (поверяемого моноблока DP4) на

расстояЕии от 5 до 50 м имитатор пара!{етров движения ТС кСдПСдН ЗМ> литера 2

(далее - имитатор литера 2). Требуемое расстояние от комплекса до имитатора литера 2

проконтолировать с помощью дальномера лазерного Leica DISTo х310. с помощью

встроенной видеокzл},tеры навести имитатор литера 2 на радар из cocтtвa поверяемого

моноблока DP4 и вкJIючить его.

Имитатор
литера 1

Моноблок DP4
Камера безэховая
БкюФ.305178.00l
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10.1.3.2 Повторить действия, приведенЕые в п}цктах 10.1.2.3 - 10.1.2.11, с
применением имитатора литера 2.

10.1.3.3 Операчии по rrункт.lIt{ 10.1.3.1 - 10.1.3.2 вьшолнить д.Iя всех моноблоков DP4
из cocTzвa поверяемого комплекса.

l0.2 Определение абсолютной погрешности измерний скорости движения ТС на
контршrруемом у{астке дороги

10.2.1 Все операции по дllнному пункту провести на образованном с испоJIьзов: lием
моноблоков DP4 коrrгролируемом )тlастке дорги, офzшиченном .щумя рубежами контроJIя.

Пример контролируемого }пlастка дороги приведен Еа рисунке 2.

_,*'

условные знаки:

L - протяженность контолируемого ylacTкa дороги.

t1 - ВРеМЯ ВЪеЗ,Ща На КОНТОЛИРУеМЬD( У{аСТОК ДОРОГИ.

t2 - ВРеМЯ ВЫеЗДа С КОНТРОЛИРУеМОГО rrаСТКа ДОРОГИ.

Рисунок 2

1 0.2.2 Разместить в Тс аппарат}ру нalвигдшонно-временн}то потребителей глобапьпьж

навигационньD( сп}тниковьD( систем глондсс/GрS/GдLILЕо/SвдS NVO8с-CSM_DR
(далее - навигационньЙ приемник) и внешпиЙ ПК с установленньш ПО для настройки и зrшиси

данЕьD( В фйл с нiвигационного приемникц обеспечить радиовидимость сигпалов

навигаIионцьD( космических аппаратов глонАсС и GPS в верхней поrryсфере для

навигационного приемника.

10.2.3 Подктпо.п,Iть Еiвигационньй приемник к внешнему ПК и установить частоту

вьцачи дчlнных н:lвиг шоIlным приемником (темп решения) 10 Гц.

10.2.4 Убедиться, что уст:lновлена связь навигационного приемника с нzlвигационными

космическими aшпаратrrми глондсс и Gps, а значение геомеlрического фактора }худшения
точности Ее превьппает 3.

L
tI

,.1

1-1 -z

,7

,r-
о

l

,1

-

-Z
,r,

t2l
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10.2.5 Начать запись данньD( с нalвигационного приемника.

10.2.7 Остановить запись дzlнньrх с нzлвигационного приемника.

10.2.8 По дчшньш с комплекса определить врмя фиксации ТС на въезде и выезде с

контролируемого гIастка дороги и скорость движения ТС на контролируемом гrастке дороги

для всех проездов.

10.2.9 Выбрать из запис! lпьн данньD( с нtlвигационного приемника дalнные,

соответствующие интервzlлzлм времени н:lхождения ТС на контролируемом r{астке дороги для

всех проездов.

10.2.10 Произвести расчет скорости движения ТС на контрлируемом гrастке дороги

по данным с навигационного приемника и абсолютной погрешности измерений скорости

движения ТС на контролируемом у{астке дороги по пупкгу 1 1.3.

10.3 Определение абсоJпопrой погрешности сшD(ронизации внутенней шкыш времени

комплексов с национ:цьной шкалой координиров:tнного времени UTc (SU)

10.3.1 Поверку по определению абсолютной погрешности синхронизаlIии внутреннеЙ

шкаJIы времени комплексов с национzлльной шкалой координировrшного времени UTC (SU)

провести в два этапа.

10.3.2 Этап l _ Проведение поверки комплексов с применением источника первичного

точного времени УКУС-ПИ 02.Щ4 и индикатора времеЕи ИВ-l

10.3.2.1 Собрать измерительнl,ю схему согласно рисунку 3.

навигационная
антенна

Поверяемый
моноблок DP4

навигационная
антенна

Индикатор
времени ИВ_1

Источник первичяьй
точного времени
укус_пи 02дм

Рислrrок 3

10.2.6 ОсущесТвить презД контрлируемого комплексом rIастка дорги на ТС не

менее пяти раз с р:вными скоростrlми, при этом две скорости должны быгь минимально и

максимально возможными на данном r{астке дороги. РекомеIцуется выбирать минимально и

максимально возможные скорости движения ТС, основываясь, в перв},ю очередь, на

обеспечении безопасности гIастников движения на контолируемом }л{астке дороги во время

поверки.
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10.3.2.2 обеспечить радиовидимость сигналов нaлвигациоЕньп космических аппаратов

ГЛОНАСС в верхней полусфере дш источника первиrIного точного времени УКУС-ПИ 02ДМ
(далее - источник врмени).

10.3,2.3 Вклю.Пrть источниК времени и индикатор времени ИВ-l (лмее - индикатор

времени).

10.3.2.4 Убедиться, что истоilник времени синхронизировzlн по сипlалам ГНСС и

формирует шкалу времени.

10.3.2.5 Используя внешний ПК, при помощи веб-браузера вьшолнить вход в ПО

DIGITAL PATROL согласно руководству по эксплуатации.

10.3.3 Этап 2 - Проведение поверки комплекса с применением источника времени и

осциллографа цифрового TDS2022C

10.3.3.1 Собрать измерительн},ю схему согласно рисуъку 4.

10.3.2.6 В по DIGITAL PATROL перейти в раздел кУстройства>, наЙти строку с

поверяемым моноблоком DP4, в меню Е:Dкатъ на кнопку (:) и из выпадающего списка выбрать

действие кРедактирвать>.

10.З.2.7 В открывшемся окне ПО DIGITAL PATROL перейти во вкlIадку кВидео> и

нФкать Еа кнопку <Смотр,ть прямой эфир>, в окне должна появиться тансJUIци;I видеопотока с

поверяемого моноблока DP4 в режиме реiшьного времени.

10.3.2.8 Отслежикut визуtlльно поrryчаемьй с поверяемого моноблока DP4 виДеопотоК,

ПОМеСТИТЬ ИЕДИКаТОР ВРеМеН' В ЗОНе ВИДИМОСТИ ВИДеОКalIt еРЫ.

l0.3.2.9 Закрыгь оrctо с тансJlяцией видеопоюка в стоке с поверяемым моноблоком

DP4 в меню нФкать на кнопку <i> и из выпадalющего списка выбрать действие <Поверка>,

должно открьпься окно со вкладкой квремя>.

10.3.2.10 в открьвшемся окне по DIGITдL PдTROL во вкладке nBpe*"n нФкать на

кнопку <Измерить время), комIlлекс сформирует видеокад) с присвоеЕным ему значением

текущего времени.

10.3.2.11 Сформировать не менее пяти видеокадров в течение не менее 5 мин с

изображением индикатOра времени.

|0.з.2.12 Вьйти из По DIGITдL рдтRоL, выкJIюIшть индикатор времени и источник

времени.

10.3.2.13 Сравнить в j-й момент времени значение времени на изображении индикатора

времени на видеокадре со временем формирования видеокадра (значение времени, запис:lнное В

верхнем левом углу видеокад)а) с yleToM местной часовой зоны.

10.3.2.14 Операции по rr}цктам 10.3.2.1 - 10.З.2.13 вьшолнить дul всех моноблоков DP4

из состава поверяемого комплекса.
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PPS PPS

BNc BNc

Канал 1 Канал 2

Рисунок 4

10.3.3.2 Вктпо.п.rть и насlроить осциJшоФаф чифровой TDS2022C (лалее - осЦиллограф

двухкана.тьньй), установив следующие пара {етры:

- коэффициеЕты ра:}вертки и откJIонения, позвоJIяющие провести arнаJIиз параIltетрв
передних фронтов импульсов PPS, поrrrrенньD( с поверяемого моноблока DP4 и источника
времени, для обоих каналов осциллографа двухканмьного;

- синхронизациJI по першlему фрнту;

- уровень синхрнизшши 50 7о;

- 1 (первый) канал синхрнизации.

l 0.3.3.3 Вктпочить источник времени.

10.3.3.4 обеспеImть радиовидимость сигналов нЕlвигационньD( космических .шпаратов
ГЛОНАСС в верхней полусфере для источника времени.

10.3.3.5 Убедиться, что источник времени синхрнизирван по сигналам ГНСС и

формируег шкалу времени.

10.3.3.6 Используя изображение на экране осциллографа двухканiUIьItого с передrими

фронтами импуJIьсов PPS, по.ггученпьD( с поверяемого моноблока DP4 и псточника времени,
произвести расчет абсо.rпотной погрешности сию(рнизации внугренней шкмы времени
комплексов с национа.пьной шкшlой координированного времени UTC (SU) по rгуrкгу l 1.5.

10.3.3.7 Вьк.lпочить исmчник времени и осциJшограф двухкмальный.

10.3.3.8 Операчии по rункtм 10.3.3.1 - 10.3.3.7 выполнить дlя всех моноблоков DP4
из cocTalB:l поверяемого комплекса.

l0.4 Опрелеление абсолютной погрешности (при доверительной вероятности 0,95)
определения коорд{Еат местоположения комплексов в плzше в статическом режиме при
геометрическом факторе PDOP не более 3

l0.4.1 Собрать измерительную схему в соответствии с рис}ъком 5, используя имитатор
сигналов ГНСС (из состава рабочего этtцопа координат местоположеЕия 2-го разряла) с
подключенной к нему переизлгIilюцей антенной и поверяемый мопоблок DP4 с
подсоединеЕной к нему яавигационной аптепной из состава встоенЕого в моноблок приемника
сигнмов глобаьньн нaвигационньD( сп}тЕиковых систем ГЛОНАСС/GРS.

навигационная
антенна

навигационная
антенпа

Поверяемый
моноблок DP4

Источник перви,пrьй
точного времени
укус-пи 02дм

Осциллограф
цифровой TDS2022C
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Рисуяок 5

10.4.2 Подготовить сценарий имитации С ПаРillt еТРа}.rи, приведеЕными в таблице 5,

в соответствии с руководством по эксплуатации на имитатор сигнllлов Гнсс (из состава

рабочего этztлона координат местоположения 2-го разряда), при этом контолировать, тгобы

значение геометрического факгора 1хулшения точности не превышало 3.

Таблица 5

1 0.4.3 Воспроизвести сценарий

10.4.4 Осуществить зIшись NМЕА-сообцений во внутреннюю памJIть поверяемого

моноблокаDР4втечение5минсчастотойlсообщениевlсспоследующейвыгрузкойфайла
с измерительной информацией.

Прпмечанпе -,Щанные с поверяемого моноблока DP4 включдот в себя измерения в

формате протокола NMEA 0183.

10.4.5 Выбрать из измеренЕьD( значений коорд{нат местоположепия комплекса в плане

не менее 100 строк измерительной информачии с геометрическим фактором pDop ве более 3.

Имитатор
сигналов Гнсс

Перизлуrаюшая
антенна

навигационная
антенна

Поверяемьй
моноблок DP4

Наименование характеристики Значение

Продолжительность 30 мин

Формируемые сигна,ты ГНСС глонАсс (L1, с , GPS (Ll, с/А)
Параметры среды
навигационньD( сигнilлов

распространеЕия тропосфера присугствуsт (модель STANAG)
ионосфера ет (модель SUMMER)

Формируемые
дополнений

сигналы фlпкчиональньп< нет

Модель движения объеюа статика

Формируемые значения координат в системе

коорлинат WGS-84:
широта
долгота
высота над эJlлипсоидом, м

произвольнtUI

ПРОИЗВОЛЬНZUI

не более 800

14

Экранировшrньй
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10.4.6 Произвести расчет абсоrпотной погрешности (при доверительной вероятности

0,95) опрлеленItя коорд{нат местоположения комплексов в Ilлiше в статическом режиме при

геометрическом факторе PDOP не более 3 по rryнкту 1 1.7.

10.4.7 Операчии по пункт.rм 10.4.1 - 10.4.6 выполнить дIя всех моноблоков DP4 из

состава поверяемого комплекса.

llподтвЕрждЕниЕ соотвЕтствия срЕдствА измЕрЕний
МЕТРОЛОГШIЕСКИМ ТРЕБОВДНИЯМ

11.1 Прочелlры обработки результатов измерений, полrlенньD( при определении

абсоrпотной погрешности измерений скорости движения тС в зоне контрJlя

радиолокационЕым методом

рассчитать абсолютнlто погрешность измерений скорости движения Тс в зоне

контоJIя радиолокационным методом для каждой имrrтируемой скорости по формуле (l):

АИl,о = Иц; - Из1, (1)

где lvi,p- значение абсолrотной погрешности измерений скорсти движения Тс в зоне

контоJrя радиолокационЕым методом, кtr/ч;

Ид; - знпчеЕlt€ скорости движенllя ТС, измерпное комплексом при имитирУемОЙ

скорости Иэi, кЙч;

И3; - знач€ние имитируемой скорости движения ТС, км/ч.

l1.2 Результаты поверки по определению абсолютной погрешности измерений

скорости движения ТС в зоне KoHTpoJUI радиолокационным методом считать положительными,

если для всех измерений полуrенные по пунюу 11.1 значения абсолютной погрешности

измерений скорости движениЯ ТС в зоне контроJп радиолокaulионным методом нalходятся в

пределzrх +1 км/ч в диапазоне от 0 до 320 км/ч.

11.3 Прочелуры обработки результатов измерений, пол}цlенных при определении

абсоrпотной погрешности измерний скорсти движения Тс на контролируемом rrастке дороги

l 1 .3. 1 Расс.п,rтать скорость движения ТС на контролируеМОМ )п{астке дороги по данным
с навигациоЕного приемника по формуле (2):

,, _Ll=,vi{i),эi-- м . (2)

rде V1 - значеItие скорости на контролируемом участке дорги по данным с

навигационного приемника дJur !го проезл4 км/ч;

Vj(i) - значение мгновенной скорости по дalнным с нllвигационного приемника дJIя l-го

проезда, км/ч;
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N _ количество значений мгновенной скорсти по дzшlным с н:виг IионнОгО ПРИеМНИКа

для Ёго проезда.

l 1.3.2 Расс.штать абсоrпотrгуо погрешность измернlй скорсти движения Тс на

контолируемом }цастке дороги по формуле (3):

АИ,* = И,* - Уэr, (3)

rде /vi.* - значение абсоrпотной погрешности измернrпl скорсти движения Тс на

концолируемом rlacтKe дороги, rо,r/ч;

(,* - значение скорости на контолируемом rlacтKe дороги, измеренное комплексом

для i.го проезла, км/ч;

Иэ, - значение скорсти на контролируемом }^racтKe дороги по дzlнным с

н:вигационного приемника для !го проезда, рассчит:lнное по формуле (2), ктrt/ч.

11.4 Результаты поверки по определению абсоrпотной погрешности измерний
скорости движеЕия ТС на контролируемом yracтKe дороги считать положительными, если для
всех измерений поlryченные по пункту 11.3.2 значения абсоrпотной погрешности измерений

скорости движения Тс на контролируемом }л{астке дороги находятся в пределах +1 км/ч в

диапазоне от 0 до 320 rм/ч.

11.5 Процедуры обработки результатов измерений, полг{енньtх при определении

абсолютной погрешности синхронизаlши внутренней шкалы времени комплексов с

национальной шкалой координировzlнного времени UTC (SU)

Рассчитать абсоэпотную погрешность синхрнизации внутренней шк,цы времени

комплексов с национаrьной шка;lой координированного времени UTC (SU) по 1ровню 0,5 от
мzжсимального значения амIшитуды импульсов по формуле (4):

АТ=Тц5-Тlз, (4)

где ./т - значение абсолютной погрешности синхронизации внутреннеЙ шкarлы времени

комплексов с национапьной шкшой координированного времени UTC (SU);

тмБ - значение времени по оси абсцисс, полученное с моноблока DP4;

тrs - значение времеЕи по оси абсцисс, полученное с источника времени.

11.6 Результаты поверки по опр€делению абсоrпотной погрешности сиID(рояизации

внуФенней шкiллы времени комIшексов с национапьной шкыrой координирванного времени

UTC (SU) считать поло)tо{теJIьными, если:

- для всех измерений полrlенные по пункгу 10.3.2 значения времени чч:мм:сс

формирования видеокадров совпадают со значениями времени $I:MM:cc на изображениях
индикатора времени на видеокадр{lх;
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_ для всех измереЕий полrlенные по пункту 11.5 зпачения абсолютной погрешности
сиЕхронизаши внугренней шкiллы времени комплексов с национальной шкмой
координирвzшного времени UTC (SU) находятся в пределаr( +l00 мкс.

11.7 Прочелуры обработки результатов измерений, пол}ченньD( при определении

абсолютной погрешности (при ловерлtтельной вероятности 0,95) опрлеления координат
местоположения комплексов в плане в статическом режиме при геометrческом фактор PDOP
не более з

1 1.7.1 Рассчитать абсолютную погрешность определенпя широты по формуле (5):

АВ1 = ý,. - 9о., (5)

rде lBi - значеЕие абсолютной поФешности определенIrя ширты, градус единицы
Iшоского угла (даJrее - градус);

&; - пзмеренное комплексом значение ширты в i-ый момент времени, градус;

Boi - деЙствительное значение широты в i-ьЙ момент врмени, градус.

1 1.7.2 Расс.пrтать абсолютную погрешность определеIrшr долготы по формУле (б):

AL1 = Lц1 - Loi, (б)

где /Zl - значение абсоJпотной погрешности определенпя долготы, градус;

14 - изм€ренное комплексом зпачение доJIготы в !ьй момент времени, градус;

'oi 
- действительное значение долготы в i-ьй момент врмени, градус.

l 1.7.3 Первести пол)^rенные значенrrя разноgгей в меты по формулам (7), (8):

nol _ ABI,T а,(1-е2)
--i- t80 JG:E;БЦF' 

(7)

оg _ АLt,п a,cosBoi (8)
' 180 Jl-ez,sinZBoi,

где /Дi - абсо.тпотнlrя погрешность определения широты на Ёю эпоху, градус;

/Zi - абсолотная погрешность определения долготы на Ёю эпоху, градус;

4 - большая поJIуось общеземного эJlлипсоидц м (WGS-84: а = б378137 м);

е - эксцентриситет общеземного эллипсоида (WGS-84: е2 = 0,00б69437999),

l 1.7.4 Рассчитать систематическую погрешность определения широты по формуле (9),

долготы по формуле (l0):

(9)м. =i,rl!,ABi,

мI. = i.rI!,^Li,
где N- число измерений.

( 10)



l8

11.7.5 Рассчитать СКО результата определения ширты по формуле (1l), долготы по

формуле (l2):

ов= ав|-м9)' (l1)
N-1

oL= Il!,(дli-м.)'
N-1

( 12)

11.7.6 Рассчитать абсолютн}то погрешность (при доверительной вероятности 0,95)
определения координат местоположения комплексов в плalне в статическом режиме при
геомЕтрическом факторе PDOP не более 3 по формуле ( l3):

П=* м в +м +2. ов2 + oL2( L ) (13)

l1.8 Результаты поверки по определению абсолютной погрешности (при

доверительной вероятности 0,95) опрелеления координат местоположения комплексов в плане
в статическом режиме при геометрическом факгор PDOP не более 3 считать поло)t(ительными,
если для всех измерений полrIенные по п}fiкту l 1.7.6 значения абсолютной погршности (при

доверятельной вероятlости 0,95) опрлеления координат местоположения комплексов
в плане в статическом режиме при геометрическом факгоре PDOP не более 3 находягся в
пределах а5 м.

12 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

12.1 Результаты поверки комплекса подтверждаются сведениями о результатах поверки
средств измерений, вкJIюченными в Федеральный информачионный фонд по обеспечению
единства измерений. По заявлению владельца комплекса или лица, представившего его на
поверку, вьцается свидЕтельство о поверке комплекса, и (или) в формуляр вносится зzлпись о
проведенной поверке, з:веряемм подписью поверитеJIя и знаком поверки, с указанием даты
поверки, иJп{ въцается извещение о непригодности к применению средства измерений.

12.2 Результаты поверки оформляются по установленной форме.
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