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1 обттце полоr(еппя
l .l НастошIая методика примеЕяется дJul поверки систем измерIлтеJБrпп< ВЗОР-И (даllее

- систеrrш ВЗОР-И), гrредrазначенньD( дIя:
- непр€рывного бесконта<тrоm пзмерешtя высоты и смещения (<сигзаг>, <вьлrос>)

KoHTllKTHbD( проводов в тоtIках подвешхваЕия и в пролет t относЕтеJБно )ровЕя головок peJIьcoB,

а тдоке парамегров по,щешивдtия отJ(одяпцIr( ветвей на воздушrьп< стреJп(ж и сопряlкенил( при
оценке состояния кокгаrспlой сетп (дшее - КС) элекгрифrпщровапньш жедезIrьD( дорог
постоянною и пфеменнопо токов.

_ непрерывного измфенпя положения кузова вагjона относrтеJIьЕо оси rrуп{ и уровюr
головок реJIьсов (далее - УТ?) (ваклон, высmа).

1.2 В резуlътаrе повФки доJDкшI бшь подгвержеЕы меIрлопt'Iесме требоваЕrя,
прlведенrше в табrшцаr 1-2.

Таб,шпда 1-М гические истики fIВИ

Табrшца 2- М гические истики -2

1.3 При определении метрологпIIесruй харакtеристик в раý{кж проводпrrой поверки

обеспецлваЕгся передача сдиницы длины в соответствии со струкг5рой локальной поверошrой

схеIr,пr (приложение .щ к вастощей методике поверки), подгверr(дающая просдеживаемость к
государственному пфвищому эталоЕу единиIЕI дплны - мегра (ГЭТ 2-2021).

1.4 В методике поверки реiллизов.tн следующий метод передаIш едшиц: метод прямъD(

измерений,
1.5 Мсгод{кой поверкИ пе предусмоТеЕа возможность проведения поверки средств

измеренпй в соцращенном объеме.
1.6 Сrпrсок приЕятьD( в меюдике сокращений:
КП - контакгвый провод;

ЗначениеНаименование харакrеристики

от 5400 до 6900
,Щиапазон измеренrй высоты коllтzlктного провода Еад уровнем верха

l)головок рельсов, мм

*l0
Предешl доrryскаемой абсоrпотной погреппосги измерений высоты
конт:жтпого провода нц уровнем верха головок реJъсов, мм

от -700 до 700
,Щиагrазон измеренш1 смещения контактного провода относительно оси
токопрпёллrrrка (злtгзаг и въ,шrос), rlшl)

+l0

Предеrш доrryскаемой абсолотной погрешности измерепий смещения
коЕтzlктного Iц)овода в плане относитеJIьно оси токоприёмнrп<а (зитзаг
и вьпrос), шrr

Измерение высоты контактного провода над УГР и смещеЕия контактЕого
провода в плаЕе относительЕо оси токоприемника осупlествJlяется при количестве
проводов от 1 до 4.

ЗначевиеНмменование характеристики

от -80 до 80
.Щиапазон измqlенrй откJIонения высоты правого и левого борюв вагона

относитеJьно уровня верха головок peJbсов, мм

+1

Преде.тн допускаемой абсоJпотrrой погрепшrосrи измерений откJIонения
высоты правого и левого бортов вагона относительно )Фовня вФха головок

реJIьсов, мм

от -50 до 50
.Щиапазон измерений горизонтального смещения продольной оси вагона

отпоситеJIьно оси мм

+l
Предеrн допускаемой абсошотной погрешносги измеревий горизонтаJIьного

смещения продоJБнои оси вaгона относительно оси rгупа, мм

2
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2 Перечепь операцпй поверкп средсгв lзмереппй
При проведении поверки средств измерений (да.пее - поверка) должяы выполштться

последоватеJIьно опФащ{и, указлпrые в таб.тпrце 3,

Табrппrа 3 - ки
обязатеrьность выпоJIнения

операщлй поверtоl при
Номер раздела

(rrупта) мето,щсl
повФки, в

соответствии с
которым

выполняется
операция поверки

первичной
повФке

пе,риощrческой
поверке

Нммевованпе операции повФки

,Ща
,|

,ЩаВнецпrий осмотр средства измqlений

8По,щmовка к поверке и опробовавие
средства измерений

8.1!а.Ща

Контроlъ условий
подотовке к повФке
средства измереЕrй)

поверк{ (при
и опробоваштr

8.2!а.Ща
Опробование (при подотовке к поверке и
опробовании средства пзмеренrй)

9.ЩаДа
Проверка программного
средства измерений

обеспечения

10

Определение
хар:жт€ристик
соответствиrI

метрологI{tIескю(
и полгверждение

средства измерений
метрологи.Iеским требоваtшям

.Ща.Ща

Определеlше абсоrпотной погрешности
измерения высоты контактного провода
над уровнем верха головок рельсов

11 0

!а!а

Определеlше абсолопrой погрешItости

измерения смещения контllктного

цровода в плане относитеJьно оси

токощ)иемника (злrгзаг и вьшос)

10.2ДаДа

Определение абсопютtrой погрешности

измеренItя отк.понения высоты црilвого и

левого боргов вzгона отЕосительно

)ровЕя верха головок рельсов

10.з,Ща.Ща

Определеrие абсоrпотной погрепшости
измереншI горизоЕтальЕого смещенI{я

продоrьной оси вагона относитеJIьно оси

з

пуIи
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3 Требовашвя к условпям проведеппя поверкп
При проведевшл поверки доJDкЕы соблюдаться следуюцше условия измереrпй:
- темп€рат)ра оцружающего воздуха, ОС от IIJIюс 15 до шпос 25

4 Требовrшвя к спецпаJrпстдм, осJществJIяющпм поверку
К проведешпо поверки допускаются спеIщiuIисгы оргаIпваIцоr, ассредrтовапrой в

соответствии с законодатеJIьством Российской Федершцtи об шtкредлтацшr в нлцональной
системе аккредrтдцш{ Еа проведение поверки средств измеренrй данного вида., имеющие
необходлпrуо квашфикаrчпо, ознlжомленные с наgгоящей мflод{кой повФки и с
эксшIуатациоЕЕой документацией на поверяемое средство измерений и Еа испоJIьзуемые

средства поверки.

.Ддя проведения повфки достаточно одного повФит€ля.

5 Мецlолоrrческпе ri технпческrrе требоваЕхям к средствrм поверкп
При проведении повФки доJDкIiы цримеЕятъся этапоIlы и всIIомогатепьные средства

поверки, приведенrше в таблице 4.

Табшца 4 - ки

Перечепь рекомспдуемъ,D(
средств поверки

Операrци
поверки,

требуюпие
применение

средств
поверки

Метрологrчесrше и техни.Iеские требоваlшля

к средствам поверки, пеобходпше для
проведеЕия поверки

J2l
Измеритеlш влФкности и
температlры ИВТМ-7, рег.
Ns 71394-18

Средства измеренгй температуры
окруяающей cpeдI в ддiшд}оне измереlппi
от 15 ОС до 25 ОС с абсоrлогной
поtрешЕостъю не болес +0,2 ОС;

Средства измерений опrосrrтеьной
вла)кIrосflr окружающей Фе,щt в дlапазонс
измернlй от 25 до 85 % с абсопотяой

ешностью 
"g 

66д99 +2 О/опогр

п. 8.1

,Щальноме,ры лазерные ЮА
Cosmo MINI, MINI 40, 50, 70,

100, 120 vIDEo, 150 vIDEo,
. Ns 69904-17

Рулепса измФитепьные
метitJIJIические торговой
марки "Калиброн", рег. J{!

71б65-18

Рулсгка измеритеJъная метalJIJIическая,

диапазон измеренlfr m 0 до 5 м, КТ 2

ШтангенIцлркуlп-t IIIIL ШЦК,
IrrrII\, рег. Ng 72189-18

Штаrгенrиркуlь IIIIL диапазон измеренrrй
от 0 до 500 мм, пределы доrryскаемой

ешности не более *0абсолютной п lMM

п. 10.1

4

,Щагьномер лазерньтй, диапазон измерений
от 0,05 до 30 м, ПГ +3,0 мм
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Перечень рекомепдуемы)(
средств повФки

Операции
поверки,

цебуюшле
применение

средств
по

Мегрлогичесюле и технЕческие требоваlrия
к Федствам повФки, пеобход,tlше дrя

проведеЕ11я пов€,рки

1 2 J
Меры дпlны кощевые
IшоскопараJшеJIьЕые
Туламаш, (Рег. Ns 5l838-12)

Работrй эталок едrшпЕI дшrш 4-го

разряда в д{апазоне от 0,5 до 100 мм в
соответствии с Государственной
поверочноЙ схемы для Федств измФениЙ
длины в диапазоне от 1,10-9 до 100 м и ддан
воJIн в диапазоне от 0,2 до 50 rrдсм

уrверждеrшой приказом Федерального
апеЕтства по техвическому реryJмроваЕию
и метрологии от <О9> декабря 20l 8 г. Ns

2840 - Меры лтпткы коЕцовые

п. 10.2,п. l0.3

fIланка установочlая
2ср.352.6099

П-образкьй а.тrюмипrевьй профи;ь шшrой
(350G+100) ш с закреплённъ,пм в пем
имитаторами КП и oтметкilми на расстояsии
1650 шl от отметки середивы в

ожением А
Направляющая 2СР.З52.6 1 00П-образкьй а;помиmrевьй прфи:ь лrшlой

(4000+100) мм с двуtrя упорами,
расположенными симметрlfiIrо на

расстоянии 755 мм от отмgгки середrlrы и
двуttш метаJuическими rипеfuаrrлr,
закреrшёпвыlпr на расстоянии 1625 мм от
отмсгки сФед{яы в соответствиIt с

иложением А
Рама каlибровокIая IIВИ
|мс.151.14зз-02

Рама дIя крепления на ней на цёх разшпt
ypoBIuD( планк,r усгановочной,
обеспечивдощей положение имrrгаторов КП
по высоте: Hl= 5500-5600 ш,л, Н2= Hl+700
мм, Н3= H1+l400 Irлrl в соответствии с

иложением А
Илппатор КП (IЛтырь)
4СР.352.4907 4 шr,

МgтаJшические шгыри д{амФром 10 r,,пr и
д.lшной 320 мм. Расположены Еа IIланке

установоцrоЙ на расстояпиж 300 юt и 600
мм симметриtшо относитеJIьно серед{ны в

соответствии с ожением А
Конструкция с иrпrгатораlrш КП,
закреплённая пад железнодороr<ными
пугями на высоте 7000 Irдr.l с помопрю
спеIц,rальной опоры, ригеJIя иJIи арки в
соотвfiствии с в

5

вспомогательное

соответствии с

Портал tvlJIAC. 40 l'l 49.020

п. 10.1



Операчии
поверки,

требуюпцле
применение

средств
по

Мегролоrические и технические требоваrшя
к средствilм поверки, необходиrrше дlя

проведеЕия поверки

Перечень рекоменд/емьD(
средств повФки

зl

п. l0.2, п. 10.3

Щве мегалпrчесrсrе рейки с одпlаковыми
размФаш{ (длrша; высота) (3,2 м; 20 см),
совмещённые между собой. Нижtяя
метаJIJIическ:rя рейка фиксrруется к
головкам рельсов с помощью угоJIков,
вФхняя металJшческая рейка имеет
возмоrкностъ пФемещения вдоlь верхней

рейки и обеспешлвает устаЕовку иrдrтаторов
над сl!мими реJьсами в соответствI{и с
п емГ

Иrпrтаторы головок реJБсов
п. 10.2, п. 10.3

соответствии с ожекием Г
Торцевая пластина
I\{JIAC.40 l 749.909.003

Мета.lшическая пластина прямоугоrьной
форьш. Крегпlтся поочерёдЕо к KomIaM

приспособлеrпrя дш устalновки имитаторов
головок реJIьсов и обеспечивает установку
мер дпrны копцевьD( IшоскопараJшельЕых в
соответствии с П г

п. 10.3

Примечаяия:
l .Щоrryскастся использовать при поверке другпс угвФждснЕые и атгестовzlнные

зтлIонЫ едlншI веJIиЧин, Федства измерений угrФrкдеЕЕопо типа и поверенные,

удовлетворяюцрrе метрологиIIеским требоваrпrям, указштIтъп,r в таблrце.
2 ВспомогатeJЬное оборудование, цредrазначеЕное дIя пов€,ркr, постазJIяется по

ем-изготовителемсогласованию с

мп-956-2025

б Требоваппя ýсловпя) по обеспечепrrю бвопrсвосгr проведепвя поверкп
6.1 ПереЛ проведениеМ поверкИ следуеТ изуIитЬ эксшryатациоЕIIУО ДОКУtlrеЕТаЦИЮ На

повФяемое средство измерепий и на qrcдства измерений, испоJIьзуемые дш поверки.

6.2 При цроведении поверки должны собJподаться тебоваЕия ГОСТ 12.3.019-80,

требования к безопасности при проведении работ, приведеЕЕые в эксшryатаlионной

докулrентацшr и нормативнIл( докр{ентах Еа средства измерешй, испоJIьзуемьD( при поверке,

правила техники безопасности при работе на элекIроуставовках, а таюке правила по охрaше

труда, деЙствующе на мест€ проведеЕия повФки.

7 ВнеIшпй осмоц средства пзмереппй
при внешrем осмоте долr(но бьгrь установлево соответствие средства измерений

следующим требованиям:

- соответствие вЕешIlего вида средства измерспий описаЕию и изображепию,

приведепным в описаЕии типа;

- наJшчие маркировки It комIшектности в соответствии с цlебованиями описанIiя

типа;

- на элементаХ системы, KaMepHbD( модуJlях и соединительЕьпr кабел.ю< отсугствуют
механические поврежденrlЯ и дефекты, вJIияющю( на правильноСть функчионироваяия и
метрологические характеристики, а также препятствующие цроведеЕию поверки;

6

2

Стенд дя проверrcл
параметров датчиков
положения кузова
IvLлАс.40l749.909

[ва бруска, по форме и размерам
повторлопцле фрагмент головки peJbca в



мп_956_2025

- нl!лиIше маркер-краски на винтlD( и пломбщ)овочных чauцек в мест ( фиксации
камер и измерительЕы]( блоков;

- надписи и обозначения четкие и соответствуют требованиям эксплуатационной
докумеЕтации.

Есrш перечисленвые выше цебовашlя не выпоJIняются, систему изме,реlпп1 прцзвilют
непригодIым к применению, дальвейшие операции поверки Ее производят.

Табrпrца 5 - Иденти нные данные ого обеспеченпяо

10 Опредеlrешпе метрологпческпr характершсгпк п полtверrцеппе соответствпя
средства Езмереппй метролошческпм цrебоваппям

10.1 Определение абсоrпотной погрешЕости измерения высоты Кп над }Фовнем верха

головок peJ15cog, Определение абсоrпотвой погрешности кlмереш{я смещен11я Кп в rшане

отЕоситеJIьпо оси токоприемЕика (зшзаг и въ,пос).

l0. 1. 1 Общие метод{ческие укiвания
ДбсоrпотвуlО поIрешностЬ измереЕиЯ высотЫ I(fI над уровнем верха головок реJIьсов

системы допускается опредеJIять дврrя способаrrш:
- измеренI{Я с примеЕением раr,ш ка;шбровощой IIвИ lмc,757.7433_02. .Щаккьй способ

явJIяется 31меЩающIм и позвОляет провФптЬ точность кlмФенrfr IIВИ и заЯВJIеННЫе ПаРаIý{еГРЫ

системы. ПрИ испоJIьзовдшИ калибровочrой рамЫ применяется метод сравнения

7

сподп_2спо IвиИдеrmфшсаlпrонrше дашые (прпзнаки)
msd-railsmsd-wiresИдентлфикационяое наименованио СПО

l,1.2Номер версшл (илеrrпrфжшцонный яомер) СПО, ве
Еиже

Цифровой идеlrmфикаmр СПО

8 Подготовка к поверке п опробованrrе средствд rrзмерепrrй
8.1 Контроль условий повФки (при подоювке к повФке и опробовашш средства

измерений)
Перед проведением поверки повФяемое ФедФво измФений и средства повФки доJDIоIы

бытъ подготовлены к работе в соответствии с эксшryат ц{онной докуrtаеlггацией на ню( и
выдФжаны не менее 2 часов при постоянной теrrшерацре в условшI](, приведешьп< в п. 3

настоящей метод{ки повФки.
8.2 Опробование (при по,щOтовке к пов€,рке и опрбовании Федства измФешrй)
8,2.1 При по,щотовке к проведению поверки проверить выпоJIнение следующrх

опершцй:

- подготовить систему к работе в соответствии с руководством по экспJryатаJии;

- вкJIючитЬ систему В сеть и выдержать во вкJIюченном состоянии не менее 20 мшrуt.
8.2.2 При опробовшrrп.r системы провФЕть выпоJIнеЕие следующоt операщпi:

- систему привести в рабочее состояЕие. Проверrгь фушшоштроваlпtе рокимов
управления и измерепlлi;

- выпоJIЕить системой 2-3 пробньпк к}мерения откJIонепия высоты щ)авого и левого

бортов вагона относrтгеJьнО УТР, провсриВ при этоМ стабпльноgгь системы и повторяемость

результатов измереtшi.
Есlш перетrсленЕые выше тебоваюrя не вытrоJIILпотся, систему Iц)изнают Еепригод{ои

к применению, дшьнейшие оперlщии поверки не прошtводят.

9 Проверкr прогрдммцого обеспечеппя средства пзмереппй
9.1 В программах <cnsd-wires> и <cnsd-rails) o,ткрыть раздел <Справка>l. Считать

идентифш<ациовное Еаименование и номер вФсии програмшrого обеспечения.

9.2 РезультаТ считается положIdтельным, ecJm идентификаrц,rошrые данные ПО
соответствуют тебоваlлtпr, приведенным в табlшце 5.

111



мп_956-2025

УСТаНОВЛенньD/задаЕньй 3начениЙ расстояншi между имитатораiдr кII и значеЕЕй расстояний,
измереняьD( сист€мой;

- ИЗМеРеНИЯ С ПРИМеНением портала. ДаIilrьЙ способ явJпеIся осIlовЕым и ocHoBilII на
методе црямьD( измереЕIй, позвоJиющем проводить кlмеIrеЕия высOты имитаторов КП над
УроВЕем в€рха головок peJlьcoв и смещения имитаторов КП относит€Jьно оси токоприемника.

РеЗуlьтаты измерениlI параь{етров системы дянЕьпrд{ способами явJuIются

рlвнознаЕIыми.
ВНИМАНИЕ:
Все измерения по проверке метрологFIескID( характеристик щ)оводпь за одп{ под(од.
Перемещеrше rподей по вагону во время цроведевия измqtений ЗАIРЕЩЕНО.
Взмrrдrое рirсположеItие вiгона, средств повФки и вспомогатеJIьньD( приспособлений

приведены Еа рисунке А.1 приложение А. Рама ка.пибровошrая 1МС.757.7433-02 согласно
таблице 4.

l0. 1 .2 Измеренrш с щ)именением рalь{ы кышбровошrой (проверка тощlости измереция
пви).

10.1.2.1 На Iшанке установотIной с помощью рулетк{ оцредеJIитъ середшry между
крЙIrиiдr точками рамы каlпrбровочной и отметить даЕЕое положеЕис с помощью маркера.
Опrоситепьно сФедш,I Еа веJпIчины смещенlя, равные -300 м}.r, -700 rrш и +300 мм, +700 лш,

устrurовить и закроIмть четьIре ппrгатора КП.
10.1.2.2 С помощю рулsтки измерrrть действтrгеJIьЕыо зЕачон}utr расстояrшl S1o1i, i=l..4 от

отметки середш{ы Еа IшаЕке устаповочной со стороЕы левого борта вагона до имитатора КII r и
шлrгатора КП2 (значепия S1o1r, S1o;z записывtlют со знiшом (с!rинус))), а также со стороны правого
борта вагопа до иллrтатора КПз и иIrм:гатора КfЬ (значеппя S(о)з, Sto)a заrшсывают со знаком ((+r.
Резуlътаты измерепий занести в табrпrцу 5.1.

10.1.2.З С помопЕю рулетки измерrть действитеJIьпые значешrя расстояrий 5o61 от левой
отметки Iшllнки устirновочной до каждого пмlтгатора и зlшести изморенные значения в таблицу
5.2.

10.1.2.4 С помоцФю рулgгки измерить деЙствитеrьные зпачеIlия расстояниЙ Sng правоЙ
отметки планки уст tовоЕIой до каждого имитатора и заЕести измgрешlые значения в таблицу
5.2.

10.1.2.5 Установить напрlвJuIIощую 2СР.352.6100 (дыrее - напрllвJlяющllя) на головки
peJlьcoв. На направляющеЙ Фисунок А.1 приложение А) установrrгь и закрепиъ упоры,
расстоЕIие мехду которыми доJDкно быть меньше, чем ширина колеи в данном месте. С
помощью рулетки оцредеJмть середину расстолrия между упорами и отметить это положение с
помощью маркфа (отметка середины нащ)авляющей).

l0. 1 .3 Проверка д{ап }она и тоtIности измерения IIВИ
10.1.3.1УстаповитьIшiшкуустановоIшуюЕадкрьттпейв,онанавысотуН*r=100b50мм

относитеJIьЕо верхяей поверхности короба ПВИ. Установлеlпrую высоту проворить с
применением руlrетки.

l0.1.3.2 Проверить парirrшеJьность установки Iш ши устirновочной отIlоситеrьно короба
IIВИ измерекием с помощью рулсIки расстоянuя \ п|z от крайrпоr точек крыпш короба ПВИ до
крйнш< точек Iшанки установочrrой. Условие парrUшеJьности считается выполнеЕным, еСJIИ

измереш{ые значеЕия расстояния lr и lz не oтJIичаются более, чем +2 Itд{, т.е. ecJm выпоJIIIяется

условие:
-2bпr<lr-lz<2MM (1)
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установлешrая высота
планюr усrановошrой
опIоситеJьно базовой

rпrrпrи Пви

Рез}rrьтаты измереI tя смещеЕия от 0тметки планки устаЕовоIIной,
мм

S1o1r: Stolz= Stо)з Stox=

Str: Srz= Stз: Srц=

Результаты измерения высоты от верхней поверхrrости короба до
кФкдого имитатора КII, шr

ho(rr) ho(tz) hо(tз) tцrql
hlrtl htrzl Цlз) hlr+1

Н*2:1750 r"п,r

Результаты измФения смещеншI от отметки Iшаrrки устаrrовошrой,
мм

Szr= Szz: S2з Sz+=

Резуlътаты измерения высоты от верхней поверхности короба до
каждого имитатора КII, ш,t

ho(zt ) ho(zu) hоtzзl ho(z+)

htu r) Цzzl h(zз) Цz+l

Н*3=2500 мм

Резу;ьтаты измерениjI смещеIlия от отмfiки Iшанки уставовошой,
мм

Sзr: Sзz: Sзз= Sзц=

Резулътаты измерепrtя высоты от верхней поверхпости короба до
каждого lал,патора КП, r,пr

hоrзrl hо(зz) hоrззl hо(з+)

hprt Цзzl Цззl Цз+l

Табrпrца 5,2 Расстояяия от риски Iш,tЕки установошrой до имrтгаторов trCI

Ns положения
имитатора

кп

Всrmчина
смещеrшяКП,

мм

Заданные
значеЕЕя
Sоц;1, мм

Измереrшые
значения,

5o61, MI'r

Задаlrные
зЕачения
Sпф), ММ

Измеренные
значения 5o61,

мм

1 1з50 l950
2 -700 950 2з50
3 +300 1950 1350

4 +700 2з50 950

Приrr,rечание - цри прчвrльном измерении суIl{мы расстоянlй 5л61 и 5п61 для одиЕ:жовых

значеIпrй j доJDкны отличаться не более, чем на 1 rrдм. Есшл отJIичия боrьше, m вадо поВторить

измерения.
10.1.3.3 Схема измереЕия высоты и смещения имитаторов КГI с обозпачеЕием точек

измереЕия цредставлена па рисунке Б.1 приложеЕие Б.

10.1.3.4 Отметку сФедп{ы плаЕки устапово.пrой приЕятъ за начаJIо отсчета.
ШтшrгенIцркулем измершть высоты от верхней поверхвости короба IIВИ до кФцдого

иr,пtтатора КП, устlu{овлешIого па высоте H*r. Резулътаты измqlеrпп:i tюlrr; h91121, lю(rз), hotl+l для
положения имптаторов КП в чегырех тоtlкirх занести в таблщу 5.1

10.1.3.5 Систему по.щотовитъ к работе согласпо экспJIуатацхоЕЕой докуlrеIrгаIЕrи.
Вк.шоwrь систему, заrryстить ПО <cnsd-wires>.

10.1.З.6 IIВИ измерить положение имитаторов КП Резутьтаты измерений смещенr,й

имитатороВ Srr, Srz, Srз' S14 И ВЫСОТ ИМИтаторов hlrr1, lцrz1, lцrзь Цl4) ЗаВеСТИ в табJмцу 5.1.

10.1.3.7 ПоследоватеJIьIIо установить плаJIку ycтzlнoвoIшyo на высоту H*z:175O}50 ьпл и

11*,:250о}50 мм отЕоситеJIьно верхней поверхности короба IIВИ. УстаtrовленrrУо высоry

Н* 1= l000 мм

I

ll

I

г--__l
=

мп-95б-2025

Табшца 5.1 Резуrътаты измереlппi высоты от верхяей повqrхяости короба ПВИ до имитатOров
кп

9
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цроверIrтъ с щ)имеЕением р)оIйхи. Повторитъ процедры измереrппi по п. 10.1.3.4...10.1.3.6.
Рез)пьтаты лвмеревяй занести в табrшцу 5.1.

10.1.3.8 ВытrсJIить взаймЕое расположеЕие иIlоIтаторов КП о,гвосrгеrьЕо друг друга,
кlмФенное рулеткой в п. 10.1.2.2:

по гори:lоЕтаJш:
ДSo(r_z):S(o)u- S(o)r (2)
ДSоlz_з;=Sз-Sz (3)
АSо(зл)=Sц-Sз (4)

Прlпlечаrше - раостояние между иlдитаmраш,r КП могуг быть кlмеренъ{ на высоте
H*r:1000 rrm;

по веIпикаJIи:
дhо(r-z):trо@згlю(rзl (5)
дhо12_зl=h661-1цв1 (6)

Прш,tечшrие - расстояния по вфтикiлJм могуI бьгь выwrслеrш у третьего rплrтатора).
10.1.3.9 Вычислптъ вi}аимЕые положеЕIrI имrlтаторов КП опrоситеlьно друг дrуга по

горизонтчIJIп, измеренtшо ПВИ:
ДS l (l_z) :S rz-Sr r ДS 11z_зl=Srз-Srz AS 1 1з_+1=Srа-Slз
ДS2lr_zl=Sz-Szt ДS2tz_зl=Szз-Sz Д526з;5zа-5в (7)
ДS3lr_zl=Sзz-Sз1 АS3tz_зl=Sзз-Sзz АS3tз-+l=Sз+-Sзз

10.1.3.10 Резуrьтаты расчета зllЕеgти в табJпtцу 5.3.
Прrлuер расчета:
S12 - первый ряд второй имитатор (слева);
S 1 1- первый рял первrлi иlллтатор и т.д,;
EcrM 53:+300, а 52=_300, то:
ДS 11z_1:300-(-300)=600,
есш 54:600, то ДS 16а1:600-300:300,
ДS1:-б00, то ДSlр_п = _300_(-600)=300

Таб,шпrа 5.З юIвычисления взммного положения

Табш.rца 5.4 Р таты выЕмсления взаимного поJIожеЕия вКП

Резуlьтаты поворки считчlются поло}l<lmельными, ccJm одrовременно выпоJIЕяются

условия:

ДSotr.zl: АSоrz-зl: Аýоrззl=

ДS3оцlДSltr_zl ДS2lr_z1 AS3rr-a ДSllz_з1 ДS2rz_зl ДS3р_зl АSlrз;l ДS2lз+1

Дhort-zl= Аhоlz-з1=

Дh4rl-zi Аhlrz-зl лh?(2_3) Дh3lz_з1 Дh4р-з1Дhllr_z1 ДhЭlr_z1 Ah3tr_zl
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10.1.3.1l PaccryrTaTb взаимflое положеЕие Iдд{таторов КП oTBocrrTerbяo друг друга по
вертикаJIи, пзмереlпое IIВИ :

Дh1 tr-ul=hzr-hr r Аhltz_зl=hз r-hu r

Дh2rr_zl:hzz-hlu Дhllz-зl=hзz-hzz (8)

Аh3lr-чl=hzз-hrз Дh3lz_зl=hз-hzз
Ah41l_zl=hza-hr+ Аh4tz_зl=hзц-Ь

Резуrьтаты расчсга заЕейи в табJшщу 5.4.

-------т------l



|ДSilr_a - ASolr_zll <

lASi,r_r, - ASn,l_rrl (
|АSitз+l - ДSooql| <

|Ahirr_zl - Ahotr-zll < 3

3 rr,ol для i
3 ьпчr дrя i
3 r,пчr для i
}ffvr дIя i=

=1,2,з
=|,2,з
=|,2,з
1,2,3,4

мп_956-2025

(9)
( 10)
(11)
(12)

|Дhilz_з; - Аhоlz_зl| < 3 шчr для i= 1,2,З,4 (13)
10.1.4 По,щотовитеJьные работы к проведеЕцю измФен}й абсоJпотЕой поц)епшосм

измерения высоты имитатора КП Еад УТР и смещеЕия имитаmра tr(fl отяосительно оси
токощlиёtrлппса (зrпзаг и вьпrос) с испопьзоваrrием портала.

10.1.4.1 Портал представлен на рисуп<ах В.1 и В.2 пршложешrе В.
10.1 ,4.2 Измерения проводить без вагона. Напрашлопцуlо устаЕовить Еа половки рельсов.

На направляющей 2СР.352.6100 фисунок A.l приложение А) уФдIовить и закрепить упоры,
рассгояние меr(ду кOторыми доJDкIIо быть меньше, чем ширина колеи в даЕIIом месте. С
помощю рулfiки определить середину расстол{ия между упорашr и отметпIь это положение
маркФом (отrrrетка середпш направллощей).

10.1.4.3 Установить выбор програI\ддIьDI режимов дruьномера и выбрать режим
измерениJI расстояния относитеJIьво позшц.rоттпой скобы дiUьIIомера. Переместиrъ
IrацравJIfrощую влево до касаЕия лового упора в головку левого реJъса.

10.1.4.4 На паправллощей вертикаJIьпо установпть даJьномер в каретке, чrобы лазер

дzuБяомера попадал в цешр имитатора КП портала. ,Щшьномером измерпть расстояЕие Н1 до
имЕтатора КП па поргале. Увелшлть измФенное рiюстояЕие Еа 5 п,r Фадтус mпrгатора КII
4СР.352.4907). Измерить рассIояЕио от отметки середrны ЕаправJIяющей до отмотки,
ншrесенной ца корtryс каретки даJIьномера (Sr). Резуьтаты измФеЕrй занести в таблицу 5.5.

Табrп.rца 5.5 Р таты ении и четов КII п

10.1.4.5 Развернугь каретку с д:uьномФом на угол 180О и повторить измереЕия
п. l0.1.3,4, Резу.тьтаты измерешrй Н2, Sz занеgти в табJпп{у 5.5.

10.1.4.6 ПереместIrть напрiлвJIяющую вправо до касавия цравого упора в головку црzлвого

реJIьса и повторить измерения по п.10.1.4.4. Резуlтьтаты измерепий Нз, Sз и Ц, Sц занести в

табшrцу 5.8.
10.1.4.7 Рассчитать действштеJБные значеЕlя смещешtя S от оси токоприемника и высоты

Н m УТР дIя rlдrтаmра КII, устаЕовлепного на портаJIе и занести в табJrrrцу 5.5:
ýt)

4

(15)

Резуlьтаты расчsтов Нхп(д) и Sкп(д) заЕесlи в табшцу 5.5.

10.1.5 Измерение абсолотвой погрешности высогы КII над УТР и смещепия КП
отЕоситеJIьно оси токоприёмника (зитзаг и вьтнос) с испоJIьзованием портаJIа.

Результаты измеревld r расчетов (S)

,Щействлrгельное значеItие
смещенIrJI Sоrlд1, Itпl

Ne пары
Серия измеренrй, мм

1 Sr q,

2 Sз Sц

Результаты измерений и расчетов (Н)
Nэ пары

Серия измерений, мм ,Щействитстrьное зЕачение
ВЫСОТЫ НЕI(д), I\,fi{

Hz1 Hr
2 Нз Н+

11

(14)
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10.1.5.1 Систему по.щотовЕIь к работе согласно эксIuý.атациоЕЕой документаIцли и
заrryст}rгь ПО <cnsd-wiTes>.

10.1.5.2 Установпть вагон под портал и системой провестп Еtм€,рения выссугы Нш
шштатора КП вад )товнем верха головок реJъсов и смещеЕItя S- отяосrпеrьЕо осп
токоприёшшка. Рез}ryьтаты измеренrй занести в таб,ппrу 5.5 (Н,ш61 и 5ш61).

l0.1.5.3 С цеJью искJпоченrrя ыпt lния накJIона вагона Еа результаты измерений провести
проверку компенсации Еalкпона вагона:

- с помощю доi{кратов пощять одоr из борюв вагона на высоту 3G}5 rдrr. Системой
провести измФения высоrы H*lz1 пштаmра КII над уровнем верха головок рельсов и смещешоr

5-121 относительно оси токоприёллrика;

- рЕзуJьтаты измереняй занесги в таблицу 5,6 в раздел измерешlые зЕачения;

l0.1.5.4 повmрrrть измФеншI по п. l0.1.5.3 системой ещо для значений накJIона вilгона

45-50 мм и б0-70 мм, резуJьтаты измерений занести в табJпtrtу 5.б (значения Ншg;, Sцзlи Нца;
5''14;, соотвеrстзенно). Занести в табJпп{у 5.6 значенrrя Нц,,9 и S".Ф.

10.1.5.5 Повторпть измерения по п. l0.1.5.3 щя правоm борга вагоЕа и занести резуJБтаты
измереffi в табшчу 5.б (зпачения Н*151, Sц5l Н-lо1, 5_161 и Н_61, S-gr;, соответствекпо).

Табпrца 5.6 РезуJътаты измФенrй высоты и смещения

10.1,5,6 Погрешность к}мФеЕия высOты mдrгаmра КП над ypoBlreм вФха юловок

реlБсов рассшrтать по формуле дIя каждого измерения и зааести в таблицу 5.6:

ДН';=Нц,61- Н-6; (16)

10.1.5.7 Погрешность измерения смещеЕтlя им}паторов КГI относительЕо оси
токоприёмнкка (зrrваг и выпос) рассчитать по формуле дш каждого изм€,рения и занести в

табшцу 5.9:

Д5;=5_61- S-lд1 (l7)

10.1.5.8 За значение абсоrпопlой погрешности ДН п AS щ)шцть максимаJIьное по модуJIю

значение дIя всех точек измерений при разIrьD( HaKJIoEш( вагона из рассчитшlнЬD( ЗНаЧеНИЙ.

Резуrьтаты завести в табrшчу 5.6.
l0. 1.5.9 Резуrьтаты поверки сtштаются полоrоте,ьнъпми, есrш:

- знаqение абсолотчой погрешЕости измереЕия высоты коIттактною провода над УТР Не

превышает *l0 лп.t;

- значение абсоJлотной погрешности изм€,рения смещения коЕтактного провода

относитеJьво оси токощlиёллпшtа (зигзаг и вынос) не превыrпаст а10 мм.
l0.1.б Измереше абсолютrой погрешностп высоты tr(ГI от УТР и смещеrrия КП

относитеJIьно оси токоприёI\дIика (зшзаг и вынос) с испо.тьзоваIrием раIr{ы каlшбРОВОЧПОЙ

Nэ измереrшя
,Щействительные

значеншI, мм
ИзмерешIе
зпачешrl, мм ^Hj ^н

AS

Н_(ф Sшr(д) Нш(i) S-()
1

J
4
5

6

7

12

^Sj

2

l]

=

ll

г]
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10,1,6,1 Установить плzlЕку установочнуо с Jпобьшr{ одшм пдrгатором КП на высоту
примФно H*r=5500MM oTвocrrTerbHo Уf?. УстаповленЕуо высоту проверrrгь с применеЕием
рулсп(n.

l0.1.б.2 Переместить ЕаправJIяющую вправо до касания правого упора в Fоловку правого
pelbca. На направrrлощей со стороны левого борта кузова вапона в месте расположения шкдIы
лrнейдсr уст:lновпть карегку с даJьЕомером. YcTaHoBrrb выбор програплпоt режимов
даJьномера и выбрать рех<им измерения расстояншI отЕоситеJБно позrщлонной скобы
даJБномера.

10.1.6.3 ,ЩальномФом измФить рассmяние Ь111 со cTopoEI левою бора ваFоIIа 0т
rrаправляющей до огмеIхи на ImaHKe устдrовоtlЕой. Результаты измеревий занести в таблщу 5 , 7 .

Табшца 5.7 Р таты ении и чётов дlrя левого вiгоЕа

10.1.6.4 Измерить рассIояЕие Lnol от 0тметки середfirы направллощей до отметки,
нанесекrой Еа Koprryc каретки дальномера. Резуlътаты измереtткй занеgги в таб:пшу 5.7.

10,1.6.5 Развернугь держатеJъ с даJьномером на угол l80o и повторить измерения
п.п.10.1.6.3, 10.1.6.4. Резуrьтаты измерений H4z; Lорl занести в табшцу 5.7.

CMecTrTb направлffощую влево до касalния левого упора в Fоловку лового реJъса.
Повторrrь измерения по п.п. 10.1.6.3-10.1.6.5, поJrучая резуJьтаты измсрений Нцз;, Lлlз1, Цlа1,
Ьlа1. Резуrьтаты измФешй запести в табличу 5.7.

10.1 .6.6 Рассчrтать зIlачения Lo и Ь по формулам:

l _=cbld (l8)L' 
1

н,=сЁр (19)

Резуlьтаты расчgтов занести в табшuу 5.7
10.1.6.7 Повторпть опер цпr с п.п. 10.1.6.3-10.16.5 ди правою борта. Резуьтаты

измереlпй занестп в таблrшу 5.8.

10.1.6.8 Рассчитать значения Ь и Нппо формулам:

L"_t].!) (20)

Резуrьтаты расчетов занести в таблицу 5.8

Результаты измерений и расччгов (L)
Резу:rьтат

измерешля Ln, Irдl
М пары

Серия измерений, мм ммзначение
1 Lл(1) Lцzl
2 Lл6) Lл(а)

Результаты измерений и расчегов (Н)
Средrее

зЕачеЕие, мм
Резу:тьтат

измереrпля Но, r,пr,r
Серия измерений, мм

1 Н'ol FЬrzl

Нцзl Нд(а)

1з

(21)н":GЧД*)

Средrее

М пары

2 ll



мп_956_2025

Табrица 5.8 Рез таты в дIUI вагона

где j - номер rпштатора КП по таблще
5о6l _расстояие m левой рисюr rшанки уставовоtIЕой до каllсдою шrrrrгатора, измереЕяые

рулеткой из таблщьт 5.2;
Sп0) _ расстояние от правой рйски Iшанки устаповошой до каждого имrтаторц

измеренные рулсгкой из табlппщ 5.2;

Ь, Ь, Ln и Ц - расс,тол{ия из табrшц 5.7 и 5.8;
d - с}адrа расстояшй от УТ? до позищrоrпrой скобы даJБIIомера, устаЕовленного в

караку и расстояЕItя от низа IшаЕки устllновоцIой до цевтра rпдrтаmра IOI.
Резуrьтаты запесги в таблицу 5.9.
10.1.6.10 Систему подготовить к работе согласно эксшrуатлцоЕЕой доку!rекгащrи.

Загryспfгь ПО <msd-wiTes>.
10.1.6.11 Систсмой првести 4 измереtшя высоты имrтатора ICI над УТ? и смещеrяя

относитеJIьно оси токоприёллrrка. Резуrьтаты измерений Ныlвl и Sпi(B), г,ще i = l,..4,
занести в таблщу 5,9 (измереншrе значеrшя).

Табшца 5.9 Р таты ений высоты и смещения

10. 1 .6. 12 Погрешность измерения высоты имитатора КII над УТР рассшmать по форлrуrе:
ДНi=Н-(о.)-Н-и) (24)

и
Результаты измерений и расчетов (L)

Nэ пары
Серия измерений, мм Средrее

зЕаченпе, мм
Результат измерения

Lo, ММ

1 Lп(l) Lп(2)

2 L"(з) Lп(З)

Результаты измерений и расчетов (Н)
Nл пары

Серия измерений, r"пl
Средrее

зЕачение, мм
Резу:rьтат измерения Нп.

мм
1 Нп(l) Нп(2)

2 Нп(з) Нп€)

.Щействитеlьшtе
значенIlJl, мм

Измеренные зпачения,
мм

Нrдi(m) Sм(шо)

Ng положения
имитаmра

кп

,Щействитеrьное
значение d,

мм Н*(д) Sшfi)

1

2

J
4

14

10.1.6.9 Рассwrгать дейсгвитеJIьЕое зЕачеЕие высOIы усгаЕовленноrc имитатOра КП Еад
УТР п ею смещеrпrя отЕосшеJьпо осtr тlокоприёмника:

g__H,,lottlt9o'S,ol * о Q2)Jr(')fJпc)

"_ 
_Sпo),Lп-ýоril,!л (2з)JE 

ýn6l+Ho61

Погрешносгь измереЕпя смещения иItдrтатора КП отrосrгеlъно оси токоприёмника

рассчитsть по формуле:
ДSi: S-i1*1- Sцд (25)

=

I
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10.1 .б.l З За значение абсоrпотвой погрешяости ДН и AS rrриЕять максимдБное по модуJIю
значевие погрешностей дrя всех измФеЕIпi.

1 0. 1.6. 14 Резуrьтаты поверки сIштаются положитеJьЕыми, есJIи:
- значевие абсоJпотвой поrрешности кrмФения высOты контактЕого провода пад УТ? пе

rцlевътпlает * l 0 lrrr,r;
- значение абсолrотпой погрешности Е!мФеншr смещения коЕтакпIого провода

отЕоситеJьцо оси токопрпёlшшса (зшзаг и вьтнос) Ее цревъттпает *10 r,пrr.

10.2 Определение абсоrпотной погреI]IЕости измерения 0ткпонения выоOты прlлвого и

левою бортов вагова 0тцосит€Jьно уровIrя вФха Fоловок perbcoB (лшее - УТР),
10.2.1 Систему по,щотовиIъ к рабmе согласно эксIlлуатационной документации.

Врпоqrть сист€му и зшryстrrгь ПО Подсистемы (ЦЕП-2), <<msd-rails>.

10.2.2 Абсолотную погрешность ЕrмФенпя откJIонения высоты правотrо и левого бортов
вагона относит€rьно УТ? определягь с щ)именением шаблонов мер дIиlrы rшбо мер д;шны
концевых IшоскоtrардшфIьЕш( (далее - КМ,Щ) и вспомогатЕIъЕого шриспособлеtпlя
согласво таб,плщt 3.

10,2.2 Взмtr,tяое расположение вагона, Федств повсрки и вспомогатеJьньD(
прпспособлешпl прпведены на рисуш<е Г.1 приложешrе Г.

10.2.3 Вагоп с помощю домкратов, установлеЕЕых с каlкдоFо борта вагюна, по.щять Еа
высоту l00 Ir,пr m УТР,

10.2.4 Под вагон Еа реJъсы установить стеIц дJIя проверIсi парамсIров датIиков
положенпя кузова MJIAC.4OI749.909 (далее - стенл).

10.2.5 На стеЕд устаЕовить имитаторы головок реJIьсов (дшrее - rмrтгаторы), совместиТЬ

их с положением peJrьcoв таким образом, ттобы иlмтаmры ЕаJ(од{Jп{сь шрого над реJъсами.
10.2.6 На стевд под пмататоры уставовить КМД с поlдrrrаrъш,lrr значепием дптоц 80 ш.t

с каждоЙ стороны, чтобы щlиспособлеш.rе нжод{лось на высоте 80 lrr,r вад УТР (рисунке Г.1

схема (<а> прпложенпе Q.
10.2.7 ПоследоватеJьЕо с правой стороны Еа стеЕд па КМД 80 шr установrrгь КМ,Щ с

номцндIьными значеЕиJIми дмны 10 мм, 20 мм, 50 ш,r для точек -10 ьп.r, -30 шu, -80 шл нижнею

дlzшiвона измерешrя (рисувок Г.1 схема <rб>, приложение Г).
10.2.8 щя каlкдой тошоr системой провссти измФеЕия откJIоцеЕия высоты правогО бОРrа

вагона относrТеJъно и)овцЯ вФха головоК имитатороВ Ц.l0), hп(-з0), Ьl-во1. ,Щейсrвlrrельtrые
значенllя КМ,Щ и результаты измерений занести в табrпrцу 6.1

Таблица 6.1 Р таты для точек нIDкнего диапазона

10.2,9 Снrгь Iс\,IД 80 мм и провести измерения oIхJlоЕеяия высоты ц)irвог! борга вагона
в.щrапазоне от 0 до 80 шr..Д'lп этого последоватеrьно спяь lGtIД l0 rrдr,20 шr,50 мм п прОВеСТИ

измерения откпоЕеIIия высоты правого борта вагона отЕоситеJIьпо уровЕя ВеРХа ГОЛОВОК

пrи:гаторов lц*tо;, Ьl*зо1, tц*з6l для точек *10 мм, +30 r,пr, +80 rurr вФхЕего д{апазона измq)еНПЯ

(схема <о>>). Резуrьтаrн измеренlй занести в табlмцу б.2.

Повторить rrзмФеппя по п.п.10.2.6.. . 10.2.9 щя левого борта вагона. Резуlьтаты
измереrпй запести в таблицу 6.1 и в табличу 6.2.

Измеренные
значенtIя высоты

левого борта (Ь), ьпл

Измеренкые значения
высоты правою бора

Ф"),шt

Точки
д{aшазоЕа
измерений

номина.lьные
значения
КМД,шt

.Щействlттельные
зЕачения, мм

-l0 мм
-30 мм 10+20

15

l0

10+20+20-80 ш.t
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Табrшца 6.2 Р таты из еЕий д,lя точек хнего диапазона

10.2.10 Погрешность измФения откJIонения высогы правою и левого борюв вагона
oIHocпTeJrьHo УТР рассчrгать дlя трёх mчек верхнего и ЕIлжнего дидIазоЕа измФений ло

формулс:
Дhi:Цыпli - L(о,дl, Q6)

где i - точка дrапазона изм€решlй, r,пt;

hып - измеренные значенrlя высоты правого/левого борта вагона" trлrl;

Lц*ц) - действитеJъное значение дпшы КМД щя заданной точсr диапазона измеренrrЙ,

мм.
10.2,1l За значевие абсоJлотной погретпЕости приЕять максимаJБное по модуJпо 3начеЕие

для всех точек верхпего и ЕIDкнего диаIIазонов измеренlй из paccttlтTaнHbD( ЗНаЧСШrй В ТабrШЦе

5.3 и в табJп{це 5.4, взять,rх по модулю.
Результаты поверки сIштаются положштеJIьЕыми, есJIи поJIучеЕЕое знаЧеПИе абСОЛЮТНОЙ

погрешностп измерения откJIоЕепия высоты правого и левого бортов вагоЕа относrrrельпо YТ? в
д{апzrзоне измерешrй *80 rrд.r не превьтmает *l мм.

Измереrпше зпачения
высоты левого борта

(h"), ш,l

То.пс.t

дtапшона
измерений

ноrrдпrшьrrые
значения
КМJLшr

Измереrшrе звачешя
высоты правого борта

Ф),мм
+10 мм 10
+30 мм 10+20
480 мм 10+20+50

16

,Щействrrrеrьные
зЕачепItя, мм

10.3 Опрелеление абсолопrой погрет.тности пзмФения поркrоЕгаJьного смещения
продольной оси вiлгона относrтеJIьпо ося путд.

Дбсошотную погрешность измереЕItя поризоЕтаJБного смещения продоrъпой оси вагона

относитеJIьнО оси пупr оцредеJIять с црименением мФ дппш коIщевых IшоскопараJшеJIьЕых
(дшее - КМý и вспомогатеJIьIIого прпспособлешя согласно таб,шще 4.

Взаилдrое рiюположеIпrе в:г(,на, Федств повФки и вспомогатеJБньв приспособлеIпrй

приведены на рисрке Г.l приложеrше Г.
10.3.1 К цижней мsгаллической рейке стtнда (далее - никця реЙка степла) с правОЙ

стороlш зафиксировать торцевую плilстшту под углом 90О.

10.3.2 Систему по,щотовить к работе согласно эксшryатационяой докуtаентации.
Вкrпоwrгь систему и заrryстить ПО подсистемы видео измеритеJIьной шsd-йrеs.

l0.3.3 Слева от торцевой пластrrrш на rшrmою реЙпry стенда поспедоватеJIьIiо устirновить
КМД с номинапьными зЕачеЕиями дптпы 10 шr,20 мм п 20 мм, формrруя наборы в 10 шt, 30
мм и 50 rrrrrr. При каждой установке КМД совмостпть повсIrхЕости КМ{ с торuевоЙ пласптноЙ и
перемещать отвосrтеJъно головок рФъсов вправо на дrIиЕу соответствующей КМ! фисрок Г.l
схема (д> прпложеЕпе Г). При этом цродоJъная ось ваюЕа смещается па 10 шr, 30 шr и 50 мм
влево относЕтеJIьЕо оси Iцпп.

10.3.4 Ддя каждой тотg{ провести измФеЕия горк}онтального смещения продольноЙ оси
вагона относrттеJIьЕо оси гrупr шrево Lд(lо), Lл(зо), Lл(5о) дIя точек l0 ш4 30 мм, 50 мм диапазона
измереЕия смещевия влево. ,Щействите,lьЕые звачения КМД l0 rrлl, 20 rrлr.r и 20 mr. Резуlьтаты
измерений занести в таблшtу б,3,
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Таблица 6.3 Рез\,льтllты изм нтtlльного смещения оси влево
То.п<и диаrазона номиш.лtьные .I|ействи,rэльные L[змеренные значения

KMIL мм мм с!{ещения мм
10

l0+20
10+20+20

10.3.5 Погрешность изI{ер€нr.rя горизонтtlльного смещения прдольной оси вагоЕа
относитеJIьЕ() оси пуIт{ рассчrтгатъ лля тёх ючек диi Iазона измерlrий дIя правого и левого
бортов вагона по формуле:

ALi =L(lvn)l - Lir."д), (27)

1l Оформлеlrпе результдтов поверкп
l l .l Сведенпя о резуJБтатж поверrи средств измерний в целл( подIверждения lIoBepKи

доJDкпы бьгь перданы в Фе.дера.ltьньпi информационньй фонл по обеспеqению ед{нства
пзмерний.

11.2 При положите.IыlьD( результатах поверки ср€дство измеtЁЕий призпается
прпго.щым к примене}Iию.

Вьцача свидетельства о гiоверке и (или) вна)ение записи о прведенной поверке в
паспорт средства r змерений осущестыlяется в соответствии с действующим законодательством.

Нанесение зн:жа поверки на ср€дство измерниli не преryсмоцено. flломбирваrие
средства измереlrий не призвод,tтся.

11.3 При отрицатеJIьньD( результатах поI еркл средство изм,:рений признается
неприго,щььr i( применению.

Вьцача из;ещения о Еепригодности к применению средства изrrерний с указанием
ocHoBHbD( причип непрIlгодности осуще этвJrяgIся в cooTBeTcTBIt.i с действ},ю[цrм
зilконодатеJIьством.

Ведущrй инже ]ер по метркlлогиlr JIОЕИ
ООО (ГРОММАШ ТЕСТ Мецология> К.А. Ревин

10 rrlM

30 мм
50 мм

|7

значе
ни

где i - то.пса диапазона измерний, мм;
Lгlп - I{змеревные значения горизонтаъно,о смещения прдоrьной оси мгона

опIосптеJIьно осп пупr для пр:вого/левого борта вагонц мм:
Lц**д1 - деЙс:ъительное значение длшы КМД дпя заданпой точки дrапазона измернrfr,

мм.
За значепис абсолютl,ой погрешности пришпь максим:лльное по модуJIю значение дIя

всех точек длапазона изм::рений из р rссчrтанньD( знаtlений.
10.3.б Резул,таты поверки сIштаются поl;о)iслтельными, есJIи поJrуrенное значение

абсоJпотной по:решности измереаItя отклоненttя высоты правого и л€ вого боргов вагона
относитэJIьно }ТР в дrапазоне измq,енrй +50 мм не lцrевьIшаЕг *l мм.
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Прплrrженпе А
(обязатеrьпо э)

Взапмпое распслФжеItие вагонд, средств пзмерепrrй п вспомогатt:llьцых прпспособлений

ý],l Sл

Планt:о

d.,lя

tlxtattaпopoB КII

викс

Сmорона ле,зоzо
борtпа ваеона

Направленtе цпа
л@*рно2о ОопьноuЕlа

Лахрныi Наrравленчя
lЕрелеценй направмючей

Сmорона правоzо
борпа BazoHa

Направле че луча
ла*рно2о dальнояера

Ла*рнь.й dальнояер

ý

Упоры

Рисlrнок A.l Взi;rмtrое распOложенй е мюЕа средgгв поверки п вспомогатеJБньD(
приспосблений
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Прилrrженпе Б
(обязательно ,

Схема пзлrерепиrl Rысоты и смещенпя пмптато|rов КП

ýn.rt Д9rlt

!l..,rr} hqrrt ltqrrt

Короб ПВИ

Рисlчок Б.1 Схема измерениJl высоты Iл смещеIrrя имитаторов КП
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Прилоlкепие В
(ýjязател ьнсg)

Взашuное располоя(ение ваrоRа, портаJIа и вспомогатеJIьЕых прпспособленпй

Рввнаспройw
dалпчuка высопы

(rсн(жм)ео сmерlсм
фксапор

Имtпtаmоры
кarпrпакmною

провоlа
капйрвочной рамы

патеазuонtюй
счсrпеltu

J

l

Рисунок В.1 Взммпое расположевие вагона, пOртalJ Ia и вспомогатеJIьньп< приспособлений

ll

20

hl

l

:]
_



Продолжение приложеrrrrя В
обязате-цьное

Взапмное 1rасполOr(еtlие вагона, портаJIа п вспомогатеJIьЕых прпспособлеппй

lааfu,ароз
сч..*@rt

Posiвao&.gйфж
@.r.rа

мп_956_2025

\ нм-ор.,-
\ @.i?Ф

о&6Fм.ПP!м
@ре.!fu,lw

фцр

вуrр

Рисунок В.2 Взаимное расположени(l вzгона., порftrла и вспомогательньD( приспособлений
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пr,плоlкенпе Г
(обязателыrое)

Схема располоrкеll}rя вспомогатеJrышх приспособлений отпоситепьЕо вrгопа

с. ol
1

a.

<l--

5d 
-

5

]

lI

б)

ь)

zI
L-}

6

Рисунок Г.l Схема распоJrо:кеЕия средств измерt:ний и вспсмогатеJIьньпr приспособлений
относительно ВАгонА

l-вагонньйдомкрат,2-шrrrrтеторыголовокреJIьсов,3-КlчlЦ80мv,4-стенддляпроверки
параметров дiатпков положеяиJI кузовц 5 - кмД 10lлл (20 мм, 50 мм), б - Торцевая пластинц

КМД l0l,пr, 20 vм, 20 мм. Схемы - а), б), в), г), д).

d)

ь
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Приложение !
обязательное

Структура локальноЙ поверочной схемы д,пя средств измерений длины в диапазоне от 0 до 6900 мм

Меры длi:::ы концевые
Базис длиtш ,таловltшfi З ратя,з по
l lриказу Роосгаяд8рта от 07 06'Z024
Л9 !З74 до 4000 км, AL- (l+!0(Ю) мм

пеIIга измерЁт€льнм 3 рa:lядд по
П!их8зу Россгдвдарl. .lr 29,l2,20l8 ]ý

2М0 0г 0.00l до l0 м 6=+(l0+l0.L)

м.л., гдс L _ длинц м

Рулgгкп rзr.ерllт€льям
мсгмличсокм ог 0 до 5 !rr,

:;асс точносги 2

^=(0,3G}0,15.(a-l)) 
мм

пJlосЕопaраллельныЕ 4 рsзрgд! по
Приказу Россгаtц.ртl оI29 l2.2nii

],.э 2м0 ог0,5 др l00 мм. ба+(02+2,L)
мl(м. гдс L -,lц!пц м

Прямые измег:чия
6 = 0,3 MKr:

Штаягснцяркуль ШЦ ог 0 до 500 м,

^=+0,10 
мм

Мсрх длины концaвые
llлоскопярaллaльянс З рsтrдl по

При(дзу РоOсrандарта ог 29. l2.201 8
.мр 2и0 ог 0,5 до l (ю мr, 6-*(0,1+l.L)

мкм, гдс L - дллна м

Сличенис с помощью
компаратораý=0,15мкм

МеFы длины хонцсвше
плоскопармлельнь!с 4 разряд! ло

П;:::Фзу Росстадд4уm ог 29, l2-20 l 8
лs 2t40 ог с,5 до l00 Mrr,

^-r(0,2+2.L) 
мкм, ,д€ L - длина, м

Дальilомер ласрншП
0г 0.05 до 30 м.

^=+з.0 
мм

с!F
Ф

lo
Gд

gi
Ф- q)
аЕQP

Сисltмы измсркrельпшс ВЗОР-И
от 5400 до 6900, 

^= 

*l0 мм
+7(ю мм, 

^= 

+l0 мм
l80 мм, 

^= 

+l мм
t50 мм, 

^=+l 
мм

Прямыс измсрсния

q
F

Прямшс :;:llэрсния Сличение с помощью
.олrпар8торs б =0,1 мм

2з


