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l Общпе положения
Настоящм методика поверки применяется дJur поверки аIшаратуры геодези.Iеской

сrr}"пrиковоЙ Геотик Р (далее - аппаратура), примеЕяемоЙ в качестве рабо.п.rх средств измерениЙ,
и ycтilпulBJmкreт методику их первитrой и периодической поверки.

В рзультате поверки доjDкны бьггь подгверlцены мgгрологЕtlеские трбомния,
приведенные в Приложении А к настоящей методике поверки.

В целях обеспечения прослеживаемости поверяемого средства измереЕий к
государственным первI{lIным эталон:l1\,l единиц веJIичин необхо,щr.rо соблодать тебовдrия
настоящей методики поверки.

Определение метролоп{ческих харarктеристик в pilмK:lx првод{мой поверки
обеспе.п,Iваgг передачу единицы дпины методом прямьDi измерений от рабочего этtшона 3-ю
разряда в соответствии с Государтвенной повероцrой схемой для координатно-вр€менньD(
средств измерений, угверждеЕIIой прикiLзом Федерального aгентства по техншIескому

реryJпrров:lнию и метрологии от 07 июня 2024 г. Jt 1374, чем обеспешвается прослеживаемость
едд{иц величин поверяемого средства измерений к следующему Государтвенному первичному
специtrльному эт.rлону: ГЭТ199-2024 - Госуларствепньй первптrьй специа.ltьньпi эта.llон
едиЕиIщ дIины.

2 Перечень операций поверкп средств измеревпй
При проведении поверки средств измерений (далее - поверка) должны вьшолItяться

операции, указанные в таблице 1 .

Табrпrца 1 - оп п ки
обязательность

вьшоJIнения операчий
поверки при

перви.rной
поверке

периодической
поверке

Номер раздела (ггуttкга)

методики поверки, в
соответствии с

которым выпоJIняется
операция поверки

Наименование операJIии

,7
Внешний осмотр средства измерений .Ща Да
KoHTporb условий поверки (при
по.щотовке к поверке и опрбовдппr
средства измерений)

.Ща Да

8.2Опробование
поверке и
измерений)

(при подготовке к
опробовании средства

!а Да

Проверка прогрllI\{много обеспечения
средства измерений

Да

Да 10Опрделение мецологшIескж
характеристик и подтверждение
соответствllя средства измерний
метрологическим требованияr.l

Да 10.1ДаОпрделение сред{его
квадратического откJIонеЕия 11

абсолотной погрешности измеренrй
дпин базисов в режиме <Статика>

!а Да l0.2Определение среднего
квад)атического откJIоЕения й
абсопотной погрешности измерений
длин базисов в perrcпrax <Кинематика>,
<<Кинематика в ремьном времеЕи
(RTK)>

2

8.1

9!а

.Ща



Наименование операции обязатеrьность
вьшоJIненIлJI операций

поверкй при

Номер раздела (пункга)
метод,Iки поверки, в

соответствии с
которым выпоJIЕяется

операцI,IJI поверки
первиtшой

поверке
периодической

поверке
Определение среднего
квадратического откJIонения и
абсолютной погрешности измерений
длин базисов в реrйме
<,Щифференциа:ьные кодовые
измерения>

Ща 10.3
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4 Требования к спецпалпстам, осуществJIяющим поверку
К проведеншо поверки допускalются лица из)чившие эксIпуатациоЕIIую док},ментацию

на поверяемое средство измерений, средства поверки. фtя проведения поверки достаточно
одIого поверитеJIя.

5 Метрологическпе и технпческпе цrебовапиям к средствам поверки
При проведении поверки доJDйс{ы примеIUпься средства поверки, приведеЕпые в

табrп,rце 2.

3

Да

З Требоваппя к ус"ловпям проведенпя поверки
При проведении поверки доJDкны собrподаться след},юIщ{е условия измерений:
для модафкщий Геопд< Р 1 , Геотик Р2М, Геотик Р3 0 l
- температл)а окрукающей среды, ОС от r"п.rнус 20 до п-lпос 70.

для модификаций Геоппс Р2С, Геотик РК04
- температл)а окрlяtающей среды, "С от минус 40 до пrпос 70.
Прuмечанuе: прu провеdенuu uzuеренuй условuя окруэrcающей среdы среdспв поверкu

(эmмонов) dолэlсньt соопвепспвоваmь mребованllяu, прuвеdённым в uх эксluaуалпацuонной
dокуменmацuu.
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Табrшца 2 - С по

6 Требовапия ýс.повия) по обеспеченпю безопасности проведенпя поверкп
При проведении поверки, меры безопасности должны соответствовать требовани-пr.r по

технике безопасности согласно эксплуатациоЕной докlтлентации на поверяемое средство

4

Операции поверки,
1реб}ющие применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствall\,t поверки>

необхо.щмые дIя проведениJI поверки

Перечень
рекомендуемьD( средств

поверки

8- 10

Средство измерений температуры
окружающей сре,ФI в диaшазоне
измерений от минус 20 (40) до пrпос 70 'С
с абсолютной погрешностью не
более +1 'С;

Измерители влiDкности и
температуры ИВТМ-7
фег.Nч 71394-t8)

Рабо.шй эталон ед,Iницы
длины и приращениJI
коордrнат 1 разряда в
диzш:}зоне значений от
10 до 500 м (комплекс
базисньшl эталонныii) и
ед,Iницы дJIины и
приращепия координат 3

рrrзряда в диапазоне
значений от 6000 до
28500 м (полигон
пространственный
эта.llонный)
3.7.Азт.0017.2025

Рабо.шй этilлон 3-го разряда в
соответствии с Государственной
поверотшой схемой дIя коорд{натЕо-
временных средств измерений,
утвержденной приказом Федера:ьного
iгентства по техническому

реryJIировalнию и метологии от 07 июня
2024 г. Ns 1374 - Базис этмонньй, ПГ не
более +(1+1 10{ L) мм, где L -
измеряемitя длина в мм;

Рулетки измеритеJIьные
метаплические торговой
марки "Ка.rrиброн"

фег. Nэ 7lбб5-18)

Вспомогательное оборудовalние:
Средство измерений дпины в
соответствии с Государственной
поверочной схемой для средств
измерений длины в ди:шазоне от 1,10-9 до
l00 м и длин воJш в д{zшазоне от 0,2 до 50
мкм, 1твержденной приказом
Федера:lъного tгeIlTcTBa по техническому

реryJпrровilпию и метрологии от 29

декабря 2018 г. Ns 2840 - рулика
измеритеJIьIIм, КТ3 по ГОСТ 7502-98;

Аппараryра
геодезическаrI
спупIиковzul SinoGNSS
Vепчs
фег. Nэ 90976-24)

Алпаратlра потребите:rя геодезическм в

соответствии с Государственной
поверочной схемой для координатно-
временньrх средств измерений,

1твержденной приказом Федера.ltьного
tгентства по техническому

регулированию и метологии от 07 июrrя

2024 г. }lЪ 1374 с метрологическими
харажтеристикilми не хуже, чем у
поверяемого средства измерений в
соответств},ющем режиме

10

Примечание: ,Щопускается испоJIьзовать при поверке друп,lе угвержлённые и

аттестованные эталоны единиц величиЕ, средства измерений 1"гверждённого типа и поверенные,

удовлетворяющие метрологиЕIеским требов!шиям, указ{uIным в таблице
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измерений, средства поверки, прilвилtlм по технике безопасности, которые действуют на месте
проведенI{я поверки.

8 Подготовка к поверке и опробоваппе средства измерений
8.1 Коrrгроль условий поверки
Перед проведением работ средство измерений и средства поверки должны бьггь

подотовлень] к работе в соответствии с эксILтryатациоrшой доц,ментшIией на них и вьцержаны
не менее 2 часов при постоянной темпераryре, в условIuD(, приведённьп< в п. 3 насто-щей
методики.

8.2 Опробование
При опробовании проверить:
- отс)тствие качки и смещений веподвижно соединённьD( детшlей и элементов;
- прttвиJIьность взаимодействия с комплеюом принадлежпостей;
- работоспособность всех фlтrкцион:ulьньD( ре)ю{мов и узлов.
Есrш перечлсленные требованиJI не вьшоJIIIяются, средство измерениЙ признilЮт

непригодшм к применению, дапьнейIш,rе операции поверки не производят.

5

7 Внешппй осмотр средства измерепий
При внешнем осмотре должно бьrгь установлено соответствие средства измерений

следующим требованиям :

- соответствие внешнего вида средства измерений приведенному в описzшии типа
описанию и изображению;

- маркировки требованиям описания типа;
- отсутствие механических повреждений и др}тих дефектов, влияющих на

эксплуатационные и метрологические харtжтеристики издеJшя;
- комплектность, необходимм для проведения измерений, в соответствии с

руководством по экспJryатации.
Если пере.п.rсленные требованиJI не вьшоJIшIются, средство измерений признают

непригодным к применению, даьнейшие операции поверки не производят.

9 Проверка программного обеспеченпя средства измерепий
9.1 Проверка прогрilIr{много обеспечения (МПО).
.Щля идентификации По (МПо>, устtlновленного в аппаратуре, следует вкJIючить

аппаратуру' запуститЬ программУ <Геофиксатор>, перейтИ во вкJIадкУ <<Приёмник> --+

<Подк,почение), по,щJпоIlиться к :шпаратуре. После успешного подкJIючения перейти в рzIздел

<Статус цриемникаD, считать номер версии в строке <Версия прошивки>>.

9.2 Проверка прогрaш{много обеспечения <Геофиксатор>.

,щля идеrrтификшцти По <геофиксатор>, усташовленного на контоллере, следует

з:шустить прогрш.rму <Геофиксатор>, перейти во вкJIадку <Кабипg.т> --.+ <О приложении) нажать

кнопку меню, cIlиTaTb номер версии в строке <Версия приложения)).

9.3 Проверка прогрall\{много обеспечения <Геодезия ПП>.

Для идентификаши ПО <Геодезия ПП>, установлеЕного на персонаJIьном компьютере,

следует зшIустить Геодезия fIП, выбрать меrтю <Помоrщ>, выбрать раздел <О приложении),

считать номер версии в строке <Версия>

Результат проверки сlмтttют положительным, есJIи:

- Еаименование ПО соответствует указанному в описalнии типа
- Еомер версии По не шлже укzrзчшного в описzшии типа.

Если перечисленные требования Ее выполнJIются, средство измерений призЕzlют

непригодшм к примеЕению, дальнейrrrие операции поверки не производят.



мп-1027-2025

10 Определение метрологическпх характеристик и подтверrкдепие соответствпя
средства измерений метрологическим требованиям

10.1 Определенrrе среднего квадратического отклопеппя и абсолютпой
погрешности шзмеренпft длин базпсов в режиме <<Статикаr>

10.1.1 Среднее квадратическое откJIонение (далее - СКО) и абсолютнм погрешность
измерений длин базисов в режиме <Статика> опредеJuIется с испоJIьзовzlнием базисньп< лиrrий,
входящих в cocTalв базиса этапонного, прострzшственного полигона или комплекса базисного
этzlлонного в соответствии с Государственной поверо.пrой схемой дJIя коорд{натно-временных
средств измерений.

10.1.2 Необходимо провести измерения не менее ,трёх базисньп< rпrний (да;lее - базисов),
действителъные значеЕия дJIин Koтopblx расположены в зalявJIяемом диапазоЕе измерений
zшпаратуры, при этом длина минимального опредеJuIемого базиса должпа быь от 10 до 100 м,

дJIиЕа максимаJьЕого опредеJuIемого базиса должна бьrь от 27 до 30 км. Щ;пану каждого базиса
измерить Ее менее 5 раз.

10.1.3 Установить аппарат}ру над ценlрами пуIrюов, расположенньD( на коЕцzlх
базисньп< ш,tний и привести их сп},тниковые антенны к горизонтапьной плоскости.

10. 1 .4 Измерить высоту устzlновки антенн аппаратуры с помоIщю рулетки.
10.1.5 Вклю.п.rть аппарат}?у и насlроить ее на сбор д.rнньD( (измерений) в

соответств},ющем режиме измерений согласЕо цебованиям эксплуатационной докрtентации.
10.1.6 Убедиться в пр.iвильности фуrкчионировiu лJI и отсуIствии помех приему сигнала

со сп}тников.
10.1.7 Запустить мобильное прогрlllr.{мное обеспечение <Геофиксатор> перейти во

вкла.щу <Приёмник> --- <Подс,шочение>. Нажать кпош<у <ПодклюtIиться)), вьшолIlить поиск
приёмника по Bluetooth и выбрать его из списка доступЕьD( устройств. После успешного
подкJIючения перейти в раздел <Настройки приёмника> и создайте новьй стиль. В настройках на
вкJIадкarх <Общле> и <SТДТIС> задать парllI\,rетры дJuI зaшиси статических измерениЙ, вкJIючив

режим <Автономньй метод>. После сохранения настроек применить стиJБ к приёмнику, нажав

кнопку <Исп.> (Сохранить и использовать). Это загрузит конфигурацию в устройство на время

текущей сессии. ,Щ;rя з{шуска зaшиси HzDKaTb и удерживать в течение одпОЙ СеКУНДЫ

многофluкчионмьную кнопку на приёмнике, данные булlт сохраняться во внутреннюю
память приёмника. Во время сеанса индикатор <Статус> будет мигать. Если продолжитеJIьностЬ
сеансц }казаннм в настройке <Сеанс (мин)>, превышает необходим}то, зшlись можно зzrвершить

вручную, дJIя этого нluкать и удерживать в течение одrой секунды многофркциональную
rc{опку на приёмнике повторно. Индrкатор <Статус> перестанет мигать - это означает

окоIfiание сеанса.
10.1.8 Провести измерения fiпаратурой при условил(, Fаз:u{ньD( в

табrшце 3.

Таблща 3 - Условия ведения
Интервм

между
эпохilми, с.

количество
сп)тников, шт.

Время
измерений,

мин
Режим измерений

от 20 до 60статика)<Статика> <Бы
<<Кинематика>>, кКинематика в реtlльном 1

от 0,1 до 1,0

кодовые изм D((

поверка проводится при устой.л.rвом закреплении поверяемой irппаратуры, открытом

небосводе, отс}.тствии электромiгнитньD( помех и многолучевого распрострzlнения сигнала

сп}тников, а такя(е при хорошей конфиryрачии спугЕиковьD( группировок. Значение
3геом го PDOP не должно

1 0.1 .9 Вьклю.плть аппарат}ру согласно требовzlниJ{м р}ководства по экспJryатации.

6

времени (RTK) >
>6

1II
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10.1.10 Провести обработку данньD( с использованием ПО <Геодезия ПП> в следующей
последоватеJIьIiости :

- по,щJIюIмть приемник к компьютеру с помоIщю USB кабеля;
- открьгь Провоdнuк и найти USВ-накоrпrтель с меткой MULTI GNSS MemDisk USB

Device;
- На USВ-накопителе из папки RINEX с учётом вложеItньD( каталогов, назвilния KoTopbD(

соответствуют месяцу и дате измерений, скопировать фйlы на жёсткий д.rск компьютера;
- повторить процедФу для всех приемников;
- затryстите ПО <Геодезия ПП>;
- HzDKaTb кнопку <.Щобавить> и 1казать (вьцелить) комплеrш Riпех-файлов сиrrхронньп<

спугниковьD( ЕабJподеIп4й, перетян}ть данные в поJIе процраrtfмы;
- провести настройки постобработки (выбрать тип ГНСС, испоJIьзуемые частоты,

зцачение маски возвышения пад горизонтом);
- зtшоJIнить информачию о ToTIKe наблюдеrтия дIя кzDкдого комплекта Riпех-файлов

(значения и тип коор,щrЕат для опорной стIlнции, высоту антенны, нilименовllпие точки
набrподения);

- проверить сформированные прогрIlI,rмой вектора и при необхо.щIмости удаJtrIть
лишние;

- накать rclопку <Обработать>;
- в пaшке <Вьrходпые дапныеD сформируотся файтш резулътов обработки с оценкой

тоIшости. В том .п,rсле буд}т приведены составJulюulие вектора (dx, dy и dz) а также HilKJIoHHoe

расстояние ds.

10.1.11 Среднее квадратическое откJIонение (далее - СКО) измерений дпш базисов бl
опредеJIяется по формуле

ZT=r(Lii - L)2
(1)п-1бri =

где

JIинии в плане/по высоте, мм;
j - номер измерениJI;
,? - число измерений

1 0. 1. 1 2 Систематическ{ц погрешность измерений выIIисJuIется по формуле

Dbi =
Zi=t(Lц - Lig)

(2)

где Dri- систематическм погрешность измерений Ёй длины базисной линии в плане/по
высоте, мм;
zr- измереI rое агшараryрой значение i-й д;пrпы базисной лиrши в плаrrе/по высоте, мм;

',0 
этzrлоцное значение i й дтпrны базисной .ш,rнии в плаrrе/по высоте, мм;

j - номер измерения;
и - tIисло измерений

10. 1 . 1 3 Абсолотнau погр€шяость измерний (при доверительной вероятности 0,95) дrпrн
базисов выtшсJIяется как с}ъ{ма систематической и сrryчайной погрешпости (Ско) и
опредеJIяется по формуле

dri- СКО измерений Ёй длины базисной JIинии в плане/по высоте, мм;
aг измеренное аппаратурой значение Ёй длиrrы базисной rп,rнии в плане/по высоте, мм;
-i- ZT=TLii
Ъt = -=7 - средlее арифметическое из rz измеренньпr значений дJп{ны базисной

7
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Дп=!(lDbil+2.бLi)
(3)

где /z,; - абсоrпотная погрешность измеркпй iй длtны базисной JIипии в плане/по
высоте, мм. Знак абсолютной погрешrости принимают тот же, что и при вьт.шслении
систематпческой погрешности измерений;
Dzi - систематпческшI погрешность измерений Ёй длины базисной JIинии в плшrе/по

высоте, мм;
dz; - СКО измерений Ёй длины базисной rп.rнии в плаtе/по высоте, Ir,пл

l0.2Опреде.леппе средtlего квадратпческого откпонеппя п абсолютпой
погрешностш измереrrпй длин базпсов в рсrкпмах <d(ппематико>, <d(пвематпка в реаJIьЕом
времени (RTK)>

10.2.1 СКО и абсоrпотная погрепшость измерний дrин базисов в режимах
<Кинематика>, <Кинематика в ре:rльном в[Емени (RTK)> опрделяется с испоJьзованием
базисньн линrй, входящих в состав базиса эталоппого, прострzшственного поJIигона или
комплекса базисного этtцонного в соответствии с Государственной поверошrой схемой для
координатно-временньD( средств измерний.

10.2.2 Необходимо провести многократно, не менее l0 раз, измерния дIин базисньп<

линий (базисов), действительные значения дIпЕ KoTopbD( рalсположены в заявJIяемом диtшазоне
измерний Iпаратуры, при этом длина минимalJIьного опредеJIяемого базиса долхсrа быгь от l0
до l00 м, лплна мaксимilJьного опредеJIяемого базиса должна быь от 27 до 30 ю,r.

10.2.3 Установить iшпарат}ру над цента {и гг}ъкгов, рiлсполох(енньD( на концalJ(

базисньп< rппшй и прIвести лlх спуп{иковые аЕтеппы к горизонта.lьной плоскости,
10.2.4 Измерить высоту устчlновки tшTeEH aшпаратуры с помоIщю рупетки.
10.2.5 Вкrпощлть аппаратуру и Еастроить ее на сбор данньD( (измерний) в

соответствующем реrоше измерений согласно трфовшия\.r эксплуатационной документации.
l0.2.б Убедиться в правllльности фупкционирования и отсуtствии помех приему сигнала

со спутников.
10.2.7 Запустить мобильное пргра}п.rное обеспечение <Геофиксатор> и перейти во

вкладц <Приёмник> --- <Подключение>. Нажать кнопку <Подк.lпоIшться>, вьшоJIните поиск
приёмника по Bluetooth и выберите его из списка доступньD( устройств. После успешного
подкJIючения перйти в рд}дел кНастройки приёмника>, создатъ новьй стиль или

редактирвать раЕее сохраненньй. В настройках на вкJIадкж <Общие>, <RTK> и <РРК> задать
пар:lIt{етры для зtшиси измерений и подсrпочения <Ровера> к <Базе>. После сохрalнения настоек
применить стиrь к приёмнику, нarкав кнопку <Исп.> (Сохранить и испоrьзовать). Это загрузит
конфиryрацию в устройство на времJI текущей сессии. Затем в том же рzrзделе меню <Настройка
приемникаD HtDKaTb кнопку <Подкrпочить RTK>. После успешного по.щJIючения появится

фиксированное решение.
10.2.8 Дя вьшоJIненпя измерний перейти на вкJIадку <Работа> в меrпо выбрать раздел

<Съемка>, испоJIьзуя кЕопки инсту!{етов на карте устalновить режимы съемки RTK и РРК. ДIя
выполненrtя съёмки точек HzDKaTb кнопку <Вьшолнить съёмку точки ), расположенную в ниЖнеЙ

части экрalна. То.п<а булет coxparнeнa с rIётом текущrх настоек: имеЕи, кода, высоты антепЕЫ.
10.2.9 Провести измерения аппарацрой при условилq указанньD( в

таблице 3.
10.2.10 Вьп<rпо.шть :шпарат}ру согласно трбовапиям руководства по эксшIУатации.
10.2.11Для режима <Кинематика> провести обработку данньD( с испоrьзовапием ПО

кГеодезия ПП> в следующей последомтеrьности:
- подкJIюIпIть приемник к компьютеру с помощью USB кабеля;

8

Значения полученных абсо.lпотньrх погрешrостей измерений не должны превышать
значений, указанЕьD( в Приложении А настоящей методики поверки.
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- открьпь Проводник и найти USВ-накопrгеrь с меткой MULTI GNSS MemDisk USB
Device;

- На USВ-накопителе из пшlки RINEX с уrётом вложенньD( каталогов, Еазкulltя KoTopbD(
соответствуют месяцу и дате измерний, скоIшровать файлы на жёсткий д{ск компьютера;

- повторить прцедуру дш всех приемников;
- заrryстите ПО <Геодезия ПП>;
- EaDKaTb кнопку <,Щобавить> и указать (вьцеrпrть) комплекгы Кпех-файлов синхронньD(

спутниковьD( набrподений, перетянугь данные в поле прогрIммы;
- провести пастройки постобработки (выбрать тип ГНСС, испоJIьзуемые частоты,

значение маски возвышеЕия над горизонтом);
- з:шоJIнить информацию о точках набrподения из Кпех-файлов (значения и тип

координат дJIя опорной стаrции, высоту антеЕны, нtlименокшlие точси набrподеtшя);
- проверить сформированные програrr,пrой веюора и при необхо,щr{ости удалить

лишние;
- H:DKaTb кнопку кОбработать>;
- в пiшке кВьп<одrые данные)) сформируются файлы рзультов обработки с оценкой

точности. В том шrсле будlт привелены составJIяющlе векIора (dx, dy и dz) а также п:lкJIонное

рассто*rие ds

.Щля режr.п,rа <Кинематика в реальном времени (RЖ)> првести обработку д:tнньD( с
использованием мобпьного пргрtммного обеспечения <Геофиксатор> в следующей
последовательности :

- выпоJIнить пзмерение на опредеJIяемой то.п(е;
- перйти во вкладку кЗада.ш> ---+ кОбратпм геодезFIескilя задача>;
- в поле <Первая то.пса> выбрать из <<Базы данньD( точек) точку с mrreHeM Base

(координаты базовой станции);
- в поле <Вторая точка> выбрать измершlто то.п<у;

- HaDKaTb кнопку <Вы.шслить>,
За измереппое значение длины бщиса принимается рассчитzlнное в ПО значение

Намонное рассrпоянuе в поле lD.
10.2.12 СКО измерениЙ длин базисов бL опредеJIяется по формуле (1).

10.2.13 Абсолотнм погрешность измерений дIин базисов опредеJIяЕIся как су {ма
систематической и сrгrrайной погршностей по формуле (3).

Значения поJIученньD( абсолютньж погршностей измерений не доJIжны превышать
значений, указанньп< в Приложении А настощей методики поверки.

10.3 Определенпе среднего квадратпческого отtспонеЕпя и абсолютной
погрешпостп пзмереппй длин базпсов в режпме <<!пфференцпальпые кодовые ЕзмереппяD

l0.3.1 Опрлеление СКО и абсоrпотпой погрешности измеренld д;ппr базисов в режиме
<.Щифференцишlьные кодовые измерения> осуществляется llнalлогиtшо опрлеленrю СКО и
абсо.lпотной погрешности измерений дlин базисов в режиме <Кинематика в реаJIьвом времени
(RTK)), настроив рабоry аппаратуры в соответствующем режиме.

10.3.2 СКО измерений длин базисов Бl определяется по формуле (l).
10.3.3 Абсоrпотнм погрешность измерений длин базисов опреде.,uется Kltк с}ъ{ма

систематической и сrггrайной погршностей по формуле (3).

Значепия поJIученньгх абсоrпотньrх погршностей пзмерений не доJDкны превышать
значений, указд{ньж в Приложении А настоящей мето.щlки поверки.

11 Оформлепше результатов поверкЕ
Сведения о результате и объёме поверки средств измерний в цеJIл( полгверждения

поверки доJDкIIы бьггь переданы в Федеральньй информационньй фонд по обеспеченпю
единства измерений.

9
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При полояотельньD( результатaж поверки средство измерний признается пригодным к
применению. Вьцача свидетеJIьства о поверке средства измерений осуществJIяется в
соответствпи с действующим законодательством. Нанесение знzlка поверки на средство
измерний не предусмотрено. ГLпомбирование средства измерений не производ,Iтся.

При отрицательньD( результатarх поверки, средство измерений признается непригодlым
к применению. Вьцача извещения о непригодпости к применению средства измерений с

указzшием ocHoBHbD( приIшн Еепригодности осуществJIяется в соответствии с действующим
законодательством.

Ведущ.rй цнжепер по метрлоIr.rи ЛОЕИ
ООО кПРОММАШ ТЕСТ Метрология> К.А. Ревин

l0
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Приложение А
(обязательное)

Метрологические и технические характеристикп
Таблица д.1 -М огические

Наименование характеристики Значение

,Щиапазон измерений длин базисов, м от 0 до 30000
Граншщr допускаемой абсо.rпотной погрrшrости измерний д;п,tн
базисов в pxc.rMax*:
- <<Статика>>, lrпl:

- в плане
- по высоте

+2.(5+1.10{.L)
+2.(l0+1.10{.L)

- кКинематика> ", кКинематика в ремьном времени (RTK)> ", мм:
- в плдtе
- по высоте

+2.(l0+1.10{.L)
+2.(15+1.1Oj.L)

- <<!иффернчиilJьные кодовые измер€нrrя) --, мм:
- в плане
_ по высоте

+2.(300)
+2.(500)

Ср.шrее квалратrrческое отклонеЕие измерний дппl базисов в

режим:ж:
- <Статика>, мм:

- в IшаЕе
- по высоте

5+1.10{.L
l0+1.10{.L

- <Кrнематика>r ", <.tКинематика в peaJrьнoм времени (RTK)> ", мм:
- в IIлапе
_ по высоте

10+1.10{.L
15+1.10{.L

- к.ЩяффершшаJьные кодовые измерения) --, мм:
_ в плане

- по высоте
300
500

' При доверптеrьпой верояпrости 0,95
" При работе аппаратуры в режимirх <Кинематика>, <<Кинематика в peaJrьнoм времеЕи

(RTK)>, к.Щиффернциаьные кодовые измерения> необходпlа базовая стilнция,
мецюлогические характеристикп которй должны быгь не хуже, чем метрлогические
характеристики дmаратуры

L - дrшна rшншr, вьFIисленнllя по измеренным длинам базисов в мм

ll


