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1ОБЩИЕПОЛОЖЕНИЯ
1.1 Настоящая методика поверки распростаняется на датчики уровня VI-BT

(лалее - датчики) и устанавливает методику их первичной и периодической поверк,
1.2 При провелении поверки датчика согласно государственной поверочной схеме

(лuее - ГПС) для средств измерений }?овня жидкости и сьшуtlих материалов, утвержденной
Приказом Федермьного агентства по техническому регулированию и метрологии от
30 декабря 2019 года JФ 3459, в соответствии с ее частью 3 (приложение В)
прослеживаемость датчика обеспечивается к Гэт 3-2020 (государственньй первичный
эталон единицЫ массы - килограмма) через этаJlоны, заимствованные из ГПС для средств
измерений массы, уIверЖденной Приказом Федерального агентства по техническому
реryлированию и метологии от 04 июля 2022 года Ns 1622.

1.3 Поверка датчика должна проводиться в соответствии с требованиями вастоящей
методики поверки.

1.4 Метод, обеспечивающий реализацию методики поверки, - косвепный метод
измерений.

1.5 В результате поверки должны бьпь подтверждены мецологические тебовzlния,
приведенные в Приложенlrи А,

Примечания:
l. При использовании настоящей методики поверки целесообразно проверить дей-

ствие ссылочных норматиъньн докрrентов на акгуальность на момент применения методики
поверки.

2. Если ссылочный нормативный документ зalменен (изменен), то при использовании
настоящей методики следует руководствоваться зiлlrеняющим (измененньм) документом.
Если ссылочный документ отменен без замены, то положение, в котором дана ссылка на не-
го, примеЕяется в части, не затагивzлющей эry ссьtпку.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРЛЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ
2.1 При проведении поверки выполняют операции, указанные в таблице l.

таблица l -оп по KIl

обязательность
выполнения операций поверки

приНаименование операции поверки
первичной

поверке
периодической

поверке

Номер раздела
(пункта) методики
поверки, в соответ-

ствии с которым
выполняется опера_

ция поверки
внешний осм Да !а ,7

Подготовка к поверке и опробование
едства изме нии Да Да 8

Да Да 8.1

Определение массы подвески (при
подготовке к поверке и опробовании

тва изм нии
Да Да 8.2

Да Да 8.3

Проверка программного обеспечения
ее-По ниис ства изме Да Да 9

определение метрологических ха-
ракт9ристик средства измерений Да Да l0

з

средства измерений

Контроль условий поверки (при пол-
готовке к поверке и опробовании
средства измерений)

Опробование (при подготовке к по-
верке и опробовании средства изме-
рений)



Наименование операции поверки

обязательность
выполнения операций поверки

при

Номер раздела
(пункта) методики
поверки, в соответ-

ствии с которым
выполнJIется опера_

ция поверки

первичной
поверке

периодической
поверке

определение приведенной к диапа-
зону измерений основной погрешно-
сти измерений }ровня жидкости
(уровня границы раздела двух сред)
и приведенной к диапазону преобра-
зований погрешности преобразова-
ний уровня жидкости (уровня грани-
цы раздела дв}х сред) в выходной
аналоговый сигнаJI силы постоянно-
го тока

Да Да 1 0 1

Да Да l0.2

Подтверждение соответствия сред-
ства измерений метологическим

ования]tt
!а l1

3 ТРЕБОВАНИЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
3.1 При проведении поверки должны соблюдаться следующие условия:
- температура окружающей среды плюс (2t}t5) 'С;
- относительнirя влажность от 30 % до 80 %;

- атмосферное давление от 84,0 до 106,7 кПа.

4 ТРЕБОВАНИЯ К СПЕЦИАЛИСТАМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ
4.1К проведению поверки допуск.lются лица, изг{ившие настоящ},ю методику

поверки, эксплуатационн},ю документацию на поверяемые датчики и средства поверки.
4.2 К проведению поверки допускrlются лица, соответствующие требованиям, изло-

женным в статье 4l Приказа Минэкономразвития России от 26.10.2020 года N 707 фед. от
з0.12.2020 года) <Об утверждениИ критериеВ аккредитации и перечня документов, IIодтвер-
ждающих соответствие зiIявителя, аккредитованного лица критериям аккредитации).

5 МЕТРОЛОГИtIЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ К СРЕДСТВАМ
повЕрки
Таблица 2 - ва по ки

Операции поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические и технические требова-
ния к средствам поверки, необходимые

для проведения поверки

Перечень рекомендуе-
мых средств поверки

Основные средства поверки
п. 8.2 Определение

массы подвески (при
подготовке к поверке и
опробовании средства

измерепий)
п. 8.3 Опробование

(при подготовке к по-

Средства измерений массы в диапазоне
измерений массы от Mn до M"un., г, где
Мп - значение массы подвескlti MrqaKc -
значение предельного изменения массы
буйка, указанное в паспорте, с пределами
допускаемой абсолютной погрешности
измерений не более +0,2 г.

весы неавтоматическо-
го деЙствия DL, моди-
фикация DL-5000,
рег. JФ 73454-18

,l

Определение вариации вьrходного
анalлогового сигнала силы постоян_
ного тока

Да



Операции поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические и технические требова-
ния к средствам поверки, необходимые

для проведения поверки

Перечень рекомендуе-
мьж средств поверки

верке и опробовании
средства измерений)

р. l0 Определение мет-
рологических характе-

ристик

Эталоны единицы массы,
соответствующие требованиям к этatлонам
не ниже 4-го разряда в соответствии с
гпс, утвержденной Приказом
Росстандарта от 04.0'l ,2022 г. Ns 1622.
Гири с номинальными значениями массы
от (0,l ,Мr.*. до Mn 

"*.) 
г, где M"u*. -

значение предельного изменения массы
буйка, г, ук:ванное в паспорте.

Имитационные грузы
(например, гири кJIас-
сов точности F1, F2, М1,
М2, рег..}lЪ 58048_14)

Эталоны единицы силы постоянного тока,
соответствующие требованиям к этмонrlм
не ниже 2-го разряла в соответствии с
ГПС, 1твержленной Приказом
Росстандарта от 01.10.20l8 г. Ng 209l ,

Средства измерений силы постоянного
тока в диапазоне измерений от 4 до 20 мА.

Мультиметр цифровой
Flчkе 884бА,
рег. JФ 3б395-07

Вспомогательные средства поверки
п. 8.2 Определение

массы подвески (при
подготовке к поверке и
опробовании средства

измерений)
п. 8.3 Опробование

(при подготовке к по-
верке и опробовании
средства измерений)

р. 10 Определение мет-
рологических харzжте_

ристик

Стойка для установки датчика и подвеска
для нагружения датчиков имитационными
грузами

стойка с подвеской

п. 8.1 Контроль усло-
вий поверки (при под-

готовке к поверке и
опробовании средства

измерений)

Средства измерений температуры окру-
жающей среды в диапазоне от +l5 ОС до
+25 оС, с пределами допускаемой абсо-
лютЕой погрешности измерений +l ОС;

Средства измерений относительной влаж-
ности возд}ха в диапазоне от 30 % до
80 %, с пределами допускаемой абсолют-
ной погрешности измерений *3 О%;

Средства измерений атмосферного
давления в диапазоне от 84,0 до
l06,7 кПц с пределами допускаемой
относительной погрешности измерений
+3 уо.

Измеритель параметров
микрокJIимата
(МЕТЕоскоП-М),
рег. JФ 32014-1l

п. 8.3 Опробование
(при подготовке к по-
верке и опробовании
средства измерений)
р. 9 Проверка про-

Источники с диalпzвоном воспроизведений
напряжения постоянного тока от 12 до
3б В, с пределами допускаемой
относительной погрешности *l %о.

источник питания по-
стоянного тока

5

GPR_73060D,
рег. JФ 55898-13



Операции поверки,
требующие применение

средств поверки

Метрологические и технические требова-
ния к средствtlм поверки, необходимые

для проведепия поверки

Перечень рекомендуе-
MbD( средств поверки

граммного обеспечения
срдства измерений

р. l0 Определение мет-
рологических характе-

ристик

Наличие интерфейса USB; операционнм
система Windows с установленньш сер-
висным ПО <РАСТwаrе) (для модифика-
ций VI-BT-TR-X-X_X_X-X_X) и ПО кНагt
Configuration Tool> (лля модификаций
vI-BT-MAG_X_x_x_x_x-x) l )

Персонмьный компь-
ютер (да;lее - ПК)

HART модем
') ПО пРАСТwаrе> и ПО <Наrt СопГцчrаtiоп ТооЬ> я

программами для конфиryрачии и настройки приборов.
Приме чан ие -,Щопускаегся использовать при поверке другие )пвержденные и аттестованные

этаJIоны единиц величин, средства измерений утвержденного типа и поверенные, удовлетворяющие
метрологическим трбованиям, укiванным в таблице, а также другое вспомогательное оборудование,
удо&пfiворяющее техническим требованиям, указанным в таблице.

вляются общедоступными универсальными

б ТРЕБОВАНИЯ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

(УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПАСНОСТИ

6.1 При проведении поверки необходимо соблюдать требования безопасности, уста-
новленные ГОСТ 12.3.019-80, кПравилами технической эксплуатации электроустановок по-
требителей>. Также должны бьrгь соблюдены трсбования безопасности, изложенные в экс-
плуатационных документarх на поверяемые датчики и применяемые средства поверки.

7 ВНЕШНИЙ ОСМОТР СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

.Щатчик допускается к дмьнейшей поверке, если:

- внешний вид датчика соответствует описанию и изображению, приведенному в
описании типа;

- отсутствуют видимые дефекты, способные оказать влияние на безопасность про-
ведения поверки или результаты поверки.

При мечан ие - При выявлении дефекгов, способных оказать влияние на безопасность про-
ведения поверки или результаты поверки, устанавливается возможность их устранения до проведе-
ния поверки. При наличии возможности устанения дефекгов, выявленные лефекгы устаняются, и

датчик допускается к да.ltьнейшей поверке. При отслствии возможности усIранения дефекгов, лат-
чик к дальнейшей поверке не допускается.

8 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВЛНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

Перед проведением поверки необходимо выполнить след},ющие подготовительные

работы:
- изучить эксплуатационн},ю документацию на поверяемый датчик и на

применяемые средства поверки;

- вьцержать датчик в условиях окружающей среды, указанньп в п. 3.1, не менее
2 ч, если он нzlходился в климатических условиях, отличtlющихся от указанньtх в п. 3.1, и
подготовить его к работе в соответствии с его эксплуатационной док}ъ{ентацией;

- подготовить к работе средства поверки в соответствии с указаниями их
эксплуатационной докуN{ентации ;

- провести контроль условий поверки на соответствие требованиям, укiванным в

разделе 3, с помощью оборудования, указанного в таблице 2.
8.1 Контроль условий поверки
Провести контроль условий поверки на соответствие требованиям, указанньш в р:в-

деле З, с помощью оборудованиJl, указанного в таблице 2.

6



8.2 Определение массы подвески
Определение массы подвески проводить в следующей последовательности:
l) Включить весы неавтоматического действия DL, модификации DL-5000

(ла;lее - весы) в соответствии с эксплуатационной докрrептацией.
2) Поместить на весы подвеску и зафиксировать измеренное значеЕие мzюсы подвес-

ки Mn.
8.3 опробование датчика
При опробовании проверить работоспособность датчика в след}.ющей последова-

тельности:

Примечание - !опускается совмещать прведение опробования и определение метроло-
гических харакгеристик датчика,

l ) Собрать схему, представленную на рисунке l .

2) Вкттlочить датчик и средства поверки в соответствии с эксплуатационной доку-
ментацией.

3) Запустить на ПК ПО кРАСТwаrе> (дIя модификаций VI-BT-TR-X-X-X-X-X-X)
или ПО <Наrt Configuration Tool> (для модификаций VI-ВТ-МАG-Х-Х-Х-Х-Х-Х) и устано-
вить связь с датчиком.

4) Для модификаций VI-BT-TR-X-X-X-X-X-X перейти в раздел
<Parameterization> ---+ <Output> По <PACTware> и выбрать в окне (Output-Scale Unit> значе-
ние единицы физической величины в мм.

5) Перейти в рiвдел <Online Diagnostics)) ---+ <Overview> ПО <PACTware> (для моди-
фикачий VI-BT-TR-X-X-X-X-X_X) или в раздел <Monitor> --- <Process Variable> ПО кНаrt
Сопfi guration Tool> (лля модификаций VI-BT-MAG-X-X-X-X-X-X).

Рисунок l - Схема для опробования датчика

6) Воссоздать имитацию уровня жидкости (уровня грzшицы раздела двух сред) в пя-
ти точках Х;, Уо, равномерно распределенньrх в дичшазоне измерений/преобразований уровня
жидкости (уровня границы раздела двух сред) (от 0 % ло l0 %, от 20 Уо до 30 %, от 45 Уо до
55 %, от 70 О/о до 80 % и от 95 % до l00 %) пlтем изменения массы грузов, имитир},ющих
значение измеряемого уровня жидкости (уровня границы раздела двух сред), в диапазоне от
нижней до верхяей грttницы диапазона измерений/преобразований уровня жидкости (1ровня

7
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границЫ раздела двух сред). .Щля этогО рассчитатЬ пять значений массы имитационньD( гру-
]ов Мо;, г, соответствующих массе буйка при погружении в жидкость на степень погружения
Х;, по формуле (1) или (2):

- для модификаций VI-BT-TR-X-X-X-X-X-X:

Mn, = Ь. 1000 _ м_ _ х,. 10'(Fо-Flоо)-' s s
силы тяжести, считанное в окне

(1)

KWeight Fоrсе at h0>Fб - значение
ПО KPACTware>, Н;

9 - значение
ПО <РАСТwаrе>, м/с2;

ускорения свободного падениJI, считанное в окне <Grачitу>

Mn - значение массы подвески, определенное в п. 8.2, г;
Х; - степеЕь погрркения буйка в жидкость, О/o;

F169 - значение силы тяжести, считalпное в окне <Wеiфt force at hO+hb>
По <PACTware>, Н.

- для модификаций VI-BT-MAG-X-X-X-X-X-X:

Mor = Мо _ Mn - Xi. 1Д:Дrээ;, Q)

Мб - значение массы, считанное в окне <0% Weight> ПО кНаrt Configuration Tool>, г;
Mn - значение массы подвески, определенное в п. 8.2, г;
Х; - степень погрркения буйка в жидкость, ОЙ;

Мrоо - значение массы, считанное в окне к 100Оlо Weight> ПО кНаrt ConfiguTation
Tool>, г.

7) Подобрать имитационные грузы так, чгобы их количество бьшо минима.ltьньrм, а
масса бьrла приближена к значениям, рассчитанным в п. 6).

8) Последовательно поместить на весы подобранные имитационные грузы и зафик-
сировать действительные значения массы имитационньж грузов MOi действ, г.

9) Рассчитать для каждой из пяти точек действительные значения степени погруже-
ния буйка в жидкость, Xi д"й..ч, %, по формуле (З) или (4):

- для модификаций VI-BT-TR-X-X-X-X-X-X:

w _ 1000,Fо -g,(Мп +Moi действ)

^[ дейсгв - lо{F"-Fr*) (3)

Fб - значение силы тяжести, считalнное в окне <Weight Fоrсе at h0>
ПО KPACTware>, Н;

9 - значен_ие ускорения свободного падения, считанное в окне <Gravity>
ПО KPACTware>, м/с2;

Mn - значение массы подвески, определенное в п. 8.2, г;
Moi дuйс.ч - деЙствительное значение массы имитационного груза, зафиксированное в

операции 9), г;
F166 - значение силы тяжести, считанное в окне <Weight fоrсе at hO+hb>

По <PACTware>, Н.

- для модификаций VI-BT-MAG-X-X-X-X-X-X:

w _ (Mq -М6l дg;стб - Mn),100
ai дейсгв - м"_ rrrr* . (T 

'
Мо - значение массы, считанное в окне (0% Weight) ПО <Hart Configuration Tool>, г;
Moi деиств - деЙствительное значение массы имитационного груза, зафиксированное в

операции 9), г;
Mn - значение массы подвески, определенное в п. 8.2, г;
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Мlоо - значение массы, считzlнное в окне ( l00o% Weight> ПО <Hart Configuration
Tool>. г.

10) Последовательно нагружать на подвеску (сгружать с подвески) имитационные
грузы и наблюдать за показаниями измеренного уровня в окне <РV> ПО <PACTware> (д,rя
модификаций VI-BT-TR-X-X-X-X-X-X) или ПО <Наrt Configuration Tool> (для модификаций
VI-BT-MAG-X-X-X-X-X-X) и показаниями мультиметра цифрового Fluke 8846А (далее -
мультиметр).

11) При воздействии на датчик имитационньIх грузов с наибольшим значением
массы значения измеренного уровня жидкости (уровня границы раздела двух сред) в ПО, а
также значения силы постоянного тока на мультиметре должны соответствовать нижней
границе диапазона измерений уровня жидкости (уровня границы рirздела дв}х сред), а также
нижней грalнице диапtвона преобразований уровня жидкости (уровня границы раздела дв}х
сред) в выходной аналоговьй сигнал силы постоянного тока.

12) При уменьшении массы имитационных грузов, воздействующих на датчик,
значениJI измеренного уровня жидкости (уровня грalницы рarздела двух сред) в ПО, а также
значения силы постоянного тока на мультимеlре должны изменяться обратно пропорцио-
нilльно значению массы имитационньtх грузов, воздействующих на датчик.

'Щатчик 
допускается к дальнейшей поверке, если при опробовании подтверждена ра-

ботоспособность датчика во всем диапазоне измерений }ровня жидкости (уровня грzшицы

раздела двlх сред).

9 ПРОВЕРКА ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИИ
Проверку соответствия встроенного ПО датчика проводить в следующей последова-

тельности:
1) Включить датчик в соответствии с эксплуатационной документацией и подкJIю-

чить к ПК.
2) Запустить на ПК ПО KPACTware> (лля молификаций VI-BT-TR-X-X-X-X-X-X)

или ПО кНаrt Configuration Tool> (для модификаций VI-BT-MAG-X-X-X-X-X-X) и устано-
вить связь с датчиком.

3) Считать номер версии встроенного ПО в разделе KPaTameterizationD ----,

<Idепtifiеr> -, <Firmwаrе Version> По KPACTware> (для модификаций VI-BT-TR-X-X-X-X-
Х-Х) или в р.вделе Klnformation> ---+ кМоrе Info>--- <Embedded Sоftwаrе Vеrsiоп> ПО кНаrt
Configuration Tool)) (для модификаций VI-ВТ-МАG-Х-Х-Х-Х-Х-Х).

.Щатчик допускается к дальнейшей поверке, если идентификационные дaшЕые встро-
енного ПО соответствуют идентификационным данным, ука!занным в описании типа

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГИЧЕСКИХ ХАРАКТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

Определение приведенной к диапапону измерений основной погрешности измерений

уровня жидкости (уровня границы рzrздела двух сред) и приведенной к диапазону преобразо-
ваний погрешности преобразований уровня жидкости (1ровня грalницы рirздела двух сред) в
вьrходной аналоговый сигнал силы постоянного тока проводить имитационным методом в
следующей последовательности :

1) Повторить операции l) - 9) п. 8.3.
2) Нагрузить на подвеску имитационные грузы с наибольшей массой, соответству-

ющей нижнему пределу измерений уровня жидкости (уровня границы раздела дв}х сред) и
обеспечивающей поверку точки в диапазоне от 0 О/o до l0 % от диztпазона измерений уровня
жидкости (1ровня границы раздела двух сред), и выдержать не менее З минут.

3) Зафиксировать измеренное значение )ровня жидкости (уровня границы раздела
двух сред) в ПО, а также измеренное мультиметром значение силы постоянного тока.

4) Повторить пункты 2) - 3) для остальЕых точек, соответствующих диaшазонаI\, от
20 О/о до 30 %, от 45 % до 55 Yо, от 70 % до 80 0% и от 95 % до 100 % (прямой ход) от д.Iапазо-
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на измерений уровня жидкости (уровня границы раздела двух сред) и от 80 % до 70 %, от
55 % до 45 Yо, от 30 % до 20 % (обратный ход) от диапазона измерений уровня жидкости
(уровня границь! раздела двд сред).

Примечания:
l . Значения массы имитационных гр)вов при прямом и обратном ходе доJDкны совпадать.
2. Перед началом измерений на обратном ходе выдержать датчик не менее 3 мин;rг под воз-

действием наименьшей массы имитационного гр}за, соответствующей верхяему прелелу измерениЙ
)Фовня жидкости (уровня граничы раздела двух сред).

5) Рассчитать значения приведенной к диalлzвону измерений основной погрешности
измерений уровня жидкости (уровня границы рtц}дела двlх сред) каждой из пяти точек по
формуле (5), приведенной в разлеле l 1.

б) Рассчитать значения приведенной к диaшазону преобразований погрешности пре-
образований уровня жидкости (уровня границы раздела двух сред) в вьD(одной ана.поговьй
сигнм силы постоянногсi тока для каждой из пяти точек при прямом и обратном ходе по
формуле (7), приведенной в разделе 1 l .

7) РаССчитать значения вариации вьD(одного :tналогового сигнalла силы постоянного
тока для тех точек, за искJrIочением нижней и верхней точки, по формуле (9), приведепной в
разделе 1 1 .

1l подтвЕрждЕниЕ соотвЕтствия срЕдствд измЕрЕниЙ
МЕТРОЛОГИЧЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

l1.1 Значения приведенной к диап.вону измерений основной погрешности измере-
ний уровня жидкости (уровня границы раздела дву( сред) рассчитывать по формуле (5):

(h,"" - п".",) -у = ' '"i "'-'.100, (5)' h"op" i

где hnr'. - значение }ровня жидкости (уровня границы рzвдела дв}х сред), измерен-
ное датчиком, мм;

ftрасч - ЗЕач9ние уровня жидкости (уровня границы раздела двух сред), соответству-
ющее массе подвески с имитационными грузrl lи и рассчитываемое по формуле (6), мм;

h"ool'l - нормир}'юЩее значение, равное Диалазону измерений )?овня жидкости
(уровня грllницы раздела двух срсд), мм.

; _ ХiдеЛств ' h,op,
,lрасч 10о 

(б)

где Х; о"l.r" - деЙствительное значение степени погружения буЙка в жидкость, рас-
считываемое по формуле (3) или (4), %;

It"oo" - нормирующее значение, равное диaшаюЕу измерений уровня жидкости
(уровня границы раздела дв}х сред), мм.

11.2 Значения прЬеденной к диапазону преобразований погрешности преобрд}ова-
ниЙ уровня жидкости ýровня грllницы раздела дв}х сред) в вьrходной аншrоговый сигнал си-
лы постоянного тока рассчитывать по формуле (7):

7 - 
(Ъ"чJ*,l . l'оо, (7)

где 1расч- значение силы постоянного тока аналогового вьIходного сигна-
ла, рассчитанное по значению уровня жидкости (уровня границы раздела дв}х сред), соот-
ветствующего массе подвески с имитационными грузами, согласно формуле (8), мА;

1",u - значение силы постоянного тока аналогового l вьIходного сигнalла, измеренное
мультиметром, мА;
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/расч=4+ffi,rо, (8)

ГДе hрасч - значение уровня жидкости (1ровня границы рtцlдела двух сред), соответ-
ствующее массе подвески с имитациоIlными грузами и рассчитьваемое по формуле (6), мм;

h"-нижний предел диапазона преобразований уровня жидкости (уровня границы
раздела дв}х сред), мм;

ftч-верхний предел диапазона преобразований уровня жидкости (уровня грzмиIsI
раздела двух сред), мм.

11,3 Значения вариации выходного анмогового сигнала силы постоянного тока рас_
считывать по формуле (9):

Ьар = /пр - /оЬр, (9)

где /пр - значение приведенной к диzшarзону преобразований погрешности преобра-
зований }ровня жидкости (уровня границы раlдела двух сред) в выходной ана;rоговьй сиг-
нalл силы постоянного тока при прямом ходе, %;

/обр - знilч€ние приведенной к диапазону преобразований погрешности преобразо-
ваний 1ровня жидкости (уровня грalницы раздела дв}х сред) в вьпtодной аналоговый сигнал
силы постоянного тока при обратном ходе, 0%.

!атчик подтверждает соответствие метрологическим ,гребованиям, 
установленным

при }тверж,дении типа, если:

- пол)цеяные значения приведенной к диапапону измерений основЕой погрешности
измерений уровня жидкости (1ровня грапицы раздела двух сред) не превыш,lют пределов,
указанньж в таблице A.l Приложения А;

- полученные значения приведенной к диапазону преобразований погрешности
преобразований уровня жидкости (уровня грzlпицы раздела двух сред) в вьrходной
аналоговый сигн:lл силы постоянного тока не превышают пределов, yкar:laнHbD( в таблице A.l
Приложения А;

- пол}л{енные значения вариации выходного аналогового сигнzца силы постоянного
тока не превышают значеЯий, указанньн в таблице А.1 Приложения А.

При невыполнении любого из вышеперечисленньп условий (когда датчик не
подтверждает соответствие метрологическим требованиям), поверку датrIика прекращают,
результаты поверки признают отрицательными.

12 оФормлЕниЕ рЕзультАтов повЕрки
12.1 Результаты поверки датчика подтверждаются сведениями, включенными в Фе-

деральный информационный фонд по обеспечению единства измерений в соответствии с по-
рядком, установленным действующим законодательством.

l2.2 По заявлению владельца датчика или лица, представившего его на поверку, по-
ложительные результаты поверки (когда датчик подтверждает соответствие метрологиче-
ским требованиям) офордлляют свидетельством о поверке по форме, установленной в соот-
ветствии с действующим законодательством, и (или) внесением в паспорт датчика записи о
проведенной поверке, заверяемой подписью поверителя и знаком поверки, с )тазанием даты
поверки.

l2.3 По заявлению владельца датчика или JIица, предстtlвившего его на поверку, от-
рицательные результаты поверки (когда датчик не подтверждает соответствие метологиче-
ским требованиям) оформляют извещением о непригодности к применению средства изме-
рений по форме, установленной в соответствии с действ}тощим законодательством.

12.4 Протоколы поверки датчика оформляются по произвольной форме.
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Таблица A.l - М

ПРИЛОЖЕНИЕА
Осповные метрологические характерпстпки датчпков

еха стики
наименование характеристики Значение

,Щиапазон изме разований уровня жидкости (1ровня границы
раздела двух ОтOдо 100002)

Пределы допускаемой приведенной к диапzвону измерений основноЙ
погрешности измерений уровня жидкости (уровня tраницы раздела дв}х

,%

*0,25; +0,5;+1,0 3)

,Щиапазон преобразований уровня жидкости (1ровня грalницы раздела
двух сред) в выходной ана,rоговый сигнalл силы постоянного тока, мА от4до20

пределы допускаемой приведенной к диапазону преобразований по-
грешности преобразований уровня жидкости (уровня границы раздела
дцух сред) в выходной аналоговый сигнzlл силы постоянного тока, Ой

+(|1|+0,05) а)

Вариация выходного аналогового сигнала силы постоянного тока, 9/о, не
более 0,1

Норммьные условия измерений:
темп окружающей среды, ОС от +15 до +25

') При разности плотностей двух измеряемых сред не менее ГO;r;Г
') Датчики мог)п изготавливаться с любым д""п*о"о", лежащим вн)лри приведенного в таблице

МаКСИм;tльного диапазона, при этом минимальный диапазон датчиков (минимально допустимая ал-
гебраическая pzвHocтb мея<ду значениями верхнего и нижнего пределов)
не менее 400 мм. Факгический диапазон указывается в паспорте датчика.

3) Фао""еские пределы допускаемой приведенной к диапазону измерений основной погрсшности
измерений уровня жидкости (уровня границы рщдела дв)х сред) указываются в паспорте датчика.

"'т - пр"дarы допускаемой приведенной к диапiвону измерений погрешности измерений уровня
жидкости (уровня границы раздела двух сред).
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