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1 Общие полоrсецпя
1.1 Настощая методлка поверкп распрgтраняется на системы фотовидеофиксации

СПИН Периметр (дшrее - Системы) и устанавJIивает метод-lку их первп*rой и перподrческой
поверк.

1.2 Настощая методика поверки разработлrа в соответствии с трбованп.шr,rи Приказа
Минпромторга России Ns 2907 от 28 авryста 2020 г. <Об 1тверllцении порядка устzrновления и
изменения интервала между поверками средств измерений, порядка устalновления, отмены
методик поверки и внесеЕия изменений в нюс, требования к метод{к:l t поверки средств
измерений>.

1,3 При опрлелении метролоп{ческиr( хар:жтеристик поверяемого средства измерний
применяется метод прямьD( измерний.

l,4 В рзуrьтате поверки доJDкны быь полгверждены метролопr.Iеские хар:жтерпстики,
приведенные в табrп,rце l.

Таблица 1 - огические

1.5 При опрлелении метрлоптIескп( хар:lктеристик в pirMKiD( прво,щrлой поверки
обеспеrшмется прслежив:rемость к Госулартвепному первиtIному этtrлону:

- ГЭТ 1-2022 в соответствии с приказом Росстандарта от 26 сентября2022 r. Nэ2360 Фб
уrверждении Государтвенной повер.пrой схемы дIя ср€дств измерений времени и чrrстотыD;

- ГЭТ 218-2022 в соответствии с приказом Росстандарта от 07 пюllя 2024 r, N9 l 374 <oб
}тверждении Государственной повер.пrой схемы для коорд{натно-временньD( средств
измерений>.

1.6 Возмоllсtость проведения поверки для меньшего tшсла измеряемьD( велIдшн не
предусмотреЕа

2 Перечень операций поверкп средствд пзмерепrrй

2.1 При проведении поверки последомтеJIьно выполняют следующ{е операции,
указ:шные в таблице 2.

Наименование характеристики Значение

.ЩОверительные цр {иIFr абсо.тпотной инструI!{ентальной погрешности (прп
доверительной вероятности 0,95) опрделения коордrнат местоположения в
плане при работе по сигна.пам ГЛОНАСС (Ll, код СТ) и GPS (Ll, кол С/А), в
статическом режиме, при геометрическом факторе PDOP не более 2, м +10

Пределы допускаемой абсо.гпотной погрешности смещений внугренней
шкаJIы времени относительно национапьной шкzлJIы времени UTC(SU), с +3
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обязательность вьшолнениJl
операчий поверки при

первичной
поверке

периодической
поверке

Номер раздела
(пункга)

метод,Iки
поверки, в

соответствии с
которым

выполаяется
операция
поверки

Нмменование операции поверки

2 J 41

7Внешний осмотр средства измерений !а Да
Поlготовка к поверке и опробоваrие ср€дстм
измерений Да Да

Да Да 9Проверка программного обеспечепия

l0
Определение мец)ологических характеристик и
подtверждение соответствия средства
измерний метрологическим требованияrr,l

Определение абсо.тпотной погрешностЕ
смещения внугренней пIкаJIы времени
опlоситеJIьЕо паrшонаьной пIкаJIы времеЕв
UTc(SU)

Да .Ща 10.1

Определение абсоrпотной инс,гррлентальной
погрешности (при доверительной верятности
0,95) опрлелениJI координат местоположения в
пл:ме при работе по сигнzлл.м ГЛОНАСС (Ll,
кол СТ) и GPS (Ll, кол С/А), в статическом

режиме, при геометрическом факторе PDOP не
более 2

,Ща Да 10.2

мп_896_2025

Таблица 2 -

3 Требовапия к ycJtoвxяM tIроведеЕпя поверкп

3. 1 При проведении поверки долхсrы собшодаться следдощие условItя:
- температура окружающей среды, ОС от -40 до +40

- относитеJьнiля вла:rсrость, О/о до 80

3.2 При провелении поверк! доJI]IGы отсуtствовать вибрачии, трясlо, удары, ыIияюпцlе
на рабоry Системы.

4 Требовапия к спецпалпсгам, осуществJIf,ющпм поверку

4.1 К проведению поверки допускrrются лицц прошедпие инструюaDк по техяике
безопасностп на рабочем месте и изуfiвшие эксшIуатациошIую документащrю на поверяемое
средство измерппй, ср€дства поверки и вспомопшеJьпое оборулование, применяемые при
поверке.

о кип
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5 Мегрологическпе п техпические требованпя к средствам поверкп

5.1 При прведении поверки примеЕrIют средства 1казаняые в табrшце 3.

Таблица3-Сведенияос по

6 Требования по обеспеченпю безопасности проведевия поверкх
6.1 Все операции поверки, пр€дусмотренЕые настощей методикой поверки,

ЭКОЛОГически безопасrrы. При rл< выrrоrпrении проведение спещlаJIьIlьD( защипIьD( мерприягий
по oxpllнe окружающей срды не требуЕтся.

6.2 При проведеЕIIи поверки собrподшотся трбоваrrия безопaюности, опредеjIяемые:
- прirвllлaми безопасности туда и пожарпой безопасности, действующими на

предприятии;
- прaвилами безопаспости при экспJryатации испоJьзуемьD( эталонньD( средств

измерений и поверяемого средстм измерний, приведеЕllыми в эксплуатационной
докулtентации.

Операции поверюл,
требующие применение

средств поверки

Мегрлогrческие и технrr.lеские трбовашя
к средстваIt{ поверки, необхо.щмые дtя

проведения поверкх

Перчень
р€коменд/емьD(
ср€дств поверкrt

Подготовка к поверке и
опробование средсткr
измерний

Срлстм измерний температуры
окружающей среды в диапазоне измерний от
+ 1 0 оС 

до +3 0 оС с абсошотной погретrпrостью
не более 1 ОС;

Средства измерний отrrоситеrьной
влФIсlости воздда в диапазоне до 80 % с
абсоrпотвой погрешностъю не более 2 Yо;

Измеритель
температуры и
относительной

влaDкности воздD(a
ивтм-7м-д,

рг. Nэ 71394-18

Опрделение абсо.тпотпой
погрешности смещеЕия
вн5пренней шкzлJIы

времени относитеJIьЕо
национшrьной шкiлJIы
вр€мени UTC(SU)

Эгалоны единrtl времени и частоты,
фответствующ{е требования\.r к этllлоЕам не
Ейже 4 разряла в соответсIвий с
Госуларственной поверо.пrой схемой для
средств пзмерний временц п частотъц

угверlltденной приказом Росстацарга от
26.09.2022м2з60сбсоrпотяой
погрешностъю сиID(рниз2ц!тr шкiл"JIы

врменп *1,0 мс

Источrик перви.пrьй
точного времени
укус-пи 02дм,
рг. Jtч б0738-15;

Индкатор врмени
ИВ-l, дискрегность

отображения дрбной
части секунды 0,000l с

при подкJIючении
сигнма lpps

Определение абсо.тпотпой
инструментаьной
погрешности (при
доверительной
вероятности 0,95)
определения коордшат
местоположеЕия в Iшане
при работе по спгн:lлiлм
ГЛОНАСС (Ll, кол СТ) и
GPS (Ll, кол С/А), в
статическом perorмe, при
геомеlрическом фаюор
PDOP не более 2

Эталоны единиц коордrнат местоположеЕиJI,
соответствующие трбовшrияIrl к этiл"лоЕill\{ пе
ниже 2 разряда в соответствии с
Государственной поверо.шой схемой схемы
для координатно_временнь,D( средств
измерний, угверlченной приказом
Росстандарта от 07.06.2024 Ns |З74 с
абсоrпотной погрешностъю формироватия
коор,щЕат местоположения потрбителя
ГНСС в системе координат WGS-84 не более
5м

Имитаторы сигналов
глобаьньп<

ЕавигацлонньD(
сгуп{иковьD( систем

GSG-64,
рг. No 83742-2l

Примечание -.Щопускаегся использовать при поверке друпrе )твержденные и
атгестокlнньlе этЕlлоны единиц велиlпlн, средсткr измерений угвержденного типа и поверенные,
удовлетворяющие метрологи.Iеским требованиям, 1казанньп.r в таблице.

мп-896_2025
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6.3 Монтаж электрических соедлнений проводится в соответствии с ГОСТ 12.З.0З2-84 лl

<Правилами устройства элекгроустаповок> фазлел VII).

7 Впешппй осмоц) средства пзмеревпй
7.1 Внешний осмот прводят визуrшьно,
7 .2 Прtl внешпем осмотре устанавJшв:lют соответствие Системы следующим

цебованиям:
- внешний вид и комплектность Системы соответствует трбованияr.t

экспJryатационной докyr*ентации и опис:lнию типа;
_ отсуIствуют механические повреждениJI и дефекгы, влияюще на правиJIьность

функчионирования и мец)ологические характеристики, а также препятствующие проведению
поверки;

- информация на маркирвочной табли.п<е соответствует требоваrrилr.r

эксIшуатациоЕной документации.
7.3 Результат вЕепIнего осмота сIштtlют положитеJIьньш, ecJm при проведении

внешнего осмотра вьшо;IIIяются требовапия, изложенные въппе. При полr{ении отицательньD(

результатов внешнего осмота поверку прекраrцают, результаты поверки призн:lют
отицатеJIьЕыми.

8 Подготовка к поверке и опробоваrrие средствд пзмерений
8.1 Подготовка к поверке
8.1.1 Перел прведением поверки поверяемое средство измерний и средстм поверки

должны быь подmтовлены к работе в соOтветствпи с экспJryаг шонной документацией на них,
и выдерж {ы не менее 3 часов, в условшIх, приведённьD( в 3 наgтоящей мето,щки.

8.2 Опробование Системы провод.rть в следующей последовательности:
8.2.1 Пожrпо.*rть Систему к сети питания в соответствии с руководством по

эксплуагачии на СИ.
8.2.2 Убедrься, что загорелся инд{катOр стагуса пптatЕиll на Системе.
8.2.3 При помощl персонаJIьною компьютера подФюIиться к Системе в соответствии с

руководством по эксплуатации.
8.2.4 Убедиться, чю после вкJIючения Система фуrп<чионирует в IпTaTHoM режиме,

отсуIствует индикация ошлбок (инJцrкаюр <Устройство> не юрит красньпr).
8.2.5 Результагы опрбования сIштilются положитеJьными, если заюрелся ин,щкатор

статуса питilниJI, подкJIючение к Системе при помощи персональною компьютера прошло

успешно, отс)тствует индикшщя ошибок.
8.2.6 Результагы опробования сIшт:lются положитеJIьными, есJIи зilюрелся ин,щrкагор

статуса питzмия, подкJIючение к Системе при помощи персон:UIьного компьютера прпшо
успешно, отс}тствует иЕдrкациJI оrшлбок. При отсугствии иЕдrкации питания, отс}тствии
подк.люченI{я к персонzлльному компьютеру поверку прекращаIm, результаты поверки призн:lют
отрицатеJIьными.
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9 Проверка программшого обеспечення

9,1 При прверке пргрllммного обеспечения (далее по тексту - ПО) проверлотся
пдентификационные данные ПО указаrrного в табrrице 4.

Таблица 4 - Иденти онные данные ПО

9.2 .Щ.ш прверки ПО сравнить идеrrпrфикащопное нiмменоваIlие ПО, значепие номера
версии указ:lнные в паспорте Системы, со значениJIми, отображаемьши во вкJIадке <Поверкаr> в

wеЬ-интерфейсе Системы. I-!ифровой идеrrпrфикатор ПО, указаlrньй в п.юпорте Системы,
сравпить со значением, }тазанным во вкJIадке <Устройство>.

9.3 Результаты прверки ПО сч.lтать положитеJIьными, есJIи идентифш<ационные

даJшIе ПО соответствуют ука:иЕЕым в оmiсalнии типц паспорт€ и табJшце 4, При
Еесоответствии идентификационЕьD( дiшньD( ПО указанньпr в описании тип4 паспорте и
таблице 4 результаты прверки ПО сIштать отицатеJьными, поверку прекратптъ.

10 Опреде.гrенпе метрологЕческих характерпстик п полгвер2rценпе соответствllя
средства пзмереппй метрологшческпм требовапвям

l0.1 Опредшrеппе абсолютЕой погрешЕостп смещепЕI впугреппей шкаJrы временп
отпосштельно нацпопальной шкаJIы временв UTC(SU)

10.1.1 Опрделение абсоrпотной погреIшrости смещения вtтутреннеЙ шкаJIы времени
относительно национаJrьной шкаJIы времени UTC(SU) провод{тся при помощи источника
первиIIною точного врмени УКУС-ПИ 02Дvl (да.ltее по тексту - источник времени) и индикаюра
времени ИВ-1 (далее по тексту - иIlдlкатор времени),

10.1.2 Под:поwrгь Систему к сети питаsия в соответствии с руководством по
эксп;rуагации на СИ.

l0. 1 .3 При помоIцлl сетевого кабеля подкrпочлть Систему к перон:шьному кошIьютеру.
10.1.4 На персональном компьютере в адlесной строке брарера ввести адрес

http://l92.168.1.5:8080 и перйти в wеЬ-интерфейс Системы, в открывшемся окне ввести логин и
пароJIь дllя входа в систему.

10.1.5 Перйти в раздел <Поверм>, выбрагь подраздел <Поверка времениD в

соответствии с рисупком l.

По€ерrа ycrPd(rв. t ta.epzt)****
зЕ

5е

l

Рисунок 1. Вид раздела <Поверка> и подраздела <Поверка времениD в wеЬ-интерфейсе Системы

ЗначениеИлекгифпкачионные данные (признаки)

Telemetry.dllИдентификационное нмменовдrие ПО
1.0.0Номер версии (идентификационньй номер) ПО

00803св2Цифровой идеrrшrфикатор ПО
сRсз2Ашоритм вьт.плсления цифрового илентификатора ПО
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l0.1 .6 Вк;по.шть и подгOтовить к работе исто.пrик времени и инд{катор времени согласно
их эксшryатационной докрrентд.щи. Разместить шrдrкzпор времени в зоЕе ви,щlмости
видеодаг.шка Системы и федиться в четкости изображения.

10,1,7 На персопальном компьютере првести 5 фотофиксачий цифрового табло
отображения времени с помощью квоrп<и кЗшрсить изобрФкения с MMepD.

10.1.8 Для каrкдою проведенною пзмер€ния рассIпrтатъ абсоrпотнlто погрешностъ
синхронизации внугренней шкaUIы времени относительно наrцлональной шкаJIы времени
UTC(SЦ А, с, по форму:rе

А = t""" - to, (1)

где tизм - значение текущего времени, отображаемое поверх кад)а после зaшроса изображения, с
to - действительное значение тек)пцего времени, отображаемое на кадре шrдrкаторм

времеЕи, с
10,1,9 Результагы определения абсолотной погрешности смещения внугренней шкшш

времеяи относительно национа.тьной шкаJIы вр€мени UTC(SU) сIштать положитеJIьными, если
поJryченные значенЕя абсоrпотной погрешности сшо(рнизации вrryтрнней шк:лJIы времени
относительно национа.lьной шкаJIы вр€мени UТС(SЦ, рассчитанные по (1), в каждой из пяти
точек фотофиксации не превышают значения, }казанного в табrпrце 1 . В ином слrlае результаты
определениJI абсолютной погрешности смещения внуценней шкilлы времени относительно
национальной шкrлы времени UTC(SU) с.пtтагь отрицаIеJIьными.

10.2 Определеппе абсолютной инструмеЕтаJIьной погрешносгп (при доверптельной
вероятности 0195) опредепенпя коордипдт местополоrкепия в Iшапе при рдботе по спгналам
ГЛОНАСС Ф1, код СТ) ш GPS (L1, код С/А), в сгатпческом реllшме, прп геометрпческом
факгоре PDOP не более 2

10.2.1 Опрелеление абсоlпотной инструплентаьной погрешности (при доверительной
верятности 0,95) определепия коордiнат местоположенrrя в Iшане при работе по сигналап,l
ГJIОНАСС (Ll, код СТ) и GPS (L1, кол С/А), в стапrческом р€жиме, при геомецическом фаrгор
PDOP не более 2 провод,rтся при помощи имитaIюра сигн:lлов глоба;rьньп< спугниковьD( систем
GSG-64 (да;lее по тексry - имитагор сигналов ГНСС).

10.2.2 Подготовrrь Систему и имrгатор сигнllлов ГНСС к проведению измерений в
соответствии с р}ководствами по эксшryагации.

10.2.3 Дя поJlrlеЕшr опорньп< значений широты Во и долюты Lo, подклю.п,tть имитагор
сигна;rов ГНСС к Системе при помощи кабеля в соответствии с рисунком 2. Вход ГНСС Системы
(ANT4 GNSS> оснащен р ьемом SMA-fи находится на обрагной сторне модема фисунок 3).

Рисlнок 2. Схема подкпоченrtя имrтгатора ГНСС к Системе

вьп<од РЧANT4 GNSS

Система
Имитатор сигналов

гнсс
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Рисунок 3. Расположение разъема KANT4 GNSS>

10.2.4 Подютовить имитаIор сигналов ГНСС к работе в соответствии с Э!.
10.2.5 3агlустить на имитагоре сигн:lлов ГНСС сценарий имитации систем

UIOHACC/GPS с параметрами, приведенными в таб,пще 5, при этом контроJшроватъ, тtобы
значеЕие геометического факгора PDOP не превышlшо 2.
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Наименование параJ\.rетра Значение
Формируемые спуп{иковые нalвигационные сигнalлы ГЛОНАСС (L1, код СТ)

GPS (L1, кол С/А, L5)
Полная продолжитеJьность сценария 60 минуг
коrпачество кtlнilлов:

- глонАсс
- GPS

8

8

Параметры средI распросlранения нarвигационньD( сигнчlлов:
- тропосферц ионосфера отс}тствует

Координаты в системе коордиЕат WGS-84 (стояпка):
- широта
- долгота
- высота м

54.00,000000 N
037,00,000000 в
200,00

мп-896-2025

Таблица 5 - Па имитации навигацио}tньD( сигнаJ,Iов в статическом

Поверка устройства и камер

Поsер(а Bllegeнrr r.orrтpob СПС )ftъеF,!еt* ;toBcpct

Запуск ]апlсrr rcоFlдаЕт

Заrрузка файrа коо9д}ФlаI

Тайuер {uýутU)

60

Рисунок 4. Вид подраздела (Поверка координат>, ячейка дrя установки таймера.

10.2.7 Нахать кнопку <Начагь запись>. .Щождагься завершепия процесса. Нажагь кноrп<у
<Скачаь>, зzшись координаI осуществится в текстовом файле (.Et) в формаге NMEA протокола.
Сохршrить и открыть файл gps_coordinates.txt.

10.2.8 Вьцелить из файла информацию, содержацуюся в сообщенил< GGA (RMC), об
определенньD( в ходе испыт:tний коорд.rнатах местоположепиjI: широты (В), доrгюты (L) (не
менее б00 измерений).

Страница 9 из l1

10.2.б В wеЬ-интерфейсе Системы (подкrпочение по 10,1,4) в разделе <Поверка> выбрагь
подрrlдел <Поверка коордлнrг>. Задать таймер б0 мипл в соответствии с рисрком 4.

Q озrлл*засрнlяrcr
Осг.шý rрсr.t 9lrryT,#) аryц

натПоЕерка
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10.2.9 Опреле.тплть систематическуIо составJIяющую погрешпости опр€делениJI
коордшаг широты (В), долготы (L) по формулам 2-3:

bBf _ g. - Bry.,d _ 1...N, (2)

где Bl - измереЕное значение коорд.rнаты В в i-й момент времени, в }тловьD( секундах;
Влi- действительное значеЕие коордrнаты В в i-й момент времепи, в }тловьD( секундzlх.

ДL! = 1,_ Lp.,i _ 1,,.N, (з)
где li - измеренное значение коорданаты L в i-й момент врмени, в }TJIoBьD( секуIцах;

Длi- действительное значение коорд,rнаты L в i-Й момент врмени, в угловьD( секуIца(.

1 0.2. 10 Перевести зЕачения систематических состalвJuпощш погрешности определения
координlп в пл.lне 

^В,' 
(д", ш.lроты) и Arf (щя доmоты) из угловьD( секунд в метры по

формулам 4-5:

Ав, =
а.(| - е2) п b&f

1в0, 3600" (4)з
(1 - "r rinrlBr, -Д-rrоJ)

лLi =
т bL!1

(l - "r.inrlBr, -J_rroJ)
],80, 3600" (5)

где с - большая поJryось элJшпсоида WGS-84, с = 63781З7,0, м;
е - первьй эксцеЕтриситет элrпrпсоида WGS-84, е - 0,0ВlВ19190В4262;
Вry, - действительное значение координаты В в iй момент времени, в }тловьD( секуцах.

10.2.1 1 Вьт.п,rслить среднее значение погрешности определения коордrнfi широты Мд,
доrготы Мд по формулам б-7:

N

Io,N
1

1

мв

ML

i=1

Хj!r(дr, _ M.)z
N_1

(6)

(7)

(8)

(9)

N Io',,
i=1

где N - количество измерений (из фйла сообщений NMEA-0183 в строках GGА (RMC).

,jLl(AB, - мв)2
1v_1
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c.cos(Br, .Дrrо)

10.2.12 Выц,rсшrть средrеквадратическое откJIоЕеЕие (СКО) резуrrьтатов определения
координат широты од, .щолrOты о1 по формулам 8-9:
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10.2.13 Расс.*rтагь абсолютную погрешность определения координаг (по уровrю
вероятности 0,95) в плане ДПд,д по формуле

АПв,l = Mrz+Mrz+z. ов2 + oLz (10)

10.2.14 Результаты определения абсоrпсrгrrой инструмеrrта.llьной погрешrости (при
доверитеrьной верояпrости 0,95) опрлеленпя коордпlаiт месюположеЕия в плане при рабmе по
сигна.пам ГЛОНАСС (L l , код СТ) и GPS (L l , код С/А), в стагическом режиме, при геометрrl'Iеском

факгор PDOP не более 2 $штаIь полоrоfiеJlьЕыми, если поJцлеЕные значения абсоrпсrпrой
инструментIшьной погреrшrости (при доверительной верятности 0,95) опрделения коорддrаI
местоположения в плане при работе по сигнчlлчl { ПIОНАСС (Ll, код СТ) и GPS (Ll, t<од С/А), в
статическом режиме, при геометрическом факrоре PDOP не более 2, рассIIитанные по формуле
(l0) не првьппilют значеная, указанного в таб.тшце l. В ином сJIучае результагы определения
абсолсrпrой инстумеIIтilJьной погршности (при доверительной верояпrости 0,95) опрделения
коордrнff местоположенЕя в IIлане при работе по сигнала}, ГJIОНАСС (Ll, код СТ) п GPS (Ll,
код С/А), в стагическом режиме, при г€ометрЕческом фшсюр PDOP не более 2 стпfтаtъ
отрицатеJьньши.

l0.3 Соответствие средства измерний метрологическим требокшиям полIверждается и

резуJIьтаты поверки счЕтalются положительЕыми, если при проведеЕии всех операций по таблице
2 настоящей методlки, поJIучены положитеJIьЕые резуJьтаты, и значенllя поJI}ценньD(
погршrостей не превышают значений, указанrьп< в таблице l. Соответствие срдства измерний
метрлогическим трбовапи.шrr не подгверждается и резуJьтаты поверки сtlитаются
отрrцатеJIьными, ecJm при прведении лобой операчии по табrшце 2 настощей методlки,
поJIучены оцицатеJIьные резуJIьтаты, иJIи значения поJryченньD( погрешностей превышают
значения, указ:шные в табrшце 1

11 Оформление результатов поверкп

1 l .l Сведения о резуJьтатах поверки пер€д.tются в Федера;ьrъшi информациоrпъй фонд
по обеспечению едипстм измерний в соответствии с порядком создания и веденllя
ФедеРШьного информаllиqннgго фонда по обеспеченпю единства измерппй, пердашr сведений
в него и внесения изменений в данные сведения, предоставления содержащrхся в нем
докуr{ентов и сведений, предусмотенным частью 3 статьи 20 Федераьного закона Ns l02-ФЗ.

1 1.2 Результаты поверки рекомендlется оформJIять протоколом в свободной форме.
11.3 По заявлению владельца средств измерний иJш JппIа, предстllвившего их на

поверку, положитеJIьные резуJьтаты поверки оформrrяm з:шисью в паспорте, удостоверенной
подписью поверитеJIя и нанесением знака поверки, или выдают свидетельство о поверке по
установленной форме, соотвегств}тощей действующему зtlконодательству в области
обеспечения единства измерний.

l1.4При прведении поверкп в сокращецном объеме (в соответствии с зilявлением
владеJIьца средстм измерний) в сведенил( о поверке указывается информация, дIя KilKж
измеряемьD( величин выпоJIнена поверка.

l1.5 По заявлению владельца средств измерений иJш Jшца, представившего их на
поверку, в случае отрицатеJьньD( результатов поверки, выдaЕтся извещение о неприго.щости к
применению средства измерпий.

Ведутщrй инженер по метрологии
ООО кПРОММАШ ТЕСТ Метрология) А.О. Семенцов

Инжепер по мЕтрологии (стажер)
ООО (ПРОММАШ ТЕСТ МетрологиrI)) А.Э. Ровкина
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