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1 Общпе положенпя

Настоящая методика распрострitняется на Комплексы весового и габаритного
контроJIя iвтоматические доржЕые ApryT"reHT (да;lее - КА,Щ ApryT,loHT) и устalнавливает
порядок и объем их первичной и период{ческой поверки.

МЕтодика поверки обеспечивает прослеживаемость поверяемьD( КА,Щ Арryтиент к
государственным первичным эталоном единиц велиrшн:

- к ГЭТ1-2022 <Государственный перви,пrьй эталон единиц времени, частоты и
национшьпой шкlшы времени );

- к ГЭТ2-2021 кГосуларственный перви,шьй эталон едiницы дпrны - метра>;

- к ГЭТ3-2020 (Государственньй перви,+rьй эталон единицы массы
(килограмма)>.

,щ.пя обеспечения реализации методики поверки при определении метрологическrтх

характеристик примеЕrпотся метод прямых измерений и метод сличения при помощ,l

средств срааненI{я.
Поверка отдеrЬЕьD( alBToHoMHbD( измерительньD( блоков (модулей) из состава КА,Щ

Дргуг,.rент (далее - молулей), представленньrХ СРеДСТВаI\,tи измерений утвержденного типа
(усцойство синхронизации времени УСВ-3 фегистрачионный номер 84823-22 в

Федеральном информационном фонле по обеспечению единства измерений (ФИФ)), а

T:lKr(e, в зависимости от комплектации, комIшексы aшпаратно-прф:lммные (Вокорд-

ТрафиК М> (регистрационный номер 8l370-2l в ФИФ) иJIи комплексы .шпаратно-

програJ\{мные <Фактор> (регистрачионный помер 8606з-22 в ФИФ) проводится по

методикzlм поверки, устаповленным при }тверждении их типа.

методикой поверки предусмотена возмохность периодтческой поверки

отдельньD( измеритеJъньж кrlнatлов и (или) отдельньIх alBToHoMHbD( блоков. Каждая

концоJIируемм с применением КД,Щ Дргрлент полоса движения является отдельным

измеритеJIьным каналом.
При прелъявлешrи КА,Щ Аргуr.лент в поверку срок действия поверки alBToHoMHbD(

блоков должен быь не менее шести месяцев на момент поверки КА.Щ Аргрrент,

2 Перечень операцпй поверки средства измерений

2.1 Перечень операций поверки представлен в таблице 1

Таблица l - ации по ки
обязательвость выполнения

операчий поверки при Номер разлела (цнкга) метод ш
поверки, в соответствии с которым

выполняется операltяя поверкипериолической
поверке

первичной
поверке

Наименование операIши

1.1Да
Внешний осмотр сиJIоприемных
модулей

1.2ДаДаВнешшй осмотр КА,Щ Арryмекг

8.1НетДа
Опробование силоприемных
молулей

8.2ДаПодготовка к поверке и

опробование КА,Щ Аргуtlеtтг

9,Ща,Ща
обеспечения средства измерений
Проверка программного

l0
Опрелеление метрологшlеск}D(
характеристик и подтвержJlение
соответствия средства измерений
метологическим требованиям

l0.1нет
Определение погречrности
измереtшй нагрузок на оси в

диапазоне до 40 т

l0.2ДаДаОтрелелеrше опорrън зIйчеrtrй
параметрв тс

10.зДаДаКонтольIше проезды ТС

2

Нет

Да

Да



Hue mабл
обязательность выполненttя

операций поверки при

поверке
ескои

Номер разлела (гryнrга)
методхки поверки, в

соответствии с которым
выполняется операцдI поверки

первиtIноЙ
поверке

НаIх{енование операIци

Нет l0.4Да
рабочего этыtона

l0.5Да Да

Определение абсолюпшх
погрешност€й IlзмеренIfr габарrпшх
параметров (ллин4 ширин4 высота) и
межосевы)( расстояний коЕгрольных
тс

l0.6ДаДа
Определение абсолютной
погр€шности шмерений скорости
движения Тс

10.7ДаДа

Опрелелеrтие абсоrпотной
погрешности сиlr(ронизаши
вrrугренней шкалы вр€мени с
наIцонаJьной шкалой времешr

UTc(SU)

l0.8ЩаДа

Определение абсолютной
погрешности определения коордиtrат
(при геомегрическом фаIсюр
Iвменения mчности не более 4) при

доверrrеJьной верояпrости 0,95

Пршrечания:
l j прочеryры поверки по пункты 7.1, 8.1, l0.1, l0.4 должrш выполняться при перподической поверке после

ремокг4 вкJпочающего замену силоприемIшх моryлей в составе КА,Щ Арryr,rенг;

2) выполнение процедФ поверки по п.7.Z п далее провод,fтся посл€ выполнения процедур поверки по

7.1, 8.1 и l0.1

2.2Прчпроведении поверки допускается совмещение операций, },K,l3aHHьD( в таблице 1.

3 Требованпя к условиям проведения поверки

4 Требование к специаJIпgтам, осуществляющпм поверку

Сотрулники, прводяцше поверку, доJDкЕы иметь высшее или среднее техническое

образование и опьП работы В соответствуюЩей областИ измерений' должнЫ ИЗуIшть

прьила работы с поверяемым средством измерений И обладать соответств}тощей

ква:rификшией для раfuты со СРеДСТВаI\{и поверки и вспомогательньш{ оборудовzшием,

5 Метрологпческие ш технпческие требования к средствдм поверкп

5,1 При проведении поверки КА,Щ Арryтиент примеЕ,Iют средства поверки,

указlшные в таблице 2.
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Опрелеление погрешности измерений
нагр)вки на ось с применением

на ось



Таблица 2 - П ньс по

Перечень рекомендуемьD(
средств поверки

Операции поверки,
требутощие

примеЕение средств
по ки

Ме,трологические и технические
требоваrия к средствам поверки,

необходлмые для проведения
по ки

ТермоIrrгромсгры
ивтм_7,
рг, Nэ 71394-18

Срдства измерний темпераryры
окружающей среды в ди.шазоне
измерений от минус 40 до 50 'С с
абсоrпотной погрешностью не
более l ОС;

Средства измерений
относительной влiDкности возд}ха
в диапазоне до
98%(вк.тпоwrтельно) с абсоJпотной

шностью gе более 2yопо

п.8.1 Опробование
силоприемньD(
модулей
п. 8.2 Подготовка к
поверке и опробовшrие
КА,Щ Аргуr..rент

Госуларсгвеrпъй рабо,п,пi
угыIон едплпФr си;ы 1

рзряда в д{апаюне
значеrпдi m l до lф0 кН,

рег. Nч предеrш доrryскаемой
опrоситеJъной погрецшойи
д,0l %, з .| .ZZB.0412.2022

Эгалон едпппlы сиrш 3 рзряла в

дrшrазоне значеrпшi сrг 5000 до
50000 Н с прлелаr"п.r доrrускаемой
gгнослrге.тьноЙ погрешrосги +l 7о в
соотвflсгвш{ с ГПС дIя средсгв
измереI п:i сиJш уrвфждеIпrой
пршсазом Росстаlларга Nч 2498

оt22.||.2019

п. l0.1 Определение
погрецlности
измерний нагрузок Еа
оси в диапазоне до 40 т

весы автомобильные
элеrгронпые ВА-Д-20,

рег. JФ 62570-15;
Рулетка измерительнм
метlulлическц
рег. Nл 88588-23

Срдства измерний массы в

диапазоне измерений от 0,2 до
20 т с пределап.tи доrryскаемой
погреIшrости + l0 кг
Срлства измерний дlшны в

ди.шазоне измереншi от 1 до 30
м с пределами доrryскаемой
абсоrпотной погрешности *0,02
м
Контрольные ТС:

- одинощlое ТС;
- ТС с прицепом и.тш

поJгуприцепом
Свето шtий щит

п. l0.2 Определение
опорньп< значений
пар:u\rетров

контроrьньп< ТС

Госуларствеrтный
исходrьй эталон
нагрузки на ось
alвтот:lнспортного
средства при скорсти
движения от б0 до 200

з.l.ZZв,0488.2026км/ч,

Эта.пон нагрузки на ось в

диапазоне воспроизведения от
1500 до 20000 кг с пределаь.rи

допускаемой отяосительной
погреIшrости + 3 О/o

п. l0.4 Опрделение
погрешЕости
измерений нагрузки на
ось с применением

рабочего эт.rлона
нагр}зки на ось

примечание - .щопускается использовать при поверке др)тие }твержденные и

аттестов{lнные эталоны единиц величин, средства измерений угверждеЕного типа и

пове довлетво огическим ньп.r в таблице.

6 Требоваппя ýсловшя) по обеспечению безопасшости проведенпя поверкп

б.l При проведении поверки долкны быь собrподены требования Руководства по

экспJryатации КА.Щ Аргрлент
6.2 При выпоJIнении контрольньD( проездов и подготовке к ним до:Dкны

""-onrr"r"." 
требованиЯ Постановления Правительства РФ от 23.10.1993 }lъ 1090 Фед. от

з|.12.2о20) "О Правилах лорожяого движения".

4
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7 Вшешний осмотр средства пзмерений

7.1 Внешний осмотр силоприемньп< модулей
7.1.1 При проведении внепшего осмоlра уст:rновить соответствие сЕлоприемньD(

модулей, входящих в cocTzlB КА! Аргуruент следующим тебованияr.r:
- отсугствие мехд{ических поврждений и лефекгов модулей, входящих в cocтzlB

КА.Щ Аргуrяеrг влIляющD( на работоспособность КА,Щ Аргрлент;

- соответствие комIшекгности, 1хазанной в паспорIе
КА,Щ ApryT,leHT.

7.1.2 Резуlьтаты вьшоJIнения опФдши считаъ положитеJшlыми, ecJm вьшоJIняюТся

перетшсJIенные в п.7. 1.1 требования.

7.2 Внеrшп-rй осмотр КАД АрryмеЕт
7.2.1 Прп проведеЕпи внешнего осмоц)а установить соответствие КА,Щ ApryT,leHT

следующим требованияr.r :

- соответствие сост!ва и расположения модулей КА,Щ ApryT,leHT схемам,

приведённьпr,r в эксrrlryатационной док}т.,rентацип;

- HilJIи.шe маркирвки, полгверждilющей тип, и наличие заводского номера;

- отс}тствие мехlшических повреждений и дефекгов мо.ryлей, входщтх в cocтrrB

КА,Щ Аргуr.лент влияюIщ{х на работоспособность КА,Щ Аргуt,tент;

- соответствие комплектности кАД Арryтиент, }казанной в паспорте

КА,Щ Аргуtlент.
7.2.2 Резуштаты вьшоJшениrI операц { считаIъ положптельЕыми, есJIи вьшоJIняются

пере.IисJIенные в п.7.2.1 трбования.

Е Подготовка к поверке п опробовапие средствд пзмерепий

8. 1 Опробование силоприемнъ,D( модулей.
8.1.1 Прверяют соответствие условий поверки требованилr п. 3.

8.1.2 Подготовить сплоприемньй модуrь к прведению измерений. Подк.lпоwrь

вторишtый преобразователь к компьютеру и зiшустить По для записи измерительною

сигнала. Установить силоприемньй модуль в рабочую зону эталона единицы силы,

8.1 .3 Опрбование
ПроверитЬ функционирование силоприеМного модуJIЯ и корректность работы ПО

для зaшиси результатов измерений.
ПровестИ нагружеЕие и зафиксировать измери.гельньй сигнал с применением ПО.

Результаты опробования считать положитеJIьными, есJш после вкJIюченInя и нагрухеIIиJI

сиJIоприемного модуJrя в По не возникают сообщеЕия об ошибках и проводlrtся

rсoppekтHall фиксация измерительного сигнала.

8.2 Подготовка к поверке и опробование КА,Щ Аргуt,,tент,

8.2.1 ПроверлОт соответствие условий поверки трбовани-п,л п, 3,

8.2.2 Проверить нzlличие эксплуатационной докулrентации КА.Щ Аргрtент и

нzlлиIше действ}тощих записей о положительном результате поверки в Федера,llьном

информачионном фонле по обеспечению едtнства измерений aBToHoMHbD( блоков из

состава КА,Щ Аргуýrент, явJUIющпхся СИ угвержденного типа,

8.2.3 По.щотовить средства поверки к проведению измерений в соответствии с

требованиями их экспlryатационной документации.
8.2.4 Опробовшие
Проверrrь фlНщионирвание КА,Щ Аргуrиент и корректность работы П!,
Hi прlпuере проезжающиХ черз КА,Щ Аргуrиент ТС убедиться, чго КА,Щ Аргрlекг

выполняет 
- 

фикiачию всего ряда параь.rетров ТС, соответствующего модификаrши

поверяемой КА,Щ Аргутиент:

- дата измерний;

- время измерний;

- изображение ТС;
5



9 Проверка программцого обеспеченпя средства пзмерений

Порялок зaшуска ПО на рабочем месте и допоm{итеJIьпiля информация приведены в
документе <Комплексы rвтоматические дорожные весового и габаритного KoHlpoJц
Аргут,,rент. Руководство по эксплуатации )).

Вывести информацию о версии ПО, для этого вывести на экрiм монитора
информационное оюlо с отображением идентификационньD( дzшньD( с помощью коман.щI

- Справка - Об оборудовании.

тен30 l
1
м

Рис.1 - Пример окна ПО с идентификациопЕыми дд{ными КА,Щ ApryT.reHT
Если номер версии ПО полностью соответствуют дilнным, 1катrнным в описaмии

типа КАД Аргуr,rент, то результат идентификации cImTaTb поло)lо{теJIьным. Если какие-
либо данные идентификации номера версии ПО не соответствуют указанным в описании
типа КАД Аргуrиент, то результат идентификации считать отрицатеJъньш, и да.пьнейшее
проведеЕие поверкп прекращают.

Значение электронЕого клейма фиксируют при оформлении результатов первиtIной
поверки в таблице 4 Паспорта КА! Аргуяент в графе кПримечание>. Резуrьтат
идеrrпrфикации элекгроппого кJIейма при периодлческой поверке cImTaTb
положитеJIьным, если значение электронного кпейма соответствует значению,
зафиксирв rпому в Паспорте КАД Аргумент при первиtIной поверке, иначе резуJIьтат
идентификации считать отрицатеJIьным, и дмьнейшее проведение поверки прекращ:lют.

6

- государственныЙ номерноЙ ргистрационнъЙ знак (лалее - ГРЗ);

- категориJr ТС по ютассификшши RUS 12 или EUR 13;

- значение массы ТС;

- значение нагр}зки от группы осей;

- значение нагр}зки наось ТС;

- количество скатов (колес) на осл< ТС;

- межосевые ТС;

- габаритные размеры ТС (ллинц ширин4 высота);

- зпачеЕие скорсти ТС;

- координаты КА! Аргрrент.
Результаты опрбования сrштать положительнымп, если после вкJIючения и

загрузки ПО КАД Аргуrаент Ее возникают сообщенllя об ошибках и проводится
коррекп{ая фиксация КА,Щ Аргу.лент всего ряда парамЕтров ТС, соотвегствующего
модпфикации поверяемой КА,Щ Аргуr..r ент.



Рис.2 - Ъна наrружения силоприемног0 мо,ryJIя на этilлопе едхIшDI сиJш

Рекомендуются два след,юпцD( вариffiта нтружеI 4я силоприемного Mo,ryJUI:

ВаришrГ 1 - Меж,ry друмя жеспсдДr опорамИ уrалона едfiшщ сиJъц опоры коIорю
беспечrваог равномФное нllгру]кение силоприемноr.o мо,ryJIя в зоне нагрlтtеlшя шппrой l000

шlфис.3).
1000 br-rl

СlLцопрпсмшй

Рис. 3 - Варишп ншрркения силоприемного мо.ryJя на эталоне едп{шрI сиJIы

Вариаrгг 2 - С прrшенением трапещrевидrой сrrпопередающей опоры фис, 4),

l0O0 Mrt

Нагруrочнал

Сlшопрпемньл'i

Опоры rтajt()нa

Рис. 4 - Нагрркение сиJrоприемною мо.ryJIя на этzlлоне едrншЕI сиJIы с применением

трапеIцевидrой силопередающей опоры

,Щогryскаегся примеЕение иньп вспомоIатеJIьньD( средств в соOтветствии с_п, А,4,5

ГОСТ i SbZZЗ-ZOIZ ,Д*rчмо"е.рr. Обrщле мегрологические и техни.lеские трбомrия>,
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10 Опреде.пепие метрологltческпх хдрактерпстпк п полгверrrценпе
соответствпя средствд пзмерепrrй мец)ологпческим требоваппям

10. 1 Определение погрешности измерений нагрузок на оси в ди!шазоне до 40 т.

l0.1.1 Кащдьй силоприеллrьй Mo,ryJrь, входщй в cocт:rB КА,Щ Арryт,лекг совмеfiно со
вrори.пъм прбразокIтеJIем исслед/ют с применением зтчцона ед{ншlы сиJы.

Силоприеrrлrьй Mo.ryrb успш{авлИикп в рабошй yracToK згаrrоrпrой ycTaroBlc,r. Рабо,ппi

у{ilсгок тtшонной усгавовIс,t доrпкен обеспе.пватъ равномФное рllсцредеJIение нтррки в зоне

нiгр}rкения силоприемного модуJIя в соотвегсгвшr с рис. 2.

Опоры fталоllа
сrtлы



позвоJUIюIщ'( провесIи pilBнoмepнoe нzлгру]кение силоприемною мо.ryJIя в зоне ш{ршой 1000

мм.
1 0. 1 .2 По,щ.rпочшоr силоприемrrьй мо,ryль к анrrпогФ,Iшфрвому прбразокlтеJIю.
Перед проведеrшем измереlпй си;rоприеллъй модуш обхсп,rасrг.

обжатие заrоточаgrся в:

- нагружеIflх{ силоприемною мо,чуля нагрузкой 50 кН;

- разгрукешш силоприемною модуJUL

Сиmат с сптоприемного мо.цуJIя при бlкапш не заIисымются.
Прводяг кокгроlшше измерения в оIедующей последокrте,ьности.
Нагрухаюr слшоприеrлrъй мо,ryJъ в дл:шазоне ог l0 до 50 кН через 10 кН. После

сгабшп{зацп,l сигнала з:шисыкtют покаиЕIlя в код:lх аналою-Iцrфрвою пребразомтчlя на

каlqцой ступени Еагружеш-rя.

Разгрlжаог силоприеtсrьй мо,ryJIь в обрапrом поряд(е ог 50 кН до 10 кн с шагом 10

K}I. После сrбиJпваIцеr сипlала заIисывают показапIrl в кодах шrыrого.цrфрвою
прбразомгыlя на каяqдой сгупеlп,r разгружеIшя. Кокгрьшlе вмерения прводят З раза (т.е.

3 ряла измершй).
Поскоьку цшрина силоцриемною мо.ryJIя в 4 раза меrъше дIины шттна коЕтактц а на

каждой оси ТС находrгся по 2 колесц нlгр}зка на мо,ry;ь, равная 50 кН, эюlва.пеlrпrа нагрузке

на ось, равной 400 кН.
При затшси р.зУ.ьтагов коЕ[рJIьньD( измерrпПi фшссирусrг сУr,П,tаРНЬЙ слгна.п в кодаХ

ана.пою-IшфрВою прбразоВателя сО всех ддIIIиков, входщо( в cocliв силоприемною

Mo.ryJUI.

10.1.3 Расс.пrтьваюг коффшц.rеrп пробразовапля значеrпп1 резуrьпrгов lвмереlплi в

кодalх ,шzrлог0.Iщфровою преобрatзокпеJul в едfl{шsl сиJIы - ньюmн, по фрмуле 1:

, з,I?=' Fi
k; = ;1fr (li
' l,i=7 L j=7 ^.J

гле kf - коффшиеrт преобразовап.lя значеtшпi рзуrьтагов rзмереiппi в кода( ан:rлог0,

щлфрвого преобразомтепя в еддлщы сиJIы - ньюmн;
F; - ОПОРНОе ЗНачение воспризводrI{ой си.lы, Н;

Х1; - РеЗ}rЬТаГ измереншr в кодiлх аrrа,rого,rифрвою прбразоваrе,тlя;

i - поряд<овьй номер ступени нагруr(ения, i е [1 ...9];
j- порядщовьй номер ряда измереI й,i Е [1 ..,3].

10.1.4 Прводяг пробразоваrше значеrпй резуJьтаюв измерешй в код,lх анапого-

шфрвою пробразоваrе,ul в р.зу,lътаты измерlплi эlоrваrrеrrпrой нzгр}зки на ось в едшшIzж

массы - килогрlлммах, по фрмуле 2:

xij =
Хц,kl'kу1,2

(2)
s

ГД€ .Х;; - ЗНОЧеш{я резу.lъпtюв lтзмерrпй эIоиваrrеlrпrой нагррtсл на ось, кг;

Х;; - РеЗ}rЬТаТ измерения в кодalх ша,rого-rцлфрвого прбразомrеля;

9 
'- 

ускореIше свбодIою падепия на месте прведеншI lвмерrпй, йс, Значение

y"*op"ir" 
-a"обод"о.о 

падения может бьrь рассчитllно по формуле нормального

рzюпределения значения ускорения свободного паления, принягой на 14 Генераьной

iссамблее Междуяаролного .ъод".пr""*ого и геофизического союзц что обеспеwrваЕт

необходим}то точность учета местного ускорения свободного падения,

k', - коффшчrеlгг, огшсьвдопцдi оIношение дп{ны плна KoIlTaKпl колеса и rш-rрпш

силоприемною Mo.ryJUI, пршпд{iЕтся разlтьш 4.

10.1.5 Расс.пгьваог значение опорной эrвrва,теrrпlой нагр}зки на ось по фрмуле 3:

m?' i5 _ Ftkw,2

s
где mr:Ь - значФше опорной эrвива.тrетrпrой нагррlсл на ось, кг,

8

(3)



10.1.б Расс.*rьвасrг сой:lвJuIюIщ/ю погрешности, cBJBaHIIyo с повюряемойъю

резуJIьтаюв измерrпй, на калqдой ступеrп.r нагрухеrия по фрмуле 4:

max(x;)-minIx;)
(4)

xL

где о; - составJIяющм погрФIноflи сввalнная с повюряемоfiъю р€зуJьтаюв
шмерlппi, %;

max(xi) - напбоrьшее зпачение шмершtой эrвrваIенгноЙ ЕагруJIоr на ось по трем

рялам вагружеlппi на ,'-ой сгупеIfli нагр}жения, кг]

miп(х;) - напменьшее зпачение вмерlпrой эrоrrваrrеrгrяой нагррю,r на ось по ц)ем

рядам нагруженш; на i-ой сгупеш.I наrружеIfl{я, ш;
Il - средrее значение показдппi измерlпtой эквивалеrггвой нагрузк,r на ось,

рассtппьваемое по фрмуле 5, ю.
з3L i=a ^Lli=Э r,5l,3

tде Хц- Вмеренное зЕачение эlоиваrrеrrпrой нагрузrc{ на ось i-ой ступеIп{ ншружешя

J:ю ряда наIруJкеIшi, кг;

10.1.7 Расс.пrьваlот сосгавJIяоIryю погрешности, сввапrr}ю с не.тпшейдrоgгью

показашдi си,'Iоприемною мо.ryJIя, по формуле 6:

ir-^?"' .100% (6)ft mFxis

а I

ще fi - соfitlшпюIцая погрФшости, свrваянrц с неJIинейностью показдпй

силоприемною Mo.ryJя, %;

Рассщrьпrаюг относитеJIыr}tо погрешностъ IвмереIпп: нагрузк{ Еа ось на кашдой

ступеш{ нzгружения по фрмуле 7:

6,| = lai2 + f!2 (7)
. 

{ 
L ,L

где бi - огноскгеlьная погрешнойъ lBMeperиli нагрузюr на ось, О/о,

опrооrте,ъная погрешностъ измереlпй ншрузIш H:r ось, р:lссчитllнЕая по фрмуле 7 не

доJDкlа превышfiъ значения l0 % на каrцдой сгупени н:lгрркения.

10.2 Определшlе опорньD( значениIi параrr,rегров конrр,rшъп< ТС,

10.2.1 ПереЛ определением метрологических характеристик КА,Щ ApryT,,teHT

опредеJuтют опорные значениJI весовьrх и габаритньп< параметов (нагрlзок на оси, массы и

,rйр* от фуппы осей, длrдrы, пшрины, высоты и MeжoceBbD( расстояний) коrгроJьньD(

тс.
10.2.2 В качестве коЕтольньD( должны быь использованы одиночное ТС и ТС с

прицепом или полуприцепом (с срлмарньпrr числом осей от четьтрех и более), ,Щопускается

увеличение коJIичества контольrtьD( Тс прпмеlrяемьпк при поверке,

10.2.3 Одно из значений нагрузки на ось любого коЕтроJIьного ТС должно

нФ(од{ться в длaшазоне от 1500 до 2000 кг. Также одно из значений нагрузки на ось

шобого ковцольного ТС дол)кно нalходиться в диzшазоне от 90 до l00 % от максимiлльно

допустимой нагрузки на ось на данном rIастке дороги,
|0.2.4 .Щ,rя контрольньп< ТС должны бьпь прдварительно определены опорные

значеЕия Irшрузок на оси z4si;, массы }Ys; и нагрузки от группы осей Gsir, измеренные на

контольньD( весах. При этом пределы допускаемой погрешности контрольньD( в€сов при

измерении нагрузки на ось, массы и вагрузки от группы осей должны бьггь не более l/3

допускаемой погрешности измерений КА,Щ Аргутиент,

|О.2.4 Опоряые значения массы liИs; KoHтpoJIbHbD( ТС опрделлот одним из

переIшсленньD( варцантов:

- кtж результат измерений массы тс, располо>l(еIrного на весм

неавтомати.Iеского действия цеJIиком, одIократным взвешиванием;

9
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- как ср{му опорньD( значений нагр}зок на оси ТС, измеренЕьD( на весах для
поосного 14Jm поколесного взвепшвilЕия, с использоваIIием методики (мето,ча) вьшолнения
измерений.

При опрелелении массы контрольньD( ТС гr}тем сложения нагрузок на оси,

измеренньD( с помощью весов дJlя поосного или поколесного взвешиваншI необходrмо
примеЕять аттестовllнЕую методику (метол) выполнения измереЕий в соответствии с

требованием части 2 статьи 5 Федера.lьного з:lкона от 26 июня 2008 Ns l02-ФЗ (Об
обеспечении единсткr измерениЙD иJш средства измерешлй утверждённого тип4

цредlzrзначенные ди измерений общей массы.
10.2.5 Опорное значение нагрузки на,rr-ную группу осей i-того контроrьного ТС

Gs6, КГ, опредеJIяют как c},l\{My опорньD( значений нагрузок На ОСИ AS;;, кг, осей,

вход-щЕх в и-ную группу осей |того контольного ТС, по формуле 8:

Gs i- = I, sr; (8)

где f- порядковьЙ номер контольного ТС;

7 - порядковьй помер оси ТС, входящей в и-rrpо группу осей коптроrьного ТС;
и - порядковьй номер группы осей.
10.2.б Опорное значение 7-той нагрузкИ ца ось l:тогО контроJIьногО ТС ;4S;;, КГ,

опредеJIяюТ как среднее значеЕие результатов трех измерний нагрузки на ось j-той оси

l:того коrrгроrьного ТС на весах для поосного иJIи поколесЕого взвешивilнЕя:

As,i (Xl ar;iu)/3 (9)

гле As;;p - результат }-того измерения нагрузки на ось (t=1 ...3), кг;

i - порядковьй номер коЕтроJIьного ТС;

f - порялковый номер оси контроrьного ТС.
10.2,7 Опорные значения дшны las;, пшрины 82S;, ВЫСОТы H2s; и межосевьп<

расстояний t/rs1 коrпроrьньп< ТС определяют в соотвsтствии с требовани-пr.rи

гост 227 48-77 <Двтотранспортные средства. Номепклаryра наружньD( размеров,
МетодЫ измерений> с использованием лазерного дirльномера иJш рулЕтки.
измерения проводят с обеих сторон контольного Тс и опрлеляют среднее

арифметическое полученньD( значениЙ дшлпы las;, пшрины B2S;, высоты H2Si и

межосевьD( расстояний L/r s;.

l0.3 Контрlьные проез.щI ТС
l0.з,l й"aропо-ra"*е характеристикИ измерений BecoBbD(, габарrшьп<

пара {етрв и межосевьD( расстояний ТС опрлеллот по резуJьтатам проездов

*orTpor.rr"ж ТС через зону контроJlя КА,Щ Арryшент по каllсдой полосе движения с

различными скоростями: Vп*" V"p" V"on. При этом, значение V"*., по возможности,

доп*"о бьггь близкиrrл к ниясrей гр rице диaшазона измерений скорсти тс кдд
дрryт.лент с учетом требований и ограничеrrий Правил лоро)Iсtого движенllя, значение

Илокс ДОЛЖНО бьrь близким к максимaшьно допускаемой скорости движенЕя коtггроJьньD(

ТС С 1"reToM требований и ограничепий Правил дороlкrою движепиJI, зпачение V"p. доtоюlо

бьrь б:п-лзtош к значению, равному (V**+ V",*)/2.

Количество проездов каждого i-того контрольного ТС Еа каждой из згrл< скоростей

не менее 5 (Ni >15 - число проездов i-того контрольного ТС),
Кофольные ТС долхсrы проезжатЬ зону конlроJIя КД,Щ Дргуrиент с постояяной

скоростью, не совершатъ Резких мЕшевров, Ее меЕять полосу движеIrия,

10.3.2определениеотносительнойпогрешностиизмерениймассыконтрльнъ'D(
тс

относительнУюпогрешностьизмерениймассыi_тогоконтольногоТСприп_ном
проезде вьт.шсJIяют по формуле l0:
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бw,_ = 
Wdin_--Wst . 100% (l0),J lп Wsi

где 61у,,, - отItоси,геJьная погрешность измерппЙ массы ТС, О/о;

IiИd;71 - измереЕЕое зЕачение массы i-того контрльного ТС при n-HoM презде, кг;

Иsi - опорное значение массы ТС, кг,
опrосrrrе.rьнм погрепшоfiъ ка]r(дою измерения массы тс не доJDкна

превьппать +5 %о.

10.3.3 ОпрлеЛение относитеJЬной погрrrпrоСти измереrппi нагрузюr 0г группы осей

контрrшъп< ТС
Огносrrrеrьrт}то погрешностъ лtзмерrпdi нагррю.r сrг каждой и --rrой гругпы осей l:--тоrо

кокгрrьного ТС при и-ном презде вьFшсIuIют по фрмуле 1 1:

6_ _ Gdirпп-Gsirп . 1000/о (ll)
'G irпп - GSi-

гДе 66,-,. - oIноситеJьнalя погреIшность измерrппi нагррюл от каждой и -*ой гругпы

осей i--тою кокгрrьного ТС при ьном проезле, 0Z;

Gdt^n - измеренное значение нагрузки от каждой m-ной группы осей i-того

концюlьного ТС при ьном проезде, кг;
бs,m - ОПОРЕое значение нагрузки от каждой m-ной группы осей i-того

контроlьного ТС, кг.
отяосительная погр€шность кФкдого измереншI нагрузки от группы осей ТС не

должна превышать +10 %.

10.3.4 Опрлеление опIосительной погршности измерений пагрузок на оси

контроlьньпк ТС
Огносительную погрешность измерний нагрузки на ось на каж,ryю 7-TyIo ось

каждого i-того кокгро.lьного ТС при и- ном презде вьFIисJIяют по формуле 12:

дd,ij п-дsij . 100% (12)

Нажать кнопку <Подключение) дJlя уст,шовJIения связи с исследуемым

бдrjп = дsii

бд,r,, - отЕосит€льнiu пофешность измерний нагрузки на ось на кФIцуюJ-т}'Iо ось

каждого i-того кокгро,:ъного ТС при и- ном презде, О%;

,4d;ln - ЗНаЧеНие нагрузки на ось j-той оси каждого i-того контрольного ТС при n-

ном проезде, кг;
/4sij - опорное значение нагрузки на ось j-той оси каждого l-того ко}IтоJьного

ТС, кг.
ошосrмьная погрешностъ кtuкдою измерен1ll1 нагрузюr на ось ТС не доJDкна

првьшать +l0 % 
зки на ось с применением рабочего10.4 Определение погрешности измерении нагру

эталона нагрузки Еа ось.
10.4.1 Ди опредеJIеншI сrпrосrrте.шной погрешноfiи IвMepelflпi нагр}зки _на 

ось цри

скорgгл( .щйеrшя, m б0 до 200 ю,r/ч и веJIичшI:ж Еагр}зок на ось от l0 до 20 т,

восцроtвведение коюрьD( невозмо)I<но без нарlтпеlшя П!,Щ, норм перевозки грузов, н:lнесения

ущерба лорlкrому полOпrУ и созданиЯ реаJБIIьD( угрз бсзопаснОсги доржпог0 шюкенид

Ь;""Ы рбо.пй fiцон нагр}зю,I на ось (ддлее - РЭНО) автOтранспоршого средства в

соотвgгсгвIхr с р}ководством ею эксппуатацд{,
Запустиii ПО дrя поверки КАД Аргумент с применением РЭНО,

силоприемным модулем.
При успеrпlом подкJIючении ПО к силоприемному модуJIю в левом нижнем }тлу

экрана появится надпись кПодк.lпочено>, в цравом нижнем угJIу появится зелепьй

индrкатор.
ll



Перейти во вкJIадку <,Щинамическое взвешивание)).

10.4.2 Прволят ряд дополнитеJIьЕьD( измереЕий дrя опрделеяия коффшшенг4
описыкlющею 0тношение воспроизводлrrrой нагр}зюr на ось цри 1пт€сгдцдr РЭНО к значешпо

воспрlвво.щп.rой нагррки на ось на меfiе прведеrмя поверш k5.

Прдваритеrьные измерения прводят при значенrrл( массы гр}зц высоты падения

груза и толlщ,rной подш4щи при KoTopbD( воспроизводится нагрузка на ось близкая к
значепию 15000 кг на ось цри скорости lрижения, блrзкой к значению l30 юд/ч.

Проводяг серию ншружений силоприемньD( модулей кАД Аргуr,лент РЭНО,

применяя грузы массы m,*r, сбрасьваемые с высоты hiущ через по.щJIадки толrщлной

gкуа'., нагружаfiýя в месгах, вьбршпъпr в соотвеrствш,! с рис. 5.

зоIlл двIDксlltL, t!,Iec

Сшлопрпс!.1tlые

Рис. 5 - Месга нагружения силоприемньD( мо.ryлей эгатlоном нагррки на ось

измерения провол,ят 3 раза в каждой из четыр€х зон наrруженпя,

10.4.i рассчитывzлют среднее значение измеренной колесной

формуле 13:

м хI=о Mti
k

нагрузки по

(13)
п

где И - средIее значение измерrпrой колесной нагр}зIсr по резуJьтаrап{

пре.IIварrгеБ}ън н агрркеюл1, ш;
Mk; - измеренное значеяие колесной нагррю,t, lс;
n -Ь*о *r"р"lпй в ратш*rьп< Totlк;x прйложения нагрузlоr, рввое 12,

10.4.4 Опрrcлшm коффшшеrrг, оrшсьваюlщдi сrгношеЕие воспрtлзводлuой нагрузюr

наосьприРЭНокзначениювосцрrзвоД{I!,rойнагрУзюrнаосьнаместе
проведения поверrс,r, по формуле 14:
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,Мо
/gq = j (l4)
" Мtс

гле k5 - коффшц.rеrгг, оrшсьваюrщдi отношение воспроltзводtuой наrрlзки на ось при
агтесгаIцfir РЭНО к значению воспрк}водпrой нагрузки на ось на месте проведеIшя поверки;

Щ - срщее значение к}меренной колесной нагрlзки по резуlьmпм цр€.щарrrrеJьЕьD(
нагрlжеtшлi, lc;

Мо - опорное значение восцроизводимой нагрузки на ось, кг;

с - коJIичество колес на оси, принимzЕтся разrъпr 4.

l 0.4.5 Проволят контольные измерения.
Проводгг серию нагружений силоприемных модулей КАД Аргуr,rент РЭНО,

применяя гр}зы массы Пiчдt , сбрасьтваемые с высоты hiуд1 ЧеРеЗ ПОдкJIадки толщrноЙ

gK),а'J, нагруrкаglЕя в месгах, выбрrпъп в соотвегствrлл с рис. 5.

Масса груз4 высота паденЕя и толпшна подкJIадки выбираются из паспорта РЭНО
таким образом, чтобы среди поJгr{енных результатов измерений воспризво.щмьD(
веJIиIшн нагрузки на ось и скорости были значения вбrшзи .щlх областей сочетllния

параметов:

- 10 т наrрузки на ось при скорости от б0 до l00 tод/ч;

- 20 т нагрузки на ось при скорости от 150...200 ю,r/ч-

Измерния прводят З раза в каждой из четыр€х зон Еагружения для кaDкдого

сочетания параметров кнагррка на ocb/ckopocтbD.

Среда рву.lътаюв rзмереI fli колесной нагруJюI дш кащдого IBMepeHrrJI првошт
искJIючение вьбросов соглtlсно гост Р 8.736-2011 <ГСИ. ЛЪмерtшя прямые мноюкрfiные.

мегодI брабопсr резуJьтаюв измерrпй. основrше положения) при урвне значимости

q = 0,05. ВьбрсЫ (при ншм.лш) искJIючают из брбсrгш, а дIя }D( имены цризводяI

дополнитеJъные нагружения,
Значеrпtя опорной наrрузки на ось и скорости .щшкения ТС, востlроlвволшой с

помопъю этlцона опредеJuIюг по значепиям, указашшм в паспорt€ РЭНО шя
сосrгвеrсгв},IощD( пф:мсгрв м:rссы фуJа высOты падения груза и юлщпш под(JIадсl,

Дтя каждою сочетапия пФal {grров (<нaгрузка на ос скорсгь> и каждою ряда

rrзмерld расс.пrьваоr зпачения rзмереlшой нагррки на ось по фрмуле 15:

Mi-- Мiэ,+ Mtz+ Mig+ Mia (l5)

где М, - значение измеренной нагрузки на ось, кг;

[ - порядковый Еомер ряда нагружений, i С |L,2,З|;
Mi1 - ЗНаЧеВИе [вмеренной колесной нагрузки с пФвог0 слtлоприемною моryJIя, кг;

М;2 - ЗНДЧ€НИе измерrпrой колесной нагрузlо с rгорого силоприемног0 моryJIя, кг;

М;3 - ЗНzlЧеНИ€ к}мерrшой колесной нагррlол трегьего сплоприемного мо,ryJIя, кг;

М;а-значепиеизмерrпrойколеснойнагррк.lсчегверююсилоприемпогомо.ryJIя'кг.

10.4.6ДJIякФкдоюрезУJьтагаrзмерrптiрассIшТыв:МсяскоррекЕrрмшrоезЕачение
воспрIввод{л.lой нагррк,l на ось по формуле 16:

М{ = Mt,ks (16)

где Mis - скоррекпарвalнное значение rвмереlпrой нагрузки на ось, Itг;

Mi - знirчени€ измереяной нагр)tsки Еа ось, кг;

k5 - коффrтшеm, оrшсьваюuцпi 0тношение воспроlвводлrrой нагрузIоr на ось при

аггесгацп.r Рэно к значетпдо воспроизводаr,rой нагрузю{ на ось на месте прведения поверки,

|0.4,7 Д!я каr(дого скоррекп{ровапrого значенLI нагрузlс{ на ось рассчrтымют

oтноситеJъ}tуо погрешшоиъ Iвмерешя наrр}зок на ось, воспроизведенньD( с помощю зтT лона

по формуле 17:

of = l#|.rоои (17)
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где бf - oтносштеJIьная поtреIпноflъ измереIrия пагруJок на оси, в(юцризведеЕньD( с
помоIщю этаJIонц ОЙ;

M;s - скорркптркlнное значение шмерlшой нагрузки Еа ось, кг;

МО - опорное значение воспрк}ведеrшой нагррки на ось, кг.

Огпосrrеьная погрепшоflъ каrкдою rтзмерения пагр}зю{ на ось, воспрIвведеr*rой с

помопDю эталона, не доJDкна превьппатъ +l0 %.

l0.5 Определение абсолютньп< погрешностей измеренrй габаритньD( параtlrетрв
(дшна" ширинц высота) и межосевьD( расстояний коптро.rьньп< ТС.

Значения абсо.rпотной погрешности измерний лIIиЕы контроJIьньпс ТС АLа;1, ММ,

опредеJIяют, KalK разность между измеренпым зЕачепием длины i-того контро.тьного ТС
при п-ноМ проезде ladln, мм, и опорпыМ значением длины i-того коЕтроJIьного ТС lns;,
мм, определенпым по п. 10.5 настоящей методики, по формуле l8:

дL+tn= Ladin- Lasi (l8)

АбсоrпотнаЯ погрешностЬ каждогО измеренлш дrшны тС не доJIжна

превышать *б00 мм.
ЗначениЯ абсолютноЙ погрешностИ измерениЙ ширины KoIrTOJIbHbnt ТС ДВ2;1, ММ,

опредеJIяют, Kllк pilзнocтb между измеренным значением пшрины i-того коптоJьного ТС

ор" *-no" проезде B2dir., ММ, и опорным зЕачением шириЕы i-того контроlьного ТС B2s;,

мм, определенным по п. l0.5 настоящей методики, по формуле 19:

bBzh = B2din - B2si (l9)

АбсолютнаЯ погреuшостЬ каждогО измерения ширины тС не должна

превышать *100 мм.
Значения абсоrпотноЙ погрешности измерениЙ высоты контоrьньп< ТС Afl2ir., мм,

опредеJIяют, к:ш разность между измеренным зпачением высоты i-того контрольного ТС

,rр, *rrо" проезде ДН2;r,, мм, и опорным значением высоты i-того контоJьного ТС H2si,

"r, 
опр"д.пё""ым по п. l0.5 настоящей мстодики, по формуле 20:

LНzп= Hzdin- Hzst (20)

дбсоrпогная погршность каждою шмер€ния высоты ТС не доrглсrа првьппаь +60 tvпl.

Значепияабсоrпотпойпогр€шностиизмерниймежосевьD(расстояний
KoHTpoJrьHbD( тс дд{i" ,мм, опредеJUпот, Kt'к разность между измереItньпл значением "I-

того межосевого расстояЕия Ётого кон,грольного ТС при /t--HoM проезде l7diп, мм, 14,

опорным зЕачением "/-того межосевого расстояния i-того контрольного ТС L/rs;, мм,

опр"д.п"r""- по п. l0.5 настоящей методики, по формуле 2l:

ДLlrrп = Ъlrаiп - Ъ!rs, (21)

дбсолютнм погрешность каждого измерения межосевьrх расстояний тс не должна

првышать *30 мм,
10.6 Определение абсоrпотной погрепшости измерений скорости движ€ния ТL,

Значение абсолютной погрешности пзмерний скорости дижения ТС опрделяется

на основапии результатов поверки комплексоВ аппарапIо-проГРllI\,lМНЬD(

<Вокорл-ТрафикМ>.иликомпЛексоВ:шпаратно.прогрllI\.rмньD(<(ФаКгор>,ВходящtхВ
co"ruo КАд Аргумент и явJIяющихся СИ угвержленного типа, СИ, входящее в состав

KAfl ApryT,leHT должно имегь срк действия свидетеJIьства о поверке не менее б месяцев,

lti.i Опрелеление абсолютной погрешности синхронизации вrтугреЕней шкаш

времеЕи с национапьной rrп<а,той времени UTC(SЦ' - -
Значение абсоrпотноЙ погрешности измерениЙ сиtlхронизации в}IуIренней пIкаJIы

времени с наIионаьной шка,той врмени UTC(SU) опр€деJIяется на основalнии резупьтатов

пЪ""р*rп устройства сию(рнизации времени _УСВ-3 
или комплексов аппаратно_

програ}.rмньD( (Фактор), *I*ой*"* в cocT,lв КАЦ Аргyrt(ент и явJlяющегося СИ
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}твержденного типа. СИ, входящее в состав КА.Щ Аргриент долltсlо иметъ срок действия
свидетельства о поверке Ее менее б месяцев.

l0.8 Определение абсолютпой погрешности опр€деления коор,щrнат (при

геомgгрическом факгоре изменения тоIIности не более 4) при доверите.lъной верягпосги
0,95.

Значение абсо.lпотной погрешности определения коордrнат (при геометрическом

фаюоре измененllя тоIшости не более 4) при доверительной верогпrости 0,95

определясrся па осномнии результатов поверки средств измерений угвер)rиенного типа,

входлщlх в cocT:lв КА,Щ ApryT.,teHT в зzвисимости от комплекгащп{:
- устрйсгм сшrr(рниза ши времеЕи УСВ-3 фегистрационпьй номер 84823-22 в

ФИФ);
- комплекса аппаратно-пргрilммньD( <Фаюор> фегистрачионньпi номер 8606з-22

в ФИФ).
СИ, входящее в состав КД,Щ ДрГУrltеНТ ДОЛЖНо иметь срк действия свидетеJIьства о

поверке не менее б месяцев.

11 Оформлеппе результатов поверки

1 1 .1 Положrгельные резуJIьтаты поверки подвер)lцzlются сведенЕями о

резуJътаfiD( поверки средств измереrrий, вк.lпоченньпrи в Федера.rьньй информа+лонньй

фонл по обеспечению единсткl измерний. По зашке заказIIик4 положитеJIьные

резуJьтаты поверки мо)юIо допоrшrтгеrъно оформляь вьцачей свидетеJьства о поверке.

l1.2 При первичной поверке чифровое значение элекгронного клейма заносится в

табlшцу 4 в графу <Примечание> Паспорта КАД Аргумент,
l1.3 Огричатеrьные результаты поверки подtверждzlются сведениями о результатiD(

поверки средсtв измереппй, вкrпоченньпли в Федера.lшъшi информаrцrонrтьй фонд по

обеспечешпо едrнства измерний.
l1.4 Протокол поверки КА,Щ Аргуr,rеrп рекомендуется оформ,ltяь в соответствии с

формой, прлставленной в приложении Б.
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Таблица А.1 -

Прплоlкепие А
(обязательпое)

МетрологичеСкпе характерпстикп КА,Щ Аргумент

огические А ент
Значение

от 1 04до
от (1,5,Ц до (40,N)

- массы, т ý - шrсло осей ТС)
осей ТС т, G - число осей в

измерений

от

редеJIы допускаемой относительн ой погрtшrости измерении

%тс
40на осинаибольший тизм
1 5на оси ТС, тизм
+l0измеренийоидопускаемПределы

тс %осеиотиоськи на
10скретность отсчета нагрузок Еа оси, нагрузок от фуппы

массы ТС, кг

осеи и

до32от0ий межосевьп< мизм
+0,03рлеоы допускаемой абсоJпотно й погршности измерний

межосевьlх асстояний Тс м
отlдо30ий обшей длиныизм тс м
отlдо5

н ины ТС м
отlдо5

ний высотын изм

+0 06

+0,6
+0,1

й погрешrости измер€нии
рделы допускаемой абсолютно

габаритньпr размеров ТС, м
длины
ширины
высоты

от 1 до 200
точность измеренийеспечиваетсяобин скоазо KoTopbD(приросте тсмассы габаритньп<отна оси, нагрузокнагр}зок

юr/чыхежосевмсотывы}tи ы,
от 0 до 350

,щижения Тон изм ю,r/ч

+1Пределы допускаемой й погрешlости измерений скоростпабсолютно
тс кrv/ч

+1
низдlиисостипи о инхроабсолютно грешнп делыре

иlIIкаJIои временионаJIьносени нIишкалы времвнугренней

+5

ои мдо 0,95

остиопоиио абсолютн греIпндопускаемПределы
ееболнеоститочнияененизмм факгорегеометрическопри(
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+5

относительной погрешности

м

осеи,группы

допускаемой
UTc(SU),

определенI{я



Приложенше Б
(рекомевщrемое)

Рекомеп.щtемая форма протокола поверкп КА.Щ Арrумент

ПРОТОКОЛПОВЕРКИ
пъ до

Наименование СИ, тип
в ФИФном

если имеется инЗаводской но ация

изготовитель если имеется
если имеется инГод

Заказ.л.rк наименование и
еи

Вид пов
Методпка по

едства п Kll
МетрологическиеНаименование, тип, заводской

Nе

Условпя пов

Па ыэл го пптания:

щеи едыпа

Результаты поверкп:
l. Внешний осмотр: соответствует (не соответствует)

2. Опробование: соответствует (не соотвегствует)

3. Прверка проФilIt,lМНОГо обеспечения: соответствует (Ее соответствует)

нты

ог -40 до +50ТемпераD?а окружающек)

l00огносител ьная о/о

значения

ог l87 до 253Напряжение переменного
в

ог 49 до 5lенного ГцЧастота

|7

Значение

Измеренные значения

По



Значение
ось Jt l

тат изм на ось JФ 1, кгр
на ось J\Ъ 2, кгияр тат
на ось },{! 3, кгр ия

на ось, кгопо значение н

ки на ось Nч 1, кгРез льтат
ки на ось Nэ 2, кгРез льтат изм
ки на ось Ns 3, кгРез льтат изм

ки на ось, кгное значение
ось Jllb ...

на ось J{Ъ 1 кгр ияизм
на ось Nя 2, кг

Рез ки на ось N 3, кгнльтат изм
опо ки на ось, кгное значение

г а осей Ns .,. иJtЪ...
ное значение кгна

огоМасса ко оого

опо значение массы ого сспо кг
г ыко го-:Iьногоитные

Высота, м
на, м

м
осп.rи J,{b 1 и Ns 2расстояние м

межосевое ние. м
осями Ns ... и Jф . . .расстояние м

межосевое ]\,

4, Определение опорньD( значений кон,гроrьньпс транспортньD( средств

Одиночное льное о

18

Параметр

ось ]Ф 2

Результат измерения нагрузки



ось Ns 1

льтат измр н на ось Jф 1 кг
ки на ось }Ф 2, кгЕРез льтат изм
ки на ось Nл 3, кгнРез льтат изм

ки на ось, кгоп ое значение
ось Jt 2

на ось ЛЬ 1, кгнияРез льтат изм
на ось J,,lЪтат изм кгния
на ось J,,lЪ 3, кгтат и ния

на ось, кгое значение ноп
ось Ns 3

ки на ось JФ 1, кгнРез льтат
ки па ось Nя 2, кгнРез льтат изм

на ось Nя 3, кгРез льтат изм
на ось, кгное значениеоп

ось ]Ф 4
на ось J{b 1, кгияр из

ки на ось JlЪ 2, кгнРез льтат
Рез на ось Ns 3, кгнльтат изм
оп на ось, кгное значение

ось Ns ...

р наосьN 1н кгизат
ки на ось Nр 2, кгнРез льтат

Рез на ось Ns 3, кгнияльтат изм
ное значение кгна

осей Ns ... иN...
наое значениеопо п осей, кг

ого сспьногоМасса
оп ное значение массы ого кгсп

огоогоГаба
Высота, м

м
ина м

осями Jф 1 и Ns 2расстояние
стояние, м

осями Ns 2 и ]Ф 3расстояние м

межосевое м
осями Ns 3 и Ns 4расстояние

м
осями М ... и Ns ...расстояние

яние! ммежосевое

Ко ое оес с епом или по ицепом
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Значение

межосевое

межосевое



5. Опрлеление метрологических характеристик средства измерений
I этап - определение метрологических характеристик силоприемньrх модулей

кд,щ Дрryт,rент при статическом нагружении нагрузкой, эквива.пентной нагрузке на ось

Ступень
нагружения, кг

эквива.пентная
воспроизводимм
нzгрузка на ось, кг

Эквивалентная нагрузка на ось, кг
Среднее
значеItие
показаний

измерепной
нагрузки rj,

кг

Составляющая
погрешвости
связ:лннм с

повторяемостью
aj,%

составrrяющая
погрешности
связанпаrI с

нелинейностью
fi,%

Суммарная
относительная
погрешность

6;,%l _12



II этап - определение метрологических характеристик КА,Щ Аргриент при динамическом
нагрркеЕии с применеЕием KoHIpoJIbHbD( тalнспортньD( средств и эталопа нагруJки на ось
в диiшазоне до 20000 кг
Рез льтаты ко в одиноtIного гос

ЗначениеN9

проезда
Параметр

, км/ч
Масса, кг

на ось Ns l
наосьJф2

ка на ось М ...
ка на кг

Высота, м
м
4,М

осямиNslиN2,мрасстояние

1

расстояние ослr,rи М ... и Ns ... м

Ско км/ч
Массц кг

на ось Ns l
наосьJ'.lЪ2
HaocbJt...

осей Ns ... и Nq ..., кг
Высот4 м

м
на, м

расстояние м осяuи JФ 1 и JФ 2, м
расстояние ося\{им... иJ,{Ь... :f

)

с км/ч
Масса, кг

ка на ось Ns l
наосьN2

осей Ns ... и Jф .. кгна

Высота, м

.Щлина, м
ин м

осяvи N 1и],{Ь2,м
расстояние ослrли М ... и Nя ..., м

J

Ско
Масса, кг

на ось J,{Ъ 1

HaocbNs..
наосьN2

осей Ns ... и }ь . ..ка на кг

Высота, м

.Щпин4 м

осяuи N... и М..., мрасстояние м

4

21

осей N ... и Ns ...

на

наосьJФ...

расстояние

км/ч



Ns
проезда

Параметр Значение

5

Скорость, кl,,t/ч

Масс4 кг
на ось Nр 1

на ось J'lb 2

на ось J'{b . . .

на осей Ns ... и J''lЪ ..,, кг
Высота м
.Щлина, м

ина, м
расстояние м осл{и Ns 1 и Ns 2, м
расстояние м осями J'{b ... и]''lb...,м

6

с сть, rп,r/ч

м кг
на ось Np l
на ось Ns 2
наосьJф..
на осей Jф ... и ],,lЪ ..., кг

Высот4 м
м
а,М

осямиМlиNs2 м
Расстояние между осяrли Ns . .. и J'(Ъ . . ., м

,7

Ско км/ч
Масса, кг
н ка на ось J,,lb 1

наосьN2

на осей Ns ... и Nя ..., кг
Высотц м
,Щлина, м
ш ина, м

осями Ns 1 и Ns 2, м
расстояние м осями Jф ... и Ns ..., м

Ско , км/ч
Масса, кг

на ось Ns l
на ось Ns 2

на осей Ns ... и N9 ,.., кI
Высота, м

м
Ши ина, м

осями Ns ... и J,,lb .... мРасстояние между

расстояние

на ось J,,l! . . .

расстояние

наосьNр...

расстояние осями Ns l иNs м

8

22



ЗначениеNs Параметр

с км/ч
Масса кг

на ось Ns l
наосьN2
на ось Jt , ..

осей Ns ... и Nч ..., кгна
Высотц м

м
ина, м

осяltи J,{! l и Nя 2, мрасстолrие м
осяrrи Ns ... и Nч ..., мрасстояние м

9

км/чс
Масса, кг

на ось Jt 1

наосьNs...
осей Nр ... и М ..., кгка на

Высота м
на, м

расстояние м ослr.rи J',lb l и Ns 2, м
расстолrие м осями Ns ... и JФ ..., м

10

с км/ч
Массц кт

наосьN 1

наосьN2
наосьNs...

н осей М ... и Nо ..., кгка на п

Высотц м

,Щлина, м
Ши м
расстояние ме осями J',lb 1 и ],{b 2, м
расстояние м осями Ns ,.. и Nл ..., м

11

с км/ч
Массц кг

на ось J,,lЪ 1

на ось Nр 2
на ось N ...

осей J'lb ... и Ns ..., кгка на
Высота, м

.Щлин4 м
Ши м

расстояние осями Nq 1 и Ns 2, м
осями Ns ... и N ..., мрасстояние м

12

2з

на ось Ns 2

м

иl



Jф
проезда

Значение

lз

с сть, rоr/ч

Масса кг

Нагрузка на ось Nэ 2

Нагрlзка на ось М , ,.

Нагрузка на группу осей Ns ... и Nя . .., кг
Высота, м

м
Ширина, м
Расстояние между осяuи М l иN2,м
Расстояние между осями Nq ... и Nэ ..., м

14

Скорость, км/ч
Массa, кг
Нагрlзка на ось JФ l

Нагрузка на ось Nч ...
Нагррка на группу осей Jt ... и М ..., кг
Высота, м

.Щлина, м
Ширина. м
расстояние осяrrи N9 1иN2,м
Расстояние между оспли Ns ... и Nя ..., м

15

Скорость, км/ч
Массц кг
Нагрузка на ось Nэ 1

Нагррка на ось No 2
KaHaocbNp...

осей Jф ... и Jф ..., кг
Высота м

на, м
а'м

расстояние оспли Ns l и Ns 2, м
расстояние м осями Ns ... и Nq ... м

24

Параметр

Нагрузка на ось Ns 1

Нагрузка на ось Ns 2

Нагрузка на группу



ЗначениеПараметр
п езда

с км/ч
м кг

на ось J'ф l
наосьN2
на ось Jф 3

анаосьNs4
н ка на ось N ...

осей N ... и Nэ ..., кгка на
Высота, м

на, м
ина, м

расстояние м осямиNslиМ2,м
расстояние осями Ns 2 и Ns 3 м

расстояние ме осями Ng 3 и Ns 4, м
расстояние м осями }{Ъ ... и Nэ ..., м

с , lо.l/ч

Масса" кг
н капаосьN l

на ось J',lb 2

на ось Ns 3

канаосьN4
наосьJ,ф...

осей Ns ... и },lb . ..на кг

Высота м
]!t

4мШи
осямиNslиN2,мрасстояние м
осяrли Ns 2 и Ns 3, мрасстояние м
осяvи Ns 3 и Nq 4, мрасстояние
осями Ns ... и Nч ..., мрасстояние м

2

км/чс
кг

на ось Ns l
наосьNs2

ка на ось Ns 3

на ось Ns 4
HaocbNs...

осей Ns ... и }{! . . ., кгка нан
Высота м

Длина, м
ина, м

осями JФ 1иJф2расстояние м м

осями },lb 2 и Jф 3, мрасстояние ме
осяrлиJФ3иJФ4,мрасстояние м
осями Ns ... и Ns ...расстояние м

J

Рез льтаты ко ньц п в с ого с ицепом иJти п ицепом

25

Ns

1



ЗначениеПараметрJф

с км/ч
Масса кг

на ось },,lb 1

наосьN2
наосьJф3
на ось Ns 4

осей J'lb ... и Jф ..., кгна
Высота, м

м
а,М

осямиJфlиМ2,мрасстояние
расстояние ме осями Ns 2 и J',lb 3, м

расстояние м осяvи Ns 3 и Ns 4, м

расстояние осями Ns ... и No ..., м

+

Ско
Массц кг

на ось Ns 1

наосьN2
н ка на ось Ng 3

на ось Ns 4
на ось Ns .. .

осей Ns ... и Ns ..., кIка нан
Высота, м

,Щлина, м
ина, м

осл\rи N9 1иN2,мрасстояние
осяr{иNs2иJф3,мрасстояние м
осяr.rиNs3иNч4,мрасстояние м
осяr.tи Ns ... и Ns ..., м

5

км/чСко
кгм

на ось J,lb 1

ка на ось N9 2н
наосьN3
на ось Ns 4

ка на ось N ,..
осеЙ Ns ... и Ns ..., кгна

Высота, м
м
о,М

ослr.rи Ns l и Ns 2расстояние м м
осями Ns 2 и Jф 3расстояние м ]{

осямиN3иNs4,мрасстояние м
осями Nq ... и JФ ...расстояние ме м

6

26

проезда

наосьN.,.

км/ч

расстояние



ЗначениеПараметрN9

Ск , км/ч
Массц кг

на ось J,{b 1

канаосьN2
н канаосьN3

на ось Ns 4
на ось Ns .. .

осей J,lb ... и Ns . . ., кг
м

м
ин м

расстояние осями Ns 1 и Ns 2, м

расстояние м осями Jф 2 и Nq 3, м
расстояние м осями Ns 3 и Ns 4, м
расстояние м осями Jф ... и Nч ..., м

,7

, км/ч
Масса, кг
н ка на ось Jф 1

наосьN2
на ось Ns 3

н ка на ось Jф 4
на ось Ns .. .

осей Jф ... и J,'lb ..., кгна
Высота" м

Nl

Д,МШи
осями Ns l и Ng 2, мрасстояние м
осямиNs2иNs3расстояние м :!t

осямиN3иNs4,м
ося{и Ns ... и Nо ..., мрасстояние м

8

км/чс
Массц кг

на ось N l
ка на ось Jtlb 2

на ось Ns 3

на ось Ns 4
HaocbNg...н

осей Ns ... и Ns ...на кг

Высота м
,Щлин4 м

}tШи
ося*.lиNslиМ2,мрасстояние ме
ослr.rи Ns 2 и Ns 3, мрасстояние м

расстояние м осями JФ 3 и Ns 4, м
осями Ns ... и Nч ..., мрасстояние ме

9

2,7

проезда

на

расстояние



ЗначениеПараметр.}lъ

км/чс
Массц кг

на ось Ns l
наосьN2
на ось Nр 3

ка на ось }ф 4
наосьJФ...

осей Jlb ... и Nч ..., кг
Высота, м

м
ина, м

расстояние м осями ЛЬ 1 и Ns 2, м
расстояние осямиN2иМ3,м
расстояние м осями Ns 3 и Ns 4 м

расстояние м осями Ns ... и Nэ ..., м

10

, кlu/ч

Массц кг
н ка на ось Ns 1

наосьN2
на ось Jф 3

на ось Ns 4
н KaHaocbNs...

осей N ... и Nч ..., кг
Высот
,Щлина, м

ин м
осями Ns l и Nе 2, мрасстояние
ося\{иN92иМ3расстояние м N{

осями},{Ъ3иN4,м
расстояние м ося{и Ns ... и No ..., м

11

км/чс
кгМасс

на ось Np 1

ка на ось Ns 2

ка на ось Ns 4
HaocbNs..,

осейN...иN...,ктна
Высотц м
Длина, м

а,мШи
осями Ns 1 и Ns 2, мрасстояние м
осд,rи Ns 2 и Ns 3расстояние м м

осями Ns 3 и Ns 4, мрасстояние
осями JФ ... и Np ..расстояние м м

12

28

проезда

на

на

расстояние

на ось Ns 3



ЗначениеПараметр
п

}lъ

езда

Массц кг
канаосьJф 1

на ось Ns 2

на ось Ns 3

осей Ns ... и JtlЪ ..., кгка на
Высота, м

fuи м

цм
расстояние ме осями Ns 1 и J\lb 2, м

расстояние м осями Jф 2 и J\Ъ 3, м
осд.rи JФ 3 и Ns 4, мрасстояние м

расстояние осями Ns ... и },,lЪ ..., м

1з

с км/ч
Массц кг

на ось J,ф 1

на ось Ns 2

ка на ось Jt 3

на ось Ns 4

осей Jф ... и },{! ..., кгка на
Высота- м
Щлин4 м

}l
ося{иNslиМ2,мрасстояние
осяrrи Ns 2 и J"lb 3, м
осями Ns 3 и Ns 4, мрасстояние м
осяrrли М ... и Nо ..., мрасстояние

14

км/чСко
Масса кг

наосьN 1

на ось Ns 2

ка на ось Ns 3

на ось }ft 4
на ось Ns ..

осеЙ Ns ... и Nе ..., кгка на
Высота, м

м
}l

осями Ns 1 и Ns 2, мрасстояние
осями}Ф2и}ф3,мрасстояние м
осями J'{b 3 и J',lb 4, мрасстояние м
йя',Iи Ns ... и Ns ... м

15

29

Скорость, км/ч

на ось Jф 4
HaocbNs...

на ось J,lb . , .

расстояние

расстояние



т

Определение относительной погрешности измерений массы
одиночное спо ство

с с епом или п ом

Значение относительной пофешности 6r,n, %

l

J

4

5

6
,7

8

9

10

11

12

lз
14

Значение относительной погрешItости 6r,о, %Nч проезда

1

2

з

4

5

6

7

8

9

10

11

13

|4

15

JФ проезда

2

15

12

з0



Определение относитеlъной погрешности измерений нагрузки от группы осей

Одино.дrое сп

т милип омсп ое с

Значение относительной погрешности боr_^, %

Группа осей Nq . .. и Nq . ..

Jф

проезда

1

2

J

4

5

6
,l

8

9

10

11

12

13

14

15

Значение относительной погрешности б сrлп, %

Группа осей Ne ... и Ns ...Группа осей J'ф ... и N ...
iФ проезда

l
2

з

4

5

6

7

8

9

10

11

|2

13

l4
15

з1



т

Определение отяосите.гьной погрешности измерений нагр}зки на ось
Одино.пrое спо ство

ое ство с ицепом или п пом

Значение относителъной погрецшости бnrin, %

ось }ft ...осьN2
х'9

проезда ось Ns l
l
2

J

4

5

6
,7

8

9

10

l1

\2

lз
14

15

/llри

Ns
проезда

Значение относительной погрешности боrп, %

ось N l ось J'& 3 ось Np 4 ось Jф ...

1

2

з

5

6
,|

8

9

10

l1
|2

13

14

15

з2

ось Ns 2

4



Определение относительной погрешности измерений нагруJки на ось с применением
эталона на ось

опrосrrrе;ъная
погр€цtность Iвмерени,r
иrррш на ось бf , %

Значеlше
I{jмерекной
нагр}зки на

ось МР, кг

gлудн,

мм

Измерешtое
значеrп{е колесной

нагр}зки Mkr, Ic

л!
мо.ryля

mпУдн,
кг

hjудх,
м

l

2

3

зз



Лg
модуJи

mпУдн!

кг
h;чшr,

м
gl}JH,

мм

Измереrпlое
значение колесной

нагрузки Mki, lc

значеrrие
измеренвой
наф)аки на

ось Mf;, r<г

опrосrrrе.шrия
погреllшость rхзмерения

налрзrс.r на ось бf , %

4

Jtlb проезда
Абсоrпотная

погрешность измерений

длины 
^L

,м

Абсошотная
погрешность измереЕий

ины 
^В

м

1

2

J

4

5

6

7

8

10

11

12

13

|4

15

Определение абсолютньD( погрешностей измереIrий габаритнъ,D( парамsтров (длин4

ширина! высота) контрJъньD( тр:lнспортньD( средств

одrночное сп с

з4

Абсоrпсrшая
погрешноfiъ измереIпй

ВЫСOТЫ AH2i1, М

9



т с с ство с епом иJIи п ицепом

Nч проезда
Абсоrпотная

погрешЕость измерений
дlины Дlа;rr, м

Абсолютная
погрешность измерений

ширины ДВ2;r,, м

Абсоrпсrшая
погрешностъ измерIпп1

высоты ДН2;rr, М

1

2

J

4

5

6
,7

8

9

10

ll
|2

1з

14

15

Определение абсоJпотных погрешпостей измерний межосевьD( расстояний коЕтрольньD(

транспортньD( средств
Одиночное ое

расстояний мJL
^

ежосевыхмм нииизопбсоrпотнаяА ерегрешность
ось Nq .. , и J',lb ...осьNslиJф2

]ф
проезда

1

2

J

4

5

6
,7

8

9

10

11

l2
13

14

15

з5



т с милипJafl9rrUI

]ф
проезда

Абсоrпотнм погрецшость межосевьtх J м

OcbNs l и]ф2 осьNs2иNs3 осьNs3иМ4 ось Ns ... и Ns ...

1

2

3

4

5

6
,|

8

9

l0
11

|2

13

14

l5

6. .щопоrпrительная информация (состояние объеrга поверки, сведеЕия о

ремонте):_

Заключенпе: Средство пзмерений соответствует (ве соотвегствуеф предъявляемым
требованиям и призпано (lre прнзпано) годпым к примепепию,

Поверку произвел:
.1rтiФ-ll,о По]лись

зб


